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UvVOD

Cielom mojej bakalarskej prace bolo zameranie polohopisu a vySkopisu
zdujmovej oblasti, ktorou bola lokalita Brno - Lesna. VSetky merané data st pripojené
na Statny polohovy a vyskovy systém. Data ziskané meranim st d’alej spracované do
formy Gcelovej mapy zdujmovej oblasti v mierke 1:500.

Cela praca je rozclenena na dve hlavné Casti do 6smych kapitol. V prvej kapitole
je hlavnym cielom zozndmenie s lokalitou, predovSetkym charakteristikou zdujmového
uzemia.

Prva Cast mojej prace je teoretickd, v ktorej su v druhej kapitole priblizené
metody merania polohopisu a v tretej kapitole opisané metdédy merania vySkopisu.
Stvrta kapitola teoretickej asti sa zaobera rozdelenim tiéelovych map.

Druhd cast’ prace je prakticka, ktora obsahuje celkovo Styri kapitoly.
V jednotlivych kapitolach bude popisany priebeh zhotovovania ucelove; mapy — od
rekognoskacie terénu, ndvrh meracskej siete, vol'by pristrojov, cez meracské prace
v teréne, vypoctové prace az do spracovania ucelovej mapy do konecnej graficke;j

podoby.



1. POPIS LOKALITY
1.1. Popis vlastnej lokality

Zaujmova lokalita uréena k zameraniu a spracovaniu je situovana v katastralnom

uzemi Lesna (610887) v severnej Casti mesta Brna.

Obr. 1.1 Hranice zaujmovej lokality

Hranice lokality s vymedzené predovSetkym ulicami Seifertova, SobéSicka
a Barvy. V tomto sidlisku sa nachadzaji predovSetkym panelové Cinziaky a asfaltova
cesta, medzi ktorymi je vzdy priestor travnatej plochy s mnozstvom ihli¢natych

a listnatych stromov a krikov.
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Obr. 1.2 Vyrez mapy zaujmoveho tizemia
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TEORETICKA CAST
2. METODY MERANIA POLOHOPISU

Polohopis je mnozina vSetkych (vybranych) a zameranych objektov zobrazenych
vacsinou ako spojnica vyznamnych podrobnych bodov polohopisu, ktoré charakterizuja
geometrické a polohové urcenie objektu.

Pre meranie podrobnych bodov sa vychddza z bodov PPBP, ktoré sa eSte musia
doplnit’ pomocnymi mera¢skymi bodmi v potrebnej hustote, ktoré sa Cisluji v ramci
katastralneho uzemia od 4001 a stabilizuju sa docasne napriklad drevenym kolikom,
kovovou trubkou alebo klincom.

Podrobné body polohopisu sa zvdcSa zameriavaji polarnou metédou. Ako
dopliiujuce sa pouzivaji ortogonalna metdoda, metdéda konStrukénych omernych

a metoda pretinania vpred. [1]

2.1. Polarna metoda

Pri polarnej metode sa urcuje poloha bodu pomocou polarnych stradnic, Cize
pomocou vodorovného uhlu (medzi orientaénym smerom a uréovanym bodom) a dizky
(od stanoviska k urovanému bodu). [1]

U polarnej metdody je mozné sa stretnit’ s pojmami polarny domerok, polarna
kolmica, vySkovy domerok a ich kombindciami. Polarny domerok sa meria v pripade,
ak je podrobny bod nepristupny a je potrebné zamerat’ dizku. Polarna kolmica sa meria,
pokial' na ur€ovany podrobny bod nie je zo stanoviska vidno. VySkovy domerok sa
meria v pripade, ak podrobny bod lezi vysSie alebo nizSie nez aktudlny zameriavany
bod.

Pri merani polarnou metdédou mozu nastat’ dva pripady. Bud’ je pristroj postaveny
na znamom stanovisku (pevné stanovisko, jeho stradnice st zname) alebo na

neznamom stanovisku (voI'né stanovisko). [3]

-11 -
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Obr. 2.1 Polarna metoda

2.2. Ortogonalna metoda

Pri tejto metode sa podrobné body zameriavaju pravouhlymi siradnicami, Cize
stani¢enim a kolmicou k meragskej priamke. Stani¢enie je dizka merand od pogiatku po
meradskej priamke, kolmica je dizka kolma k meradskej priamke merand medzi
meracskou priamkou a urovanym bodom. [4] K zameraniu je moZné pouzit’ pevnu (je
pripojend na body leziace na tejto meracskej priamke) alebo vol'nti mera¢sku priamku

(je pripojend na body leziace mimo tuto meracska priamku). [1]

\ 20

| 520
18— 719 L o
ey )
® ® S
%
)
521 L—3 %
< B w,
0, o S v
o Lot
>
fo) o
-
o

AT

Obr. 2.2 Ortogondlna metoda — pevna meracskd priamka
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Obr. 2.3 Ortogondlna metoda — volna meracska priamka
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2.3. Metoda konStrukénych omernych

Tato metdoda sa pouziva pre zameriavanie pravouhlych vystupkov budov.
U metddy konStrukénych omernych st dané dva body, ktoré sa uvadzajua ako prvy
a posledny bod zdznamu. Maximalny pocet ur¢ovanych bodov je 8. Omerna miera ma
znamienko minus, pokial' lezi koncovy bod omernej od spojnice predchadzajacich
dvoch bodov v smere postupu predpisu vlavo. Prvd omerna miera ma vzdy kladné

znamienko. [3]
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Obr. 2.4 Metoda konstrukcnych omernych

2.4. Metoda pretinanie vpred

Tato metdda sa pouzije v pripade nutnosti zamerania nepristupnych bodov alebo
samostatnych predmetov merania vzdialenych od siete pomocnych bodov. Pre uréenie
polohy neznameho bodu sa zmeraju smery alebo dizky z dvoch znamych stanovisiek

(pretinanie zo smerov alebo z dizok). [1]
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Obr. 2.5 Pretinanie zo smerov
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Obr. 2.6 Pretinanie z dl3ok
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3. METODY MERANIA VYSKOPISU

Vyskopis je obraz terénneho reli¢fu na mape vyjadreny vrstevnicami, vySkovymi
koétami a technickymi Srafami. [4]
Vsetky tieto tri sposoby sa vhodne kombinujl, v intravilane sa prevazne pouzivaju
vyskové koty, v extravilane vrstevnice. Technické Srafy sa pouZivaji ako doplnok
oboch predchddzajicich metdd k vydreniu nahlej zmeny terénu.

Pri podrobnom merani sa vychadza z bodov vyskového bodového pol’a, z ktorych

sa urcuju vysky stanovisiek podrobného merania vyskopisu. [1]

3.1. Plosna nivelacia

Plos$nd nivelacia sa pouziva pre doplnenie vyskopisu do polohopisného podkladu
obyCajne zobrazujiceho intravildn (v prevazne rovinnom a prehladnom teréne). Pri
merani podrobnych bodov vyskopisu sa vychaddza ztahov technickej nivelacie
obojstranne pripojenych na vyskové bodoveé pole. Pre urcenie vySok podrobnych bodov
vyskopisu sa ¢itaja udaje na lati v metroch na dve desatinné miesta.

K zameraniu liniovych stavieb sa vyuziva pozdiznych a prie¢nych profilov. [3]

3.2. Tachymetria

Tachymetria je metdoda merania, ktorou sa ziskavaji jednym zameranim
z tachymetrického stanoviska prvky pre urcenie pravouhlych priestorovych suradnic
podrobného bodu — dizka, vodorovny smer a zenitovy uhol. [4] Podla pouzitého
pristroja a spdsobu merania sa tachymetria deli na tachymetriu nitkovua, tachymetriu
presnu (s vyuzitim el. dialkomeru, v sti¢asnosti najpouzivanej$ia). [3]

Tachymetrom je kazdy teodolit vybaveny zvislym kruhom a dialkomernymi
ryskami — nitkovy tachymeter. Sucastou vybavenia pri pouziti nitkového tachymetru sa
tiez tachymetrické late, ktoré slizia k meraniu dizok.

V sucasnosti je mozné pouzit’ najmi elektronicky dialkomer, ktory je namiesto
tachymetrickej late vybaveny odraznym hranolom na vysuvnej vytycke sluziaci opéat

k meraniu dizok. [3]

- 14 -



4. UCELOVE MAPY

V zévislosti na obsahu vyslednej mapy sa v kateg6rii velkomierkové mapovanie
delia mapové diela na mapy katastralne a uéelové. Uéelové mapy tvoria spolu s mapami
tematickymi kategorie mép s nadstandardnym obsahom oproti mape katastralne;j.

Mapami ucelovymi st vzdy mapy velkych mierok, ktoré obsahuju okrem
zékladnych prvkov idalsi obsah podla ucelu, pre aky vznikli. Pouzivaju sa pre
planovacie, projektové, prevadzkove, evidencné, dokumentaéné a dalSie tucely.

Nesluzia pre potreby Statnej spravy. [3]

4.1. Druhy ucelovych map

Utelové mapy vznikaju priamym meranim, prepracovanim alebo domeranim
pozadovaného obsahu do stcasnych mép. Polohopisnym podkladom pre ich tvorbu
Casto byva katastralna mapa.

Rozdelenie ucelovych map:

1. Ugelové mapy zékladného vyznamu
e Technickd mapa mesta (TMM)
e Zakladna mapa zdvodu (ZMZ)
e Zakladna mapa dial'nice (ZMD)
e Zakladna mapa letiska (ZML)
e Jednotna Zeleznién mapa stanic a trati (JZMST)

2. Mapy podzemnych priestorov
e Mapy jaskyn apodzemnych chodieb s vynimkou bani, tunelov

a objektov metra

3. Ostatné ucelové mapy
e Mapové podklady pre projektovanie stavieb
e Mapa sidliska
e Mapy v lesnom hospodarstve
e Mapy skuto€ného prevedenia stavby
e Mapy nehnutel'nych kultarnych pamiatok
e Mapy pre dokumentéciu priebehu inZinierskych sieti

e Mapy pozemkovych tprav [3]

-15-



PRAKTICKA CAST
5. PRIPRAVNE PRACE

Vramci pripravanych prac pred vlastnym meranim vteréne prebehla

rekognoskacia danej lokality a vol'ba pristrojov pre jednotlivé etapy merania.

5.1. Rekognoskacia terénu

Rekognoskacia terénu zvolenej lokality sa uskutocnila zac¢iatkom mesiaca jun
roku 2011 za pritomnosti vediuceho bakalarske; prace, Ing. Jittho Jezka. Pri
rekognoskacii boli ur€ené hranice zvolenej lokality v teréne a zvolené priblizné miesta
pomocnych stanovisiek.

Podl'a miestopisov ziskanych z portalu CUZK boli vyhladané a overené body
su¢asného PPBP a body vyskového bodového pol'a CSNS.

5.2. VolI’ba pristrojov a prisluSenstva

Pre dosiahnutie splnenia pozadovanych kritérii pre presnost’” boli pre pracu

zvolené pristroje popisané v nasledujucich podkapitolach.

5.2.1. Totalna stanica a pomocky potrebné na meranie totalnou stanicou

Pre précu bola pouzitd totalna stanica TOPCON GPT 3003N s moZnost'ou
hranolového aj bezhranolového modu pri merani, registraciou meranych hodnot
vodorovnych smerov, zenitovych uhlov a vodorovnych ¢i Sikmych vzdialenosti. Uhlova
presnost’ totalnej stanice je 1,0 mgon, presnost’ v merani dizok je 2mm+2ppm. Dosah na
hranol vo vzdialenosti 3000m, dosah na ciel’ bez hranolu 1,5m — 25m. Pre meranie
totalnou stanicou boli pre pracu pouzité nasledovné pomdcky: duralovy stativ, odrazny

hranol na vysuvnej tyCi a pasmo pre meranie vysky pristroja nad stanoviskom.

- 16 -



Obr. 5.1 Totalna stanica TOPCON GPT 3003N

5.2.2. Nivelacny pristroj a pomocky

Pre urcenie vysok niekol’kych stanovisiek bol pre pracu zvoleny nivelaény pristroj
SOKKIA C 40 a nasledovné pomdcky: nivelacny stativ, nivelacna teleskopicka lat’ 4m,

nivela¢na podlozka.

Obr. 5.2 Nivelacny pristroj SOKKIA C 40

5.2.3. GPS aparatura

Z dovodu nendjdenia podl'a miestopisov vsetkych bodov PPBP bolo pre pracu
vyuzit¢ aj meranie GPS aparaturou LEICA Wild GPS System 200 SR399C
a TOPCON PG-Al.

.y

Ty -~

Obr. 5.4 TOPCON PG-A1

Obr. 5.3 LEICA GPS 399
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6. MERACSKE PRACE V TERENE

6.1. Meraéska siet’

6.1.1. Polohové bodové pole

Po rekognoskacii bolo zistené, Ze pre meracské prace bolo mozné vyuzit' len bod
PPBP s c¢islom 016000000508. Pre d’alSiu pracu v danej lokalite bol spracovany navrh

predbeznej meracskej siete s pomocnymi stanoviskami.

6.1.1.1. Doplnenie bodového pola

Body navrhnutej meracskej siete su pripojené na Statny geodeticky sturadnicovy
systém S-JTSK. Poloha pomocnych meraéskych stanovisiek bola vzdy zvolena tak, aby
bola dobra viditeI'nost’ na susedné body. Body by mali byt umiestnené tak, aby bolo
mozné z jedného stanoviska mozné zamerat’ ¢o najvacsi pocet podrobnych bodov.

Doplnenie bodového pol'a pomocnymi bodmi bolo realizované pomocou troch
obojstranne orientovanych a obojstranne pripojenych polygénovych tahov, ktoré boli
navzajom prepojené pre vypodet suradnic pomocnych bodov metédou MNS.

Dalsou pouzitou metdédou doplnenia bodového pola boli rajony zbodov

polygonovych tahov a vyuZitie technologie GPS.

6.1.1.2. Obojstranne orientovany a pripojeny polygonovy t'ah

Polygonovy tah je definovany ako priemet priestorovej lomenej Ciary do roviny.
K urceniu polohy polygoénovych bodov sa meraju na polygénovych bodoch osnovy
smerov, z ktorych sa uréia vrcholové uhly. DiZky stran sa meraju dvakrat — tam a spit.
[5] Orientacia tahu sa diala smerovym pripojenim koncovych bodov tahu na body 508
a4014. Pociatoénym bodom vSetkych troch polygoénovych tahov bol bod 4001
a koncovym bodom bol bod 4008, ktorych stradnice boli vypocitané na zaklade GPS
merania.

U tohto typu polygénového tahu st merané tri nadbytoéné veliGiny (jedna dizka
adva vrcholové uhly). Preto dochddza pri vypoctu k uhlovému a stiradnicovému

vyrovnaniu. [5]
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Obr. 6.1 Obojstranne orientovany a obojstranne pripojeny polygonovy tah - schéma

6.1.1.3. Rajon

Pod pojmom rajon sa rozumie orientovana a dizkovo zamerana spojnica dané¢ho
a uréovaného bodu. [5] DiZka rajénu nesmie byt viésia neZ najvzdialenejia orientacia.
Ked’ze v lokalite bol velky vyskyt listnatych a ihlicnatych stromov, ktoré branili
meraniu podrobnych bodov z pomocnych stanovisiek, bola pomocou rajonov merac¢ska

siet’ zhustena. Rajonom boli uréené body ¢islované od 5001 po 5011.

6.1.2. VySkové bodové pole

Vsetky body meracskej siete a podrobné body st vySkovo pripojené do Statneho
systému CSNS — Bpv. Metddou technickej nivelacie boli uréené vysky stanovisiek
4001, 4004, 4008. Nivelacny tah zacCinal na bode JM-071-550 a konc¢il na bode
JM-071-521 CSNS.

6.1.2.1. Technicka nivelacia

Jednou z najCastejSich metodd urcenia vySky bodu je geometrickd niveldcia zo
stredu. Ide o meracsky postup, ktorym sa urc¢i prevySenie medzi bodmi. Ak je znama
nadmorska vySka v prislusnom vySkovom systéme aspont jedného z bodov, je mozné
vypocitat’ u ostatnych zameranych bodov ich nadmorské vysky. [2]

Zamerna priamka urovnaného nivelacného pristroja realizuje vodorovnu rovinu.
Na bodoch, medzi ktorymi sa urcuje prevysenie, su postavené nivela¢né late. Zamerna

priamka vytne na latiach latové useky. [1]
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AHpg

A B
Obr. 6.2 Princip geometrickej nivelacie

6.1.3. Stabilizacia

Vsetky pomocné stanoviska boli stabilizované bud’ klincom, drevenym kolikom,
roxorovou tycou alebo plastovym znakom. Druh stabilizacie bol voleny predovsetkym
podla druhu povrchu terénu. Celkovy pocet pomocnych stanovisick bol 24. Ku

kazdému pomocnému stanovisku bol vyhotoveny miestopis.

Obr. 6.3 Plastovy znak — stab. bodu 4001 Obr. 6.4 Kliniec — stab. bodu 4002

Obr. 6.5 Kovovy profil — stab. bodu 5003

6.2. GPS meranie

Pre vypocet suradnic bodov obojstranne orientované¢ho a obojstranne pripojeného
polygéonového tahu museli byt ur¢ené metodou GPS suradnice pociatocného
a koncového bodu (¢isla bodov 4001 a 4008) vsSetkych troch polygoénovych
tahov, dvoch bodov vo vmutri tahu (4004, 4010) ajedného bodu urceného pre
orientaciu polygonového tahu (4014).
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Pri merani metédou GPS je potrebny otvoreny horizont z dovodu zachytenia
signalu z druzic. Pre urCenie polohy bodu st potrebné najmenej 4 druzice.

Pred zahajenim merania boli v oboch GPS aparaturach zalozené nové zékazky, do
ktorych za ukladali vSetky namerané data. Na dvoch stanoviskach boli postavené stativy
¢o najvysSie, aby okoloidici chodci netienili signaly zdruzic. Obe antény boli
orientované priblizne na sever. Po zapnuti kontrolera bolo vyplnené Cislo stanoviska,
u aparatiry LEICA GPS 399 anténny offset 0,441m a zvisla vySka GPS antény nad
stanoviskom. U TOPCON PG-A1 bolo vyplnené ¢islo stanoviska a Sikmé vySka antény
nad stanoviskom. Meranie na vSetkych piatich bodoch prebiehalo statickou metddou,
¢ize na kazdom stanovisku bol prijimany signdl zdruzic priblizne po dobu
20 minut. Po uplynuti tejto doby sa aparatury na bodoch vymenili, aby boli suradnice
jedného bodu urcené aj LEICA-ou, aj TOPCON-om z jedného postavenia stativu.
Kazdy z tychto bodov bol uréeny dvojim nezavislym GPS meranim. Meranie prebiehalo
dva dni, teda dbalo sa na to, aby druhé meranie druhy deni na jednom bode nebolo

v rovnaky cas.

6.3. Podrobné mapovanie

Meranie podrobnych bodov prebiehalo postupne zo vSetkych pomocnych
stanovisiek a rajonov priamo pri merani polygénovych tahov. Pristupné podrobné body
sa zameriavali polarnou metdédou. Nepristupné body boli po ukonceni meracskych prac
domerané omernymi mierami pomocou padsma. Na zaciatku merania bola do pamite
totalnej stanice zaloZzena nova zakazka, do ktorej sa ukladali udaje o stanovisku najma
Cislo stanoviska, vySka pristroja nad stanoviskom, namerané hodnoty Sikmej
vzdialenosti, vodorovného a zenitového uhlu a vyska ciela (hranola) na podrobnom
bode. Zmena vysky ciela bola vZzdy vopred nahldsend meraCovi pre zmenu udajov
u podrobného bodu. Nedostupné body stavieb boli zamerané bezhranolovym meranim.

Cisla podrobnych bodov boli zapisované do vopred pripravené¢ho naértu a vzdy
kontrolované po 20 novozameranych podrobnych bodoch pre pripadné vylacenie
nezrovnalosti. Ako nacrt slazila katastralna mapa stiahnuta z portalu CUZK a primerane
zvacSena pre dokreslovanie zistenych novych polohopisnych predmetov a detailov.
Predmetom podrobného merania boli stavby, hranice ploch, terénne hrany, dreviny,
povrchové znaky inzinierskych sieti a d’alSie prvky polohopisu vid® [6]. Celkovo bolo

zmeranych 1319 podrobnych bodov.
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7. VYPOCTOVE PRACE

Vypoctové prace prebiehali v niekol’kych krokoch, ktoré na seba navzajom
nadvédzovali. Najprv bolo potrebné vypocitat’ a transformovat’ stradnice z merania
metodou GPS. Na zaklade tychto suradnic sa mohli vypocitat’ stiradnice ostatnych
pomocnych stanovisiek pomocou polygoénovych tahov, ktoré boli do vyrovnania siete
brané ako priblizné stradnice. Z vypocitanych vyrovnanych suradnic a vySiek bodov
pomocnych stanovisiek sa znameranych hodndt uloZenych v zapisniku, ktory bol

z totalnej stanice stiahnuty do pocitaca, vypocitali suradnice podrobnych bodov.

7.1. Vypocet suradnic pomocnych meraéskych stanovisiek

7.1.1. Vypocet stiradnic z aparatiry GPS

Prvym krokom pre vypocet siradnic nameranych metédou GPS je stiahnutie dat.
Pre spresnenie merania boli vyuzité data z referencnej stanice TUBO, ktora sa nachadza
na budove B Stavebnej fakulty VUT v Brne. Boli vybrané¢ vhodné identické body
nachadzajuce sa v okoli stanovisk tak, aby sa stanoviska nachddzali priblizne uprostred,
a ktorych suradnice pozndme v oboch suradnicovych systémoch ETRS 89 a S-JTSK.

Vypocet a transformdcia siradnic bola pocitand pomocou programu SKI-Pro. Po
otvoreni programu bolo nutné najprv zalozit’ novy projekt, do ktoré¢ho boli importované
GPS data. Tiez boli do projektu vlozené priestorové stradnice referencnej stanice
TUBO zistené na strankach CUZK. Po oznaleni jednotlivych merani ako meranie na
znamom a ur¢ovanom bode sa spusti vypocet vektorov. Pred ulozenim vysledku bolo
nutné skontrolovat’, ¢i vypocet prebehol uspokojivo. V pripade bodu 4010 vypocet
neprebehol uspokojivo. Vysledky merania na tomto bode boli overené terestrickou
metddou. Po skontrolovani vysledkov nasledovalo ich uloZenie. Vysledkom boli
suradnice urcovanych bodov v priestorovom geocentrickom systéme ETRS 89.

Po tuspesnom vypocte vektorov nasledovala v dalSom kroku transforméacia
vysledkov do rovinnych stradnic S-JTSK pomocou priestorovej transformacie.
V projekte boli zalozené dve sady, ktoré obsahovali identické body. V prvej sade boli
uvedené suradnice bodov v systéme ETRS 89, v druhej sade suradnice v systéme
S-JTSK. Tieto dve sady sluzili pre vytvorenie lokalneho transformac¢ného klic¢a, ktory

bol uloZeny a pouzity pre transformaciu siradnic uréovanych bodov do S-JTSK.
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Pre pracu adalSie vypocty boli pouzité suradnice S-JTSK transformované

W

pomocou globalneho klI'i¢a v programe GeoLink.

g(‘;ll‘l’ Pristroj Y [m] R‘EZmd]‘el X [m] R‘EZmd]‘el
Leica 596 046,25 1157 330,44
4001 Topcon 596 046,25 0,00 1157 330,44 0,00
Leica 595 885,87 1157 091,26
4004 Topcon 595 885,87 0.00 1157 091,27 0.01
Leica 596 066,19 1157 041,98
4008 Topcon 596 066,17 0,02 1157 041,99 0.01
4010 Leica 596 050,67 ] 1157 254,13 ]
Topcon - -
Leica 596 101,33 1 156 890,55
4014 Topcon 596 101,32 0.01 1 156 890,55 0,00

Tab. 7.1 Tabulka porovnanych suradnic vypocitanych globalnou transformaciou z jednotlivych

GPS aparatur

Ked’ze meranie prebiehalo dvomi GPS aparatirami, boli po vypocte obdrzané dve

sady priestorovych stradnic pre kazdy bod, ktoré boli pre d’alSie pouzitie vo vypoctoch

spriemerovang.
Cislo bodu Y [m] X [m] H [m]
4001 596 046,25 1157 330,44 294,31
4004 595 885,87 1157 091,27 296,14
4008 596 066,18 1157 041,98 303,67
4010 596 050,67 1157 254,13 295,75
4014 596 101,32 1 156890,55 310,17

Tab. 7.2 Vysledné suradnice pomocnych bodov v S-JTSK vypocitané globalnou transformdciou

7.1.2. Vypocty siradnic z totalnej stanice

Po zamerani lokality boli z vnlitornej paméte totdlnej stanice stiahnuté pomocou
datového kabla a programu Geomanw vSetky namerané data. Tento program vytvori
v pocitaci subor s priponou *.SDT ako subory stiahnuté z totalnej stanice a subor *.ZAP
ako subory prevedené¢ do formatu MAPA. Poskytuje ndm tdaje o merani ako Cislo
stanoviska, jeho vyska a ¢isla bodov orientacii, ich vzdialenosti, vyska ciel’a, vodorovny

a zenitovy uhol.
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Pre vypocet stradnic pomocnych stanovisiek bol pouzity software Groma 9.1.
Kedze ani pri merani ani pri stahovani dat neboli zavedené korekcie, boli korekcie
zavedené az pri vypocte.

Stradnice pomocnych stanovisiek boli vypocitané pomocou troch obojstranne
orientovanych a obojstranne pripojenych polygoénovych tahov. Merané data sa daju do
programu naéitat), ale i napriek tomu boli zaddvané ru¢ne, pri¢om merané $ikmé dizky
boli prepoditané na vodorovné dizky. Boli tiez zaddvané vysky poéiatoéného
a koncového bodu polygonovych tahov, vysky cielov a zenitové uhly pre vypocet
vysiek pomocnych stanovisiek.

Vysledkom vypoctu je protokol, v ktorom sa nachadzaji kompletné informacie
o vstupnych meranych datach zaddvanych do programu a vystupné suradnice a vysky

pomocnych stanovisiek.

Cislo bodu Y [m] X [m] H [m]
4002 595 959,97 1 157 266,84 290,19
4003 595 886,52 1157 188,00 294,38
4005 595 934,28 1157 041,98 299,62
4006 595 992,72 1 157 045,51 303,07
4007 595 942,47 1 157 080,76 300,14
4009 596 004,53 1 157 224,66 295,33
4011 595 941,07 1157 160,24 297,38
4012 596 094,67 1157 157,83 298,80

Tab. 7.3 Suradnice pomocnych stanovisiek vypocitané z polygonovych tahov

7.2. Vyrovnanie siete

Vyrovnanie je proces spolo¢ného spracovania vicSieho poctu veliCin nez je
nutnych pre jednozna¢né urcenie vysledku. [7]

V geodetickych pracach je treba pouzivat’ dostatocnych kontrol, ktoré zaistuji
a overuju spolahlivost’ vysledkov merania. Pri budovani bodovych poli ide o vhodne
volené nadbytocné veliC¢iny. Merané veliciny su vzdy zatazené malymi chybami,
a preto nevyhovuju celkom presne matematickym vztahom, ktoré musia medzi nimi
platit. Preto dochddza k ich vyrovnaniu, ktorého cielom je k vyslednym meranym
veli¢indm pripojit’ také opravy, aby vSetky vyrovnané veli¢iny presne spliiovali uvedené

podmienky. K vyrovnaniu meranych veli¢in mozno pouZzit' r6znych matematickych
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metdd, z ktorych sa v geodézii stala univerzalnou metdéda najmensich §tvorcov (MNS).
Plati vilom zdkladnd podmienka, ze vyrovnana hodnota sa najviac bliZzi skutocnej
hodnote, ak je sucet Stvorcov oprav minimalny. [8]

Existuji dva hlavné dovody pouZzivania nadbytocnych merani. Prvym dovodom je
kontrola merania, druhym dévodom je zvySenie presnosti vysledku merania. Opakovane
zmerané veli¢iny maji obvykle va¢siu presnost’ a veli¢iny z nich ur€ované, maju po
spolo¢nom spracovani (vyrovnani) obyc€ajne tiez vySSiu presnost, nez veli¢iny urené
len raz. [7]

Vyrovnanie siete prebehlo v dvoch hlavnych etapach v programe Groma 8.0.
Sklad4d sa z polohového a vySkového vyrovnania siete, pricom v oboch etapéach Slo
o vyrovnanie viazane] siete. Pred zafiatkom vyrovnania boli uz zndme priblizné

suradnice a vySky pomocnych stanovisiek.

7.2.1. Polohové vyrovnanie siete

Prvym krokom vo vypocte vyrovnania siete je nacitat’ alebo ru¢ne zadat’ zoznam
suradnic. Pri zadani suradnic bodov pomocnych stanovisiek je potrebné zadat’ charakter
bodu. Kedze siet’ sa vyrovnavala ako viazand, bol voleny charakter bud’ pevny bod
alebo vol'ny bod. Ako pevné body boli zvolené body vypocitané z merania metdédou
GPS, ¢ize body €. 4001, 4004, 4008, 4010. Ako volné body s pribliznymi stradnicami,
boli zvolené body ¢. 4002, 4003, 4005, 4006, 4007, 4009, 4011, 4012 so suradnicami

urc¢enymi pomocou polygénovych tahov.

Vyrounén sité - [DASkola\FAST VUT\2.roenii\bakalarska pracatvyrovnan... (| RS

Soubor 5it Mapovéda

Priblizné soufadnice | Sméry | Délky | Visky | Vyrovnané soufadnice |

Wetupni zoubor = merenim;

[ (] [Matist data
Ffiblizné zoufadnice:
Bod A Piedé.: Y. 595959 9700
Cislo: 4002 ®: 11572668400
4002 Palaha: |4 olrg - Z 2301300
4003 —_— >
P - Vitka |Waolng -
Fridat | [ Ubrat | [ Protokol | [ Viposet |

=

Obr. 7.1 Zadavanie volnych a pevnych suradnic bodov
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Druhym krokom bolo zadédvanie hodnét meranych smerov a dizok. Pri¢om
program neakceptuje dvojnasobné meranie — najmi u dizok bolo potrebné zadat
spriemerovana hodnotu vodorovnych dizok.

Tretim a poslednym krokom pred vlastnym vyrovnanim bolo potrebné zadat
vstupné parametre siete v menu Sit’ — Parametry site, kde sa zobrazilo okno na zadanie

vhodnych parametrov (vid’. obrazok dolu).

[ — = 3
Parametry sité e S
Spravni adaje Polohové wyrovnani
akaite Jednotkowd stiedni chyba: 1.0
Diatur 24.10.2011 Stfedni chyba smén; 1000 cc
Etapa. “ywovnanie siste Stfedni chyba délky: 1000 + 200 ppm
Statisticke testy Wigkowe vprovnani
Al 100 Beta 200 Jednotkowd stfedni chpba: 30000 mm
Tolerance priblizngch soufadnic: @ Yahy pievideni 1/s
Mezni rozdil v Ghiu oiooon g ) Wahy plevident mO/Sars)
Mezni rozdil v délce: 01000 m Tup wpravhani E]

Mezni rozdil v pfevigen’: 00800 m (7] Polohove  [7] Viskove [ 2Zust ]

Obr. 7.2 Vstupné parametre siete

Po zadani vSetkych potrebnych hodndt pre vyrovnanie a vstupnych parametrov
siete, bola siet’ ulozend Standardnym sposobom stuboru s priponou *.NET. Po stlaceni
tlacidla Vypocet boli obdrzané v zdlozke Vyrovnané souradnice vysledné suradnice
pomocnych bodov. Doplnkovymi vystupmi vyrovnania je protokol a kontrolnéd kresba,

kde sa zndzorni konfigurécia siete vratane elips chyb na jednotlivych vol'nych bodoch.

7.2.2. VySkové vyrovnanie siete

Vyskové vyrovnanie je podobné polohovému vyrovnaniu siete, kde v prvom
kroku zaddvame vySky pomocnych bodov zmerané technickou nivelaciou ako pevné
vysky, a vySky vypocitané z polygdénového tahu ako volné.

Dal§im krokom bolo zadanie spriemerovanej hodnoty prevysenia a Sikmej
vzdialenosti medzi stanoviskom a cielom a vstupnych parametrov siete.

Vysledkom vyrovnania boli vyrovnané vysky pomocnych bodov.
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Cislo Sposob Rozdiel Rozdiel Rozdiel

. Y [m] X [m] H [m]

bodu urcenia [m] [m] [m]
Polyg. tah | 595 959,97 157 266,84 290,19

4002 0,01 0,03 0,01
Z vyrovnania | 595 959,96 157 266,81 290,18
Polyg. tah | 595 886,52 157 188,00 294,38

4003 0,01 0,04 0,01
Z vyrovnania | 595 886,53 157 187,96 294,37
Polyg. tah | 595 934,28 157 041,98 299,62

4005 0,06 0,01 0,00
Z vyrovnania | 595 934,34 157 041,99 299,62
Polyg. tah | 595 992,72 157 045,51 303,07

4006 0,05 0,02 0,00
Z vyrovnania | 595 992,77 157 045,53 303,07
Polyg. tah | 595 942,47 157 080,76 300,14

4007 0,02 0,01 0,00
Z vyrovnania | 595 942,49 157 080,77 300,14
Polyg. tah | 596 004,53 157 224,66 295,33

4009 i 0,05 0,01 0,01
Z vyrovnania | 596 004,58 157 224,65 295,32
Polyg. tah | 595 941,07 157 160,24 297,38

4011 i 0,04 0,00 0,01
Z vyrovnania | 595 941,11 157 160,24 297,37
Polyg. tah | 596 094,67 157 157,83 298,80

4012 0,03 0,01 0,00
Z vyrovnania | 596 094,70 157 157,82 298,80

Tab. 7.4 Porovnanie suradnic pomocnych bodov pred a po vyrovnani

7.2.3. Vysledné suradnice

pomocnych stanovisiek, z ktorych boli v d’alSej

V dolu uvedenej tabulke sa nachddza

kompletny prehl'ad suradnic a vySok

etape spracovania vypocitané suradnice

podrobnych bodov.

Cislo bodu Y [m] X [m] H [m]
4001 596 046,25 1157 330,44 294,33
4002 595 959,96 1 157 266,81 290,18
4003 595 886,53 1157 187,96 294,37
4004 595 885,87 1157 091,27 296,18
4005 595 934,34 1 157 041,99 299,62
4006 595 992,77 1 157 045,53 303,07
4007 595 942,49 1 157 080,77 300,14
4008 596 066,18 1 157 041,98 303,69
4009 596 004,58 1 157 224,65 295,32
4010 596 050,67 1157 254,13 295,77
4011 595 941,11 1 157 160,24 297,37
4012 596 094,70 1157 157,82 298,80
4014 596 101,32 1 156 890,55 -
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7.3. Vypocet suradnic podrobnych bodov

Podobne ako suradnice pomocnych stanovisiek boli 1stradnice podrobnych
bodov vypocitané¢ v programe Groma 9.1. Pred nacitanim suradnic pomocnych
stanovisiek boli zavedené do vypoctu matematické korekcie. Pri otvoreni zéapisniku
stiahnutého z totdlnej stanice sa v programe vytvoril digitdlny zapisnik s priponou
* MES. Obsahuje rovnako ako subor *.ZAP C¢islo avysku stanoviska zvyraznené
Gervenou farbou, ¢isla, vodorovné a zenitové uhly, vyska signalu a dizky orientacii
vyznadené &iernou farbou a &isla, vodorovné a zenitové uhly, vyska signalu a dizky
podrobnych bodov bez zvyraznenia. Dirky su viak prevedené na vodorovné so
zavedenou korekciou a pripravené na nasledovny vypocet polarnou metddou.

V menu programu v zélozke Vypocty bola vybrand moznost’ Polarni metoda
davkou..., kde bol zvoleny vstupny subor, zapisnik, a vystupny subor, do ktoré¢ho sa

uloZzia vypocitané suradnice podrobnych bodov. Druhym vystupom vypoctu je protokol.

# GROMAv.91 - - - -— - - [ = e

Soubor Databdze Editace Souradnice Vypocty Mastoje Okno  Napovéda

B HE PR g+ 8@ L | iv

Konfigurace: \ GROMAni  ~ ] Predesii > Kéd kvality: v Méiteo: 0999855358528  Najdi bod: 7] Protokelovat souf.
W RV P ALK A AT D DT K
B "1esna_polohopis.mes's Méfeni = | = | 2 | | ] "podrobné body.crd": Soufadnice = EcE .
PredE. Cislo Hz 3 Délka dH Signal | Popis fnd Predé. Cislo Y X z Typ [Ky. | Popis e
= 1600001 4001 1.450 | 1 BB 06730 [ 115739532 29353 |
1600000 508 0.0000 [103.4926 [ 120.180 1.600 2 BI5060.37 [ 1157 39658 29347
1600001 4002 | 209.4582 | 102.3760 | 107.208 1.600 3 B35 055.10 [ 1157 369.09 29383
1| w3203 | 1007000 | 58780 1800 o mw0sars| 1157397 23155
2| 355798 | 1007776 57.890 1.600 ) 59505675 [ 115733816 29420
3| 3642136 | 1004620 39648 1.600 B BI5057.97 [ 1157 31816 294,46
4| 377.9378 | 1005068 29329 1.600 g B3I 061.44 | 115729243 295.00
8 95278 99,8752 13.038 1.600 g 596 051.43 | 1157 254.75 28559
6| 101.3694 98,9408 16.972 1.600 E] 596 055.21 1157 259,61 29561
7| 1256878 98.7206 40.936 1.600 10 596 056.81 1157 261.27 29560
8| 1455430 986134 75.664 1.600 n B35 056.92 [ 1157 26712 29543
9| 141.8832 987222 71.382 1.600 12 596 055.68 | 1157 286.20 28519
10| 1402454 98,7100 69.970 1.600 13 595 049.26 [ 115731114 29468
11| 139.2620 986966 B4.212 1.600 14 B35 05252 [ 1157 318.38 294.43
12| 1365172 | 1008360 45233 o000 15 B35 051.15 | 115732649 294.42
13| voosed| .| 1955 1800 16| B0 | 115733053 23417 E
14| 1193654 98,5550 13.596 1.600 17 59504430 [ 115733165 29408
15 93.0854 97.5698 £.295 1.600 18 595 041.40 [ 1157 330,96 29401
16 471360 | 100.2708 2154 1.600 13 535 041.89 [ 115732972 29413
17| 251388 | 1027906 229 1800 | ss0sna | 115736013 23383
18| 2567450 | 10271989 4876 1.600 2 D95 047.80 [ 1157 345.04 29409
19| 239.4354 | 1007558 4418 1.600 22 536 037.11 1157 334.98 29389
20| 3647212 | 1005846 20239 1.600 23 535034.53 | 115733391 29373
21| 3566320 | 1004010 14678 1.600 24 696 029.72 | 115733541 29380
22| 2792892 | 101.9198 10.207 1.600 243 59502376 [ 115733322 29409
23| 2683130 | 1020544 12171 1.600 26 BI5027.06 [ 11573328 29357
24 | 2684734 | 101.4152 17.257 1.600 27 535 027.06 | 1157 330.51 29353
25| 257.7264 | 1002633 22858 1.600 28 596 026.29 | 1157 329.82 293146
26| 2826718 | 1020126 19.221 1.600 29 5965019.35 | 115732772 29299
27 | 2501296 | 1021486 19138 1.600 30 B35 018.88 [ 115732304 29291
28| 2479180 | 1022842 19.969 1.600 A 536 025.40 | 1157 325.03 29339
29| 2434822 | 1027926 27033 1.600 32 596 037.06 | 115732526 29436
30| 2330892 | 1028450 20357 1.600 32 595 029.08 [ 1157 31865 29364
31| 2337178 | 1023230 21.547 1.600 3 B35 02458 [ 1157 31618 29336
32| 217.2214 989376 10.551 1.600 > 35 535 021.90 [ 1157 311.78 29312 -
Aktivnii sezram soufadnic: [:\3kola\FAST VUT\3 ronik*bakalérska praca‘wypodet zapisnku'\podrobné body.crd 133 1]

Obr. 7.3 Prostredie Groma 9.1 (ukazka)
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7.4. Overenie presnosti tvorby mapy

Presnost’ vysledkov sa overuje v priebehu tvorby resp. Udrzby priebeznymi
kontrolami a pri dokonc¢eni tvorby resp. drzby zdvereCnymi kontrolami. Overuje sa, ¢i
dosiahnuté vysledky vyhovuju danym kritéridm presnosti v stanovenej triede.

Dosiahnuta presnost’ sa testovala na vyberovom subore podrobnych bodov, ktoré
boli vybrané tak, aby boli jednozna¢ne identifikovatel'né a rozmiestnené rovnomerne po
celej zdujmovej lokalite. Dosiahnuta presnost’ urcenia suradnic podrobnych bodov sa
overovala:

—  kontrolnym meranim dfzok priamych spojnic vybranych dvojic podrobnych bodov
a ich porovnanim s d{Zkami vypogitanymi zo suradnic,

— kontrolnym zameranim a vypoctom suradnic vyberu podrobnych bodov aich
porovnanim so stradnicami ziskanych pri prvom zamerani.

Pri testovani dosiahnute;j relativnej presnosti ur¢enia suradnic podrobnych bodov
3. triedy presnosti sa uréi rozdielom dizok spojnice vypoéitanej z vyslednych
povodnych staradnic podrobnych bodov d, adizok spojnice uréena z priameho
kontrolného merania d,,.

Ad =ds —d,,
Charakteristikou relativnej presnosti urenia suradnic podrobnych bodov je zakladna

strednd chyba dizky m, vypogitana podla vztahu:

_k(d+12)
Ma =% \g+20)

kde d je vi¢sia z porovnavanych dizok v metroch a k sa vypogita ako k = v/2 * Uyy, kde
Uy, je zakladnd stredna suradnicova chyba stanovena podla kodu kvality bodu s nizSou
presnostou. Ked’ze testujeme presnost’ pre 3. triedu presnosti, u,,=0,/4m. Medzny
rozdiel dizky uy = 2 * my. Presnost’ sa povazovala za vyhovujicu ak:
- |Ad| <uy,
— aspoti pre 60% dizok je splnené kritérium |Ad| < my . [3]
Testovaniu vyhovelo vprvom pripade celkovy podet 24 testovacich dizok (vid'.
Priloha ¢.10a).

Pre testovanie presnosti urcenia siradnic podrobnych bodov sa vypocitaju pre
vybrané body rozdiely suradnic

AX =X, — X, AY =Y, Y,
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X, Yn st stradnice podrobnych bodov zprvého zamerania a Xj, Y; zdruhého
zamerania podrobného bodu. Presnost’ sa povazovala za vyhovujtcu, ked”:
—  polohové odchylky Ap = VAXZ + AY? vyhovuji kritériu

|Apl < 1,7 xuy,,

kde u,, je zdkladn4 stredna suradnicova chyba (pre 3. triedu presnosti u,,=0, [ 4m)

— vyberova strednd suradnicovd chyba s, = ’0,5(59% + 532,) vyhovuje kritériu

Sxy < WanUyy »
kde s, , s, su stredné chyby stradnic urené vo vybere o rozsahu N bodov podla

VZOrcov

hodnota koeficientu k=2, pretoze kontrolné meranie bolo urcené rovnakou
presnostou ako metdda merania polohopisu, koeficient w,, mé pri volbe hladiny
vyznamnosti @ = 5% a N=49 hodnodu w,y = 1,15. [3]

Testovaniu vyhovelo 98% testovanych identickych bodov (viz. Priloha ¢.10b)
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8. TVORBA UCELOVEJ MAPY

Po vypocte vSetkych nameranych dat a obdrzani suradnic podrobnych bodov
pokracovali prace na vytvarani ucelovej] mapy v programe MGEO 11.7, ktorému

Microstation PowerDraft V8 zaist'uje grafické prostredie.

8.1. ZalozZenie a uprava projektu

Vlastnému kresleniu ucelovej mapy predchadzalo eSte niekol'’ko vel'mi ddlezitych
etap, aby bola kresba mozna.

Prvou, vel'mi zasadnou etapou je po otvoreni si programu MGEO, vytvorit
vlastny projekt. Tento projekt méze byt vytvoreny podla predlohy, ¢o je doporucovany
spOsob a tiez pouzity pre d’alSiu pracu, alebo prazdny, ktory sa pouziva len vynimoc¢ne.
S programom MGEO je dodand len jedna predloha nazvand Zdkladnd, ktora obsahuje
najnutnejsi zaklad pre pracu s geodetickymi bodmi (obsahuje definiciu len jedného typu
bodu). Projekt bol vytvoreny funkciou Vytvoreni projektu vyvolanu z dialégového okna
Spravce projektii. V zobrazenom dialogovom okne bol zadany nazov vytvarané¢ho
projektu a nastavena vol'ba Podle predlohy. Projekt nie je v skuto€nosti ni¢ in¢ho ako
zlozka tvorena s podriadenymi zlozkami, v ktorych st umiestené data a ktoré sluzia pre
ukladanie potrebnych nastaveni programu alebo ukladanie dat pre uzivatela. [10]

Po vytvoreni projektu bolo nutné urobit’ eSte zakladné nastavenia programu
MGEO. Zmena v priebehu spracovania projektu nie je idedlnym rieSenim. V zalozke
Nastaveni — Zakladni nastaveni bolo vyvolané dialogové okno, ktoré umoznilo
skontrolovat’ a pripadne zmenit" nastavenia. V oblasti nastavenia Projektové bola
nastavena mierka projektu 1:500 anastaveny Spolecny zakladaci vykres, ktory bol
pouzity pre vSetky vytvorené vykresy projektu. V oblastiach nastavenia UZivatelské

a Globalni neboli zmenené Ziadne nastavenia.

Obr. 8.1 Zakladné nastavenie projektu
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Podl'a smernice, ktora bola zavdznou pre spracovanie ucelove] mapy, bolo
pozadované roz€lenenie vykresov do kategérii. Kategoria je skupina vykresov na jedne;j
urovni, v ktorej st umiestnené objekty rovnakych tried tematicky pribuznych. V zalozke
Nastaveni — Kategorie a tridy objektii sa uz jedna kategoria Body nachadzala, ktora
bola vytvorena pri zalozeni projektu podla predlohy. Druhd kategéria Polohopis bola
vytvorena. Po vyvolani dialégového okna pre jej vytvorenie bol zadany len jej ndzov,
pretoze pocas kreslenia si velkosti vytvaranych objektov prepocitavané vzhl'adom
k mierke projektu. TaktieZ nebolo vyplnené pole pre zakladaci vykres. Ako zakladaci
vykres je automaticky pouzity spolo¢ny zakladaci vykres. [10]

é Definice kategorii a t¥id objektd M= E3
Datovy model  Kakegorie  Trida objekiu

Kategorie |Fnrmét| Poéat|
g 7

" s

Obr. 8.2 Kategorie projektu
Po sprdvnom nastaveni programu nasledovalo zaloZenie vykresov. V zilozke
Projekt — Spravce vykresii a vyvolani funkcie Novy sa zobrazilo dialégoveé okno pre
vytvorenie nového vykresu. Funkcia ihned’ priradila vykres niektorej kategorii. Boli
vytvorené dva vykrese, GEO.dgn v kategorii Polohopis a BODY.dgn v kategorii Body.

Tato zaloZka tieZ slizila aj na urCovanie, ktory z dvoch vykresov bude aktivny.
Bsrivceviieesa ———_ WmE]

i Otevfit jako ——

ElBody Y-
g BODY dgn kit
Elpalohopis Referenni

48 GED.dgn
- Piidat

Howi,..

Existujic.

Lokalizovat
Ddstranit...

Poznamky k vpkresu: Ulozit

it

Obr. 8.3 Vytvorenie vykresov
Poslednou etapou pred kreslenim tcelovej mapy bolo nadefinovanie jednotlivych
tried objektov. V zdlozke Nastaveni — Kategorie a tiidy objektii v ponuke Tridy
objektii boli vytvarane jednotlivé definicie atributov objektov, ktoré sa skladali
z niekol’kych podponuk. Prvou boli Obecné atributy objektu, v ktorej zadany text
urcoval jednoznaény nazov triedy. Pri vytvoreni triedy objektu sa ur¢il Druh objektu, ¢i

ide o objekt linearny (liniové objekty), znackovy(mapové znaky) alebo textovy(texty,
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popisy, koty). Az po zadani nazvu boli spristupnené d’alSie podponuky dialogového
okna. V podponuke Grafické atributy boli podl'a smernice vypliiané atribity tykajuce
sa vrstvy, farby, hrubky, stylu liniovych objektov, v pripade znakovych objektov boli
doplnené o kniznicu buniek, uhol stoCenia a mierku bunky a v pripade textového
objektu boli doplnené o font, vySku a Sirku pisma. Podponuka Varianty objektu
umoznila vyrazne zmensit zoznamy objektov. Pri pouziti variant sa na graficky prvok
aplikovali nastavenia atributov triedy objektu, potom jednotlivych variant a nakoniec
boli nastavené atributy vybranej varianty. V pripade kategoérie Body a triedy objektov
Bod polohopisu museli byt eSte upravené v podponuke Popisy, ktoré sa vytvorili pri
zaloZeni projektu podla predlohy. Ilo o popisy Cislo bodu a Nadmorska vyska, ktoré sa
tykali atribatov, ktoré budi mat’ podrobné body po importovani ich suradnic do vykresu

projektu.

T¥. objektu [ budovy zdene,betonove ]

" Grafické V8] | Varianty | Popisné | Poisy |

T¥. objektu [ budovy zdene,betonove ]

| Obecné

H alace line extende
Yrstva IE— Q.
Barva; |. 94 >
| Dowitks [—— 0 =]

_. Obecné I Grafické [+8) | Warianty | Fopisné | Popisy |

Objekt: | budovy zdene betonove
s &

s o -
Ttids: [Pimami =] Kédy andvaz T Tew
Priorta (201 |3 w0 o0 3500 . @ Znatka .
Prihlednast [0 o] T | 1100 ™ Tida obi eni
Atributy ufivatelského sty —————————————————— ™ Objekt ze automaticky zadiftuje
Mgfitke: [T0000

| Uyadni éitka: [0/0000
™| Koncoya Sitka; [T0000
| Fosuny [Esdng ] o000

Vpplnéni: Ne hd
Barva |. 0 -
WVeorek:  Me =~

edalennst | (N TTAi]} (T}
[el | (N TTAi]} (T}
M Eritko I 0,000

Foitovna: | Znatka: | @

Obr. 8.5 Vseobecné atributy objektu

|
i
i Topw prokit [3.4.16.16 %

oK I Stormo |

Obr. 8.4 Graficke atributy objektu

8.2. Kreslenie ucelovej mapy — polohopis

Po zvladnuti vSetkych etap od =zalozenia projektu, vytvorenie vykresov
a definovanie tried objektov mohla prist’ na rad d’alSia Cast’ tvorby ucelovej mapy, a to
kreslenie polohopisu.

Pred vlastnym nacitanim zoznamu suradnic do vykresu bol v zéaloZke

Nastaveni — Prace s geodetickymi body v ponuke Viastnosti bodii a popisu nastaveny
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pocet znakov, ktory sa z uplného cisla podrobného a pomocného bodu zobrazi, pocet
znakov zobrazujuci sa pred desatinnou ¢iarkou a ¢1 sa mé alebo nema kreslit’ desatinna
bodka u vyskovej koty.

V zélozke Body — Vstup bodii a kodované kresby... boli nastavené zékladné
ovladacie prvky. ISlo o nastavenie formatu, z ktorého sa budu body importovat’. Bola
vybrana ponuka Z textového souboru, Cize vstupnym suborom je textovy zoznam
suradnic podrobnych bodov. Dal§im nastavenim bolo oznadenie toho, ¢o sa bude
importovat’, kde bolo oznagené Cisla bodov a Vyskové koty. A poslednym nastavenim
pred spustenim importu bolo urCit’ Typ bodu, aby bolo zaistené, Ze nacitané body budu
mat’ atribity odpovedajice definicii triedy objektu. Po stlaceni tlacidla Spustit sa
zobrazilo dialégové okno, v ktorom bola nijdend cesta k pozadovanému zoznamu
suradnic, ktory bol oznaceny a importovany bez problémov do vykresu BODY.dgn.

Po nacitani zoznamu suradnic pomocnych stanovisiek a podrobnych bodov zacalo
kreslenie ucelovej mapy. V zalozke Kresleni — Umistit objekt bol z vytvorené¢ho
zoznamu tried objektov pre danu kategoriu vzdy vybrany potrebny pre nakreslenie
budovy ¢i cesty, umiestnenie mapového znaku druhu povrchu alebo textového popisu
nazvu ulice ¢i druhu povrchu. Nemuseli sa pri kresbe volit” jednotlivé atribtty zvIast,
ako to bolo v pripade kresby v programe MicroStation 95, ¢o podstatne urychlilo préacu.
Dal$ou vyhodou bolo, 7e ak umiestiiovany objekt patri do inej kategérie, nez aké bola
aktivna, automaticky sa aktivovala tato kategoria, €ize sa aktivoval vykres v nej. Do
kresby boli pomocou Konstrukcnich prvki mapy zakreslené terénne Srafy medzi dvomi
prvkami a schody, ktorych tvar bol ur¢eny 4 bodmi a podl'a poctu schodov, ktoré boli
spocitané pri meracskych pracach.

Ked’ze v teréne pri meraCskych pracach hustota stromov nedovolovala zmerat
vSetky body, boli tieto body domerané omernymi mierami pasmom. Tieto udaje sluzili
pre vypocet suradnic podrobnych bodov vprograme MGEO pomocou funkcie
Geodetické ulohy — Ortogondlna metoda, ktord rieSila vypocet ortogonalnych
vytyéovacich prvkov stanienim a kolmicou medzi dvomi znamymi bodmi. Dalsou
pouzitou geodetickou metddou bolo Vyrovnat body do primky. Vyrovnavali sa body,
ktoré mali lezat’ na spojnici dvoch bodov, ale z dovodu nemoznosti dat’ zrkadlo na ich
spojnicu, zmerané body lezali ¢iastocne vpravo alebo vlavo od tejto spojnice. Takym
prikladom boli vstupy do objektov.

Po nakresleni polohopisu a pred za¢iatkom kreslenia vyskopisu bolo nutné este

kresbu topologicky skontrolovat’. Ci uz to boli hranice ploch alebo segmenty liniovych
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objektov, mali by na seba presne nadvézovat a v mieste dotyku by nemala byt Ziadna
z Ciar priebeznd. Tiez sa v kresbe nemohli vyskytovat duplicitné Ciary. V zalozke
Nastroje — Kontrola a oprava carové kresby boli nastavené podmienky pre kontrolu
celého vykresu. RieSenymi chybami boli nedotiahnuté alebo pretiahnuta ¢iara, krizenie,
duplicita, bodova ¢iara a kratky segment, ktoré boli nasledne po kontrole odstranené.
Chyby, ktoré program len skontroloval a oznacil, ale opravené neboli, st voIné konce
Ciar.

Topologicky €isty vykres bolo moZné pouZit’ pre tvorbu vrstevnic.

8.3. Kreslenie ucelovej mapy — vySkopis

Zakresl'ovanie vySkopisu do topologicky cistého vykresu zacalo upravou
vyskovych kot. Z dovodu, aby sa vySkové koty neprekryvali aaby bola kresba
prehladnejsia, boli niektorym kdtam zmenené atributy, a to najmé vrstva, v ktorej sa
nachadzali. Nasledne bola tato vrstva vypnutd. Sucasne sa koty iposuvali, aby text
nezasahoval do liniovej kresby alebo do buniek.

Pokracovalo sa kresbou vrstevnic podla upravenych vysSkovych kot. Interval
vrstevnic bol po 1m. Ak bol v niektorych miestach rozostup vrstevnic vac¢si, boli medzi
zékladné vrstevnice kreslené pomocné vrstevnice s polovicnym intervalom. Kazda piata

vrstevnica bola kreslend ako hlavna. Bol doplneny vyskovy popis zdkladnych

a hlavnych vrstevnic, tak aby bol smerom do kopca.

4 HIGED 11.07.08 [ b Jesna - polalhopis - GEO.don (20 V8 DGH) | __ ST
Sk Giorel Pk Nwieved Naskcls Foubdy Eveled (o Mo | Prjét Body ek Niska s Sokly Nipovia L

o — o-|@-on- 3+ 200 R s

%
HGED 110708  be ke SlepiBAGRE]) sum

Obr. 8.6 Ucelova mapa v grafickom okne MGEO-a
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8.4. Zaverecné upravy

Po zakresleni vySkopisu do ucelovej mapy, boli do kresby umiesten¢ mapové
listy, ktoré umoznili taktiez vloZenie krizikov Stvorcovej siete. Tie boli nasledne
popisané suradnicami rohov mapovych listov. Vychéadzalo sa z kladu mapovych listov
ZMVM v mierke 1:500.

Poslednymi zavereCnymi Upravami na grafickej Casti tvorby tcelovej mapy bolo
vloZenie kresby do formatu papiera v mierke 1:500. Vzhl'adom na rozsah izemia bol
optimdlnym formatom zvoleny format papiera A0, ktory bol umiestneny tak, aby sa
kresba nachéadzala v 'avej Casti papiera. Prava Cast’ bola vyuzita pre legendu mapovych
znakov, v spodnej Casti umiestnené popisové pole a orientdcia k severu.

Pred vlastnou tlaCou boli upravené atributy pohladu.
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ZAVER

Ciel'om prace bolo zamerat’ a vyhotovit’ ucelovi mapu v mierke 1:500 v lokalite
Brno — Lesna.

Zameranie polohopisu a vySkopisu prebiehalo posledné dva tyzdne mesiaca jin
2011. Po rekognoskacii lokality bola zvolend siet’ pomocnych stanovisiek, ktoré boli
potrebné pre nameranie dat potrebnych na vyhotovenie Ucelovej mapy. Pripojenie
suradnic pomocnych a podrobnych bodov bolo do Statnych systémov — polohového
S-JTSK a vySkového Bpv. Metdodou GPS boli zmerané¢ data pre vypocet suradnic
niekol’kych pomocnych stanovisiek a ich vysky uréené metddou technickej nivelacie.

Po ukonCeni mera¢skych prac v teréne, boli v programe SKI — Pro vypocitané
suradnice z nameranych dat GPS aparatirami na pomocnych stanoviskach. Metddou
obojstranne orientovanych a obojstranne pripojenych polygénovych tahov boli
vypocCitané v programe Groma 9.1 suradnice ostatnych pomocnych stanovisiek.
Nasledne bolo urobené vyrovnanie viazanej siete. Po ziskani konecnych stradnic
vSetkych pomocnych stanovisiek boli vypocitané suradnice podrobnych bodov.
V pripade identickych bodov bolo urobené testovanie presnosti pre overenie, ¢i bolo
dosiahnuté 3. triedy presnosti uc¢elovej mapy.

Poslednou etapou prace bolo vytvorenie ucelovej mapy v programe MGEO 11.7.

Vypracovanie tejto prace bolo vel'mi vybornou skusenostou ako z hladiska
meracskych prac v teréne, tak ikompletného spracovania nameranych dat. Vypocet
nameranych dat vprograme Groma 9.1 nebol nie€¢im novym pre mia. Jedinou
nevyhodou v tomto programe podl'a mojho nazoru je, ze vo vystupnych suboroch, ako
su protokol zvypoctu alebo zoznam stradnic, nebolo vypisané Uplné Cislo bodu.
Program exportoval iba jedenastmiestne Cislo bodu. Spracovavanie resp. kreslenie
ucelovej mapy v programe MGEO 11 bolo pre mia nie¢im novym vzhl'adom na to, ze
doterajSie kreslenie nameranych dat bolo spracovdvané v starSej verzii programu
MicroStation. Kreslenie bolo urychlené tym, Ze najprv boli definované vSetky atributy
liniovych, bunkovych a textovych objektov a az potom sa pristupilo k tvorbe mapy, ¢o
program MicroStation95 neumoziiuje. Pri kresleni sa vyskytli i1 negativne skusenosti
s tymto programom ako napriklad pri potrebe importu zoznamu stradnic pomocnych
a podrobnych s roznymi atributmi. Problém bol vyrieSeny jednotnym importovanim
suradnic oboch typov bodov a zmena atribitov u pomocnych bodoch bola urobend

ruénou zmenou atribatov. Dalsi problém nastal pri Gprave vzhladu atribatov pred
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tlatou. Ked’ze jedna vrstva obsahovala viac objektov v roznych farbach, nebolo mozné
upravit’ atributy pohladu klasickym spdsobom. VSetky nepotrebné vrstvy boli vypnuté,
ponechan¢ boli vrstvy obsahujuce vyskové koty pomocnych apodrobnych bodov
a vrstvy s bunkami kreslené zltou farbou, u ktorych sa po oznaceni do ohrady zmenili
atributy farby pred tlacou, a nasledne po tlaci boli upravené na povodné atributy podla
smernice. Pracu v MGEO 11.7 z vlastnych sktisenosti je mozné prirovnat’ s pracou

v programe AutoCAD.
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PRILOHY

Priloha ¢.1

TECHNICKA SPRAVA

Nazov akcie Tvorba ucelové mapy v systému MicroStation
Udaje o lokalite Okres Brno — mesto

Katastralne uzemie  Lesna

Obec Brno

Cast obce Brno — Lesna

Ulica Barvy
Udaje o merani Suradnicovy system  S-JTSK

Vyskovy system Bpv

Trieda presnosti 3

Mierka 1:500

Pristroje a pomécky Totdlna stanica TOPCON GPT 3003N,
duralovy stativ, odrazny hranol, pAsmo
Nivelacny pristroj SOKKIA C40, nivelacny
stativ, teleskopickd lat 4m, nivelacna
podlozka
LEICA Wild GPS System 200 SR 399C,
TOPCON PG-A1

Pouzity software Groma 8.0 a 9.1, SKI-Pro
MGEO 11 a MicroStation PowerDraft V8

Rekognoskacia lokality. Vybudovanie pomocnej meracskej siete tromi obojstranne
orientovanymi, obojstranne pripojenymi polygénovymi tahmi arajonmi s vyskovym
pripojenim na nivelaéné body JM-071-550 a JIM-071-521 pri dodrzani odchylky 40 VR =
0,048m. Meranie GPS aparatirami na piatich pomocnych stanoviskach. Pomocnych
stanovisiek bolo 24, pricom body obojstranne orientovanych a pripojenych polygénovych
tahov boli ¢islované 4001 — 4014 a body urcené rajéonmi z nich boli ¢islované 5001 — 5011.
Boli stabilizované plastovymi znakmi, nastrel'ovacimi klincami, drevenymi kolikmi alebo
roxorovymi tyCami v zavislosti na typu povrchu terénu. Tachymetricky uréenych 1319
podrobnych bodov. Ortogonalnou metdédou urcenych 297 podrobnych bodov. Zameranych
49 identickych bodov.

Udaje o vyhotoveni

Vypocet sturadnic pomocnych stanovisiek zmeranych metédou GPS. Vypocet
polygonovych tahov, vyrovnanie siete v software GROMA. Urcenie suradnic a vySiek
podrobnych bodov vypoctom zapisniku v software GROMA. Vyhotovenie ucelovej mapy
v programe MGEO 11 podl'a smernice Jihomoravska plynarenskd a.s. Overenie presnosti
polohového urcenia bodov. Kritériam polohovej presnosti vyhovelo 98%. Vyhotovenie
prehl'adky bodového pol'a a pomocnej meracskej siete a miestopisov.

POLOHOVE OVERENIE
polohova odchylka Ap < 1,7uxy
kriticka dosiahnuta
Ap 0,24 0,20
vyberova stredné suradnicova chyba sxy < @2Nuxy
kriticka dosiahnuta
Sxy 0,16 0,06
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Priloha ¢.2

Leica

Geosystems

Results - Baseline
TBRN - 4001

Protokol o vypoctu suradnic meranych metédou GPS - ukazka

Project Information

Project name:

Date created:

Time zone:

Coordinate system name:
Application software:
Processing kernel:
Processed:

Slezakova_GPS
08/01/2011 10:55:02
0h 00'

WGS 1984

Leica SKI-Pro 3.0
PSl-Pro 1.0
08/01/2011 11:00:07

Point Information

Reference: TBRN Rover: 4001
Receiver type / SIN: NET-G3A3.5Dec / KR9PQ30Z9Q8 Topcon / EMKEG4MRPJ4
Antenna type / S/N: TPSCR3_GGD CONE /- TPSPG_A1(2)/-
Antenna height: 0.0000 m 1.5640 m
Initial coordinates:
Latitude: 49°12'14.45102"N 49° 13'39.92015" N
Longitude: 16° 38' 14.14017"E 16° 37' 54.59869" E
Ellip. Hgt: 262.7945m 340.8937 m
Processing Parameters
Parameters Selected Used Comment
Cut-off angle: 15° 15"
Ephemeris type: Broadcast Broadcast
Solution type: Automatic Phase
Frequency: Automatic Automatic
Fix ambiguities up to: 80 km 80 km
Min. duration for float solution (static): 5'00" 5'00"
Sampling rate: Use all 5
Tropospheric model: Hopfield Hopfield
lonospheric model: Automatic Computed
Use stochastic modelling: Yes Yes
Min. distance: 8 km 8 km
lonospheric activity: Automatic Automatic
Satellite Selection
Manually disabled satellites: None
Final Coordinates
Reference: TBRN Rover: 4001

Coordinates:
Latitude:
Longitude:
Ellip. Hgt:

Solution type:

Frequency:

Ambiguity:

Quality:

49°12'14.45102"N
16° 38' 14.14017"E
262.7945 m

Phase
L1and L2
Yes

49° 13'39.90520" N
16° 37' 54.58395" E
338.9390 m

Sd. Lat; 0.0005m
Posn. Qlty: 0.0006 m

Sd. Lon: 0.0003 m
Sd. Slope: 0.0005 m

Sd. Hgt: 0.0007 m
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Priloha ¢.3  Protokol globalnej transforméacie

Transformace z ETRF-2000 do SJTSK z GPS aparatiry LEICA GPS 399
CB=4014 Pozn.=

B=49° 13" 53" 87245 L=16° 37 49" 54636 H=354.812
Y=596101.330 X=1156890.549 Z=310.17

CB=4004 Pozn.=

B=49° 137 48" 15983 L=16° 38" 01" 19906 H=340.774
Y=595885.872 X=1157091.259 Z=296.14

CB=4001 Pozn.=

B=49° 13" 39” 90501 L=16° 37 54" 58413 H=338.939
Y=596046.247 X=1157330.441 Z=294.31

CB=4010 Pozn.=

B=49° 137 42" 34572 L=16° 37 53" 96273 H=340.378
Y=596050.666 X=1157254.134 Z=295.75

CB=4008 Pozn.=

B=49° 137 49" 12042 L=16° 37 52 07561 H=348.294
Y=596066.193 X=1157041.978 Z=303.66

Transformace z ETRF-2000 do SJTSK z GPS aparatury TOPCON PG-Al
CB=4014 Pozn.=

B=49° 137 53" 87236 L=16° 37 49" 54712 H=354.807
Y=596101.315 X=1156890.553 Z=310.17

CB=4001 Pozn.=

B=49° 13" 39” 90520 L=16° 37 54" 58395 H=338.939
Y=596046.250 X=1157330.435 Z=294.31

CB=4004 Pozn.=

B=49° 137 48" 15944 1L=16° 38" 01" 19938 H=340.761
Y=595885.867 X=1157091.272 Z=296.13

CB=4008 Pozn.=

B=49° 137 49” 12022 L=16° 37 52 07664 H=348.313
Y=596066.173 X=1157041.986 Z=303.68
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Priloha ¢.4  Zapisnik podrobného merania — ukéazka

Métreno pristrojem TOPCON-GTS210/GTS310
;korekce: nezavedeny

9999

999999999

1600001

1

3
0
2
1 016000014001 1.450

016000000508 120.378 1.600 0.0000 103.4926
016000014002 107.298 1.600 209.4582 102.3760

1 58.792 1.600 373.2036 100.7000
2 57.903 1.600 365.5788 100.7776
3 39.655 1.600 364.2136 100.4620
4 29.334 1.600 377.9378 100.5068
5 13.040 1.600 9.5278 99.8792

6 16.977 1.600 101.3684 98.9406

7 40.950 1.600 125.6878 98.7206

8 75.888 1.600 145.5430 98.8134

9 71.417 1.600 141.8832 98.7222
10 69.994 1.600 140.2454 98.7100
11 64.235 1.600 139.2620 98.6966
12 45.243 0.000 136.5172 100.8360
13 19.544 1.600 140.0564 98.3762
14 13.601 1.600 119.3654 98.5550
15 6.301 1.600 93.0854 97.5698

16 2.154 1.600 47.1360 100.2706
17 2.299 1.600 285.1988 102.7906
18 4.880 1.600 256.7450 102.1988
19 4.419 1.600 239.4354 100.7558
20 20.243 1.600 364.7212 100.5846
21 14.680 1.600 356.6320 100.4010
22 10.213 1.600 279.2592 101.8198
23 12.179 1.600 268.3130 102.0544
24 17.264 1.600 268.4734 101.4152
25 22.661 1.600 257.7264 100.2638
26 19.233 1.600 252.6718 102.0126
27 19.212 1.600 250.1296 102.148¢6
28 19.985 1.600 247.9190 102.2842
29 27.063 1.600 243.4822 102.7926
30 28.389 1.600 233.0892 102.8450
31 21.564 1.600 233.7178 102.3230
32 10.554 1.600 217.2214 98.9376
33 20.190 1.600 210.1546 101.7164
34 25.958 1.600 212.8292 102.0026
35 30.702 1.600 208.2724 102.2078
36 35.453 1.600 201.5576 102.2856
37 30.680 1.600 199.4734 102.0118
38 41.638 1.600 187.9956 101.8836
39 41.400 1.600 185.8336 101.4372
40 40.498 1.600 183.2858 101.298¢6
41 40.034 1.600 182.1126 101.3000
42 53.522 1.600 177.7012 101.3262
43 52.996 1.600 177.9616 101.3692
44 48.966 1.600 165.2964 99.7816
45 49.092 1.600 158.3896 99.4144
46 52.432 0.000 154.8802 99.0614
47 55.239 1.600 157.5464 98.6444
48 56.504 1.600 152.3060 98.6196
49 66.212 1.600 146.3790 98.4984
50 42.169 1.600 143.0852 98.4172
51 64.477 1.600 142.8484 98.4450
52 67.261 1.600 143.9558 98.5012
53 70.312 1.600 149.7696 98.4866
54 73.647 1.600 144.9770 98.5384
55 68.757 0.860 156.2626 98.1948
56 37.805 1.600 147.1290 98.5184
57 39.571 1.600 165.7530 98.6328
58 14.089 1.600 208.5778 97.1728

59 8.022 1.600 149.2510 93.5314
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Priloha ¢.5

Zapisnik technickej nivelacie

Zapisnik pro technickou a plosnou nivelaci
&islo bodu &teni na lati NadToFské Nadmofska vySka
- - vyska bodu Poznéamka
pfes’ta- bo&ného vzad | vpfed | bo¢né hor|zgntu ] ’ . .
vového + - - stroje pfestavoveho juréeného botng
meral: JANICKOVA Bronislava
pristroj: SOKKIA C40, ¢.057 736
pocasie: poloblacno,prehanky,krupy
zapisoval: SLEZAKOVA Gabriela
JM-071-550 1954 275,128 C, Bozi muka, rézcectie, Bmo-Obtany
808 20x
1866 30x
837
2109 30x
523
_________________________________ (271 T I A U —
D ] s s I —
e 990 L O
671
1870 24x
1078
2168" 20x
589
2199 24x
678
2760 36x
T . e s o o ——
_________________________________ 22 O I O S < —
O ) o —
_________________________________ 4 O O o o -
716
""""""""""""""" A N e e e £
599
2923 295,043 66x
4001 713 294,33|plastovy znak
2078
582 293,547 39x
5001 2101 291,45|nastrefovaci kliniec
2215
725" 39x
4002 1862 290,196 nastrefovaci kliniec
2158 60x
O T s ! O ——
................................. 1870 e 30K e
830
1472 30x
832
2229 295,445 30x
4003 1065 294,38 (nastrelovaci kliniec
467
2124 30x
783
1373" 79x
4004 ] 1918 296,175, ] TOXOT o]
3588 60x
e e e e




Zapisnik pro technickou a ploSnou nivelaci

Nadmoiska

Nadmofs

ka vyika

Cislo bodu Cteni na lati -
wska bodu )
, ; T : Poznédmka
presta- bognsho vzad | vpfed | boéné | horizontu
vového + - - stroje pfestavového {uréeného bocng
2340 301,291 48x
4012 1149 300,14|dreveny kolik s nastrelovacim klincom
1034
2708 52x
. O s Y
25781 305,046 50x
4006 1968 303,08|nastrelovaci kliniec
et s O
A A N 7
g CT E— e
634 20x
1791
639 40x
1990
730 50x
2182
515 44x
2139
580" 70x
2235
495 296,947 70x
4010 177 295,77|roxor
1858
586 295,675 110x
4001 1354 294,32|plastowy znak




Zapisnik pro technickou a ploSnou nivelaci

Nadmofskd| Nadmofska vySka

Cislo bodu Cteni na lati -
wska bodu .
" - . Poznamka

presta- . vzad | vpied | bo¢né | horizontu

bo¢ného - - - e o
vového + - - stroje pfestavového {uréeného bocné
JM-071-521 1164 272,490 C, Sobésicka ¢.p.505, Bmo-Lesna
............................... 66546, 69193) M o 2038 IRELASTKM ]
b 28T AR N 2047 ] d=40R=48mm

Uh 0,009
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Priloha ¢.6 ~ Protokol o vypocte polygdénovych tahov - ukazka

POLYGONOVY PORAD

Nézev potradu: pp3
Orientace osnovy na bodé 016000014001:
016000014001 596046.25 1157330.44

Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V ptev. m0 Red.
016000000508 0.0102 50.1348 0.0000
Orientac¢ni posun : 50.1246g

Orientace osnovy na bodé 016000014008:

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
016000014014 282.4224 185.4839 0.0000
Orientacni posun : 303.0615g

Namétrené hodnoty:

Bod S zpé&t S vpred Uhel V thlu
Smérnik D vpfed D zpét D Dp - Dz
50.1246
016000014001 0.0000 209.4582 209.4582 0.0002
259.5831 107.210 107.202 107.206 0.008
016000014002 399.9998 188.1814 188.1816 0.0002
247.7649 107.744 107.806 107.775 -0.062
016000014003 0.0000 152.7034 152.7034 0.0002
200.4685 96.709 96.728 96.719 -0.019
016000014004 399.9998 150.0748 150.0750 0.0002
150.5438 69.119 69.124 69.122 -0.005
016000014005 399.9998 145.6066 145.6068 0.0002
96.1508 58.538 58.540 58.539 -0.002
016000014006 0.0002 206.9104 206.9102 0.0002
103.0612 73.509 73.513 73.511 -0.004
016000014008 0.0000 0.0000 0.0000 0.0002
303.0615

Parametry polygonového poradu:

Typ potradu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potradu ¢ 512.871m

Uhlova odchylka : 0.001l6g

Odchylka Y/X : 0.130m / -0.039m

Polohové odchylka : 0.136m
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Nejvét3i / nejmensi délka v pofadu 107.775m/ 58.539m
Pomér nejvétsi / nejmensi délka 1:1.84
Max. pomér sousednich délek 1:1.40
Nejmensi vrcholovy uthel 145.6068g
Vypoctené body:

Bod Y X
016000014002 595959.97 1157266.85
016000014003 595886.51 1157188.00
016000014004 595885.80 1157091.28
016000014005 595934.27 1157041.98
016000014006 595992.73 1157045.51
VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU

Bodl Bod2 Z tam Z zpét dH tam dH zpét dH VvV dH
016000014001 016000014002 102.3760 97.4376 -4.15 -4.13 -4.14 -0.03
016000014002 016000014003 97.4198 102.4152 4.18 4.20 4.19 -0.02
016000014003 016000014004 98.7660 101.1400 1.76 1.81 1.79 -0.05
016000014004 016000014005 96.7372 103.0224 3.47 3.46 3.46 0.00
016000014005 016000014006 96.0114 103.6726 3.44 3.45 3.45 -0.01
016000014006 016000014008 99.4128 100.4994 0.61 0.64 0.62 -0.03
Vyskovy uzavér: -0.01
Vyskové vyrovnani

Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
016000014001 016000014002 -4.14 -4.14 -0.00
016000014002 016000014003 4.19 4.19 -0.00
016000014003 016000014004 1.79 1.79 -0.00
016000014004 016000014005 3.46 3.46 -0.00
016000014005 016000014006 3.45 3.45 -0.00
016000014006 016000014008 0.62 0.62 -0.00
Vypoctené vysky:

Bod Vyska
016000014002 290.19
016000014003 294.38
016000014004 296.16
016000014005 299.62
016000014006 303.07
016000014008 303.69
Test polygonového potadu:
Typ testu polygonového potradu: PPBP: Pripojovaci body PPBP, ZPBP, ZhB, délka poradu do
1500m
Uhlova odchylka [g] Skutecénéd hodnota: 0.0016, Mezni hodnota: 0.0265
Polohova odchylka [m] Skutec¢néd hodnota: 0.136, Mezni hodnota: 0.136
Mezni pocet bodl Skuteé¢nd hodnota: 5, Mezni hodnota: 15
Mezni délka potradu [m] : Skutec¢né hodnota: 512.871, Mezni hodnota: 1500.000
Minimé&lni délka strany [m]: Skutec¢nd hodnota: 58.539, Mezni hodnota: 50.000
Maximélni délka strany [m]: Skutec¢nd hodnota: 107.775, Mezni hodnota: 400.000
Mezni pomér délek : Skutec¢néd hodnota: 1:1.40, Mezni hodnota: 1:3.00

Mezni odchylky stanovené pro praci v katastru nemovitosti byly dodrZeny.
Geometrické parametry stanovené pro praci v katastru nemovitosti byly dodrzZeny.
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Priloha ¢.7  Protokol polohového vyrovnania siete

GROMA - VYROVNANI SITE

Lokalita: Lesnéa
Datum :24.10.2011
Etapa : Vyrovnanie siete

PRIBLIZNE SOURADNICE:

016000014001 596046.2500 1157330.4400
016000014002 595959.9700 1157266.8400
016000014003 595886.5200 1157188.0000
016000014004 595885.8700 1157091.2700
016000014005 595934.3000 1157041.9800
016000014006 595992.7400 1157045.5100
016000014007 595942.4700 1157080.7600
016000014008 596066.1800 1157041.9800
016000014009 596004.5300 1157224.6600
016000014010 596050.6700 1157254.1300
016000014011 595941.0600 1157160.2400
016000014012 596094.6800 1157157.8300

v bod

v bod

v bod

Stanovisko: 016000014001

Cil Délka [m] m [mm] vaha
016000014002 107.2110 10.21 0.0096
016000014010 76.4100 10.15 0.0097

Stanovisko: 016000014002

Cil Délka [m] m [mm] vaha
016000014003 107.7580 10.22 0.0096
016000014009 61.3920 10.12 0.0098

Stanovisko: 016000014003

Cil Délka [m] m [mm] vaha
016000014004 96.6960 10.19 0.0096
016000014011 61.2170 10.12 0.0098

Stanovisko: 016000014004

Cil Délka [m] m [mm] vaha
016000014005 69.1140 10.14 0.0097
016000014007 57.5850 10.12 0.0098

Stanovisko: 016000014005
Cil Délka [m] m [mm] vaha

016000014006 58.5300 10.12 0.0098

Stanovisko: 016000014006
Cil Délka [m] m [mm] vaha

Stanovisko: 016000014007
Cil Délka [m] m [mm] vaha
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Stanovisko: 016000014009
Cil Délka [m] m [mm] vaha

Stanovisko: 016000014010

Cil Délka [m] m [mm] vaha
016000014009 54.7190 10.11 0.0098
016000014012 105.9150 10.21 0.0096

Stanovisko: 016000014011
Cil Délka [m] m [mm] vaha

Stanovisko: 016000014012
Cil Délka [m] m [mm] vaha

Stanovisko: 016000014001

Cil Smér m [cc] vaha
016000014010 146.22900 100.00 0.0001
016000014002 209.45820 100.00 0.0001

Stanovisko: 016000014002

Cil Smér m [cc] vaha
016000014009 88.64020 100.00 0.0001
016000014003 188.18140 100.00 0.0001
016000014001 399.99980 100.00 0.0001

Stanovisko: 016000014003

Cil Smér m [cc] vadha
016000014002 0.00000 100.00 0.0001
016000014011 82.18520 100.00 0.0001
016000014004 152.70340 100.00 0.0001

Stanovisko: 016000014004

Cil Smér m [cc] vaha
016000014007 111.22460 100.00 0.0001
016000014005 150.07480 100.00 0.0001
016000014003 399.99980 100.00 0.0001

Stanovisko: 016000014005

Cil Smér m [cc] vaha
016000014007 62.64080 100.00 0.0001
016000014006 145.60660 100.00 0.0001
016000014004 399.99980 100.00 0.0001

Stanovisko: 016000014006

Cil Smér m [cc] vaha
016000014005 0.00020 100.00 0.0001
016000014008 206.91040 100.00 0.0001
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Stanovisko: 016000014007
Cil Smér m [cc]

016000014011 185.67020 100.00
016000014005 399.97240 100.00

Stanovisko: 016000014008
Cil Smér m [cc]

016000014006 0.00000 100.00
016000014012 112.29200 100.00

Stanovisko: 016000014009
Cil Smér m [cc]

016000014011 185.75460 100.00
016000014010 399.99960 100.00

Stanovisko: 016000014010
Cil Smér m [cc]

016000014011 82.19080 100.00
016000014009 91.06240 100.00

016000014001 223.63600 100.00
016000014012 399.99980 100.00

Stanovisko: 016000014011
Cil Smér m [cc]

0.0001
0.0001
0.0001

016000014009 250.63820 100.00
016000014010 256.00980 100.00
016000014007 399.98740 100.00

Stanovisko: 016000014012
Cil Smér m [cc]

0.0001
0.0001

016000014010 157.34580 100.00
016000014008 399.99880 100.00

PocCet bodu v siti

Pocet bodu, na nichZ jsou méfeny sméry:

Poc¢et méfenych délek
Polet mé&fenych smérl
Zpusob pripojeni sité

VYROVNANE DELKY :

Stanovisko: 016000014001

12
12
16
31

Vazana sit,

Cil Délka Oprava

[m] [mm]
016000014002 107.2115 0.54
016000014010 76.4379 27.90

Stanovisko: 016000014002

Cil Délka Oprava

[m] [mm]
016000014003 107.7512 -6.82
016000014009 61.3917 -0.26

Stanovisko: 016000014003

Cil Délka Oprava

[m] [mm]
016000014004 96.6918 -4.21
016000014011 61.2137 -3.27
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Stanovisko: 016000014004

Cil Délka Oprava

[m] [mm]
016000014005 69.1210 6.99
016000014007 57.5855 0.51

Stanovisko: 016000014005

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014006 58.5308 0.75

Stanovisko: 016000014006

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014008 73.5010 1.01

Stanovisko: 016000014007

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014005 39.6294 2.40

Stanovisko: 016000014009

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014011 90.4277 2.70

Stanovisko: 016000014010

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014009 54.7156 -3.39

016000014012 105.9021 -12.91

Stanovisko: 016000014011

Cil Délka Oprava
[m] [mm]
016000014007 79.4763 -0.71

Stanovisko: 016000014012
Cil Délka Oprava
[m] [mm]

016000014008 119.2959 -12.09

Prumérnéd stt¥edni chyba vyrovnané

VYROVNANE SMERY :

Stanovisko: 016000014001
Cil Smér Oprava
gl [ce]

016000014010 146.22594 -30.56
016000014002 209.46126 30.56

Stanovisko: 016000014002

Cil Smér Oprava
gl [ce]
016000014009 88.64709 68.89

016000014003 188.17834 -30.65
016000014001 399.99598 -38.24

Stanovisko: 016000014003

Cil Smér Oprava

[g] [ce]
016000014002 0.00191 19.07
016000014011 82.18644 12.37

016000014004 152.70026 -31.44

ms Eps
[mm] [mm]
8.49

7.26

ms Eps
[mm] [mm]
9.42

ms Eps
[mm] [mm]
9.34

ms Eps
[mm] [mm]

8.66

ms Eps
[mm] [mm]

9.20

ms Eps
[mm] [mm]
8.55

ms Eps
[mm] [mm]
9.65

ms Eps
[mm] [mm]
8.98

m Eps



Stanovisko: 016000014004

Cil Smér Oprava m Eps

K<) [cc] [cc] [cc]
016000014007 111.22581 12.11 90.42
016000014005 150.08317 83.66 84.93
016000014003 399.99022 -95.78 90.74

Stanovisko: 016000014005

Cil Smér Oprava m Eps
K<) [cc] [cc] [cc]
016000014007 62.64744 66.38 91.90
016000014006 145.61363 70.31 99.09
016000014004 399.98613 -136.69 93.23 -377.44

Stanovisko: 016000014006

Cil Smér Oprava m Eps

K<) [cc] [cc] [cc]
016000014005 -0.00471 -49.09 107.62
016000014008 206.91531 49.09 107.62

Stanovisko: 016000014007

Cil Smér Oprava m Eps

K<) [cc] [cc] [cc]
016000014011 185.67246 22.59 102.12
016000014005 399.97014 -22.59 102.12

Stanovisko: 016000014008

Cil Smér Oprava m Eps

[g] [cc] [cc] [ccl
016000014006 -0.00234 -23.38 94.53
016000014012 112.29434 23.38 94.53

Stanovisko: 016000014009

Cil Smér Oprava m Eps

K<) [cc] [cc] [cc]
016000014011 185.75935 47.52 100.77
016000014010 399.99485 -47.52 100.77

Stanovisko: 016000014010

Cil Smér Oprava m Eps
[g] [cc] [cc] [ccl
016000014011 82.19616 53.55 67.07
016000014009 91.07209 96.91 82.52
016000014001 223.61806 -179.40 67.36 -268.96
016000014012 400.00269 28.94 79.05

Stanovisko: 016000014011

Cil Smér Oprava m Eps

K<) [cc] [cc] [cc]
016000014009 250.64060 23.95 80.99
016000014010 256.00016 -96.45 77.27
016000014007 399.99465 72.49 97.32

Stanovisko: 016000014012

Cil Smér Oprava m Eps
gl [ce] [cce] [cc]
016000014010 157.33804 -77.63 101.69
016000014008 400.00656 77.63 101.69
Prumérnéd stfedni chyba vyrovnaného sméru [cc]: 92.33
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VYSLEDKY VYROVNANT :

Pocet nadbyteénych méfeni 19
Zadkladni stfredni chyba m0 apriorni [cc]: 1.00
Zadkladni sttredni chyba m0 aposteriorni [ccl: 1.17
m0 aposteriorni / mO apriorni 1.17
Interval spolehlivosti 0.68 - 1.32
VYROVNANE SOURADNICE:
Bod Y X my mx mxy
[mm] [mm] [mm]

016000014002 595959.9596 1157266.8139 9 9 9
016000014003 595886.5272 1157187.959¢6 9 9 9
016000014005 595934.3407 1157041.9922 8 8 8
016000014006 595992.7646 1157045.5268 9.38 9.25 9.32
016000014007 595942.4910 1157080.7744 7 9 8
016000014009 596004.5780 1157224.6457 8 7 7
016000014011 595941.1044 1157160.2386 9 9 9
016000014012 596094.7025 1157157.8160 11 8 0

Stfedni soutradnicova chyba mxy [mm]: 9.12
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Priloha ¢.8  Protokol vySkového vyrovnania siete

GROMA - VYROVNANI SITE

Lokalita: Lesnéa
Datum :24.10.2011
Etapa : Vyrovnanie siete

PARAMETRY SITE:

Pocet bodl v siti 12
Po¢et neznamych : 9
PocCet mérenych velicin : 16
PocCet pevnych bodu : 3
Zpusob pripojeni sité : Vazana sit

VYROVNANE VYSKY:

Bod Z pribl. Oprava Z Vvyr. mz
[m] [mm] [m] [mm]

016000014001 294.3300 0.00 294.3300 0.00
016000014002 290.1900 -6.14 290.1839 6.37
016000014003 294.3800 -11.56 294.3684 6.26
016000014004 296.1600 0.00 296.1600 0.00
016000014005 299.6200 3.81 299.6238 5.09
016000014006 303.0700 -0.44 303.0696 6.08
016000014007 300.1400 -3.03 300.1370 5.00
016000014008 303.6900 0.00 303.6900 0.00
016000014009 295.3200 0.57 295.3206 6.36
016000014010 295.7800 -9.17 295.7708 5.95
016000014011 297.3800 -5.46 297.3745 6.35
016000014012 298.8100 -14.43 298.7956 7.73
Testovani oprav méfeni se provadi oboustrannym testem k hladiné vyznamnosti Alfa = 10.0
Pri prekroc¢eni kritické hodnoty t > 1.65 je vypoclten odhad chyby mérené veliciny Eps.
Soucasné Jje vypocltena hodnota mezni chyby k necentrdlnimu parametru Delta = 2.49.

Pravdépodobnost chyby 2. druhu Beta = 20.0 %.
Vahy méf¥eni jsou urceny jako reciproké hodnoty délek.

VYSLEDKY VYROVNANT :

Pocet nadbyteénych méfeni H

Zadkladni sttredni chyba m0 apriorni [mm] : 30.00
Zadkladni stfredni chyba m0 aposteriorni [mm] : 29.80

m0 aposteriorni / m0 apriorni : 0.99
Interval spolehlivosti 0.47 - 1.53
Prumérnéd stf¥edni chyba vyrovnanych vySek [mm] 6.18
Prumérnéd sttredni chyba vyrovnanych mé&feni [mm]: 6.19
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Priloha ¢.9

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Orientace osnovy na bodé

_________ Bod ¥
016000014001 596046.25

Orientace:

_________ god Y

016000000508 596131.42
016000014002 595959.96
016000014010 596050.67

Protokol o vypocte stiradnic podrobnych bodov - ukazka

016000000508 596131.42
Bod Hz
016000000508 0.0000

016000014002 209.4582 2
016000014010 146.2290 1
016000000508 0.0102

Z

294.33

Z

290.18

295.77
or Délka
0251 120.180
0179 107.208
0220 76.404
0149 120.192

Orientacni posun
mO = SQRT ([vv]/ (n-1)
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) )

Test polarni metody:

016000014001:
X
1157330.44
X
1157415.25
1157266.81
1157254.13
1157415.25
Smérnik \Y
50.1348 -0
59.5500 0
96.3167 0
50.1348 -0
50.1098g
0.0235g
0.0117g

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0251,
Mezni odchylky stanovené pro praci v katastru nemovitosti byly dodrZeny.

Podrobné body

Poladrni metoda
Bod Hz

Mezni hodnota:

016000010001 373.2036 1
016000010002 365.5788 1
016000010003 364.2136 1
016000010004 377.9378 1
016000010005 9.5278
016000010006 101.3684
016000010007 125.6878
016000010008 145.5430
016000010009 141.8832
016000010010 140.2454
016000010011 139.2620
016000010012 136.5172 1
016000010013 140.0564
016000010014 119.3654
016000010015 93.0854
016000010016 47.1360 1
016000010017 285.1988 1
016000010018 256.7450 1
016000010019 239.4354 1
016000010020 364.7212 1
016000010021 356.6320 1
016000010022 279.2592 1
016000010023 268.3130 1
016000010024 268.4734 1
016000010025 257.7264 1
016000010026 252.6718 1
016000010027 250.1296 1
016000010028 247.9190 1
016000010029 243.4822 1
016000010030 233.0892 1
016000010031 233.7178 1
016000010032 217.2214
016000010033 210.1546 1

00.7000
00.7776
00.4620
00.5068
99.8792
98.9406
98.7206
98.8134
98.7222
98.7100
98.6966
00.8360
98.3762
98.5550
97.5698
00.2706
02.7906
02.1988
00.7558
00.5846
00.4010
01.8198
02.0544
01.4152
00.2638
02.0126
02.148¢6
02.2842
02.7926
02.8450
02.3230
98.9376
01.7164
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.780
.890
.648
.329
.038
.972
.936
.864
.392
.970
.212
.233
.535
.596
.295
.154
.296
.876
.418
.239
.678
.207
171
.257
.658
.221
.198
.969
.033
.357
.547
.551
.180

596067.
596060.
596055.
596058.
596056.
596057.
596061.
596051.

596055

596056.
596056.
596055.
596049.
596052.
596051.
596048.

596044

596041.
596041.
596050.
596047.
596037.
596034.
596029.
596023.
596027.

596027

596026.
596019.
596018.
596025.
596037.
596029.

V prev
0.00
0.00
0.0800
Y
30 1157385.
37 1157386.
10 1157369.
76 1157356.
75 1157338.
97 1157318.
44 1157292.
43 1157254.
.21 1157259.
81 1157261.
92 1157267.
68 1157286.
26 1157311.
52 1157318.
15 1157326.
40 1157330.
.30 1157331.
40 1157330.
89 1157329.
92 1157350.
80 1157345.
11 1157334.
59 1157333.
72 1157335.
76 1157333
05 1157331
.05 1157330.
29 1157329.
35 1157327.
88 1157323.
39 1157325.
06 1157325
88 1157318.

32
58
09
97
16
16
43
75
61
27
12
20
14
38
49
53
65
96
72
13
04
98
91
41
.22
.28
51
82
72
04
03
.26
65

293.
293.
293.
293.
294.
294.
295.
295.
295.
295.
295.
.00
294.
294.
294.
294.
294.
294.
294.
293.
294.
293.
293.
293.
294.
293.
293.
293.
292.
292.
293.
294.
293.

53
47
89
95
20
46
00
59
61
60
49

68
49
42
17
08
01
13
99
09
89
79
80
09
57
53
46
99
91
39
36
64



Priloha ¢.10  Testovanie polohovej presnosti

a) Testovanie dosiahnutej presnosti podrobnych bodov pomocou relativnej presnosti

p.C. d;; d [m] d,, [m] Ad=d,-d, mg =k (d+12)/(d+20) ug=2*md Ad<uy
1 ]016000011089 , 01600001 1090 0,95 0,95 0 0,12 0,24 splnéno
2 ]l016000011132 , 016000011133 4,21 4,23 -0,02 0,13 0,27 splnéno
3 (016000011227 , 01600001 1244 7,1 7,03 0,07 0,14 0,28 splnéno
4 (016000010041 , 016000010067 351 3,42 0,09 0,13 0,26 splnéno
5 [016000010575 , 01600001 0569 7,08 7,07 0,01 0,14 0,28 splnéno
6 (016000010467 , 016000010474 3,56 3,45 0,11 0,13 0,26 splnéno
7 (016000010500 , 016000010501 1,86 1,90 -0,04 0,13 0,25 splnéno
8 (016000010576 , 016000010687 7,26 7,27 -0,01 0,14 0,28 splnéno
9 (016000010092 , 01600001 1066 791 7,86 0,05 0,14 0,28 splnéno
10 {|016000010948 , 016000010949 1,07 1,07 0 0,12 0,25 splnéno
11 ||016000011048 , 01600001 1049 1,85 1,85 0 0,13 0,25 splnéno
12 ||016000010876 , 016000010877 2,84 2,95 -0,11 0,13 0,26 splnéno
13 ||016000010671 , 016000010672 1,76 1,76 0 0,13 0,25 splnéno
14 ]|016000010781 , 016000010789 7,22 7,22 0 0,14 0,28 splnéno
15 016000011125 , 016000011126 0,95 0,94 0,01 0,12 0,24 splnéno
16 [|016000011173 , 016000011174 0,97 1,00 -0,03 0,12 0,25 splnéno
17 ||016000011098 , 01600001 1106 16,31 16,30 0,01 0,15 0,31 splnéno
18 016000010141 , 016000010142 3,46 3,46 0 0,13 0,26 splnéno
19 ]|016000010168 , 016000010172 351 3,51 0 0,13 0,26 splnéno
20 ]|016000010759 , 016000010764 1,06 1,06 0 0,12 0,25 splnéno
21 ||016000010157 , 016000010195 6,59 6,55 0,04 0,14 0,28 splnéno
22 ]|016000010548 , 016000010549 1,31 1,07 0,24 0,12 0,25 splnéno
23 ]|016000011212 , 016000011221 0,93 0,94 -0,01 0,12 0,24 splnéno
24 016000011138 , 01600001 1165 4,41 4,33 0,08 0,13 0,27 splnéno
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b) Testovanie dosiahnutej presnosti podrobnych bodov dvojim ur¢enim ich stradnic
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¢islo bodu 1. ureni 2. ureni AY AX AV A ap 17u,, 1. podminka
Y X Y X [ap| <17y,
01600001 0042 596023,61 1157281,96 596023,57 1157281,91 0,04 0,05 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0045 596039,72 1157281,79 596039,78 1157281,69 -0,06 0,10 0,00 0,01 0,12 0,24 splnéna
01600001 0056 596047,89 1157292,69 596047,93 1157292,71 -0,04 -0,02 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0061 596012,38 1157260,63 596012,46 1157260,55 -0,08 0,08 0,01 0,01 0,11 0,24 splnéna
01600001 0062 595996,18 1157260,82 595996,17 1157260,83 0,01 -0,01 0,00 0,00 0,01 0,24 splnéna
01600001 0063 595968,73 1157239,62 595968,69 1157239,56 0,04 0,06 0,00 0,00 0,07 0,24 splnéna
01600001 0136 595995,96 1157242,30 595995,99 1157242,27 -0,03 0,03 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 0144 595984,76 1157267,10 595984,81 1157267,07 -0,05 0,03 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0155 595984,55 1157219,72 595984,56 1157219,70 -0,01 0,02 0,00 0,00 0,02 0,24 spinéna
01600001 0209 595946,67 1157226,86 595946,66 1157226,87 0,01 -0,01 0,00 0,00 0,01 0,24 splnéna
01600001 0220 595941,54 1157218,71 595941,53 1157218,67 0,01 0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0224 595941,25 1157200,23 595941,29 1157200,27 -0,04 -0,04 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0262 595911,81 1157202,94 595911,86 1157202,96 -0,05 -0,02 0,00 0,00 0,05 0,24 spinéna
01600001 0305 595919,79 1157173,02 595919,79 1157173,04 0,00 -0,02 0,00 0,00 0,02 0,24 spinéna
01600001 0313 595914,51 1157164,22 595914,50 1157164,24 0,01 -0,02 0,00 0,00 0,02 0,24 spinéna
01600001 0336 595892,04 1157094,65 595892,08 1157094,67 -0,04 -0,02 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0361 595897,85 1157109,64 595897,83 1157109,60 0,02 0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0368 595906,08 1157088,07 595906,32 1157088,35 -0,24 -0,28 0,06 0,08 0,37 0,24 nesplnéna
01600001 0391 595942,46 1157035,09 595942,43 1157035,11 0,03 -0,02 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0411 595967,55 1157037,59 595967,58 1157037,60 -0,03 -0,01 0,00 0,00 0,03 0,24 spinéna
01600001 0422 595993,84 1157043,55 595993,82 1157043,60 0,02 -0,05 0,00 0,00 0,05 0,24 spinéna
01600001 0426 595985,12 1157047,78 595985,06 1157047,81 0,06 -0,03 0,00 0,00 0,07 0,24 spinéna
01600001 0427 595972,53 1157048,17 595972,61 1157048,18 -0,08 -0,01 0,01 0,00 0,08 0,24 spinéna
01600001 0467 595993,32 1157053,27 595993,36 1157053,18 -0,04 0,09 0,00 0,01 0,10 0,24 splnéna
01600001 0487 595942,31 1157016,63 595942,28 1157016,66 0,03 -0,03 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 0517 595934,54 1157000,30 595934,50 1157000,26 0,04 0,04 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0581 595963,39 1157107,07 595963,36 1157107,05 0,03 0,02 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 0582 595964,87 1157107,05 595964,85 1157107,01 0,02 0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 0663 595913,74 1157090,90 595913,74 1157091,01 0,00 -0,11 0,00 0,01 0,11 0,24 splnéna
01600001 0668 585269,38 1146069,39 585269,32 1146069,40 0,06 -0,01 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0713 595973,81 1157084,63 595973,84 1157084,62 -0,03 0,01 0,00 0,00 0,03 0,24 spinéna
01600001 0717 595913,97 1157109,46 595913,94 1157109,50 0,03 -0,04 0,00 0,00 0,05 0,24 spinéna
01600001 0754 595912,96 1157142,94 595913,03 1157142,83 -0,07 0,11 0,00 0,01 0,13 0,24 splnéna
01600001 0755 595918,95 1157118,17 595918,93 1157118,21 0,02 -0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 0883 595913,06 1157144,74 595913,24 1157144,82 -0,18 -0,08 0,03 0,01 0,20 0,24 spinéna
01600001 0912 595995,86 1157197,00 595995,87 1157196,97 -0,01 0,03 0,00 0,00 0,03 0,24 spinéna
01600001 0998 596015,65 1157208,70 596015,61 1157208,74 0,04 -0,04 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 0999 596043,96 1157208,32 596043,92 1157208,24 0,04 0,08 0,00 0,01 0,09 0,24 spinéna
01600001 1000 595997,86 1157175,86 595997,78 1157175,90 0,08 -0,04 0,01 0,00 0,09 0,24 spinéna
01600001 1050 596040,84 1157262,00 596040,81 1157262,03 0,03 -0,03 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 1054 596039,10 1157260,22 596039,14 1157260,19 -0,04 0,03 0,00 0,00 0,05 0,24 spinéna
01600001 1135 595987,22 1157110,16 595987,24 1157110,21 -0,02 -0,05 0,00 0,00 0,05 0,24 spinéna
01600001 1168 595988,03 1157131,56 595988,02 1157131,52 0,01 0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 1212 595997,29 1157164,99 595997,25 1157164,94 0,04 0,05 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 1223 596003,09 1157165,73 596003,12 1157165,71 -0,03 0,02 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 1252 596056,23 1157180,48 596056,29 1157180,49 -0,06 -0,01 0,00 0,00 0,06 0,24 spinéna
01600001 1259 596056,29 1157185,58 596056,27 1157185,54 0,02 0,04 0,00 0,00 0,04 0,24 splnéna
01600001 1260 596046,16 1157185,68 596046,19 1157185,65 -0,03 0,03 0,00 0,00 0,04 0,24 spinéna
01600001 1289 596038,21 1157157,59 596038,24 1157157,52 -0,03 0,07 0,00 0,00 0,08 0,24 spinéna
I 0,16 0,19




stiedni soufadnicova |vybérova stfedni soufadnicova hodnoty
chyba chyba koeficientu wzn
sy 0,06 Sxy |0,06 N W2N
sx |0,06 <10 1,25
11-20 1,20
testovani presnosti kritéria presnosti 21-50 1,15
soufadnic tda ua (] 51-300| 1,10
By = ym -y pFesnosti >300 1,05
AX = Xm -Xk 3 0,14

Presnost urceni soufadnic se poklada za vyhovujici kdyz
1. polohové odchlky Ap =VAX + Ay’ vyhovuji kritériu Ap € 1,7uy
1,7Uxy 0,24
w2N uxy 0,16
2. je pfijata staticka hypotéza, Ze vybér pfislusi stanovené tfidé presnoti, tj.
wybérova stfednisoufadnicova chyba vyhovuje kritériu sy, < wonuyxy

WanUxy SPLNENA
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Priloha ¢.11

Zoznam suradnic - ukazka

Cislo bodu Y [m] X [m] H [m] KK
016000010001 596067.30 1157385.32 293.53 3
016000010002 596060.37 1157386.58 293.47 3
016000010003 596055.10 1157369.09 293.89 3
016000010004 596058.76 1157356.97 293.95 3
016000010005 596056.75 1157338.16 294.20 3
016000010006 596057.97 1157318.16 294.46 3
016000010007 596061.44 1157292.43 295.00 3
016000010008 596051.43 1157254.75 295.59 3
016000010009 596055.21 1157259.61 295.61 3
016000010010 596056.81 1157261.27 295.60 3
016000010011 596056.92 1157267.12 295.49 3
016000010012 596055.68 1157286.20 0.00 3
016000010013 596049.26 1157311.14 294.68 3
016000010014 596052.52 1157318.38 294.49 3
016000010015 596051.15 1157326.49 294 .42 3
016000010016 596048.40 1157330.53 294.17 3
016000010017 596044.30 1157331.65 294.08 3
016000010018 596041.40 1157330.96 294.01 3
016000010019 596041.89 1157329.72 294.13 3
016000010020 596050.92 1157350.13 293.99 3
016000010021 596047.80 1157345.04 294.09 3
016000010022 596037.11 1157334.98 293.89 3
016000010023 596034.59 1157333.91 293.79 3
016000010024 596029.72 1157335.41 293.80 3
016000010025 596023.76 1157333.22 294.09 3
016000010026 596027.05 1157331.28 293.57 3
016000010027 596027.05 1157330.51 293.53 3
016000010028 596026.29 1157329.82 293.46 3
016000010029 596019.35 1157327.72 292.99 3
016000010030 596018.88 1157323.04 292.91 3
016000010031 596025.39 1157325.03 293.39 3
016000010032 596037.06 1157325.26 294.36 3
016000010033 596029.88 1157318.65 293.64 3
016000010034 596024.58 1157316.18 293.36 3
016000010035 596021.90 1157311.78 293.12 3
016000010036 596020.55 1157306.06 292.91 3
016000010037 596024.71 1157308.62 293.21 3
016000010038 596022.80 1157296.06 292.95 3
016000010039 596024.11 1157295.48 293.25 3
016000010040 596025.97 1157295.40 293.35 3
016000010041 596026.85 1157295.44 293.36 3
016000010042 596023.59 1157281.93 293.07 3
016000010043 596023.64 1157282.53 293.04 3
016000010044 596034.52 1157282.91 294.35 3
016000010045 596039.75 1157281.74 294.63 3
016000010046 596042.15 1157278.18 0.00 3
016000010047 596039.63 1157275.62 295.36 3
016000010048 596044.11 1157274.00 295.40 3
016000010049 596049.90 1157264.36 295.74 3
016000010050 596050.75 1157288.53 295.23 3
016000010051 596053.36 1157266.39 295.75 3
016000010052 596052.51 1157263.50 295.76 3
016000010053 596046.38 1157260.16 295.85 3
016000010054 596051.93 1157257.04 295.87 3
016000010055 596039.38 1157262.06 296.87 3
016000010056 596047.91 1157292.70 295.06 3
016000010057 596036.50 1157292.11 295.03 3
016000010058 596035.04 1157321.94 294.81 3
016000010059 596046.33 1157322.46 294.99 3
016000010060 596033.19 1157324.14 293.75 3
016000010061 596012.42 1157260.59 293.60 3
016000010062 595996.17 1157260.83 292.03 3
016000010063 595968.71 1157239.59 0.00 3
016000010064 596023.97 1157291.96 293.28 3
016000010065 596024.77 1157291.96 293.29 3
016000010066 596025.91 1157291.95 293.34 3
016000010067 596026.72 1157291.93 293.30 3
016000010068 596028.18 1157291.80 293.31 3
016000010069 596028.10 1157290.55 293.30 3
016000010070 596032.87 1157290.29 293.46 3
016000010071 596033.20 1157283.22 293.23 3
016000010072 596033.19 1157281.80 293.06 3
016000010073 596032.28 1157281.80 293.08 3
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Priloha ¢.12  Prehl'adka pomocnej meracskej siete

PREHLADNY NACRT POMOCNEJ MERACSKEJ SIETE

4 ¥ z
40 Kat.uzemi: 610887 Lesnd
S . Obec: 582786 Brno
. __ Okres: CZ0642 Brno-mésto
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Priloha ¢.13  Miestopisy pomocnych meracskych stanovisiek - ukazka

GEODETICKE UDAJE O BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi: 60887 Lesnd

Obec: 582186 Brno

Okres: CZ0642 Brno-mésto

Bod Bod zfidil (jméno, rokk 0 NCKA B
A [T Y| 596 046.25/ws  BLANSKO 8-8

Kod kve 3 Platnost od:  OW07.201 X 1 157 330.44 Mistoplsny ndért

Popls, zpdsob stabllizace a urceni bodu Nt_:dn. A

Bod je stabilizovany plastovym znakem :aﬁkiu 294.33

v severne/ cast! mesta Brng

: . Ndrys nebo detall
as! 150m severovychodne od zastdvky Arbesova

autobusu MHD Brno ¢46. §
: §
Poznamka: 5
ETRS89 s
Bod preurcen GPS - Statlckou metddou 201 g
Bod Bod zridll ([méno, rokk TSR
mz BLANSKO 8-
FAST T Bria 208 y 595 959.96 |sus BLANSKO 8-8
Kod kv J Platnost ods  0/07.201 X 1 157 266.81 Mstoplsny ndért
S 2 e |
Popls, zplisob stabllizace a urceni bodu Nadn, | ¢.p. 60076 l || |
X - " vyska 290.18 e .
Bod fe stabilizovary kifncem na okraji cesty (Bpv) \ | ‘ ¥
J o 1 verne [ dast! g e
ullee Barvy v se.fe.' nu;. ucua. mesta &m Norys nebo detal
51 280m  severovychodne od zastavky Arbesova |
autobusu MHD Brno ¢46 v zastavane] oblast!. 8
Poznamka: g
Bod Bod zridll (jméno, rok .
BLANSKO 8-
L1 ot Y| 595 886.53|ws  BLANSKO 8-8
Kéd kvie 3 Platnost od: 0107201 X 1 157 187.96 Mistopisny ndért 4004 l\ o
Popls, zplsob stabllizace a uréeni bodu Nadm. s
vyska
Bod fe stabilizovany kiincom na okra jl cesty u;,w 294.37

ulice Barvy v severnej casfi mesta Brna

as! 350m severovychodne od zastdvky Arbesova
autobusu MHD Brno ¢46 na okraji zastavane]
oblastl,

Ndrys nebo detail

Poznamka:
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GEODETICKE UDAJE 0O BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi:  ¢lO88T Lesnd

Obec: 582786 Brno

Okres: CZ0642 Brno-mésto

Bod m Bod zridil (jméno, rokk y 595 885.87 |55 BLANSKO 8-8

FAST VUT Brro, 200

Kod kvg 3 Platnost od:  GL07.200 X 1 157 091.27 Mistoplsny nacrt
— S 4005 W T
Popis, zplsob stabifzace a urceni bodu Nadm. / ‘\ ﬁ |
e e . " : | vyska . : B
Bod Je stabilizovany roxorovou fycou v obrubniku| (gpy) 296.18 4007 \ °
chodnika v rod.domu €p.773 v severne] Cast Narys nebo detall S \
mesta Brna asi 200m  juhovychodne od Zastfavky TR O\ L
~ 7y . o <000
Blazkova autobusu MHD Brno ¢46. — e >, ‘lJQ 1 _
R c SRR
v | 4004 4T .
Poznamka: N ] /] &p.T73
h b £ b
2 |E -~ § 5006 |
3| |2 |5k \ % o
R ] C.p.T
ETRS89 I ‘ 00
o
Bod preurcen GPS - Statickou mefddou 200 5 o
Bod 40 [P0 219 o rok Y| 595 934.34/w  BLANSKO 8-8
FAST VUT Brno, 200
Kod kv J Ptnost od:  OI07.200 X 1 157 041 .99 |Mistoplsny nacrt
S
Papls, zplisob stabllzace a uréenl bodu Nadm. M 5003 v/
o . | vyska . ‘ 7 | .
Bod je stabilizovany roxorovou tycou v obrubniku| (gpy) 299.62 G.p. 761720 [
cesty ullce Barvy v severne] castl mesta Brna Narys nebo detail . .1‘ 4005
asi 130m vichodne od zastdvky Blazkova 400‘?:'_ ________ I'G%?QSEJ_O ,
autebusu MHD Brno 46 v zastavane] oblastl, Barvy SN ’
gst.cesta - \o;r, / -,’; A 4004
. hod =
- ) 5005 < - 'f-=°1 :
Poznimka: 2 s ’ \
E /? L / Ud;?ud.
. : kose
& k% ¢
Vs 4007
&
Bod Bod zridll {jméno, rokly -
' . BLANSKO B8-8
006 | Yy | 595 992.77|ws 0
kod kve 3 Plotnost odr  (W07.200 X 1 157 045.53 Mistopisny ndcrt
S
Popis, zplsob stabilizace a uréeni bodu Nadm,
. - . o vyska .
Bod [e stabillzovany klincom na chodniku (Bpw) 303.07
ulice Barvy v severnef Casti mesta Brng Ndrys nebo detal
as! 80m wichodne od zastdvky Blozkova
aufobusy MHD Brno 46 v zastavane] oblast, Barvy
asf.cesta
Y4
- i
Poznamka: )
[ chodnik-dlazba
4 %4006 °
00-%- —-?_—_-LE‘UJ [ :?5;' _}4005

Q -

schody

I | :
C.p. TS
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GEODETICKE UDAJE 0O BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi:  6|0887  Lesnd
Obec: 582786 Brno
Okres: CZ0642  Brno-mésto
S At it Y| 595 942.49|s  BLANSKO &-8
FAST WUT Brno, 201
Kod kve 3 Platnost od:  GLO720K ¥ 1 157 080.77 Mistoplsny ndért
S
Popls, zpdsob stabllizace a uréeni bodu Hg?kn S T
vysko
Bod Je stabilizovany kiincom medzi obrubnikom [3};‘” 500.14
a chodnikom u domu Cp.766/18 v severne] castl Ndrys nebo detal
mesta Brog asi 140m  fuhovychodne od Zastdvky 4?,?5
BlaZkova autobusu MHD Brno ¢46. E ? ! Q X
%‘E mf &p. T66/18
Poznamka: &3 T
25005 | +4007
t Mu_ﬁﬂ't"]l(--' a1
3 | T
I's "'°°T \IF \\
5 4011 ¥ 5004
Bod idll ([méno, e -
4008 |*oc o1\ lerorok Y| 596 066.18 s BLANSKO 8-8
Kod kve I Platnost od:  0i07.200 X | 1 157 041.98 |Mstoplsny ndért
S =
Popis, zplisob stablllzace a uréeni bodu Nadm. P £
vyéka g
od fe stabitizovany kiincom v chodniku [g;ﬂ 303.69 = I 5
u cesty ulloe Seifertovg v severne/ casti mesta Narys nebo detal E 4014 j£
Broa asi 20m juzne od zastdvky Blazkova Ap e B 5
autobusu MHD Brro ¢46 v zastavane] oblast!, 2l o | % 'l 4008 8
8 é T o
" | 5 > opdy
Poznamka: 515 g a. %% | 4006
Bod zrusen vystavbou nového chodnika 0872011 46"1242%' ~
2 I
ETRS89 &
Bod preurcen GPS - Statickou metddou 20i1 5
Bod Bod zfidll (jméno, rokl: ¢ a
' X BLANSKO 8-8
4009 | e Yy | 596 004.58 ss
Kod kve 3 Platnost od: (107200 X 1 157 224.65 Mistopisny naért o
S
Popls, zplisob stabilizace a uréeni bodu Nadm. )
vyska
Bod Je stabilizovany roxorovou fycou v chodniku Iﬂ’;vl 295.32
uuc? Barvy v severne] casti me;fq Br:rm Narys nebo defal
asl 120m  Juhovychodne od zastdvky Blazkova
autobusu MHD Brno ¢46 v zastavane] ablast.,
Poznamka:
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GEODETICKE UDAJE 0 BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi:  ¢l0887 Lesnd

Obec: 582786  Brno

Okres: CZ0642 Brno-mésto
Bod Bod zridil (jméno, rok);

400

FAST VUT Brno, 201

¥ 596 050.67

SM5

BLANSKO 8-8

Kod kvg J Platnost od: 007201 X 1 157 25 4.13 Mistoplsny ndért
S
Popis, zpdsob stabiilzace a uréeni bodu Nadm, | v, v
vyska o ¥ -
Bod je stabllizovany roxorovou tyéou v obrubniku (Bypw 295.77 - g § /
U cesty u domu 6.p.598/2 v severne] Gast! ierys b0 Ly ’\\ parp
mesta Brna asi [70m  juhovychodne od Zastdvky ) AR e TGP
d/cmcom autobusu MHD Brno 646 na krizovatke 8 5008 5007
ulic Seifertova a Barvy. 3| 402, 401 0 A o
Poznémka. :
s oY
? \ Io o
ETRS89 1A %I ‘
T A [ ‘ i &.p. 598/2
Bod preurcen GPS - Statickou metddou 201 by 188 V .00t
Bod Bod zridil (jméno, rokk
) : BLANSKO 8-8
m” FAST VUT Brno, 20l y 535 941.11|w
Kod kve 3 Platnost ods  0/.07.201 X 1 157 160.24 Mistoplsny ndért
5
Popls, zplisob stabillzace a uréeni bodu Nadm, g < | 007
B NP | vyska 29731 B 55 [ , _
Bod je stabilizovany drevenym kolikom v trdve (Bpv) ] ? 25 [ Odpad.kose
ik [ f UYL Vor I fastl mess t g0
u chodniku na z//./C. Barvy v severne] rﬂf mesta Narys nebo detal o . _". ) -
Brna asl 150m vychodne od zastdvky Blazkova ,; y K> i o .
autobusu MHD Brno ¢46 v zastavanej oblasti, 51 TR o 6 g 5005
m | )
|
& ,\;r: =
Poznamka. ~J )c\/ o 01 1 4003
40107 1
/ \’/ — 1
VY ) |
4009
/ I &.p. 762710 I
Bod Bod zridil (jméno, rokk
) ; BLANSKO 8-8
mlz FAST VUT Brno,20ll y 536 094.70 s
Kod kve 5 Platnost odt 0107201 X 1 157 157.82 Mistopisny ndért
S 4008
Popis, zplsob stabilizace a uréeni bodu Nadm, A
; : . vyska " 4 3
Bod Je stabllizovany dreverym kolikom a klincom (Bypv, 298.80 " / '010‘(:3
1 n/ n il Sefferto . . p §
v trdve vedfq chodnika G ulic ;‘e‘f_,rfom Ndrys nebo detal / i |1
asl 60m  Juzne od zastdvky Blazkova D =2 VR KN B I BV
autobusu MHD Brno ¢46 mimo zastavanej '/4-9,03 ' EE
oblast]. 4012 ¢ % é;_;;-iom‘i %»:
Poznanka: ,_,w e ] *E
"% & e /
i %\/ Bg;.vn.yes‘m
S i
.| ()

- 69 -



GEODETICKE UDAJE 0 BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi:  ¢l0887 Lesnd
Obec: 582786  Brno
Okres: CZ0642  Brno-mésto

Bod Bod zridll (jméno, rokl BLAN »
4014 | Y| 596 101.32|ws  BLANSKO 8-8
Kod kva Platnost od: 0107200 X 1 156 890.55 Mistoplsny nacrt
5
Popis, zplsob stabilzace a urcéeni bodu Nadrm.
; o ) : vyska f
Bod Je stabilizovany plastowm znakem v frdve | (gpy) o | 3 % 2
vedlo chodnika na ullcl Seiferfova v severne]  Na o et c H 5
cast! mesta Brna as/ 180m severne od Zastavky g o) 3 & [—
Blazkova autobusu MHD Brno ¢46 oprot! = g v
rod.domom ¢p.66 @ 68. 014
Poznamka, "‘ZJ?(? B Lot
Fol g
AR é‘g
Ot || 8
ETRS8S v i|E| 8t
Bod preurcen GPS - Statickou mefddou 2001 wll g
Bod sm Bod zridll (jméno, rokk 21 ANSKA B
FAST WUT Bro 20 y 595 993.68 |M BLANSKO 8-8
kod kv J Platnost od:  0L07200 X 1 157 285.20 Mistoplsny nacrt
S D, de.
Popls, pisob stablizace a urcenl bodu Nadn. il kosd
R ’ it » vyska 291.43
Bod je stabilizovary klincom v prifazdove] Epv)
ceste k domu ¢p.599/4 ullce Barvy v severne/ Narys nebo detol
dast! mesta Brna urceny rajdnom
Z bodu 4001
Poznémka:

Bod Bod zridil (jméno, rok) -
. BLANSKO B8-8
o1 1 Y| 595 939.77|ws L 8
kd kve 3 Pltnost odi 007200 X 1 157 214.62 Mstopisny ndirt
S
Popis, zplsob stabiizace a uréeni bodu Nadm, i
vyska
Bod je stabllizovary klincom v ceste pred IB:WI 292.55 i
gardzam! domu ¢p./6l/8 ulice Barwy v severnef Narys nebo detal '
Cast! mesta Brna v zastavane] oblast! X Ihriske
urceny rajonom z bodu 4002. ep. 68 | B
+ 5002
Poznamka: 400 ,ug}} 998 - 7
oo v
— G0} = P
/ & |5 | oo
4’13_‘ 18 ? koses
a002 ¥, v
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GEODETICKE UDAJE 0 BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi: 610887  Lesnd
Obec: 582786  Brno
Okres: CZ0642  Brno-mésto
Bod Bod zridll (jméno, rokk al AN =
< 1 st Y| 595 943.26/w  BLANSKO 8-8
Kod kva I Platnost od:  OLO720N X 1 157 010.56 Mistoplsny naért
S
Popis, zpdsob stabilzace a urceni bodu Nadn. Eﬂ::d'
, —— . " vyska 299.19
Bod Je stabilizovany roxorovym profilom {Bpv)
v travnlfku u dtfnm ¢p.767/20 v seve{ne | cast! Narys nebo detal
mesta Brog asl 120m severowchodnevychodne
od Zzastdvky Blazkova aufobusu MHD Brno ¢46.
Poznamka;
Bod e urcery rajonom z bodu 4005.
I
&p. 167720 ‘
Bod Bod zridll (|méno, rokls BLANSKO B-B
004 | e Y| 595 919.69|ws  BLANSKO
Kod kva Pltnost od:  OI07200 X 1 157 114.07 Mistoplsny nadrt
S
Popls, zplsob stabllzace a uréeni bodu Nadn,
R — AT
Bod fe stabllizovary dreverym Kollkom a Klincom| (gpy) " -
v fmmfku medzl dumtzr:m!_ s dp.f64/{4 a r’ﬁ?/.'S Narys nebo detal 4007
ulice Barvy v severne] castl mesta Brna asi I70m| »
Juhovychodne od zastavky Blazkova autobusu $ ‘\ 0’
MHD Brno ¢46 v zastavane] oblastl. Sk R
|& !
Poznémka: i \p
Bod urcenyr ajonom z bodu 4007, - 8002 5004
schody o é
3 L. E I
&.p. TBA/14
Bod Bod zridil (jméno, rokly F NS o
| ) i gt Y| 595 969.23 |ws BLANSKO 8-8
kod kv 3 Plotnost odt (107200 X 1 157 067.03 Mistopisny naért
S
Popis, zplsob stabiizace o uréeni bodu Nadn, 5 § 9
‘ S wska | 301,32 . s | .2
Bod e stabllizovary dreverym kolikom v frave | (gpy) X 28
medzl domam! s Ep.T91/15 a 790/13 ullce Narys nebo detal 2 ‘E g E'@
Barvy v severne] casti mesta Brna asl 100m 4 s £
Jubovjchodne od zastavky Blazkva aufobusu 5 ul”‘ 4005
MHD Brno c46 v zastavane] oblast!.
Poznamka: —LlTEa. {+» )
Bod Je uréeny rajinom z bodu 4007. 4007 f
g2 1 £
=T ]
B L
o § E\
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GEODETICKE UDAJE (0 BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kdt.uzemi: 610887  Lesnd
Obec: 582786  Brno
Okres: CZ0642  Brno-mésto
Bod Bod zridll (jméno, roks BLAN -
3006 | T e Y| 595 912.20|ws BLANSKO 8-8
kod kva Platnost od:  0I07200 X 1 157 142.26 Mistoplsny naért
S
Popis, zplsob stabilzace a urceni bodu Nadn. !
; e vyska 298.38 oy
Bod Je stabilizovany kiincom v cesfe ullce (Bpv) i
Barvwy u domu ¢p.763/12 v severne] Cast
4 Narys nebo detall
mesta Brng asi 200m  jubovychodne od Zastavky ! 00 <>
Blazkova autobusy MHD Brno ¢46. ™ /"
asf.cesta 3 .
R B
Poznamka: el yj “ua{‘55006§ |
Bod fe urceny rajonom z bodu 40i, . ;
4o0m
]
Bod Bod zridll (jména, rok) .
BLANSKO 8-
0 Y| 595 973.31|ws BLANSKO 8-8
Kod kve J Platnost od:  OLOV200 X 1 157 182.59 Mistoplsny nacrt
S
Popls, zplsob stablizace a uréeni bodu Nadm.
: R . . vyska 296.20
Bod je stabilizovary drevenym kolikom a kiincom| (gpy)
v trdve u domou s ¢p.785/3 u cesty ullce Norys nebo detol
Barvy v severne/ castl mesta Brng asi 150m
Juhovychodne od zastdvky Blazkova autobusu
MHD Brno ¢46 v zastavane] oblast,
Poznamka:
Bod Je urceny rajonom Z bodu 4009,
Bod Bod zridil (jméno, rok) [ NS s
3008 | T e Y| 596 045.13 |ws BLANSKO 8-8
kod kve J Plotnost odi  0I07.200 X 1 157 231.46 Mistopisny naért :
S Eupa B4/
Popis, zplsob stabiizace a uréeni bodu Nadnm, | 2 |
vyska
Bod je stabillzovany kiincom v chodniku na [55;,,; 296.03
krizovatke ulic Barvy o Seifertova v severne] Narys nebo detal
cast! mesta Brna asl 190m  fuZne od zastdvky
Blozkova aufobusu MHD Brno €.46. 5
Poznamka: +
o
Bod fe urceny rajdnom 2z bodu 4009. 0
§ |
a
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GEODETICKE UDAJE 0 BODU POMOCNE MERICKE SITE

Kat.uzemi: 610887  Lesnd
Obec: 582786  Brno
Okres: CZ0642  Brno-mésto
Bod Bod zridil (jméno, rokk n
' BLANSKO 8-8
5009 plp———" y 596 004.99 |sws B
kod kva I Platnost od:  0L07200 X 1 157 177.11 Mistoplsny naért
S .
Popis, zplsob stabilzace a urceni bodu Nadm. ‘I_ﬂ
. ; . . vyska 297.60 preskovisro '
Bod Je stabllizovany dreverym kolikom a kiincom| (gpy) - S |
v kri 7 \ 1 9 |
I;knm:lh 20 d@m ¢p. 85{3 ullee ‘Barv{v v  [Narys nebo detal : p ﬂb‘g =
severne] cast! mesta Brng asi (20m  Juhovychodne ‘/ 2 &.p. 785/3
od zastdvky Blazkova autobusu MHD Brno (.46, Y g =
F VA = ]
. '/ ’ § 3
Poznamka: soi0 ' 4 M|
Bod Je urceny rajdnom z bodu 4009. <— < " |schody
5 £ ]
z 54
g g3 M
Q [Eia=]
Bod Bod zridil (jméno, rok .
. A BLANSKO 8-8
m FAST VUT Broo, 200 y 596 046.08 |sw
Kod kva Platnost od:  OLO720N X 1 157 180.56 Mistoplsny naért
S
Popls, zplsob stabllzace a uréeni bodu Nadn. ]1 v
o . . vyska 298.27 N —
Bod fe stabllizovary klincom v priazdove] cestd (Bpy) K
k domu cép. r’az{/; na u.-’fc.' quvy v severne/ fasﬁ Norys nebo detal -
mesta Broa asl 100m  juhovychodne od zastdvky o, "
Blazkeva autobusu MHD Brno ¢.46. ot &
L @ ‘
£¢ § 5010 o0
Poznamka: w o /? 52‘25_- f"*' }-r ¢
Bod je urceny rajonom z bodu 4012, {7 e 2 R
2 ‘ 401§ zamkatsall
o O A &.p. 784/1
N ‘ v 5008
b ™
E i
Bod Bod zridil (jméno, rokly R -
BLANSKO 8-
. ienmialion Y| 595 988.00 s LANSKO 8-8
kod kve 3 Plotnost odr (107200 X 1 157 119.26 Mistopisny naért
S a
Popis, zpisob stabiizace o uréeni bodu Nadm, §
vyska 7 2
Bod je stabilizovany roxorovou fyéou v chodniku (ﬁym 299.75 W £ 4006/ +
3 we y 3 H v ] o
u Zadneho vehodu domu ¢p.788/9 uiice Barvy Narys nebo detal ¢ [
v severne] casti mesta Brnag as! 120m o \ &
Juhovychodne od zastavky Blazkova autobusu S5 il B (B
MHD Brno ¢.46 v zastavane] oblastl. 5010 [# fe4Lose
Poznamka: ;L-‘% ‘N 2
Bod je urceny rajonom 2 bodu 4006. schody/
I _"‘ ¢.p. TBT/T
A
5009
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