{—} Univerzita Hradec Kralové
— Fakulta informatiky a managementu
POSUDEK VEDOUCIHO DIPLOMOVE PRACE

Jméno studenta:  Jifi Linhart
Nazev prace: Agentové simulace pohybu chodcl
Autor posudku: doc. RNDr. Kamila Olsevi¢ova, Ph.D.

Cil prace: Posouzeni  moznosti  simulacniho  nastroje  Anylogic
pfi pokusech realisticky simulovat chovani chodc.

Stupen hodnoceni

Povinna kritéria hodnoceni prace (znamka)

Prace svym zamérenim odpovida studovanému oboru
Vymezeni cile a jeho naplnéni

Zpracovani teoretickych aspektt tématu

Zpracovani praktickych aspektd tématu

Adekvatnost pouzitych metod, zplsob jejich pouziti
Hloubka a spravnost provedené analyzy

Prace s literaturou

Logicka stavba a ¢lenéni prace

Jazykova a terminologicka Uroven

Formalni Uprava a nalezitosti prace

Vlastni prinos studenta

I I I e
DAL IR
NN
NN

Vyuzitelnost vysledkl prace v teorii (v praxi)
Dilci pripominky a naméty:

eV tisténé verzi prace chybi Cislovani stranek.
e Obrazky - u nékterych chybi podrobnéjsi popisek (napf. 2-2); dalsi mohly byt prekresleny a
popsany Cesky (napf. 2-1, 2-8).



Celkové posouzeni prace a zdlivodnéni vysledné znamky:

Diplomant se vénoval agentovému modelovani nelinearnich projevii v komplexnich
systémech, konkrétné zkoumal dynamiku chodcl v rlizné clenitém prostredi. Dalsim cilem bylo
otestovat moznosti vybrané implementacni platformy (AnylLogic), resp. baliku Pedestrian
Library. Tyto zaméry se podafilo naplnit.

V teoretické casti prace se autor snazil shrnout terminologii agentového modelovani, vylozit
problematiku modelovani pohybu chodcl a popsat AnyLogic. Vyklad je pomérné obecny a na
mnoha mistech nedotazeny. Napf. v kap. 2.1.9 Reynoldstv model diplomant tvrdi, Ze model
"je principielné aplikovatelny na simulaci davového chovani lidi", ale dale to nevysvétluje; v
kap. 2.2 jsou jmenovany tii modelovaci pristupy (MAS, celularni automaty, ¢asticové modely)
ale jejich principy ci rozdily nejsou uvedeny, stejné tak neni upiesnéna role zakladniho
(fundamentalniho) diagramu pfi porovnavani modeld atd. Chybi reserSe simulac¢nich modeltd

chodcl ¢i alespon odkazy na né, pripadné na dalsi relevantni modely vytvorené v AnyLogicu.

StéZejni je kapitola 3, ktera je vénovana vlastnim modellim diplomanta. Modelové situace jsou
vhodné zvoleny, text je prehledny a dovoluje udélat si dobrou predstavu o moznostech a
limitech AnyLogicu. Prakticka ¢ast prace vcetné pfiloh (stru¢ny navod na vytvoreni modelu
krok za krokem) predstavuje hlavni pfinos prace. 1 z hlediska postupného nasazovani
AnylLogicu do vyuky a vyzkumu na FIM UHK povazuji predlozenou diplomovou praci za
uzitecnou.

Praci doporucuji k obhajobé.
Otazky pro diskusi:

1. Strucné vysvétlete princip ¢asticovych model(i a princip celularnich automatu, nejlépe na
prikladech z oblasti modelovani pohybu chodci. Lze modely postavené na téchto
principech vytvofit v AnylLogicu, nebo byste upfednostnil jiny nastroj?

2. Lze v Anylogicu realizovat rozsahlé (tzv. large-scale) simulace? Narazil jste na néjaké
technické limity ¢i omezeni velikosti model??

Navrzena vysledna znamka: velmi dobre
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