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Tématem predlozené bakalaiské prace je tvorba virtualnich tréninkd pro
odborné vzdélavani. Virtudlni realita nachazi uplatnéni ve stale SirSim spektru
lidskych obort pro simulovany nacvik nejriiznéjSich Cinnosti. Je to mezistupen
mezi teorii a praktickou Cinnosti. Pfi jejim pouZiti pro vycvik je mozZne¢ usetfit
nemalé finan¢ni prostfedky, které by bylo nutno investovat do skute¢nych
cviénych zatizeni nebo méné dokonalych simulatori. U realnych zafizeni navic
existuje nebezpeci poskozeni nebo jejich zniceni.

Bakalafskou praci je mozné rozdé¢lit na dva vétsi celky. Teoreticka Cast
ptehlednym a velmi stru¢nym zptsobem seznamuje s problematikou virtualni
reality. Jsou zminény vSechny dulezité aspekty, které je nutno zvazit pfi
pofizovani této technologie.

Druha ¢ast bakalaiské prace je prakticka. Popisuje zkusSenosti ze Skoleni
robotiky ve SKODA akademii ve dvou zaméfenich. Prvni je obsluha robotické
technologie a druha je nastaveni a programovani robota. Zavér praktické ¢asti
bakalaiské prace obsahuje shrnuti vysledkt ziskanych pii praktické ¢innosti se
zafizenim virtudlni reality zaky stfedni odborné Skoly zaméfené na prostiedi ve
firmé SKODA AUTO.

V textu préace se nachazi nékolik stylistickych nedostatkti. Uvedu jen nékteré.
Naptiklad v textu jsou jednopismenna slova na konci fadku. Na strané 12. treti
odstavec, 8. tadek chybi carka ve vété. Celkové vSak lze konstatovat, ze
predlozena bakalaiska prace i pfes svij omezeny rozsah ramcové pokryva celou
mnozinu zdkladnich poznatki tykajicich se teoretickych a praktickych poznatkt
potiebnych pro zakladni orientaci v oblasti virtulni reality.

Bakalaiska prace je psana ¢tivou formou. Je zieymy velky piehled autora ve
zpracovavané oblasti. Téma je velmi rozsahlé a v praci tohoto rozsahu nebylo
mozn¢ se fadné¢ vénovat podrobné vSem detailim. Prace s informacnimi zdroji je
v souladu s pravidly pro bibliografické odkazy a s citacemi informac¢nich zdroju.
Bakalatska prace 1 pfes vySe uvedené piipominky spliiuje podminky zadéni 1
formalni nalezitosti, proto ji doporucuji k obhajob¢.



Otazky k obhajobé¢: V jakém ro¢niku studia zaci vyuzivali VR pfi tréninku
ruc¢niho ovladani robota?
Jak lze definovat hranici mezi primyslovym robotem a
manipulatorem?
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