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1. Uvod

Ve své bakalafské praci se zabyvam pfekladem technického textu, konkrétné vybrané ¢asti manualu
k frekvencnimu meénic¢i. Kromé samotného piekladu se v praci vénuji také analyze termind a

vyhledani chyb v odpovidajici ¢asti prekladu starsiho vydani manuélu.

Objem vyprodukovanych technickych textd psanych v anglictiné se vlivem globalizace
kazdoroc¢né zvysuje. Jelikoz se anglictina v poslednich letech stala tzv. /Zngua franca, tedy jazykem,
ktery je hojné vyuzivan nad ramec rodilych mluvéich, odbornici z nejraznéjsich oblasti celého svéta
se ji dorozumivaji a pouzivaji ji k prezentaci svjch poznatki a vytvora. Prestoze jsou Cesi dle
prazkumu EF English Proficiency Index ve znalostech anglictiny 23. ze 100 zkoumanych zemi svéta
(2019), 1ze predpokladat, ze stale existuje pocetna skupina lidi, kteif anglicky psané texty nedokazi
¢ist. Muze se jednat napfiklad o lidi, ktef{ vzdélavacim systémem prosli pred revolu¢nim rokem
1989, tedy v dob¢, kdy na vyuku anglictiny nebyl kladen takovy diraz. I pro zdatné anglictinafe
vsak muze byt ctenf a orientace v technickych textech slozitou zilezitosti zejména proto, ze tyto
texty obvykle obsahuji fadu odbornych termint, které se v bézné mluvé nevyskytuji. Jelikoz je

nutné, aby informace predavané technickymi texty byly co moznd nejpfesncjsi, je pro uzivatele

Vv

Az 90 % celosvétove vyprodukovanych pieklada tvoii v soucasné dob¢ prave pieklady
technickych textt (Byrne, 20006, s. 2). Technicky pteklad byl dlouhou dobu v porovnani s jinymi
druhy pfekladid povazovan za nepiilis atraktivni, a to jak mezi pfekladateli, tak mezi akademiky.
Nizky zajem se samozfejmé projevil mimo jiné v mnozstvi publikaci, jez se technickym piekladem
zabyvaji. Dobfe to lze vysledovat z bibliografické databaze ptekladatelstvi a tlumocnictvi BITRA
Javiera Franca Aixelaho (2004), podle které se pouhych 1 905 (9,3 %) z 20 495 publikac{ z oblasti
translatologie zabyvalo technickym prekladem. Literarnim pfekladem se naproti tomu v uvedené
databazi zabyva 4 314 (21 %) publikaci, a to i pfes skutec¢nost, ze v porovnani s technickymi

pieklady jsou ty literarni v praxi na trhu méné zadané.

Ddlezitost technickych prekladd v praxi dokladuji kupfikladu praktiky mezinarodnich
firem, které se snazi vyrovnat kvalitu originalt a ptekladu. Jednim z prostiedkt k dosazeni tohoto
cile je napfiklad tvorba a pouzivani pravidel pro psani dokumentu (v angli¢tiné se pouziva vyraz
style gnide). V téch jsou urcena jednotna pravidla, kterymi se text musi fidit, a to jak v oblasti
terminologie ¢i vyznéni textu, tak i po grafické strance. Pii tvorbé textd tedy napomahaji jejich
puvodnim autoram. Pokud vsak klient planuje také preklady do cizich jazykd, jsou pravidla pro

psani dokumentt zasadnim zdrojem i pro ptekladatele, a to napiiklad v oblasti pozadované



terminologie, kterou muze spolecnost kvuli tlaku na konzistenci mit alespon casteéné
ptedpfipravenou. Pro klienty pfedstavuje tento piistup hned nékolik pozitiv. Pokud je totiz vse
spravné zkonzultovano a naplanovano, odpadaji naklady na dalsi apravy, kterymi by texty nasledné
musely projit, napfiklad kvuli nedomyslené komunikacni strategii. Dale ma klient vétsi vliv na to,
jakym zpusobem se bude prezentovat napfic jazyky a kulturami, coz muze zvysit Sanci na osloveni
pozadované cilové skupiny zakazniki a jejich lepsi porozuméni nabizenému produktu nebo sluzbé.
Jako ptiklad mezinarodni firmy kladouci duraz na jednotnou terminologii lze uvést spole¢nost
Microsoft a jeji Language Portal, ktery sdruzuje jak terminologickou databazi, tak pravidla pro psani
dokumentt i aplikace pro lokalizaci (Microsoft 2019). Toto se vSak ani zdaleka netyka pouze
soukromého sektoru. Kvalitni a konzistentni pfeklady jsou dulezité také pro vefejné instituce.
Napiiklad Evropska unie pro potfeby pfekladu do jazyka vsech clenskych zemi vytvofila
terminologickou databazi IATE Interaktivni terminologie pro Evropu (Interactive Terminology for

Europe, Translation Centre for the Bodies of the European Union 2019).

Dalsim dtkazem poukazujicim na dulezitost kvalitnich prekladu jsou také legislativni kroky
podnikané na mezinarodni urovni, které vydavani technickych pfirucek reguluji a maji za dkol
nastavit jejich kvalitativni standardy. Jsou tedy dulezité také pro prekladatele. Opét bych rad zminil
pro Ceskou republiku obzvlasté relevantni Evropskou unii, kterd v této oblasti vydala hned nékolik
dokumentt. Mezi ty patii Usneseni rady Evropské unie e dne 17. prosince 1998 o ndvodech k pousiti
technického spotiebniho zbosi (98/C 411/01) & Smérnice rady EU 93/42/EHS ze dne 14. éervna 1993 o
zdravotnickych prostiedeich. V Ceské legislative, konkrétné v Zakoné & 634/ 1992 Sb., 0 ochrané spotiebitele,

je pak relevantni 9 Informacini povinnosti, ktery uvadi, ze:

w(1) Prodavajici je povinen rddné informovat spotiebitele o vlastnostech prodavanych vyrobkii nebo
charakteru poskytovanyeh sluzgeb, o prisobu pousiti a ridrby virobkn a o nebezpeds, které vyphiva g jeho
nespravného pouziti nebo sidr$by, jakoF i o riziku souvisejicim s poskytovanou slubou. Jestlige je to
potiebné s obledem na povabu vyrobku, 3piisob a dobu jeho nzivini, je prodavajici povinen ajistit, aby

tyto informace byly obsageny v pislogeném pisemném ndvodu a aby byly srozumitelné.“ (Cesko 1992)

Je tedy zfejmé, Ze vyrobci ¢i distributofi maji zakonnou povinnost zajistit kvalitni preklad
napiiklad proto, ze pfi pouzivani mnoha elektrickych spotfebicu hrozi riziko drazu ¢i smrti nebo
poskozeni vyrobku v dusledku nespravného zachazeni. Kvalitni pfeklad navodu je tedy jednim z

prostfedku pro ochranu prav a zdravi spotfebitele.

.y

Jak ukazuji vyse uvedené piiklady, technicky pfeklad je jednou z dulezitych
pfekladatelskych disciplin. Je také jednou z oblasti, na které bych se v profesnim zivoté¢ do

budoucna rad zaméfil. Svou bakalatskou praci jsem proto chtél propojit s praxi a zacit s tvorbou



portfolia, které by mi pozdéji mohlo pomoci v kariérnim rozvoji. Z tohoto diavodu jsem pro
potfeby této prace zvolil uryvek z navodu k obsluze nizkonapét'ového frekvencniho ménice
Siemens Sinamics G120C ve vydani 04/2016. Z tohoto navodu jsem vybral ¢asti 3.2 Prijpojeni a 4.
Uvedeni do provezu. K navodu jsem nasledné vypracoval pfekladatelskou analyzu vnétextovych
parametri podle modelu Christiane Nordové, vybrané casti jsem pielozil a zpracoval
terminologicky rozbor. Pfi vybéru konkrétnich usekd pro pfeklad se mi jednalo pfedevsim o to,
aby v nich byl dostatek textu. Velkou ¢ast navodu totiz zabiraji také nejraznéjsi tabulky s ¢iselnymi

udaji.

Po vypracovani svého studentského prekladu jsem pii jeho kontrole s vedoucim bakalafské
prace zjistil, ze v obéhu je také starsi verze navodu ve vydani 03/2012. Mnou zvolené vydani do
Cestiny zatim pfelozeno nebylo. Obsahové tyto dvé verze nejsou zcela totozné. Vydani 03/2012 je
totiz oproti mnou pfelozenému vydani 04/2016 strucnéjsi. Rozhodl jsem se proto kromé
samotného prekladu a terminologické analyzy porovnat relevantni ¢ast starstho vydani pfirucky se
svym prekladem. Zaméfuji se pfitom zejména na popis nespravné prelozenych termina a dalsich
nedostatk prekladu starstho vydani manualu. Srovnani pfekladu se blize vénuji v kapitole 4

s nazvem Analyza prekladu, konkrétne v podkapitole 4.3 Srovndni s prekladem starsi edice.

e v

Ma bakalafska prace je tedy pfipadovou studii pfekladu textu, jehoz pfredchozi verze jiz
pieklad obdrzely. Z vyse uvedeného je jasné, ze postupem casu prochdzi nivody zménami a
aktualizacemi. Pfi své praci jsem proto bral v potaz dva smérodatné faktory, kterymi jsou ze strany
vyrobce jednak tlak na konzistenci napfi¢ jednotlivymi verzemi, a jednak potfeba postupného

vylepSovani dokumenta.



2. Teoreticka Cast

V této kapitole se vénuji faktoriim, které jsem povazoval za zasadni pro vypracovani technického
piekladu. Nejdfive se vénuji analyze nezbytnych kompetenci prekladatele. Piekladatel by mél mit
alespon zakladni povédomi o tom, k ¢emu piistroj, jehoz navod k obsluze bude pfekladat, slouzi a
jak funguje. Proto dale zafazuji také kratky popis fungovani frekvenéniho ménice. V neposledni
fad¢ je pro praci pfekladatele nutna znalost stylu, do kterého se pfekladany text fadi. Proto také

poskytuji charakteristiku odborného stylu.

2.1 Piekladatelska kompetence

Jelikoz je prekladatelstvi ze své podstaty multidisciplinarni obor, ktery se navic musi neustale
ptizpusobovat rychlému vyvoji informacnich technologii a informacéni pfesycenosti, vznikl pod
zastitou Evropské komise a Generalniho feditelstvi pro pteklad (DGT) dokument Competence
Framework 2017, ktery vytycuje ctyfi klicové schopnosti, kterymi by mél pfekladatel v modernim
globalizovaném svété disponovat. Jsou jimi znalosti, dovednosti, vysledky uceni a kompetence
(Evropska komise 2017). Jak lze pozorovat na fadcich nize, tyto schopnosti se do jisté miry

prekryvaji.

Znalosti jsou souborem informaci nabytych ucenim spojenym se studiem ¢i praci. Mezi
tyto informace se fadi fakta, principy, teorie a praktiky. Za znalosti dulezité pro tento pfeklad
bychom tedy mohli povazovat znalost odborného stylu, frekvenéniho ménice ¢i prekladovych
teorif. Dale také teoretické poznatky z oblasti anglické a ceské gramatiky nebo lexikologie.
V nasledujicich kapitolach proto shrnuji své poznatky o odborném stylu a ptfikladam kratkou
charakteristiku frekvenéntho meénice. Tyto poznatky mi slouzily jako znalostni zakladna pro

vypracovani pfekladu.

Schopnosti spravné aplikovat teoretické znalosti do feSeni praktickych dkold a problému
v realnych situacich ffkime dovednost. V tomto konkrétnim piekladu se tedy jedna o zapojeni
spravné terminologie a prekladatelskych strategii a postupu tak, aby vznikl co mozna nejlépe
vyhotoveny pieklad. Svou schopnost pouziti spravné terminologie dokladam v analytické ¢asti

prace (kapitola 4 Analiza prekladn), ve které mimo jiné zdavodnuji své pieklady vybranych termind.

Vysledky uceni jsou souborem praktickych i teoretickych znalosti, kterymi student

disponuje a rozumi jim. Vysledky uceni definujeme na zakladé tif vyse uvedenych faktort, tedy



znalosti, dovednosti a kompetenci, které student dokaze aplikovat v praxi. V tomto ptipad¢ to tedy
znamena, ze jsem text dokazal analyzovat, zvolit pfekladové strategie a postupy a pracovat
s odbornymi zdroji, at’ uz teoretickymi nebo slovniky. Dale jsem také dokazal vyuzit informacni
technologie ve formé specializovanych pfekladovych studii, grafickych programu a textovych
editort tak, abych vyprodukoval kvalitni pteklad, ktery odrazi jak textové, tak grafické parametry

vychoziho textu.

Za kompetence pak povazujeme schopnost zapojit nabyté znalosti, dovednosti a
osobnostni, spolec¢enské ¢i metodologické postupy, a to pfi praci, studiu ¢i v profesnim a osobnim

rozvoijl.

2.2 Frekvencni ménic

Pro spravné vyhotoven{ prekladu je dulezité mit alespon zakladni znalost daného pfistroje. Jakozto
clovek, ktery technickym vzdélanim nedisponuje, jsem pfi tomto pfekladu zvolil strategii, kdy jsem
si o frekvencnim ménici zjistil zakladni informace a nasledné jsem pii prekladu konzultoval
odborné elektrotechnické slovniky. Za zdroje informaci jsem si zvolil pfedevsim webové stranky
specializované na automatizaci a elektrotechniku. Z odbornych slovnikt jsem zvolil Odborny slovnik
pro energetiky a elektrotechniky lesko-anglicky, anglicko-cesky (Muller 1997) a Technicky slovnik pro elektro

obory (Pajestkova a Mika nedatovano).

Frekvencéni ménic je elektronické zafizeni zajist'ujici zménu kmitoctu napajeciho napéti, a
tedy plynulé zmény otacek elektromotoru. To je dulezité zejména pro provoz tiifazovych
asynchronnich motora. Existuji rtzné druhy frekvencnich ménic¢h. Zafizeni, jehoz navod
pfekladam, je tzv. napét’ovy méni¢. Ten je navrzen pro vyrobce ve strojnim prumyslu. Pfistroj
nejdfive usmérni stifdavou elektrickou energii a vytvoii stejnosmérny ,,meziobvod®. Nasledné
vytvaii stifidavé napéti o pozadované frekvenci. Tento konkrétni typ, tzv. nizkonapétovy, je
v pramyslu nejpouzivanéjsi a slouzi napfiklad pro zménu otacek motora pramyslovych ventilatord,
Cerpadel ¢i drtica. Pouziva se zejména pro svuj Siroky rozsah regulace otacek motoru pii
konstantnim momentu a je vyhodny z hlediska snizeni hlucnosti a vyznamnych energetickych
uspor v celém rozsahu otacek (Hrnciffk 2010). Z tohoto popisu vyplyva, ze se jedna o pomérné
sofistikované zafizeni, pro jehoz nastaveni a provoz je tfeba se vyznat v fadé¢ odbornych a

ustalenych elektrotechnickych termint. Pro pifklad nize pfikladam nékolik klicovych slov, ktera se

ménici poji, a jejich ¢esky ekvivalent.
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e Inverter — ménic

e  Operator panel — ovladaci panel (také ovladac)
e Drive — (motorova) jednotka

e Fieldbus — sbernice

e Terminal — svorka

e Protective conductor — ochranny vodic

e Protective earth — ochranné uzemnéni

2.3 Odborny styl

Jak uz bylo feceno, vybrany text spada do odborného stylu. Jeho cilem je tedy ,,podat pfesnou,
jasnou a relativné uplnou informaci, ktera ma jisté vnitfni logické uspofadani a je zaméfena na
pojmovou stranku sdélenf; ziskané poznatky jsou pfedavany Sirsimu okruhu posluchaca®

(Knittlova a kol 2010, s. 200).

Znaky odbornych textu lze rozdélit na lexikalni a nelexikalni. Mezi lexikalni znaky se fadi
mimo jiné terminologie. Za nelexikalni znaky textu pak lze podle Gregové povazovat nominalnost,
modalitu, odosobnéni a kohezi, nebo kupfikladu (pro technické texty piiznacnou) specifickou

syntax (2010, 5.62-63), o jejiz strucny rozbor se pokusim nize.

2. 3.1 Odborny styl v ceské jazyce

Pokud se jedna o zafazen{ technickych textd do funkcénich stylu, jazykovédci se rozchazeji. Shodu
u nich Ize nalézt v zatazeni do stylu odborného, ktery posléze néktefi rozdéluji na styl technicky a
veédecky, jinf uz dalsi déleni nepovazuji za potfebné a tyto dve podskupiny nerozlisuji. Mezi takové
patii naptiklad Knittlova et al,, ktera se timto typem textu v knize Preklad a prekliddni zaobira v
kapitole nazvané S#/ védy a techniky (2010, s. 148-169). Prestoze se zde zabyva odlisenim téchto
dvou stylt, déle je uz dohromady popisuje jako styl védecky. Specialni diferenciaci se nezabyvaji
ani jiné autofi. U nich je védecky styl také zahrnut pouze v ramci stylu odborného, ktery je rozdélen
na tfi proudy — styl védeckych/teoretickych textd, styl prakticky odbornych textl a styl popularné
nau¢ny (Cechova, Krémova a Minatova 2008, s. 223-224), kde se technické fadi do stylu prakticky
odborného. Toto je podle Cechové et al. styl, kterj ma za kol poudit étendte, ktery je s tématem

alespon trochu obeznamen a také se zaméfuje na praktickou ¢innost (2008, s. 223).

Jelikoz jsou tyto texty zpravidla monologické, tedy schazi jakakoli zpétna vazba autora

v podobé¢ situa¢niho kontextu, intonace ¢i mimiky, je dulezita jejich uplnost a logicka navaznost

11



vét. K tomu slouzi konektory, odkazovaci a ukazovaci vyrazy, podfadné spojky, které zajist'uji
hierarchizaci textu, a také polovétné vazby. Ve vétné stavbé je vSe podiizeno srozumitelnosti,
jednoznacnosti a objektivite, jinak nenf pfili§ bohata a do zna¢né miry se opakuje (Knittlova et al.
2010). I pfes utilitarni charakter technického stylu musi tedy podle Levého pfekladatel vytvofit
hodnotné pfestylizovani originalu (1983, s. 125-126), aby jeho jednoznacnost, srozumitelnost a

objektivita zustaly zachovany.

Pro odborné texty je specifické uzivani termint. Ty se vyznacuji jednoznacnosti a zpravidla
se vyskytuji v podobé podstatnych jmen ¢i zajmen. Vyzaduje se jejich dasledné dodrzovani, které
tak napomaha srozumitelnosti textu (Knittlova et al. 2010). Terminologii se blize vénuji v praktické

casti prace.

2. 3.2 Odborny styl podle cizojazyénych autort

v

V anglicky mluvicich zemich je systém styld jesté¢ volnéjsi. Pouzivaji se individualistické ¢i
filologické pfistupy; texty se necleni podle jejich funkce, ale spise podle tématu, a déli se tedy podle
jednotlivych sfér fungovani odborné komunikace (Mlacek 1978, s. 47). Podle Reissové Ize pak texty
délit podle tzv. textovych typu, které se zakladaji na jazykové funkci textu. Tyto funkce Reissova
deli na informativni, expresivni, apelativni a audiovizualni. Informativni funkce se zaméfuje na
obsah textu, objevuje se tak napfiklad v odbornych, védeckych nebo ufednich dokumentech.
Funkce expresivni je zfetelnd u literarnich textt, at’ uz se jedna o poezii ¢i prozu. Z nazvu funkce
apelové lze vyvodit, ze se vyskytuje kupiikladu v reklamnich textech. Jelikoz jsou tyto funkce

pomeérné jasné vyhranéné, v textech se zpravidla objevuji jejich kombinace (Reiss 2000).

Z vyse uvedeného muzeme nabyt dojmu, Ze technické texty postradaji ve svéte preklada své pevné
dané misto. Obecné se lidé uchyluji k nazoru, ze u technického pfekladu nezalezi na nicem jiném
nez spravném prevedeni faktickych informaci, a ze nejdulezitéjsi je pro technicky pteklad znalost
odborné terminologie. A¢ jsou v technickych textech a jejich spravném pievodu fakta i terminy
dulezitymi faktory, pfekladatelé nesméji zapominat predevsim na fakt, ze hlavni funkcf technického
textu je Ctenafe informovat a naucit ho, jak ten ¢i onen vyrobek pouzivat (Byrne, 2000, s. 8).
Nesetkavame se zde tedy s kvétnatosti uméleckych textud, na technické texty jsou naopak kladeny
pozadavky jednoznacnosti a piimocarosti. Védecké texty, které jsou spole¢né¢ s témi technickymi
fazeny do stejné kategorie, se podle Byrna od technickych lisi predev§im v tom, ze si kromé
vysvétlovaci funkce kladou za cil také pfesvédceni ctenafe o pravdivosti prezentovanych poznatka

a svou myslenkou museji Ctenafe zaujmout a ¢asto také pobavit (2000, s. 9). Na definici technickych
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textd pak jde pfes slovo technicky: Technicky pfeklad se vénuje textim, které maji za cil aplikaci
poznatkt exaktnich véd v praxi. (Byrne, 2000, s. 8). Byrne také dale zminuje, Ze a¢ je z literarniho
hlediska technicky pfeklad pomérné chudy, i v ném je velmi dulezity vybér slov a zptsob vétnych

vvvvvv

a konstrukce zde nejsou z estetickych divodu, ale maji konkrétni cil a smysl (Byrne 2000, s. 4).
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3. Pfekladatelska analyza vychoziho textu

Pred vyhotovenim samotného pfekladu je nutné vypracovat prekladatelskou analyzu vychoziho
textu. Analyzou vychoziho textu se zabyva fada autort, mezi nimi napiiklad Julianne Houseova ¢i
Christiane Nordova. V prvni fazi analyzy se zaméfuji na vnétextové parametry praveé podle modelu
Nordové (Nord 1991). Zde postupuji podle strategie ,,7op-down “ — nejprve tedy urcuji kontextové
parametry a nasledné dany text rozebiram z hlediska funkéniho stylu a jeho konkrétnich rysa. Za
vnétextové parametry povazujeme ty, které souvisi s puvodcem a autorem textu, zamérem autora,

pifjemci textu, médiem pfedani, mistem a ¢asem vzniku a pffjmu, a funkcf textu.

3.1 Analyza vnétextovych parametrii podle modelu Christiane Nordové

Analyza podle Christiane Nordové uvadi siroké spektrum parametra a z hlediska konkrétniho
pfekladu nemusi byt vsechny dulezité, je nutné brat v potaz tzv. princip relevance, tedy zabyvat se
pouze témi parametry, které jsou pro analyzu konkrétniho textu podstatné. Pro svou analyzu jsem
jako klicové identifikoval nasledujici faktory: kdo je autorem/vysilatelem vychoziho textu, jaky je
autorav zamér, pro koho je text urcen, médium, pomoci kterého je text ¢tenafi pfedan, misto a cas

vzniku a pffjmu textu a jeho funkce. (Nord 1991, s. 36)

3.1.1 Puavodce a autor textu

Pavodcem textu je spolecnost Siemens, vyrobce ménice. Spolecnost Siemens byla zalozena
vroce 1847 v Berliné Wernerem von Siemensem, vynalezcem tzv. ukazovaciho telegrafu.
V ceskych zemich spole¢nost funguje od roku 1890 (Siemens 2019). Neni bez zajimavosti, ze
s Olomouci, kde se nachazi také Univerzita Palackého, je tzce spjatd — na konci 19. stoleti zde

vybudovala tramvajovy provoz (Hloch et al. 2010).

V soucasné dobé¢ aktivity spolecnosti pokryvaji odveétvi pramyslu, energetiky, dopravy a
vefejné infrastruktury, dale technologie budov a stavebnictvi. Celosvétové spole¢nost zaméstnava
kolem 380 000 lidi v 200 zemich svéta, v roce 2017 méla obrat zhruba 83 miliard eur. V Ceské
republice pak spole¢nost zaméstnava 10 000 lidi, coz ji fadi mezi nejvétsi zaméstnavatele v zemi.
Za obchodni rok 2016-2017 vykazala c¢eska pobocka Siemens s.r.o. Cisty obrat 28 634 526 K¢.
(Siemens 2017, s. 11)
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Konkrétn{ autor navodu frekvenéntho ménice neni znamy, je tedy implicitni. Da se vSak
predpokladat, Ze se jednid o dokumentaristu', nebo odbornika (napf. technika), ktery je v daném
oboru zbéhly. Konkrétni autofi u technickych navodi obvykle uvadéni nejsou, jelikoz nevyjadfuji

své nazory a postoje a tyto texty neplni estetickou funkci.

3.1. 2 Autoruv zamér

Zamérem autora je vysvétleni konkrétnich postupt pro ovladani ménice a jeho funkci. Autor
pfedpoklada, ze s frekvenénim ménicem bude pracovat konkrétni skupina uzivateld, kteff védi, na
jakém principu funguje a k cemu slouzi. Pouziva tedy specifickou slovni zasobu z oboru

elektrotechniky.

3.1. 3 Pfijemce textu

Navod je urcen uzivatelim meénice z fad zakazniku, ale také napf. projektantim navrhujicim
technicka fesen{ ¢i distributoram. Vzhledem k povaze textu se predpoklada, ze uvedené skupiny
uzivatelt patii do odborné vefejnosti a v daném odvétvi maji alespon zakladni rozhled. To
znamena, ze nebudou zaskoceni odbornou terminologii, ktera muze byt pfebrana z anglic¢tiny. Dale

také budou rozumét nakrestim a tabulkam.

3.1.4 Médium pfedani textu

Navod je vydan vyrobcem frekvenéntho meénice, spole¢nosti Siemens, a pfedan pomoci

elektronického ¢i tisténého dokumentu. Kromeé samotného textu obsahuje také schémata a tabulky.

3.1.5 Misto a ¢as vzniku a pfijmu textu

Original manualu pochazi z roku 2016. Mezi ¢asem produkce a recepce neni znacny ¢asovy rozdil,

nevyplyvaji z néj tedy rozdily zptisobené vyvojem jazyka ¢i textovych typu. Je vsak dualezité zminit,

[93

ze velké spolecnosti své texty mirné obménuji.

1V angli¢tiné se pro dokumentaristu pouZiva oznaéeni ,technical writer”.
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3.1. 6 Funkce textu

Podle Nordové jsou funkce textu definovany jako kombinace komunikativnich funkci, které text
vykonava v konkrétn{ situaci (Nord, 1991, s. 70). Podle textové typologie Kathariny Reissové je
funkce textu informativni, ma tedy za ukol pfijemce informovat (Reiss 2000). A¢ se jedna o text
v odborném stylu, vyskytuje se zde také funkce apelova, a to pfedevsim ve formé vystrah. Funkce

expresivni zastoupena neni.
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4. Pteklad

Instalace

3.2 Pripojeni
3.2 Pripojeni

3.2.1 Pfipojeni ménice a jeho soucasti k napajeni

A VYSTRAHA

Nebezpedi smrtelného Grazu v dusledku vysokého svodového proudu z
preruseného ochranného vodice

Soucasti jednotky vedou vysoky svodovy proud ochrannym vodi¢em. Styk s
vodivou ¢asti preruSeného ochranného vodi¢e mize mit za nasledek smrt ¢i
vazné zranéni.

¢ Nakotujte ochranny vodi¢ podle pfisluSnych nafizeni.

17



Koétovani ochranného vodice

Dodrzujte mistni nafizeni pro ochranné vodiCe, ktera se tykaji zvySeného
svodového proudu v misté provozu.

®EeEe06

Ochranny vodi¢ pro kabely zesilovaciho vedeni
Ochranny vodi¢ pro kabely zesilovaciho vedeni ménice
Ochranny vodi¢ mezi ochrannym uzemnénim PE a rozvodovou skfini

Ochranny vodi¢ pro kabely napajeni motoru

Minimalni prafez ochranného vodice (D az @ zavisi na prafezu kabelu
zesilovaciho vedeni &i napajeni motoru:

Prirez kabelu zesilovaciho vedeni ¢i napajeni motoru je mensi nebo roven 16
mm?Z

= Minimalni prdfez ochranného vodiCe je roven prafezu kabelu zesilovaciho
vedeni Ci napajeni motoru

Prifez kabelu zesilovaciho vedeni ¢i napajeni motoru vétsi nez 16 mm2a
mensi nebo roven 35 mm2

= Minimalni prdfez ochranného vodice je roven 16 mm?
Prifez kabelu zesilovaciho vedeni i napajeni motoru je vétsi nez 35 mm?

= Minimalni prifez ochranného vodice je roven poloviné prifezu kabelu
zesilovaciho vedeni ¢i napajeni motoru

Doplfujici pozadavky na ochranny vodi¢ @:

Pro trvalé pfipojeni musi ochranny vodi¢ splfiovat alespor jednu z nasledujicich

podminek:

- Ochranny vodi€ je veden tak, aby byl chranén pred poskozenim po celé
délce. Kabely vedené v elektrickych skfinich nebo uzavienych krytech strojl
jsou povazovany za dostate¢né chranéné pfed mechanickym poskozenim.

- Jako vodi¢ v mnohovodi¢ovém kabelu ma ochranny vodi¢ priifez vétsi nebo
roven 2,5 mm2 médi (Cu).

- Jako samostatny vodi¢ ma ochranny vodi¢ priifez vétSi nebo roven 2,5 mm?2
médi (Cu).

- Ochranny vodi¢ se sklada ze dvou vodicli se stejnymi prifezy.

P¥i zapojeni mnohavodiCového kabelu s pouzitim pramyslové pfipojky podle

18



normy EN 60309 musi mit ochranny vodi¢ prafez vétsi nebo roven 2,5 mm2
médi (Cu).
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Prehled

L1 Ménié
L2 Brzdovy odpor
L3 e —
PE
- @ symbol predstavuje
ochranné uzemnéni (PE)
Pojistky

Sitova vystupni [ T T
tlumivka tlumivka

Obrazek 3-3 Pfipojeni ménice a jeho volitelnych soucasti

EE] Zapojeni ménic¢l v souladu s EMC (strana

Zastreky pro pfipojeni napajeni, motoru a
brzdového odporu jsou umistény na spodni
strané ménice.

Pokud je vyzadovana instalace v souladu s
elektromagnetickou kompatibilitou (EMC),
pouzijte stinéné kabely.

22)

@ u2v2w2
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Uvedeni do provozu 4

4.1 Prehled nastrojl pro uvedeni do provozu

Ovladaci panel

Ovladaci panel slouzi k uvedeni do provozu, odstranéni poruch a ovladani
ménice, dale také k zaloze a prfenosu nastaveni ménice.

Inteligentni ovladaci panel (IOP) Ize zafixovat na ménici nebo pfipojit kabelem a
drzet v ruce. Zobrazovac prostého textu (s moznosti zobrazeni grafiky) ovladace
IOP umozniuje intuitivni ovladani a diagnostiku ménice.

Ovladac IOP je nabizen ve dvou verzich:

e s evropskymi jazyky
e s ¢instinou, angli¢tinou a némdinou

Dalsi informace o kompatibilité ovlada¢e IOP s ménici jsou dostupné na internetu:

Kompatibilita ovladace I0P s Fidicimi jednotkami
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67273266)

Fixacni ovladaci panel BOP-2 disponuje dvoufadkovym displejem pro diagnostiku
a ovladani ménice.
Navod k obsluze ovladacich paneld BOP-2 a IOP:

E@] Ovladaci panely
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/30563514/133300)

Programy STARTER a Startdrive jsou nastroje pro PC, pouzivané pro uvedeni do
provozu, odstrafiovani poruch a ovladani ménice, dale pak k zalohovani a pfenosu
nastaveni ménice. PC Ize k ménici pfipojit pomoci USB kabelu nebo sbérnic
PROFIBUS / PROFINET.

Propojovaci kabel (3 m) pro propojeni PC a méni¢e: Cislo zbozi 6SL3255-0AA00-
2CA0

STARTER DVD: Cislo zbozi 6SL3072-0AA00-0AG0
Startdrive DVD: Cislo zbozi 6SL3072-4CA02-1XG0

Program Startdrive, systémové pozadavky a stazeni
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/68034568)

Program STARTER, systémové pozadavky a stazeni
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/26233208)

Tutorial pro ovladani programu Startdrive
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/73598459)

Videa pro program STARTER (http://www.automation.siemens.com/mcms/mc-
drives/en/low-voltage- inverter/sinamics-g120/videos/Pages/videos.aspx)

Méni¢ SINAMICS G120C
Struény navod k obsluze, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

Pro uvedeni do provozu pomoci ovladaciho panelu IOP

Ovladac¢ IOP nabizi privodce uvedenim do provozu a napovédu pro intuitivni
uvedeni do provozu. Dal$i informace naleznete v navodu k obsluze IOP.

Pro uvedeni do provozu pomoci nastroji pro PC STARTER a Startdrive
Prehled nejdllezitéjSich krok(i pro pouziti programu STARTER:

1. Pomoci USB kabelu pfipojte PC k ménici a spustte nastroj pro PC.
2. Vyberte pravodce projektem (polozky menu ,Project / New with assistant” -
~Projekt / Novy s asistentem®).

-V prGvodci zvolte moznost ,Find drive units online* - ,Najit pohonné
jednotky online*.

- Jako rozhrani zvolte pfipojeni pomoci USB (Pfistupovy bod aplikace:
,DEVICE ...“ - ,ZARIZENI ..., pouzité pfifazeni parametru rozhrani:
~S7USB").

- Dokoncete pravodce.

3. Program STARTER pravé vytvoril projekt a vlozil novy pohon.

- Vyberte pohon v projektu a pfejdéte do online rezimu. %

- Ve vasi jednotce dvojitym kliknutim oteviete masku ,Configuration” -
~Konfigurace*.

- Zacnéte proces uvedeni do provozu kliknutim na tlagitko ,Assistant” -
JAsistent”

Dalsi informace naleznete v podrobném navodu k obsluze ménice.

Em Pfehled pfirucek (strana 84)

4.2 Uvedeni do provozu s ovladacim panelem BOP-2

K ménici pfipojte Zakladni ovladaci panel BOP-2
Postup

|:>1 Pro pfipojeni Zakladniho ovladaciho panelu BOP-2
2 k ménici postupujte nasledovné:

1. Sejméte ochranny kryt ménice.

2. Na spodni hrané krytu ovladaciho panelu BOP-
2 naleznete Zlabek.

3. Do tohoto zlabku zatlaéte ovladaci panel BOP-
2. Uslysite fixaCni mechanismus, pomoci
kterého se panel s méni¢em propoji.

] Zakladni ovladaci panel BOP-2 je nyni pfipojen k
mé&nici.

Po zapnuti ménice bude ovladaci panel BOP-2
pfipraven k pouziti.

Méni¢ SINAMICS G120C
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

Méni¢ SINAMICS G120C
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

4.2.1 Rychlé uvedeni do provozu se Zakladnim oviadacim panelem BOP-2

Rychlé uvedeni do provozu

P 0000,,,,

> 1/min|

SETUP

RESET

DRV APPL

P96 __

Vychozi podminky

¢ Napajeni je zapnuto.

e Ovladaci panel zobrazuje nastavené a skute¢né hodnoty.
Postup

Pro rychlé uvedeni do provozu postupujte nasledovné:
Stisknéte tlacitko ESC.

Pridrzte jedno z tlagitek se Sipkou, dokud se na displeji ovladac¢e BOP-2 nezobrazi
menu ,SETUP* - NASTAVENI“.

Pro spusténi rychlého uvedeni do provozu stisknéte v menu nastaveni tlacitko OK.

Pokud si pfed rychlym uvedenim do provozu prejete resetovat vdechny parametry
do tovarniho nastaveni, postupujte nasledovné:

1. Stisknéte tlacitko OK.
2. Pomoci Sipkového tlacitka pfepnéte na displeji volbu: NO - YES
3. Stisknéte tladitko OK.

Po volbé tfidy aplikace ménic pfifadi ovladani motoru vhodné vychozi nastaveni:
e STANDARD

EE’I’ Standardni ovlada¢ pohonu (strana 41)

e DYNAMIC

E@’ Dynamicky ovlada¢ pohonu (strana 43)

o EXPERT

Tento postup je popsan v plné verzi navodu k obsluze

Cazl]  Prehled prirucek (strana 84)

Méni¢ SINAMICS G120C
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

Zvolte vhodny druh aplikace

Po volbé druhu aplikace méni¢ pfifadi ovladani motoru vhodné nastaveni:

Druh Standardni ovlada¢ pohonu Dynamicky ovlada¢ pohonu
aplikace
Motory, které Induk&ni motory Indukéni a synchronni motory
Ize ovladat
Priklady e Rotacni ¢erpadla, vétraky a kompresory Pistova ¢erpadla a kompresory
aplikaci e Mokré ¢&i suché technologie tryskani Rotacni pece
e Pily, michacky, hnétace, drtice, michadla Extrudéry
e Horizontalni dopravni technologie Odstredivky
(pasové dopravniky, valeCkove
dopravniky, fetézové dopravniky)
e Jednoducha vietena
Vlastnosti e Typicka doba ustaleni po zméné Typicka doba ustaleni po zméné rychlosti
rychlosti: 100 ms az 200 ms je kratsi nez 100 ms
e Typicka doba Load Typicka doba Load
ustaleni po p ustaleni po T I
nahlém zatizeni e nahlém zatizeni . S—
je 500 ms Epead tw_ je 200 ms Speed 4 |
e Standardni ! ) Dynamicky I Lo
ovladag¢ jednotky Motor |t ovladac jednotky Motor & | | t
je vhodny pro Fpisige LL/\_ ovlada a omezuje torque _’,r‘/w_
nasleduijici sooms | Tt to&ivy moment , R
pozadavky: motoru __\_M
- VSechny jmenovité vykony motoru Obvykla pfesnost
- Doba rozb&éhu motoru 0 - jmenovité to¢ivého momentu: £5 % na 15 % az
otacky (v zavislosti na jmenovitém 100 % jmenovitych otacek
vykonu motoru): 1 s (0,1 kW) az 10 s Dynamicky ovlada¢ pohonu
(18,5 kW) doporucujeme pro nasledujici aplikace:
- Aplikace vyzadujici toivy moment - Jmenovité vykony motor(i vy$si nez
pro stalé zatizeni bez nahlych zmén 11 kW
zatizeni - PFi zménach nahlého zatizeni 10 %
e Standardni ovlada¢ jednotky neni citlivy az vice nez 100 % z jmenovitého
vUci nepfesnému nastaveni udaju motoru to€ivého momentu motoru
Dynamicky ovladac¢ jednotky je nezbytny
pro dobu rozbéhu motoru 0 - jmenovité
otacky (v zavislosti na jmenovitém
vykonu motoru): menSi nez 1 s (0,1 kW)
az mensi nez 10 s (18,5 kW).
Max. 550 Hz 240 Hz
vystupni
frekvence
Uvedeni do ¢ Na rozdil od Dynamického ovladace Niz8i mnozstvi parametr( (ve srovnani s
provozu jednotky neni nutné nastavovat ovladac nastavenim ,EXPERT")
rychlosti
e\ porovnani s nastavenim ,EXPERT":
- Zjednodusené uvedeni do provozu za
pouziti pfeddefinované udaje motoru
- Snizené mnozstvi parametrd

Méni¢ SINAMICS G120C
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

422 Standardni ovlada¢ pohonu
EUR/USA| Vyberte standard motoru.
P100
= e KW 50HZ: IEC
e HP 60HZ: NEMA
e KW 60HZ: IEC 60 Hz
INVVOLT | Nastavte napajeci napéti ménice.
P210__
MOT TYPE| Vyberte typ motoru. V zavislosti na konkrétnim ménici je mozné, ze ovlada¢ BOP-
P300_ 2 nebude nabizet vS§echny nasledujici typy motor.
e NDUCT: Indukéni motory tfetich stran
e SYNC: Synchronni motory tfetich stran
e RELUCT: Reluktanéni motory tfetich stran
e 1L...IND: 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9 indukéni motory
e 1LE1 IND 100: 1LE1. 9 s kbdem motoru na vykonovém Stitku
e 1PC1 IND: 1PC1 s kddem motoru na vykonovém Stitku
e 1PHS8 IND: Indukéni motor
¢ 1FP1: Reluktan¢ni motor
e 1F... SYN: 1FG1, 1FK7 synchronni motor, bez enkodéru
Pokud jste zvolili typ motoru vétsi nez 100, vlozte kéd motoru:
MOT CODE| Po zadani spravného kédu motoru pfifadi ménic k idajim motoru nasledujici
P301_ hodnoty.
Pokud koéd motoru neznate, nastavte kod motoru na hodnotu 0 a vilozZte udaje o
motoru z parametru p0304 a dale z vykonového Stitku.
87 HZ Provoz motoru na frekvenci 87 Hz Ovlada¢ BOP-2 tento krok zobrazuje pouze
—_ pokud jste predem zvolili IEC jako standard motoru (EUR/USA, P100 = KW 50HZ).
MOT VOLT| Jmenovité napéti motoru
P304 __
MOT CURR] Jmenovity proud motoru
P305__
MOT POW| Jmenovity vykon motoru
P307__
MOT FREQ Jmenovita frekvence motoru
P310__
MOT RPM] Jmenovita rychlost motoru
P311__
MOT COOL] Chlazeni motoru:
P335

e SELF: Pfirozené chlazeni

e FORCED: Pohanéné chlazeni vzduchem
e LIQUID: Chlazeni kapalinou

¢ NO FAN: Bez ventilatoru
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

TEC APPL
P501_

MAc PAr
P15 __

MIN RPM
P1080_

MAX RPM
P1082_

RAMP UP
P1120_

RANP DW
P1121_

OFF3RP
P1135_

MOT 1D
P1900_

FINISH

O

Zvolte zakladni nastaveni pro ovladani motoru:

e VEC STD: Nepretrzita zatéz; mezi typické aplikace patfi pohon dopravnikd
e PUMP FAN: Zatéz zavisla na rychlosti; mezi typické aplikace patfi Cerpadla a
ventilatory

Zvolte vychozi nastaveni pro rozhrani ménice, které je vhodné pro vasi aplikaci.

E@l Vychozi nastaveni rozhrani (strana 27)

Minimalni a maximalni rychlost motoru p10s2 4
p1080
Setpoint
Doba rozbéhu a dobéhu motoru na
Nmax (P1082) — — — s Bl el
Setpoint— — “ “ i
p1120 1121 | t

Doba dobé&hu motoru pro provedeni pfikazu OFF3

Identifikace Udaji motoru Zvolte metodu, kterou ménic¢ pouziva k méreni udajd
pfipojeného motoru:

e OFF: Udaje motoru nejsou méfeny.
e STIL ROT: Doporuéené nastaveni, méfi idaje motoru pfi ne€innosti a rotaci
motoru.

Méni¢ motor vypne po dokonceni identifikace udaju motoru.

e STILL: Méfeni udaji motoru pfi ne€innosti. Méni¢ motor vypne po dokonceni
identifikace udaju motoru.

Toto nastaveni zvolte, pokud se motor nemUize volné otacet, napf. pro mechanicky
omezeny rozsah pohybu.

e ROT: Méfeni Udajui motoru pfi rotaci. Méni¢ motor vypne po dokonceni
identifikace udaji motoru.
e ST RT OP: Nastaveni stejné jako pfi STIL ROT.

Po provedeni identifikace udaji motoru motor zrychluje na aktualni nastavenou
pozadovanou hodnotu.

e STILL OP: Nastaveni stejné jako pfi STILL.

Po provedeni identifikace udajli motoru motor zrychluje na aktualni nastavenou
pozadovanou hodnotu.

Pro rychlé uvedeni do provozu postupuijte takto:

1. Pomoci Sipkového tlaCitka prfepnéte na displeji volbu: NO - YES
2. Stisknéte tlacitko OK.

Dokoncili jste rychlé uvedeni do provozu.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

423 Dynamicky ovladaé pohonu
EUR/USA| Vyberte standard motoru.
P100
= e KW 50HZ: IEC
e HP 60HZ: NEMA
e KW 60HZ: IEC 60 Hz
INVVOLT | Nastavte napajeci napéti ménice.
P210__
MOT TYPE| Vyberte typ motoru. V zavislosti na konkrétnim ménici je mozné, ze ovlada¢ BOP-
P300_ 2 nebude nabizet vS§echny nasledujici typy motor(.
e INDUCT: Indukéni motory tfetich stran
e SYNC: Synchronni motory tfetich stran
e RELUCT: Reluktanéni motory tretich stran
e 1L...IND: 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9 induk&ni motory
e 1LE1 IND 100: 1LE1. 9 s kbdem motoru na vykonovém Stitku
e 1PC1 IND: 1PC1 s kddem motoru na vykonovém Stitku
e 1PHS8 IND: Induk&éni motor
¢ 1FP1: Reluktan¢ni motor
e 1F... SYN: 1FG1, 1FK7 synchronni motor, bez enkodéru
MOT CODE| Pokud jste zvolili typ motoru vétsi nez 100, vlozte kéd motoru:
P301
= Po zadani spravného kédu motoru pfifadi méni¢ k datim motoru nasledujici
hodnoty.
Pokud koéd motoru neznate, nastavte kdd motoru na hodnotu 0 a viozte udaje o
motoru z parametru p0304 a dale z vykonového Stitku.
87 HZ Provoz motoru na frekvenci 87 Hz Ovlada¢ BOP-2 tento krok zobrazuje pouze
—_ pokud jste pfredem zvolili IEC jako standard motoru (EUR/USA, P100 = KW 50HZ).
MOT VOLT| Jmenovité napéti motoru
P304__
MOT CURR] Jmenovity proud motoru
P305__
MOT CURR] Jmenovity vykon motoru
P305__
MOT FREQ Jmenovita frekvence motoru
P310__
MOT RPM] Jmenovita rychlost motoru
P311__
MOT COOL] Chlazeni motoru:
P335__

e SELF: Pfirozené chlazeni
e FORCED: Pohanéné chlazeni vzduchem
e LIQUID: Chlazeni kapalinou
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

e NO FAN: Bez ventilatoru

TEC APPL] Zvolte zakladni nastaveni pro ovladani motoru:
P502__

e OP LOOP: Doporuéené nastaveni pro standardni aplikace
e CL LOOP: Doporucené nastaveni pro aplikace s kratkymi dobami rozbéhu a
dobéhu. Toto nastaveni neni vhodné pro vle¢na zafizeni a jefaby/zdvihaci

zafizeni.
e HVY LOAD: Doporucené nastaveni pro aplikace s vysokym to€ivym
momentem
MAc PAr Zvolte vychozi nastaveni pro rozhrani ménice, které je vhodné pro vasi aplikaci.
P15 __
E@l Vychozi nastaveni rozhrani (strana 27)
MINRPM| Minimalni a maximalni rychlost motoru p1os2 4
P1080_
MAX RPM p1080
P1082 )
— Setpoint
RAMP UP | Doba rozbéhu a dobéhu motoru ny
P1120_ Nmax (P1082) = — — — e =
RAMP DWN Selpainf [~ = % O
P1121_

p1120 pii21 | t

OFF3 RP | Doba dobé&hu motoru pro provedeni pfikazu OFF3
P1135_

MOT ID Identifikace Udajl motoru Zvolte metodu, kterou ménic¢ pouziva k méreni udajl
P1900_ pfipojeného motoru:

e OFF: Udaje motoru nejsou méfeny.

e STIL ROT: Doporucené nastaveni, méfi udaje motoru pfi necinnosti a rotaci
motoru.
Méni¢ motor vypne po dokonceni identifikace udajd motoru.

e STILL: MéfFeni udaji motoru pfi ne€innosti. Méni¢ motor vypne po dokonceni
identifikace udaju motoru.
Toto nastaveni zvolte, pokud se motor nemUze volné otacet, napr. pro
mechanicky omezeny rozsah pohybu.

¢ ROT: Méfeni udaju motoru pfi rotaci. Méni¢ motor vypne po dokonceni

identifikace udaju motoru.

e ST RT OP: Nastaveni stejné jako pfi STIL ROT.
Po provedeni identifikace udajii motoru motor zrychluje na aktualni nastavenou
pozadovanou hodnotu.

e STILL OP: Nastaveni stejné jako pfi STILL.
Po provedeni identifikace udaji motoru motor zrychluje na aktualni nastavenou
pozadovanou hodnotu.

FINISH Pro rychlé uvedeni do provozu postupuijte takto:

1. Pomoci Sipkového tlac¢itka pfepnéte na displeji volbu: NE - ANO

2. Stisknéte tlacitko OK.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

] Dokongili jste rychlé uvedeni do provozu.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

424 Identifikace Gdaju motoru a optimalizace fizeni s uzavienou smyckou

Méni¢ disponuje nékolika mechanismy pro automatické rozpoznani udaju motoru
a optimalizaci ovladani rychlosti.

Pro spusténi procesu identifikace tdaju motoru zapnéte motor prostfednictvim
svorkovnice, sbérnice ¢i z ovladaciho panelu

A VYSTRAHA

Nebezpeci smrtelného Urazu v disledku pohybu stroje pfi aktivované
identifikaci Gdaji motoru

PFi stacionarnim méreni se motor mize nékolikrat otocit. Rotaéni méfeni
zrychluje motor az na hodnotu jeho jmenovitych otaek. Pfed spusténim
identifikace udaju motoru zajistéte vSechny nebezpecné ¢asti stroje:

e Pred zapnutim se ujistéte, Ze se strojem nikdo nepracuje nebo se nenachazi
v jeho tésné blizkosti.

e Pracovni plochu stroje zabezpecte pfed nezamyslenym vstupem jinych
osob.

o Cekajici/odlozeny naklad polozte na zem.

Vychozi podminky

¢ Metodu identifikace Udaji motoru jste zvolili béhem rychlého uvedeni do
provozu, napf. méreni udajl motoru, zatimco je motor v klidu.
Po dokonéeni rychlého uvedeni do provozu ménic¢ vyda zvuk alarmu A07991.

e Motor se ochladil na okolni teplotu.
LX) PFili§ vysoka teplota motoru pozméni vysledky identifikace udajd motoru.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

Postup pfi pouziti ovliadaciho panelu BOP-2
|:>1 Pro spusténi identifikace udaju motoru postupuijte takto:

1. @

U

Q Stisknéte tlacitko HAND/AUTO.
= Ovlada¢ BOP-2 zobrazuje symbol manualniho

ovladani.
2. @ Zapnéte motor.
3. Y Béhem identifikace Udaju motoru se na ovladaci BOP-2
<) zobrazuje hlagka "MOT-ID".
N W Pokud ménic opét vydava zvuk alarmu A07991, ¢eka
_Q na novy povel ON, aby spustil méfeni rotace.
Pokud méni¢ nevydava zvuk alarmu A07991, pokracujte
krokem 7.
4. ® Pro méreni rotace motor zapnéte.
5. < FY Béhem identifikace Udajli motoru se na ovladaci BOP-2
(X zobrazuje hlaska "MOT-ID".
Identifikace udaji motoru mize zabrat az 2 minuty, v
zavislosti na jmenovitém vykonu motoru.
/R ;s . , v v v ,
6. @ V zavislosti na nastaveni méni¢ motor vypne po dokonceni

identifikace udaju motoru, nebo zrychluje na aktualni
nastavenou pozadovanou hodnotu.
V pfipadé potfeby motor vypnéte.

@ Ovladani ménice prepnéte z HAND na AUTO.

AN

N

] Dokoncili jste proces identifikace udaju motoru.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

425 Doplnujici nastaveni

4251
1) Stavovy displej po zapnuti napajeni ménice.

Obrazek 4-1 Menu ovladaée BOP-2

Ovladani méni¢e pomoci ovladace BOP-2

Volba Ovladani s Diagnostika, Zména Jednoduché Reset,
zobrazovanych T —_— oznamen( nastaveni uvedeni do zéloha
'@ hodnot chyby provozu
ey e e e e e DI e H
'@‘ MONITOR  |--1 DIAGNOS t--| PARAMS t-| SETUP - EXTRASJ:
\V/
» l ______ I l ______ _____ =y
Pozadovana hodnota 1min] |\ E STANDARD | H : C
Rychloﬂrgp 1/min] |: ACKN ALL |1 | STAND {| RESET | | DRVRESET |
AN . \ ' AN v s \ :
AV ¢ @:/\ ' AN ||7= B AN 7= @;‘f\ H
0 OF: BF; BF
stupni napétf [VOLT OUT_|: : [EXPE : : : )
Vystupni napéti ™ | . FAULTS ' | FILTER | DRVAPPL [: | RAM-ROM :
Napéti 1 : Zvysit / snizit n R S I T I: - ]
e : hlost HISTORY [ g MacPAr i | TOBOP |
stejnosmérného 0OC LK [\\//] : T : @ AN : ' : :
vedeni : ; sTATUS ! - : : FROMBOP |
Vystupni proud [ CURR Ol[J/;E ; —_Ii [ P NNNN pRAMEDNM |. - ]
- ' i | Tocarp |
Vystupni EREq : FINISH | :
frekvence Hz) |; ==="=* | rRoM cROD [:
Rychlost {imin] |: —
Proud Al L
Napéti :
Proud - :
Napéti ‘ '
Rychlost [1Imn :
|® Motor je zapnuty Postup pro zapnuti a vypnuti motoru pomoci ovlédaciho
panelu:
rame) s oo
i (o) e kg (o) 1. Stisknéte tlacitko MANUAL AUTO

JOG

OO

| D%

Obrazek 4-2 DalSi klice a symboly ovladace BOP-2

Alarm je aktivni

Symbol bliké,
doslo k chybé

B

2. Hlavni fizeni ménice je dostupné pfes
ovlada¢ BOP-2

- 3. Zapnéte motor
. 4. Vypnéte motor
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4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

Zmeéna nastaveni pomoci ovladace BOP-2

Nastaveni méni¢e muzete zménit zménou hodnot parametrt. Méni¢ dovoluje
ménit pouze prepisovatelné parametry. Tyto parametry zac¢inaji pismenem ,P*,
napr. P45.

Hodnotu parametru pouze pro ¢teni nelze zménit. Parametry pouze pro &teni
zacinaji pismenem ,r*, napf. r2.

Postup

Pro pfepsani parametrt pomoci ovladace BOP-2 postupuijte takto:

1. Zvolte menu pro zobrazeni @ PARAMS
a zménu parametrq. )
¥
Stisknéte tlagitko OK. o sTANDARD ClEXPERT
FILTER FILTER
2. Pomoci Sipek vyberte filtr (oK) £y
parametrd. I |
. P45 P45
Stisknéte tlacitko OK. I_ ™
— 00 500
- STANDARD: Méni¢ e
. P45 (O
zobrazuje pouze 5,00
nejdulezitéj$i parametry. v

- EXPERT: Méni¢ zobrazuje vSechny parametry.

3. Pomoci Sipek vyberte pozadované Cislo zapsaného parametru.
Stisknéte tlacitko OK.

4. Pomoci Sipek vyberte hodnotu zapsaného parametru.
Hodnotu potvrdite stisknutim tlacitka OK.

Pravé jste pomoci ovladace BOP-2 zménili zapsany parametr.

Ménic¢ uklada vSechny zmény provedené pomoci ovladac¢e BOP-2 tak, aby byly
chranény proti vypadku proudu.

Zména indexovanych parametra

=>

O

U indexovanych parametrd je k islu parametru pfifazeno nékolik hodnot
parametru. Kazda z hodnot ma vlastni index.

Postup '@‘
Pro zménu indexovaného parametru postupujte takto: o Pr8240)%
1. Zvolte Cislo parametru.

2. Stisknéte tla¢itko OK. 9 .

3. Nastavte index parametru. 0 PF240%©©J
5. Stisknéte tlaCitko OK. o .

6. Nastavte hodnotu parametru pro zvoleny index.

Q. P840[00)
— 720900

Pravé jste zménili indexovany parametr.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

Pfimo zvolte &islo parametru
Ovlada¢ BOP-2 nabizi moznost nastaveni Cisla parametru po jednotlivych
Cislicich.
Predbézna podminka
Cislo parametru je zobrazeno na displeji ovladaée BOP-2.

Postup

|:>1 Pro pfimy vybér Cisla parametru postupujte takto:

2 1. Na dobu delsi nez 5 sekund stisknéte tiagitko OK.

2. Zménte Cislo parametru po jednotlivych Eislicich.

PFi stisknuti tlagitka OK preskoci ovlada¢ BOP-2 na

\
dalsi cislici. 7\
3. Poté, co vloZite vechny &islice &isla parametru, P00045

stisknéte tlagitko OK. _OO

[] Pravé jste pfimo viozili Cislo parametru.

PFimé vloZeni hodnoty parametru
Ovlada¢ BOP-2 nabizi moznost nastaveni hodnoty parametru po jednotlivych
Cislicich.
Predbézna podminka
Hodnota parametru je zobrazena na displeji ovladace BOP-2.
|:>1 Postup
2 Pro pfimy vybér hodnoty parametru postupuijte takto:

1. Na dobu delSi nez 5 sekund stisknéte tlacitko OK. T

2. Zménte hodnotu parametru po jednotlivych Cislicich. £s9

Pfi stisknuti tlaCitka OK presko€i ovlada¢ BOP-2 na dalSi 15 4.00

&islici. !—

3. Poté, co vlozite vSechny Cislice hodnoty parametru, stisknéte tlacitko OK.

] Pravé jste pfimo vlozili hodnotu parametru.
Kdy parametr nelze zménit?

Méni¢ zobrazi informaci o tom, pro€ v souasné dobé nelze parametr zménit:

Parametry pro &teni Parametr Ize upravit pouze | Parametr Ize upravit pouze
nemohou byt upravovany b&hem rychlého uvedeni do pfi vypnutém motoru
provozu.
r2 P304 @ P278
e 42 400V ov
(0K) 2s (0K) 2s (oK) 2s
READONLY || -P10-0 [ -RUNNING (|

Provozni stav, ve kterém |ze provést zménu parametru je uveden v pfiruéce pro
kazdy parametr.
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4.2.5.2

4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

Zména funkci jednotlivych svorek

Cl: pyyyy
r0755 > -
p0771

{CO: rxxyy -
0731
@210+ H E
22\D0 1-
I_I_L |BI: PXXXX
— —5 [DIO Hr0722.0 ) L
—"—6 |DI 1 Hr0722.1 )
— —7 [DI2 Hr0722.2 )
——8 |DI3 Hr0722.3 )
— —16[DI 4 Hr0722.4 )
— —17|DI 5 Hr0722.5 )
p0730
—X—-19DO0ONO H (BO: ryyxx.n}-
20/DO 0 COM
18/DO 0 NC

Funkce svorky je definovana
propojenim signalt v ménici.

Méni¢ zapiSe kazdy vstupni
signal do citelného parametru.
Napfr. parametr r0755
zpristupriuje signal dostupného
analogového vstupu.

Aby bylo mozné definovat funkci
vstupu, musi byt vhodny
parametr (konektor Cl nebo BI)
nastaven na Cislo parametru
vstupu.

Kazdy vystup meéniCe je
reprezentovan parametrem, do
kterého je mozno zapisovat.
Napf. hodnota parametru p0771
ur€uje analogovy vystupni signal.
Aby bylo mozné definovat
vystupni funkci, je nutné nastavit
Cislo parametru vystupu na ¢islo
parametru odpovidajiciho signalu
(dvojity konektor CO nebo BO).

V seznamu parametr(, zkratky Cl, CO, Bl ¢i BO v pozici pfedpony znadéi, zda je
parametr dostupny jako signal pro funkci terminalu.

Vymezeni funkce digitalniho

=,

Postup

vstupu

Pro vymezeni funkce digitalniho vstupu postupujte takto:

1. Zvolte funkci oznaenou pomoci parametru BI.

2. Zadejte Cislo parametru pozadovaného digitalniho vstupu 722.x do parametru

BI.

O

Pravé jste definovali funkci digitalniho vstupu.

p0840

P840 [00]
50

—/—| 7|DI 2 Hr0722.2 ) 722.2 |-

Obrazek 4-3 Priklad: p0840[00] = 722,2 — zapnuti motoru pomoci DI 2

Pokrocila na

staveni

P¥i zapnuti hlavniho Ffizeni ménice (napf. pokud zvolite vychozi nastaveni 7) je
nutné zvolit spravny index parametru:

¢ Index 0 (napf. P840[00]) plati pro zarovnani rozhrani na levé strané makro

ilustrace.

¢ Index 1 (napf. P840[01]) plati pro zarovnani rozhrani na pravé strané makro

ilustrace.
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4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

Vymezeni funkce analogového vstupu

=

O

P1075 [DO
5 [00

Postup
Pro vymezeni funkce analogového vstupu postupuijte takto:
1. Zvolte funkci ozna¢enou pomoci parametru ClI.

2. Zadejte Cislo parametru pozadovaného analogového vstupu 755[00] do
parametru CI.

3. Urcete, zda je analogovy vstup proudovy nebo napétovy.
- Nastavte pfepinac I/U na pfedni strané ménice do spravné polohy.
- Nastavte parametr p0756[00] na odpovidajici hodnotu.

Pravé jste definovali funkci analogového vstupu.
p1075

H‘—l 3| Al O+Hr07550 > 755[0 l—

Obrazek 4-4 Priklad: p1075[00] = 755[00] - vlozi doplfikovou poZadovanou hodnotu
prostfednictvim Al 0

Pokrocila nastaveni

PFi zapnuti hlavniho fizeni ménice (napf. pokud zvolite vychozi nastaveni 7) je
nutné zvolit spravny index parametru:

e Index 0 (napf. p1075[00]) plati pro zarovnani rozhrani na levé stran& makro
reprezentace.

e Index 1 (napf. p1075[01]) plati pro zarovnani rozhrani na pravé strané makro
reprezentace.

Vymezeni funkce digitalniho vystupu

=,

O

P731

Postup

Pro vymezeni funkce digitalniho vystupu postupujte takto:

1. Zvolte funkci oznacenou pomoci parametru BO.

2. Zadejte Cislo parametru BO do parametru p073x v digitalnim vystupu.

Pravé jste definovali funkci digitalniho vystupu.

p0731
—@—ﬂ DO 1H452.3 (r0052.3
22

Obrazek 4-5 Priklad: p0731 = 52.3 — selhani signalu prostfednictvim DO 1
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4.2 Uvedeni do provozu s oviaddacim panelem BOP-2

Vymezeni funkce analogového vystupu

=,

Postup

Pro vymezeni funkce analogového vystupu postupujte takto:

—_

. Zvolte funkci ozna&enou pomoci parametru CO.
2. Zadejte Cislo parametru CO do parametru p0771 v analogovém vystupu.

3. Pouzijte parametr p0776[0] pro uréeni, zda je analogovy vystup proudovy nebo
napétovy.

] Pravé jste definovali funkci analogového vystupu.
P771 [00] p0771[0]
7 12[A0 0+ 27 _<r0027
Obrazek 4-6 Priklad: p0771[00] = 27 - vystup signalu pro souc¢asny proud prostfednictvim
AO 0
4253 Uvolnéni funkce pojistky STO (Vypnuty bezpeény to€ivy moment)

Pozadavek

——16DI4 Hib{. Nejdfive je nutné zvolit rozlozeni rozhrani se svorkami
=1-FDIO
——17DI5 vyhrazenymi pro funkci pojistky.pro funkci pojistky.

E@’ Vychozi nastaveni rozhrani (strana 27)
Postup
Pro povoleni funkce STO postupujte takto:

1. p0010 = 95 - za¢ne vykonavat funkce pojistky.

2. p9761 = ... - pokud jsou bezpeénostni nastaveni chrdnéna heslem, je tfeba jej
zadat.
3. p9762 = ... - chcete-li provést zménu hesla, vloZte nové heslo (1 ... FFFF

4. FFFF). Chcete-li obnovit heslo, zadejte parametr p9762 = 0.

o

p9763 = ... - pokud jste zménili heslo, musite jej pro potvrzeni zmény zadat
ZNnovu.

6. p9601.0 = 1 - zvolte STO prostrednictvim svorkovnice.

7. p9659 = ... - nastavte asovac na vynucenou kontrolu.

8. p9700 = DO - kopirujte parametry pojistky.

9. p9701 = DO - potvrdte zménu parametrd pojistky.
10.p0010 = 0 - ukonc&ete uvedeni funkci pojistky do provozu.

11.10.p0971 = 1 - trvale ulozte parametry (Udaje nemohou byt ztraceny v pfipadé
vypadku proudu).

12.VycCkejte na parametr p0971 = 0.
13.Pfepnéte ménic do stavu bez napéti (400 V a 24 V).

14.Znovu zapnéte napajeni ménice.

Méni¢ SINAMICS G120C
Struény navod k obsluze, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA
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Uvedeni do provozu

4.2 Uvedeni do provozu s oviadacim panelem BOP-2

[] Pravé jste zapnuli funkci STO.

Méni¢ SINAMICS G120C
Struény navod k obsluze, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA
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5.  Analyza piekladu

V této casti prace se budu zabyvat analyzou vlastniho pfekladu vybranych ¢asti z edice navodu
04/2016. Tuto analyzu rozd¢luji na ¢asti 4.1 Typy vét a 4.2 Terminologicka analyza. V nasledujic
¢asti 4.3 Srovnani s pfekladem starsi edice navodu pak uvadim véty a terminy, které by se dle mého
nazoru daly pfelozit 1épe ¢i uplné jinak. Pivodné méla tato prace obsahovat pouze pieklad
vybranych ¢asti z vydani 04/2016, pii konzultaci nad mnou vypracovanym piekladem jsem vsak
objevil oficialni pfeklad pfedchoziho vydani 03/2012, jehoz kratky rozbor jsem se rozhodl do této

prace také zahrnout.

Ac¢ vydani 03/2012 také obsahuje ¢ast o pfipojeni meénice, je koncipovano jinym zpasobem
nez ve vydani 04/2016. Pro porovnini pfekladi jsem proto pouzil pouze ¢asti o uvedeni do
provozu. U kazdého nalezeného problému v porovnani navrhuji jiné feseni a vysvétluji, proc¢

mnou zvolené feseni povazuji za vhodnéjsi.

5.1 Typy vét

Cilem navodu je pfedevs$im jasné informovat ¢tenafe o zpusobech pouziti vyrobku, ¢emuz je
ptizpusoben také syntakticky. Vzdy uvadim, ktera z jednotek pochazi z vychoziho textu a kde se v
ném nachazi. Pod originalnim znénim pfikladam vlastni preklad. K nékterym z piikladt nabizim

kratky popis mnou pouzitého pfekladového feseni.

5.1.1 Véty oznamovaci

. s

V textu se vyskytuji oznamovaci véty, které popisuji nabizené funkce nebo uzivatele odkazuji

k obsazenym schématim a dal$im informacim.

o Original (04/2016, s. 37): An operator panel is used to commission, troubleshoot and control the

inverter, as well as to back up and transfer the inverter settings.

Preklad: Ovlddaci panel slouzi & nvedeni do provozu, odstranéni pornch a ovidddni ménice, dile k dlozge

a prenosu nastaveni ménice.

V anglicky psanych odbornych textech se ¢asto vyskytuje pasivni konstrukce (is #sed), pro

jejiz ptevod jsem v ramci lepstho vyznéni v cestiné pouzil sloveso v c¢inném rodeé
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a nedokonavém vidu (su$i) namisto pasivni konstrukce je pougivin k/pro. Dale jsem

navazal verbalnimi substantivy wvedens, odstranéni a ovlddani a substantivy dloha a prenos.

Original (04/2016, s. 39): This procedure is described in the operating instructions.
Preklad: Toto nastaveni naleznete v plné vergi ndavodu & obsinze.

Anglickou pasivni konstrukci 75 described jsem v tomto piipadé vyménil za sloveso naleznete.

5.1.2 Véty rozkazovaci

Jelikoz navod poskytuje také konkrétni postupy, napiiklad pro zprovoznéni riznych funkei

meénice, vyskytuji se v ném také véty rozkazovaci.

Original (04/2016, s. 39): Press the OK key.
Preklad: Stisknéte taditbo OK.

S ohledem na cesky slovosled pteklad nebude znit S#sknéte OK tacitko.

Original (04/2016, s. 15): Dimension the protective conductor as stipulated in the appropriate

regulations.
Preklad: Nakdtujte ochranny vodic podle prislusnych naiizent.

Vyraz as stipulated je v anglictiné ustalenym spojenim, které se pieklada jako podle ¢i jak je

stanoveno/ jak stanovuje.

5.2 Terminologicka analyza

Jednim z nejdiskutovanéjsich aspekta odbornych textu je casty vyskyt termint. Podle knihy O leské

terminologii se razné definice terminu shoduji v tom, ze se jedna o pojmenovani pojmu v systému

pojmu nékterého védniho nebo technického oboru. Neterminologickd pojmenovani maji casto

vice vyznamu a zalezi u nich na kontextu, v kterém jsou uzita. Na rozdil od téchto se terminy

(93

vyznacuji jednoznacnosti, v daném oboru nejsou na kontextu zavislé a lze je tak pouzivat i

samostatné (Postolkova, Roudny, Tejnor, 1983, s. 24).
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Terminologii tedy chapeme jako obor, zabyvajici se pojmenovavanim pojmui odbornymi
jazyky, které jsou vyuzivany odborniky v ramci urcitého oboru. Je vsak také nutné uvést, ze termin
odkazuje na urcity koncept v ramci specializovaného oboru. Déleni na obory je v pfipadé¢ termind
dulezité, protoze kvili pfesycenosti slovni zasoby, ktera by potencialné mohla vzniknout, mtze
jeden termin znamenat pro ruzné obory néco jiného. Terminy by mély byt motivované, tzn. mély

by odrazet motiv a zptsob vytvofeni, aby bylo jasné, co a pro¢ pojmenovavame.

Terminy fadime do systému termint urcitého oboru. K tomuto zafazeni dale volime
jazykové prostiedky pro popis vztahli mezi terminy v systému. Mezi terminy jsou zastoupena
predev$im podstatna jména, piidavnd jména a slovesa, a to scilem vytvafeni potfebnych
jazykovych prostfedku v oboru. Z hlediska pouzitelnosti a pfekladu by se mély nové terminy
vytvafet tak, aby je bylo mozné lehce pfelozit a byla tak ulehc¢ena mezinarodni komunikace jak
mezi odborniky, tak mezi pfekladateli. U odbornych textt, kde je dulezitd vysoka mira piesnosti,
je duraz kladen také na to, aby se terminy v ramci jednoho textu synonymné nezaménovaly.
V nasledujicich ¢astech rozdéluji odborné terminy do jednotlivych podkategorii a podle vyskytu

termint v konkrétnich mistech v textu také navrhuji vhodné prekladové feseni.

5.2.1 Vypujtky

Vypujcky vznikaji pii pfejimani slov z ciztho jazyka. Jak uvadi Crystal (2003), jedna se o
lexikalni jednotky pfevedené z jednoho jazyka do druhého. Jelikoz ji vSak jazyk, ktery vypujcku
obdrzel, zpatky nenavrati, neni tento vyraz zcela pfesny (2003, s. 126). Kvetko (2005) dodava, ze
vypujcky jsou nové vznikla slova, ktera byla prevzata z jiného jazyka a doslo u nich k mensi ¢i vétsi
fonémické, hlaskové, gramatické ¢i vyznamové upravé podle pravidel pfebirajiciho jazyka. Mezi

vypujcky v tomto textu patif napf. slova tutorial ¢i encoder. Nasleduji pifklady jejich pouziti:
o Startdrive tutorial — Tutoridl pro ovlddani programu Startdrive

Slovo tutorial lze kromé vypujcky pfelozit napfiklad také vyrazy kurz nebo pravodce.
JelikoZ je vsak slovo tutorial v ¢estiné jiz zazité, vypujcku jsem ponechal a zaméfil jsem se
na to, abych ctenafi usnadnil pochopeni textu. Nazev programu Startdrive jsem proto
uved]l podstatnym jménem program. Ac¢ by ptekladové feseni mohlo znit Tutorial pro
Startdrive / Kurz pro Startdrive, rozhodl jsem se vyraz formulovat tak, aby v cestiné znél
co nejpfirozenéji. V textu se navic vyskytuje také vyraz wizard, pravé ten jsem opatfil

ceskym prekladem pravodce.
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o Without encoder — bez enkodéru

Enkodér, také nazyvany rotac¢ni snimac, je soucastka, ktera snima a upravuje polohu a

mnozstvi otacek motorové jednotky. Tyto udaje urcuje vydavanim elektrickych signala,

(93

které nasledné vyjadfuje ciselné. V textu se objevuji pokyny pro pouziti ménice

s enkodérem i bez néj, jeho uziti tedy neni nutné.

5. 2. 2 Doslovny pfeklad

Doslovny pieklad, takzvany kalk, je podle Katamby (2005, s. 137) dal$im druhem vypujcky.
V tomto pifpadé se jedna o pfimy pievod vyznamu do druhého jazyka. Velka cast v textu

obsazenych termint patfi pravé do této kategorie.
o Arrow key — Sipkové tacitko
Jedna se o tlacitko ovladacitho panelu ménice.
o Closed loop — nzaviend smyika
Uzavtena smycka slouzi k pfesné regulaci rychlosti motoru (Gajduasek 2005).
o Digital/ analog input — digitalni/ analogovy vstup
o Digital/ analog output — digitalni/ analogovy vystup

Digitalni a analogové vstupy a vystupy slouzi k pfenosu informaci ziskanych cidly a
méficimi zafizenimi do fidici jednotky. Digitalni vstupy a vystupy informace koduji do
binarnich ¢isel, zatimco analogové vstupy a vystupy pfendseji informace prostfednictvim

zmén v urovnich proudu ¢i napéti (Vojacek 2015).
o Input/ontput signal — vstupni/ vystupni signal

Tyto terminy odkazuji na vyse uvedené vstupy a vystupy. Jedna se o signdly, jejichz
prostfednictvim se pfedavaji informace mezi fidici jednotkou a dalsimi souc¢astmi systému

(Vojacek 2015).
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5. 2.3 Terminy, které nelze pfevést doslovné

Vedle doslovnych piekladd se ve vychozim textu vyskytuje také mnozstvi terminua, které
doslovnym pfekladem v daném kontextu pfevést nelze. Nize uvadim konkrétni pfipady s kratkymi

komentari.
o Standard — norma

Ve vychozim textu se vyraz standard objevuje ve spojeni standard EN 60309. A¢ by se zde
nabizel doslovny pfeklad, jedna se o technickou normu s nazvem [ idlice, dsuvky a
zdsuvkovd spojent pro privmysiové poniti (CSN EN 60309-1 2001), jejizz pokyny se ma uZivatel
pfi provozu ménice fidit. Pouzit{ doslovného prekladu by tedy v tomto kontextu nebylo

spravné.
o Application class — drub aplikace

Ve vychozim textu vyraz application class indikuje drub aplikace ve smyslu toho, k jakym
ucelim bude stroj pouzivan. Pouziti doslovného ptekladu aplikaini tida | trida aplikace tedy

neni na misté.

®  Power rating — jmenovity vykon

Jmenovity vyjkon je termin popisujici nejveétsi mozny vykon, v némz muze motor fungovat po
dobu nékolika hodin (Biathlonmordovia 2019). V elektrotechnice se jedna o zavedeny

termin, ktery tak nelze opatfit doslovnym piekladem (napt. hodnocent vykonu).
o Rating plate — vykonovy stitek

V tomto pfipadé se rovnéz jedna o zavedeny termin, ktery nelze pfelozit doslovné,

napiiklad vyrazem hodnotici stitek.

o Terminal — svorka

Vyraz ferminal ma v angli¢tiné mnoho vyznamu a je proto zavisly na kontextu a oboru, ve
kterém je ho uzito. V podobé vypujcky se pouziva napiiklad v dopravé (letistni termindl) ¢i
bankovnictvi (platebni termindl). V oboru elektrotechniky je tento vyraz opatien piekladem

svorka.

o Procedure — nastaveni
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Podstatné jméno procedure jsem v tomto piipad¢ nahradil podstatnym jménem nastavent.
V daném kontextu totiz navod odkazuje na postup expertniho nastavent, které 1ze nalézt v
rozsiteném vydani navodu. (1his procedure is described in the operating instructions. - Toto nastaveni

nalegnete v plné verzi ndavodn k obsluze.)

5. 2. 4 Inicialové zkratky

Podle Ustavu pro jazyk ¢esky Akademie véd Ceské republiky (UJC) se inicialové zkratky skladajf

z pocatecnich pismen viceslovnych nazvu. Jelikoz nabyvaji znackového charakteru, doporucuje

UJC pi jejich zapisu pouzivat velkych pismen (inicial) bez tecek. Do inicialovych zkratek zpravidla

nezahrnujeme predlozky a spojky, pokud se v nich nachazeji, diakritiku zde zachovavame (UJC

2020). V textu se inicialovych zkratek vyskytuje nékolik. Pro srozumitelnost jsou ponechany

v puvodnim znéni, oproti originalu jsem pfed né umistil vysvétlujici vyraz.

IOP — ovladaci panel IOP, ovlada¢ IOP

IOP — (inteligentni) ovladaci panel IOP, ovlada¢ IOP

Origindl (04/2016, s. 38): The 10P offers commissioning wizards and help texts for an intuitive

COMmmISSIoning.

Preklad: Owvladal IOP nabizi privodee uvedenim do provozu a napovédu pro intuitivni nvedeni do

provozu.

Vzhledem ktomu, ze jsem v pfekladu zachoval inicialové zkratky, které jsou
pravdépodobné uzivany napfi¢ jazykovymi verzemi, pro lepsi porozuméni jsem pied
zkratku IOP umistil popis, o jaké zafizeni se jedna, v tomto lze pouzit vyrazy ovlidaci panel
a ovladal. IOP je inicidlovou zkratkou pro Intelligent Operator Panel, pteklad by tedy také mohl

zndt inteligentni ovlddaci panel/ ovladac
BOP-2 — (zakladni) ovladaci panel BOP-2, ovlada¢ BOP-2

Jedna se o stejny pfipad jako s ovladacem IOP. V tomto piipadé zkratka BOP znamena

Basic Operator Panel, v pfekladu zakladn{ ovladaci panel.
STO - funkce pojistky STO (Vypnuty bezpecny tocivy moment)

Inicialova zkratka STO znadci tunkci Safe Torgue Off, tedy U ypnuty begpecny tocivy moment.
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PE — ochranné uzemnéni PE

PE je inicidlovou zkratkou vyrazu protective earth, v cestiné prekladaného jako ochranné

uzemneént.
EMC — elektromagneticka kompatibilita EMC

Inicialova zkratka EMC, v anglickém plném znéni electromagnetic compatibility, se do cestiny

ptevadi doslovnym piekladem, tedy elektromagneticka kompatibilita.

5.3 Srovnani s pfekladem starsi edice navodu

Abych tuto praci posunul do praktické roviny, rozhodl jsem se také pro srovnani svého,

studentského prekladu s oficialné vydanym pfekladem starstho vydani navodu. Z vydani pfirucky

03/2012 ke stejnému typu ménice jsem ve stejné c¢asti textu, kterou jsem se pfi svém piekladu

zabyval, vybral problematické oblasti. Pochazeji pfedevsim z ¢asti 4 s nazvem Uvedeni do provozu.

Problematické oblasti jsem rozd¢lil do nasledujicich kategorii.

5.3.1 Nespravny pfeklad termint

V ptirucce se objevilo nékolik vyraza, které jsou dle mého nazoru v daném kontextu prelozeny

$patné. Hojné zde narazim jak na vyse popsanou skutecnost, ze jeden termin muze mit v raznych

oborech odlisny vyznam, tak na zaménu terminu za jiny, v anglictiné podobny. Pati{ mezi né:

diagnostics — prelozeno jako diagniza, spravny vyraz zni diagnostika

Prave zde mohlo podle mého nazoru dojit k zaméné anglického slova diagnosis (diagniza) za
vyraz diagnostics (diagnostika).

Operator Panels for commissioning, diagnostics and controlling converters

Ovlddaci panely: pro uvedeni do provozu, diagniza a ovidddni ménici

V tomto konkrétnim pfipadé neni dodrzeno ani spravné sklonovani. V pfekladu se tento
vyraz navic nachazi také s preklepem jako digndza, coz muize poukazovat na nekvalitni ¢i
chybéjici kontrolu finalni verze pfekladu navodu. Uzivatel pfistroje tady také muze nabyt
dojmu, ze pfekladu a nasledné korektufe nebyla vénovana dostate¢na péce, coz muze vést

ke snizeni vérohodnosti celého dokumentu.
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®  closed loop speed control — pielozeno jako regulace otdcek, jedna se vSak o pétnovazebni rizeni

rychlosti

® fail-safe function — pielozeno jako funkce odolnd proti chybam. Tato funkce nicméné proti
chybam odolna nenf, proti chybam pouze zajist'uje ochranu, spravny pieklad tedy zni funkce
pojistky. Tento ptiklad dobfe ukazuje, Zze chybny pfeklad mitize vést k chybam pfi obsluze
piistroje. Pokud by uzivatel ocekaval, Ze méni¢ nabizi funkci, ktera jej ochrani proti
chybam, snadno by se mohl dopustit nepozornosti, ktera by mohla ohrozit spravné

fungovani pfistroje nebo v horsim pfipadé minimalné 4jmu na zdravi uzivatele.

5. 3. 2 Chyb¢jici popis

Prirucka z anglického jazyka pfebira nazvy nastroju, pfed které v ceském jazyce neumist'uje zadny
blizs{ popis, ¢imz pfispiva k nesrozumitelnosti textu. V kazdém bodé uvadim puvodni znéni

z ptekladu prirucky ve vydani 03:2012 a nasledné¢ navrhuji lepsi pfekladové feseni.
e [OP - ovlada¢ IOP
e STARTER - program/nastroj STARTER
e PROFIBUS — (pramyslova) sbérnice PROFIBUS

e Safe Torque Off — funkce Safe Torque Off (funkce STO) / funkce Vypnuty bezpecny

to¢ivy moment

5. 3.3 Chybéjici preklad

V textu se také nachazeji anglické vyrazy, které by si preklad zaslouzily. V kazdém bodé uvadim

puvodni znéni z prekladu piirucky ve vydani 03:2012 a nasledné navrhuji lepsi pfekladové fesen.
e STARTER on the DVD — Program STARTER na DVD nosici
¢ Jog— Pomaly posun
e DC link — stejnosmérné vedeni

e Setpoint — nastavena hodnota
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Po porovnani jsem dosel k zaveru, ze oficialné vydany pieklad vydani 03/2012 obsahuje chyby,
které by u méné zkusSenych uzivateld a téch, ktefi jsou v anglictiné méné zdatni, mohly vést
k zmateni. N¢které z téchto chyb, napiiklad zcela chybéjici preklad, by pak mohly vést
k naprostému nepochopeni textu a pro uzivatele by se pfistroj mohl stat i nebezpecnym, nebo by
v dusledku nespravného pouzivani mohlo dojit k jeho poruse. Tyto chyby, které zfejmé vznikly
tim, ze u pfekladu nebyla provedena korektura, také mohou snizit davéryhodnost dokumentu ¢i

samotného vyrobce v ocich uzivatelt.
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6. Z.avér

Cilem této prace bylo vypracovani vlastntho studentského prekladu vybranych casti navodu k
obsluze nizkonapét'ového elektrického meénice Siemens Sinamics G120C ve vydani 04/2016,
nasledna terminologicka a syntakticka analyza a porovnani pfekladu terminu s oficialné vydanou
edici navodu k totoznému pfistroji v edici 03/2012. Pfi svém piekladu jsem s pfechozi verzi
navodu nepracoval, a to zejména z toho duvodu, ze mé zajimalo, jak si pfi svém pfekladu povedu

jako student pfekladatelstvi, ktery nema vzdélani v oboru elektrotechniky.

Ze syntaktické analyzy vyplyva, ze se v navodu vyskytuji pfedevsim véty oznamovaci a
rozkazovaci, které uzivatelim fikaji, jak s pfistrojem v urcitych situacich zachazet, a kam se
pifpadné obratit pro ziskani dalsich informaci. Z termint se v ném vyskytuji pfevazné vypujcky,

doslovné preklady (takzvané kalky), a inicialové zkratky.

Vzhledem k tomu, ze se od sebe navody ve vybranych ¢astech obsahové mirné odlisuji,
vénoval jsem se u prekladu navodu v edici 03/2012 pouze chybim v ptfekladu. Objevilo se zde
né¢kolik nespravné prelozenych termind, jevy znesnadnujici pochopeni kvili absenci popisujicich
vyrazu pfed nazvy programu a nastroju, a narazil jsem také na preklep ¢i nespravnou formulaci.
Chyb, které se zde nachazely, nebylo mnoho. Mym doporucenim pro zadavatele by tedy bylo
vypracovan{ style guidu, se kterym by pfekladatel mohl pracovat, a nasledné provedeni kontroly a

editace po prekladu, takzvaného proofreadingu.
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7.  Ptilohy

Piiloha 1.

Vychozi text pfekladu (vydani 04/2016)
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Installing

3.2 Connecting

Protection against the spread of fire

The device may be operated only in closed housings or in control cabinets with protective
covers that are closed, and when all of the protective devices are used. The installation of
the device in a metal control cabinet or the protection with another equivalent measure must
prevent the spread of fire and emissions outside the control cabinet.

Protection against condensation or electrically conductive contamination

Protect the device, e.g. by installing it in a control cabinet with degree of protection 1P54
according to IEC 60529 or NEMA 12. Further measures may be necessary for particularly
critical operating conditions.

If condensation or conductive pollution can be excluded at the installation site, a lower
degree of control cabinet protection may be permitted.

3.2 Connecting
3.2.1 Connecting the inverter and inverter components to the line supply
A WARNING

Danger to life caused by high leakage currents for an interrupted protective conductor

The drive components conduct a high leakage current via the protective conductor.
Touching conductive parts when the protective conductor is interrupted can result in death
Or serious injury.

¢ Dimension the protective conductor as stipulated in the appropriate regulations.

SINAMICS G120C inverter
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Installing
3.2 Connecting

Dimensioning the protective conductor

Observe the local regulations for protective conductors subject to an increased leakage
current at the site of operation.

1

= 2
HRRER R —
=g ©

oXiilll:

afimtio

;

Protective conductor for line feeder cables
Protective conductor for inverter line feeder cables
Protective conductor between PE and the electrical cabinet

®EOO

Protective conductor for motor feeder cables

The minimum cross-section of the protective conductor @ ... @ depends on the cross-
section of the line or motor feeder cable:

Line or motor feeder cable < 16 mm?2

= Minimum cross-section of the protective conductor = cross-section of the line or motor
feeder cable

® 16 mm? < line or motor feeder cable < 35 mm?2
= Minimum cross-section of the protective conductor = 16 mm?2
® Line or motor feeder cable > 35 mm?

= Minimum cross-section of the protective conductor = /2 cross-section of the line or
motor feeder cable
Additional requirements placed on the protective conductor D:

® For permanent connection, the protective conductor must fulfill at least one of the
following conditions:

— The protective conductor is routed so that it is protected against damage along its

complete length.
Cables routed inside electrical cabinets or enclosed machine housings are considered
to be adequately protected against mechanical damage.

— As a conductor of a multi-conductor cable, the protective conductor has a cross-
section = 2.5 mm? Cu.

— For an individual conductor, the protective conductor has a cross-section = 10 mm?
Cu.

— The protective conductor consists of two conductors with the same cross-section.

® \When connecting a multi-core cable using an industrial plug connector according to EN
60309, the protective conductor must have a cross-section of = 2.5 mm?2 Cu.

SINAMICS G120C inverter
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Installing

3.2 Connecting
Overview
L1 [EEREEINAEEE] |nverter
L2 . . =
Braking resistor
) S =
PE 0 DDEDD
R1 Hi : @ is the same as "PE".
R2
Il —=
Fuses
— 1U1 1U2 R1 u2 1U1 1U2
= 1V1 1Vv2 R2 V2 1V1 1V2:I
= 1WA “m“ 1W2 | L1 W2 WAl ‘|W2j l_(L_
PE1 PE2-‘| Lo @ @ S] -
reactor
.............

Image 3-3  Connecting the inverter and its optional components

The plugs for connecting the line supply, mo-
tor, and braking resistor are located on the
lower side of the inverter.

If an EMC-compliant installation is required,
you must use shielded cables.

EE] Connecting inverters in compliance
with EMC (Page 22)

Tt
~T
@ U2v2w2
Connection cross-sections and tightening torque
Converter
Frame size, rated power Connection cross-section (tightening torque)
FSAA, FSA 0.55 kW ... 4.0 kW 1.0..25mm?> (0.5 Nm) 18 ... 14 AWG (4.5 Ibf in)
FSB 5.5 kW ... 7.5 kW 4.0..6.0mm? (0.6 Nm) 12 ... 10 AWG (5.5 Ibf in)
FSC 11 kW 6.0...16 mm? (1.5 Nm) 10 ... 5 AWG (13.5 Ibf in)
15 kW ... 18.5 kW 10...16 mm? (1.5 Nm) 7..5AWG (13.5 Ibf in)
Converter > Reactor, filter or braking resistor as base components
Frame size, rated power ‘ ’ Connection cross-section (tightening torque)
FSAA |  0.55kW...2.2kW | 1.0..25mm> (1.1 Nm) | 17 ... 14 AWG (10 Ibf in)
Rated power of the Line reactor
inverter Connection cross-section (tightening torque)
0.55 kW ... 4.0 kW 2.5mm? (0.8 Nm) 14 AWG (7 Ibfin) PE M4 (3 Nm /27 Ibf in)
55kW... 7.5 kW 5 5 6 mm? (1.8 Nm) 10 AWG (16 Ibfin) ;
PEM Nm / 44 Ibf
11 KW .. 18.5 KW 6mm? (4 Nm) 5 AWG (35 Ibfin) 3 (5 Nim /44 [brim

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning 4

4.1 Overview of the commissioning tools

Operator panel

An operator panel is used to commission, troubleshoot and control the inverter, as well as to
back up and transfer the inverter settings.

The Intelligent Operator Panel (IOP) is available for snapping onto the inverter, or as
handheld with a connecting cable to the inverter. The graphics-capable plain text display of
the IOP enables intuitive operation and diagnostics of the inverter.

The IOP is available in two versions:
e With European languages
e With Chinese, English and German

Additional information about the compatibility of the IOP and inverters is available in the
Internet:

Compatibility of the IOP and Control Units
(http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/67273266)

The Operator Panel BOP-2 for snapping onto the inverter has a two-line display for
diagnostics and operating the inverter.

Operating Instructions of the BOP-2 and IOP operator panels:

EE] Operator Panels
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/30563514/133300)

STARTER and Startdrive are PC tools that are used to commission, troubleshoot and control
the inverter, as well as to back up and transfer the inverter settings. You can connect the PC
with the inverter via USB or via the PROFIBUS / PROFINET fieldbus.

Connecting cable (3 m) between PC and inverter: Article number 6SL3255-0AA00-2CAQ

STARTER DVD: Article number 6SL3072-0AA00-0AGO
Startdrive DVD: Article number 6SL3072-4CA02-1XG0

Startdrive, system requirements and download
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/68034568)

STARTER, system requirements and download
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/26233208)

Startdrive tutorial (http://support.automation.siemens.com/WW)/view/en/73598459)

STARTER videos (http://www.automation.siemens.com/mcms/mc-drives/en/low-voltage-
inverter/sinamics-g120/videos/Pages/videos.aspx)

SINAMICS G120C inverter
Compact Operating Instructions, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA 37


http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67273266
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/30563514/133300
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/68034568
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/26233208
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/73598459
http://www.automation.siemens.com/mcms/mc-drives/en/low-voltage-inverter/sinamics-g120/videos/Pages/videos.aspx
http://www.automation.siemens.com/mcms/mc-drives/en/low-voltage-inverter/sinamics-g120/videos/Pages/videos.aspx

Commissioning
4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

If you intend to commission the converter with IOP operator panel

The IOP offers commissioning wizards and help texts for an intuitive commissioning. For
further information refer to the IOP operating instructions.

If you intend to commission the converter with PC tools STARTER and Startdrive
Overviev of the most important steps with STARTER:
1. Connect the PC to the converter via USB and start the PC tool.
2. Choose the project wizard (menu "Project / New with assistent").
— In the project wizard choose "Find drive units online".

— Select USB as interface (Access point of the application: "DEVICE ...", interface
parameter assignment used: "S7USB").

— Finish the project wizard.
3. STARTER has now created your project and inserted a new drive.
- Select the drive in your project and go online [%.
— In your drive open the "Configuration" mask (double click).
— Start commissioning with the "Assistent" button.

For further information refer to converter operating instructions.

EE] Overview of the manuals (Page 84)

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Plug Basic Operator Panel BOP-2 into the inverter

Procedure

|::>1 To plug Basic Operator Panel BOP-2 onto the inverter,
2  proceed as follows:

1. Remove the blanking cover of the inverter.

2. Locate the lower edge of the BOP-2 housing in the
matching recess of the inverter housing.

3. Press the BOP-2 onto the inverter until you hear the
latching mechanism on the inverter housing engage.
O You have plugged the BOP-2 onto the inverter

When you power up the inverter, the BOP-2 will be ready for
operation.

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

4.21

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Quick commissioning with the BOP-2

Carrying out quick commissioning

SP 0000

*™ 1/min|

1/min}

N

Ne¥%

N
N

SETUP

RESET

DRV APPL
P96 __

Preconditions
® The power supply is switched on.

® The operator panel displays setpoints and actual values.

Procedure

Proceed as follows to carry out quick commissioning:

Press the ESC key.

Press one of the arrow keys until the BOP-2 displays the "SETUP" menu.
To start quick commissioning, in the "SETUP" menu, press the OK key.

If you wish to restore all of the parameters to the factory setting before the quick
commissioning, proceed as follows:

1. Press the OK key.
2. Switchover the display using an arrow key: nO -» YES
3. Press the OK key.

When you select an application class, the inverter assigns suitable default settings to the
motor control:

e STANDARD
Cex]] Standard Drive Control (Page 41)
e DYNAMIC
EE] Dynamic Drive Control (Page 43)
e EXPERT
This procedure is described in the operating instructions

EE] Overview of the manuals (Page 84)
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Select the suitable application class

When you select an application class, the inverter assigns suitable settings to the motor

control:
Application class Standard Drive Control Dynamic Drive Control
Motors that can be Induction motors Induction and synchronous motors
operated
Application exam- |« Pumps, fans, and compressors with flow e Pumps and compressors with displacement
ples characteristic machines
o Wet or dry blasting technology e Rotary furnaces
e Mills, mixers, kneaders, crushers, agitators e Extruder
e Horizontal conveyor technology (conveyor e Centrifuge
belts, roller conveyors, chain conveyors)
e Basic spindles
Characteristics e Typical settling time after a speed change: | e Typical settling time after a speed change:
100 ms ... 200 ms <100 ms
o Typical settling Load e Typical settling time Load
time after after a after after a sudden T I
sudden load load change: 200ms ! N
change: 500 ms Speed A | |«  Dynamic Drive Con- Speed A | ¢
e Standard Drive ; ! trol controls and lim- ™~
Control is suita- i ' its the motor torque ] d
Mot . . Motor A
ble for the follow- torzl?er l — |+ Typically achieves a torgl?; 4
ing requirements: I torque accuracy: | !
- All motor 500 ms g £5%for15 % ... b
power ratings 100 % of the rated 200 ms
— Ramp-up time 0 - rated speed (depend- speed
ing on the motor power rating): e We recommend Dynamic Drive Control for the
1s (9'1 .kW) ” 10s (1.8‘5 kW) following applications:
- Appllcatlons with continuous load torque — Motor power ratings > 11 kKW
without sudden load changes
. o . . — On sudden load changes 10% ... >100% of
e Standard Drive Control is insensitive to inac- the motor rated torque
curate motor data settings . . .
¢ Dynamic Drive Control is necessary for a ramp-
up time 0 - rated speed (depending on the mo-
tor power rating):
<1s(0.1kW)...<10s (18.5 kW).
Max. output fre- 550 Hz 240 Hz
quency
Commissioning ¢ Unlike "Dynamic Drive Control," no speed e Fewer number of parameters when compared
controller needs to be set to setting "EXPERT"
e In comparison to setting "EXPERT":
— Simplified commissioning using prede-
fined motor data
— Reduced number of parameters

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

422

EUR/USA

P100__

NV VOLT
P210__

MOT TYPE|

P300__

MOT CODE

P301__

87 HZ

MOT VOLT]
P304__

MOT CURR
P305__

MOT POW
P307__

MOT FREQ
P310__

MOT RPM
P311__

MOT COOL|

P335__

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Standard Drive Control

Select the motor standard.
e KW 50HZ: IEC

e HP 60HZ: NEMA

e KW 60HZ: IEC 60 Hz

Set the inverter supply voltage.

Select the motor type. Depending on the particular inverter, it is possible that the BOP-2
does not list all of the following motor types.

e [INDUCT: Third-party induction motor

e SYNC: Third-party synchronous motor

e RELUCT: Third-party reluctance motor

e 1L... IND: 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9 induction motors

e 1LE1IND 100: 1LE1 . 9 with motor code on the rating plate

e 1PC1 IND: 1PC1 with motor code on the rating plate

e 1PH8 IND: Induction motor

e 1FP1: Reluctance motor

e 1F... SYN: 1FG1, 1FK7 synchronous motor, without encoder

If you have selected a motor type > 100, then you must enter the motor code:
With the correct motor code, the inverter assigns the motor data the following values.

If you do not know the motor code, then you must set the motor code = 0, and enter the
motor data from p0304 and onwards from the rating plate.

87 Hz motor operation The BOP-2 only displays this step if you previously selected IEC as
the motor standard (EUR/USA, P100 = KW 50HZ).

Rated motor voltage

Rated motor current

Rated motor power

Rated motor frequency

Rated motor speed

Motor cooling:

e SELF: Natural cooling

o FORCED: Forced-air cooling
e LIQUID: Liquid cooling

® NO FAN: Without fan

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

TEC APPL] Select the basic setting for the motor control:

P501
= e VEC STD: Constant load; typical applications include conveyor drives
e PUMP FAN: Speed-dependent load; typical applications include pumps and fans
P1I\él)Ac PAr Select the default setting for the interfaces of the inverter that is suitable for your application.

EE] Default setting of the interfaces (Page 27)

MIN RPM Minimum and maximum motor speed

P1080_ p1082 —2
MAX RPM
P1082_ p1080
Setpoint
RAMP UP Ramp-up and ramp-down time of the motor s
P1120
e ——— Nmax (P1082) = — — — —p— — — -
RAMP DWN it — 2 N
P1121_ Setpoint
p1120 pti21 | t
OFF3 RP Ramp-down time after an OFF3 command
P1135_
MOT ID Motor data identification Select the method which the inverter uses to measure the data of
P1900_ the connected motor:
e OFF: Motor data is not measured.
e STIL ROT: Recommended setting, measure the motor data at standstill and with the
motor rotating.
The inverter switches off the motor after the motor data identification has been
completed.
e STILL: Measure the motor data at standstill. The inverter switches off the motor after the
motor data identification has been completed.
Select this setting if the motor cannot freely rotate, e.g. for a mechanically limited
traversing range.
® ROT: Measure the motor data while it is rotating. The inverter switches off the motor after
the motor data identification has been completed.
e ST RT OP: Setting the same as STIL ROT.
After the motor data identification, the motor accelerates to the currently set setpoint.
e STILL OP: Setting the same as STILL.
After the motor data identification, the motor accelerates to the currently set setpoint.
FINISH Complete quick commissioning as follows:
= 1. Switchover the display using an arrow key: nO -» YES
2. Press the OK key.
O You have completed quick commissioning.

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

423

EUR/USA

P100__

NV VOLT
P210__

MOT TYPE|

P300__

MOT CODE

P301__

87 HZ

MOT VOLT]
P304__

MOT CURR
P305__

MOT POW
P307__

MOT FREQ
P310__

MOT RPM
P311__

MOT COOL|

P335__

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Dynamic Drive Control

Select the motor standard.
e KW 50HZ: IEC

e HP 60HZ: NEMA

e KW 60HZ: IEC 60 Hz

Set the inverter supply voltage.

Select the motor type. Depending on the particular inverter, it is possible that the BOP-2
does not list all of the following motor types.

e [INDUCT: Third-party induction motor

e SYNC: Third-party synchronous motor

e RELUCT: Third-party reluctance motor

e 1L... IND: 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9 induction motors

e 1LE1 IND 100: 1LE1 . 9 with motor code on the rating plate

e 1PC1 IND: 1PC1 with motor code on the rating plate

e 1PH8 IND: Induction motor

e 1FP1: Reluctance motor

e 1F... SYN: 1FG1, 1FK7 synchronous motor, without encoder

If you have selected a motor type > 100, then you must enter the motor code:
With the correct motor code, the inverter assigns the motor data the following values.

If you do not know the motor code, then you must set the motor code = 0, and enter the
motor data from p0304 and onwards from the rating plate.

87 Hz motor operation The BOP-2 only displays this step if you previously selected IEC as
the motor standard (EUR/USA, P100 = KW 50HZ).

Rated motor voltage
Rated motor current
Rated motor power
Rated motor frequency

Rated motor speed

Motor cooling:

e SELF: Natural cooling

® FORCED: Forced-air cooling
e LIQUID: Liquid cooling

e NO FAN: Without fan

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

TEC APPL] Select the basic setting for the motor control:

Po0a_ ® OP LOOP: Recommended setting for standard applications
e CL LOOP: Recommended setting for applications with short ramp-up and ramp-down
times. This setting is not suitable for hoisting gear and cranes/lifting gear.
e HVY LOAD: Recommended setting for applications with a high break loose torque.
P%AC PAr Select the default setting for the interfaces of the inverter that is suitable for your application.

EE] Default setting of the interfaces (Page 27)

MIN RPM Minimum and maximum motor speed pl0s2 4
P1080_
MAX RPM p1080
P1082_
Setpoint
RAMP UP Ramp-up and ramp-down time of the motor ny
P20, | Nnax (P1082) 1= — — — —n— — — -
RAMP DWN Setpoint— — = \N— — -
P1121_
p1120 pti21 | t
OFF3RP Ramp-down time after an OFF3 command
P1135_
MOT ID Motor data identification Select the method which the inverter uses to measure the data of
P1900_ the connected motor:
® OFF: Motor data is not measured.
e STIL ROT: Recommended setting, measure the motor data at standstill and with the
motor rotating.
The inverter switches off the motor after the motor data identification has been
completed.
e STILL: Measure the motor data at standstill. The inverter switches off the motor after the
motor data identification has been completed.
Select this setting if the motor cannot freely rotate, e.g. for a mechanically limited
traversing range.
o ROT: Measure the motor data while it is rotating. The inverter switches off the motor after
the motor data identification has been completed.
e ST RT OP: Setting the same as STIL ROT.
After the motor data identification, the motor accelerates to the currently set setpoint.
e STILL OP: Setting the same as STILL.
After the motor data identification, the motor accelerates to the currently set setpoint.
FINISH Complete quick commissioning as follows:
= 1. Switchover the display using an arrow key: nO - YES
2. Press the OK key.
O You have completed quick commissioning.
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Commissioning
4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

424 Identifying the motor data and optimizing the closed-loop control

The inverter has several techniques to automatically identify the motor data and optimize the
speed control.

To start the motor data identification routine, you must switch-on the motor via the terminal
strip, fieldbus or from the operator panel.

A WARNING

Risk of death due to machine motion while motor data identification is active

For the stationary measurement, the motor can make several rotations. The rotating
measurement accelerates the motor up to its rated speed. Secure dangerous machine
parts before starting motor data identification:

e Before switching on, ensure that nobody is working on the machine or located within its
working area.

e Secure the machine's work area against unintended access.
¢ Lower hanging/suspended loads to the floor.

Preconditions

® You selected a method of motor data identification during quick commissioning, e.g.
measurement of the motor data while the motor is stationary.

When quick commissioning is complete, the inverter issues alarm A07991.
® The motor has cooled down to the ambient temperature.

An excessively high motor temperature falsifies the motor data identification results.

SINAMICS G120C inverter
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4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

46

=

1

Procedure when using the BOP-2 operator panel

To start the motor data identification, proceed as follows:

1.

8.

&9
hdbd
(1)
N

[“)]

¥

GVW
S = I

V@‘
N4

Al

> Press the HAND/AUTO key.

= The BOP-2 displays the symbol for manual operation.
Switch on the motor.

During motor data identification, "MOT-ID" flashes on the BOP-2.

If the inverter again outputs alarm A07991, then it waits for a new ON com-
mand to start the rotating measurement.

If the inverter does not output alarm A07991, proceed to step 7.
Switch on the motor to start the rotating measurement.

During motor data identification, "MOT-ID" flashes on the BOP-2.

The motor data identification can take up to 2 minutes depending on the rated
motor power.

Depending on the setting, after motor data identification has been completed,
the inverter switches off the motor - or it accelerates it to the currently set
setpoint.

If required, switch off the motor.
Switch the inverter control from HAND to AUTO.

You have completed the motor data identification.

SINAMICS G120C inverter
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4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

4.2.5 Additional settings
4251 Operating the inverter with the BOP-2
Select Control Diagnostics, Change Basic Reset,
display motor acknow- settings commissi- backup
values ledge fault oning
Wl W . 3
-| MONITOR |- -1 PARAMS |-| SETUP |-{ EXTRAS |:
‘ J y 9 y 9 y 9 V3
P @ ~Esd) —
o\ AN (
5 (0K (527 @ N7 £ N
Setpoint [P i | ur STANGARD | e I o 1
Speed Umin] || ~ ACKN ALL | | ATER i RESET 5 DRVRESET 5
N ] . | il : N ! i - ‘
' : RSP [1/min] i : . = ! ; ' : ;
AN E 1/min@ V\\;\/ : LJ : @M : @\j :
Output voltage [VoLT ouT_|: | FAULTS | |EXPERT || DRVAPPL |\ | RAM-ROM |
: M Increase/decre . ; p— . IE . :
DC link voltage [BC INK V_|: ase speed | HISTORY [ ——; | MacPar | ToBOP |
Y | A g T ——
: ; STATUS | —X X i | FROMBOP |:
Output current[ CURR OUT | — i [ /P NNNN | RAMP DWN |: :
Al e e XXXX ; : :
: ; ; 1| TOCARD |
Output frequency[FREQ g : ENE ; :
2 : e FROM CROD [:
Speed [Tmin] |: ;
Current AL N o |
Voltage V] L f
Current [Al |: [N REVERSE|:
Voltage |
Speed [1/m|n i

1 Status display once the power supply for the inverter has been switched on.

Image 4-1 Menu of the BOP-2

@ Procedure for switching the motor on and off via the
operator panel:

i) 1. Press MANUAL AUTO
Adbd

The motor is switched on

Image 4-2

JOG
)
X

Jog is active

An alarm is active

Flashing symbol:
A fault is active

Other keys and symbols of the BOP-2
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Changing settings using BOP-2

You can modify the settings of your inverter by changing the values of the its parameters.
The inverter only permits changes to "write" parameters. Write parameters begin with a "P",
e.g. P45.

The value of a read-only parameter cannot be changed. Read-only parameters begin with an
"r", for example: r2.
Procedure

To change write parameters using the BOP-2, proceed as follows:

1. Select the menu to display and change @ |PARAMS
parameters. ——)
Press the OK key. =

2. Select the parameter filter using the 9 §IAF§EARD' E}EEEST

Famy —I
arrow keys. 3

Press the OK key. “

— STANDARD: The inverter only r2 [ P45 P45
displays the most important L 42 | e ~ 00 500
parameters.

¥ o
— EXPERT: The inverter displays all @ P45 _|
L 5.00[ &
of the parameters.

3. Select the required number of a write parameter using the arrow keys.
Press the OK key.

4. Select the value of the write parameter using the arrow keys.
Accept the value with the OK key.

You have now changed a write parameter using the BOP-2.

The inverter saves all the changes made using the BOP-2 so that they are protected against
power failure.

Changing indexed parameters

48

=

For indexed parameters, several parameter values are assigned to a parameter number.
Each of the parameter values has its own index.

Procedure

VA‘
To change an indexed parameter, proceed as follows: o'TSAL(W

— 2.0

1. Select the parameter number. P2) _
2. Press the OK key. g3
3. Set the parameter index. el Pr§240%'
4. Press the OK key. [4) -
5. Set the parameter value for the selected index. em
You have now changed an indexed parameter. M
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Directly select the parameter number

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

The BOP-2 offers the possibility of setting the parameter number digit by digit.

Precondition

The parameter number is flashing in the BOP-2 display.

Procedure

=’

To select the parameter number directly, proceed as follows:

1. Press the OK button for longer than five seconds.
2. Change the parameter number digit-by-digit.

If you press the OK button then the BOP-2 jumps to the next digit.
3. If you have entered all of the digits of the parameter number, press the

OK button.

O You have now entered the parameter number directly.

Entering the parameter value directly

The BOP-2 offers the option of setting the parameter value digit by digit.

Precondition

The parameter value flashes in the BOP-2 display.

Procedure

=’

To select the parameter value directly, proceed as follows:

1. Press the OK button for longer than five seconds.

2. Change the parameter value digit-by-digit.
If you press the OK button then the BOP-2 jumps to the next digit.

3. If you have entered all of the digits of the parameter value, press the

OK button.

O You have now entered the parameter value directly.

When cannot you change a parameter?

P45

— 400

| D 5s
£

L.
—[2eh00

P

45
__400
4 5s

L5
4.00

=— _

The inverter indicates why it currently does not permit a parameter to be changed:

Read parameters cannot

The parameter can only be adjusted

A parameter can only be adjusted

S 2s
| 2
READONLY |

(oK) 2s
' It
-P10-0 |

be adjusted during quick commissioning. when the motor is switched off
r2 P304 @ P278
42 400V (0)
(o)

L]
-RUNNING

%

The operating state in which you can change a parameter is provided in the List Manual for

each parameter.

SINAMICS G120C inverter

Compact Operating Instructions, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

4.2.5.2

Changing the function of individual terminals

EEEEEEEEEEEEE T.he fupction of the.terr_ninal ie defined through a
signal interconnection in the inverter:

Cl: pyyyy e The inverter writes every input signal into a
‘E‘—B [AI 0+ r0755__ > T readable parameter. Parameter r0755 makes the

p0771 signal of the analog input available, for example.

—O-{12[A0 0+ <CO: rxxyy |+
p0731
— —5 [DI0 Hr0722.0 ) -
——6 [DI 1 M
://_g B:g i rggg-z % signal, for example.
— M r0722.
— —16|DI 4 M
— —17|DI 5 M
—X-{19DO0ONO0 H (BO: ryyxx.n}- BO).
20D0 0 COM
18/ DO 0 NC

In the parameter list, the abbreviation Cl, CO, Bl or BO as prefix indicates as to whether the
parameter is available as signal for the function of the terminal.

Defining the function of a digital input

50

=

O

P840 [00]
2.2

Procedure

To define the function of a digital input, proceed as follows:
1. Select the function marked using a Bl parameter.

2. Enter the parameter number of the required digital input 722.x into the Bl parameter.

You have defined the digital input function.

[ p0840]
—— 7]p12 Hro722.2 ) 7222

Image 4-3 Example: p0840[00] = 722.2 - switch on the motor using DI 2

Advanced settings

When switching over the master control of the inverter (for example, if you select default
setting 7), you must select the correct index of the parameter:

® Index 0 (e.g., P840[00]) applies for the interface assignment on the left side of the macro

illustration.

® Index 1 (e.g., P840[01]) applies for the interface assignment on the right side of the

macro illustration.

To define the function of the input, the
®-21[00 1+ i C appropriate parameter (connector Cl or Bl) must
29D0 1- be set to the parameter number of the input.

118 81 procex | e Every inverter output is represented by a
parameter that can be written to. The value of

r0722.1 ) parameter p0771 defines the analog output

r0722.4 ) To define the output function, you must set the
r0722.5 ) parameter number of the output to the parameter
p0730 number of the matching signal (binector CO or

SINAMICS G120C inverter
Compact Operating Instructions, 04/2016, FW V4.7 SP6, ASE37947815B AA



Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Defining the function of an analog input

=

O

P1075 [00]

5 [00]

Procedure
To define the function of an analog input, proceed as follows:
1. Select the function marked using a Cl parameter.
2. Enter the parameter number of analog input 755[00] into the Cl parameter.
3. Determine whether the analog input is a current or a voltage input:
— Set the I/U switch at the front of the inverter to the correct position.
— Set the p0756[00] parameter to the corresponding value.

You have now defined the analog input function.

p1075

E‘—l 3|AI 0+Hr07550 ) 755[0

Image 4-4 Example: p1075[00] = 755[00] — enter the supplementary setpoint via Al 0

Advanced settings

When switching over the master control of the inverter (for example, if you select default
setting 7), you must select the correct index of the parameter:

® [ndex 0 (e.g. p1075[00]) applies to the assignment for the interface on the left-hand side
of the macro representation.

® Index 1 (e.g. P1075[01]) applies to the assignment for the interface on the right-hand side
of the macro representation.

Defining the function of a digital output

=

O

P731

Procedure

To define the function of a digital output, proceed as follows:

1. Select the function marked using a BO parameter.

2. Enter the number of the BO parameter into parameter p073x of the digital output.

You have defined the digital output function.

p0731
52.3 (r0052.3

-®—{21[po1

22]

Image 4-5 Example: p0731 = 52.3 - signal "fault" via DO 1

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

4.2 Commissioning with BOP-2 operator panel

Defining the function of an analog output

=

O

P771 [00]
7

4.2.5.3

52

Procedure

To define the function of an analog output, proceed as follows:

1. Select the function marked using a CO parameter.

2. Enter the number of the CO parameter into parameter p0771 of the analog output.
3. Use p0776[0] to determine whether the analog output is a current or voltage input.

You have now defined the analog output function.

p0771[0]
12]AO 0+ 27 <r0027 |

Image 4-6 Example: p0771[00] = 27 - output the signal for the actual current via AO 0

Releasing the failsafe function "Safe Torque Off" (STO)

Requirement

——16DI4 HTb You have selected an interface assignment with terminals re-
——17DI 5 FDI % served for a fail-safe function.

EE] Default setting of the interfaces (Page 27)

Procedure
Proceed as follows to enable the STO function:
1. p0010 = 95 - start to commission the fail-safe functions.

2. p9761 = ... - when the safety function settings are password-protected, then you must
enter the password.

3. p9762 = ... - if you wish to change the password, enter a new password (1 ... FFFF
FFFF). If you wish to reset the password, then set p9762 = 0.

4. p9763 = ... - if you have changed the password, then you must enter the password again
to confirm the change.

. p9601.0 = 1 - select STO via the terminal strip.
. p9659 = ... - set the timer for the forced checking procedure.

5

6

7. p9700 = DO - copy the fail-safe parameters.

8. p9701 = DC - confirm the change of the fail-safe parameters.
9. p0010 = 0 - exit commissioning of the fail-safe functions.

1

0.p0971 = 1 - save the parameters in a non-volatile fashion (data cannot be lost when the
power fails).

11.Wait until p0971 = 0.
12.Bring the inverter into a no voltage condition (400 V and 24 V).
13.Switch on the inverter power supply again.

You have enabled function STO.

SINAMICS G120C inverter
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Commissioning

Accessories for commissioning and data backup

Operator Panels for commissioning, diagnostics and controlling converters

Order number

BOP-2 (Basic Operator Panel) - for snapping onto the
frequency converter

e Copying of drive parameters
e Two-line display
e Guided basic commissioning

6SL3255-0AA00-4CA1

IOP (Intelligent Operator Panel) - for snapping onto the
frequency converter

e Copying of drive parameters
e Plain text display
o Menu-based operation and application wizards

6SL3255-0AA00-4JA0

Door mounting kit for IOP/BOP-2

e For installation of theBOP-2 or IOP in a control cabinet
door.

o Degree of protection with IOP: IP54 or UL Type 12
e Degree of protection with BOP-2: IP55

6SL3256-0AP00-0JA0

IOP - with handheld
For mobile use of the IOP

6SL3255-0AA00-4HAO

gnostics and controlling of the converter

PC Connection Kit
Includes a STARTER DVD and USB port.

6SL3255-0AA00-2CA0

SINAMICS G120C frequency converter
Getting Started, 03/2012, FW V4.5, ASE03831830B AA
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Commissioning

p STARTER Commissioning tool (PC software) STARTER on the DVD:
) connected to the converter via USB port, PROFIBUS or 6SL3072-0AA00-0AGO
' * & PROFINET

e Downloading: STARTER
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/1080498
5/130000)

| o Drive ES Basic 6SW1700-5JA00-5AA0

: As an option to STEP 7 with routing function via network limits
STARTER for PROFIBUS and PROFINET

|
t

il T
t

Memory cards: to save and transfer the converter settings
MMC card 6SL3254-0AM00-0AAQ
swamgs ff 15T SD card 6ES7954-8LB00-0AA0

Commissioning with IOP

The commissioning with the IOP can be done intuitively by using the commissioning wizards
and the help texts included in the IOP. For further information refer to the IOP Operating
Instructions.

Commissioning with STARTER
The most important steps:
® Connect the PC to the converter via USB and start the STARTER tool.
® Choose the project wizard (menu "Project / New with assistent")
— In the project wizard choose "Find drive units online"

— Select USB as interface (Access point of the application: "DEVICE ...", interface
parameter assignment used: "S7USB")

— Finish the project wizard.
e STARTER has now created your project and inserted a new drive
® Select the drive in your project and go online [z
® In your drive open the "Configuration" mask (double click)
e Start basic commissioning with the "Assistent" button

For further information refer to converter operating instructions.

SINAMICS G120C frequency converter
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Commissioning

Installing the basic operator panel BOP-2 and selecting basic commissioning

1. Remove the blind cover on the converter.

2. A: Place the bottom edge of the BOP-2 casing into the
lower recess of the converter housing.
B: Push the BOP-2 towards the converter until the
release-catch clicks into place on the converter housing.
3. Wait until the operator panel displays setpoint [1/min]
and speed [1/min].

4. . Press the ESC key.
ESC

5. Press one of the arrow keys until the operator
panel displays the SETUP menu.

6. SETUP @ In the SETUP menu press the OK
— =~ button to start the basic
commissioning.

Futher steps see next section (Page 22).

Overview of the BOP-2 menu

Select display values.  Controlling motor via the Diagnostics Changing Basic Reset
BOP. and acknow- parameter commissio- settings and
ledgement of  values ning securing
the error. them.
7272 '
: MONITOR |- CONTROL |-------------- DIAGNoﬂ-- PARAMS |-| SETUP |-| EXTRAS
b
START I *\@ o) [ RE3 Q= [
------- | 7 [ -y b------1 ooy
Setpoint[ SP  [1/min] |i @ N SP [1/min i | STANDARD |: : :
Sgee d min] | 1imin % ACKN ALL | FLTER 5 RESET 5 DRVRESET i
B0 : ~ Speed FAULTS EXCERT 11| cTRLMOD |} | RAM-ROM
Output voltage [VoLT our | higher/lower : — : . : : :
: SLELE Y HISTORY || 3] : | ToBOP |:
. : LN SETPOINT@ : = : : :
DC link Voltage DC LNK [\\//] H - i STAITUS ' /P NNNN ' H FROI\;I BOP '
. PN o |0 LT i XXXX eoonee ' , i
Output current [CURR OUT | i STANDARD FILTER TO CARD |:
ALl N ReVERSE[: ®) BOP-2 shows the , 5
Output[FREQ i Converter ~ most important FROM CROD |-
frequency Ha |; . witching thg . signals parameters T g
Speed T motor on and o warning ave the
Cu?rent [ m[l/r*] i . , EXPERT FILTER settings on the
Vol : ' [ Motor IXE BOP-2 shows all BOP or
oltage V] | i
Curregnt [[A ; L switched on Converter ~ Parameters memory card.
; ; reports a fault
Voltage M | —— . .
Speed [1_/Ti['___i e Jog is active

SINAMICS G120C frequency converter
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4 Uvedeni do provozu

4.1 Nastroje pro uvedeni do provozu a zalohu dat

Ovladaci panely: pro uvedeni do provozu, diagnéza a ovladani ménica Objednaci Cislo

] BOP-2 (Z&kladni ovladaci panel) - k pfipnuti na 6SL3255-0AA00-4CA1
frekvenéni ménic
Kopirovani parametr(l pohonu
Dvouradkovy displej
Pravodce zakladnim uvedenim do provozu

IOP (Inteligentni ovlddaci panel) — k pfipnuti na 65L3255-0AA00-4JA0
frekvencni ménic

Kopirovani parametr(i pohonu

Graficky textovy displej

Ovladani pomoci menu a privodci aplikacemi
Montazni sada pro |OP/BOP-2 6SL3256-0AP00-0JA0
Pro instalaci IOP/BOP-2 do dvefi rozvadéce
Stupen ochrany s IOP: IP54 nebo UL typ 12
Stupen ochrany s BOP-2: IP55

IOP — pro drzeni v ruce 6SL3255-0AA00-4HAO
Handheld I0P

PC nastroje: pro uvedeni do provozu, diagndza a ovladani ménicu
F7"= | Sada pro pfipojeni PC 6SL3255-0AA00-2CAO0
Obsahuje STARTER DVD a USB port

21 Mé&ni¢ Sinamics G120C
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STARTER nastroj pro uvedeni do provozu (PC software)
pripojeny k ménici pomoci USB portu, PROFIBUS nebo
PROFINET

Ke stazeni: STARTER

STARTER on the DVD:
6SL3072-0AA00-0AGO

Drive ES Basic
PC software pro propojeni STEP7 a STARTER
v komunikacnich sitich PROFIBUS a PROFINET

6SW1700-5JA00-5AA0

MMC karta

65L3254-0AMO00-0AAO

SD karta

6ES7954-8L.B00-0AA0

4.1.1 Uvedeni do provozu pomoci IOP

Uvedeni do provozu pomoci IOP se da provést intuitivné pomoci priivodce pro uvedeni do provozu a text(

napovédy na IOP. Dalsi informace naleznete v ndvodu k obsluze 10P viz kapitola 5.3.

4.1.2Uvedeni do provozu pomoci STARTER

Odkaz na staZzeni: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/26233208
Nejdllezitéjsi kroky:

Ptipojte PC pfes USB k ménici a spustte STARTER.

Vyberte projektového privodce (Menu "Projekt / Novy s privodcem*)

V projektovém asistentovi vyberte "Hledat zafizeni online"

Vyberte USB jako rozhrani (Ptistupovy bod k aplikaci: "DEVICE ...", pouZzita
parametrizace rozhrani: "S7USB")

Ukoncete projektového privodce.

STARTER nyni vytvofil vas projekt a vloZil novy pohon

Vyberte pohon ve vasem projektu a prejdéte online

B

Oteviete ve vaSem pohonu masku "Konfigurace” (dvojitym kliknutim)

Spustte zakladni uvedeni do provozu pres ikonu "Privodce"

Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze ménice.

22
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4.1.3Struktura menu BOP-2

WVybér hodnot na displeji  Ovladani motoru pomoci  Dignéza a Zména Zakladni Reset a
BOP potvrzeni chyby hodnot uvedeni do  zebezpedeni
parametri provozu nastaveni

[3] | MONTOR |- CONTROL [-----ovooo- nmﬁnos-}-i_l:mms || sewp |- Exras |

START l@ X o - l 1 TEE Eil[@i

Setpoint [ZF— [Tmn] | E'i CN= Timin ' [STANDARD |- ' '
Otécky Uimin] | i ACKN ALL |: [ STANE ;| REsET |: | DRVRESET
[Allv] Otddky FaULTS | |EXPERT | cTRLMOD |: | RAM-ROM |
Vystupni napéti [VOLT : vyssi/ nizsi : . : :
M HISTORY [: I : | TOBOP |
Napéti DC link TRV  SETPOINT] : : @ : ! - :
- = i : i [P NNNN ; ' :
WI - ‘ 106 . S'TATUS i 3000, :___ __: FH:IMB?CF E
Vystupni proud [ CURR OUT | X e STANDARTR FILTER
- Al | IN geversel: | ;ﬂ BOP-2 ukazuje T CARD M
Vijshnd FREQ. : — Ménie nejdileditéjsi parametry FROM CRD |
frekvence Hz | Vypinani a zapinani signalizuje —
Otadk . motoru varovani ERFIERT FILTER, UlgZeni nastaveni
y (Vi |: . BOP-2 ukazuje viechny LoD e
Froud (AL sl parametry :
— I-;- Motor zapnut | ~;>c?; pamétovou kartu -
Mapéti v | [ 4
Proud AI i Me&nic hlasi
Napati —r! e
apeti ; . .
Otadky [timin] |: = Jog je aktivni

Instalace zakladniho ovladaciho panelu BOP-2 a zvoleni zakladniho uvedeni do provozu

Odstrante zaslepovaci kryt na ménici.

A: Umistéte spodni okraj panelu BOP-2 do spodniho vyklenku pro panel
na ménici.

B: Pfitlacte BOP-2 smérem k ménici aZ dosedne do konektoru a
vymezeného prostoru na meénici.

Pockejte, dokud ovladaci panel nezobrazi setpoint [1/min] a rychlost
[1/min].

Stisknéte klavesu ESC

. Drzte jednu ze smérovych klaves, dokud ovladaci panel nezobrazi

SETUP menu.
SETUP o
— =V SETUP menu stisknéte tla¢itko OK k zapodeti

zakladniho uvedeni do provozu.

Dalsi postup pfi zakladnim uvedeni do provozu je popsan v nasledujici kapitole 4.2.

23 Mé&ni¢ Sinamics G120C
Uvedeni do provozu, 3/2012,FW V4.5



8.  Shrnuti / Summary

The aim of this bachelor thesis is to provide a translation for selected parts of electrical converter
manual. This translation has been done by me as a student of ATP. The main objective of this
translation is to produce a terminology analysis based on my translation and then compare my

translation to a relevant part of an older version of the same electrical converter manual.

In the introduction of the thesis, the need for high quality technical translations is
introduced and highlighted with examples from the private sector with Microsoft serving as an
example, and the public sector with examples of laws from the European Union and the Czech

Republic. This is followed by an introduction to what I will be focusing on in my thesis.

The theoretical part introduces translation competence with five key abilities as described
by Competence Framework 2017 by European Master’s in Translation. These abilities include
skills, competence, knowledge and learning outcomes. The next chapter presents some of the
features and functions of electrical converters and a few examples of its usual applications. A list

of frequently used terms related to converters is also presented.

In the following part, a categorization of scientific texts by Czech and foreign authors is
presented. The third chapter of the thesis deals with Christiane Nord’s analysis of extratextual
factors based on the chosen electrical converter manual. Author of the text, their intention,

receiver of the text, text delivery, time and place of the text creation and its function are discussed.

The translation itself forms part four of this thesis. It consists of selected parts of the
manual for Siemens Sinamics G120C converter in 04/2016 edition, which has not been translated
into Czech yet. The selected parts were chosen due to a number of tables and other, for the
translation unnecessary, elements present in the text. The translation features part 3.2 called

Connecting and parts 4-4.2.5.3 concerned with commissioning of the inverter.

In the following analysis, types of sentences typical for scientific texts are briefly presented
with examples and my translation solutions. The terminology analysis follows, dividing groups of
terms into following sub-chapters: loanwords, calques, terminology which cannot be transferred

by calques, and abbreviations.

The final part of the thesis presents a brief comparison with the manual version 03/2012
for the same Siemens Sinamics G120C electrical converter. The comparison mostly focuses on
inaccurate translation of terms, missing descriptors and missing translation. These aspects are

considered important for end-users.
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In conclusion, some important aspects of scientific texts and terminology are repeated, and

a recommendation is listed for ensuring a better translation for Siemens.
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10. Pouzité texty

Vychozi text pfekladu (vydani 04/2016):

SIEMENS. SINAMICS G120C inverter: Compact Operating Instructions [online]. Vydani 04/2016.
Siemens, 2016 [cit. 04. 05. 2020]. Dostupné z:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109736227

Starsi verze vydani pfekladaného manualu (vydani 03/2010) — vychozi text:

SIEMENS. SINAMICS G120C frequency converter: Getting Started [online]. Vydani 03/2012.
Siemens, 2016 [cit. 04. 05. 2020]. Dostupné z: https://inverterdrive.com/file/Siemens-Sinamics-

G120C-Getting-Started

Star$i verze vydani pfekladaného manualu (vydani 03/2010) — cilovy text:

SIEMENS. Frekvenini ménic SINAMICS G120C: Uvedeni do provozu [online]. Vydani 03/2012.
Siemens, 2016 [cit. 04. 05. 2020]. Dostupné z:

https://elprim.cz/navody/Siemens G120c/gsg sinamics-g120c 2012-03 cz.pdf
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13. Anotace

Cilem této bakalafské prace je vypracovani studentského piekladu vybranych casti navodu
k obsluze elektrického ménice, nasledny vybér terminii a jejich analyza. Sklada se z teoretické casti,
kde jsou kratce popsany pfekladatelské kompetence, frekvenéni ménic a odborny styl v ceském a
anglosaském prostfedi. Nasleduje analyza vnétextovych parametri podle modelu Christiane

Nordové a vlastni preklad vybranych ¢asti navodu.

Posledni cast se zabyva analyzou pfekladu, kde jsou kratce popsany typy vét a nasledné
rozebrana terminologie. Jelikoz jsem po dokonceni svého piekladu pfisel na to, ze existuje také
star§i vydani pfekladu navodu ke stejnému piistroji, nachazi se na konci prace také vycet chyb,

které jsem nalezl v pfedchozim vydan{ pfekladu navodu.

Kli¢ova slova: technicky preklad, terminologie, elektricky méni¢, nizkonapét’ovy ménic, odborny

pieklad, elektrotechnika

The aim of this bachelor thesis is to provide a translation of selected parts of electrical converter
manual and choosing appropriate terminology for analysis. The thesis is comprised of a theoretical
part where translation competences, electrical converter description and scientific texts in both
Czech and English-speaking environments are described. Extratextual parameters analysis based
on Christiane Nord’s theory follows. Then, the translation of selected parts of the manual is

included.

The final part deals with translation analysis. Sentence types are briefly introduced and
terminology analysed. Due to the fact that I discovered an older version of the manual for the

same converter, a list of issues I found is featured in the end.

Keywords: technical translation, terminology, electrical inverter, professional translation, electrical

engineering
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