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Technika pro sklizei picnin

Abstrakt: Tato bakaléska prace je za#hena na vytvieni uceleného iphledu o
pouzivanych technologiichiipsklizni picnin. Sumarizuje techniku, ktera je psklizen a
naslednou konzervaci picnin vyuzivdna. A naslegrovadi srovnani vyuzivanych
technologii u dvoutznych stroj stejného delu.

Ve druhé kapitole je popséana historie pictshd v CR a ve swté. Treti kapitola
obsahuje cil prace. Cil prace udavéisrke kterému se tato prace ma zabiféivrta kapitola
je zangiend na stroje a technologie vyuZivatiésglizni picnin a také pro konzervaci picnin.
V této kapitole je shrnuta vSechna technika vyuZivpro sklizé a konzervaci picnin.V péaté
kapitole jsou porovnavany technologie vyuzivanéamgjizdnych sklizecickhezaek Jaguar
980 a JD 7980. V z#&w jsou shrnuty poznatky o rozdilnych technologitpivanych stroji
Jaguar 980 a JD 7980.

Kli ¢ova slova:picniny, Zaci stroje, konzervace picnin

Machines for forage crops harvesting

Key words: fodder plants, reaping-machines, fodder plantsgovasion

Summary: This bachelor thesis aims to create the summatypas of technology used
in harvesting fodder. It summarizes machinery, Whi used for harvesting and following
preservation of fodder. Consequently, it compasediiechnology of two different machines
with similar purpose.

In the second chapter, history of fodder growingrech rep. and in the rest of the world
is described. The third chapter includes the gdahe bachelor thesis. The goal sets the
course, to which bachelor thesis should be heallssl fourth chapter is focuses on machines
and types of technology used for harvesting andepwation of fodder. In the fifth chapter
types of technology used in automated forage htexesype Jaguar 980 and type JD 7980
are compared. In the last part the knowledge of different types of technology used in
machines Jaguar 980 and JD 7980.



L0 0 N 1
2 HISTORIE PICNINARSTVI VE SVETE A V CRu..cuenerincneiccnsiiecsssseessaseesss e ssss s ssssssssssssssssssssssens 2
BUOIL PRACE ...ttt s s bbb bbb bttt et e e e e nenes 4
4 STROJE A TECHNOLOGIE SKLIZNE A KONZERVACE PICNIN .....coveeveeeereererseseeseesessesseseessssessessesssssesessessesesns 5
B.1 ZACTSTROIE cv.vuvveieevvaseesssssessaesesassess st e s s s s s s s s s s e s s st b s s b a e b s e b b a b b s e b s st b e s bbbt e s s an s s ees 5
4.1.1 Zaci stroje s primovratnym PORYDEIM NOZU ............cceeeerreeeeeeeeeeeeeeseeeseeeeeeeeeeseseesesessenenanes 6
4.1.1.1 Pracovni nastroje s pfimovratnym pohybem NOZU ........cceereeriieeiieeieesee e see e e e e e e e eeeeeas 7

4.1.2 Z0Ci SEIOJE S FOLUICIMI NMOZi <.ttt sn ettt et et e s e s s 9
4.1.2.1 7aCi StrOje S€ SVISIOU OSOU FOTACE. ......cuevveveeeeeeieerereceete et sesesssseestssss st tesssssss s ssassstetesssss s ssasassssetassseas 9

4.2 STROJE K OSETRENT POKOSU «....evieveerienrierenieestee et siee st esnee st sseesre et seneseeesbeenesanesieesreeneemeessbeenneeanesanenaees 10
4.2.7 COCNIAEER (LAMACE) .ottt ettt ettt ettt e et s s st eass e e 10

3 ALY [ Tl o ol PSP PUP PP PPPPPN 11

4.2.3 20CT FAAKOVAC-MAEKAC ........coeveveeeveeserevesseiissevsseissssesessesess e ses s as st e s e sassa s s s sesanaes 11

4.2.4 Intenzivni MACKGNT (MACEIACE)............eeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eeeeeeetea e ttee e et e et e e e st aeesreaeesasaseesanes 11

4.3 SKLIZECT REZACKY .uteeeutteiuteeete ettt e st ettt et e st e ettt e st eeat e e sab e e st e e be e e bt e sab e e eabeesabeeaabeeesabeeaneeesbbesbeeeabneenbeens 12
4.3.1 NGStroje SKIZECICA FEZACEK ....ccc.veeeeeee ettt e et ee e e st e e e ettt e eesteaeatsaaessntaaeennes 13

0N D=1 ol =2o I 41 1T [ T=L ol 14

4.4 OBRACECE, SHRNOVACE A POHRABOVACE .. ..uuuuuuuussssusnssssssssssssrerssessrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 16
4.4.1 Druhy 0BraceCil @ SAINOVACU ..........cccueeeeeieeeeeeieeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeaaa e ettt e eeeastseseessasaeesssaaeeasseseesses 16

4.5 SBERACTVOZY ...ttt sttt ettt sttt sttt sttt e saa e s be e s e s bt sab e e s bt e s ba e e e s aa e e sab e e be e e s bn e s re e s reesnee s 18
4.5.1 NGStr0jE SDEIACICR VOZUI ...ttt a e ettt e et e e ettt e e e tsaaeeaasaseesnes 19

416 SBERACTLISY reutteiutieeuteesitee sttt e ettt estte st e et esa bt e e abeesabeeeae e e sbe e e st e eabeeeabeesab e e eabeesbsbeeeae e e smbeebeeebneeabeesabeeenneens 20
4.6.1 Lisy N0 RrANOIOVITE DAIIKY ......ccc.eveeeeeee ettt e et e e et a e sttt e e e ettt e e ssaaaestsaaesansaaeenees 21

4.6.2 LiSY NA VAICOVE DAIIKY ....coo.eeeeeeieeeeeee ettt ee ettt e e ettt e et a et e s tae e s ettt e e sstaaeaassaassssasenanees 22

4.7 STROJE PRO BALENT BALTKU ...ceuveeiutieeuteesiteesite ettt estte st e et e st e st e st e e sseeeabee e st e sabeeeabeesabeesaseessbeenneeesanesnneean 22
4.8 STROJE PRO PLNENTVAKU ..c.uviitiiiereerieitesitestee st siee st et e sse e ne e e s e sbee b e e nesenesaeesmeeaeemneesbeenneeanesanenneen 23
4.9 STROJE NA MANIPULACIS BALIKY 1...veuveenreeureniresteesieereseesieesseeseesesesseeresnesanesmeessesmnesmnesmeesseensssneesnesssesnnesnees 23

5 POROVNANI TECHNOLOGII.... bbb 24
5.1 POHONNA JEDNOTKA JAGUARU 980 A JD 7980. ..c.uuviiiiiiiiieiiteeiee et etee st e et ste et e sireesseessbeeesneesbeesneesane 24
5.2 TOK MATERIALU VE SKLIZECICH REZACKACH JAGUAR 980 AJD 7980. .....oovuviiiiiiiiiiiiieiieeiec e 24
5.2.1 Vklddaci tstroji Jaguar 980 @ JD 7980...........eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeiteee e eeetttattaaa e e aa e e ettt a e e e e e sstaraaaa s 25

5.2.2 Rezaci mechanismus JAGUAr 980 G JD 7980 .........cc.ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeseteeeeesseretseseeeneeseas 26

5.2.3 Drti€ zrn JaguAr 980 G JD 7980 .....c...eeeeeeeeeeeeeeeetea ettt e e ettt e e et a st e e e ettt e e et a e a e e antaaennnes 26

5.2.4 Metaci ustroji JAGUAr 980 G JD 7980 ..........eeeeeueeeeeeieeeecieeeeeteeeeeeaeesteaaestataaesarteaeessaaeesnsesenannes 27

5.2.5 Odhazovaci koncovka Jaguar 980 G JD 7980.............eeeeeeeeeeeeieeaeeeeeecteeee e e e e saraaaaeeesesaranaaaas 28



5.2.6 Detektor JAGUAr 980 @ JD 7980 ........ueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt a e e ettt a e e e e e e et a e e e e e aitaraaaaaan 29

5.3 ADAPTERY JAGUAR 980 AJD 7980 ....eeuriiiiieiiieiiee et etee st ete e st sit e st e it e sbt e e saee s bt e s bt e sabeesbeesnbeesaneenas 30
5.3.1 Adaptér na sbér z radku pro Jaguar 980 G JD7980............ceecuueeeeceeaesiieeeeiieeeesieeieeesieeaesiseaeeines 30
5.3.2 Adaptér na rezdni celych rostlin pro Jaguar 980 @ JD 7980..........cccccecueveeieeeeeeiiieeeieeeeeeecsivveaann 31
5.3.3 Adaptéry pro sklizeti kukufice Jaguar 980 G JD 7980 .............uuueeeeeeeeeeieeeeeeeeeciiieeiiaaaeeeeeeveaaaans 31

6 ZAVER ...ttt ettt a e e e s s s s a e e e e e e s s s R e e e e e e e s s s s R a e e e e e e s s s annns 33



1 Uvod

Picniny jsou rostlinné druhy, které s&sfuji zejména pro krmnétély. Jsou celositové
velice dileZitym objemovym krmivem. \CR je celkova rozloha pastvin, luk a ornédg
priblizn¢ 43%. Picniny se sklizeji jednou a¥tkyat za rok. Pé&et sklizni Bhem roku se u
jednotlivych druli liSi. Picnina je organicka hmota, proto po @esé vyZzaduje dalSi Upravy.
Po upra¥¢ miazeme picniny skladovat pro pagéi pouziti, nebo je pouzit bez skladovani
piimo ke krmeni. Picniny segldl na dw skupiny. Picniny na ornéagé a na trvalé travni

porosty. Picniny na ornéigé se dale di na jednoleté a viceleté picgin

K porezani picnin je zaptgbi vyuZzit Zaci stroje, které se rékgi na dw zakladni
skupiny. Stroje sipmovratnym pohybem ndéza stroje s rotujicimi nozi. Pro oBati pokoé
se nejastji pouzivaji cechra&e a makace. Témito stroji pici polameme, a tim se docili
rychlejSiho vysychani. Jé&Spro rychlejSi schnuti se pouzivaji obrdog které pici rozhazuiji
,a tim dochazi k ot&ni. Shrnovée slouzi k tomu, aby z usuSené pice rozpeost po plose
vytvorily fadky. Material n&gadku se sbira gbacimi vozy a nebo sbacimi lisy. Skraci vaz
se po napléni musi odvést na misto vysklaahh. Skeraci lisy po napléni vytvori balik, ktery
nechavaji na mist Sklizecitezaky jsou vyuzivany pro posgeni, rozezani a okamzitou

dopravu materialu na doprovodniiy@s.



2 Historie picninaistvi ve s¥té a vCR

Patatek picningstvi je datovan na starék; kdy za&alo zdomagovani doposud divoce
Zijicich zviat. Hospod#&ska zvfata se zéala chovat fiblizn¢ 7000- 10 000 letip n. I. Pro
uziveni zdomaatlych zvirat nejprve slouzilo kibvné pastevectvi,ipkterém dochézelo k
vypasani firozenych travnich porast Se vzistajicim pétem obyvatel vznikla pétba
zajistit &tSi paet chovnych zwat. Pro jejich obzZivu se Zala vyuZivat i lesni pastva.
Nasled# byla naruSena ipozena obnova lesniho porostu, ktery ustupovale stétSim
plocham travnich porost Pro navySeni této intenzi¥rvyuzivané plochy se vyuzivalo
myceni a vypalovani lés Tento proces, ip kterém byl @ivodni porost odstrmvan, se
nazyva klgeni. K udrzeni #Siho pé&tu zdomacalych zvirat pres zimu bylo pdkba zajistit
dostatek krmiva i na zimni obdobi. Proto vzniklatipba konzervovat pici, aby bylo
umozréno dlouhodobé skladovani. Konzervace pice probikakenim. Pro vyrobu sena
musely vzniknout a z¢Sovat se léni porosty. Velky rozvoj lénich porosi na izemi Evropy
nastava v pozdnimistdowku az novo¥ku.

Neustalé zvySovani ptu obyvatel vedlo Evropu a Asii ke zvySovani Zime i rostlinné
produkce. Pro navyseni rostlinné produkce postzentdélci pirechazeli na gstovani rostlin
na orné pdé. Na €chto plochach se nejprveégiovaly obiloviny, pozgi také okopaniny. K
udrZzeni drodnosti seuda da@asré ponechavala ladem (Uhorové hospedd). Timto
zpasobem hospodani se z pdy odstraiovali Skidci i choroby. Tento systém se vSak na
pocatku novo¥ku prestal vyuZzivat ki nizké produktivig. Lidé zjistili, Ze Ghor mohou
nahradit viceletymi picninami (jeteloviny). Jetdloy obohacuji gdu o vzdusny dusik a
vysoké mnozstvi snadno rozlozitelné organické hmdtiyn zvySuji vynosy naslednych
rostlin. Naslednym zvySenim stavu hosps#igich zvfat dochazelo ke zvySovani produkce
hnoje a tim i k dalSimu zurédvani pidy. Proto byl ti-honovy osevni postup (Ghor, ozim,
jafina) nahrazekityi-honovym (jetel ozim, okopaniny,ijaa).

Dr. Schubart Kleefeld se v 18. stoleti zasadil wed@ni jetelovin do osevnich postupa
Uzemi Danska, Holandska a Lucemburska. Zavedeadyat do osevniho pochodu znamenal
vyrazny posun v produktivitzivo¢isné i rostlinné vyroby.

Kolem 18. stoleti byly v Anglii poloZzeny zakladyoaterniho picnindtvi. O rozSiovani a
Slecheni trav na picni &€ely se zaslouzili Young, Sinclair, Marshall. Postipyly jeteloviny
piisévany do lanich porosi a osevnich postipi ve Svycarsku, Bmecku a Rakousku. Na

Ceském a Moravském Gzemi se o to zasadil prof. Ky.Ho



Pozdji se systém vyroby pice z ornédy i trvalych porost rozvijel a doplnil. Zavedl se
vétSi podil d@éasnych jetelovin se Sleémymi oditidami kvalitnich trav. Prvni polovina 20.
stoleti byla pro picnir&tvi charakteristickd vysokou vymou luk a pastvin. ¥Sina
objemové pice se ziskavala z trvalych travnich gtor&Zatatkem druhé poloviny 20. stoleti
se datuji p&atky spojovani fdnich fondi, coz ntlo za nasledek zvyseni podilu ornép. V
60. a 70. let dochazelo k dalSimu zvySovanitpdospodéskych zviat. Zarové dochazelo
ke zwtSovani ploch pro viceleté picniny na orngd$ Po roce 1989 se snizuji stavy
hospodéskych zviat z divodu nafistu uzitkovosti. Snizuji se pefba pice i vyrra
viceletych picnin. Tim vznik& problém se z&jsim dostatku organické hmoty viqle i s
adrzbou trvalych travnich pordst(jcu)



3 Cil prace
Cilem této prace je vytweni ucelenéhoighledu vyuzivané techniky i technologii pro

sklizei picnin. Po vypracovani bydio byt Zetelné, které technologie jaky stroj pouZziva.

Jednim z cil je porovnani technologie u sklizeciidzaek Jaguar 980 a JD 7980. Prace
porovnava zazeni, které tyto dvrezaky vyuzivaji. Mezi tato ziazeni paiti vkladaci ustroji,
fezaci buben, dttizrn, metaci Ustroji a odhazovaci koncovka. D&e jgorovnany adaptéry,

které je mozné kezakam gipojit.

U kazdého porovnani je uveden &4vktery hodnoti klady a zapory vybraného

mechanismu.



4 Stroje a technologie sklizé a konzervace picnin

V této kapitole jsou rozepsany stroje pro sklizekonzervaci picnin. W&thto strofi je

vzdy z&azeni k jakému Ukonu se vyuZziva a na jakém printtipguje.

4.1 Zaci stroje

NejstarSi Zaci stroje jsou kosy a srpy. Az kolemst@8leti nastal rozmach Zacichizani
nag. prstova zaci lista, vyoseny klikovy mechanismues gohon kosy. Do 60. let 20. stoleti
se edevSim vyuzivaly Zaci stroje gipovratnym pohybem ndz Princip €chto Zacich
stroju je stih (obr. 1.a). Pokud je protigétnepohyblivé jsou to Zaci stroje prstové a polaud |
protiosti pohyblivé (pohyb fimovratny), jsou to Zaci stroje bezprstove. Tytojs vyuzivaji
feznou rychlost v rozmezi 1,5 az 3 th.s0d 60. let 20. stoleti se &y rozstovat rota&ni
Zaci stroje. Tyto Zaci stroje maji svislou osu ceta jejich princip prace jeez. U roté&niho
Zaciho stroje se vyuZiva mnohe#isifezna rychlost nez u stfog gimovratnym pohybem.
Dosahuiji rychlosti od 60 do 85 rit.sPokud nastroj (i#) narazi na stonek touto rychlosti,
dochézi k useknuti. Protdizhnepotebuje protiodi (obr. 1.b). (Roh a kol., 2000)

Obr. 1.: Principy seéeni; a) s protiosim; b) bez protiogf; 1 - pohyblivy @z; 2 -
protiost.
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Zdroj: [Roh a kol, 2000]
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Rotani Zaci stroje maji vyhodu, Ze nejsou @ na udrzbu, maji vySsi vykonnost a
neucpavaji se. Nevyhodou je velka energetickacnési. Stroje s iffimovratnym pohybem
pracuji precizgji a maji mensi energetickou nédnmst. VyuZivaji se na sklizetézaky a

sklizeci mlatiky.



4.1.1 Zaci stroje s pimovratnym pohybem no#i

U nas se tyto stroje vyréfp omezew. PouZzivaji se jednonapravové, motoréedi Zaci
stroje liStové pro svahy, parky a zahrady. Zaklag@st stroje je Zaci liSta. Oproti rétdam
zacim strajm je vyhodou velmi kvalitni prace s malou n#&vosti na energii. Zaci stroje s
piimovratnym pohybem pracuji na principtilsti, s oporou Htovou vioZzkou a perem prstu
(obr. 2.a), s oporouilbovou vliozkou (obr. 2.b) a s oporou pra#mymi nozi (obr. 2.c).
Prstové zaci listy mohou mit dvoji provedeni. $&eni tenkostébelnych picnin se stéblo v
okamzikutezu opira o dv opory. Tim se zvySuje spolehlivoszu a zabiguje ohybani
stébel. B seeni tlustostébelnych picninipobi dvoji opora negati¥maiez. Niz vnikly do
tlustého stébla je s&sn odezavanowasti, tim se zuSuji sily pisobici na @iz i prst. Proto se

pii seieni tlustostébelnych rostlin pouzivaji prsty bemap€Roh a kol., 2000)

Obr.2.: Princip Zacich str@j s pimovratnym pohybem n@za) s oporou htovou
vloZkou a perem prstu; b) s oporo#itbvou vioZzkou; ¢) s oporou protibnymi nozi; 1 - z;

2 - prst; \ - rychlost kosy; ¥- rychlost stroje.

Zdroj: [Kumhéala a kol, 2007.]



4.1.1.1 Pracovni nastroje s fimovratnym pohybem noZi

Zakladem stroje je Zaci liSta slozena z pevné glgole casti (obr. 3).

Obr. 3.: Zaci lista prstova; a - pevrdst; b - pohyblivéasti; ¢ - picny Fez Zaci listou; 1
- prst; 2 - vlozka prstu; 3- vodici dedta; 4 - pidrZzova’; 5 - nosnik prst; 6 - Sroub; 7 - 6iZ;
8 - nosnik naZ 9 - hlavice; 10 - voditko hlavice kosy; 11 - ynitstevic; 12 - véjSi stevic;
13 - plazy; 14 - odhrnovaci deska; 15 - vymezopadiozka; 16 - vodici degka; a - vile
vodicich destek; b - vile pridrZzova®i; ¢ - wile noZe v pedu nad vloZzkou prstu; d #le noze
v zadu u nosniku nZz

B 8 718 5 4

B 8
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Zdroj: [Kumhéala a kol, 2007.]

Zaci listy se podle rozte prsti a zdvihu kosy i na:

a)iidké, (obr. 4.a) - Rozteprsti je normalizovana.

b) polohusté, (obr. 4.b) - Maj&isi paet prsti nez noa nag. na 3 prsty 2 noze.
c) husté. (obr. 4.c) - Rozi@rsti je o polovinu mensi nez roztao4i.

(Kumhala a kol., 2007)



Obr. 4:Rozdfleni Zacic! list; a) ridk&; b) polohusta; c)husta; trozte® noii; t0 - rozte*
prsti; s - zdvih kosy; 1 pacatky stihu;2 - konce sthu.

Zdroj: [Roh a ko) 20(0]
Zaci listy se podle konstrukceltina:
a) prstové s dlouhymi pre,
b) prstoveé s kratkymi prs,
C) prstové s kratkymi Sirokymi prs,

d) bezprstove.

Pohon kosy:

Energie od spalovaciho motoru jeepasSena na Zaci listtznymi zpisoby:
a) mechanicky,

b) hydraulicky,

c) elektricky(moc se nevyuZziv.

Rotani pohyb kiidele se musiipvézt na fimovretny pohyb a jgeSen
a) klikovym mechanizme,
b) prostorovym mechanizmem se Sikmg§eapen,

c) planetovym pevoden.



4.1.2 Zaci stroje s rotujicimi nozi

Zaci rot&ni Ustrojitezacich strdj pracuje bez oporyezu. Zaci nastroj se pohybuje po
kruZnici. Zaci stroje k praci piabuji mnohem &3i fezné rychlosti. Timto umagje vyuzit
velkou pojezdovou rychlost a velkou vykonnost. Aigdochazelo ke ztratdm, musi byZzn
ostry, aby byl schopen useknout vSechna stébl&ywfelpojezdovymi rychlostmi a otupenim
nozi dochazi ke zvySovani energetické gamsti. Tyto nezadouci vlastnosti nejsme schopni

konstruknim feSenim odstranit. (Roh a kol., 2000)

Zaci stroje s rotujicimi nozi selélpodle osy rotace:
a) s vodorovnou osou rotace (stroje éatacepoveé),

b) se svislou osou rotace (stroje totanozove).

4.1.2.1 Zaci stroje se svislou osou rotace

Nejcastji se tyto stroje pouzivaji jako stroje traktoro¥épojuji se k tibodovému zé&ssu
vpiedu nebo vzadu a jsou nesené neb@sr@: Vyrakji se dvoububnové nehiyrbubnové,
na kazdém bubnu jsou dva &f noze. Dosahuji &tSich rozndra a také az dvounasobné

hmotnosti pimovratnych zZacich stnij

Tyto Zaci stroje se rozhlji:
a) s hornim pohonem - bubnové (obr. 5.a),
Maji otacn¢ uloZzené zuby. Plazy se tagtji neot&eji a mohou bytizného provedeni.

Nejcastji je zpisob pohonu ifes kuzelova kola, ale vyuzivaji sikemenice.

b) se spodnim pohonem - kotowé nebo diskové (obr. 5.b).
Nejcastji se proieSeni pohonu vyuZivajelni ozubena kola. Ozubena kola jsou ulozena

ve skini s olejem.



Obr. 5.: Zaci stroje se svislou osou rotace; apsnim pohonem; b) se spodnim pohonem;
1 - kuZelové kolo; 2,3 +fdele; 4 - kotod s noZi; 5 - noZe; 6 - plaz; 7eelni ozubené kola.

1
/f— —

Zdroj: [Roha a kol, 2000]

Zaci stroje s vodorovnou osou &ai se dli podle konstruknihotfeSeni noi na:
a) stroje s hitem nacele noze (fimotoké),

b) stroje s litem na boku noZe (kombinované), kdy jsou noZe g@uty o0 90°.

4.2 Stroje k oSekeni pokodi

Cechrae a makade jsoucasto gimo zabudovany za rataim Zacim strojem. VyuZivaji

se z divodu rychlejsiho, nebo rovna@améjSiho vysychani rostliny.

4.2.1Cechrate (Lamake)

Nejcasgji jsou vyuzivany v kombinaci se Zacimi r&tdmi stroji se svislou osou rotace.
Cechrae v3ak mohou pracovat i samostatfiechra nabira poseeny material a dopravuije je
mezi kryt a kebenovou listu. Kryt je nepohyblivdast, proto je P narazu material
zpomalovan a tim je nikdn a laman. kebenova liSta umakije zpomalit piichod.
Hiebenovou listu Izetzné nastavit, proto ji mizeme i zcela vypnout. Timto dochazi k
rychlému odvodu tekutiny z passného materiélu.

Cechrae nefastji lamou stonek fi¢ng, z tohoto dvodu se vice hodi pro Gpravu trvalych
travnich porost. (Kumhala a kol., 2007)
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4.2.2 Matkace

Mackate se pevazre vyralkeji jako souasti roténich Zacich strdj Poséena pice se
dostava mezi dva dalce. Valcézné konstrukce se aidi proti sokd. Mezi valci je pice
matkana, a tim dochazi k podélnému praskavani étofikn dosahuje rovnoénného schnuti
a mensim ztratdm odrolovanim.

Mackace mohou byt vyralny jednoduSe z dvou vaics pidanymi podélnymi listami.
Véalce mohou byt ocelové a listy pryZovéi Bt&eni do sebe listy zapadaji. kkace mohou

mit rizné tvary. Fiblizenim a oddalenim valcse upravuje tlak na prochazejici picninu.

4.2.3 Zaciradkova¢-mackaé
Samojizdny Zaci stroj je &gny pro s&eni nizkych porost Také ho nizeme vyuzit jako
zacitadkova, ktery material méka a poté polozi ngdek. Zaci m&as je bran jako zakladni

stroj, ke kterémuifpojujeme fizné adaptery.

4.2.4 Intenzivni makani (macerace)

Je jedna z nejmladSich technologii posidizé Upravy picniny. Uvadi se, Ze touto novou
technologii by bylo mozné dosahnout pozadovanéodtilkza jeden den. Tato vyhoda by byla
vhodné i k senazovani. (Kumhala a kol., 2007)

Postup intenzivniho nt&ani:

a) poséeni pice,

b) intenzivni makani,

Provadi se mezi vélci o rozdilnych obvodovych tgstech a malou mezerou. Pice je
nucena prochazet mezi nimi a tim je z pice ¥ga@na voda.

c) slisovani,

Mackana pice se slisuje do soudrzné vrstvy (rohoZe). §e zajiSuje rychlé schnuti, a
tim i odstragni ztrat i lisovani.

d) pokladka slisované pice&ma pozemek,

e) skEr ususené slisované pice pasovyrratem.
Rychlé schnuti pice je #pobeno déma jevy. Prvnim jevem je, Zefipintenzivnim
zm&knutim je pice portena, a tim dochazi k tmavnuti. Tmava barva ma leg$dpnost

absorbovani slugaiho s¥tla. Druhym jevem je, Zeipslisovani dojde k&snému spojeni a
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tim se zlepSuje jeho tepelna vodivost. Proto jévargaliivana rovnonsrné. Dochazi tak i k
schnuti ze spodni strany, protoze pod rohoZi palmZea strnisti proudi vzduch.

4.3 Sklizecireza‘ky

Sklizecitezaky jsou stroje pro seni afezani porostu na kratkdezanku. Strofezanku
uskladiuje, nebo odvadi do vozu. Ke stroji s#ppjuji raizné adaptéry. Zaci adaptér se
vyuziva k seeni nizkych plodin, které izeme horkovzdu&nsusit, nebo rovnou vyuzit jako
piimé krmeni. Po ifipojeni sk¥race stroj vyuzijeme ke sklizni slamy nebo zavadléepic
tadku. Zaci adaptér pro vysoké plodiny se vyuzivésiézni plodiny naip kukuici.

Sklizecitezaky se @li na:

a) kolové (obr. 6.a),

b) bubnové (obr. 6.b):

- s dlouhym bubnem,

- s kratkym bubnem.

Obr.6.: Rezaci mechanismus sklizectelza’ek; a) kolovy; b) bubnovy; 1 - kolovgzaci

mechanismus; 2 - protio$t 3 - 7ezaci buben.
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Zdroj: [Kumhéala a kol, 2007.]

U kolového tezaciho mechanizmufippouziti Sirokého z&bu dochazi k ucpavani
pasového dopravnikikez je kvalitni i pi fezani tlustého materialu. Tytezaky se vyuZivaji
u mér¢ vykonnych straj.

Bubnovérezaky s dlouhym bubnem se pouzivafedevsim pro silazni plodiny, protoze v
tenké vrst¢ neni dobra kvalitéezu.

Kompromis mezi dmito rezakami je bubnov&ezaka s kratkym bubnem (univerzalni

fezaka). U strofi s velkym vykonem se vyuZiv&gaevsSim tento typezaek.
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4.3.1 Nastroje sklizecichrezatek
Sklizecitezaku tvari vklada, rezaci mechanismus a dopravniky (obr. 7). Adaptéry s
piipojuji zegedu na sklizectezaku. Adaptéry jsou fizpisobeny pro sklize rozdilnych

plodin, z tohoto @vodu se jich vyuZiva vice.

Zaci adaptér pro nizké plodiny (obr. 7.a).

Adaptér pro sér zetradku (obr. 7.b) se vyuzZiva na senazovarmed®m je vSak paeba
pici posekat, ususit a fé@kovat.

Univerzalni Zaci adaptér pro vysoké plodiny (obc) B8e pouziva zidbodu, Zze se nemusi
dodrzovat srér sklizeciho stroje se simem zaseti.

Radkovy zaci adaptér pro vysoké plodiny (obr. 7 @)nsusitidit podle smiru zaseti.

Tomuto pravidlu seifzpisobuje organizace prace.

Obr.7.: Pracovni nastroje sklizeci¢bza’ek; a) Zaci adaptér pro nizké plodiny; bys’
radki; c) univerzalni Zzaci adaptér pro vysoké plodiny;78dkovy Zaci adaptér pro vysoke
plodiny 1 - sklizové adaptéry; 2 - vkladaci mechanizmus;®8zaci mechanizmus; 4 - drceni

semen; 5 - odhazovaci koncovka

Zdroj: [Kumhéala a kol, 2007.]

Vklada® je nazyvan také jako podavaci Ustroji. Dopravujatamal do fezaciho

mechanismu. Vkladaje tvaen ¢tyfmi ozubenymi koly, tyto kola jsou skladand do deoji
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Prvni dvojice dopravuje materidlfiezacimu mechanizmu, druh& dvojice vklada matenél d
fezaciho mechanizmu. Vklatipe pohagn pres spojku, ktera reguluje rychlost @ai kol.
Rezaci mechanizmus je u modernich $tajrarén detektorem ocelovychigdniti. Tyto
prednity zpisobuji nejvazgsi havarie. U dkterych stroji maji bubny dv fady no#, ktere
jsou vyhodné P vniknuti ciziho €lesa. V takovém ijpact dojde k posSkozeni jen jednoho
osfi a nemusi nastat poSkozeni celého bubnu.
Dopravnikytezanky mohu byt pneumatické, mechanické a kombim@avel vykonnych

stroju se vyuzivaji metse, které se umfslji za drtici valce.

4.3.2 DEli¢e a prihanéce

Déli¢ pri jizde odckluje pas s&eného porostu od stojiciho porostu vessmjizdy. Zaci
astroji skliziovych strofi pro picniny a obilniny je vybavenclii. Pasivni dli¢e rozdluji
porost svym tvarem, umétim a pohybem stroje. Aktivni¢tice nerozdluji porost jenom

tvarem a jizdou strojem, ale i vlastnim pohybenite{Ba a kol., 2001)

Pasivni dli¢e se dli na:

a) kratké Sptkové,

Je upevién na bdénici Zaciho stolu. Sklada se ze Sipky a naimhistra® mohou byt
odklareci pruty. Pouziva se na kratSi stojici porost.

b) dlouhé torpédové,

Sklada se zefit ¢asti. Nosnik dice je gipevren k bainici Zaciho stolu. $édni dil s
hrotem je vysko¥ nastavitelny. V§Si a vnitni dil jsou nastavitelné vySkév stranov.
Pouziva se na dlouhé polehlé obili. Vyhodou je nasZnastaveni.

c) obloukové.

Prut ohnuty do obloukuifpevnény na bénici Zaciho stolu. Pouzivaji se na luskoviny.

Aktivni délice se dli na:

a) rotaini kotowtove,

Biit je hladky nebo ozubeny. Kotése tenim o zem oté, a tim odezava s&eny porost
od stojiciho. Bli¢ je celi zabudovany do boice stolu. PouZiva se tenk&smbé i

tlustostnné pice.
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b) rotatni kuzelové nebo valcové se Sroubovici,

Na kuZelu nebo komolém kuZelu je vytena dopravni Sroubovice. Sroubovic# p
smyslu otdeni do sklizeciho ustroji ma stoupani takové, abpst byl dopravovanipd
sklizeci ustroji.

c) primkové s pohybem vratnym.

Jsou to Sikmo postavené kosy ri@dmi ¢asti Zaciho stolu. Kosy se mohou pohybovat
protibézre, nebo je jedna pevna a druha pohybliva. Kosyhgidseteny pas od stojiciho

porostu.

Prihans¢ ma za ukol fihrnout @icny pas porostu k Zaci l&tpridrzet ho pi seeni a poté
odlozit na stolové dopravnikyiiRané¢e pouzivaji sklisove stroje pro picniny i obilniny.
Prihansce jsou s fihdikami néizenymi nebo sithdnkamitizenymi. Rihargce stizenymi

piihdinkami jsou vedeny vodici drahou nebo paralelogrammugtrojim.

a) Rihani¢ s pihdankami n&izenymi - pevnymi. Sklada se Fitiele, ke které jsou
piipojeny naboje s rameny. K rameni jsou radigiipevreny prihainky. Tento typ pihansce
pracuje doke pi sklizni stojiciho porostu. # polehaném porostu ide dochazet k
neposéeni. Rihanky nemohou vnikat do polehaného porostu, a tithgoet klasy k Zaci

liste. Nevyuziva se v kratkém porostutkivztratam neposenim a @iznutim klasg.

b) Fihans¢ s pihankami fizenymi paralelogramovym Ustrojim. Sklada seiddie, ke
které jsou pipojeny naboje s rameny. Na konci ramen jséipgvnéna trubkova loziska. V
loZisku je ot@én¢ uloZena trubkova ifhanka, na které jsou upetmy pruzné prsty s
upewviovacimi raménky. Na pruznych prstech a raménkachipevréna la’ka pihanky.
Trubky piharék maji z jedné strany kliky. Na klice jsou vélmsazena trubkova loZiska
stawciho Kize, ktery je tvéen z vodici drahy a ramen s loZiskyih@ni¢ tohoto typu pracuje
dohie @i stojicim tak i polehlém porostu. Nevyuziva seratkém porostu. PouZivaji se u

sklizecich mlatiek.

c) Fihans¢ s prihankamitizenymi vodici drahou. Sklada seitdele, ktery ma na koncich
pevre uloZzeny naboje s nosnymi rameny, na koncich rajgen trubkova loziska. V
trubkovych loziskach jsou ofné ulozeny trubky fihargk s pruznymi prsty. Z jedné strany
trubek gihargk jsou gipevreny Kliky, které na konci maji kladky. Kladky jsowedeny v
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neokrouhlé vodici draze, ktera je up&wa na bonici stolu. Posunutim vodici drahy po
bocnici 1ze nastavit vhodny sklonftipanek. Tyto pihargce jsou vhodny pro sklize

kratkostébelnych picnin.

4.4 Obracee, shrnovae a pohrabovde

Obracee jsou efektivni z @ivodu velké pojezdové rychlosti, Sirokému &@ba rychlosti
pohybu pracovnich nastfoj V disledku toho dochazi k naruSeni struktury rostlirk a
naslednému zrychleni vysychani. Obgacey nEly pici nadzvednout, provzdusnit a znovu
polozit. Jsou uteny k rozhozu piceiAdku a k obraceni.

Shrnovd&e jsou uéené pouze pro shrnovani dadku. Nahrabovani se musi prostido
nejSetriji, aby nedochazelo k odrolovani a lamani ususSesy€bel. Ztraty musi byt do 3%.
Tyto stroje nesmi picninu z&iétovat zeminou.

Obrace€e-shrnovée miZzeme vyuZivat zaroviek obraceni i shrnovani. Zmy funkce
dosdhneme obracenim && nebo jednoduchymi@sta¥nim pracovnicasti. (Kumhala a
kol., 2007)

Pohon obrag# a shrnovéi mize byt zavisly na pojezdové rychlosti, proto §iie na:
a) pohon vyvodovouifdeli konstantnimi ot&ami,

b) pohon vyvodovouilideli ot&kami zavislymi na pojezdoveé rychlosti,

c) pohon od pojezdovych kol zavisly na pojezdovehhysti,

d) pohon od zpracovavaného materialu.

4.4.1 Druhy obraced a shrnovatu
Vidlicové obracee jsou slozené z vidlic, pru&rpripojenych k nosnikm vidlic a cely
mechanizmus je uchycen ke klikovéideli. Vrchni konce vidlic jsou fies dalSiclanky

piipojeny k ramu. Vidlice se pohybuje po elipse aenat je odhazovan dozadu od stroje.

Bubnové obrage a shrnovée maji aktivni pohon. five se vyuzivaly bubny pravouhlé, v
sowasnosti se vyuzivaji bubny kosouhlé. Kosouhlé bubayyuzivaji z tivodu, Ze prsty
hrabic se Iépe dostavaji ze zpracovaného matefaduznénéni ot&eni bubnu dosahneme
obracené funkce kiiobraceni, nebo shrnovani. Nastroj pracuje 8e&riproto je vyuzivan uz
dlouhou dobu. Nastroj zugtodu jeho zakru nedosahuje vysoké vykonnosti proto je

zvySovana pojezdova rychlost, ktera zhorsuje kvalitaice, tim dochazi k odrolu.
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Kolovy obracé& ma ti pevna kola fipevreéna k ramu. Kola maji osu @&@ni vodorovnou a
vedenou ve s#mu jizdy. Pruzné prsty jsou vedeny jak&ihgiky u piihans¢e, aby prsty
vystupovaly doke z materialu a nedochazelo k vyhazovani pice de.\i jizdé kazdé kolo
pracuje samostatn Pice je rozhazovana a &aa po levé str&nsmeru jizdy. Po otdeni
smyslu otéeni kola, nastroj pici shrabuje napravo paésmjizdy. Kola si postuph pici
piedavaji a u posledniho kola jidan Stit pro vytveéeni dobréhdadku. Mezi koly jsou velké

mezery, kterymi p skéru dochazi k velkym ztratam.

Rotorové obrag jsou tvéeny horizontals se otéejicimi rotory. Rotor je tvien déma
rameny atyimi dvoj-prsty. Na stroji fize byt od jednoho aZ datp dvojic rotori. Kazdy
rotor je podepen kolem, u kterého #ieme nastavit vySku. Nastroj je pobanvyvodovou
hiideli p‘es kloubovou tidel na pojistnou spojkuies gevodovku na fedlohové kidele a na
kuZelova kola pevodu na rotory. Nastaveni vySky hrabic lze nastghlem hydrauliky
traktoru a tim se z#mi naklopeni rotar. MenSi Uhel rozhozu dochazi k obracenfiav§@tSim

Uhlu dochazi Kechrani. Tento stroj je jedn&lovy.

Rotorové shrnovge slouzi kkadkovani ususené nebo zavadlé pi¢eng pro sér a odvoz
z pole. Podle rozemu rotoru je dlime na malorotorové a velkorotoroveé. V gasnosti se
vice vyralgji velkorotorové z dvodu mensiho odrolu pice. Shrnéya vyhodné umistit iied
traktor. Traktor tak ndiejizdi usuSenou pici a stroj kopiruje nerovny tetérabice stroje v
piredni ¢asti shrabuji materidl a na boku je ukladajitddku. Ri zapojenictyirotorového
provedeni mZze obsahnout az Sestnacti metv druhécasti se prsty zvedaji do vodorovné
polohy, a tim vystupuji z materialu, ktery bytitpnut dofadku. Natéeni prsi vétSinou
probihd pomoci wkového mechanismu. Pet hrabic se zaMSuje s piimérem rotoru. Na
hrabici jsou umisgny ¢étyti pruzné dvoj-prsty. Tento stroj je jedri@lovy a nevyhodou je

v s

jeho slozi¢jsi konstrukce.

Dopravnikovy obrageshrnov& je konstruovan z dvou klinovydemeri nebofietzu,
které napinajtemenice, nebeetizky. Remeny nebdetszy jsou navzajem spojeny étoymi
hrabicemi. Pro shrnovani se vyuZivaji nizsi pojegdiychlosti a pro obraceni vyuziva vyssi
pojezdové rychlosti ne? 6 rit.s Jednoduchost tohoto stroje zgji§e jeho bezporuchovost.
Shrnuje Setr& a velice doke. Ri velkém zabru hife obraci a na nerovném pozemku spatn

kopiruje.
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Paprskovy obrageshrnov& neni nijak pohatn. Paprskova kola se ¢#i pouze
dotykem s jpdou. Prstova kola jsou nakk&ma od smiru jizdy, dochazi ke smykani a tim
vyhrabuje zeminu a kameny kterémpichava do suSené pice. Stroj je velice spolehlivy
jednoduchy a energeticky nenéng. Dol¥e funguje pi shrnovani, @i vétSim mnozstvi
zpracovavané piceite obraci &echra. Pedevsim se vyuZiva na trvalych travnich porostech
Z divodu mensiho pidu kameri a n&istot.

Prutovy shrnova je stroj s mnoha zahnutymi pruty &mjicimi kolmo ke sniru jizdy.
Pruty jsou od sebe vzdalenyilgizné 8 cm. Pruty jsou spudty na zem a shrabuji material.
Po naplgni pruti se pruty zvednou a shrabany material se ponechppzemku. (Becka a
kol., 2001)

4.5 SkEraci vozy

Shéraci vozy se vyuZivaji pro nakladku,ésta dopravu. VyuZivaji se pro tenkostébelné
pice a slamy. Jsou schopny sbirat pi¢adku jak v zavadlém tak i v zeleném stavu. Vozy
slouzi dale k feprav na misto dalSiho zpracovani pice.

Technologie séraciho vozu.

Hmota se zZ‘ddku sbird slracim mechanismem a je dopravovana do Usti dogravni
kanalu. Zde nasleduje nakladaci mechanismus, kitegtu stléuje a dopravuje kanalem do
nastavby. Kanalem @ize hmota prochazet valna nebo fes nozeezaciho mechanismu. Po
nahromadni materidlu v nastagbprimo nad nakladacim mechanismem se zapne podlahovy
dopravnik, ktery material postuprposouva do zadnfasti nastavby. Toto se opakuje do
aplného zapléni nastavby. B vykladani se uvolni zadni odklopngéelo a zapnutim

podlahového dopravniku se docili vypraguriozného prostoru. (Kumhala a kol., 2007)

Shéraci vozy niizou byt vyuzivany na:

a) sk&r materialu zZadku,

b) pIréni konzervovanymi krmivy nebi@zakou,
c) skeraci naes,

d) vykladani krmiva na hromadu,

e) davkovani krmiva na krmnou chodbu,

f) davkovéani krmiva do Zlabu.
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4.5.1 Nastroje skéracich vozi

Shéra¢ se pouziva bubnovy, ktery je osazen pruznymi sklop prsty. Miva jedno nebo
dvé kola pro kopirovani terénuidd transportem se hydraulicky zvedneér&b maze byt
zawsen jako tazeny nebo tleny. Vyhodgjsi je taZzeny, P vzpri¢eni nedojde ke kolizi.

Péchovaci mechanismusiie mit vice drul konstrukce.

a) Vidlicovy pechovaci mechanismus je skoro totozny s mechanismigicoveho
obraceée. Vykyvnym¢lankem je vidlice fipojena k ramu. Vidlice jsouifpojeny ke klikové
hiideli, tim dochazi k tomu, Ze volny konec vidlieemhybuje po elipsovité draze.

b) Bubnovy gchovaci mechanismus s pevnymi prsty m&amsdjji prsty upeviny do

spiraly. Prsty jsou na bubnu v takovém sklonu, mégochéazelo k namotavani na buben.

c) Bubnovy gchovaci mechanismus se sklopnymi prsty se sklad& »s, na dvou jsou
piivaiené prsty a jedna jefstlova. Na konci bubnu jefgvodovka, kter&idi sklon prsi.

Prevodovka je sloZzena z# kol, jedno stedoveé a d¥ se po 8m odvaluji.

d) Dopravnikovy pchovaci mechanismus. Dveetzové dopravniky jsou spojeny
otocnymi hiebeny. Na tfebeny a konceifdele jsou fidany kliky, které jsou vedeny liStami,

to snizuje namahamétzu.

e) Hebenovy pchovaci mechanismus je konsttnk shodny s vidlicovym gchovacim

zarizenim. Vidlice je vybavena prsty, které materig@hmuji a posunuji vainu.

Rezaci mechanizmus je uloZeteg loZnym prostorem a je sloZzen z pohyblivych nebo
pevnych no#. NozZe jsou umishy stidaw ve dvoufadach. Do zabu jsou gitlacovany
pruzinou. Pevné noZze mohou byt v jedné, ale i v@udadach. Vhodnym nakl@nim osti
vznikne z hrabic protilit. NoZe jsou ftlacovany pruzinou, ktera plnic¢al pojistky proti
poskozeni P vniknuti ciziho gedmetu (kdmen, Zelezo).

LoZny prostor séraciho vozu ma objem aZ 6C°ro zeleny material, pro suchy material

jsou i &tSi. Material se sttalje vlivem odporu k posuvu. Posuv je za&stdopravnikem na
dre loZzného prostoru.
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4.6 Skkraci lisy

Shkéraci lisy sbiraji Zadku usuSeny nebo zavadly material. Material goshn na baliky
riznych tvati podle typu lisu. Slisované svazané baliky strdp¥iyna strni&t. Baliky Ize
rozclit na hranolovité nebo vélcové.

Lisovanim se zvySi vyuziti dopravnich ptestki a sklad, kvali zvySeni objemové
hmotnosti materialu. Vlhkost lisovaného materialusimbyt u pice pod 15% u slamy pod 18%
a u Inu do 16%. # nedodrzeni sklizové vihkosti hrozi plesnéni. Nevyhoda siracich lisi

je velka energeticka namoost.

Lisy délime podle objemové hmotnosti slisovaného materialu
a) nizkotlaké ( do 100 kg:f),

b) vysokotlaké (od 100 do 400 kg3n

c) granul&ni nebo briketové (od 400 do 800 kg’n

Lisy délime podle tvaru a velikosti baliku:
a) Hranolovité:

- malé (do 40 kg),

- velké (od 380 do 1000 kg),

- zvlag velké (do 6000 kg).

b) Valcové (od 190 do 500 kg):

- S utuzenym jadrem,

- S neutuZzenym jadrem.

Pouzivané mechanismy k lisovani se gbaj podle druhu baliku.

a) Pistovy mechanismus s kyvavym neligmpvratnym pohybem. Po pouZiti vyivo
malé hranolovité baliky.

b) Pistovy mechanismus stepfazenym pchovacim mechanismem. Vyrabi velké
hranolovité baliky.

c) Se svislym pohybem stropu vefisk Tyto baliky se nevdZzou a mechanismus Wtvo
zvla¥ velké hranolovité baliky.

d) Svinovaci lisy, které baliky lisuji hned odc¢atku. Tento mechanismus produkuje

vélcované baliky s utuzenym jadrem.
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e) Lisy s pevnou lisovaci komorou, které lisujipgznaplini komory. Tyto lisy vytvéeji
vélcové baliky s neutuzenym jadrem.

4.6.1 Lisy na hranolovité baliky

Mechanismus pro malé hranolovité baliky se sklagdstu a lisovaciho kanalu. Pist je
poharn klikovym mechanismem. Lisovaci kanal se na kanéuje a po bocich ma vystupky
pro zvySeni odporu proti pohybu. Podle velikostieni seidi slisovanost balik Fi stlaceni
materialu, ve dradzkach pistu, ¢ceau prochazet jehly vazaciho mechanismu. Lisovany

material pi praichodu podavacim kanalem jgeaavan nozem na boku pistu (obr. 8).

Obr.8.: Schéma lisu na malé baliky; 1 - setn#t; 2 - ojnice; 3 - pist; 4 - vazaci
mechanizmy; 5 - Srouby pro regulaci slisovanosti;- &asobnik motouzu; 7 -ripny

dopravnik; 8 - podélny dopravnik; 9 -&a¢; 10 - pitlacovaci rost.

10 8 8
Y

o []

Zdroj: [Roh a kol., 2000]

Hlavni ¢asti vazaciho mechanizmu na hranolovité baliky:jsou
a) jehla,

b) motouzova swrka,

C) Mz,

d) uzlova&,

e) hnaci ozubeny kotéu

Lis na velké hranolovité baliky se liSi, od malyletanolovitych lisi tim, Ze ma plnici

komoru gedtazenou ped komorou lisovaci. Po sebrani materidlératem dojde k prvnimu
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stlateni gchovacim z#izenim. KdyZ lisovaci pist dosahne zadni polohylapa pred pist
piesune nafrhovany material z gghovaci komory. Lisovaci pist n&ghovany materidl
posune vzad aipoji k vytvorenécasti baliku. Dokoeni lisovani proékhne podob# jako u

lisu na malé baliky.

4.6.2 Lisy na véalcoveé baliky

Svinovaci lisy se rozduji na kontinualni a nekontinualni. Kontinualniapuji jako
pistove lisy, pi praci nekontinualni setiz zastavi a balik se @@ otdet, gitom se omotava
siti nebo motouzem. Lisovaci mechanismy na valdmliky se dli na baliky s utuzenym a
neutuzenym jadrem.

Vélcovy balik s utuZzenym jadrem vyivalis s pasovym svinovacim mechanismem.
Skéraci mechanismus sbird materidéelku a podava ho do svinovaci komory. Ve svinovaci
koma‘e je materidl shora obepinan svinovacimi pasy padssje undSen bubnem. Svinovaci
pasy a buben se pohybuji preibé. Napinaci mechanismus, pasy vytvéak na material a
tim za&ina formovat jadro baliku na zfreou objemovou hmotnost. Objemova hmotnost
baliku je od sedu aZ po povrh shodnd, protoZe svinovaci pésyaraji pod konstantnim
napstim. Napinaci mechanismus se sklada z ramen ahilzin, je uloZzen na ¥$i strar
lisovaci komory, které duji nagti pasi. Pruziny jsou fedpruzené a jejich regulaci se
ovliviiuje slisovanost baltk Pro dokoteni baliku musi obsluha vypnout pojezd a zapnout

vazani. Po vazani se uvolni zadast lisu a balik se odlozi na straist

Vélcove baliky s neutuzenym jadrem vyitivils s pevnou lisovaci komorou. Listte byt
tvoren valékovymi dopravniky, pasovymi dopravniky nebo kovovywalci, které jsou
umisgny po obvodu svinovaci komory. Ze¢atku je material volé formovan, neutuzuje se.
Pfi postupném zapbvanim se z&e balik postuphutuZzovat, slisovanost roste odestu k

povrchu baliku.

4.7 Stroje pro baleni balilka

Bali¢ky bali jak valcové tak hranolovité baliky. By mohou byt nesené, nebtiygSené
za traktorem. Batky mohou byt pouzity fimo na poli, nebo u skladovacich progtanebo
mohou byt i sotasti lisu. Pro baleni do teplych oblasti se poubiléfélie a do chladfiSich
oblasti tmava folie, coz podporuje proces fermant&dlie je pilnava a pruzna.
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Balicky mohou pracovat dvojim apobem.
a) Civka s folii se otd kolem baliku a balik se pogta

b) Civka s folii se jen posouva a balik sebta

4.8 Stroje pro plnéni vakua

Silazovani do vak je v oblike z divodu, Ze hmota po nasklasim umozuje vytvait
témet anaerobni progdi. U silaZzovani do va@kdochazi k mensSim ztratam nez v silaznich
Zlabech. Vyuziva se tam, kde nejsou skladovaci digpaa kde je z ekologickychustoda

zakéazéana silaz ve zlabu.

Plnici stroje Ize roziit podle zpracovaného materialu na pky:
a) valcovych balik,

b) hranolovych balik,

c) volnych, sypkych material

4.9 Stroje na manipulaci s baliky
Stroje slouzi k shu, prevozu i manipulaci s baliky. Stroje jsou konstruoywgro

vSechny druhy balik

Stroje na manipulaci s baliky jsou vybaveny uklaaécmechanismy, nakladacimi

mechanismy a mechanismy na posuvy lalik
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5 Porovnani technologii

Tato kapitola se zabyva srovnanim technologii dgtoji. Jedna se o samojizdnou
sklizecitezaku Jaguar 980 od firmy Claas a samojizdnou sklitexatku 7980 od firmy
John Deere. Ueéthto strofi jsou porovnavany pohonné jednotky, soustavy nistkberymi

prochazi zpracovavany material, a adaptéery.

5.1 Pohonna jednotka Jaguaru 980 a JD 7980.
Jaguar 980 a JD 7980 vyuzivaji ¥tové motory, avsak jejich parametry se lisi. (tBb.
Sklizecitezaka Jaguar 980 je vybavenasdva shodnymi motory V6.

Tab.1.: Srovnani motdrsklizecichreza’ek Jaguar 980 a JD 7980.

Parametry Jaguar 980 JD 7980
Model MAN D2862 Cummins QSK19
Typ V12 Radovy 6vélec
Zdvihovy objem (1) 24 19
Zdvih (mm) 157 159
Vykon (kW) 650 (884 hp) 597 (812 hp)
Vstrikovaci Vstrikovaci
Dodavka paliva jednotka Common | jednotka (¢erpadlo
rail + triska)
Optlmalnl otacky 1800 1900
(ot/min)
Objem nadrze (1) 1350 1100

Vykon u motoru MAN D2862 je nastavitelny podle Zatii stroje. Zatim co Cummins

QSK19 vyuzivd maximalni vykorrigakémkoli zatizeni.

5.2 Tok materialu ve sklizecichrezatkach Jaguar 980 a JD 7980.
Tok materialu ve sklizecickezakach Jaguar 980 (obr. 9.a) a JD 7980 (obr. 9.b) je
zaji¥ovan systémem slozenym z vkladaciho Ustroji, detekkowi, fezaciho mechanismu,

drtice semen, meta a odhazovaci koncovkou.
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Obr.9.: Schéma toku materialu ; a) Schéma toku ridteJaguar 980; b) Schéma toku
materialu JD 7980; 1 - vkladaci ustroji; 2 - bub¥aMax; 3 - buben DuraDrum; 4 - Ddi
semena; 5 - metaci ustroji; 6 - odhazovaci koncovka

Zdroj: [Claas; John Deere ]

5.2.1 Vkladaci ustroji Jaguar 980 a JD 7980

Vkladaci ustroji u Jaguar 980 se dokaze idteaZz na 180 mm, tim se zajie velkd
propustnost. Tlundive forme hydraulického valce je nedilnou s@sti fedkEZného stlaeni
materialu. Tlumi je tva‘en tak, aby sila téena hornim valcem na material byla rovriiond
v celé Sice. (Claas)

Vkladaci ustroji u JD 7980 se doké&ze otema 160 mm $ Sifce 780 mm. Htlak je zde

feSen pruzinami. Pruziny jsou nastavitelnétmmy gitlak podle druhu plodiny. (John Deere)
Vkladaci ustroji u Jaguaru 980 jé¢itlacovan hydraulickym vélcem a je nastavitelny z

kabiny fidi¢e. Vkladaci ustroji JD 7980, ktery jéitacovan pruzinami, je pétba nastavit

pied znEénou sklizené plodiny.
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5.2.2Rezaci mechanismus Jaguar 980 a JD 7980

Rezaci mechanismus je u Jaguaru 980 sloZzen z buljmepovaného V-MAX. Tento
buben se vyzriaje dobrym sekanim, velkou pevnosti i@ nizkou narénosti na udrzbou.
NozZe na bubnu jsou poskladany do tvaru V. Kazil je k bubnu fipevreén dwma Srouby.
Tim dosahuje moznosti rychlého v§néni a uspéenim az o 50%asu. Rizny paet nozi na
bubnu ovliviuje délkutiezanky. (tab. 2) Buben Vyuziva technologii QUICKGH, ktera

dokaze p vypnuti hlavniho pohonu zastavit buben v nejkratase. (Claas)

Rezaci mechanismus u JD 7980 jeiéro bubnem pojmenovanym DuraDruiezaci
noze poskytujiisty a kvalitnitez. Reznacast pracuje sidicim systémem. Tim se plynule
proménuje délkaiezu, coz zajiduje vysokou kvalitu silaze. iRny paet noii na bubnu

ovliviiuje délkurezanky. (tab. 2) (John Deere)

Tab.2.: Srovnani pttu noZ: a délkyrezanky Jaguar 980 a JD 7980.

Jaguar 981 JD 7980
Buben Pocet nozli Délka fezanky (mm) |Buben Pocet nozl | Délka fezanky (mm)
V36 /2x18 56 4-19
V-MAX 36 V18 /2x9 3,5-37,5 DuraDrum 56 42 6-28
V12 /2x6 28 8-38
48 5-22
V-MAX 28 |28 /2x14 4,0-31
V14 [/ 2x7 DuraDrum 48 36 7-33
24 10-44
V-MAX 24 |24 /2412 4,0 - 44
V12 /2x6 40 6-26
V20 /2x10 DuraDrum 40 30 9-34
V-MAX 20 5,0 - 44
V10 / 2x5 20 12-52

Buben V-MAX disponuje mensSim ptem noZ pri fezani na stejnou délku pice. Noze

upina pouze na dva Srouby. Disponuje rychlym &ynim, a tim zmensSuje prostoje.

5.2.3 Drti¢ zrn Jaguar 980 a JD 7980

Drti¢ semen se u sklizefdzaky Jaguar 980 vyzraje rychlosti, intenzitou a flexibilitou.
Pozadavky na flexibilitu stéle rostou, proto firr@éaas vyvinula novy systém Multy Crop
Cracker (MCC). Systém MCC funguje na principu weliychlé a snadné vymy valai.
Robustni konstrukce zafigje kvalitni zpracovani iip velké propustnosti materialu. Diti

muze byt nastaven nazné aplikace (kukice, ¢irok, obili). Pas pro fenos sily je napinan
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bezudrzbow hydraulickym z&zenim. Drt€ semene je ovladan z kabiny elektrohydraulickou
soustavou. (Claas)

Pouzivané valce o pméru 250 mm:
a) hruby, 100 Zldhk. Jeden valec mé zvySenédto 30%. Kukiice 12 - 22 mm.
b) stedni, 125 Zlabk . Jeden valec ma zvySenédayao 30%. Kukiice 3,5 - 12 mm.

c) jemny, 150 Zlabk Jeden valec ma zvySenédtao 60%. Proso a ostatni 3,5-12 mm.

Drti¢ semen u sklizedezaky JD 7980 pracuje na stejném principu jako Ja@&fr. Je
sloZzen ze dvou valcopané se otéejicich @i riznych rychlostech oté&ni. Horni valec se
ot&i 0 20 - 32 % rychleji. Mezera mezi valcicufe tlak na plodinu. Velikost mezery Ize
nastavit rdné, nebo elektricky z kabiny. Mezera mezi valci jed@-mm. Pamér valce je

240mm. Toto zézeni se dodava ke stroji ngapi. (John Deere)

Rychla vynéna val@ (MCC) je mozna u Jaguaru 980. Dosahuje tim kvg#itho drceni
zrn. Timto JD 7980 nedisponuje.

5.2.4 Metaci astroji Jaguar 980 a JD 7980

Metaci Ustroji u sklizediezaky Jaguar 980 je provedeno pruZznym nastavenim pystu
Vzdalenost mezi lopatkou asbu Ize nastavitdhem provozu. Pokudipdopra¥ materialu
neni vyzadovan vysoky vykon odhazovanigt&l se vzdalenost. Tim se docili snizeni
spoteby energie a také opebeni. Pro vysoky vykon zuZujeme prostor na minimum
Veskeré nastaveni je mozné z kabiny pomoci syst€aBIS. Pameér bubnu je 680 mm.

Nastaveni mezery je v rozsahu 2 - 10mm. (Claas)
Metaci Ustroji u sklizediezatky JD 9780 ma zakeny prechod,éimz eliminuje ucpani.
Tim se zvySuje strojni kapacita. Lopatky vyZzadug@rivzduchu pro fesun plodin. Metaci

zarizeni je osazeno 20 lopatkaminRer bubnu je 560 mm. (John Deere)

Metaci astroji u JD 9780 nema nastavitelncpod [ rizném mnozstvi prochazejiciho
materialu. Proto u JD 9780 dochazi k velkému tgtieni lopatek.
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5.2.5 Odhazovaci koncovka Jaguar 980 a JD 7980

Odhazovaci koncovka u sklizei@zaky Jaguar 980 ma noveé provedeni. To uiioge
vysokou pevnost a nizkou hmotnost. B®ksdruzeny materidl snizuje ztraty a zvySuje
bezpeénost dopadu. Konstrukce zaji§e rychlé nastaveni podlézaného pracovniho zéhu.
Nastavit se da na 3 varianty M/L/XL. (obr. 10) Tém zajisti optimalni nasazeni az dikgi
adaptéru 9m. Na rameno mohou bytidana fizna zaizeni nap. PROFI CAM,
QUANTIMETER.

Obr.10.: Nastaveni odhazovaci koncovky; StandaaZ nha adaptér 5,2 m; M - aZz na
adaptér 6,1 m; L - az na adaptér 7,5 m; XL - aadaptér 9 m.

L

4]
P o L
Stanclar = |

Zdroj: [Claas GmbH]

Technologie a technika pouzivand na odhazovacidvmecJaguar 980 je OPTI FILL,
TELE CAM a QUANTIMETER.

OPTI FILL

- Umoziuje Uhel otéeni az 225° ,coz umodje dobry vyhled nafekladani.

- Disponuje automatickym paralelnim piim a f#i otateni automaticky vede odhazovaci
koncovku vodorové se snirem jizdy.

- S automatickym nat&énim Ize nastavit dvlibovolné koncové polohy a tdékem je
vyvolat.

- Automatické uloZeni Zlabu do parkovaci polohy.
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TELE CAM
Pri prekladani s tele-kamerou vitidi¢ dopravniho prosedku ifidi¢ frezaky stejny obraz.
Nakladani je tim jednodussi a beapgsi.

QUANTIMETER
Zajifuje presné Udaje aktualniho mnozstvi sklizeného prodaktbsah suSiny. it

meérnou vihkost a teplotu hmoty prochazejietakou. (Claas)

Odhazovaci koncovka u sklizeidzaky 9780 je tvéena z karbonovych a nerezovych
¢asti. Automatickd hubice s polohovacim systémem zioje 8 ed naprogramovanych

moznosti. Na odhazovaci koncovce je Harvestlidio.

HarvestLab

Cidlo HarvestLab nsi vihkost plodiny. Vihkost plodiny je iiena v redlnéngase a to
10x za sekundu. K tomu vyuZziva technologii Nearrardd Technologi (NIR). Tato
technologie poskytuje informace neoviém@ atmosférickym tlakem a vlhkosti. Tyto
informace pomahaji k nastaveni délkyitat, rychlost pojezdu, a tim i objem sklizené
plodiny. HarvestLab je kalibrovan z vyroby a je mézo pouZzivat na vSechny druhy plodin.

Poskytuje pesné Udaje ipvelké piichodnosti. (John Deere)

Oba porovnavané stroje disponujiienim vlhkosti plodiny v odhazovaci koncovce.
Jaguar 980 dale disponuje technologiemi TELE CAGIR| FILL.

5.2.6 Detektor Jaguar 980 a JD 7980

Detektor u sklizecfezaky Jaguar 980 slouzi k zabggni vstupu kovovych i nekovovych
téles. Detektor kot chrani stroj pti magnety ped zmagnetizovatelnymir@edmety. Citlivost
Ize jednoduSe nastavit. Lokalizace takovéhedp®tu je usnadéna zobrazenim na monitoru
CEBIS. Ridavné z#izeni pro bezpmostiezaky je detektor kamen STOP ROCK okamait
zastavi pohon vkladacihoitzeni po identifikaci kamene. Nastaveni citlivdzge nastavit v
systtmu CEBIS. Poté, co reaguje detektor kovu ndbtektor kamene, jgezaka
automaticky brzéha az do zastaveni pojezdu a okamzitého zastavé&tddaciho
mechanizmu. Tato funkce se nazyva DIRECT STOPag$)l
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Detektor u sklizectezatky JD 9780 slouzi k zabréni vstupu kovovychéles. Systém se
nazyva IntelliGuard. # detekci kovu zastavi vklade do 0,04 sekundy. Citlivost Ize nastavit.
Nalezeni kovovéhoélesa usnatlje LED indikator, ktery ukazuje misto, kde se ka®o
téleso naléza. Lagakameri stroj nezastavi, ale kAmen odioue sklizené hmoty. (John

Deere)

Oba stroje maji zabudovani detektory #ovaguar 980 dale disponuje i detektorem
kamerii (STOP ROCK). Pro rychlé nalezertednetu JD 7980 vyuziva LED indikator.

5.3 Adaptéry Jaguar 980 a JD 7980

Samojizdna sklize¢ezaka Jaguar 980 fize @ipojit raizné adaptéry.
a) Adaptér na sbv z radku (PICK UP).

b) Adaptér naezani celych rostlin (DIRECT DISC).

c) Adaptér na sklizekukuiice (ORBIS).

d) Adaptér na sklizekukurice (COMPRES).

Samojizdnd sklizedezaka JD 7980 maze @ipojit rizné adaptéry .
a) Adapteér na sklizekukuiice (778 Row-Independent Header).
b) Adaptér na sklizekukurice (698 Row-Crop Header ).

c) Adaptér naezani celych rostlin (630D Draper).

d) Adaptér na sty z faddku (645C Hay Pickups).

5.3.1 Adaptér na skr z ¥adku pro Jaguar 980 a JD7980

Adaptér (PICK UP) pro Jaguar 980 je osazé&nfiadami prsi s mensim gmeérem drahy
prsti skérace. VetSi ptamer vkladaciho Sneku umaije velkou péichodnost. Opdebované
souasti lze jednoduSe vyinit. Kola na adaptéru zafigji idealni kopirovani terénu.
Jednoduch& montéz i demontaZzezaku. Pro sbr ztaddku ma Jaguar 980 novou technologii
CLAAS CAM PILOT.

CLAAS CAM PILOT prebira tizeni nadiezatkou v kombinaci se sbacem. Tato
technologie dosahuje az 15km/h v pracovnim zatidedatim sefidic mizZze vice sougedit

na plréni prepravniho vozidla a bezeztratovou skiizéClaas)
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Adaptér (645C Hay Pickups) pro JD 7980 je konstamokombinaci malého fméru
skérace a velkého gmeru Sneku. Tato kombinace zauje velkou piichodnost. R detekci
kovu je Snek okamzta automaticky zvednut. Je pokandwma fettzy misto tradinimi

¢tyfmi. Tim se sniZzuje Udrzba a zvySuje moznost detkkea. (John Deere)

Jaguar 980 je vybaven technologii CLAAS CAM PILOdiera mu pomahé&idit se

spravnou stopou. Takovou technologii JD 7980 vybaneni.

5.3.2 Adaptér narezani celych rostlin pro Jaguar 980 a JD 7980

Jaguar 980 sklizi rostliny diskovym Zacim adaptér@dRECT DISC). Podavacim
valcem je materidl dale dopraven kulznému 3Snekovému dopravniku. Snekovym
dopravnikem je dale dopravovan ke vkladacimizeaitrezaky. Tento adaptér ma pracovni
zaker 6.1m nebo 5.2m.ipojeni pohonu je prov&do pes rychlospojovaci #aeni. Rychla
moznost vyniny no#i vyrazreé zkracuje prostoje. Hydraulicky nastavitelny podévwalce se

dohe prizpasobuji sklizovym podminkam. (Claas)

Adaptér (630D Draper) pro JD 7980 je mozné pouzit sklizecich mlatek. Pro
kopirovani terénu vyuziva hydraulické systémy. Zagdtroji pouzivd dva noZe s
piimovratnym pohybem. Podavacim valcem je materi@dapan Snekovému dopravniku.
Snekovy dopravnikifvadi material k vkladacimu #aenifezaky. Zaker Zaciho adaptéru je
az 9.3m. (John Deere)

Adaptér u JD 780 dosahujétsiho pracovniho z#&hbu nez Jaguar 980.

5.3.3 Adaptéry pro sklizai kukurice Jaguar 980 a JD 7980

Adaptér (ORBIS) pro Jaguar 980 je nezavisly ihdcich. Adaptér sefipojuje pes
rychlospojovaci zdzeni. Pracovni z&b 6m, 7.50m a 9m. Adaptér gebuje nizky vykon a je
mozné ho zapnout i v plném zatizeni. Adaptér madddchy pistup k jednotlivym
segmenim. Vykyvny ram zajiuje optimalni kopirovani povrchuagy. Orbis se pro
transport sklapi do transportni polohy. Preyoz na pozemnich komunikacich v zemich s
omezenym dovolenym zatizenim napravy je adaptéenyesgrnym kolem. Rychlost na
pozemni komunikaci jaguaru 980 se slozenym adaptfelO0 km/h. (Claas)
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Adaptér (COMPRES) pro Jaguar 980 je zavislyadcich. Adaptér sklizi osi@dki
najednou. Kuzelovité véalce zachyti stonkjitggm se @eSou palice, a zbylé stonky se odvadi
pod stroj. Horizontalni rotujici noZze h@zou zbylé stonky na malé kousky. Ovladani
adaptéru se provadi z kabirmidice. Rychlost na pozemni komunikaci jaguaru 980 se

slozenym adaptérem je 40 km/h. (Claas)

Adaptér (778 Row-Independent Header) pro JD 798@pavisly n&adcich a je slozen z
velkych bubri. Pracovni zaly je 6m. (John Deere)

Adaptér (698 Row-Crop Header) pro JD 7980 je zguisitadcich. Adaptér je slozen z
malych bubii. Tento adaptér fize sklizet kuktici, ale i celé obiloviny. Je vhodny pro mensSi

praméry stébel u velkych plodin. Pracovni 2zéle 6m. (John Deere)

Adaptéry nezavislé ngdcich jsou velice podobné. Ale k Jaguar 980 jen@agZipojit

adaptér s pracovnim z&kem az 9m.

Adaptéry zavislé n&adcich jsou rozdilné. Adaptér pro Jaguar 980 jedmkiqoro sklizé
palic kukuice. Adaptér JD 7980 sklizi celou plodinu.
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6 Zavér

Cilem této bakalgké prace bylo popsat stroje pouzivatigijznych zmisobech sklizé a
konzervace pice. Saasti této prace bylo porovnani technologii dvoizsklichirezaek.

V Gvodni ¢asti této prace je sttny popis picnin. Déle jsou zde popsany zakladmijestr
pro sklizex a konzervaci picnin.

V dalSic¢asti této prace je uveden kompletiélped straj pro sklizeé a konzervaci picnin.
U kazdého stroje je popsan jeho pracovni mechasismagkladni parametry stroje.

V posledni ¢asti je uvedeno porovnani sklizeci¢ghzaek Jaguar 980 a JD7980.
Porovnavani se provéld na jednotlivych strojnich #&enich. Byly vZzdy rozepsény jejich
vlastnosti a navzajem porovnany. Z tohoto porovnékiglo dosazeno nasledujicich &éwv

- Nastavitelny vykon motoru sniZuje naklady na patau hmotu.

- Vkladaci ustroji s moznosti nastaveni z kabinyizia zménu gritlaku @i jizde, proto je
vhodrgjsi.

- Buben s méhnozi a snad§)Sim upnutim je pro vygnmu noZi mére ¢asow narany.

- Vymenitelnym drtéem zrn dosahne stroj kvalésiho drceni.

- Nastavitelné metaci Ustroji stizpusobi protékajicimu mnozstvi pice, proto nedochazi k
opotebeni opatek.

- P¥i pouziti TELE CAM a OPTI FILL dochazi ke zkvalini prace.

- Detekci kovovéhoiednetu usnadni hledani LED indikétor.

- Technologie CLAAS CAM PILOTidi presny sbr z fadku.

- PXi fezani celych rostlin ovliwje Stka zakru vykonnost stroje.

- Pri fezani kukice nezavisle ngadcich ovliviuje Stka zalkiru vykonnost stroje.

- Pri fezani kukiice zavisle naadcich rozhoduje, zda chceme sklidit celou plodimalpo
jen palice.

Z porovnani obou strdj vychazi |épe technologie stroje Jaguar 98C:tSia
porovnavanych technologii je u tohoto stroje pr@red novym zfisobem, ktery je

efektivngjSi. A navic vyuziva i technologie, kterymi JD 798&disponuje.
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