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Porovnani vybrané tridy samojizdnych sklize¢a cukrové
repy

Abstrakt: Tato prace se zabyva porovnanim vybranych téinapravovych samojizdnych sklize¢u
cukrové fepy se Sestifadkovymi agregaty. Stroje byly navzajem porovnany dle metody obdobné
klasifika¢ni stupnici. Vyznamnost hodnocené¢ho parametru byla vyjadiena vahou hodnoceného
parametru, ktera nasobi body daného parametru nasobkem dva. Vahy parametri byly stanoveny
na zakladé konzultaci s vybranymi prodejci a provozovateli porovnavanych samojizdnych

sklizec.

Klicova slova: Cukrova fepa, sklizei, samojizdny sklize¢ cukrové fepy, pofizovaci cena



Comparison of selected range of self-propelled beet
harvester

Abstract: This thesis deals with the comparison of selected three-axle self-propelled sugar beet
harvesters with six-row aggregates. The machines were compared with each other according to
a method similar to the classification scale. The significance of the evaluated parameter was
expressed by the weight of the evaluated parameter, which multiplies the points of the
parameter by a factor of two. The weights of the parameters were determined by consulting

selected dealers and operators of the compared self-propelled harvesters.

Keywords: Sugar beet, harvest, self-propelled sugar beet harvester, purchase price
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1. Uvod

Cukrova fepa je zakladni surovinou pro vyrobu cukru. Radi se mezi okopaniny a pro
cukrovarnické potieby se péstuje jeden rok. Vegetacni obdobi trva piiblizné 190-200 dni. Jde
o velice dulezitou plodinu, péstovanou na orné pudé hned po obilninach, ozimé fepce
a bramborach. Z toho vychazi také fakt, ze Evropska unie je nejvétsim péstitelem cukrovky
a producentem fepného cukru na svété. Péstovani cukrovky, ale také jeji zpracovani mely

obrovsky vyznam na tizemi Cech a Moravy jiZ za dob Rakousko-Uherska.

Diky soucasnym vykonnym geneticky jednoklickovym odridam, odolnym vuci
n¢kterym chorobam, je cukrova fepa bezpochyby nejproduktivnéjsi plodinou mirného
zemepisného pasma. Ve svété se fadi mezi 15 nejvyznamnéjSich rostlin a v této soucasnosti
dosahuje vice nez desetindsobek vynosu oproti pocatku jejiho péstovani pted zhruba 170 lety.

Poptavka po rafinovaném ¢i surovém cukru je ve svéteé pomérné stabilni.

Sklizeti cukrové fepy v Ceské republice probihd pievazné prostiednictvim
samojizdnych sklize¢l. Na tuzemském trhu patii k nejvice zastoupenym znackam ROPA,
Holmer a Grimme. Tito vyrobci se snazi pomoci kombinace vyspé€lych asisten¢nich systému
Kk nejvice diskutovanym tématiim zachazeni s ptidou a jeji utuzeni. Tomuto problému se vyrobci
snazi zabranit za pomoci modernich podvozki, napiiklad jizdou pomoci ,,krabiho chodu®, coz
je jizda s piesazenymi koly, zaruCujici rovnomérné rozlozeni hmotnosti, a tim snizuje utuzeni

pudy.

1.1 Péstovani cukrové fepy v CR
péstitelskd opatteni. V této dobé se pouziva pievazné k vyrobé lihu (palivového). V priméru
Z jednoho hektaru péstované cukrové fepy lze vyrobit 7 000—7 500 litrd bioetanolu. Spotieba

cukru se v Ceské republice pohybuje okolo 40 kg na osobu za rok (2) (3).
Sklizen pomoci samojizdnych sklize¢i, které neustale snizuji skliziiové ztraty, vyrazné
prospiva péstovani cukrové fepy na tizemi Ceské republiky. Jde také o jeden z dtivodt zvyseni

poctu péstitelti i rozsiteni skliziiové plochy této plodiny. Podle statistik péstitelt i skliziiové



plochy v tuzemsku piibylo. Ve srovnani slety 2011/2012 v obdobi 2021/2022 ptibylo
231 péstiteld, plochy je oproti letim 2011/2012 vice 0 3 362 hektart (viz obrazek ¢. 1 a €. 2),

coz piinasi prodejctim samojizdnych sklize¢ti znaéné vyssi zakazky (4).
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Obrazek ¢. 1: Graf porovnani skliziiové plochy cukrové iepy (zdroj: viastni)
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Obrazek ¢. 2: Graf porovndni poctu péstitelii cukrové fepy (zdroj: viastni)

1.2 Vyuziti cukrové fepy

Vyuziti tato plodina z vétsi ¢asti nachazi pii vyrobé bioetanolu. Ten se pouziva jako
piimés do automobilového benzinu. Pravé vyroba bioetanolu piedstavuje pro cukrovou fepu
znacénou stabilizaci tuzemského péstovani. Pro vyrobu bioetanolu se pocita s plochou od 15 do
18 tisic hektard. Cukrova fepa je jedna z plodin péstujicich se v CR, které maji nejvyssi

energetickou hodnotu, a proto je dilezité, aby obstala v konkurenci oproti ostatnim plodindm

1) ).



2. Cil a metodika

2.1 Cil
Cilem této bakalaiské prace je porovnat a zhodnotit tiindpravové samojizdné sklizece

cukrové fepy vyrobcti ROPA, Holmer a Grimme se Sestifadkovymi agregaty.

2.2 Metodika
K porovnani byly vybrany tfindpravové samojizdné sklizece se Sestifadkovymi agregaty

vyrobecti ROPA, Holmer a Grimme, v Ceské republice nejvice zastoupenych.

Pro zékladni hodnoceni posuzovaného parametru autor pouzil bodovou stupnici,
obdobu klasifika¢ni stupnice. Vyznamnost hodnoceného parametru vyjadiil autor vahou
hodnoceného parametru, ktera nasobi body daného parametru nasobkem dva. Vysledek
hodnoceni je vyjadien souctem boda ve sloupci pro kazdy jednotlivy samojizdny sklize¢. Stroj
SnejvysSim poctem dosazenych bodl se stavd vitézem. Parametry byly konzultovany
s prodejcem samojizdnych sklize¢i ROPA Dagros s.r.o. a provozovatelem sklize¢e Grimme
Rexor 6300 Platinum Palomo a.s. Pro ceny nahradnich dild autor oslovil prodejce nahradnich
BV-Technika a.s., Dagros s.r.o. a Agrosluzby CZ, a.s. Porovnani bylo uskute¢néno podle
nasledujicich parametri:

e poiizovaci cena (minimalizacni charakter),

e vykon motoru (maximaliza¢ni charakter),

e kapacita zasobniku (maximaliza¢ni charakter),

o velikost palivové nddrze (maximaliza¢ni charakter),

e velikost nadrze AdBlue (maximaliza¢ni charakter),
e cena vybranych nahradnich dilti (minimaliza¢ni charakter).



3. Sklizen a popis jednotlivych ¢asti samojizdnych sklizeci

Zékladem je jednotfazova sklizen, kdy se sklizi soucasné chrast i bulva jednim strojem.
Pii dvoufazové sklizni pracuji na poli dva samostatné stroje. Jedna se o ofezavac chrastu
a nakladaci vyorava¢ bulev nebo ofezdvaci vyorava¢ bulev a sbéraci naklada¢ bulev.
Harmonogram sklizné se vytvafti na zakladé stanovenych dodavek do cukrovaru a podle dalsich
specifickych podminek, naptiklad povétrnostnich. Pro sklizen se vyuzivaji predevsim sklizece
se zasobniky, které maji Siroké pneumatiky a pii nizkém mérném tlaku ptisobi Setrné na ptidni

strukturu, odstranuji pojezdy dopravnich prostiedki po poli a Setii pohonné hmoty (5).

Pro sklizeni cukrové fepy je dilezité kromé chemického slozeni a dobré technologické
jakosti cukrové fepy také to, aby byl sefez bulvy rovny, hladky a prochazel piesné pod zelenymi
pupny. Pii ném se odstranuje epikotylova ¢ast bulvy, maji znacnou ¢ast necukri a malo
potifebné sachardzy. Nejdulezitéjsi je podhypokotylovd cast (v hemisférach vrchni casti
vlastniho kofene) S maximalni koncentraci sachar6zy. Tato oblast bulvy je vystavena riziku
nizkého sefezu, pii némz je odstranéna nejcukernatéjsi a technologicky nejkvalitnéjsi partie
bulvy, obsahujici minimum necukrti. Samotna bulva se tedy sklada z hlavy, krku a vlastniho

kofene (viz obrazek ¢. 3) (3).
Sklizece umoznuji toto riziko skliziiové ztraty snizit az na hranici 5 %. Ztraty vznikaji
nasledkem S$patného ofezani, nevyorani bulev ¢i jejich propadnuti. Dalsi pti¢inou skliziiovych

ztrat byva i odpor utuzenych pud k vytaZeni kotfene a zahloubeni vyoravaciho tstroji (3).

zaschlé stopy
po fepicich

hlava =

| -

£
. \J’

;|

Obrazek ¢. 3: Schéma stavby Fepné bulvy a sprdavné seriznuté bulvy (3)




3.1 Technologie sklizné
Sklizen cukrové fepy lze realizovat nékolika zptisoby. Nejvice preferovanym a zaroven

nejefektivnéjsim z nich je sklizen pomoci samojizdnych sklizeci.

Bulvy cukrové fepy jsou skrze veskeré ustroji samojizdnych sklize¢t dopraveny do
zasobniku, poté vysypany na piedem urcenou polni sklddku, kterd musi byt dobfe ptistupna,
vedle zpevnéné cesty pro pozdéjsi nakladku. Na tuto skladku cukrovku dopravuje pravé
samojizdny sklize¢, pifipadné jiny transportni prostiedek. Cukrova fepa je na skladce
uskladnéna do doby, neZ cukrovar vyhlasi kampan. Mezitim miZe byt preventivné zasypavana
vapnem. Navazeni do cukrovaru se provadi nakladnimi automobily. Nakladka se realizuje
pomoci normalnich nakladacii, nebo v dne$ni dob¢ preferovanéjsimi Cisticimi nakladaci, pfimo

vyrobenymi pro Setrné naloZeni fepy a zaroven jeji o¢isténi (5).

3.2 Samojizdné sklizece a jejich orezavaci astroji

Sklize¢e cukrové fepy délime na tazené a samojizdné. V dneSni dob& jsou témér
bezkonkuren¢né vyuzivany samojizdné sklizece, jez mohou byt osazeny Sesti, osmi nebo
dvanactitadkovym vyoravacim agregatem. Mezi nejvyznamnéj$i samojizdné sklizece u nas

patii znacky ROPA, Holmer a Grimme.

3.2.1 Cepovy orezavac

Prvni kontakt s cukrovou fepou nastava pies cepovy ofezavaé (viz obrazek ¢. 4), jehoz
pomoci je chrast odseknut od hlavy cukrové fepy a za pomoci cepovych nozt ulozen mezi
fadky. Tvofi jej soustava kladivek, kterd pii regulovanych a stavitelnych otdckach odstraiuji
vetsinu chrastu. Hiidel cepového metace je nastavena tak vysoko, aby na bulvé ziistaly fapiky.

Tato vySka mize byt regulovana pomoci hmatacich kol nebo bez hmatacich kol hydraulicky.

Nejvice se vyuziva cepového ofezdvace s odmetanim chrastu, kdy noze ,,cepaku‘ vrhaji
chrast na Snek, ktery miZze chrast vrhat na odmetaci talit. To zapfiCifiuje, Ze se chrast rozhazuje
JiZ na vyoranou ¢ast pozemku. Jako druhd moznost se vyuziva odvadéni chrastu ptimo pod

sklize¢ (6).



Obrazek ¢. 4: Fotografie cepového orezavace (11)

3.2.2 Ofrezaval

vyorané bulvy. Ofezavaci Gstroji samojizdnych sklize¢d tvoti ofezavaci noze, hmata¢ a hnaci
hiidel. Kvalita bulvy je totiz z divodu jejiho budouciho pouziti kontrolovana po navazce do
cukrovaru. Noze proto nemohou byt pevné ukotveny, protoze kazda bulva v fadku ma jinou
nadzemni vysku, a tudiz by mohlo dojit k velkému skrojku, nebo Spatnému fezu chrastu. Pro
minimalizaci téchto nepiiznivych vlivii se vyuziva kopirovaci ofezavaci zafizeni, schopné bez

ohledu na vysku nadzemni ¢asti bulvy provést optimalni vysku skrojku (7).

3.2.2.1 Ofrezavaci nozZe

Oftezavaci niz zajisStuje sefiznuti bulvy ve vysce, kterd je nastavena pomoci hmatace.
Ofezavaci ntiz musi byt z kvalitniho trvanlivého bfitu a mit takovy tvar, aby ho bylo mozné
jakkoliv vhodné vyskove upravovat. Noze by se mély Casto kontrolovat, aby zlistala zachovana
jejich uc¢innost. Nuz by mél mit rovny fez, a to i v ptipadé nenavadéni hmatacem. Navadéni se
napiiklad nevyuziva pfi toCivé zataCce na souvrati. U samojizdnych sklize¢ti se pouzivaji

vyhradné pevné nebo pohyblivé noze (8).

Pevné noze délime na ptimé, které jsou postaveny pod thlem 40-50° ke sméru jizdy,

a Sipové nebo obloukové. Tloustka noze je 5 mm, thel ostii 10°. Nevyhodu pfi jejich Sikmém



postaveni piedstavuje rizna vzdalenost od hmatace. Proto vyZaduji pfesné navadéni na fadek
(8).

Dalsi jsou noZe pohyblivé (viz obrazek ¢. 5), mezi néz patii rotacni talifové nebo
kotoucové a vibracni. Aby se piedeslo opirani se noze o fepu, k ¢emuz dochazi, zejména kdyz
je predchozi nizkd a nasledujici roste v jeji blizkosti v jiné vysce, pouzivaji se noze talifové

s osou otaceni sklonénou dopiedu (8).

2 B

Obrazek ¢. 5: Fotografie pohyblivych nozii (zdroj: viastni)

3.2.2.2 Ropa Micro-Topper

Problematikou ztrat zplsobenych Spatnymi skrojky se zabyvala spole¢nost
ROPA a vyvinula novy systém sefezu. ROPA Micro-Topper je jiz ovéfeny a plné
optimalizovany koncept ofezu, jenz splituje pozadavky na sklizen cukrové a energetické fepy
s hlavami, ale bez fapikt. Z ekonomického hlediska piedstavuje microtopping vyhodu.
Analyza nakladi a vynostu vykazuje, ze pomoci microtoppingu miize byt dosazeno navyseni

realizovaného zisku (9).

Cepovy ofezavac je vySkové nastaven tak, Ze za nim zUstavaji na vSech bulvéch jesté
kratké tapiky. Je pritlacovan na hlavu bulvy tlakem pruziny, ktery je stavitelny. Vrchol hlavy
predstavuje horni vymétovaci bod pro tloustku skrojku ofezavace. Princip spociva v tloust'ce
skrojku, kdy je nutné, aby se pfi kopirovani malé fepy tloustka zmenSovala. Mezera mezi
hmatacim hfebenem a noZem je mensi. U velkych a vysoko postavenych bulev musi byt
tloust’ka naopak o néco vétsi a zde je mezera mezi hmatacim hiebenem a nozem vétsi. Tento

systém tedy piinasi individualni ofez pro ruzné tvarované a ukotvené bulvy (viz obrazek ¢. 6)

9).



Systém tzv. mikrofezu jiZ v dneSni dob& vyuZivaji i ostatni sklizeCe, avSak je potieba

zminit, Ze tento koncept ofezu vyvinula spoleénost ROPA (9).

Obrazek ¢. 6: Schéma prace microtopperu (10)

3.2.3 Hmatace

Hmatag slouzi k nastaveni vySky noze tak, aby byl proveden pozadovany fez s ohledem
na vyénivajici ¢ast bulvy nad povrchem pudy. Je to jeden z aspektt, ktery musi byt piesné
nastaven pro spravny setfez bulvy, tak aby nevznikly zbytecné ztraty. Vyuzivaji se zejména

plazové, bubnové ¢i deskové hmatace.

3.2.3.1 Plazovy hmataé

Tento typ zafizeni se sklada ze tfi az péti prutd. Ty maji ctvercovy, kruhovy nebo
obdélnikovy prifez. Jsou upotadany ve vzdalenosti 30 az 50 mm vedle sebe pod ur¢itym thlem.
Spojeni plazového hmatace se fesi pevné nebo skrze kloub. Pevné spojeni je konstrukéné

jednodussi, na rozdil od kloubového, kde existuje vyhoda nastaveni optimalniho sklonu noze.

3.2.3.2 Bubnovy hmatad
Bubnovy hmatac¢ tvoti nékolik vedle sebe postavenych svislych ozubenych prstencu,
které¢ se otacCeji na spolecné hiideli. Tento typ se pouzival u starSich typt sklizecu, kde se

vyuzivalo nasledného nalozeni chrastu (8).



3.3 Vyoravaci ustroji sklizece

Zakladni rozd¢€leni vyoravaciho ustroji je podle zptisobu prace, a to na aktivni a pasivni.
Na zakladé konstrukce se ¢leni na kotoucové, radlickové a nozové. Pro operaci vyoravani se
klade dlraz na nésledujici pozadavky: nizké poSkozeni bulev a stim spojené ztraty pfi
vyoravani, minimalni mnozstvi zeminy nalepené na bulvach, jednoduchost konstrukce,

provozni spolehlivost a nizkou spotiebu energii pii vyoravani (6).

3.3.1 Kotoucové vyoravaci tstroji

Toto ustroji tvoti dva kotouce, z nichz jeden je hnany a druhy se odvaluje odporem
pudy. Kotouce jsou postaveny Sikmo a voli se podle pozadované funkce. K lepsimu vynaseni
bulev slouzi vynaseci rotorova kola. Kotoucové vyoravaci ustroji vynika napiiklad ve vlhké
pudé nebo na zaplevelenych pozemcich oproti pasivnimu vyoravacimu ustroji. K nevyhodam
tohoto ustroji patii vy$si podil zeminy, pfichazejici spole¢né stepou na Cistici Ustroji,

a nachylnost k poskozeni bulev vlivem rozdilnych otacek kotouct (6).

3.3.2 NoZové vyoravaci ustroji

Nozové vyoravaci ustroji se sklada z dlouhych Celisti, kmitajicich ve svislé rovin¢, které
se podryvaji pod bulvu a plynule ji vytahuji. Do &isticiho tstroji ji pomahaji dopravit vynaseci
rotorova kola. Jde o jednodussi systém pracujici s pevnymi slupicemi a bez vibraci. Své vyuziti
proto nachédzi v suchych podminkach. Miva vyssi ztraty na bulve, napiiklad v disledku

odlomeni vétsi ¢asti kofene bulvy (6).

3.3.3 Radli¢kové vyoravaci tustroji

Téleso nese dveé ploché radlice, sklonéné smérem k sob¢ (viz obrazek ¢. 7) a usmérnujici
bulvy na vynaseci Cistici valce. Jsou nabrousené¢ a vuc¢i pidé sviraji uhel 6-35°, ktery je
nastavitelny. Pracovni hloubka se pohybuje od 60 do 80 mm. Hloubka je také pln¢ nastavitelna

a odviji se od aktudlnich pozadavku, zahrnujicich jak typ a vlhkost pudy, tak také vyskyt



kament v pudé. Vyhodou tohoto Gstroji je, Ze nedochazi k jeho ucpani, a pii vytieseni fepy

z pudy dochazi i k rozdrceni velkych hrud (6).

Obrazek ¢. 7: Fotografie radlickového vyordvaciho ustroji (zdroj: viastni)

3.3.4 Vidlicové vyoravaci ustroji
Jde 0 jednoduché vyoravaci ustroji, které je tvofeno slupici, na némz je osazena vidlice.
Pracovni hloubka se pohybuje nejcastéji od 80 do 120 mm. Jeho vyhoda spoc¢iva v dobrém

pronikani do pudy s nizkym odporem. Vyuziva se pii nizkych pracovnich rychlostech (5).

3.4 Cistici ustroji

Cistici ustroji je velice konstrukéné obtizné, protoZe piida ulpiva na kofenovém systému
i bulvach samotnych. Cisténi se Gi¢astni viechna tstroji sklize¢, nebot’ se jedna o ast velice
vyznamnou pro ekonomicky zisk ze sklizn&. Ucastni se ho jak dopravniky bulev, tak vyoravaci
Gstroji a vlastni Gistici ustroji. Cisténi probiha tak, e ulpé&la ptida propadd mezi mezerami

Vv disledku tfeni a odstiedivé sily.
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Cistici ustroji se u modernich sklizedti nejéastéji sklada z prosévacich valci se
Sroubovici, ndsledné se bulvy dopravuji pomoci rotacnich rosti a prutovym dopravnikem (viz
obrazek ¢. 8). V dnesni dob¢ se vyuzivaji téméf pouze Cistici hvézdicova kola, ale mohou byt
pouzity 1 pruzinové, litinové nebo pryzové kotouce. Pti dopravé bulev na rotacnich rostech
dochazi vlivem tfeni o svislé roty po obvodu kotouce k jejich Cisténi. Proces ¢isténi se déje
soucasn¢ s jejich dopravou ve stroji a zahrnuje odstraiiovani hrud, listdi, zbytk chrastu

i kament.

Obrazek ¢. 8: Schéma Cisticiho ustroji modernich sklizecii (12)

3.4.1 Prutové dopravniky

Ukolem prutovych dopravniki je predeviim doprava bulev ve sklize¢i. Ocelové pruty
dopravnikll jsou hladké nebo opryzované a upevnéné na pryzovych ¢i textilnich pasech. Pii
dopravé se bulvy odvaluji, ¢imz se zaroven Cisti. Nevyhodou pii otfesech a srazkach bulev
samotnych byva jejich poskozeni. Toto riziko se da ale snizit rychlosti proudéni prutovych

dopravniku (5).

3.4.2 Paprskova hvézdicova kola
Paprskova prosévaci kola jsou velice oblibena pro svou prosévaci a dopravni schopnost,

odstraniovani nezadoucich rostlinnych pfimési a jednoduchost spolecné s provozni
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spolehlivosti. PoSkozovani bulev je minimalni a intenzita ¢isténi se reguluje zménou otacek

a nastaveni vysky (5).

3.4.3 Cistici valce se §roubovici

Cistici vélce se sroubovici spadaji do ¢isticiho tistroji s intenzivn&j§im &isticim efektem,
nez jaky maji naptiklad paprskova prosévaci kola. Vynikaji svoji schopnosti prosévat volnou
zeminu a dal$i rostlinné ptimési. Pouzivaji se dvé varianty uspofadani podle sméru vstupu
bulev. U prvni varianty bulvy vstupuji na pficné usporadané valce se shodnym smérem otaceni

sousednich valct. Valce maji kovové Sroubovice (viz obrazek ¢. 9).

U druhé varianty uspotadani Cisticich valcu vstupuji bulvy na podélné valce (smér
vstupu bulev se shoduje s osami valcti). Pohyb bulev je dan postupnou rychlosti Sroubovice.
Mezi nevyhody Cisticich valct patii citlivost vici vyskytu kament, které mohou zapfiinit

prasknuti valce (5).

Y4

e

Obrazek ¢. 9: Fotografie Cisticich valcii se Sroubovici (10)

3.5 Zasobnik

Dalsi dulezitou soucast samojizdnych sklizect tvofi zasobnik. Dvoundpravové sklizece
mivaji kapacitu zasobniku vétsinou okolo 33 m®. V Ceské republice ale vyrazné pievazuji
tiinapravové sklizece, disponujici zasobniky s obsahem az 45 m®.

Velky zasobnik se vétSinou vyuzije na dlouhych polich, kde piinasi usporu cCasu.

V samotném zasobniku byva nej¢astéji umistén Snekovy dopravnik (viz obrazek ¢. 10), ktery
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bulvy rovnomérné rozhrnuje, a zaroven posadka mize zménit smér otaceni, tak aby byl vyuzit
maximalni objem zdsobniku. Zasobnik se vyprazdiuje vyprazdiiovacim dopravnikem,
u kterého se daji regulovat rychlost vyprazdinovani, vyska i jeho zaklopeni. Samotné bulvy se

do zasobniku dopravuji pomoci okruzniho elevatoru.

Obrdazek ¢. 10: Fotografie zdsobniku sklizece Holmer T4-40 (12)

3.6 Podvozky a pojezdova ustroji

Podvozky samojizdnych sklizecl jsou feSeny ramovou konstrukei, kterd je spojena
kloubem, a to jak u dvou-, tak i tfinapravovych sklize¢i. Naprava je plné fiditelna, tak aby bylo
dosazeno co nejmensiho poloméru ota¢eni a moznosti pritaceni. Kloub lze jak uzamknout, tak
i odemknout pomoci joysticku nebo ovladaciho panelu. Pro jizdu po silnici se voli specialni

rezim, ktery ndm povoluje ovladat jenom predni napravu, a sklizece tak mohou jet az rychlosti
40 km.h'%,

Pro Setrné ptsobeni sklize¢t viuci pidé se vyuziva tzv. krabi chod (viz obrazek ¢. 11),
coz znamena zménu stopy pojezdovych kol, kdy zadni kola jsou piesazena o Sitku pfednich.

Piesazena jizda garantuje, Ze dvojité piejizdéni pudy je béhem vyoravani vylouceno (7).

0 )»/‘/‘/;‘}‘/\/\/\/\/\/\/\/\/

llllllllllllllllll A

Obmzek ¢. 11: Schéma ramové konsfrukce sklzzec a presazene 5 jizdy (12)
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4. Predstaveni porovnavanych samojizdnych sklizeci

Stru¢né piedstaveni samojizdnych sklizect a jejich provedeni. Poukézéani na odliSnosti
od ostatnich sklize¢l. Pfedstaveni se tyka pouze tiinapravovych Sestitadkovych samojizdnych

sklize¢u firem ROPA, Holmer a Grimme.

4.1 Samojizdny sklize¢ ROPA Tiger 6S

Samojizdny sklize¢ cukrovky ROPA Tiger 6S (viz obrazek ¢.12) se fadi svymi

A4

parametry mezi nejvykonngjsi sklizete v CR. Jde zaroven 0 nejvétsi a nejdrazsi sklized
spole¢nosti ROPA. Vychazi z pfedchoziho modelu Tiger 6 a mize byt osazen Sesti, osmi ¢i

devititadkovym vyoravacim agregatem RR-XL (10).

Vyoravaci agregit RR je vybaven vibra¢nimi radlicemi, sedmi vyordvacimi vélci,
Jisténim proti kamenim a individualnim nastavenim hloubky vyoravéani kazdého fadku.
Hmataci kola o velikosti 850 mm jsou ve spojeni s tiibodovym zavésem. Integralni ukladani
chrastu s bo¢nim vyhozem Se zajist'uje pomoci cepového ofezavace. Jeho soucast tvoii také dva
Cistici rotory s hydraulickym pohonem, jez mohou byt nastaveny nezavisle na sob¢. Predni fada

je osazena kombinaci gumovych a ocelovych kladivek, druha fada pouze gumovymi kladivky
(10).

Cisténi probiha pfes prosévaci pas pod predni napravou smérem vzad, ktery dopravuje
fepu z vyoravace k prvnimu hvézdicovému kolu a pokracuje dale pies dalsi dvé k vodicimu
rostu az k elevatoru do samotného zasobniku 0 kapacité 43 m3. V zasobniku se nachazi $nek,
ktery se otaci podle stavu naplnéni, zhruba pii 80% naplnéni se pfepne opacnym smeérem.

Podlaha v zasobniku je pohybliva, tak aby bylo dosazeno co nejrychlejsiho vyprazdinovani (10).
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Pohon tohoto stroje zajiStuje motor Volvo Penta Stage V D16 s vykonem
585 kW a velkym to¢ivym momentem. Motor ma objem 16,12 litru a vstfikovani common rail
s katalyzatorem SCR a AdBlue. Diky dudlnimu pfepliiovani vytvaii toc¢ivy moment
3650 Nm. Od 1 000 ot.min™ je k dispozici 3 550 Nm, z &ehoz vyplyva, Ze mlize byt vyuzivan

jesté déle v dolnim rozsahu otacek (10).

Ptevodovka se sklada ze tfi rotacnich hydromotor na jedné slucovaci pievodovce,
umisténé mezi motorovym prostorem a tfeti napravou. Vyrobce udava, ze maximalni rychlosti

40 km.h? dosahne sklize¢ pti 1 200 ot.min™ a na poli zvladne vyoravat od 1 100 ot.min (10).

4.1.1 Koncept podvozku
ROPA Tiger 6S se fadi mezi tfinapravové sklizeCe a pro vyrovnani naklonu stroje Se
vyuziva Sest hydraulickych valct, ve stejném poctu jsou zastoupeny i métici senzory. Do deseti

procent naklonu je podvozek diky hydraulice stale dorovnavan do vodorovné polohy (10).

Aby se docililo odleh¢eni kol na strané ze svahu a pteneseni ¢asti jejich zatizeni na kola
blize k vrcholu svahu, je tézisté pii vyrovnavani posunuto smérem do svahu (viz obrazek ¢. 13),
¢imz dojde k odleh¢eni kol na strané ze svahu a pfeneseni ¢asti jejich zatizeni na kola blize
k vrcholu svahu. Hloubka zaboteni na strané ze svahu se tim vyrazné snizi a hlavni schopnost
pudy absorbovat vodu zistava zachovana, aby se sniZzovalo nebezpeci vzniku pudni eroze pii

obzvlast’ silnych srazkach. Stabilita stroje za jizdy ve svahu a trakce se vyrazn¢ zvysi, zdroven

se snizuje nebezpedi pievraceni (10).

Jako dalsi prvek pro ochranu pudy se vyuziva technologie Michelin CerexBib, kdy tlak
v pneumatikach ¢ini pouze 1,4 baru a ve spolupraci s hydraulickym podvozkem se zvétsi

kontaktni plocha pneumatiky s padou (10).

g p
TIGER 6S r R Balance

—————— — — — —

— —
——
—
——

A —

Obrazek ¢. 13: Schéma funkcnosti hydraulického podvozku s automatickym vyrovnavanim naklonu (10)
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4.1.2 Kabina

Kabina ptedstavuje ¢ast sklizece, v niz obsluha travi nejvice svého Casu. Sklize¢ Tiger
6S ma dva monitory, z nichz jeden zobrazuje pohledy z kamer, které obsluze zajistuji celkovy
piehled o déni okolo stroje a pfepinaji automaticky nebo manuélné€ podle sméru jizdy ¢i aktudlni

vykonavané prace.

Druhy monitor poskytuje ptehled o nastavenych hodnotach a ovladani stroje. To je
zajisténo jak pomoci monitoru, tak i joysticku a postranniho ovladaciho panelu, na némz lze
napiiklad nastavit stupenl vyoseni, rozloZeni stroje do polohy ,,vyoravani* i stupein vyrovnavani

na svahu (10).

4.1.3 Asistenéni systémy

Systém R-Contur, ktery automaticky méni nastaveni hloubky radlic, je zalozen na
ultrazvukovych senzorech vedle kazdého fadku zachycujicich obrys povrchu pudy (viz obrazek
¢. 14). Palubni pocita¢ poté zpracuje naméiené hodnoty a zajisti, aby hloubka vyoravani byla
udrZzovana podle obrysu zem¢. Pomoci tohoto systému Se zabranuje poSkozeni kofeni

v dasledku piilis mélkého vyoravani (10).

Obrazek ¢. 14: Schéma automatiky nastaveni hloubky radlic (10)

Automatika vySky cepového ofezavace funguje na podobném principu, kdy pocitac
odecte vSechny naméfené hodnoty a pomoci softwaru zmeéni vysku cepového ofezavace nebo

hloubku vyoravani jednotlivych fadka (10).
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4.1.4 Kontrola sklize¢e pomoci aplikace
R-Connect je nazev aplikace zajist'ujici obrazovou dokumentaci béhem sklizné cukrové
fepy a slouzici naptiklad pro kontrolu ¢innosti prace osadky ¢i kontrolu kvality bulev pomoci

kamerové dokumentace.

Béhem vyordvani a vyprazdnovani jsou snimky pofizovany automaticky s pfesnym
uréenim mista. Je moZné zvolit z né€kolika pohledii kamery pro kontrolu kvality naptiklad

béhem vyprazdiovani zasobniku. Tyto obrazy se zobrazuji v aplikaci R-Connect.

Ze sklizeCe cukrové tfepy lze dokumentovat sklizenou plochu, jeho polohu a vynos.
Aplikace predstavuje zejména hlavni vyhodu pro celkovou kontrolu prace sklizeCe a jeho
nastaveni, kdy mtize osoba mimo stroj s pristupem do této aplikace zménit naptiklad nastaveni

hloubky radlic ¢i monitorovani stavu pole.

4.15 Technické parametry ROPA Tiger 6S
Technické parametry Sestifdadkového samojizdného sklizece ROPA Tiger 6S jsou

vyobrazeny v tabulce ¢. 1.

Tabulka ¢. 1: Technické parametry sklizece ROPA Tiger 6S (zdroj: viastni)

Nazev Jednotky Hodnoty
Poftizovaci cena K¢ 14 912 067
Zdvihovy objem I 16,2
Vykon motoru kw 585
Palivova nadrz I 1300
Nadrz AdBlue I 145

Délka m 14,99
Vyska m 4

Sitka m 3

Objem z4sobniku m3 43

Poftizovaci cena byla autorovi poskytnuta od prodejce Dagros s.r.0. v obdobi zpracovani

této bakalarské prace.
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4.2 Samojizdny sklize¢ Holmer Terra Dos T4-40

Obrazek ¢. 15: Fotografie samojizdného sklizece Holmer Terra Dos T4-40 (12)

Holmer Terra Dos T4-40 (viz obrazek ¢. 15) spoleéné s ROPA Tigerem patii
K nejpouzivangjsim sklizecim u nas. Mize byt osazen Sesti, osmi, deviti nebo
dvanactitadkovym agregatem. Od konkuren¢nich stroji se na prvni pohled 1isi délkou
a umisténim vyprazdnovaciho dopravniku. Ten se nachazi za druhou nédpravou namisto za treti,

kde je takto umistén dopravnik u sklizece ROPA Tiger 6S (11).

Sklize¢ je osazen HR vyoravacim agregatem se sedmi valci, kdy druhy a ¢tvrty valec
maji odlisny prumér, aby se minimalizovaly ztraty. Agregat je, stejné jako tomu bylo
u predchozi znac¢ky, osazen vibra¢nimi radlicemi, schopnymi az 70 mm bo¢ni pohyblivosti. Ma
integrovany hydraulicky systém na ochranu proti kamenim. Snimaci kola s pruimérem 750 az

800 mm zajist'uji automatické vyskové vedeni vyoravaciho agregatu (11).

Hridel cepového ofezdvace ma primér 600 mm S kovanymi nozi ve tvaru T, tak aby byl
chrast optimalné rozdrcen. Na cepovém ofezavaci se také nachazi hmata¢ chrastu, ktery stroj
automaticky navadi a lze jej z kabiny hydraulicky sklapét. Konstrukce cepového ofezavace,
zhotovena z ocelovych plechi, je cela Sroubovana, tak aby byla zarucena jednoduchost udrzby.
Na vybeér jsou dvé varianty —HS | a HS KO. Rozdil mezi nimi spoc¢iva v tom, Ze u prvni varianty
je mozné chrést pouze odkladat mezi fadky, na rozdil od druhé, ktera ma i rozmetadlo chrastu

a muze pii silném zapleveleni odhazovat chrast na jiz vyoranou ¢ast pozemku (11).

Po dopravé pies valce sméfuji bulvy na prosévaci pas, Siroky 900 mm. Stejné jako tomu
bylo u ptedchoziho modelu, pokracuji k hvézdicovému kolu a nasledné k vodicimu rostu

i elevatoru se $itkou 1 000 mm, ktery bulvy dopravi pfimo do zasobniku (11).
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Zasobnik ma objem 45 m® a nachazi se v ném déleny $nek, jehoz zadni &4st se vypina
S ohledem na naplnéni zasobniku, tak aby nedoslo k poskozeni bulev. Do zasobniku o této
kapacité¢ by se mélo vejit zhruba 31 tun cukrové fepy. Dvé ultrazvukova cidla hlidaji stav
naplnéni a odhaduji vynos. Vykladaci pas lze trojnasobné sklapét, tak aby bylo mozné
vyprazdnovat zasobnik i do nizkych vozidel. Drapakovou podlahu v zasobniku tvoii jedny
podélné a pii¢né drapakova dna se Ctyimi zuslechténymi hnacimi fetézy s vysokou pevnosti

(11).

Pohon zajistuje motor Mercedes-Benz OM 473 LA s vykonem 480 kW o obsahu
15,6 litru. Motor ma automatickou regulaci ota¢ek motoru mezi 1 150 az 1 550 ot.min™ L.

Maximalni to¢ivy moment je 3 100 Nm pfi 1 300 ot.min™ (11).

4.2.1 Koncept podvozku

Holmer Terra Dos T4-40 je tvofen rovnym ramem s centralni rourou z vysoce pevné
oceli a je vyroben z jednoho kusu. Piedni ¢ast zakladniho vozidla se napojuje na hlavni ram
skrze 60° lomeny kloub. Stfedni naprava je pevné spojena S ramem, tak aby byla zaji$téna
stabilita stroje. Tato konstrukce zajistuje ovladatelnost tohoto stroje. Polomér vnitiniho otaceni
je 6,5 metru (12).

Sklize¢ disponuje svahovym stabilizaénim systémem, a proto ma nizké té€ziste, tak aby
byla udrzena zakladni stabilita. Nachazi se zde i1 svahové cidlo, zachycujici uhel sklonu

V realném cCase.

V pneumatikach je nizky vnitini tlak za ucelem ochrany pady. Maji velké stykové

plochy (viz obrazek ¢. 16), tudiz se predchazi Skodlivému zhutnéni pidy (12).

< ' ]

Obrazek ¢. 16: Schéma rozlozeni hmotnosti stroje na piidu (13)
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4.2.2 Kabina

Kabina stroje je celoprosklena a odhlu¢néna, s hlubokotazenym jednodilnym Sikmo
stoupajicim ¢elnim sklem. Hlavni ovladani je podobné jako u ptedchoziho stroje
— prostiednictvim dotykového terminalu a joysticku. Dotykovy terminal zobrazuje vSechny

nastaven¢ hodnoty pro vyoravani.

Zjisténi stavu déni okolo stroje ma na starosti Sest barevnych kamer, umisténych jak na

zadni ¢asti stroje, tak na vykladacim pasu.

4.2.3 Asistencni systémy

Za ucelem usnadnéni prace se vyrobci nejvice rozvijeji v oblasti asistencnich systému.
Holmer Terra Dos T4-40 ma k dispozici automatické vedeni fadkti pomoci snimaca listt
a radlic. Pro ustalenou jizdu nabizi také tempomat. Aktudlni modely ovSem disponuji fadou

dal$ich variant asisten¢nich systému, jako jsou Holmer SmartTurn nebo Holmer Easylift (12).

Holmer Easylift je asistencni systém zajistujici automatické hloubkové vedeni
jednotlivych tadkt za ti¢elem snizeni potencialu zbyte¢ného nabirani pidy a poskozeni bulev
(viz obrazek ¢. 17) (12).

zéna nizkého
bulva hluboko bulva vysoko vynosu

WY DDA N B EEEE K

Zelena linie: vyska sefezavani ‘ Potencidl zabranit zbyte¢nému nabirani plidy
Cerna linie: horizont péidy B => méldi vyoravani!
Modra linie: pracovni hloubka bez EasyLift

Eerveni linie: pracovn hloubka s EasyLift Potencidl zabrénit poskozeni
=> hlubsi vyoravani!

Obrazek ¢. 17: Schéma prace bez systému EasyLift a s nim (13)

Holmer SmartTurn kombinuje mechanicky fidici systém fadki a fizeni uvrati na
vyoravaci fepy S GNSS ovladdacim systémem. To znamena, Ze otaceni v uvrati je automatické
(viz obrazek ¢. 18), a to véetné nadzvednuti a opétovného pouziti vyoravaciho agregatu na
spravny fadek. Systém se aktivuje tak, Ze se spusti akusticky signal, ktery indikuje optimalni

&as pro otadeni. Ridi¢ naslednd musi aktivovat SmartTurn (12).
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Obrazek ¢. 18: Schéma principu funkce SmartTurn (13)

4.2.4 Konektivita sklizece

Sklize¢ je mozné ovladat pomoci aplikace EasyHelp 4.0. Funguje na velmi podobném
principu jako u sklizece Tiger 6S. Prostrednictvim této aplikace lze provést aktualizace stroje
¢i online prenos objednavek. V ptipad¢ poruchy stroje nasleduji okamzité vyhodnoceni

parametrt a stanoveni problému.

4.25 Technické parametry Holmer Terra Dos T4-40
Technické parametry Sestitddkového samojizdného sklizece Holmer Terra Dos T4-40
jsou vyobrazeny v tabulce ¢. 2. Pofizovaci cena byla autorovi poskytnuta od prodejce Holmer

CZ, s.r.0. v obdobi zpracovani této bakalaiské prace.

Tabulka ¢. 2: Technické parametry sklizece Holmer Terra Dos T4-40 (zdroj: viastni)

Nazev Jednotky Hodnoty
Pofizovaci cena K¢ 14 166 464
Zdvihovy objem I 15,6
Vykon motoru kw 460
Palivova nadrz I 1150
Nadrz AdBlue I 95

Délka m 15

Vyska m 4

Sitka m 3,08
Objem z4sobniku m?® 45
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4.3 Samojizdny sklize¢ Grimme Rexor 6300 Platinum

Obrazek ¢. 19: Fotografie samojizdmého sklizece Grimme Rexor 6300 Platinum (16)

Grimme Rexor 6300 Platinum (viz obrazek ¢. 19) je nastupce ptredchoziho modelu
Rexor 630. Sklize¢ podle vyrobce prosel celkovou modernizaci a U této nové verze se lze setkat
smnoha novymi konstrukénimi detaily. Hlavnim rozpoznavacim znakem od piedchozi
generace je upraveny elevator slouzici k vyskladiiovani, ten je nyni zalamovaci. Zvétsil se také

prostor mezi kabinou a zadni ¢asti stroje, coz ma za dusledek lepsi viditelnost na vyskladiovaci

elevator (13).

Tento stroj se fadi mezi tiinapravové samojizdné sklizeGe a od predchozich se 1isi tim,
ze si zakaznik miize vybrat mezi kotouCovym a radlicovym vyordvacim ustrojim. Pfedchozi
vyrobci nabizeji pouze radlicové vyoravaci Gstroji. Ceska republika se vyzna¢uje proménlivymi
skliziiovymi podminkami a pro ty jsou vhodnégjsi radlice, coz je pravdépodobné ditvod, pro¢
ostatni vyrobci ani kotoucové vyoravaci ustroji nenabizeji, a zékazniky si najdou
pravdépodobné v zahrani¢i. Rychlost aktivné pohanénych radlic Ize nastavit v zavislosti na
rychlosti jizdy. Mohou se vychylovat do stran az o 80 mm. Vyoravaci Ustroji zahrnuje ocelova
kola s primérem 720 mm, po stranach oteviena. Bulvy dale putuji na valce, které pracuji
Vv riznych rychlostech. Jeden valec m& mozZnost chodu Vv opa¢ném sméru. Tato moznost se
vyuziva v obzvlasté zaplevelenych oblastech. Bulvy proudici pfes ¢istici ustroji (viz obrazek
¢. 20), skladajici se taktéz z Cisticich hvézdic, kon¢i v zasobniku, Vv némz je umistén aktivni
deflektor. Repu pii padani seshora na dno brzdi gumova plachta. Zasobnik ma objem
45 m*(13).
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Samojizdny sklize¢ Grimme Rexor 6300 Platinum pohani motor Mercedes-Benz se Sesti
valci o vykonu 480 kW. Motor se nachazi v zadni ¢asti sklizeCe. Na rozdil od jinych stroji zde
neprobiha pohon riznych ¢asti sklizeCe mechanicky, ale hydraulicky za pomoci az tfinacti

hydraulickych ¢erpadel (14).

Obrazek ¢. 20: Schéma cisticiho ustroji (15)

4.3.1 Koncept podvozku

Sklize¢ Grimme Rexor md dvoudilny hlavni rdm s kloubovym spojem, schopnym
ohybu az do 35°. Tato koncepce umoziluje stroji zajistit polomér otaceni 7,5 m v rezimu fizeni
Ctyt kol. Stejné jako u jeho konkurentd, i tady existuje moznost ,.krabiho chodu®, tedy zmény
stopy pojezdovych kol, kdy zadni kola jsou piesazena o $itku pfednich smérem vpravo nebo

vlevo, tak aby byla ptida chranéna pted zhutnénim (14).

Samojizdny sklize¢ vyuziva automatického vyrovnavani BaSYS, kde je naptiklad ve
svahu stroj vyrovnan. Aby se docililo odleh¢eni kol na strané ze svahu a pfeneseni ¢asti jejich

Vyrovnani BaSYS zajist'uje stabilitu stroje za vSech podminek (14).

Jako jediny z trojice pii jizdé po silnici vyuziva dvoje kola (viz obrazek ¢. 21).
Spole¢nost Grimme tvrdi, ze dvojice kol by méla zajistit stabilni polohu cepového otfezavace
ptijizde, a pokud stroj najede naptiklad na né¢jakou nerovnost, pak by se cepovy ofezavac nemél

vyrazné vychylit smérem nahoru ¢i dolu (14).
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Obrazek ¢. 21: Fotografie vyuZiti dvou kol pFi prepravé stroje po silnici (15)

4.3.2 Kabina
PIné odhlu¢néna kabina ErgoDrive byla ve srovnani s pfedchozimi modely ponékud
posunuta, aby se docililo zvétseni prostoru mezi kabinou a zadni ¢asti stroje. Piinos spociva

Vv lepsi viditelnosti.

Stroj se ovlada pomoci ovladacich terminalti a joysticku, ktery je napojen na loketni
opérku. Na terminale lze také zobrazovat kamery, pro celkovy vyhled okolo stroje, ¢i pfimo
v Cisticim ustroji, pro kontrolu hvézdicovych kol. K ¢isténi kabiny, kam se pii fepné kampani

dostava spousta necistot, Se vyuziva stlaceného vzduchu (13).

4.3.3 Asistencni systémy
Asisten¢ni systémy neboli co nejvice zjednoduseni ovladani a prace sklizeCe je jedna
se sklizeCe snazi co nejvice usnadnit fidi¢i praci. Ovladani samojizdného sklizece je pomérné

slozité, a proto kazdé zjednoduseni jeho prace piedstavuje nezanedbatelny ptinos (14).

Do asisten¢niho systému se fadi naptiklad systém Speedtronic, ktery v zavislosti na
zatizeni Cisticiho ustroji reguluje jeho rychlost. Riziko zablokovani dopravniki se

minimalizuje, ¢imz se zajisti hladky pruchod bulev az do zasobniku (14).

24



4.3.4 Konektivita sklizece

Sklize¢ Grimme Rexor 6300 Platinum z hlediska konektivity oproti konkurenci neztraci.
Nabizi moznost vyuziti aplikace MyGrimme, kde se kontroluje veskery pohyb stroje a také
u jednotlivych zakazek vyobrazuje dalsi parametry, jako jsou napiiklad spotieba pohonnych
hmot ¢i pocet sklizenych tun cukrové fepy na hektar. Diky t€émto parametrim byva snadné

porovnat ekonomické zhodnoceni investic (14).

4.3.5 Technické parametry
Technické parametry Sestifadkového samojizdného sklize¢e Grimme Rexor 6300

Platinum jsou vyobrazeny v tabulce ¢. 3.

Tabulka ¢ 3: Technické parametry sklizece Grimme Rexor 6300 Platinum (zdroj: vlastni)

Nazev Jednotky Hodnoty
Potizovaci cena K¢ 14 181 500
Zdvihovy objem | 15,6
Vykon motoru kw 480
Palivova nadrz | 1300
Nadrz AdBlue | 95

Délka m 15,6
Vyska m 4

Sitka m 3,3

Objem z4sobniku m?3 45

Potizovaci cena byla autorovi poskytnuta od prodejce BV-Technika a.s. v obdobi

zpracovani této bakalatské prace.

5. Porovnani jednotlivych sklizec¢i

Technické a ekonomické parametry, které slouzily pro porovnani, byly zvoleny na
zakladé konzultaci s prodejci a provozovateli téchto samojizdnych sklize¢ti. Autor chtél
poukdazat na néktera kritéria pii ptipadné koupi tohoto stroje z pohledu potencialniho zékaznika.

Je tieba brat v uvahu, Zze samojizdné sklizece, které na trhu v Ceské republice dominuji, jsou si
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velice konstrukéné podobné, proto pfi jejich srovnani nehraji roli pouze technické parametry,

tudiz do porovnani byla zahrnuta i1 cena vybranych nahradnich dilt.

Ohledn¢ informaci o cenach nahradnich dila autor oslovil vybrané prodejce ndhradnich
dild pro jednotlivé znacky samojizdnych sklize¢i cukrové tepy. Autorem byly osloveni
prodejci BV-Technika a.s., Dagros s.r.o. a Agrosluzby CZ, a.s. Do porovnani byly vybrany dva
dily, které se fadi mezi nejvice spotiebni. Jedna se o vyoravaci radlici a niz ofezu. Sestitadkovy
agregat je osazen Sesti nozi ofezu a dvanacti vyordvacimi radlicemi. Uvedené ceny v obrazcich
€. 22 a ¢. 23 jsou za jeden kus. Prodejci nahradnich dil znacek Holmer a ROPA nabizeli
i levn¢jsi varianty autorem vybranych nahradnich dild, avSak pro porovnani byly vybrany
originalni dily pfesné vyrabéné pro dané modely. VSechny tyto ceny byly poskytnuty v dobé

zpracovani této bakalarské prace.

Cena za vyoravaci radlici

4770 KE

4043 ke 3850 Ké I

Ropa Tiger 65 Grimme Rexor 6300 Platinum Holmer Terra Dos T4-40
Obrazek ¢. 22: Graf vyobrazeni cen za vyoravaci radlici (zdroj: viastni)

Cena za nZ ofezu

1444 ki
1145 KE
850 KE
Ropa Tiger 6s Grimme Rexor 6300 Platinum Holmer Terra Dos T4-40

Obrazek ¢. 23: Graf vyobrazeni cen za miz orezu (zdroj: viastni)

V nasledujici ¢asti budou v tabulkdch vypsany porovndvané udaje samojizdnych
sklizec. Data a informace byly ¢erpany z firemnich prospekti i webovych stranek jednotlivych

vyrobci a prodejcti. Zvolené parametry pro porovnani jsou uvedeny Vv tabulce ¢. 4 a ¢. 5.
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Porovnavany jsou znacky ROPA, Holmer a Grimme, které maji na ¢eském trhu silné
zastoupeni. Pro porovnani autor zvolil tfinapravoveé sklizeCe se Sestifadkovymi agregaty.
U téchto stroju $lo o srovnani nasledujicich parametri: pofizovaci cena stroje, vykonu motoru,

kapacity zasobniku, velikosti palivové nadrze, velikosti nadrze AdBlue a cen jednotlivych dila.

Pro zékladni hodnoceni posuzovaného parametru autor pouzil bodovou stupnici,
obdobu klasifika¢ni stupnice. Vyznamnost hodnoceného parametru vyjadiil autor vahou
hodnoceného parametru, ktera nasobi body daného parametru nasobkem dva. Vysledek
hodnoceni je vyjadien souctem bodu ve sloupci pro kazdy jednotlivy samojizdny sklize€. Stroj
S nejvyssim poctem dosazenych bodi se stava vit€ézem. Vaha jednotlivych parametrii byla
zvolena na zadklad¢ konzultace s prodejcem samojizdnych sklizeci ROPA Dagros s.r.o.

a provozovatelem samojizdného sklize¢e Grimme Rexor 6300 Platinum spole¢nost Palomo a.s.

Tabulka ¢. 4: Hodnocené parametry pro porovaani samojizdnych sklizecii (zdroj: viastni)

P , | Jednotka ROPA Tiger | Holmer Terra | Grimme Rexor
osuzOvatly paratictt 6S Dos T4-40 | 6300 Platinum
Pofizovaci cena K¢ 14 912 067 14 166 464 14 181 500
Vykon motoru kw 585 460 480
Kapacita zadsobniku m3 43 45 45
Velikost palivové I 1300 1150 1 300
nadrze
Velikost nadrze | 145 95 95
AdBlue
Cena nahradnich dila K¢ 5188 6214 4700
(radlice + nuz ofezu)
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Tabulka ¢. 5: Bodové hodnoceni jednotlivych parametrii (zdroj: viastni)

Grimme
Posuzovany Jednotka Vaha ROPA Holmer Rexor
parametr parametru | Tiger 6S T4-40 6300
Platinum
Body parametrii
Potizovaci cena K¢ 2 2 4 4
Vykon motoru kW 2 6 2 4
Kapacita zdsobniku m?3 1 2 3 3
Vehko§t pflllvove | 1 3 5 3
nadrze
Velikost nadrze
AdBlue | . 3 2 2
Cena nahradnich dila "
(radlice + niz ofezu) Ke 2 4 2 6
Soucet bodi 20 15 22
Poradi 2. 3. 1.

V tomto porovnani si nejlépe vedl sklize¢ Grimme Rexor 6300 Platinum, avSak je nutné
toto srovnani brat velice subjektivné. Pii koupi takto nakladného stroje bude muset zakaznik

jisté zohlednit mnohem vice aspekttl, tudiz se mu muze vyplatit jiny z vyse zminénych sklizec.
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6. Zavér

Cilem této bakalaiské prace bylo sezndmit Ctendfe se samojizdnymi sklizeci cukrové
fepy, fadicimi se mezi nejnakladnéjsi zemeédélské stroje a majicimi své neodmyslitelné misto
na trhu, porovnat je a zhodnotit. Prace se ¢leni na dvé ¢asti. V prvni z nich se autor vénuje

jednotlivym konstrukénim ¢astem samojizdnych sklizeci a jejich funkcim.

Ve druhé ¢asti autor zvolil ke srovnani tiinapravové sklizece se Sestitadkovymi agregaty
vyrobcti ROPA, Holmer a Grimme, jez patfi v Ceské republice k nejvice zastoupenym.
Samojizdné sklizece byly kratce popsany spolecné s jejich nabizenymi funkcemi a nasledné
porovnany podle stanovenych parametrt, jimiz byly pofizovaci cena stroje, vykon motoru,

kapacita zasobniku, velikost palivové nadrze, velikost nddrze AdBlue a ceny jednotlivych dil.

V tomto porovnani obstal nejlépe sklize¢ Grimme Rexor 6300 Platinum, avsak je
potfeba mit na paméti, ze kazdy z potencialnich zdkaznikd se pravdépodobné¢ bude ohlizet na
jiné ¢i dalsi pozadavky, a proto je toto porovnani velice subjektivni.

Vybér samojizdného sklizece cukrové fepy zavisi predevsim na pozadavcich zdkaznika,

vvvvv

vvvvvv

provozuschopnost stroje zejména v obdobi fepné kampané. Dal§imi kritérii, kK nimz zakaznik
v dnes$ni dobé pfihlizi, jsou asistenc¢ni systémy a konektivita stroje. Jelikoz pofizovaci cena
téchto zeméde€lskych strojii patii mezi nejvyssi, nejéastéji je porizuji firmy, jez je pak nasledné
pronajimaji, nebo zajist'uji sluzby pro zemédélce formou sklizng. Prave pro tyto zakazniky je
velmi dulezita kontrola stroje pomoci aplikace, kde mohou sledovat dileZzité parametry, jez
usnadni vypocty ekonomické efektivnosti i celkovy piehled pro danou zakazku, ale i asistenéni
systémy, které posadce pomahaji dosahnout co nejlepsiho vysledku pii sklizni. Dfive byly tyto
faktory obohaceny naptiklad o konstrukci ¢isticiho ¢i vyoravaciho Ustroji, ovSem v souc¢asnosti

jsou si sklizece natolik konstrukéné podobné, ze se zakaznik spiSe ohlizi na vySe uvedené

faktory.
Vsechny tyto faktory, jez Ize pti koupi tohoto stroje zohlednit, jsou popsany v této praci,
a zaroven chtél autor téma samojizdnych sklize¢t cukrové tfepy rozvést, nebot pravé tato

zemédélska plodina ma své nezastupitelné misto v osevnich postupech a znacnou zésluhu na

tom maji pravé moderni sklizeCe, zajiSt'ujici co nejmensi ztraty diky nejnovéj$im technologiim.
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