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Cil prace: S pouZitim vhodného Bluetooth Low Energy chipu navrhnout a

implementovat prostorovy tracker kompatibilni s HTC Vive. Soucasti bude poster prezentujici
principy a celé reSeni, ktery bude vhodny napft. pro Den otevirenych dveri, Noc védcii a jiné

védecko-popularizacni akce.
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Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

Anti-plagiatorska kontrola vykazuje nulovou celkovou podobnost s jinou praci.

Diléi pripominky a naméty:

Text prace jasné a srozumitelné predstavuje danou problematiku a zaroven je podrobnym
popisem vlastniho hw a sw feSeni. V textu se objevuje minimum nepfesnosti, naptiklad
vuvodnim vysvétleni principu funkce zakladovych stanic autor popisuje vertikalni a
horizontalni paprsky (str. 7), ve skutecnosti se ale jedna o celé svazky paprski,
v nasledujicim textu je jiZ popis uveden spravné. U analyzy geometrické ¢asti feSeni je
uveden postup hledani priseciku vektorti (str. 16), coZ nedava smysl, ve skutecnosti se
jedna o prisecik primek definovanych pozici a smérovym vektorem.



Celkové posouzeni prace a zdivodnéni vysledné znamky:

Prace je velmi p€kna a vlastni implementace spole¢né s textem tvofi komplexni netrivialni
feSeni ulohy detekce 3D polohy. Uroveh navrzeného hw feeni je nad rdmec bé&Zzné
prednasené latky na FIM UHK. Sw ¢ast vhodné fesi problematiku méfeni ¢asu, komunikace
a administraci jednotlivych moduld, geometrické vypocty i vizualizaci zjisténé polohy.
Kromé mobilniho feSeni pro platformu Android by bylo vhodné vytvofit i aplikaci pro
desktop PC. NavrZena realizace ma vzhledem fyzickym rozmértim praktické vyuziti.

Otazky k obhajobé:

Jak je feSeno urceni polohy u vétsiho poctu zakladovych stanic? Je mozno pouzit vice jak
4 stanice a zvétSit omezeni 10x10 metrt u pokryti prostoru?

Bylo monitorovano, jak ¢asto dochazi k zastinéni fotodiod a vypadku detekce? Slo by
u daného feSeni navysit pocet senzorti pro eliminaci pripadného zastinéni zdkladovych
stanic?

Problematickou ¢asti feSeni je kalibrace senzorti vzhledem k poloze zakladovych stanic.
Bylo by mozné feSit i tuto oblast?

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: A
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