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𝑢(𝑎𝑖) = ∑ 𝑣𝑗𝑢𝑗(𝑦𝑖𝑗)

𝑚

𝑖=1
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 ;  𝑟𝑖𝑗(min) =

ℎ𝑗 − 𝑦𝑖𝑗

ℎ𝑗 − 𝑑𝑗
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𝑃𝑃𝑀 𝑅𝑎𝑡𝑒 =
𝑝𝑜č𝑒𝑡 𝑣𝑎𝑑𝑛ý𝑐ℎ 𝑘𝑢𝑠ů

𝑐𝑒𝑙𝑘𝑜𝑣ý 𝑝𝑜č𝑒𝑡 𝑣𝑦𝑝𝑟𝑜𝑑𝑢𝑘𝑜𝑣𝑎𝑛ý𝑐ℎ 𝑘𝑢𝑠ů



𝐷𝑒𝑙𝑖𝑣𝑒𝑟𝑦 𝑃𝑒𝑟𝑓𝑜𝑟𝑚𝑎𝑛𝑐𝑒 =
𝑝𝑜č𝑒𝑡 𝑜𝑏𝑗𝑒𝑑𝑛á𝑣𝑒𝑘 𝑑𝑜𝑑𝑎𝑛ý𝑐ℎ 𝑣č𝑎𝑠

𝑐𝑒𝑙𝑘𝑜𝑣ý 𝑝𝑜č𝑒𝑡 𝑜𝑏𝑗𝑒𝑑𝑛á𝑣𝑒𝑘

 



𝐷𝑒𝑝𝑒𝑛𝑑𝑒𝑛𝑐𝑦 𝑅𝑎𝑡𝑒 =
𝑐𝑒𝑙𝑘𝑜𝑣ý 𝑟𝑜č𝑛í 𝑜𝑏𝑟𝑎𝑡 𝐾𝑛𝑜𝑟𝑟 − 𝐵𝑟𝑒𝑚𝑠𝑒

𝑐𝑒𝑙𝑘𝑜𝑣ý 𝑟𝑜č𝑛í 𝑜𝑏𝑟𝑎𝑡 𝑑𝑜𝑑𝑎𝑣𝑎𝑡𝑒𝑙𝑒
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𝒓𝒊𝒋 =
𝟎, 𝟎𝟒𝟑𝟓 − 𝟎, 𝟎𝟑𝟕𝟏

𝟎, 𝟎𝟒𝟑𝟓 − 𝟎, 𝟎𝟐𝟏𝟎
 

𝒓𝒊𝒋 = 𝟎, 𝟐𝟖𝟒𝟒

𝑟𝑖𝑗 =
0,9300 − 0,5200

0,9900 − 0,5200

𝑟𝑖𝑗 = 0,8723



𝑢(𝑎𝑖) = 0,08 ∗ 0,2844 + 0,10 ∗ 1,0000 + . . .  + 0,06 ∗ 1,0000

𝑢(𝑎𝑖) = 0,8178



𝑢(𝑎𝑖) = 0,09 ∗ 0,2844 + 0,12 ∗ 1,0000 + . . . + 0,05 ∗ 1,0000 

𝑢(𝑎𝑖) = 0,8061



 



𝑟𝑖𝑗 =
0,0064

√0,00642 + 0,01292 + 02 + 0,02252 + 0,00992

𝑟𝑖𝑗 = 0,2246

𝑤𝑖𝑗 = 0,08 ∗ 0,2246

𝑤𝑖𝑗 = 0,0180



𝑑𝑖
+ = √(0,0180 − 0,0632)2 + (0,0511 − 0,0511)2 +  . . .  + (0,0290 − 0,0290)2 

𝑑𝑖
+ = 0,0715

𝑑𝑖
− = √(0,0180 − 0)2 + (0,0511 − 0)2 + . . . + (0,0290 − 0,0243)2 

𝑑𝑖
− = 0,1160

𝑐𝑖 =
0,1160

0,0715 + 0,1160

𝑐𝑖 = 0,6187





𝑟𝑖𝑗 =
0,0064

√0,00642 + 0,01292 + 02 + 0,02252 + 0,00992

𝑟𝑖𝑗 = 0,2246

𝑤𝑖𝑗 = 0,09 ∗ 0,2246

𝑤𝑖𝑗 = 0,0202



𝑑𝑖
+ = √(0,0202 − 0,0712)2 + (0,0599 − 0,0599)2 +  …  + (0,0217 − 0,0217)2 

 𝑑𝑖
+ = 0,0819

𝑑𝑖
− = √(0,0202 − 0)2 + (0,0599 − 0)2 +  …  +  (0,0217 − 0,0183)2 

𝑑𝑖
− = 0,1276

𝑐𝑖 =
0,1276

0,0819 + 0,1276

𝑐𝑖 = 0,6092



 






















