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Abstrakt:

Tato bakaléiska prace obsahuje navrh na realizaci pozemniho vozitka ovladaného
jednodeskovym pocitacem Raspberry Pi a sbéru dat pomoci zabudovanych senzort formou
literarni reSerSe. Dale je zde navrh grafického uzivatelského rozhrani ur¢eného k fizeni

pozemniho dronu.

V teoretické Casti prace je popsano aktualni vyuziti moderni elektroniky a
automatizovanych zatizeni v zemé&dé€lstvi véetné mozného vyvoj Vv této oblasti. Nasleduje
charakteristika softwarovych a hardwarovych komponent vyuzitelnych v této oblasti,
zejména jednodeskovym pocitac¢iim. Dale jsou zde popsany metody automatizace fizeni

vozitka.

V praktické ¢asti prace je popsan samotny navrh pozemniho dronu, jehoz hlavnimi
¢astmi jsou navrh fidiciho programu, navrh mobilniho rozhrani uréeného k ovladani dronu
a navrh postupd tykajicich se samotné konstrukce vozitka za pomoci softwaru a

komponent uvedenych v teoretické ¢asti. Tyto Casti jsou doplnény vhodnymi diagramy,

schématy, draténymi modely a modelovym piikladem automatizace.
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Mobile sensor station based on Raspberry Pi

Cile prace

Hlavnim cilem prdce je realizace pozemniho vozitka fizeného jednodeskovym pocitatem.
Dilcimi cili jsou:

- navrh fidiciho programu

- vytvofeni komunikaéniho rozhrani pro mobilni telefon

Ridici program je dale schopen pomoci zabudovanych senzor( zpracovat a vyhodnotit data ze svého
okoli. To mlze nalézt uplatnéni v rliznych odvétvich, napfiklad v zemédélstvi.

Metodika

Teoreticka ¢ast prace je zaloZena na studiu odborné a védecké literatury. Zakladem je literarni reserse
zaméfend na automatizaci fizeni pozemniho dronu.

Vystupem literdrni reserSe je soubor doporucéeni pro vytvoreni a fizeni pozemniho dronu za pomoci
jednodeskového pocitace. Toto je ovéreno stavbou prototypového feseni. Na zakladé teoretické ¢asti
a testl prototypového feseni bude formulovan zavér prace.
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Vlastni prace:

Vysledkem této bakalafské prace je plnohodnotny navrh autonomniho pozemniho
dronu. Funk¢nost tohoto ndvrhu byla ovéiena jeho realizaci, tedy zkonstruovanim
prototypového zafizeni. Prototyp vznikl piestavbou bézného auta na ovladani, jehoz
zakladnim fidicim prvkem se stal jednodeskovy pocita¢ Raspberry Pi Zero. Je uzptisoben
ke vzdalenému ovladani prostiednictvim sit¢ Wifi a pofizovani dat ze svého okoli za
pomoci kamery ¢i senzori a nezbytného softwarového vybaveni. Senzory je mozné dle
potifeby dale ptidavat ¢i zaménovat. Pro demonstraci funkcnosti navrhu byly zvoleny
senzory typu DHT22, které pofizuji data o teplot¢ a vlhkosti v rdmci bezprostfedniho
okoli. Na zaklad¢ testovani prototypu byly dodatecné z divodu zvySeni schopnosti
pfekonani nerovnosti povrchu pro hnanou napravu pofizeny odpovidajici kola. Plné
funkéni fidici program dronu je realizovan zcela dle ndvrhu obsazeného v praktické ¢ésti
této prace, ¢imz byla ovéfena jeho spravnost. Ridici program umozZiiuje nejen manualni

fizeni vozitka, ale také samocinné fizeni pomoci naviga¢nich car.

O vybéru vhodného tidiciho algoritmu bylo rozhodnuto bodovaci metodou, viz. tabulka

Potizovaci | Aplikovatelnost Shoda Celkem
cena
Jizda po ¢. —senz. 10 7 9 26
Jizda po ¢. — kam. 6 7 7 20
Senzoricka mapa 7 8 3 18
Topologickd m. 7 8 5 20
Stromova mapa 7 8 3 18
Geometrickd m. 2 1 9 12




Rizeni pozemniho dronu
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Ukazka rozhrani mobilni fidici aplikace.




Teoreticka ¢ast:

Teoreticka Cast bakalaiské prace je zaméfend na automatizaci fizeni pozemniho
dronu a jeho vyuziti v oblasti zeméd¢lstvi. Dale se zabyva popisem jednodeskovych
pocitact, zejména Raspberry Pi, snimiz souvisi probirana témata, jako jsou
komunikacnich technologie, vyuzitelné senzory a dal$i hardwarové komponenty. Zavérem

teoretické Casti jsou popsany metody vyuzitelné K realizaci autonomniho fizeni vozitka.

Prakticka cast:

Obsahem praktické ¢asti bakalarské prace je vlastni navrh pozemniho vozitka,
fizeného jednodeskovym pocitacem, ktery vychazi z predpokladi zadanych v teoretické
Casti prace. Dil¢imi ¢astmi tohoto navrhu je popis pouzitého softwaru, navrh fidiciho
programu vozitka, navrh rozhrani pro mobilni telefon, modelovy pftiklad

automatizace a ve finale ndvrh samotné konstrukce vozitka.

Zavér:

Hlavnim cilem této prace bylo vytvofit navrh realizace pozemniho vozitka,
fizeného jednodeskovym pocitacem. K tomuto ucelu byl vyuzit jednodeskovy pocitac
Raspberry Pi Zero. Cile bylo dosazeno vytvofenim navrhu, véetné jeho provéfeni na

zakladé€ konstrukce prototypového zatizeni.

Dil¢i cile byly splnény realizaci navrhu fidiciho programu pozemniho dronu a navrhu

vytvofeni komunikaé¢niho rozhrani pro mobilni telefon.
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