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Hodnoceni technickych parametri samojizdnych
sklizecich Fezacek

Evaluation of technical parameters of forage harvesters

Abstrakt

Cilem této prace je popsani konstrukce soudobych sklizecich fezacek a nasledné
porovnani dvou vybranych stroji soucasnych svétovych vyrobct. V kapitole ,,Konstrukce
sklizecich fezacek jsou popsany jednotlivé casti sklizecich fezacek, jejich funkce a vyvojové
trendy. Kapitola ,,Porovnani technickych parametri se zabyva hodnocenim vybranych
sklizecich tezacek a porovnanim jejich parametri. Kapitola ,,Vyhodnoceni a diskuze*

obsahuje komentat vysledkii hodnoceni. Prace je ukoncena zavérem.

Klicova slova: sklizeci fezacka, kvalita sklizn€, porovnani parametri

Abstract

The aim of this paper is to describe the structure of modern forage harvesters and subsequent
comparison of two selected machinery manufacturers in the world today. In the chapter
"Construction forage harvesters" are described individual parts of the forage harvesters, their
functions and trends. The chapter "Comparison of technical parameters" deals with the
evaluation of selected forage harvesters and comparing their parameters. Chapter "Evaluation
and discussion" includes commentary evaluation results. The work is finishes with the

resunme.

Keywords: forage harvester, harvest quality, comparing of parameters
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1 Uvod

Rezanim pice se zlepsi nékteré jeji vlastnosti. Rezanka usnadiiuje manipulaci, zvy3uje
sypkost, coz je vhodné pro davkovani, michéni ¢i dopravu. ZvySuje se objemova hmotnost,
¢imz se lépe vyuZzivaji dopravni prostfedky a skladovaci prostory. Nafezany materidl se
rovnéz 1épe konzervuje. Diky témto aspektim si sklizeci fezacky drzi jiz ptfes Ctyficet let
nezastupitelné misto v procesu ptipravy krmiva. V soucasné perspektivé zemédéelské techniky

vSak pfiprava krmiva neni jedinym vyuzitim sklizecich fezacek. [1]

V nékolika poslednich letech se diky dotacni politice stile cCastéji setkavdme s
fenoménem posledni doby - bioplynovymi stanicemi (BPS). Je prok4zéano, Ze nejlepsi hmotou
pro "plnéni" bioplynovych stanic je kukufi¢na silaz. Navic pro co nejvétsi ucinnost
bioplynové stanice je nutno dodat velmi kratkou fezanku v co nejlepsi kvalité, vétSinou ve
velkém mnozstvi a za co nejkratsi ¢as. To nahle ptidalo roli sklizeci fezacky v zemédé€lstvi
dalsi zcela novy rozmér. Vyrobci samoziejmé reflektuji tento vyvoj, a tak se nahle na trhu

objevuji zcela nové stroje s vyS$imi vykony a komponenty nazyvanymi BIOGAS, které¢ jsou

uzpusobeny vyrobu hmoty vhodné pro BPS.

V nésledujici bakaldiské praci budou popsany a porovnany technické parametry
soudobych sklizecich fezac¢ek ptednich svétovych vyrobcet, pficemz bude zohlednéno i vyse

zminéné vyuziti sklizecich fezacek v soudobé zemédélské praxi.



2 Konstrukce sklizecich rezacek

Pted popisem jednotlivych technologickych celkii sklizeci fezacky je na obr.1 , jeji
zékladni schéma (Obr. 1). Na tomto schématu je dobie vidét rozmisténi jednotlivych celka

v soucasném pojeti téchto stroj.

Obr. 1 Schéma zakladni jednotky

10 11 *:;\ ———\\

eoONWE
NN =
‘% ()

' __ ig‘;&

1y 2 3 4 3 NoB6 N7 8 9

0!

A

'S,

1. 2 — valce vkladace, 3 — protiostii. 4 — fezaci buben. 5 — odhazové potrubi, 6 — drtici valce, 7 — metac.

8 —koncovka. 9 — sklopka. 10 — detektor kovii. 11 — brus

Zdroj: [2]

2.1 Adaptéry sklizecich rezacek

Pro samojizdné fezacky existuje n€kolik druht sklizecich adaptérti slouZzicich pro
ruzné typy sklizné a sklizenych plodin. Pfipojovaci zafizeni adaptért tvoii zvlastni, otocné
uloZeny ram na skiini podavaciho ustroji. Ram je zvedany dvéma piimocarymi hydromotory
a odleh¢ovacimi jednotkami. Toto pfipojeni adaptéru umoziuje piicné a podélné kopirovani

terénu pomoci opérnych kol, ¢idel ¢i plazi v zavislosti na druhu adaptéru. [1]



2.1.1 Zaci adaptér pro vysoké plodiny

Zaci adaptér se sklada z jednotlivych jednotek pro fadky. Kazda jednotka méa pasivni
délice, radkové zaci Ustroji a pryzové nebo fetézové dopravniky k odbéru posecenych stébel
a jejich dopravé k podavacimu ustroji. Ty adaptéry jsou jiz dnes na ustupu, nebot’ jejich

pouziti si vynucuje jizdu v fadcich, coz zvysuje naro¢nost organizace sklizné. [3]

Univerzalni Zaci adaptér pro vysoké plodiny je mozno pouzit pro tlustostébelnaté
plodiny (vétSinou kukufice) seté¢ do tadki i plosné. Sklada se ze dvou nebo vice bubni
rotujicich kolem svislé osy, které maji na spodni ¢asti namontovany noze k ufiznuti stonkua
ana horni ¢asti prsty dopravujici plodiny ke vkladaci fezacky. Jedna se o ptvodni patent

firmy Kemper (Obr. 2). Tento adaptér je mozno nouzove pouzit i pro sklizein GPS. [1, 2]

Obr. 2 Adapter Kemper

Zdroj: [32]

DalS§im systémem je Krone EasyCollect (Obr. 3). Adaptér ma misto bubnll dva
protibézné pasy s tfemi fadami "prstd". Spodni fada prsti slouZzi jako noze, které useknou
rostlinu, zbylé 2 tady ji pak dopravi k vkladaci fezacky. Zabéry adaptérti se pohybuji od 3 m
(4 fadky) az do 10,5 m (14 tadki) pravé u adaptéru EasyCollect. Adaptéry jsou sklopné a pii

transportu zlstavaji pfipojeny. [13]



Obr. 3 Adaptér EasyCollect

Zdroj: [25]
2.1.2 Sbér plodin z Fadku

Adaptér pro sbér plodin z fadkt (Obr. 4) se pouziva predevsim pro sklizenl pice za
ucelem jejiho senazovani. Jde o klasickou konstrukci s pohyblivymi nebo pevnymi unaseci
sbéracich prsti, sbéra¢ je doplnén vkladacim valcem rtzného priméru, pifipadné nosnikem
s pomocnymi vkladacimi prsty. Oba systémy slouzi k usmérnovani toku materialu. Vkladaci
Snek zajistuje plynuly tok hmoty k vklddacimu ustroji. Nejcastéjsim zabérem je 3,8 m.
Nejvétsimi zastupci jsou John Deere 600c o zabéru 4,5 m a New Holland 290FP se zabérem
5,2 metrii. Tyto zadbéry maji majitelim mensich shrnovacli umoznit sbér vice fadkli najednou.

[1, 20, 14]

Obr. 4 Adaptér pro sbér radku
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Zdroj: [25]

2.1.3 Sklizenn GPS



Pro sklizen GPS, kdy se naptiklad obiloviny sklizi ve voskové zralosti jako celé
rostliny, je mozno pouzit nc€kolik druhii adaptérti. Spolecnost Rostselmash stale nabizi
"klasicky" Zaci val (Obr. 5) s prstovou Zaci liStou, pfihanéfem a pribéznym Snekovym

dopravnikem. [1, 12]

Obr. 5 Zaci vél

Zdroj: [32]

Ostatni vyrobci jiz dnes pouZzivaji specielni diskové Zaci adaptéry (Obr. 6). Spolecnost
Fendt zatim Zaci adaptér nenabizi. Nezavisle na typu ¢i druhu se zabéry téchto adaptért
pohybuji okolo 5 az 6 metri. Zadny z tdchto adaptérd neni sklopny, a tak pfi transportu je
nutno je piepravovat na zvlastnim podvozku. Dal$i moznosti je pouziti adaptéru ze sklizeci

mlaticky.

Obr. 6 Diskovy adaptér

Zdroj: [25]
2.1.4 Sklizen LKS



Sklizen kukufice formou LKS tedy Srotovani a sildzovani celych neodlisténych palic
vyzaduje agregaci fezaCek s fadkovymi adaptéry pro sklizen kukufice na zrno, které jsou
pfejimany ze sklizecich mlati¢ek (Obr. 7). Adaptér odlame palice od stébel a dopravi je do
vkladace fezacky. Stébla jsou pofezana a zlistdvaji na poli. Zabéry adaptért jsou 4 az 8§ radka

pii rozteci fadkt 70 az 76 cm. Zpisob transportu zavisi hlavné na typu adaptéru. [1]

Obr. 7 Odlamovaci adaptér

Zdroj: [30]

2.1.5 Sklizeni RRD

S rozvojem péstovani rychle rostoucich energetickych dfevin se objevuji specielni

adaptéry pro jejich sklizen (Obr. 8). Umozinuje to vyuziti fezacky i v zimnich mésicich.

Obr. 8 RRD adaptér

Zdroj: [30]

2.2 VKkladacd



Vklada¢ dopravuje materidl od prislusného adaptéru k usti fezaciho mechanismu.
VétSina vyrobcl pouzivd dvé dvojice vkladacich vélci. Vyjimkou jsou vyrobci Krone
a Fendt, ktefi pouzivaji tfi dvojice vélcii (Obr. 9). Ukolem vkladade je odebrat material od
adaptéru (prvni dvojice) a nasledné ho stlacit a dopravit k fezacimu bubnu (druha dvojice).
Rychlost otageni vkladae je piimo iméma délce fezanky. Cim rychleji se valce otadeji, tim
je fezanka delSi. Je nutno zajistit plynuly tok materialu, proto jsou vkladaci valce opatieny
ryhovanim nebo liStami. Dale jsou na vkladaci detektory kovovych predméth, které pii
detekci kovu vklada¢ okamzité zastavi. Pohon vkladace je jiz dnes zajisStovan hydropohonem
kombinovanym s ptevodovkou, coz umoznuje $irSi rozsah nastaveni otacek, jednodussi
zastaveni a reverzaci pfi vniknuti nezddouciho pfedmétu, nez tomu bylo u mechanického

pohonu vyuzivajiciho pfevodovku a systém spojek a brzd. [17, 13, 2]

Obr. 9 Vkladaci valce Fendt Katana

Zdroj: [24]

2.3 Rezaci mechanismus

Mechanismus se sklada z fezaciho bubnu (pohybliva ¢ast), protiostti (pevna ¢ast),
brousiciho zafizeni a skiini. Rozméry fezaciho bubnu se samoziejmé 1isi dle vyrobce
a modelu. Sitka bubnu se pohybuje od 0,6 do 0,9 m a priméry od 0,6 do 0,8 m. Pouzivaji se
riznd usporddani fezacich nozi. U dneSnich samojizdnych fezacek jednoznacné prevlada
usporddani do tvaru pismene "V" (Obr. 10), kdy délka noze ptedstavuje polovinu Sitky
fezaciho bubnu. To je vyhodné pii vniknuti ciziho télesa do fezaciho mechanismu. V tom

ptipadé dojde k poSkozeni pouze jednoho noze. Dal$i moZnosti je spirdlové uspotradani nozi



(Obr. 11). V tomto pfipadé¢ se pouziva vice nozi a jejich Sitka zpravidla tvoifi Ctvrtinu
fezactho bubnu (John Deere). Kazdy vyrobce nabizi nékolik fezacich bubnt liSicich se
poctem nozl. U "V" tvaru je rozmezi 10 az 48 nozi, u spirdlového uspotfadani 40 az 56. Noze
jsou v obou ptipadech k bubnu pifipevnény silnymi Srouby. Bubny s velkym poctem nozil
(napt. Krone BioGas) jsou urcené pro vyrobu velmi kratké fezanky pro bioplynové stanice.
Diky velkému poctu nozli vzroste pocet fezii za minutu, a tak se zvysi celkovy vykon stroje.

Otacky bubnu jsou konstantni a pohybuji mezi 800 - 1200 ot/min dle typu stroje. [5]

Obr. 10 V - buben Obr. 11 Buben John
Krone BioGas Nonea

Zdroj: [25] Zdroj: [27]

Z energetického hlediska je dilezity stav a kvalita ostfi nozii fezacitho bubnu
a vzdalenost protiostii od fezaciho bubnu, kterd ma byt co nejmensi. Jak je patrné z grafu
(Obr. 12), pti pouziti otupenych nozl a velké vzdalenosti od protiostii miize potfebny vykon k
fezani stoupnout az o 300 % ve srovnani s fezacim Ustrojim s ostrymi nozi a spravné
nastavenou vzdalenosti. Jednd se o velmi namdhanou ¢ést stroje, a ackoliv jsou noze
vyrobeny z vysoce legované oceli s tvrzenymi bfity, dochazi k jejich otupovani a je tfeba je
pravidelné brousit. Jelikoz brousenim dojde k ubytku materidlu a zvétsi se vzdalenost noze
od protiostii, je tfeba po brouSeni vzdalenost opét setfidit. U modernich stroji ob¢ tyto innosti

jiz probihaji automaticky povelem strojnika z kabiny. [3]

Obr. 12 Graf zavislosti potfebné energie na ostrosti
nozu a vz%é/enosti protiostri



~tupy

e :
e ;
m i
i (7 S T SR RS R ;
‘: i
= B
" /_ostry
e g 48 SIS R el i 1
1004---

o

[

'h..\__

-

L)

=

.

o

e TR T T

mezera (mm)
Zdroj: [1]

2.4 Drtici ustroji

Aby bylo mozné vyuzit energii, kterd je obsazena predevs§im v kukuficném zrnu, a tim
zvysit vyzivovou hodnotu fezanky, je potieba zrno fadné narusit. Zptsobtl, jak zrno narusit,
existuje n¢kolik. Naptiklad dotfezavaci sita nebo drhlikové dno (hladké dno pod fezacim

bubnem se vyméni za dno se zebrovanim). [3]

Moderni vykonné fezacky vsak jiz zdsadné pouzivaji takzvany corn cracker €ili drti¢
semen. Jednd se o dva ryhované valce (Obr. 13) umisténé v prostoru mezi fezacim bubnem
a metacem. Jeden z vélcl je odpruzeny a jeden mé vyS$si obvodovou rychlost nez ten druhy.
Material prochazi mezerou mezi vélci a je drcen. Dal§im feSenim je pouziti diskového drtice
(Obr. 14). Vyhodou tohoto feSeni je vétsi stykova plocha nez u véalcové varianty stejné sitky.
Navic protilehlé disky maji stejné otacky, tudiz je jejich ¢innost méné energeticky naroc¢na
oproti valcim. Toto feSeni v soucasnosti nabizeji spolecnosti Krone, Fendt a nové i John

Deere. [3, 13, 10]



Obr. 13 Diskovy drti¢

Zdroj: [25]

Obr. 14 Vélcovy drti¢

Zdroj: [25]

Pti sklizni pice trav a jetelovin neni drti¢ potieba, a tak se vyrobci snaZzi o to, aby jeho
montaz a demontaz byla co nejjednodussi a nejrychlejsi. Spole¢nost New Holland nabizi sviij
patentovany systém Variflow™ (Obr. 15), ktery umoziiuje velmi rychlé vysunuti nebo
zasunuti drtice ze zabéru. S vysunutim drti¢e navic dojde ke spusténi metace blize k fezacimu

bubnu, ¢imz by se m¢lo snizit riziko ucpani vymetného kominu. [20]

Obr. 15 Systém Variflow™

Zdroj: [30]

2.5 Dopravni ustroji
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Dopravni ustroji slouzi k dopravé fezanky od ftezaciho ustroji do dopravniho
prostiedku. V dneS$ni dobé, kdy se neustile zvétSuji zabéry adaptérii a vyska dopravnich
prostfedkil, se zvétSuje 1 vzdalenost, na kterou je tfeba fezanku dopravit. Proto je do kanalu
viazen meta¢, ktery udéli hmoté dostateCnou kinetickou energii. Skladd se ze skiiné
a metaciho valce pohadnéného drazkovym femenem. Metace maji 6 nebo 8 (vyjimecné i vice)

lopatek, primér je 405 az 600 mm a otacky se pohybuji od 1600 az po 2450 ot/min. [1]

Kanal ptechdzi plynule z obdélnikového prifezu do kruhového a je opatien
uzaviratelnym otvorem pro vycisténi v ptipadé¢ ucpani. Na oto¢né piirubé kanalu je pak
nasazen odhazovaci Zlab. Jeho otacCeni je zajiSténo elektromotorkem nebo hydromotorem
v rozsahu pfiblizné 200°. Tim je umoZznéno plnéni dopravnich prostiedki pohybujicich se
vpravo, vlevo nebo za fezackou. Vertikalni smér proudu fezanky pak upravuje hydraulicky
ovladanou sklopkou na konci Zlabu. Zlab se d4 pro transport sklopit, &imZ je umoznéno i jeho
vycisténi. Kazdy vyrobce nabizi nékolik rozmért odhazovacich zlabt (Obr. 16), ze kterych si

zakaznik vybere podle Sitky adaptéru a dopravnich prostredki, které bude pouzivat. [1]

Obr. 16 Nabidka odhazovacich Zlabu

Nlanec
CORBIS 900

XL

ORBIS 750

L

DD 610 7/ ORBIS 600

M

PU 300 DD 520 = o i
Standarcl == - |

Gmi(20ft)

Zdroj: [23]

2.6 Motor
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Pohon modernich fezacek tvoii bez vyjimky ¢tyfdoby vznétovy piepliiovany motor
umistény v zadni ¢asti ramu vybaveny pro praci v prasném prostiedi. Vzhledem k tomu, zZe jiz
nékolik let dosahuji ty nejvykonnéjsi modely vykonu az 800 kW, uchylovali se pfedni vyrobci
k pouziti dvou sptazenych pohonnych jednotek. Od tohoto feSeni se vSak kvili slozitosti
a nakladnosti konstrukce a zpfisiiujicim se emisnim limitim upustilo a vyrobci se vratili
k jednomotorové koncepci. To ovSem zvySilo naroky na pohonné jednotky, nebot musi
disponovat vysokym vykonem, nizkou spotiebou a plnit pfisné emisni limity. Aby toto mohlo
byt splnéno, motory modernich fezacek vyuZzivaji to nejlepsi, co je nyni k dispozici.
Vstiikovani Common Rail, sdruzené vstiikovace, preplitovani VGT turbodmychadly, systém
Turbo Compound, upravu spalin SCR i EGR. To vSe je zastfeSovano modernim motor
managementem, ktery je schopen upravovat vykon motoru podle zatiZeni( Krone Power split,
Claas Dynamic Power atd.). Kvuli tomu vétSina vyrobcl fezacek nechdva vyvoj motorii

specializovanym spole¢nostem s bohatymi zkusenostmi.

Motory MAN V8 (570 kW) se vyskytuji v modelech Krone BIG X 700 a Claas Jaguar
970. MAN V12 (Obr. 17) je dodavan do tezacek Krone BIG X 850 (625 kW), BIG X 1100
(800kW) a Jaguar 980 (650 kW). [13, 18]
Obr. 17 Motor MAN V12

Zdroj: [13]
Motory Mercedes Benz pak nalezneme ve zbylych modelech Jaguar (335 - 480 kW),
Krone BIG X 500 (375 kW) a Fendt Katana 65 (480 kW). [13, 17]
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John Deere vyuziva ptfevazné svych vlastnich motort Power Tech Plus ve vykonovém
rozmezi 280 az 458 kw s vyjimkou nejvykonnéjSiho modelu, ktery je osazen motorem

Cummins QSK 19 (597 kW). [14]

Rovnéz koncernovych produktt FPT Cursor a Vector (300 - 600 kW) vyuziva New
Holland, kromé& modelu FR - 700, jez vyuziva motor CAT C 18 (504 kW). [20]

Rusky vyrobce Rostselmash vyuziva sily osmivalcového motoru JaMZ (295 kW)
z motorového zdvodu Jaroslavl (Obr. 18). Pro zapadni trhy jsou fezacky nabizeny rovnéz

s motory Mercedes Benz o stejném vykonu. [12]

Obr. 18 Motor JaMZ

Zdroj: [32]

Jak vidime pestrost motorti neni nijak velka. Pokud konkuren¢ni modely nepouzivaji
naprosto stejnou pohonnou jednotku, tak si jejich motory parametrové odpovidaji. Nemuzeme

tedy fici, Ze by n€ktery z vyrobcl disponoval jasnou motorickou vyhodou.

2.7 Pohony a hydraulika
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K pohontim vSech agregatii se dnes prevazné vyuziva nasobnych klinovych fement
a kloubovych htidelii. Zakladni rozdil v koncepcich pohonu spociva predevSim v poloze
motoru. Motor miiZze byt v rdmu umistén bud’ podélné (John Deere, New Holland, Fendt), kdy
na spojkové skiini motoru je nasazena kuzelové prevodovka s femenici, nebo piicné (Krone,
Claas, Rostselmash). V tomto ptipad¢ je femenice nasazena piimo na spojkové skiini motoru
(Obr. 19). Spojka byva lamelova hydraulicky ovladana. Od tohoto bodu se konstrukce pftili§
nelisi. Na motorové femenici je nasazen dlouhy, masivni vicendsobny klinovy femen, ktery
ptes systém napinacich kladek pohani metac, fezaci buben a hydrogenerator pohonu vkladace.
Na hiideli metace je pak nasazena dalsi femenice, ze které je opét vicenasobnym klinovym

femenem pohdnén drti¢ semen. Toto feSeni umoznuje rychlé vytazeni drtiCe z provozu.

Obr. 19 Pohony rezacky Claas Jaguar

Hydraulickd soustava je viceokruhova. Mé samostatny okruh pro fizeni sméru jizdy.
Dalsi okruhy jsou pro zvedani a ovladani adaptér, ovladani spojky, odhazovaciho zlabu,
sklopky a otacek chladiciho ventilatoru. [1]

2.8 Pojezdové ustroji
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Pojezd modernich fezacek je zdsadné hydrostaticky. Vyrobci jej kombinuji s dvou az
Ctyf rychlostnimi elektrohydraulicky nebo manualné ovlddanymi pfevodovkami. Systémy
ovladani se 1i8i model od modelu hlavn€ stupném automatizace. V praxi automatizovany
pojezdovy systém funguje tak, ze si strojnik zvoli rezim pfipadné rychlostni rozsah
arychlostni pakou ovlada rychlost fezatky. Ridici jednotka pak voli vhodny pievodovy
pomér. Hydromotory s pfevody jsou kvili zjednodusSeni konstrukce umistény piimo na

napravach. Maximalni rychlost fezacek dosahuje 30 az 40 km/h.

Pfedni naprava (Obr. 20) je pohanéna s koncovymi pievody v portalech kol. Je
vybavena kotouCovymi mokrymi brzdami a automatickou nebo manualni uzavérou

diferencialu.

Obr. 20 Portalova predni naprava Claas
Jaguar s hydromotorem

Zdroj: [23]

Zadni naprava je vzdy fidici. Mize byt hnand ¢i nehnana dle pifani zakaznika.
U néekterych modelt je zadni naprava odpruzena. Nékteré fezacky naptiklad Fendt nebo John

Deere jsou vybaveny protiprokluzovym systémem ASR. [17, 15]

Pojezdovy systém modernich fezacek pocitd s tazenim zasobniku nebo piimo
dopravniho prostfedku. Tahova sila fezacky s pohonem 4 x 4 se tak miize pohybovat az okolo

140 kN. [18]
2.9 Pneumatiky
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V dnesni dobé¢, kdy se opét zacina klast diraz na stav pidy po polnich operacich, se
zvysuji naroky na pneumatiky. Moderni samojizdné fezacky dosahuji hmotnosti okolo 16 tun,
a tak je tfeba tuto hmotnost patfi¢né rozlozit. Proto vyrobci nabizeji Sirokou fadu radialnich
nizkotlakych pneumatik od rozmérti 620/73 R34 az po 900/60 R38 vpiedu a od 480/80 R26
az po 710/60 R30 vzadu. Pro opravdu extrémni podminky je samozifejmé¢ mozno pouzit
dvoumontaze pneumatik. Spole¢nost Claas nabizi zakaznikim systém centralniho husténi
pfednich pneumatik ovladany piimo z kabiny. Ten umoziuje upravit tlak v pneumatikach

podle aktudlni situace a tim zvétsit sty¢nou plochu a zlepsit trakci. [19]

Zajimavosti je, ze samojizdné fezaCky jsou jednim z méla zeméd¢€lskych stroju, kam
zatim nepronikly pésové jednotky jako napiiklad Soucy Track. Vzhledem ke stéile
se zvySujicimu zajmu o problematiku zhutiiovani pid (zejména v piipadech minimalizacniho
zpracovani pudy) se da predpokladat nastup pasovych (polopasovych) podvozki do tohoto

segmentu techniky.

2.10 Kabina

Kabina moderni samojizdné fezaCky je uzaviend zasklena a dostatecné pevnd, aby
ochranila fidiCe pfi prevraceni stroje. Obsluha musi mnohdy v kabiné travit pomérné¢ dlouhy
Casovy usek, a tak je velky diraz kladen na jeji pohodli. Vyrobci se snazi konstruovat kabiny

tak, aby byly co nejvice prosklené, a tim umoziovaly co nejlepsi vyhled. [1]

Samoziejmosti je filtroventilacni systém s klimatizaci a topenim. Uvniti (Obr. 21) pak
nalezneme odpruzenou sedacku nastavitelnou podle postavy a hmotnosti fidi¢e. Sloupek
volantu je rovnéZ nastavitelny ve dvou smérech. V kabiné jsou soustfedéna vSechna fidici
a ovladaci ustroji a kontrolni pfistroje. Tém dominuje multifunkéni joystick umistény bud’
ptimo v loketni opérce sedacky, nebo na hlavnim ovladacim panelu slouzici k fizeni rychlosti
fezacky, ovladani adaptéru a odhazovaciho Zzlabu. K zobrazovani provoznich informaci,
piipadné zabéri z venkovnich kamer, slouzi displeje umisténé tak, aby je fidic mél neustéle
na ocich. Interiéry jsou rovnéz vybavovany i sedackou pro spolujezdce. Pfed pfedanim stroje
je tak mozno novou obsluhu kvalitné zaskolit pfimo v provozu. Mezi dal$i vybaveni interiéru

neziidka patfi napiiklad radio nebo lednicka.
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Vyjimkou neni prace v noci, a tak je vnéjSek kabiny osazen n€kolika vykonnymi
pracovnimi svétly. Pro piepravu po pozemnich komunikacich jsou vzhledem k rozmérim

strojii na kabin¢ instalovany vystrazné majacky.

Obr. 21 Interiér fezacky New Holland

Zdroj: [30]

2.11 Elektronické systémy

Soudobé¢ sklizeci fezacky patfi mezi technikou, ktera je silné¢ ovlivnéna vyuzitim

mnoha elektronickych systémi s jak fidicimi tak informa¢nimi funkcemi.

2.11.1 Centralni systém

Moderni fezacky jsou jako celek velmi slozité stroje s mnoha funkcemi. Proto vyrobci
vybavuji své stroje ,,operacnimi systémy*, které celou fezacku tidi. Jak jiz je zvykem, kazdy
vyrobce prifadi svému produktu obchodni nazev jako Claas CEBIS, New Holland
CommandGrip atd. Obecné vSak u téchto systémti najdeme n¢kolik spole¢nych znakt. Pro

komunikaci systému s obsluhou vzdy slouzi velka multifunkéni obrazovka, na které se
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zobrazuji informace o chodu stroje. Obrazovka (Obr. 22) je samoziejmé programovatelna

a umoznuje zobrazovani téch informaci, které pravé obsluhu zajimaji. [11, 18]

Obr. 22 Informacéni obrazovka Krone

Zdroj: [26]

Zékladem je tidici jednotka, kterd neustale sbird informace od ¢idel rozmisténych po
celé fezacce. Signaly se zde tfidi podle druhu a fidici jednotka jim pfifazuje patficné odezvy
¢i akce. Akce mizeme zhruba rozdélit do nékolika kategorii. Prvni z nich jsou informativni,
kdy se dany udaj jednoduse zobrazi na palubni obrazovce. Piikladem muze byt pojezdova
rychlost. Druhym typem jsou fidici s moznosti zasahu. Obsluha si nastavi rozsah
pozadovanych parametra a fidici jednotka pak ovlada piislusnd ustroji tak, aby jich dosahla.
Posledni jsou pak akce konané bez moznosti zdsahu obsluhy. Jednd se predevSim
o bezpecnostni systémy, kdy naptiklad pfi zjisténi nezadouciho predmétu uvniti fezaciho

ustroji je okamzité cely stroj automaticky zastaven.
Hlavni fidici systém samoziejmé také koordinuje Cinnost podsystémut ovladajicich

jednotlivé casti fezacky tak, aby pracovala s co nejvétsi efektivitou. O téchto systémech se

dozvime vice v nasledujicich tadcich. [19, 20]
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2.11.2 Rizeni vykonu

Jednim z cilli vyrobcl je co nejlépe vyuzit parametry instalovaného motoru a tim
dosdhnout maximalniho vykonu pfi minimalni spotfebé paliva. Vyrobci tak vyuZzivaji
schopnosti modernich softwar fidicich jednotek motort, které jsou schopny upravovat

vykonové a momentové charakteristiky podle nastalé¢ situace. Vyrobci pouzivaji rtzna

obchodni oznaceni svych produkta.

Krone Power - Split nabizi dva rezimy provozu. X Power je rezim maximalniho
vykonu urceny pro sklizen kukufice s Sirokymi adaptéry. Eco Power je pak urCen pro fidsi
porosty nebo sklizeni pice. Software upravi vykonovou charakteristiku motoru a dojde ke
snizeni maximalniho vykonu az o 40% pfi pracovnich otackach, jak mizeme vidét na grafu
(Obr. 23). Se snizenym vykonem klesne tepelné zatizeni, a tak dojde ke sniZeni otacek

chladicich ventilatort, ¢imz zaroven klesne zatizeni motoru az o n€kolik kilowat. [13]

Obr. 23 Vykonova charakteristika
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Zdroj: [25]

Claas Dynamic Power vyuzivany u modell s motory MAN pracuje na stejném
principu jako produkt Krone, ovSem nabizi az deset vykonovych stupiii, kdy minimalni

vykon je az 244 kW. Elektronika sama voli pfislusny vykonovy rezim dle zatéze. Tyto



systémy jsou samoziejmeé kombinovany i s ovladanim pojezdu, kdy je fezacka sama schopna

regulovat rychlost prostupnosti porostem. [18, 19]

Dalsim piikladem je Power Cruise II spolecnosti New Holland. Ten ovlada
pojezdovou rychlost v zavislosti na zatizeni bubnu. Pfi otdCeni na souvrati pak automaticky

snizi otacky motoru. Podobn¢ pracujicim systémem disponuje 1 Fendt Katana. [20, 17, 7, 11]

Rezacky John Deere jsou vybaveny systémem Engine Speed management. Je mozné si
vybrat mezi dvéma rezimy. V prvnim si obsluha zvoli rozsah ota¢ek. Podle toho pak
elektronika voli pfevodovy pomér, rychlost a davku paliva. Druhy rezim je vykonovy, kdy

motor pracuje na plny vykon a fezacka se pohybuje porostem maximalni moznou rychlosti.

[14]

2.11.3 Ochrana vnitfnich dstroji

Pfitomnost ciziho télesa uvnitf fezaciho ustroji mize natropit zna¢né Skody. At
chybou obsluhy nebo tnavou materidlu mtize dojit k poskozeni adaptéru a odpadnuti nékteré
z jeho ¢asti a vniknuti do fezacky. Moderni fezacky proto disponuji detektory kovovych
pfedmétl. Jedna se o n¢kolik magnetlh umisténych v prvnim valci vkladace. Pomoci nich se

detekuje kovovy predmét a chod tstroji je okamzité zastaven.

Rezagku je samoziejmé nutno chréanit i proti kamenim. To zajistuji systémy jako
RockProtect (Krone) nebo StopRock (Claas). Tyto systémy méfi silu pisobici na valce
vkladace. Ta se diky kontinuité¢ priichodu a vlastnostem materialu téméf neméni. Vnikne - li
do vkladace kdmen (nebo jiny predmét), ktery ma daleko vétsi tvrdost nez sklizeny material,
dojde k rychlému zvySeni sily plsobici na vkladaci véalce. Tento vykyv systém zaznamena
a okamzité zastavi fezaci Ustroji i fezacku. Citlivost senzorl je samoziejmé nastavitelna. [13,

18]

2.11.4 Plnéni dopravnich prostiedku
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Pfi sklizni je samozfejmé také dulezité spravné naplnit dopravni prostiedek. Aby
obsluha nemusela neustale otaCet hlavu, je naprostou samoziejmosti kamera zabudovana na
odhazovacim Zlabu, kterda snimd stav odvozniho prosttedku a zobrazuje ho na monitoru
v kabing. U nékterych modell je moznost piendset obraz i fidi¢i odvozniho prostredku.

Stale castéji se také objevuji systémy automatického plnéni odvozniho prosttedku jako
Claas AutoFill nebo New Holland IntelliFill. Systémy pracuji na principu digitalni obrazové
3D analyzy. Vyhodnocuji obraz z kamery na odhazovacim zlabu a urc¢i vngj$i hrany a stupen
naplnéni dopravniho prostfedku. Podle téchto udaji pak nastavuji polohu odhazovaciho zlabu
a sklopky. Cely proces je opét mozno sledovat na monitoru (Obr. 24) v kabin¢, kde obsluha
vidi vnéjsi hrany odvozniho prostiedku a predpokladané body dopadu fezanky stanovené

systémem. Pokud systém tyto udaje odhadne $patné, je mozno je opravit. [18, 31]

Obr. 24 Obrazovka systému AutoFill

o

Zdroj: [23]

2.11.5 Meéreni obsahu suSiny v Fezance
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Obsah susiny v fezance je zavisly na stavu sklizené kukufice. Obecné je znamo, ze
kukufici s vétSim obsahem suSiny je nutno fezat na mensi délku, a naopak. Tim se zkvalitni
ulozeni fezanky v silaZnim zlabu a zlep$i nasledna kvalita sildZze. Proto moderni fezacky
disponuji systémem, ktery je schopen méfit obsah suSiny. Vyrobei pfistupuji k riznym
technickym fesenim. Rezatky John Deere maji senzor umistény v odhazovacim Zlabu, Krone
pouziva foto - opticky senzor na adaptéru, ktery podle barvy porostu urcuje jeho zralost. Je
vSak znamo, Ze barva porostu nemusi nutn€ odpovidat obsahu vody v rostliné, proto 1 fezacka
Krone méa umistény senzor NIR (Obr. 25) v odhazovacim zlabu. Takto ziskané udaje pak

mohou byt dale pouzity pro ovladani pohonu vkladace, ktery pribézné béhem provozu méni

otacky vkladace a tim délku fezanky. [25, 28]

Obr. 25 Senzor NIR

Zdroj: [25]

2.11.6 Navigace a precizni zemédélstvi

Moderni fezacky je samoziejmeé mozno vybavit satelitni navigaci, a tak je zaradit do
systému precizniho zem&délstvi. Navigace je nejen schopnd presné navadét stroj, ale mize
byt také schopna spolupracovat i s ostatnimi systémy metfeni. Takto 1ze pak nadale ziskavat

velkd mnozstvi udaji o pozemku, které se daji dale pouzit.
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Existuji ovSem i systémy nezdvislé na satelitnim signalu urené vyhradné pro
navadéni stroje. Spolecnost Claas nabizi zakaznikli systém Cam Pilot, ktery je uréen pro praci
se sbéracim adaptérem. Opticky systém umistény pied celnim sklem je schopen pomoci 3D
analyzy obrazu rozpoznat fadek od okolni plochy. Ridici systém pak vede fezatku tak, aby
jeji trajektorie kopirovala tfadek. Systém je schopen pracovat az do rychlosti 15 km/h. Pro
praci s diskovym Zacim adaptérem je mozno vyuzit systém Laser Pilot pievzaty ze sklizecich

mlaticek. Ten je schopen navadét fezacku podle hrany neposekaného porostu. [23]

V soucasné dob¢ jsou vyvijeny systémy méieni okamzité prichodnosti pro vytvareni
vynosovych map sklizené plodiny. Dal$im vyvojovym trendem je spoluprace navigacnich
systému fezacky a odvozniho prostfedku. Tedy takovy systém, ktery fidi oba stroje, tak aby

doslo k minimalizaci ztrat fezanky a soucasné snizilo fidi¢lim obou stroji naro¢nost obsluhy.
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3 Cil prace

Cilem prace je popsat a zhodnotit technické parametry soudobych sklizecich fezacek.
Dale bude provedeno porovndni dvou vybranych samojizdnych fezacek a nasledné bude toto

porovnani vyhodnoceno.
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4  Porovnani technickych parametri

V dalsi ¢asti prace budou porovnany dva vybrané typy samojizdnych fezacek. K

tomuto ucelu byly zvoleny produkty spole¢nosti Rostselmash a John Deere.

Jednoho z nejvétSich vyrobeli zemédelské techniky na svété€ z amerického statu Ilinois,
jehoz vyrobni sortiment od roku 1972 zahrnuje i sklizeci fezaCky, momentalné vyrabéné
v némeckém Zweibruckenu, neni tieba nijak Siroce ptedstavovat. Pro porovnavani byl vybran

model 7180 (Obr. 26), ktery je nejslabsim zastupcem nejnovejsi modelové rady 7080. [15]

Obr. 26 John Deere 7180

Zdroj: [15]

Spolecnost Rostselmash byla zaloZzena v roce 1929 v Rostové na Donu jako tovéarna na
vyrobu sklizecich mléticek. Prvnim modelem, ktery opustil brany zavodu byla sklizeci
mlaticka Stalinec 1. Stalo se tak v roce 1930. V roce 1940 byla vyroba ptesunuta do Taskentu
a puvodni zavod slouzil jako opravna tanki a dalSiho vojenského vybaveni. Po valce se pak
op¢t naplno rozebéhla vyroba sklizecich mlaticek a postupné ze zadvodu vyjely 1 u nés

legendarni stroje SK - 3, SK - 4 a SK - 5 Niva, jejiz vyroba trva dodnes. V roce 2000 byla
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spoleCnost zprivatizovana a zacala se mohutné rozvijet. B€hem prvniho desetileti nového
milénia postupné vstoupila do firem jako Buhler Versatile, Klever nebo Farm King. Dnes$ni

spole¢nost se sklada z dvanacti podnika produkujicich pies sto modelti zemedélskych stroji.

Vyvoj sklizecich fezaek zacal v roce 1986, v roce 1988 pak byly testovany dva
prototypy modelu modelu Don 680 postaveném na zaklad¢ fezacky Claas Jaguar, ktery
postupné pieSel do vyroby. V roce 2006 zacalo testovani prototypli nové kompletné
ptepracované fady RSM. A pravé model RSM 1401 (Obr. 27), ktery je hlavnim zastupcem

e ALl

této nejnovejsi fady, byl vybran jako "soupet" pro fezacku John Deere. [9, 12]

Obr. 27 Rostselmash RSM 1401

Zdroj: [32]

Zpisob hodnoceni je zvolen velice jednoduSe. Oba stroje budou rozdéleny na
jednotlivé zkoumané soucasti, u kterych pak provedeme jejich popis a porovnani. Hodnotit se
bude celkova technickd vyspélost, poCet nabizenych variant dané casti zédkaznikovi nebo
samotnd piitomnost ¢i nepfitomnost ¢asti ve stroji. Stroj s lepSim ¢i modernéj$im feSenim pak
obdrzi dva body, stroj s horSim ¢i zastaralejSim feSenim jeden bod. Pfi nepfitomnosti dané
casti bude stroji udélena nula bodt. Pii nerozhodnosti budou dva body udéleny obéma

strojum.
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4.1 Motory

Pod kapotou fezacky John Deere nalezneme vrchol soucasného motorového
inZzenyrstvi. Motor John Deere PowerTech PSX 9.0. Jedna se o fadovy Sestivalec o objemu 9
litrh o vykonu 280 kW. Motor ma dvoustupiiové prepliiovani sériov€é fazenymi
turbodmychadly s mezichladi¢em stlaceného vzduchu umisténym za druhym stupném
(Obr. 28). Rozvod motoru je OHC se ¢tyfmi ventily na valec a je vybaven vysokotlakym
vstfikovanim Common Rail. Motor plni emisni normu Tier 4, coz je zajistovano systémem
chlazené recirkulace spalin EGR a filtrem pevnych &astic ve vyfuku. O chod motoru se

samoziejme stard centralni fidici jednotka. [16, 29]

Obr. 28 Schéma motoru PowerTech
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Zdroj: [29]

Pohon fezacky Rostselmash zajistuje osvédCeny a léty provéieny motor JaMZ tady
7511 dodévany motorovym zavodem Jaroslavl. Jednd se o osmivalcovy motor o objemu
14,86 litru s uspofadanim valct do "V" piepliiovany turbodmychadlem CZ Strakonice

s mezichladicem stlaceného vzduchu. Motor ma rozvod OHV s dvéma ventily na valec.
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Dodavka paliva je zajistovana mechanickym fadovym cerpadlem. Motor dosahuje vykonu

295 kW a plni emisni normu EURO 2. [22]

Jak vidime, i pfes men$i vykon je motor John Deere technologicky vyspélejsi.
Vzhledem k pouziti elektroniky a dalSich modernich prvka se dé predpokladat efektivnéjsi

zachazeni s palivem, a tedy jeho mensi spotieba.

Tab. 1: Porovnani motort

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.2 Adaptéry

Pro sklizen tlustostébelnatych rostlin jsou k obéma fezackdm doddvany prakticky
totozné adaptéry Kemper. Pro sbér tadkii oba vyrobci dodavaji sviyj vlastni adaptér (John
Deere dokonce v nékolika zabérech). Rozdil tedy nastdva az u adaptéru pro sklizen
tenkostébelnatych rostlin. Spolecnost Rostselmash nabizi prstovy Zaci val, zatimco John
Deere moderngjsi diskovy Zaci adaptér. Rezacku John Deere je dile mozno vybavit
olamovacim adaptérem pro sklizenn LKS nebo adaptérem pro sklizeni rychle rostoucich dievin.

Rozmanitost adaptéra je tedy zde vétsi. [15, 32]

Tab. 2: Porovnani adaptéru

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.3 Vkladace

Rezacka Rostselmash pouziva dva pary vkladacich vélcd. Jejich pohon je zajistén pies
mechanickou ptrevodovku. Zména rychlosti otaceni, jakozto reverzace, jsou provadény ru¢né.
Pfevodovka ma Ctyfi stupné, z Cehoz vyplyvaji Ctyii teoretické délky fezanky. Konkrétné je to

4;7;10 a 17 mm. V prvnim valci vkladace se nachéazi detektor kovovych predméti. [32]
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U tezacky John Deere nalezneme rovnéz dva pary vkladacich valct. Pohon je zde
ovSem zajiStovan patentovanou hydromechanickou ptfevodovkou IVLOC, ktera umoziuje
plynulou zménu délky fezanky s krokem jeden milimetr. Délka fezanky se d4 ménit za chodu
stroje, a to v rozsahu 6 az 26 mm nebo 5 az 22 mm v zavislosti na pouzitém fezacim bubnu.

Samoziejmosti je integrovany detektor kovi. [28]

Vidime tedy, Ze u fezacky John Deere je vkladani materidlu daleko vice propracovano

a nabizi lep$i moznost nastaveni.

Tab. 3: Porovnani vkladact

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.4 Rezaci bubny

Rezacka Rostselmash pouziva fezaci buben s 24 nozi v uspotradani do "V" o praméru

630 mm a Sitce 700 mm. Buben dosahuje 1200 otacek za minutu. [32]

John Deere pouziva buben se spirdlovitym upotfaddanim noz. Buben ma primér 610
mm $itku 683 mm a dosahuje 1000 otacek za minutu. V nabidce jsou dva bubny, jeden se 40

a druhy s 48 nozi. [28]

Diky vyssim otackam a vétsi Sifce bubnu se da u fezaCky Rostselmash predpokladat
vetsi prachodnost materialu bubnem. John Deere naproti tomu nabizi dva typy bubnii, coz

umoziuje lépe prizplsobit stroj dané ¢innosti. Oba stroje maji automatické brouseni nozu.

Tab. 4: Porovnani rezacich bubnu

Stroj

body

Zdroj: Autor
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4.5 Corn crackery

Oba stroje maji standartni valcovy drti¢ semen. John Deere nyni nové nabizi i diskovy

drti¢, ktery mé prokazateln¢ lepsi parametry nez valcova varianta. [10]

Tab. 5: Porovnani drti¢ti semen

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.6 Doprava rezanky

Oba stroje maji samoziejm¢e¢ vymetny kandl s metacem, ktery prechazi v hydraulicky
ovladany odhazovaci zlab s hydraulicky ovladanou sklopkou. Oba stroje maji rovnéz na
odhazovacim zlabu umisténou kameru, pomoci které je mozno sledovat odvozni prostiedek

na monitoru v kabiné.

Tab. 6: Porovnani dopravy fezanky

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.7 Kabiny

Ob¢ fezacky jsou vybaveny prostornou moderni kabinou s klimatizaci, lednickou,

radiem, sedadlem pro spolujezdce a ergonomicky umisténymi ovladacimi prvky.

Tab. 7: Porovnani kabin

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.8 Pojezdy



Pojezd obou strojii strojii je hydrostaticky v kombinaci s tfistupiiovou mechanickou
pirevodovkou. Maximalni transportni rychlost se blizi ke 30 km/h. Standartné je pohanéna

pfedni néprava, na ptani je moZnost zakoupeni pohonu obou néprav. [28, 32]

Tab. 8: Porovnani pojezdu

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.9 Méreni obsahu suSiny v Fezance

Rezacka John Deere disponuje systémem Harvest Lab, ktery je schopen méfit obsah

suSiny v fezance. Informace jsou ukladany a je mozno s nimi dale pracovat. [14]

Rostselmash obdobny systém nenabizi.

Tab. 9: Porovnani systémi méreni obsahu susiny

Stroj

body

Zdroj: Autor

4.10 Délka rezanky

Jednim z mist, kam mohou informace zjiSténé systémem Harvest Lab putovat, je
systém AutoLoc. Ten ovlada ptevodovku vkladace IVLOC a pribézné meéni délku fezanky

v zavislosti na mnozstvi susiny. [14]

U fezacky Rostselmash, 1 kviili mechanickému pohonu vkladace, takovato moznost

neni.

Tab. 9: Porovnani systémi na zménu délky Fezanky
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Stroj

body

Zdroj: Autor

4.11 Navigace a precizni zemédélstvi

Rezacku John Deere je samoziejmé mozno zatadit do systému precizniho zem&dglstvi.
Navadéci systém AutoTrac je schopen fezacku presné navadét po pozemku a zaznamenavat
jeji polohu. Déle je schopen spolupracovat se syst¢émy HarvestLab a HarvestDoc, které sbiraji
a ukladaji data, ktera je pak mozZno ze stroje vyexportovat, a dale s nimi pracovat. Naptiklad

vytvaret vynosové mapy pozemkii. [14]

Rezac¢ka Rostselmash tyto funkce nenabizi.

Tab. 11: Porovnani systému pro navigaci a precizni zemédélstvi

Stroj

body

Zdroj: Autor
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5  Vyhodnoceni a diskuze

Tab. 12: Celkové vysledky

Stroj

body

Zdroj: Autor

Jak vidime ve vysledkové tabulce, fezacka John Deere jasné dominuje. Nejvetsi
naskok ziskala hlavn¢ v oblasti elektronickych systém, které se staraji o zkvalitnéni sklizné.
John Deere dale nabizi technologicky daleko vyspélejsi motor a celkové jakousi vyssi
amodern¢js$i uroven technologie. To evokuje ud¢lat jednoduchy zéavér, ze ftezacka

Rostselmash je zaostaly a nekonkurenceschopny stroj.

Je tedy nacase pfijit s posledni a nejvetsi zbrani Rostselmashe, kterou je pravé jeho
jednoduchost. Rezacka je totiz uréena piedev§im pro vychodni trhy, kde mohou panovat

v zemédélstvi zcela jiné podminky, nez na které¢ jsme zvykli u nas.

Rezacka je jako specializovany tgelovy stroj znaénou &ast roku odstavena. Velice
lehce mize nastat situace, ze pro stroj neni k dispozici vhodny gardzovaci prostor a musi
zustat venku. V takovém ptipad¢ se jen velmi tézko zabrani zahnizdéni drobnych hlodavct
a dalSich Zivocichi, ktefi hledaji tkryt. To ovS§em miZze u stroje zcela zavislého na funkci
elektronickych systémt znamenat katastrofu. Z vlastnich zkuSenosti vim, Ze piekousané
vodi¢e byvaji opravdu problém, jen tézko feSitelny bez asistence odborného servisu.

V takovém piipadé muze byt pievazné mechanicky fizeny stroj vyhodou.

Usmévny miize byt rovnéz zcela mechanicky fizeny a ponékud zastaralejsi motor. Je
tieba si vSak uvédomit, ze takovy motor se d& opravit témet pifimo na poli s pouzitim bézného
nafadi a bez znackové diagnostiky. Rovnéz je témét nezavisly na kvalité paliva. Naopak
provoz nejmodernéjSich motorti plnicich vysoké emisni standarty by byl v zemich byvalého
SSSR nemozny. Problémy s kvalitou nafty a nasledné reklamace jsou i v podminkach CR

ozehavy problém.
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Je znamou véci, Zze moderni systémy jako jsou navigace, tempomaty, méfeni suSiny
atd. jsou vyvijeny hlavné pro zjednoduseni obsluhy a zkvalitnéni prace. Je ovSem také dano,
7e pochopeni a spravné pouzivani téchto systémi vyzaduje od obsluhy jistou miru osobniho
zajmu o danou véc a ochotu ucit se novym vécem a poznatkiim. Pokud ovSem nastane situace,
kdy je k dispozici pouze jaksi méné zainteresovana obsluha, ktera ovSem piekypuje
"bohatymi" zkuSenostmi, mohou byt tyto systémy spiSe pfitézi, a je lepsi, kdyZz ve stroji viibec
nejsou. Dal§im aspektem je samoziejmé to, Ze nepfitomnost téchto systémi zptisobi i vyrazné

nizsi potfizovaci cenu.
Pokud je tedy fezacka Rostselmash zasazena do takovychto podminek a je schopna

pracovat pfimétené spolehlivé, mize byt pro uzivatele stejné kvalitnim nebo 1 kvalitnéjSim

strojem nez fezacka John Deere.
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6 Zavér

Ve vyse uvedené praci byla popsana konstrukce soudobych sklizecich fezacek vcetné
jejich pouzitelnosti a moznosti nasazeni. Rovnéz byly zohlednény moderni elektronické
systémy, které slouzi zejména k fidicim informa¢nim a ovladacim uelim. Casteén& byl
nastinén smér vyvoje u nékterych konstrukénich celkli a zejména dalSim vyuzitim systémut

precizniho zemédélstvi.

Dulezitou ¢asti prace je i1 faktické porovndni dvou vybranych sklizecich fezacek od
dvojice svétovych vyrobcii. Bylo konstatovano, Ze soucasnd technika je zcela zdvisld na
novych elektronickych systémech. Toto feSeni jednoznacné zvySuje vykonnost stroje,
usnadiiuje jeho ovladani a za urcitych podminek i Setfi provozni ndklady. Na druhé stran¢ ale
zvySuje naroky na obsluhu stroje a jeho servisovani. RovnéZ prudce nariistd potizovaci cena
stroje. Plati tedy, Ze vyuziti téchto modernich prvki je podminéno celkovou urovni

zemédelstvi a pribuznych obord v daném regionu.

Jak se bude toto odvétvi zemédélské techniky vyvijet do budoucna, je t&€zké
predpovidat. ZvySovani vykonti motorti a priichodnosti bude pravdépodobné probihat jiz jen
v mensi mife. Rozsahlejsi vyvoj se da predpokladat v segmentu stfedné vykonnych fezacek
pro zemédélce s zivoCisSnou vyrobou, kde se budou dale zlepSovat prostiedky pro zatrazeni

fezaCky do systému precizniho zemédé€lstvi a celkova ekonomicnost stroje.
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