
 

  Teoreticky zmapovat problematiku využití dronů v oblasti logistiky, 

mapování terénu, monitoringu, přepravy aj. a zaměřit se na silné a slabé stránky využití 

autonomních dronů. Praktická část bude zaměřena na konstruování 5“ dronu při použití 

rámu ze součástí vytvořených 3D tiskem (osazeném ostatními komponentami). Ovládání 

bude zaměřeno na implementaci tzv. „plánovače misí“ a autonomní řízení. 
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