Schéma zapojeni auta

Schéma zapojeni auta je vidét v nasledujicim obrazku, tento samy obrazek je vidét také v této

sloZce.

Obrazek 1: Schéma zapojeni auta

.—@&_ J Lipo Battery

Zarizeni Druh Barva Cislo portu
vystupu/vstupu Arduina

Bluetooth GND (zem) Cerna GND

Bluetooth VCC (féze) Cervena 35V

Bluetooth RXD (piijem dat) Modré 49 (digitélni)

Bluetooth TXD (odeslani dat) | Fialova 48 (digitalni)

Naprava Féze (Cervend) Cervena &\

Naprava Zem (hnéda) Cerna GND

Néprava Komunikace Zelend 46 (digitalni)

GPS senzor GND (zem) Cerna GND

GPS senzor VCC (féaze) Cervena 35V

GPS senzor RXD (piijem dat) Seda 14 (Serial 3)

GPS senzor TXD (odeslani dat) | Fialova 15(Serial 3)

Modul SD Karty GND (zem) Cerna GND

Modul SD Karty VCC (faze) Cervena 35V

Modul SD Karty CS (datova) Zluta 47 (digitalni)

Modul SD karty MISO (sbérnice) OranZova 50 (digitalni, SPI)




Modul SD karty MOSI (sbérnice) Zelena 51 (digitalni, SPI)

Modul SD Karty SCK (sbérnice) Modra 52 (digitalni, SPI)

Tabulka 1: Tabulka zapojeni

Cervena barva slouZi pro napajeni neboli +, ¢erna pro zem neboli -. Ostatni barvy slouZi pro
prenos dat. Napdjeni probiha od Lipo baterie k prevodniku X60 konektoru do USB a od néj
pak USB kabelem k Arduino a nasledné na ostatni komponenty. Pro napajeni lze vyuzit také
powerbanku.

Motory jsou piipojeny k Arduinu pomoci motor shieldu v potfadi fdze motoru ke svorkovnici
,,+* na shieldu a zem ke svorkovnici ,,— na shieldu, motor shield bere proud z Arduina.
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Obrazek 2: Elektrické schéma zapojeni



