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Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

V repozitafi Odevzdej.cz nebyly nalezeny podobnosti s jinymi texty, celkova shoda je 0%.
Prace je originalni.

Dil¢i pripominky a naméty:

Prace je priméfren¢ a prehledné¢ strukturovana, nékteré formulace ptisobi neobratné
(Programovaci jazyk ,drag and drop®, ktery je pouZit pfi tvorbé a zdokonaleni open
source kracejici platformy pro vyuku a vyzkum, funguje na principu tahni a pust.).

V praci lze i pfes opakovanou kontrolu narazit na fadu pravopisnych chyb, nejcastéji
v interpunkci.


http://Odevzdej.cz

Celkové posouzeni prace a zdiivodnéni vysledné znamky:

ZavéreCna prace je Ctivé napsana, prezentuje riazné hw a sw technologie potiebné pro
zpracovani hlavniho vystupu bakalatské prace - Sestinohého robota.

Teoreticka ¢ast je pomérné strucna, vénuje se nékterym otazkam navrhovani a tisku 3D
objektti, v§ima si problémfi, které mohou u neprofesionadlnich zarizeni nastat. Je
zminéna mikrokontrolerova platforma Arduino a jeji programovani jako nejcastéjsi
feSeni pro men$i a nenaro¢né robotické konstrukce. Prakticka ¢ast nasledné podrobné
popisuje 3D tisk jednotlivych dild robota, pouzité elektronické dily a soucastky a jejich
programovani. Posledni kapitola pfipomind programovaci jazyk Scratch, vhodny pro
provadéni experimentl s robotem a velmi stru¢né i nékolik navrhi scénaft pro uplatnéni
robota ve vyuce.

Autor je v popisované problematice velmi dobfe orientovany a prakticky zkuseny. Rozsah
a troven detaild, prezentovanych v praci hodnotim pozitivné. Sife problematiky na
druhou stranu vede ke zjednodusovani a jisté popisnosti.

Autor v zavére¢né praci prokazal schopnost samostatné zpracovat komplexni téma na
priméfené tirovni, a to i za situace, kdy vzhledem k protiepidemickym opatfenim

praktickou ¢ast realizoval v domacich podminkach. Cil prace byl z vétsi ¢asti splnén,
presto s ohledem na pfipominky navrhuji hodnoceni stupném ,,C“.

Otazky k obhajobé:

V textu prace navrhujete scénare vyuZziti robota pro vyukové tcely. Mizete uvést také
scénare pro védecké a vyzkumné vyuziti?

V ¢em (po technické strance — hw a sw) je predstavena roboticka platforma vhodné&;jsi pro
vyukové/vyzkumné acely oproti komerénim feSenim?

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: C
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