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ABSTRAKT

Tato diplomova prace vznikla jako podpora do vyuky pfedmétu automatizace budov na
Ustavu automatizace a informatiky fakulty Strojniho inzenyrstvi Vysokého udeni technického.

Cilem prace bylo podrobné se seznamit s prvky inteligentni elektroinstalace ABB i-bus®
KNX/EIB a vytvofit laboratorni ulohy vhodné do vyuky. Nasledn¢ pomoci komunikaciho modulu
DatalLab IF/EIB propojit sbémici KNX/EIB se systémem Control Web a v tomto prostiedi vytvorit
vizualizaci stavu téchto pfistroji. Dale pomoci komunikacniho modulu CM EIB/KNX propojit
sbémici KNX/EIB s programovatelnym automatem LOGO! a vytvofit dalsi laboratorni tlohu.

ABSTRACT

This diploma thesis was created as a support for Building automation course, at the Institute of
Automation and Computer Science of the Faculty of Mechanical Engineering at Bmo University of
Technology.

The aim of this diploma thesis is to get acquainted with elements of intelligent electrical ABB
i-bus® KNX/EIB and create tasks suitable for laboratory teaching. Subsequently, use the
communication module Datal.ab IF/EIB to connect KNX/EIB with Control Web system and create in
this environment visualization of the status of these devices. Furthermore, using the communication
module CM EIB/KNX to connect KNX/EIB with the programmable controller LOGO! and create
additional laboratory task.

KLiCOVA SLOVA
KNX/EIB, ABB, ETS, i-bus, inteligentni elektroinstalace, vyukovy panel, ControlWeb,
DataLab IF/EIB, LOGO!, LOGO! Soft Comfort, CM EIB/KNX.
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KNX/EIB, ABB, ETS, i-bus, intelligent installation system, education board, ControlWeb,
DataLab IF/EIB, LOGO!, LOGO! Soft Comfort, CM EIB/KNX.
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1 UvVOoD

Modermni technologie jsou soucasti kazdodenniho Zivota mnoha lidi na celém svété. At uz se
jedna o pocitace, mobilni telefony, dopravni prostfedky a v podstaté vSechny dalsi elektronické
pristroje. Ve vSech téchto odvétvich je za posledni desitky let patrny ohromny pokrok, ktery stale mifi
milovymi kroky kupfedu. Tyto moderni technologie se nevyhnuly ani stavebnictvi a postupné jsou
nahrazovana klasicka silova vedeni modemi inteligentni elektroinstalaci.

V modemich budovach jsou kladeny stale vyssi pozadavky, jak z hlediska komfortu, tak pro
pozd¢jsi zmény v usporadani instalaci, ale pfedev§im na usporu energii. Tohle vSechno pfi vysoké
bezpecnosti a spolehlivosti. Aby byly splnény naroky uzivatelu, jsou pro spravny provoz budovy
montovany rizn¢ dil¢i systémy pro fizeni funkei. Jako tfeba jeden systém pro fizeni osvétleni, druhy
pro fizeni vytapéni, dal§i pro ovladani Zaluzii atd. Kazdy z téchto systémil potfebuje rizné snimace
a méfici zafizeni. Z toho vyplyva, ze takové systémy spolu obvykle nespolupracuji. K témto
omezenim ovsem nedochazi pii pouziti systémové instalace KNX/EIB. Pouzitim systémov¢ instalace
klesaji naroky na spotiebu elektrické energie a zvysSuje se efektivita diky vzajemné podpofe pii fizeni
jednotlivych funkci.

Systém KNX/EIB je v dnesni dobé nejpouzivangjsi systém inteligentni elektroinstalace pro
automatizaci v domacnostech a v budovach. Jedna se o sbérnicovy systém s decentralizovanymi
prvky. Oproti klasické elektroinstalaci jsou vSechny prvky propojeny a komunikuji navzajem po
sbémici. V soucasnosti je na trhu nékolik tisic pfistroju od riznych vyrobct. Vzajemna kompatibilita
je zarucena diky certifikaci. VSichni vyrobci pfistroju pro KNX/EIB jsou sdruzeni v asociaci KNXA
(Konnex Association). Tato asociace vznikla z asociace EIBA na pocatku 90. let a v evropé sdruzuje
jiz vice nez 100 vyrobct. Jednim z nich je i firma ABB, jejiz pfistroje jsou pouzity na vyukovém
panelu umisténém v laboratofi programovatelnych automata.

K programovani jednotlivych pfistroju se pouziva software ETS (Engineering tool software),
ktery umoziiuje naprogramovat pozadované funkce do zafizeni a jejich funk¢ni propojeni mezi sebou.

Tato diplomova prace se zabyva pravé programovanim pristroji umisténych na vyukovém
panelu. Hlavnim ukolem je seznamit se s témito pfistroji a moznostmi jejich nastaveni, Nasledné
vytvorit demonstra¢ni lohy do vyuky predmétu automatizace budov. Tyto tlohy budou navrzeny
podle obtiznosti jejich splnéni. Ke vSem tiloham bude vytvofeno zadani, které¢ bude obsahovat slovni
zadani, schéma zapojeni vcetné uvedeni skupinovych adres, dale seznam pouzitych pfistroju a postup
feSeni ulohy. Pro kazdou tlohu bude uvedeno mozné feseni, véetné nutného nastaveni pristroju a také
vysledné pfifazeni komunikacnich objekti ke skupinovym adresam. Pro vizualizaci stavu téchto
pfistrojit bude pouzit software Control Web. Ke komunikaci mezi sbémici KNX/EIB se systémem
Control Web bude pouZito rozhrani Datalab IF/EIB, bude tedy nutné zprovoznit tuto komunikaci
a v prostredi Control Web vytvofit vhodnou vizualizaci pro vytvorené tlohy. Pro ukazku, Ze je mozné
sbémici KNX/EIB propojit s riznymi systémy bude vytvorena jesté jedna tloha, ktera se bude zabyvat
simulaci zabezpeceni budovy. K tomuto ucéelu bude pouzit programovatelny automat Siemens
LOGO!, ktery bude ke sbémici pfipojen pomoci komunikacniho modulu CM EIB/KNX. I tuto
komunikaci bude nutné nastavit pro spravnou funkci. Aplikace zabezpeéeni bude vytvorena v software
LOGO! Soft Comfort.



2 KNX/EIB

KNX vznikla slou¢enim sbérnicovych systému, které vychazi z puvodni EIB (Evropské
instalacni sbémice), ta je na trhu jiz od roku 1992. KNX je vlastné prvnim standartizovanym
systémem pro automatizaci budov a je uznavana jako nejlep$i svétovy otevieny standard, ktery
odpovida nasledujicim normam:|[1]

+  Mezinarodni norma: ISO/IEC 14543-3

+  Evropské normy: CENELEC, EN 50090, CEN EN 13321-1 a 13321-2
. Cinska norma: GB/Z 20965

+  Norma USA: ANSI/ASHRAE 135

KNX predstavuje jasn¢ definovanou systémovou platformu, v niz mohou spolupracovat KNX
produkty od riznych vyrobecu. Diky certifikaci jak jednotlivych pfistroja, tak datovych protokolt je
systém KNX schopen zarucit sitové propojeni, vzajemnou soucinnost a kompatibilitu s predfazenymi
1 nasledn¢ zarazenymi prvky. Tento systém je také zpétné kompatibilni se systémem EIB. Takze
jakykoliv prvek systému KNX je zaroven i prvkem EIB systému a naopak. Z tohoto duvodu se
pouziva oznaceni KNX/EIB. [1][11]

Jak vyrobci, tak také asociace KNX celosvétové podporuji odbomniky pii projektovani
elektroinstalaci, jejich uvadéni do provozu i udrzbé. Vyrobei vyrabéjici piistroje pro KNX jsou
sdruzeni v asociaci KNXA (Konnex Association), ktera vznikla z asociace EIBA (Europaische
Installations Bus Association). Cleny této asociace je vice nez 200 mezinarodné certifikovanych
vyrobcu a vice nez 22 000 kvalifikovanych partnera pusobi celosvétové jako projektanti,
elektromontéfi a integratofi KNX instalaci.[1][11]

2.1  Oblasti vyuziti

Systémova inteligentni elektroinstalace KNX zvySuje uzitnost a komfort standardni
clektroinstalace, podstatné rozSifuje jeji moznosti a umoziuje provazani s ostatnimi systémy
v objektu, at’ uz se jedna o slaboproudé systémy, systémy méfeni a regulace a v nadfazené urovni je
systémova inteligentni elektroinstalace KNX integrovatelna do celkového systému spravy budovy
(Building Management System). Na Obr.l jsou vyobrazeny ruzné¢ oblasti pouziti inteligentni
elektroinstalace KNX.[2]

fi#eni osvétleni F ;
kot ovlidaci tladitka

fizeni stinici techniky T dotykevé displeje
? o IC dalkové ovlddini
regulace vitapéni, E DZ
chlazeni, ventilace Cidla pahybu
u klimatizace i £ apiitomnosti
ovlidani spotfebidn a —— == Gidla povEtmostnich
Cnsovy management @ K I" x poedminek, jasu, teploty a

dal&ich fyzikilnich velidin

e
komunikace pies chytry
telefon, ind : t 8 univerzélni B mudiovideo o
Clehon, memel a umyversaine i 2 i
& b b multimedialni technika

RF dilkové ovladade e)
komunikace se ‘; @ zabezpedovaci, kamerovy,

standardizovanymi profipoZami a plistupovy
technologicmi system, domovni telefon
- meéieni spotfeby encrgie

Obr. 1 Oblasti vyuziti KNX[3]
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2.2 Prenosova média

Zakladnim principem systémové elektrické instalace KNX/EIB je komunikace mezi snimaci
na jedné stran¢ a akcénimi ¢leny na strané druhé. Pritom systémové prvky zabezpecuji a podporuji
provoz na sbérnici, samostatné¢ logické prvky a vizualizacni prostiedky zabezpecuji vazby mezi
fizenim jednotlivych funkci. Rizna komunikacni rozhrani zprostfedkuji spolupraci s jinymi systémy
a vzdaleny pfistup.[4]

Komunikace probiha nezavisle na silovém propojeni jednotlivych pfistroju. Tato komunikace
Jje zajistovana provozem po sbérnici vytvorené predepsanym sdélovacim kabelem, po silovém vedeni,
ancbo prostfednictvim bezdratového spojeni. Nejroz§ifenéj$i a soucasné nejspolehlivéjsi je
komunikace po samostatném sdélovacim vedeni, po sbémici KNX/EIB. V tabulce je uveden piehled
pouzivanych médii, nize je pak podrobnéjsi popis nejpouzivanéjSich: [4]

Typ média: Oznaceni: Pienos signalu: Oblast pouziti:
Krouceny par TP KNX TP Samostall(tatllgelovladam Nejcastéji novostavby
Silove vedeni - KNX PL Vedeni el rozvod | 2 kde je nutné vyuzit
powerline stavajici rozvodnou sit
S Kde nelze, nebo neni
Radiovy pfenos — RF KNX RF Radiové viny vhodné pouzit Zidné
radiofrequency .
vedeni
Ethernet, Bluetooth, o
IP/Ethemet KNXnet/IP WiFi. FireWire Vzdaleny pfistup

Tabulka 1: Prehled médii [5],/8]

2.2.1 Krouceny par

Krouceny par (Twisted pair) : TPl - médium prevzaté ze standardu EIB — definovana
komunikaéni rychlost 9.6 kbit/s, pouziva se nejcastéji u novostaveb, kde neni problém s poloZzenim
nového rozvodu. Metoda pfistupu na sbérnici je CSMA/CA. [5]

Pro kabely TPI1, které¢ spliiyji pozadavky KNX je typické vedeni YCYM 2x2x0,8 (nebo
J-H(ST) H 2 x 2 x 0.8, neobsahujici halogeny), tento kabel ma zelené PVC oplasténi. Sklada se ze
dvou paru zil, jejichz vodi¢e maji primér 0,8mm, jsou ve dvojici zkroucené a odstinéné. Pro napajeni
ucastnika a soucasn¢ pro pienos dat se pouziva par zil s cervenym (+) a cemnym vodi¢em (-). Jako
rezerva, pfipadné pro pfidavné napdjeni ucastnika, slouzi par zil se zlutym a bilym vodi¢em. Pouze
tyto zelené standartizované kabely dokazi zarucit nasledujici vlastnosti.[5]

« max. 1000m celkova délka sbérnice v jedné linii nebo segmentu
« max. 700m vzdalenost mezi dvéma zafizenimi na sbérnici
+  max. 64 pristroju (obsahujicich sbérnicovou spojku) na samostatné napajenou vétev linie
+ max. 350m mezi napajecim zdrojem a pristrojem na sbérnici
«  min. 200m délka vedeni sbémice mezi 2 zdroji na jedné linii
Vse je zalozeno na odporu smycky 72Q a na parazitni kapacité smycky 0,12uF na 1000m

vedeni. U vSech téchto ostatnich kabelit musi byt dodrZzena maximalni délka, ktera byva zadana
v katalogovém listu kabelu.[6]
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Waodid pro vyrowndni poteneidu

Howoyd fale f
Plastava falis

Obr. 2 Krouceny par TP1/6]

2.2.2 Silové vedeni

Tato technika se pouziva predevsim v mistech, kde se stavajici rozvodna silova sit’ musi vyuzit
pro prenos dat a tam, kde nelze samostatné odd€lené vedeni sbémice pouzit. [5]

KNX PL 110 umoziuje prenos telegramu po siti 230/400 V AC. Tyto telegramy se prenasi po
kterémkoliv fazovém a stfednim vodici, které musi byt pfipojeny ke kazdému pfistroji. Systém je
patfi¢n¢ prizpusoben pfistrojum KNX TP1 a pfisluSnym nastrojum. Komunikaéni rychlost je zde 1200
bit/s a pro pristup na sbérnici se pouziva metoda CSMA. [7]

Systém pracuje obousmémé v poloduplexnim provozu, tudiz kazdy pfistroj muze vysilat
1 pfijimat. KNX PL 110 umoziuje i pfes nedefinované pienosové vlastnosti energetické sité vysokou
pfenosovou bezpecnost béhem pienosu telegramu. Protoze nejsou definované sitové poméry, je
mozné, ze prenos telegramu bude prerusen. Z toho divodu se nepfipousti timto zpisobem realizovat
aplikace, u nichz by takové vynechani telegramu mohlo vést ke zpusobeni Skod. Mezi tyto aplikace
urcité patfi fizeni vytahu, nouzové volani apod.

Naopak typickymi aplikacemi pro pouziti KNX PL 110 jsou: [7]

«  Rizeni ve svételnych instalacich (spinani a stmivani)

« Aplikace s motorovym pohonem (zaluzie, otevirani vrat)
« Hlaseni

«  Simulace prfitomnosti

. Casové zavislé nebo centralni fizeni

«  Vizualizace dotykovymi displeji

«  Prenos analogovych hodnot

Ptrenos signalu po energeticke siti je v Evropé upraven normou CENELEC EN 50065. KNX
PL 110 vyuziva pro prenos kmitocty 105,6 kHz a 115,2 kHz. Dle stfedniho kmitoctu 110kHz se tento
KNX systém nazyva KNX PL110. [7]

2.2.3 Radiovy pienos

V mistech, kde neni mozné z fyzického hlediska pouzit nékteré z vyse uvedenych kabelovych
vedeni, lze vyuzit radiové komunikace KNX RF. Pro radiovou komunikaci se pouziva frekvencni
pasmo 868Mhz. Pristroje pracujici v tomto pasmu mohou pouzivat radiovy kanal ne déle nez 1% casu,
diky tomu je dosaZzeno vysoké spolehlivosti. Vysoké spolehlivosti je dosazeno také diky technologii
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CRC (Cyclic Redundancy Check) a impulsni kodové modulaci FSK (Frequency Shift Keying). Princip
impulsni kédové modulace je zobrazen na Obr. 3, kde f1=868 MHz a f2=868,8 Mhz. [9][8]

frif2f2|f1|f1|f2|f2|f1

log1ilog0:log1:ilog0:
Obr. 3 Princip FSK modulace [8]

Dalsi technické parametry radiového prenosu jsou uvedeny v Tab. €. 2.

Parametr: Hodnota:
Frekvence: 863.8 Mhz (868-868,6 Mhz pasmo)
Prenosova rychlost: 16,4 kBit/s
Dosah (pfimo bez RF zesilovace): 30m v budov¢, 300m v otevieném prostoru
Pocet RF pristroju na systém: max. 54
Pocet RF zesilovacu na systém: max. 3

Tabulka 2: Technické parametry KNX RF [9]

2.3  Topologie

Z duvodu omezeni poctu prvkl, které mohou byt napajeny z jednoho napajeciho zdroje, je
nutné sbérnici rozd¢€lit na useky, které jsou samostatn¢ napajené a obsahuji vzdy nejvyse 64 pristroju
pripojenych na sbérnici. Tyto useky se nazyvaji linie. [10]

D¢lka takto samostatn€ napajené linie smi byt nejvyse 1000m s tim, ze nejvetsi vzdalenost
mezi dvéma pfistroji na sbérnici je maximalné 700m. Protoze 1ze sbémici vétvit, nejsou tyto dva udaje
v rozporu. Nejdelsi vzdalenost pfistroje od napajeciho zdroje je 350m. Pokud je nutné na jedné linii
pouziti dvou zdroju, bez vrazenych liniovych spojek, musi byt vzdalenost mezi témito zdroji
minimalné 200m, pro omezeni indukovanych Spicek pfi pfenosu telegramu. [10]

Vedeni sbémicovych kabelt Ize v linii provést ve sbérmicovém, hvézdicovém nebo stromovém
usporadani. Jsou mozné také kombinace uvedenych usporadani. Pouze kruhova topologie je zakazana.

Jednotlivé linie jsou propojeny liniovymi spojkami, které¢ galvanicky odd¢luji jimi svazané
vétve a také zabezpecuji oboustranny prenos telegramu. Protoze ma liniova spojka vlozenou filtracni
tabulku vymezujici rozsah komunikace, 1ze nastavit, které telegramy maji byt pfenaseny. Nepfenasi
pouze ty telegramy, které jsou uréeny pro komunikaci uvnit dané linie. Uplna linie maze obsahovat
az 256 pristroja, je ale nezbytné ji rozdé€lit na 4 samostatné napajené vétve, které¢ jsou oddéleny
liniovymi spojkami. Ty zde plni funkei liniovych opakovaci (zesilovacu). Hardwarové jsou totozné
s liniovymi spojkami, pouze obsahuji jiny aplikacni software. ProtoZe neobsahuji filtracni tabulku,
propousti obousmémé vSechny telegramy. [10]

Pouzitim liniové spojky muzeme pripojit k jedné nadrazené linii az 15 (zakladnich) linii.
Tim vznika tzv. oblast. Pocet ucastniki v jednotlivych liniich je mozno volit libovolné ve vyse
uvedenych mezich. Pro jednu oblast tak ziskavame zakladni kapacitu 15 x 64 = 960 ucastnika. Az 15
oblasti je mozno opét propojit jimi nadfazenou oblastni spojkou do paterni linie. Tim je mozno
v zakladni topologii systému pouzit az 64 x 15 x 15 = 14 400 ucastnikii. Pro kazdou linii plati vyse
uvedené podminky a kazda z nich potfebuje vlastni napajeci zdroj. [11]

Na Obr. 4 jsou zobrazeny topologie, které je mozné pouZit.
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Obr. 4 Topologie KNX [7]

2.4  Adresace v systému

Jak vyplyva z pouzitelnych toplogii, muze byt v systému pouzita velka spousta pristroju. Aby
byl kazdy takovy pfistroj v systému jednoznacné identifikovan, at’ uz pfi programovani, uvadéni do
provozu, servisu nebo pfi diagnostice, je nutné mu pridélit fyzickou adresu. Tato adresa je pro kazdého
ucastnika jednoznacna a kazdého ucastnika jednoznacné identifikuje. Je to obdoba postovni adresy,
ktera udava misto, ulici a jméno. Fyzicka adresa udava oblast, linii a Géastnika. [11]

Oproti tomu skupinova adresa slouzi predevsim ke komunikaci mezi pfistroji. Protoze kazdy
z pristroji mize mit vice kanalti jako napf., Ze druha kolébka ctyinasobného tlacitkového ovladace
ma ovladat kanal ¢. 4 Ctyrnasobného aktoru. Tyto logické vazby jsou realizovany prostfednictvim
kédovani, které je oznaCovano vyrazem ,skupinova adresa®. Pokud bude vySe zminéné tlacitko
stisknuto, vysle svoji skupinovou adresu s pfikazem (napf. ,.zapnout™ anebo ,,vypnout™) na sbérici.
Aktory, jejichz kanaliim je pfifazena tato skupinova adresa, tento prikaz vykonaji. [11]

2.4.1 Fyzicka adresa

Individualni (Fyzicka) adresa je odvozena od topologického usporadani systémové instalace
a stejné¢ jako popisné Cislo domu ve mésté, individualni adresa v systémové instalaci je
neopakovatelna.[10]

Konstrukei individualni adresy si snadno predstavime pii pohledu na kompletni topologické
usporadani systémové instalace KNX/EIB. Tato adresa sestava ze tii casti, vzajemné oddélenych
teckami. Prvni casti je poradové Cislo oblasti 0 az 15 (0 je vyhrazena pro paterni linii). Druha ¢ast
(0 az 15) odpovida cislu linie v dané oblasti, pficemz 0 je zde pfifazovana hlavni linii. Treti casti
individualni adresy je potfadové cislo prvku pfipojenc¢ho k linii. To mize byt v rozmezi od 0 do 255.
Individualni adresa je tedy urCena k jednoznaénému uréeni pristroje v systémové instalaci, zpravidla
vSak nic nefika o ucéelu nebo funkci tohoto pristroje. Je dulezita pfi programovani pristroji a béhem
diagnostickych postupt, v bézném provozu v§ak nema zadny vyznam. [10]
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Tabulka 3: Fyzicka adresa [12]

Fyzicka adresa pro 8. pfistroj na 2. linii v 1. oblasti by vypadala nasledovné: 1.2.8

2.4.2 Skupinova adresa

Skupinové adresy slouzi také pro cislovani jednotlivych funkci. Skupinova adresa se
v projektu musi vyskytovat alespon dvakrat, jednou u snimace, podruhé u ak¢niho ¢lenu. Tyto dva
pristroje jsou touto spolecnou skupinovou adresou vzajemné funkéné propojeny. Skupinovou adresu
odesila snimac, akéni Clen ji vyslechne a vykona pozadovanou operaci. Déleni na hlavni skupiny
a podskupiny je béZznou zasadou. Od ETS 2 je pouzivano druhé déleni na tfiiroviiové skupinové
adresy: hlavni skupina, stfedni skupina a podskupina. Bez ohledu na zptsob dé€leni, v jednom projektu
lze pouzit az 32 768 riiznych skupinovych adres. [14]

Dvouuroviiové adresy

Triaroviiové adresy

Hlavni skupina

0az 15 =16 adres

0az 15 =16 adres

Stiredni skupina

0 az 7 =8 adres

Podskupina

0az 2 047 =2 048 adres

0 az 255 =256 adres

Pocet skupinovych adres

Celkem = 32 768 adres

Celkem = 32 768 adres

Tabulka 4: Skupinovd adresa [14]

Zpocatku se pouzivaly dvoutroviiové skupinové adresy. Pro vytvoreni urcitého logického
poradku pifi tvorb¢ téchto adres jsou vhodnéjsi tfiuroviiové skupinové adresy. Skupiny dislic
jednotlivych trovni jsou vzajemné odd€leny lomitky. [13]

«  2/25 —priklad dvouuroviiové skupinové adresy
« 1/3/5 — priklad tfiurovitové skupinové adresy

2.5 Komunikace na KNX

Veskeré informace, které si pfi fizeni systémové instalace KNX/EIB vyménuji jednotlivé
pristroje, jsou ve formé digitalnich pulst, dosahuji tedy pouze dvou stavi. Kdy jednotkou prenosu je
1 bit, ten muze nabyvat hodnoty logické ,,0“ nebo logické ,,1*. Pro binami prenos informaci se
vyuziva hexadecimalniho kodovani, z ¢ehoz vyplyva 16 moznych stavi pro prenasené cislo
v binamim vyjadfeni, zatimco v dekadickém vyjadfeni mizeme jednim dekadickym mistem vyjadrit
10 moznych stavi. [15]

Pro ruzné¢ funkce nebo nastavené¢ ¢i méfené hodnoty je nezbytné prenaset informace
vyjadiujici svou délkou a poétem stavu potiebny obsah. Takze prikazu vyjadfujicimu spinani (tedy
poloha ZAP nebo VYP) postaci pro vyjadieni rozméru dat jen 1 bit, tzn. dva provozni stavy,
odpovidajici logické ,,1% pro ZAP a logické ,,0° pro VYP. Stavy od 0% do 100% pro nastaveni vysky
zaluzii nebo uhlu jejich natoceni, pfipadné pro nastaveni uhlu otevieni polovodicového ventilu
stmivace se vyjadiuji 256 kroky, tedy celkem 256 stavy, pro jejichz binarni vyjadfeni je potfebnych
8 bitd (1 byte). Stavy raznych fyzikalnich veli¢in se tak mohou vyjadfovat rizn¢ dlouhymi daty
s riznymi pocty stavu. [15]

Komunikaé¢ni propojeni mezi ucastniky v systému KNX muze byt realizovano nasledujicimi
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Multicast komunikace — komunikace s vice ucastniky
Broadcast komunikace — komunikace se vSemi ostatnimi ucastniky
Point to point (unicast komunikace) — komunikace mezi dvéma ucastniky

Rozmér dat Pocet stavi Nazev LT ;ENX/EIB
1 bit 2 bit Spinani
2 bity priorita
4 bity 16 stmivani
8 bita 256 byte hodnota
16 bita 65536 slovo teplota
32 bita 4294967296 dvojité slovo ¢itac

Tabulka 5: Priklady bindrnich hodnot s formdty dat [15]
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3 VYUKOVY PANEL S PRVKY ABB

Tato kapitola bude vénovana jednotlivym pristrojum ABB, kter¢ jsou umistény na vyukovém
panelu. Tyto pfistroje jsou rozdéleny do tfi kapitol podle pouziti. Nejprve jsou uvedeny systémoveé
pristroje, poté snimace a nakonec akéni Cleny. U kazdého pristroje je kratky popis a hlavné jeho
parametry.

Obr. 5 Vyukovy panel

3.1  Systémové pristroje

Na vyukovém panelu ABB jsou umistény nasledujici systémové Cleny, u vSech je uveden
popis.

3.1.1 Napajecizdroj SV/S 30.160.5

Napajeci zdroj produkuje a monitoruje napéti na sbérici. Sbémice je oddélena od napajeciho
zdroje integrovanou tlumivkou. Zdroj je ke sbémici pripojen pomoci svorek a reset Ize na sbérnici
vyvolat odpojenim napajeciho napéti po dobu asi 20 sekund. Po odpojeni napajeciho napéti se
pristroje pripojené ke sbérnici vrati do puvodniho nastaveni. Na vyukovém panelu jsou umistény 2
tyto zdroje. Jeden na Hlavni linii a jeden na linii 1.[28]
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Schématicka znacéka:

Napajeni:
Napajeni 230 VAC +10/-15%, 45 ... 65 Hz
Spotieba <8 VA
Ztraty <3W
Vystupyy:
EIB / KNX vystup I linka s integrovanou tlumivkou
EIB / KNX vystupni napéti 30 VDC+1/-2 V, SELV
Jmenovity proud 160mA, zkratu odolné
Piipojeni:
Napajeni 3 Sroubové svorky
EIB/ KNX vystup Svorka pro pfipojeni ke sbémici
Teplotni rozsah:
Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C

Oznacdeni:

Typoveé cislo

Katalogove¢ Cislo

SV/S30.160.5
2CDGI110085R0011

Tabulka 6: Parametry napdjeciho zdroje[28]

3.1.2 Liniova spojka LK/S 4.1

Tato spojka muze byt pouzita k propojeni dvou linii, pfipadné jako opakovac na jedn¢ linii. Pfi
pouziti jako liniové spojky se vyuziva predevsim ke spojeni linie s hlavni linii nebo k pfipojeni hlavni
linie k patefni linii. Pfi tomto vyuziti galvanicky odd¢luje dvé rizné linie a diky routovaci tabulce
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muze filtrovat telegramy podle toho, pro jakou linii jsou uréeny. Pfipadn€¢ muze propoustét nebo
blokovat vSechny telegramy. Toho lze vyuzit napf. pfi diagnostice.[27]

Obr. 7 Liniova spojka[27]

Schématicka znacéka:

Napajeni:
Provozni napéti 24V DC po sbérnici KNX
Ovladaci a zobrazovaci prvky:
Zelena LED Zapnuto, zafizeni je pripraveno k pouZiti
Cervena LED | Pro programovani fyzické adresy
Zluta LED Ptenos telegramu na primarni linii (hlavni linii)
Zluta LED Prenos telegramu na sekundarni linii (linie)
Piipojeni:
EIB, sekundarni linie Leva svorka pro pripojeni ke sbérnici
EIB, primarni linie Prava svorka pro pfipojeni ke sbérnici
Teplotni rozsah:
Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani/ Pfeprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typoveé cislo LK/S4.1
Katalogove¢ Cislo 2CDG110027R0011

Tabulka 7: Parametry liniové spojky [27]
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3.1.3 Rozhrani USB/S 1.1

Pro komunikaci mezi PC a EIB instalaci je na panelu umisténo USB rozhrani s oznacenim
USB/S 1.1. Pfenos dat je na tomto pfistroji indikovan dvémi LED, jedna je oznacena jako EIB LED
a druha USB LED. Toto rozhrani lze pouzit v ETS 3 v1.0 a vySSich. USB rozhrani lze jednoduse
pripojit k ABB i-bus ® a nasledné ptipojit k USB portu v PC. Operacni systém pfistroj automaticky
detekuje a nainstaluje. Svorky pro pripojeni ke sbérnici ABB i-bus ® jsou vyvedeny na predni strané
pristroje stejné jako pro USB. [16]

=
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Obr. 8 USB Rozhrani USB/S 1.1 [16]

“KNK ﬂ
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Schématicka znacéka:

Provozni napéti:

ABB i-bus ® EIB/KNX typicky 30 VDC (21 ...32 VDC)
Max. spoticba energic z ABB i-bus ® EIB/ 12 mA at 20 V
KNX
Max. ztraty z ABB i-bus ® EIB / KNX 240 mW
USB nap¢éti 5VDC
Max. spotieba energic z USB 60 mA
Max. ztraty z USB | 300 mW
(ABB i-é\fsa ® CEIIII(BOﬁ(?\Itr)?an USB) 40 mW
Rozhrani:
USB USB standard 1.1
Piipojeni:

svorky pro pfipojeni ke sbémnici,

ABB i-bus ® EIB/KNX . ,
bezsroubové

Pres USB socket typu B

USB max. délka kabelu 5m (standard)

Teplotni rozsah:

Pracovni rezim 0°C..+45°C




(V8]

Strana 29

Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo USB/S 1.1
Katalogove¢ Cislo 2CDG110008R0O011

Tabulka 8: Parametry USB rozhrani [16]

3.1.4 Rozhrani IPS/S 2.1

Na panelu je jeste krom¢ USB rozhrani pro komunikaci umisténo IP rozhrani s ozna¢nim
IPS/S 2.1. Je to modularni instala¢ni zafizeni (MDRC), kter¢ tvofi rozhrani mezi KNX zafizenimi a IP
siti. Pro rychlou vyménu telegrama vyuziva lokalni sit” (LAN). Pomoci ETS a tohoto rozhrani lze
zarizeni na sbémici KNX naprogramovat pfes lokalni sit. Pristroj pouziva KNXnet/IP protokol. IP
adresa pristroje muze byt fixni, popfipad¢ mize byt ziskavana z DHCP serveru. [17]

Obr. 9 IP Rozhrani IPS/S 2.1 [17]

A

Schématicka znacéka:

Zdroje:
Napéjcci napéti Us 10..30V DZ(‘illlr)llgensi p1<u5g;/10n terminal
Spotieba el. energie Max. 1,9 W pii 10V
Spotieba proudu Max. 190mA pii 10V
Ztraty Max. 1,9 W pfi 10V
Jmenovité napéti Un 12V DC
Jmenovity proud In 145mA pii 12V

Spotieba proudu KNX z KNX < 10mA
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Piipojeni:
ABB i-bus ® EIB/KNX svorky pro pfipojeni ke sbémici
Plug-in terminal pro provozni napéti Plug-in terminal
P Zasuvka RJ45 pro 10{ 100BaseT,
IEEE 802 .3 sit¢ s automatickym senzorem
Teplotni rozsah:
Pracovni rezim 0°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typoveé cislo IPS/S 2.1
Katalogove¢ Cislo 2CDG110061R0011

Tabulka 9: Parametry IP rozhrani [17]

3.1.5 Sbérnicova spojka pod omitku

Sbéricova spojka je prvek, ktery slouzi k propojeni kabelu sbémice s riznymi aplikac¢nimi
jednotkami. Mezi tyto jednotky patfi: dotykové snimace (jednonasobné, dvojnasobné a Ctyinasobng),
Busch-Triton dotykové snimace (jednonasobné, tfinasobné a pétinasobné), snimace pohybu, snimace
pritomnosti, pokojovy termostat, rozhrani RS232 a IR (infradervené) rozhrani. Ma pojistny kouzek pro
umisténi v klasické podomitkové krabici. Na vyukovém panelu jsou pomoci této spojky piipojeny ke
sbémici vSechny dotykové snimace i snimac pfitomnosti.[37]

Obr. 10 Shérnicova spojka [37]

Napajeni
EIB 24V DC, pres sbémici
Ovladaci a zobrazovaci prvek:
Cervena LED a programovaci tladitko Pro nastaveni fyzické adresy
Piipojeni:

EIB Svorka pro pfipojeni ke sbémici
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Aplikaéni jednotka Svorka pro 10-polovy konektor
Rozsah okolnich teplot:
Pracovni rezim -5°C..+45°C
Oznaceni:
Typové cislo 6120 U-102-500

Tabulka 10: Parametry sbérnicové spojky [37]

3.2 Snimace

Snimace slouzi k ziskavani informaci z riznych fyzikalnich veli¢in. Na vyukovém panelu je
umisténo takovych snimacu 5. Tyto snimacée budou popsany v nasledujici kapitole.

3.2.1 Jednonasobny, dvojnasobny a ¢tyFnasobny dotykovy snima¢

Tyto snimac¢e maji vétSinu parametra stejnou, lisi se pouze v poctu tlacitek, z tohoto divodu je
jejich popis spoleény. Jedina vyjimka je C¢tyfnasobny dotykovy snimaé, ktery oproti ostatnim
umoziuje ovladani svételnych scén.

Aplika¢ni modul jednonasobného (dvojnasobného, ¢tyfnasobného) dotykového snimace byva
umistén na podomitkovou sbémicovou spojku. Jednonasobny (dvojnasobny, ¢tyfnasobny) dotykovy
snima¢ muze odesilat telegramy pro spinani, stmivani nebo pro ovladani zaluzii akénim ¢lenim na
KNX/EIB sbémici. Tlacitkové snimace maji pod kazdym tladitkem dva kontakty a na kazdém tlacitku
je svétlo emitujici dioda, ktera maze svitit zelené nebo ¢ervené. [18] [19] [20]

Obr. 11 Jednondsobny, dvojndsobny a ctyrnasobny dotykovy snimac [18] [19] [20]

L4l e

EIB 24V DC, pres sbémici

Ovladaci a zobrazovaci prvky:

Schématicka znacéka:

P~

g @
@3

Zdroj napéti:

1 (2,4) tlacitko, kazdé¢ se dvéma kontakty
1X (2.4) dvoubarevna LED Cervena/zelena
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Piipojeni:
Sbérnicova spojka FM (6120 U-102-500) 10-polovy konektor
Spinaci ak¢ni ¢len FM (6110 U-101-500)
Spinaci a stmivaci akéni ¢len FM (6114 U-500)

Rozsah okolnich teplot:

Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C..+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo - jednonasobny 6115-24G-101
Katalogov¢ Cislo - jednonasobny 6115-0-0131
Typové ¢islo - dvojnasobny 6116-24G-101
Katalogov¢ ¢islo - dvojnasobny 6116-0-0121
Typové ¢islo - ¢tyfnasobny 6127 MF-84-500-101
Katalogov¢ ¢islo - ¢tyfnasobny 6117-0-0185

Tabulka 11: Parametry jednondsobného, dvojndsobného a ctyrnasobného dotykového snimace [18]

[19] [20]

3.2.2 Trojnasobny dotykovy snimac¢ Busch - Triton ®

Aplikaéni modul trojnasobné¢ho dotykového snimace byva umistén na podomitkovou
sbémicovou spojku. Také tento snima¢ muze odesilat telegramy pro spinani, stmivani nebo pro
ovladani zaluzii akénim ¢leniim na KNX/EIB sbémici. Dale je zde moznost ukladani a nacitani az 6
svételnych scén. VSechny jednotlivé funkce ovladacich prvka lze také vyvolat dalkové pomoci
ruéniho infra¢erven¢ho ovladaée. Dotykovy snima¢ ma pro indikaci provoznich stavi svétlo emitujici
diody, které¢ mohou svitit Cervené nebo zelené. Kazdy ovladaci prvek ma podsvicené oznacovaci pole.
Specialni funkce (jako jsou svételné scény) mohou byt vyvolany prostfednictvim integrovaného
pomocného tlacitka ve stfedu infracerveného pfijimaciho pole. [21]

Obr. 12 Trojndsobny dotykovy snimac Busch - Triton ® [21]
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Schématicka znacéka:

Zdroj napéti:

EIB 24V DC, pres sbémici

Ovladaci a zobrazovaci prvky:

3 tlacitka, kazdé se dvéma kontakty
1 funk¢ni tlacitko

3 podsvicena oznacovaci pole

Infracerveny piijimac

3 x dvoubarevna LED Cervena/zelena

Piipojeni:

Podomitkova sbémicova spojka nebo

podomitkovy spinaci akéni ¢len/Cidlo 10-polovy konektor

Rozsah okolnich teplot:

Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo 6322-24G-101
Katalogove¢ Cislo 6300-0-1121

Tabulka 12: Parametry trojndsobného dotykovyého snimace Busch - Triton ® [21]

3.2.3 Snimac pritomnosti

Aplika¢ni modul snimace pfitomnosti byva umistén na podomitkovou sbérnicovou spojku.
Krom¢ detekce pohybu muze snimaé sledovat pohyb po urcitou dobu diky integrované monitorovaci
funkci. Snimag¢ pritomnosti ma také funkei foto-elektrického snimace. Tato funkce umoziuje odesilat
telegramy pfi poklesu nebo vzrlistu jasu pod, nebo nad nastavenou hodnotu. Pomoci posuvného
pfepinace lze snimac pfitomnosti nastavit na do tfi provoznich rezimi Zapnuto / Automaticky /
Vypnuto. Doba zotaveni a citlivost integrovaného foto-elektrického snimace lze nastavit pomoci dvou
potenciometri na zadni stran¢ snimace nebo zménou parametra v prostiedi ETS. [22]
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Obr. 13 Snimac pritomnosti [22]

Schématicka znacéka:

Zdroj napéti:

EIB 24V DC, pres sbémici

Ovladaci a zobrazovaci prvky:

Posuvny spinac

Potenciometr Foto-clektricky snima¢ 5...1000 Lx

Potenciometr Doba zotaveni 10s...17 min

Piipojeni:

Podomitkova sbémicova spojka nebo

podomitkovy spinaci akéni ¢len/Cidlo 10-pélovy konektor

Rozsah okolnich teplot:

Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani | 25°C ... +55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo 6132-xx-102
Katalogove¢ Cislo 6132-xx-XXXX

Tabulka 13: Parametry snimace pritomnosti [22]

3.3  Akeni ¢leny

Ak¢ni ¢Cleny slouzi ke zpracovani informaci ziskanych pomoci snimaci. Na vyukovém panelu
jsou umistény 4 ak¢ni Cleny. Jejich stuény popis je v nasledujici kapitole.

3.3.1 Spinaci akéni ¢len 4-nasobny SA/S 4.6.1

Akc¢ni ¢leny 6 A jsou modularni zafizeni. Pro montaz do rozvadéfe se vyuziva 35mm
montazni liSta. Pfipojeni ke sbémici je realizovano pomoci svorek. Pfistroj nevyzaduje dalsi napajeni,
obsahuje 4 bezpotencialové kontakty, které jsou ureny ke spinani jednofazovych nebo tfifazovych
spotfebi¢li umisténych na sbérici ABB i-bus® KNX/EIB. Pristroj je vhodny ke spinani odporové,
induktivni a kapacitni zatéze. [23]
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Obr. 14 Spinaci akcni clen ctyrndsobny [23]

Schématicka znacéka:

Napajeni:
Provozni napéti 21...30V DC po sbérnici KNX
Spotieba el. energie EIB/KNX Max. 250mW
Spotieba proudu EIB/KNX < 12mA
Vystupni jmenovité hodnoty:
Jmenovité napéti Un 250/440 V AC (50/60 Hz)
Jmenovity proud In (na vystup) 6A
Ztraty na zafizeni pfi max. zatézi I5W

Vystupni spinaci proudy:

AC3 provoz 6A /230V
ACI1 provoz 6A /230V
Piipojeni:
ABB i-bus ® EIB/KNX svorky pro pfipojeni ke sbémici
Pfipojeni proudového obvodu (1 svorka na

kontakt) Sroubovaci svorky

0.2... 2.5 mm?jemné draty

Faze (1 svorka 2 kontaky) 0.2... 4 mm?jednozilové

Teplotni rozsah:

Pracovni rezim 0°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Pieprava | _25°C .. +70°C
Oznaceni:
Typoveé cislo SA/S4.6.1
Katalogove¢ Cislo 2CDG 110 036 RO011

Tabulka 14: Parametry ctyrndasobného spinaciho akcniho clenu [23]
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3.3.2 Spinaci akéni ¢len 6-nasobny AT/S 6.6.1

Sestinasobny spinaci akéni &len je zafizeni, které se umistuje na DIN listu do rozvodné skiing.
Ke sbémici je pripojeno pomoci svorek. Pouziva Sesti bezpotencialovych kontaktu, které umoziuji
prepinat mezi Sesti skupinami elektrickych spotfebi¢t, které jsou na sobé nezavislé. Pristroj
nevyzaduje dalsi napajeni. [24]

‘I‘ el | I & &
: ?fﬁl{g

Schématicka znacéka:

Napajeni:
Provozni napéti 24V DC po sbérnici KNX
Vystupy:
Spinaci napéti 230 VAC +10/-15 %, 50 ... 60 Hz
Spinaci proud 10 A/AC1
Piipojeni:
ABB i-bus ® EIB/KNX svorky pro pfipojeni ke sbémici

2 Sroubovaci svorky
Pripojeni proudového obvodu 0.2... 2.5 mm?jemné draty
0.2... 4 mm?jednozilové

Teplotni rozsah:

Pracovni rezim 0°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typoveé cislo AT/S6.6.1
Katalogove¢ Cislo GH Q631 0023 RO111

Tabulka 15: Parametry Sestindsobného spinaciho akcniho clenu [24]
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3.3.3 Spinaci a stmivaci ak¢ni ¢len dvojnasobny UD/S 2.300.2

Je modulami instalac¢ni zafizeni, kter¢ se umistuje do rozvodné skiin€. Slouzi ke spinani
a stmivani dvou skupin svitidel, tyto skupiny mohou pracovat bud’ spolecné¢ nebo kazda zvlast'.
Skupiny jsou omezeny maximalnim vykonem a to 300W na kazdou skupinu. V pfipad¢ pouziti pouze
jedné skupiny se tento vykon zvysi na 5S00W. Oba kanaly mohou byt napajeny z riznych fazi. Pri
maximalnim zatizeni ma pfistroj spotfebu 4,5W. Pfistroj umoziuje celou fadu nastaveni, od
nastaviteln¢ rychlosti stmivani az po funkci scén.|25]

Obr. 16 Spinaci a stmivaci akcni clen dvojndsobny [25]

Schématicka znacka:
ﬂ =
2
Napajeni:
Provozni napéti 21...30V DC po sbérnici KNX
Odbér proudu z KNX Max. 12 m
Vystupy:
2 vssupni ity Polovllion S s o poec
Maximalni zAts? 300W/VA na kanal
500W/VA pri pouziti pouze jednoho kanalu
Minimalni zats? | IW/VA
Piipojeni:
ABB i-bus ® EIB/KNX svorky pro pfipojeni ke sbémici
Sroubovaci svorky
Pripojeni proudového obvodu 0.2... 2.5 mm’jemné draty
0.2... 4 mm?jednozilové
Teplotni rozsah:
Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
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Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo UD/S2.300.2
Katalogove¢ Cislo 2CDG 110 074 ROO11

Tabulka 16: Parametry spinaciho a stmivactho akcniho clenu dvojndasobného [25]

3.3.4 Zaluziovy akéni &len dvojnasobny JA/S 2.230.1

Tento akcni ¢len se pouziva k fizeni dvou na sobé nezavislych skupin, kde kazdou 1ze pouzit
k fizeni maximalné dvou motori pro ovladani Zaluzii, rolet ¢i jinych zavésu. Stejné tak ho lze pouzit
k ovladani dvefi, oken a riznych ventilacnich klapek. Vystupni kontakty pro sméry nahoru a dold jsou
mechanicky zabezpefeny tak, aby nemohlo byt napéti indikovano na obou soucasné. Zménou
parametru lze nastavit ruizné vlastnosti, jako tfeba ¢asovou pauzu pii zméné sméru, dobu jakou bude
trvat pohyb Zaluzii atd. Tento pristroj se umistuje do rozvodné skiin¢€ na DIN listu. [26]

Obr. 17 Zaluziovy akcni clen dvojndsobny [26]

Schématicka znacka:
==
Napajeni:
Provozni napéti 21...30V DC po sbérnici KNX
Odbér proudu z KNX <250 mW
Vystupy:
Pocet vystupu 2 nezavislé vystupy, kazdy s 2 spinacimi kontakty
Nominalni napéti 230V AC
Maximalni spinaci proud 6 A (AC1/AC3) pii 230 V AC nebo
piiact b 6 A (AC1/AC3) pii 400 V AC
Minimalni spinaci proud 100 mA pii 5 V nebo
10 mA pfi 10 V nebo
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ImAat24V
Piipojeni:
ABB i-bus ® EIB/KNX svorky pro pfipojeni ke sbémici
Sroubovaci svorky
Pripojeni proudového obvodu 0.2... 2.5 mm?jemné draty

0.2... 4 mm?jednozilové

Teplotni rozsah:

Pracovni rezim -5°C..+45°C
Skladovani -25°C..+55°C
Preprava -25°C...+70°C
Oznaceni:
Typové ¢islo JA/S2.230.1
Katalogove¢ Cislo GH Q631 0071 RO111

Tabulka 17: Parametry Zaluziového akcniho clenu dvojndsobného [26]



4 ETS 3 PROFESSIONAL

ETS (Engineering Tool Software, Technicky softwarovy nastroj) je specialni software, ktery
je zcela nezbytny pro vytvoreni elektronického projektu KNX systémové instalace, naprogramovani
pristrojii a popfipadé k nasledné diagnostice. V naSem piipad¢ pouzivame verzi ETS 3.0f, coz je
posledni verze ze 3. fady tohoto softwaru. Tato verze umoziuje programovat rozsahl¢ systémove
instalace s pouzitim libovolného poctu pristrojia. V dnesni dobé je jiz aktualni verze ETS 4
Professional. V této kapitole jsou popsany zakladni kroky pro praci s projektem, které¢ vystaci pro
vytvofeni laboratornich uloh a vysvétleni zakladnich funkci. Vice informaci lze naleznout v napovédé
programu ETS 30.f. [36]

4.1 Import databaze s prvky

Abychom mohli vlozit zafizeni do jednotlivych linii, které¢ pozd¢ji vytvofime, musime
naimportovat produktovou databazi s témito pfistroji. K tomu slouzi zalozka File/Import na hlavni
list¢. Soubory s produktovou databazi maji koncovku .vd? (nejcasteji .vd2, .vd3, .vdS). Pro
importovani jsou 2 moznosti a to:

« Import all items in the file — pro importovani vSech prvki z dané databaze
« Let me select the items to import — pro vybrani jednotlivych prvka k importovani

4.2  Vytvoreni nového projektu

Novy projekt 1ze vytvorit kliknutim na File v hlavni 1i§t€ nastroju a nasledné kliknutim na
New Project, poprtipadé klavesovou zkratkou Crr/ + N. Nasledné se zobrazi Okno Add New Project
(Obr. 18), kde vyplnime nazev projektu (Name). Medium, kde mame na vybér ze dvou moznosti,
kterymi jsou TP (krouceny par (dvojlinka) — kterou pouzivame v nasem piipad¢) a PL (silové vedeni —
pouziva se v pfipadech, kdy neni mozné pouzit TP). Jako posledni je zde moznost zaskrtnout volbu
Create Line 1.1, ktera v projektu vytvori novou oblast a do ni umisti Linii 1.1, pokud tato volba neni
zvolena, vytvofi se pouze prazdny projekt. Celou tuto topologii je ovSem mozné dale editovat.
Topologie je dale rozebrana v nasledujici kapitole.

File View Diagnostics Extras Help
Bi]|New Project ST 2| Add New Project x|
@ Open/Manage Projects... Ctrl+O -
Narme: [Novi proiekt ok |
% | [mport...
Medume [N ~|  Cancel
1 Project: Lab. ulohy({Chodba_Schodiste)
2 Proiect: Ulahv ¥ Create Line 1.1

Obr. 18 Vytvoreni nového projektu

4.3  Vytvoreni topologie a vlozeni pristroju

Jednoduchou topologii projektu mame jiz vytvorenou od zaloZzeni nového projektu, pokud
jsme nechali zatrhlou volbu Create Linel.l1. Pokud ne, je nutné vytvorit topologii projektu a to
pridanim potfebnych oblasti a linii. Toho dosahneme vyvolanim kontextového menu (kliknutim
pravého tlacitka mySi na Nazev projektu). Zobrazi se moznosti jako na Obr. 19. Dalsi moznosti je
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pouzit hlavni li§tu, na které¢ je zalozka Edit se stejnymi moznostmi, popiipadé pouzit ikony pro
topologii v panelu nastrojii. Pro vytvoreni oblasti je zde moznost Add Areas (Obr. 19) a pro linie
moznost Add Lines (Obr. 19). Dal$i moznosti nastaveni jsou:

«  Number of items — pocet linii stejné¢ urovné
«  Name — nazev linie

Pro generovani individualni adresy linie jsou zde nasledujici 3 moznosti:
+ Fill up — nastaveni adresy na prvni volnou

« Append - prid¢li adresu, ktera nasleduje po posledni pouzité
«  Start with — uZivatelem definovana adresa, zacinajici od zadané hodnoty

Topology in Novy projekt 7| Add New Areas b
3] Novy projekt[  add Areas... -
Add reas Mumber of items: |1 Z|I
INEs...

Add Devices b arme: Hlavni Liriel Cancel

Generate Address

Copy
* Fill up [uze first free)
Properties
" Append
" Startwith: |0
Topology in Novy projekt 7 | Add New Lines x|
EEE Movy projekt .
5 I I =1
@ w Download... Murmber of items: =
Add Lines... M ame: Linie 1 Cancel
Add Devices Generate Address
e &+ Fill up [use first free)
Copy " Append

Properties " Start with: n

Obr. 19 Vytvoreni topologie nového projektu

Pokud mame naimportovanou databazi s pristroji, lze jednotlivé pfistroje vlozit do topologie
projektu. Pro vlozeni prvkia z databaze je zde volba Add Devices, ktera se zobrazi po kliknuti pravého
tlacitka mysi na danou linii, do které chceme prvky pridat, popfipadé opét na hlavni list¢ v zalozce
FEdit nebo opét pomoci ikony v panelu nastroji. Po spusténi této volby se zobrazi okno Product
Finder. Zde podle zadanych parametri vybereme prvky, jejich pocet a vlozime je pomoci tlacitka
Insert do projektu. Takto Ize vkladat pfistoje bud’ pfimo do topologie podle jejich umisténi na liniich,
popripad¢ primo umistit do struktury projektu podle mistnosti. Takto vlozené pristroje se automaticky
umisti do Hlavni Linie, je tedy vhodné vkladat pristroje do topologic na linii, ke které jsou ve
skuteénosti pfipojeny. Okno Product Finder Obr. 20, zde je n€kolik moznosti vyhledavani pfistroju
v databazi:

+  Manufacturer — vyhledavani podle vyrobce

+  Order number — podle objednavaciho Cisla

«  Product family — podle skupiny, do které pfistroj patfi
«  Product type — podle typu pristroje



+  Medium type — podle typu média
+  Product name — podle jména pfistroje

Jako posledni je zde moznost vybrat, kolik takovych pfistrojii se ma na danou linii vlozit.

Praduct Finder x|
Manufachuer ||'-1EH ﬂ
Bitke i |} Medim bype: | Twisted Pair |
Praduct fzmiy. | chry ﬂ Fraduct nams: |
Froduct bype: | _J
Firsd ] | Ineit I [ﬂ :,I rite 1.1 Hew Line
Mame | Description | Product | Order M... | Program | Progr... | DIM =)
16108 U-500, Switch Connect... G108 L1-500 Switch Connecti.. 6108 U-5.. dynamic allocation value light scene ... 1.0 Ne —
‘_{l_l 6109 L-300 5F-Binary input _.. B109 U-300 5f-Bimary input w... 6109 U-3... Switch Edge Dim Shutter Value/1.1 1 Mo
A 16108 U-500+6122 Watchdoa... E109 U-6122 Watchdoa sens...  6109-500.. Movement switch edae dim shutter v, 10 MNa

Obr. 20 Product Finder

44  Vytvoreni struktury projektu

Struktura projektu se vytvari v okné Buildings (Obr. 21). Pridavani a odebirani objektu je zde
stejné jako v okné pro vytvareni topologie. Po kliknuti pravého tlacitka mysi na Buildings/Functions
se vyvola kontextové menu. Dal§i moznosti je pouzit ikony z panelu nastroju, popfipadé¢ pouzit
v hlavnim panelu zalozku FEdit. Struktura se vytvari postupné od nejvétsich objekti jako jsou budovy
(Buildings), casti budov (Building Parts), mistnosti (Rooms) a rozvadécu (Cabinets). Na obrazku je
znazornéna struktura jednoduchého projektu. Projekt obsahuje budovu s nazvem VUT, ¢ast budovy
s nazvem FSI, nasledn¢ dv¢é mistnosti 730 a 731A a nakonec Rozvadég.

> Edd Buildings...
Buildings in Mowy projekt - 0| x|

[ Buildings/Functions MName Description Murnber
i P
- P ——————— 730 Labaratar
— Elﬁ LJH]A Laborator prog. automatu
HEN St |
B REL [l Rozvadec Rozvadec
— [ 7314

@ Romwadec
|§ Add Cabinets...

% Add Rooms. ..
ﬁ\p ndd Building Parts...

Obr. 21 Struktura projektu

Pokud mame takto vytvofenou strukturu projektu, je potieba do jednotlivych mistnosti a
rozvadécu vlozit pfistroje. To lze zajistit bud’ pfetazenim pfistroje z topologie projektu do dané
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mistnosti ¢i rozvadéce, popiipad¢é vyvolanim kontextového menu na mistnosti a vybranim moznosti
Add Devices. Pridavani probiha stejné jako v pfedchozi kapitole pomoci Product Finderu. Pro
ulehceni prace je jednodussi pristroje do topologie pouze pretahnout.

4.5  Nastaveni parametru pristroje

Pro zakladni nastaveni pfistroje slouzi polozka Properties, ktera se zobrazi v nabidce
kontextového menu daného pfistroje. Nejdulezitési je zde zalozka General, kde 1ze nastavit popripadé
zménit fyzickou adresu pristroje. Tato adresa je individualni pro kazdy pfistroj a pfi prvnim nahravani
aplikacniho softwaru do pfistroje bude pozadovano zmacknuti programovaciho tlacitka na daném
pristroji a timto mu bude tato adresa fyzicky pfidélena. Timto je zajiSténo, aby se do spravného
zarizeni nahral aplikacni software pro toto zafizeni urceny. Jako dalsi je zde polozka Description, sem
lze napsat jednoduchy popis zafizeni, tento popis se poté zobrazi pfimo v zahlavi dan¢ho pristroje
a slouzi k lep$i orientaci. Dale jsou zde informace o pouzitém pristroji, datum posledni modifikace
a posledniho nahrani aplika¢niho softwaru. V ostatnich zalozkach jsou viceméné také umistény dalsi
informace o pfistroji, ale neni zde moznost néjakého dalsiho dilezitého nastaveni. Okno pro nastaveni
parametru pristroje je na Obr. 22.

Topology in Novy projekt =100 %]
[ Movy projekt hu... ] Hame | Object Function | | Group Addresses
=Bl 1 Hisvni Linie 6 Rockerl Switching
@5 11 Liniel
# | 1.0.- 5V/530.320.5 Power supply,320mA MDRC 101 Jednonasobny dotykovy snimac 5125 1f-Switch sensor,FM X
=] 1.0 Jed
& ﬂ_ﬁ Collapse General | instalationhints | Comment | Program Infomation | Catalog £.4 | ¥ |
md] 102 ATr5  Edit Parameters.., Phys. Addess: |10 I'I_jl
Change Application Program... : :
S Descrptior: |J ednonasobny dolukony snimse
S Product: 5125 1FSwitch sensor FM
Reset device.. Frogram Swatch sarsor 16 TR/
Unioad... Last modfied:  29.3.201211:23.45
e Last dowrioad
Unlink Paiametes
Cut
Copy
Goto I-— Fyzickd adresa zaFizeni
L Popis zafizens

Obr. 22 Nastaveni parametrii pristroje

Jak je vidét v topologii projektu, po kliknuti na zafizeni se zobrazi jeho komunikacni objekty.
U kazdého takového objektu lze také vyvolat polozku s vlastnostmi. Tyto vlastnosti jsou zobrazeny na
nasledujicim obrazku. Zde je jako hlavni zalozka pro nastaveni Edit Object, kde se nachazi tyto
polozky:

+  Function — funkce, ktera je pro komunikacni objekt nastavena

«  Priority — nastaveni priority objektu (Low, High, Alarm)

« Data Type — zde lz¢ nastavit jaky datovy typ bude objekt pouzivat
« Flags — nastaveni podoby vlajky

Vsechny zde provedené zmény lze vratit do pavodniho nastaveni pomoci tladitka Deafult.
V zalozce Group Addresses jsou zobrazeny skupinové adresy, ke kterym je dany komunikacni objekt
prifazen. Okno pro nastaveni parametra pristroje je na Obr. 23.
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Topology in Novy prajekt =10] x|
EBE Movy projekt Group Address ] Sending E Main Group ... | Middle Group I
- [ 1 Hlavni Linie B 0/0/1 Mew Group Address S Mew Main Gr...  Mew Middle Gr
@B 11 Linie 1
& 1 1.0.- S¥/530.320.5 Power supply, 320ma, MDRC B: Rocker 1 - Switching |
B dl..l 1.01 Jednonascbny dotykevy snimac 6125 1F-Swi Ed Oibject | G e |
W ul6: Rocker 1 - Switching
[# :E|_| 1.0.2 AT/S6.6.1 6F-Switch actuator, 104 MDRC Function:  Switching Flags
W Communicstion
Frnonbye -
nanhy |Lc|w J ™ Bead
Tvpa W wirite
; W Transmit
Length:  1bit
™ Update
Drata Type: |n|:|| specilied _:J I

Chef zult

Obr. 23 Nastaveni parametrii objektu

Komunika¢nim objekti 1ze ménit také jejich funkéni parametry. K tomu slouzi jak tlacitko
Parametr v okn¢ Properties dan¢ho pristroje, tak lze toto nastaveni spustit z kontextového menu
pristroje moznosti Edit Parametrs. Protoze nastaveni parametrt je pro vétSinu pristroji spousta, nelze
je zde vSechny rozebirat pro jednotlivé pristroje, proto nékteré funkce a nastaveni budou popsany az
v kapitole Laboratorni ulohy. Pro ukazku je zde uvedeno nastaveni parametri jednonasobného
tlacitkového snimace. Po vybrani volby Edit Parametrs se zobrazi okno pro nastaveni parametri. Zde
muzeme v levém sloupecku vidét, Ze jako prvni moznost nastaveni je BCU-Type. Na vybér jsou 3
moznosti. Bus coupler, Switching actuator a Dimming actuator. Vybereme jednu z funkci, kterou po
pristroji pozadujeme. Podle funkce prfistroje jsou také dany jeho komunikacni objekty, které lze dale
konfigurovat. Zde je vidét, ze pro volbu Bus coupler, je pouze jeden komunikacni objekt a tim je
Rocker 1. V Obr. 24 jsou parametry, které lze pro Rocker 1 nastavit:

+ Operation mode of rocker — provozni rezim pfistroje (Switching sensor — spinaci Cidlo,
Dimming sensor — stmivaci ¢idlo, Shutter sensor — Zzaluziové ¢idlo, Flexible allocation —
flexibilni pridéleni)

«  Working mode of rocker — pracovni rezim tlacitka (TOGGLE - pfepinac, dale lze nastavit
rezim ON a OFF pfimo jako reakci na stlaceni levé nebo pravé kolébky tlacitka )

+  Operation mode of LED — pracovni rezim diody (show values of object rocker — zobrazuje
hodnotu, kterou obsahuje objekt tlacitko, orientation light — orienta¢ni svétlo)

+  Colour of LED - barva diody (podle stavu ON a OFF lze nastavit ¢ervenou nebo zelenou
barvu diody)
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BCU-Tope
Rocker 1
Buz coupler £ FM-aciuatar [ FM-Bus coupder TP ]
BCL-Tupe Rocker 1
Opeation mode of recke |5w|dirg BEN501 3
‘wotking made o the rocker [TOGGLE |
Oparation mode of LED |sh:|ws wvalue of obyact 1ocker :l
Cakour of the LED |OFF = grean, DN = 1ed -

Obr. 24 Editace parametrii pristroje

4.6  Skupinova adresace

Skupinova adresa slouzi k propojeni komunikaénich objektti snimacu a akcénich ¢lend. Timto
propojenim lze nastavit reakce vystupu akéniho ¢lenu na vystupy snimacu.

Topologie skupinovych adres se sestavuje stejné jako v pripadé topologie projektu ¢i jeho
struktury. Zacina se od hlavnich skupinovych adres (Main Group), pfes stfedni skupinové adresy
(Middle Group) az po zakladni skupinové adresy (Group Address). Pfipojeni komunikaéniho objektu
ke skupinové adrese je jednoduché. Pokud je skupinova adresa jiz vytvorena, lze tyto objekty do této
adresy prifadit jejich pouhym pretazenim mysi (Obr. 25).

Tepology in Novy projekt Amﬂ

[E Movy projekt | Group Address I Sending | Main Group ... I I

=B 1 Hilavni Linie 0/0/1 Mew Group Address 5 MNew Maini Gr... |
- 11 Linie1

M 1.0.- 5v/530.320.5 Power supply,320md, MDRC

-4 1401 Jednonasobny dotykovy snimac 6125 1f-Switch sensor, FM

i L & Rocker 1 - Switching

=g | TOZAT/SB5 6f-Switch actuator, 104 MDRC
ID;'.] 0 Output A - Switch |

|
B Maingroups Object E Device
=8 0 Mew Main Group L10: Output A - Switch \.f 1.0.2 AT/S6.6.1 Bf-Switch actuator 104 M
B8 0 New Middle Group S6: Rocker 1 - Switching 1.0 Jednonasobry dotykewy snimac 61
)1 Mew Group Address

Obr. 25 Skupinova adresa

Dals$i moznosti je v kontextovém menu vyvolaném na daném komunikacnim objektu volba
Link with. Po vybrani této volby se zobrazi nasledujici okno (Obr. 26).
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# | Link Communication Object(s)

— © Link with existing group address
IEI;"EIH Cancel

— (% Create new group address

Group Address: IEI;’EI;’E

Mame: INDvé gkupina

Obr. 26 Skupinova adresa

Zde jsou 2 moznosti pripojeni objektu:

« Link with existing address — pripojeni k jiz existujici adrese (1. ¢islo oznacuje hlavni adresu,
2. ¢islo stredni adresu a 3. ¢islo skupinovou adresu)

+  Create new group address — vytvoii novou skupinovou adresu se zadanym nazvem a priradi
k ni dany skupinovy objekt (1. ¢islo oznacuje hlavni adresu, 2. ¢islo stfedni adresu a 3. Eislo
skupinovou adresu)

4.7 Komunikace

Aby bylo mozné nahrat aplikacni programy do pfistroju, je nutné, aby byl pocitaé
s nainstalovanym softwarem ETS 3 Professional propojen se sbérnici KNX. V nasem pfipad¢ jsou
2 moznosti, jednou je pouziti USB rozhrani a druhou IP rozhrani. Ke konfiguraci komunikace se lze
dostat pres zalozku Extras/Options, zobrazi se okno Opfions. V tomto okné nas zajima zalozka
Communication. Pokud neni zadné pripojeni nakonfigurovano, lze vytvofit nové pripojeni pomoci

tlacitka Configure Interfaces. Konfigurace obou pfipojeni je zobrazena na nasledujicich obrazcich
(Obr. 27 a 28).

ETS Connection Manager S
Corffigured Cornections Propeities
[IP - 192.158.0.65 . Mame:  |JsE
use |
Type |Use -

[7] Standad connection

Communication parameters:

USE Device: l -

Obr. 27 Nastaveni komunikace USB
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ETS Connectson Manager

Comfiguied Cornections
UsH

Mew | | Dalie

4
Froperties:

Name: |- 132168.0.65

Tvoe | Kppénat/IP -

| Slandaid carmeclion

Commumication parametens

FMEnsIF device
IPT indicates peogiamming made achive
[ahew..» (152 16.065) -
AT -

M ame MNew

P addresy 1921E3.0ES

Far BT NAT mode]
| et/ Diagnosic Wiead |
[ ok J[ cancel |

Obr. 28 Nastaveni komunikace IP

Pro kontrolu, zda je pripojeni spravné nakonfigurovano a zda probiha komunikace mezi ETS
a sbémici KNX, slouzi tladitko 7est v okné¢ Options (Obr. 29). Pokud je komunikace v poradku, tak se

zobrazi napis OK.

Jptions

Dum|ﬁmmn-m Commurication | Troubleshoating |

Selact Communicalion Inedace _ Gorfgure tefaces... |
[1P - 152.166.0.65 =

oK

[ Swings.. | [7]Brompt when comectng

| Eroblem Analsi.. |

Obr. 29 Ovéreni komunikace

4.8  Stazeni aplikacniho softwaru

Pokud jsou vSechny pouzité komunikaéni objekty pfipojeny ke skupinovym adresam a pokud
je funkéni komunikace, je mozné stahnout aplikacni programy do pfistroju a pfistrojam prifadit jejich
fyzickou (individualni) adresu. K tomu slouzi polozka Download v kontextovém menu. Lze ji vyvolat
jak na jednotlivych pfistrojich, tak tfeba pro celou linii, budovu, ¢ast budovy nebo mistnost. Po
vybrani volby Download se zobrazi okno Download (Obr. 30) s nasledujicimi moZznostmi:

« Access — pristup (Local — mistni, Remote — dalkovy)
+ Promt before each device — dotazat se pro kazdy pristroj zvlast’

Po pravé strang jsou nasledujici tladitka:


http://19Q.1Ea.DB5
http://flF-13a.ia.flg
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+  Program Individual address — Pro naprogramovani individualni adresy, po vybrani této
volby bude uzivateli oznameno, aby stisknul programovaci tlacitko na pfistroji. Timto
stisknutim se pfidéli fyzickému zafizeni stejna individudlni adresa jako jeho aplika¢nimu
programu v prostiedi ETS 3 a bude dosaZeno toho, Ze do spravného zatizeni se bude nahravat
spravny aplika¢ni software. Pokud nebudeme v pribéhu projektovani individualni adresu
pristroje ménit, staci ji pridélit pouze jednou.

«  Download Aplication program — Pro staZeni aplikacniho programu. Pokud je pfistroji jiz
prid€lena individualni adresa, staci pro nahrani aplika¢niho programu pouzivat tuto volbu.

«  Program Address & Application - Pro naprogramovani individualni adresy i stazeni
aplikacniho programu. Pouziva se prvni praci s pfistrojem, kdy mu jesté nebyla pfid¢lena
individualni adresa.

- Partial Download — Pro ¢astecné stazeni.

i ' Download i =]
Access Prageam Indrvidual Address |[=]
Local —— s
B Foroie I1 | Download Appication Plngum]
| Progiam bddies & Application |
| Framps beloie each device Faitial Dowmload ||j
[ Cancel |
Address Room Function Description hpplication Program Program Flags Mamil
dlioa Mistnost 2 weatch sensor 1 TR/ Adr/Prg/Par/Grp/Cig AEB
dlioz Rozvadec 3. Switch Default Stairc.fict./3 Adr/Prg/Par/Grp/Cig AEB
dJ1an0 Razvadee 3. Couplel Bdr/Pro/ParGrp/Cig AERE
El_l'l..'l..] Rorvadec 3, USE-Interface] Adrf-f-f-iChg ABB
- Rozvadec 3... IF Interface/1.0 =fufiafufe AEB
dl1a3 Mistrost 1 Switch semsor 2 TP11 Adr/Pro/Par/Grp/Cig ABB
g_ll.l.d Mistnost 1 Swntch s=nzordf MF TR Adr_."P‘rg."P:r_-'ﬂrp_-'Cig ARB
dliaz Rozvadec 3... Switch 4f BASZ Adr/Prg/Par/Grp/Cig AEB

i m 3

Note: Proceeding wal chear the undo stack.
Hore of the previous aditing operations can be undons.

Obr. 30 Okno Download

Vsechny pristroje.které jsou v projektu v prostfedi ETS, maji ve fyzické podob¢ programovaci
tlacikto, aby mohly byt pfid€leny jejich aplikacnim programum. Na obrazku je zobrazeno umisténi
programovaciho tlacitka na spinacim akénim ¢lenu ctyfnasobném a sbémicové spojce (Obr. 31).

arendl
e —
> Frogramovacl 4
Clagéitko

Obr. 31 Programovaci tlacitko
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4.9  Diagnostika

Pro feseni riznych problému je v hlavnim panelu umisténa zalozka Diagnostics. Ta obsahuje
5 polozek:

+  Check Project — Offline test, ETS tedy nemusi byt pfipojeno ke sbémici. Kontroluje zda je
splnéna fada zakladnich pravidel:
- Pro oblast: Zda ma adresu. Zda je adresa v rozsahu od 0 do 15. Zda je adresa v projektu
unikatni
- Pro Linii: Zda ma adresu. Zda je adresa v rozsahu od 0 od 15. Zda je adresa v oblasti
unikatni. Zda neni pocet zafizeni v linii vétsi nez 64. Zda ma napajeci zdroj.
- Pro zarizeni: Pokud ma mit adresu, tak zda ma. Pokud nema mit adresu, tak zda nema. Zda
je adresa v rozsahu od 0 do 255. Pokud se adresa = 0, zda je to liniova spojka. Zda je adresa na
linii unikatni
- Pro skupinu: Zda ma n&jakou hodnotu. Zda je hodnota unikatni v projektu. Zda je hodnota v
odpovidajicim rozsahu a zda jsou k ni pfifazeny alespoii dva komunikacni objekty.

Tento test se doporucuje alespon jednou béhem projektovani a nejlépe jesté pred uvedenim
zarizeni do provozu.

«  Device info - tato funkce poskytuje dalezité informace potfebné v souvislosti s diagnostikou
pro konkrétni zafizeni v projektu

+ Individual Addresses — pomaha fesit problémy skupinovych adres a zafizeni k nim
pripojenych (Pokud byla Spatna individualni adresa nahrana do pfistroje a neni jasné¢ do
kterého. Pokud se zda zafizeni nedosazitelné pro ETS. Zda konkrétni zafizeni existuje.
K zjisténi, které zafizeni je v programovacim modu. Ktera zafizeni jsou k dispozici na linii.)

+  Group Monitor — Pouziva se k otestovani spravné funkce instalace. Maze byt propojen

s pravé bézicim projektem v ETS. To je realizovano pomoci jména skupinové adresy v ETS
projektu ke kterému je pfifazena skupinova adresa (Obr. 32).

n Grouphdoniterd (Lab. ulohy{Chodba_Schodiste])

(@m GE ™ H 2 9@ Wote [Gowppcisct monten  » | Gro ([ Resd || Pesdtwite | [#Autcscral

& Time Service Fl.. P Srcaddr Source Destaddr Destination R DOPT Type Diata
1 10144502 fram bus L 1681 1724 Swetla chodba 5 1bit Winte §01
2 111447144 from bus L 113 1172 Swetlo Schodiste casove 6 1 bit Wite 501
3 15:1447.276  from bus L 113 1172 Swvetlo Schodiste casove & 1bit Wite S00
4 11:1503134  frarn bus L 113 114 Swetla Schodiste 6 1 bit Wite §01
5 11:15:04.393  from bus L 114 111 Svetlo Schodiste 6 1 bit Wirite 500

Obr. 32 Group Monitor

Vyznam sloupct v okné BusMonitor je nasledujici:

- # - poradov¢ ¢islo

« Time - ¢as odeslani telegramu

« Service - sluzba

- Flags - vlajky

« P -priorita

« Src. addr - adresa vysilajiciho prfistroje
+  Source - zdroj

«  Dest addr — cilova adresa
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Bus Monitor — Slouzi ke sledovani aktualni komunikace na sbérnici (Obr. 33). Tuto
komunikaci lze zaznamenavat pro pozdé¢jsi vyvhodnoceni. Jako u Group Monitoru jsou jména
skupinové adresy v ETS projektu pfifazena ke skupinovym adresam. Rozlisuji se 3 typy
telegrami (telegramy pro spravu sité, telegramy pro spravu zafizeni a run-time telegramy).

Destination
Svetlo chodba
Svetlo chodba
Svetho chodba
Swetho chodba
Swetlo chodba
Swetle chodba
Svetlo chodba
Svetho chodba
Swetho Schodiste
Svetlo Schodiste
Swetho Schodiste
Seetho Schodiste
Swetlo Schodiste casove

Destination — nazev skupinové adresy
R (Rout) - routingove¢ Cislo
DPT - datovy typ
Type — typ telegramu
Data — uzitecna data
B BusMenitend (Lab. ulely{Chedba_Schodists))
L N ey - ﬁ-ﬂ;ﬂEHnm:lﬁmmmﬁ
Start EIB connection
gs P Srcaddr  Souwrce Dest.addr
1 14an43mr 5=6 L 104 120
2 LATATe RS=T L 144 120
3 114743717 RS=0 L 101 17290
4 11974373 RS=1 L 101 120
5 114749505 S=2 L 104 120
6 11474953 RS=3 L 104 1720
7 1474953 RS=4 L 104 1/2/0
8§ 1147495% RS=5 L 1404 120
9 11a752069 5-6 L 113 111
10 11475368 S0 L 114 111
11 HA7SED0  S5=2 L 114 111
12 114756083 S=4 L 113 17111
13 14757235 5=6 L 113 1112
14 14757358 5=0 L 113 1172

Swetho Schodiste casove

Obr. 33 Bus Monitor

Vyznam sloupct v okné BusMonitor je nasledujici:

# - poradové Cislo
Time — ¢as odeslani telegramu

BFlags - vlajky

P - priorita
Src. addr — adresa vysilajiciho pristroje
Source - zdroj

Dest addr — cilova adresa

Destination — nazev skupinové adresy

R (Rout) - routingove¢ Cislo

Type — typ telegramu
DPT - datovy typ
Data — uzitecna data
TACK - potvrzeni

Rout  Type

ohoon oo Oh Oh O RA WS WA RA LA AR A R

Wirite
‘Wiite
‘Wite
‘Wiite
Write
White
Wte
Wiite
Wiite
Write
Write
Write
Write
Wiite

~! | Cannection | Curent 1P 1321621065

DPT

1bit
1 kit
1bit
1 bit
1 bit
1 bit
1bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit

Data IACK
sl
501
501
501
S0
500
500
500
S0 LL-ACK
SO0 LL-ACK
$01 LL-ACK
$00  LL-ACK
§01  LL-ACK
SO0 LL-ACK

|| oS el
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S CONTROL WEB

Pro vizualizaci stavu laboratornich uloh, které jsou navrZzeny v 7. kapitole je pouzit
programovy systém Control Web. V této kapitole je strucny popis tohoto softwaru a hlavné popis
komunikaéniho modulu Datal.ab IF/EIB, ktery umoznil komunikaci mezi zafizenimi na sbérnici
a pocitacem , diky ¢emuz mohla byt nasledné vizualizace vytvorena.

Programovy syst¢ém Control Web je jednotnym programovym prostiedim pro vyvoj
a provozovani aplikaci v oblastech automatizac¢nich a informacnich technologii. Control Web je
skalovatelny ve velikém rozsahu sahajicim od malych kompaktnich vestavénych fidicich jednotek az
po rozsahl¢ redundantni clusterové serverové systémy. [29]

0Od béznych SCADA systémii se Control Web lisi vnitini architekturou a principy ¢innosti. Ty
se utvarely a prichazely na trh v dobé, kdy poditac slouzil k pouhé vizualizaci technologickych dat pro
operatorské fizeni a programové vybaveni automatizacnich systému bylo vestavéno do PLC a fidicich
jednotek strojii. Veskera funkénost SCADA systému je obvykle pevné naprogramovana a lze ji pouze
do jisté miry modifikovat prostfednictvim konfiguracnich dat. [29]

Diky grafickému editoru je tvorba aplikac¢nich programi maximalné zjednodusena. Pomoci
mysi lze vybirat jednotlivé komponenty z nabidkovych palet a skladat je do struktur, vzhledu
a algoritmu. Rozsah, funkénost a vlastnosti aplikace nejsou systémem nijak predem urceny ani
omezeny. Aplikaci si kazdy mize vybudovat podle svych pozadavku — vybere si pro ni komponenty
a definuje mezi nimi vazby. Vysledny béZici program ma strukturu kodu i dat v paméti pocitace velmi
podobnou, jako by byl na miru napsan a prelozen napf. prostiednictvim piekladace jazyka C++. Ma
také podobnou rychlost a vykon. [29]

Protoze je systém Control Web pomérné rozsahly a nelze zde popsat vSechny jeho funkce,
bude dal§i pozornost vénovana spiSe komunikacnimu modulu Datalab IF/EIB. Vice informaci
o systému Control Web je pfimo v napovéde programu, véetné popisu prace s timto programem.

5.1 Komunika¢ni modul DataLab IF/EIB

DataLlab IF/EIB je komunika¢ni rozhrani mezi EIB a USB. Slouzi k propojeni EIB sbérnice se
systémem Control Web. Tento modul obsahuje procesor Datal.ab, slot pro USB pfipojeni a 1 slot pro
V/V EIB modul. Dalsimi vlastnostmi modulu Datal.ab IF/EIB jsou nasledujici:[30]

+  Prichozi svorkovnice pro EIB a USB casti
«  Nezavislé napajeni EIB a USB casti

- USB pfipojeni

+  Volitelna montaz na DIN listu

DalSi parametry modulu:
- EIB Uin: DC30V (21 V-32V)

- EIB Imax 1,6 m
« USB spoticba 30 m
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Obr. 35 Oznaceni svorek DatalLab IF/EIB [30]

5.2 Ovladac¢ DataLab IF/EIB

Ovlada¢ Datalab IF/EIB lze pouzit v systémech Control Web 5 a vyssi, v prostredi
operacnich systémi Windows NT v 5.0 a vyssi, coz odpovida dnesnim opera¢nim systémum. Protoze
ovlada¢ komunikuje s rozhranim Datal.ab IF/EIB pomoci USB, tak ovlada¢ nepoticbuje Zadnou
konfiguraci portii, komunikacni rychlosti ani adresovani jednotek. Pomoci specialniho systémového
USB ovladace, ktery je nutné¢ do operacniho systému nainstalovat je zajiSténo, Ze operacni systém
rozezna ovladac a ten tak mize spolehlivé pracovat. Po instalaci se tento systémovy ovladac stane
vnitini soucasti operacniho systému. [31]

5.3  Skupinové adresy

V KNX/EIB je kazda skupina oznacena adresou. Tato skupinova adresa je 15bitové Cislo
a zapisuje se dvojim zptisobem. Bud’ jako dvouroviiova nebo tfiuroviiova, tyto skupinové adresy jsou
popsany v kapitole 2.4.2. Jak z této kapitoly vyplyva jedna se bud’ o 2 nebo 3 cCisla oddélena lomitky.
Ovlada¢ Datalab IF/EIB s t¢mito skupinami pracuje a podporuje oba mozné zapisy. V parametrickém
souboru ovlada¢ pouziva tohoto zapisu s lomitky, v mapovacim soubor a v aplikaci tento zapis nelze
pouzit, proto se pouziva tzv. poziéni zapis skupinové adresy, kdy jednotlivé Casti skupinové adresy
jsou zapsany do desitkovych fadu vysledného ¢isla:[31]

« skupinova adresa ve tvaru g/s je zapsana jako Cislo ve tvaru: /gg0ssss, adresa 4/1225 proto
bude zapsana jako /0401225

« skupinova adresa ve tvaru g/m/s je zapsana jako Cislo ve tvaru: Oggmmsss, adresa 2/2/173
proto bude zapsana jako 202173.
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Je vecelku ziejmé, ze zapis dvoudilné skupinové adresy zacina jednickou v fadu desitek
miliont a Ze zapis hlavni skupiny a skupiny dvoutroviiovéé i tritroviiové skupinové adresy si
navzajem odpovidaji. Skupinova adresa v pozicnim zapise (neboli v aplikaci ¢i v mapovacim souboru)
znamena primo Cislo kanalu ovladaCe (a pouziva se proto napiiklad pfimo v zapise atributu
driver_index kanall), takze je pfi vyvoji aplikace na prvni pohled jasné, které¢ skupiné, ktery kanal
odpovida.[31]

5.4  Datové typy

Se skupinou je pevné spojen i jeji datovy typ. Datovy typ skupiny, jako ¢asti systému EIB je
presné dan standartem (EIS) a v ovladaci se proto definuje jako tento EIB (EIS) typ. Protoze Control
Web pouziva jiné datové typy je nutné mezi t€mito typy zavést prevodni pravidla. V tabulce jsou
ovedeny Ovladacem podporované EIS typy a jim odpovidajici typy systému Control Web. [31]

él?sllso EIS funkce Typ Control Web vyznam hodnot

1 switch boolean
2 ‘Oiimmmg/ contr (b ortint 1/-0-100% piristku jasu

. 0-85399 sekund ve dni + 0-7 x 100000 pro
3 time longcard ,

den v tydnu

4 date real Julianské datum
5 value real
6 scaling shortcard 0-100%, nebo 0-255
7 drive control  boolean up, open = true
9 float real
10 16bit counter | cardinal
11 32bit counter  longcard

ASCII .
13 character string
14 8bit counter | shortcard

character . o o
15 string string nejvyse 23 znaku

Tabulka 18: Prevod EIS typii a datovych typit systému Control Web [31]

EIS2 - EIS definuje tento typ jako ,.pfirastek ¢i pokles hodnoty o zlomek 1/1, 1/2-1/64 jeji velikosti®,
coz odpovida ¢iseln¢ zmén¢ o 100%, 50%—1,6%. Zmény tedy nemohou byt plynulé a mozny interval
+/-0-100% [31]

EIS6 - EIS definuje tento typ jako rozsah 0-100%, vnitin€ je tento Gdaj vzdy prevadén na interval
0-255. Mimo takto standardem vymezeny procentualni rozsah ovlada¢ nicméné poskytuje také pfistup
neprepocitany (tedy k celému intervalu 0-255) [31]
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5.5  Parametricky soubor

Parametricky soubor obsahuje nastaveni zavislé na druhu ovladace. Proto neni mozné pouzit
parametricky soubor ovladace Datalab IF/EIB pro jiny ovlada¢. Parametricky soubor ovladace
DatalLab IF/EIB je textovy soubor, ktery je rozdélen do sekci. V téchto sekcich jsou uvedeny
konfigura¢ni parametry ve formatu kli¢ = udaj. Klie predstavuji vlastni nastaveni a sekce slouzi
pouze k clenéni. V parametrickém souboru pro ovlada¢ Datal.ab IF/EIB se pouzivaji nasledujici
sekce [31]:

Sekce: [device]
- sekce pro konfijuraci USB rozhrani DatalLab IF/EIB na stran¢ pocitace

kazd¢ rozhrani Datalab IF/EIB je vyrobeno s jednoznac¢nou
identifikaci, ktera je jako vyrobni ¢islo uvedena na Stitku na krabicce
rozhrani (kli¢ je povinny)

id
[device]
id = 2401406
status_channel Cislo stavového kanalu ovladace
input_queue_length_channel ¢islo kanalu ovladace s aktualni délkou vstupni fronty

output_queue_length chann

ol ¢islo kanalu ovladace s aktualni délkou vystupni fronty

Sekce: [interface]
- sekce pro konfiguraci EIB komunikac¢niho zasobniku

address fyzicka adresa rozhrani

pocet nevyzadanych komunikaci (EIB pakett), které ovlada¢ udrzuje

input_queue_length az do okamziku zpracovani aplikaci

pocet paketi pripravenych k odeslani, které ovladac udrzuje v

output_queue_length pam¢éti v pripadé€, Ze se nedarfi data dostateéné rychle odesilat

ACK_method zpusob chovani rozhrani Datalab IF/EIB pii pfijimani EIB paketu

prodleva ¢ekani ovladace na potvrzeni (kladné i zaporné) odeslani

ACK timeout paketu

prodleva, po kterou ovlada¢ ¢eka pred opakovanim pozadavku, byla-

BUSY_delay li EIB sit’ v okamziku jeho odeslani zaneprazdnéna

prodleva, po kterou ovladac ¢eka pii pocatenim ¢teni hodnot

read_on_start_delay objekti pred opakovanim ¢teni

read_on_start_repeat_count pocet opakovani pocatecnich ¢teni hodnot objekti

Sekce: [read on_start]
[read_during_run ]
- sekce pro konfiguraci ¢asovani ¢teni pii pocateénim cteni a za béhu ovladace

timeout prodleva, po kterou ovlada¢ ¢eka na odpoveéd’ EIB zafizeni

repeat_count pocet opakovani cteni

prodleva, kterou ovladaé¢ vklada mezi dva za sebou nasledujici
delay pozadavky na Eteni
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Sekce: [behaviours |

- sekce pro definici chovani datovych objektii

readable pro volbu objektu read

writable pro volbu objektu write

transmit pro volbu objektu transmit
updateable pro volbu objektu update

communicate_on_read

pro zapnuti vyzadaného ¢teni

read_on_start

pro zapnuti ¢teni pro ziskani pocatecni hodnoty

high

volba pro nastaveni daleZitosti high

alarm

volba pro nastaveni dilezitosti alarm

Sekce: [objects ]

- sekce pro definici jednotlivych samostatnych datovych objektu

object

kli¢, ktery slouzi k definici jednoho komunikaéniho objektu, objekt
pfitom lze zapojit do nckolika skupin

objects

kli¢, ktery slouzi k definici vice komunikacénich objekti najednou,
objekty jsou pfitom zapojeny kazdy do jedné skupiny.

Sekce: [blocks]

- sekce pro definici bloku datovych objekta, které sdileji urcita nastaveni

block

opakovany kli¢, ktery slouzi ovladaci pouze jako informace, jaké
vSechny sekce [<block name>] s hromadnymi definicemi objekta
ma v parametrickém souboru hledat

Sekce: [<block name>]|

- sekce pro definici datovych objektu, které sdileji urcita nastaveni

chovani datovych objektu, které ma platit pro vSechny datove

behaviour objekty definované uvnitf této sekce, parametr je v sekci povinny.
EIS typ datovych objekti této sekce, parament je v sekci
type povinny.
. kli¢, ktery slouzi k definici jednoho komunikaéniho objektu, objekt
object . . o . .
pfitom lze zapojit do nckolika skupin
. kli¢, ktery slouzi k definici vice komunikacénich objekti najednou,
objects

objekty jsou pfitom zapojeny kazdy do jedné skupiny

Tabulka 19: Jednotlivé sekce a jejich klice parametického souboru [31]

Uvnitf téchto sekci se pouzivaji dalsi (rovnéz preddefinovana) klicova slova pro zapis EIS
datovych typu a pro zapis prednastavenych chovani. Pojmenovani datovych typu v ovladaci je troji —
¢islem a dvéma symbolickymi jmény: [31]

EIS oznadeni:

Pojmenovani datovych typu v ovladaci

EIS1

typ se uvede jako 1, nebo jako switch, nebo jako
eisl

EIS2 control

2, nebo increase, nebo eis2
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EIS3 3.time, eis3

EIS4 4, date, cis4

EIS5 5, value, eis5

EIS6 6, scaling, eis6 — rozsah 0-100%
EIS6 Scaling255 — rozsah 0-255
EIS7 | 7, updown, eis7

EIS9 9, float, eis9

EIS10 10, counterl6, eis10

EIS11 11, counter32, eisl1

EIS13 13, char, eis13

EIS14 14, counter8, eisl4

EIS15 | 15, string, eis15

Tabulka 20: Pojmenovdni datovych typii v oviadaci [31]

Ukazka parametrického souboru z ulohy €. 7.:

[device]
1d = 20908346

[interface]
address =1.0.4
ACK method = all

[objects]

object = tracker _init,switch, 1/6/1
object = tracker_init,switch, 1/6/5
object = tracker _init,switch, 1/6/6
object = tracker _init,switch, 1/6/9

object = tracker init, scaling, 1/6/7
object = tracker init, scaling, 1/6/8

Jména, ktera pouziva ovlada¢ Datalab IF/EIB pro chovani objektu [31]:

reader

update + communicate_on_read

tracker

update + write

tracker_init

update + write + read_on_start

transmitter

transmit

transmitter_with_status
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update + write + transmit

transmitter_with_status_init
update + write + transmit + read_on_start

server
read

concentrator
update + write + read

source
transmit + read



6 MODUL LOGO!

V posledni uloze, ktera se zabyva simulaci zabezpeceni je pouzit logicky modul od firmy
Simenes LOGO! Tento programovatelny automat je bézn€ pouzivan jak v praxi, tak i ve vyuce.
A studenti jsou vétSinou s timto automatem plné seznameni. Proto je zde uveden pouze kratky popis

Logicky modul LOGO! patii mezi mikrosystémy a uz ve svych zacatcich bylo uréeno pro
nejjednodussi logické a Casové funkce, jako je napf. osvétleni v budovach, vytapéni, zavlazovani,
fizeni dvefi a zavor atd. Tento modul obsahuje 8 digitalnich vstupt (2 lze pouzit jako analogové)
a 4 digitalni vystupy, které je ovSem mozné rozSifit az na 24 digitalnich vstupt a 16 digitalnich
vystupt (8 analogovych vstupt a 2 analogové vystupy). Tento modul je velice flexibilni a jeho
varianty maji rizné moznosti napajeciho napéti (DC12V, AC/DC 24V, AC/DC 115V ~ 230 V). Pro
komunikaci s vys$§imi fidicimi systémy slouzi komunika¢ni moduly. Pro komunikaci se syst¢émem
KNX slouzi komunika¢ni modul CM EIB/KNX, tento modul je popsan v nasledujici kapitole. Na
obrazku je umistén logicky modul LOGO! s popisem dalSich parametra. [33][34]

Napéajeni Digitalni/Analogoveé vstupy
MoZnosti napsjedho na pati: (& rozsiritelng na 24/ 2 rozsintelng na &)
DC12V MoZnosti:

D24V, AC24V DC12VDC24V, AC24V

ACTDCI15V -~ 230V ACDC115~230V

Provarianty DC12Va DC24V
I7 & 18: analogove vstupy
Podsvétleny LCD displej
PFi programovani:
zobrazeni funkEnich

Konektor

blokl proroziirovaci moduly
Fii provozu: SIEMENS

zobrazeni stavu

vEtupl/vystupl;

pam&towich bitly Konektor pro PC/modul
fasu a dne viydnu; MoErooti:

zobrazeni zpravy = .

& hodnoty promenné konektor pro PC:

uploadidownload,

online sledovéni programu
pripojeni pamétfového
medulu; kopirovani;
archivace; ochrana
knowe-how

PFi parametrovani:
nastavené hodnoty

Digitalni vystupy Klévesnice
{4, rozsititelné az na 163 DR
Programovani primo na modulu

Zména parametrh
{napf. fasu, hodnoty Eitate atd)
4 dalsi vstupy jako tlatitka

Pfipojeni terpadel, maljch motorh, svétel,
ventildtork

Verze: Relé (aZ 104, AC230V)
Tranzistor {af 0,3 A, DC 24 V)

Obr. 36 Logicky modul LOGO! a jeho parametry [34]

6.1 Komunikaéni modul CM EIB/KNX

Jak bylo napsano v predchozi casti, pro komunikaci se systtmem KNX/EIB slouzi
komunikaéni modul CM EIB/KNX. Tento modul je realizovan pro fidici moduly LOGO! s napgjecim
napétim 12/24V nebo 115/240V. CM EIB je sbémicovy uzel, ktery umoziuje komunikaci mezi
LOGO! a zafizenimi na sbémici KNX/EIB pomoci telegramii. Komunikaéni modul pfevadi EIB
telegramy do funkci LOGO! a funkce LOGO! zpét do EIB telegramu. Do LOGO! pak prezentuje
aktualni stavy EIB zafizeni, které¢ je schopné vyuzit svych logickych funkci a Casovacu k jejich
propojeni. V praxi lze také signaly z EIB kombinovat s lokalnimi vstupy a vystupy na LOGO!.
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Komunika¢ni modul pak pfeda kazdou zménu vystupniho signalu pomoci EIB. Kombinace LOGO!
a CM EIB/KNX umoziuje uzivateli pouZivat decentralizované fidici funkce pro EIB s moznosti
zmény parametru nebo operaci jednoduse, rychle a bez programovani zafizeni. [35]

CMEIB/ENX . .

B RUNSTOP

| BUS

N
SHEA TOO-JEAJD-OAAD 34

aoeRee
Prog. 4

v
.
w
= 3
-
]

Napajeni

Zamykaci posuvka pro LOGO! rozhrani
RUN/STOP LED pro komunikaci s LOGO!
BUS LED pro EIB komunikaci

Stitek pro fyzickou adresu

Vstupy — EIB pfipojeni

Rozsitujici rozhrani pro LOGO!

PIN pro mechaické pfipojeni

Programovaci tlacitko

Al e R

Obr. 37 Popis CM EIB/KNX [35]

CM EIB/KNX modul musi byt vzdy pfipojen az jako posledni na pravé stran¢ LOGO!,
protoze k nému nelze pfipojit dalsi rozsifujici moduly. Pfipojeni CM EIB/KNX modulu je zobrazeno
na nasledujicim obrazku. Pouziva se pouze par Cervena a ¢erna, zluta a bila se nepouziva. [35]

E RUNISTOP
E BUS

BEK1TOD-D8ADI-2AAT —:E

e o 1
OO000
Prog. 1.

= 220900

redy f black

Obr. 38 Pripojeni CM EIB/KNX [35]
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6.2 LOGO! Soft Comfort

K programovani logického modulu LOGO! 1ze vyuzit jak displej umistény na pfistroji, tak
software LOGO! Soft Comfort. PouZiti tohoto software je urcité pro programovani aplikaci uréenych
pro LOGO! prehlednéjsi, jednodussi a rychlejsi oproti displeji na pristroji. Je zde umoznéno
programovani ve dvou editorech, jednim je programovani ve funkcnich blocich (FBD) a druhym je
programovani pomoci kontaktnich schémat (LAD). Mohou zde byt pouzity také uzivatelem
definované funkce (UDF), ty jsou pak uréené pro pouziti v FBD. Po vytvoreni vysledné¢ho programu
lze spravnou funkci ovéfit pomoci simulace. Na nasledujicim obrazku je nahled software LOGO! Soft
Comfort.

Zakladni lista menu Jﬁl& Edit Format View Tools ‘Window H-dpl

Nemjoilis |S]DeZ B UG s M@X oo FIML L =Bl /QQ BLW]
Panel nastrojt pro | .|| i Constants | &t
progeanmoying ’rﬁ"
1|
=l
= |
i
my
I.A .
£ B
e E
&
Paleta konstant,
wikladnich funkei a f—4 |
specidlnich funkei ;

Informaéni okno

Obr. 39 Programovaci prostredi LOGO! Soft Comfort.



7 ULOHY

Jednotlivé ulohy jsou brany formou realizace projektu. Z divodu nedostatku zafizeni pro

vvvvvv

vvvvvv

jednotlivé ulohy navrzeny.

7.1 Uloha ¢&. 1 — Vytvoieni struktury projektu, topologie, pFidani za¥izeni, pfiFazeni
individualnich adres

71.1 Zadani

V prostiedi ETS3 Professional zaloZzte novy projekt s nazvem Lab. ulohy. vytvoite strukturu
budovy z Obr. 40. Budova ma 3 podlazi, pro 3. patro budovy plati pudorys z Obr. 40. Vytvoite tedy
strukturu, ktera obsahuje vSechny mistnosti, které se nachazi v pudorysu, véetn¢ rozvadéce. Dale
vytvorte topologii projektu, véetn€ vlozeni pfistroji a pfifazeni individualnich adres.

Schodisteé

PC=Server

Kancel&af 2

Chodiba

Sk A Recepce
Kancelér 1 Zasedaci mistnost ¢

Obr. 40 Pidorys budovy

7.1.2 Pouzité pristroje

Cislo p¥istroje: Nazev: Oznadeni: Individualni adresa:
1 Napajeci zdroj SV/S 30.160.5 1.0.-
2 Snimat tlaitkovy 6125-81 1.0.1
jednonasobny

Spinaci akéni ¢len 6-
nasobny

4 LOGO! CM EIB LOGO!V3 1.0.3

AT/S6.6.1 1.0.2
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5 Nap4jeci zdroj SV/S 30.160.5 1.1-
6 Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0
7 USB rozhrani USB/S 1.1 1.1.1
8 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.1.2
9 Snima tlalitkovy 2- 6126-866-101 1.13
nasobny
10 Snimaé tlacitkovy 4- 4157 N g4-500 1.1.4
nasobny
11 Snima¢ Busch-triton 3- 6322-83-101 115
nasobny
Snimac pohybu 180
12 A 6132-xx-102 1.1.6
Spinaci akéni ¢len 4-
13 bisobry 6A/230V SA/S 4.6.1 1.1.7
14 Zaluziovy akéni€len 2- -y /g5 93 118
nasobny
15 Spinaci astmivaci akéni - ypy,q 5 300 1.1.9
¢len 2-nasobny

Tabulka 21:Pouzité pristroje pro ulohu ¢. 1

7.1.3 Postup FeSeni

Zalozte novy projekt s nazvem Lab. ulohy (File/New Project, jako médium ponechte TP)

Vytvorite strukturu budovy dle pidorysu ze zadani (kontextové menu se vyvola kliknutim

pravého tlacitka mysi na ikonu Building/Functions, popfipad¢ lze casti vlozit z panelu

nastrojii, nebo ze zalozky Edit na hlavni liste)

3. Vytvoite topologii projektu (hlavni linie s ozna¢enim 1.0 a linie 1 s oznacenim 1.1). Do této
topologie vloZte vSechny pfistroje a pfidélte jim individualni adresy uvedené v tabulce.

4. Prifadte individualni adresy ze seznamu pfistroju, pristrojum které jim fyzicky odpovidaji na
vyukovém panelu (vyvolani kontextového menu na prfistroji/ Download/Program individual
adress), po vyzvani zmacknété programovaci tlacitko na daném pfistroji.

5. Takto zaloZzeny projekt lze pouzit jako Sablonu pro dalsi ulohy a je vhodné ho exportovat

(File/Export).

N —
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7.1.4 Vzor reSeni

Pokud byly vSechny body z postupu feSeni ulohy splnény spravné dle zadani, méla by
struktura projektu vypadat jako na Obr. 41 a 42.

[ Buildings/Functions Name | Description | Number
E% Projekt :_;JIChDdhﬂ 2
- B 1.Podlazi ' Kancelar 1 6
Z4.Podlazi r,_;_}l(ﬂncelarz !
E] a_zp':’dlui r,_;_:PC—server 4
E]:'QJ: Chodba ,:_:Recepce 9
FH‘,-’_‘J, T () Rozvadec 3.NP 10
r_tl Lo Kancelar 2 "W schodiste 1
B g PC-cerver N criad 3
L il L
o JEiEpEe g Toalety 5
(i) Rozvadec 3.NP — o
L:_} . L Zasedaci mistnost 8
B Sklad
]r_:_: Toalety
]'_;:_‘l Zasedaci mistnost

Obr. 41 Struktura projektu

[EEE Lab. ulohy
=- [ 1 Hlavni linie
=-E 11 Liniel
r-f ] 1.1.- SV/530.320.5 Power supply,320mA, MDRC
@] 11.0 LK/S4.1 Line-/Area Coupler, MDRC
-] 1.1.1 USB/51.1 USB-Interface MDRC
-4 ] 11.21P5/52.1 IP Interface MDRC
-] 1.1.3 6126 2f-Switch sensor,FM
£| 11.4 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM
i@ ] 1.5 6322-101 3f-triton switch sensor,FM
-4 ] 11,6 6132-102 Watchdog sensor,FM
ﬂ 1.1.7 5A/54 6.1 Switch Actuator,4-fold,64,MDRC
-] 1.1.8 JA/S2.230.1 Shutter Actuator,2fold,230VAC, MDRC
A ] 1.1.9 UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,300VA MDRC
74 ] 1.0.- SV/$30.320.5 Power supply,320mA,MDRC
]ﬂ 1.0.1 6125 1f-Switch sensor,FM
74 ] 1.0.2 AT/96.6.1 6f-Switch actuator,10A MDRC
74 ] 1.03LOGOV3

| Yy O o O e |

Obr. 42 Topologie projektu
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7.2 Uloha &. 2 — Osvétleni z jednoho a ze dvou mist

V uloze 2. budeme navazovat na ulohu 1., ve které jsme si vytvorili strukturu vét§iho projektu.
Navazujici ulohy budou pro jednotlivé mistnosti, ve kterych jsou ruzné pozadavky na pouziti
inteligentni elektroinstalace.

7.2.1 Zadani

Dle schématu nastavte funkce osvétleni pro mistnosti chodba a schodist¢. V téchto
mistnostech jsou na osvétleni nasledujici pozadavky:

Chodba - 3 svitidla spinana ru¢n¢ jednim tlacitkem.

Schodisté — a) jedno svitidlo spinano a vypinano na 2 mistech
b) asoveé vypinang svitidlo (po stlaeni bude svitit po dobu 15 vtefin, po
dvojnasobném stlaceni, po dvojnasobnou dobu, 5 vtefin pfed uplynutim dané
doby svétlo jednou blikne)

Pro chodbu pouzijte jednonasobny tlacitkovy snimac a Sestinasobny spinaci akéni Clen, které
jsou umistény na Hlavni linii. Na chodb¢ jsou umisténa 3 svétla, je tedy nutné pouzit 3 vystupy
Sestinasobného spinaciho ak¢niho ¢lenu. Pro schodisté pouzijte dvojnasobny a Ctyfnasobny dotykovy
snima¢, které jsou na linii 1. U ¢étyfnasobného bude pouzita pouze 1. kolébka. Dale Ctyrnasobny
spinaci akéni ¢len, kde budou pouzity 1. 2 vystupy. Dle schématu Obr. 43, vytvoite skupinové adresy
a prifad’te je ke komunika¢nim objektum. Ve schématu jsou skupinové adresy u kazdého pfistroje
psany do sloupecku, podle vystupu (1. vystup — 1. sloupec, 2. vystup — 2. sloupec). Nasledné stahnéte
aplikaéni programy do pfistrojii a ovéite funkénost.

Osvétlenl chodbo

PE
N
L 1.0.- SpotfeblE 1-3

| Svitidlo 1 Svitidlo 2
Y o
Enid 1141 /172 17
e ] e
|

4
Q ____ 1.0
> cx| 1/8/0 1 114
2 = © vy
o E :
C H 4 It 1171 12172 44 3
> |l

Obr. 43 Schéma pro ulohu ¢. 2
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Pouzité pristroje

V této tloze jsou pouzity nasledujici pfistroje. Dle zadani a popisu v tabulce je umistéte do

struktury projektu na patficna mista.

v?lSlo. Nazev: Oznaceni: LG G UELLT Umisténi: ELupinie
pristroje: adresa: adresa:
1 Napajeci zdroj SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -
2 Snima tlacitkovy 6125-81 10.1 Chodba  1/2/0
jednonasobny
3 Spinaci akéni Elen 6- AT/S 6.6.1 1.0.2 Rozvadéé = 1/2/0
nasobny
4 Napajeci zdroj SV/S30.160.5 1.1.- Rozvadéc -
Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -
6 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.1.2 Rozvadéc -
7 Snimac tatitkovy 2- 6126-866-101 113 Schodis@  1/1/1 1/12
nasobny
8 Snimac tacitkovy 4- 1 617 MF-84-500 114 | Schodists | 1/1/1
nasobny
Spinaci ak¢ni Clen 4- <x
9 nasobny 6A/230V SA/S 4.6.1 1.1.7 Rozvadéc | 1/1/1 1/1/2
Tabulka 22: Pouzité pristroje pro ulohu ¢.2
7.2.3 Postup FeSeni
1. Vytvorte novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Chodba, Schodiste) a vytvoite topologii a
strukturu dle ulohy cislo 1. Popfipadé v zalozce Edit/Open/Manage Projects vytvoite kopii
Sablony a pfejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné otevite.
2. Umistéte vSechny pfistoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.
3. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs... na
pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.
4. Nasledné vytvoite skupinové adresy pro osvétleni schodisté a chodby. Dale do danych skupin
dle funkce umistéte potfebné komunikacni objekty.
5. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funkc¢nost.
6. Po ovéfeni spravné funkce vymazte z pfistroji vSechny naprogramované udaje (v

kontextovém menu polozka Unload).
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7.2.4 Nastaveni parametri

Nastaveni 1-nasobného dotykového snimace 6125 pro chodbu, je zobrazeno na Obr. 44.

m

= BCU-Type
Blus coupler / FM-actuslor | FM-Buss cougler (TF) -

% Rocke 1
|Erovozni reiim tlagitka |—| Opsration mode of rocker Switching sensoe -|
[eracovnt reiim tlacitka |51 Working mods of the rocker TOGGLE -|
|Provozni reiim dicdy || Operation mode of LED shows vaiue of object rocker -|
[Barva diody |3 Colowr of the LED OFF =red, ON = gieen -|

Obr. 44 Nastaveni parametrii jednotlacitkového snimace

Nastaveni spinaciho akcniho ¢lenu 6-nasobného pro chodbu. Pro vSechny vystupy je
ponechano defaultni nastaveni Obr. 45.

| Dutput A
| Dutput B
| Ondtpust C : ro
| w0 Switching characleishe | nomally cpened contact -
| Ontpst E ; -
Dutput F Opesation made [rﬂndq:n‘dm ']
Charakteristika spinade

. — Ciafaul position on buz voltage falue lmtaduuﬂwmi ']
Frovozni refim A
Vichozl pozice po selbini napéti na sb&rr_icil

Obr. 45 Nastaveni parametrii spinaciho akcniho clenu 6-ndsobného


http://actuilor.10A.MDRC
http://rno.de
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Nastaveni 2-nasobného a 4-nasobného dotykového snimace pro mistnost schodisté je umisténo
na Obr. 46. U obou pfistroju je pro jednotlivé kolébky pouzito stejné nastaveni. Z toho duvodu je
zobrazeno jen nastaveni pro 2-nasobny dotykovy snimac.

1136126 H-Switch sensor, FM [T
% BCU-Type
Bus coupler / FM-actuator FM-Bus cougles [TF] -
= Rocker 1
IPr:v:zni raZim I:Zaﬁil:ka} 2o Opeialion mode of pockes &Jﬁ:lrgm v]
IFI-'-.II.'::'-'I'I:_ refim l.'_.a'.'::_l.k.al Woiking mode of the sckes TOGGELE v]
IT-'rmrozn:l refim dicdy = | Operabion mode of LED | ahowes value of chiect ocker ']
IE.arva diady } Bl Codons of the LED (OFF = tad, OM = gizen v]

Obr. 46 Nastaveni parametrii pro 2-ndsobny a 4-ndasobny tlacitkovy snimac

Pokud mame nastaveny snimace je potfeba jest¢ nastavit akéni ¢len, v naSem pripad¢ spinaci
akéni ¢len 4-nasobny. Z tohoto pfistroje vyuzijeme pouze 2 vystupy. Prvni bude vystup A, pro ktery
bude nastavena funkce klasického spinace a druhy bude vystup B, pro ktery povolime ¢asovou funkci
a nastavime parametry dle pozadavki v zadani. Vysledné parametry jsou na Obr. 47.

51117 SA/S45.1 Switch Actuator,4-fold 64, MDRC =]
A General |Pa:nechame defaultni nastaveni
A Funchon i
B- General Operating mode of output & [smmw -
. Stebus iesponse of switching stabe [m -
Obyect “T ebegr. Shatus Swatch”
C: Genesal Obi L
' et vahe switching stabus -
C: Furction [Object "Telegr. Statuz Swikch'™] [1-Ehﬂ-iﬂ'ﬂ|:ﬂ’l
[ Genesal
D: Function Reacton on bus vokage faikre | Contact unchanged -
‘aluz object “Swilch” on -
bus vokage recaven [mt""'h
Owetwiile seans, pleset and [ -
thiesheld value 1 with dowrlosd L
B: Fumction
[reakce na vistupu p.] Reachan of oulput B | Mormaly open -
crol it fagoud f e Enabli e function: “dilay, -
Fovolit fasowé funkee] SRl e |-_.|m
Aodnota abjekty "Dizable "-’-Eiﬂuhpct"l]matl&lTrmFLnum" [ . .
Tim= function po cbnovd napdti™ alterh.ﬂwtagarecmw [ﬂ’mmm -
[Povolit funkeci "pRedvolby"|| | Ensble unction "presels” [m -
[Fovolit funkci "scéna" Enable funclion "“scene [BI]" [m -
Fovolit funkci "legika®| Enable function "logic” [r-n -
Powolit funkci "pricrita E"ﬂ;&{‘dhﬂs “pricely and safely. [n.g -
a bezpetnost™ ope
Povnlit funkci '"pr.,-'|h'"| Enable function "threshold" [nﬂ -
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7
B: Time
Casova funkce Time function | Staircase lighling function -
Doba trvdni schodif#tového D:mﬂmﬂ#ﬁ lighting 0 :L
osviétleni
Seconds [ﬂ. 5\9' 15 'é-
Frodloufeni doby ocsvétleni Estending slaiicass lighling by - —
vicendsobnim stladenim mukple cperation [ pumping v [LF bo iz 2x staitcaze lighting time -
schodiftove osvetlend miZe ||| orycace ightng can be switched of | O wath 1" and OFF with "0 -
byt vypnuto
Varovanl pfed vypnutim 0 . N . N -
svit Leni ‘waming before end of staircaze ightng [mqnckwd:d’luﬂFF?DN
Caz pied vypnutim kdy mi W/ aming time in sec: (0.65.535) add 5 =]
dojit k varovdni | || todualion of slakcase ighting =1
Cas schodidtového csvétleni| | Duralion of slaiicase lighting can be [ -
miZe byt mEndn chiektem changed by abject na
Reatart #asu po ukonfeni Rastart of staincase lime aftar
permanentnihe zapnuti el of permanent M [nu .

Obr. 47 Nastaveni parametrii 4-nasobného spinaciho akcniho clenu

7.2.5 Prifazeni skupinovych adres

Na Obr. 48 je znazomeéno prifazeni skupinovych adres pro mistnost chodba a na Obr. 49 pak

pro mistnost schodiste.

[ Buildings/Functions
E-E Projekt
i B 1.Podlazi
@3 2Podlazi
=5 3.Podlazi
& Chodba
=4 [
] 1:_% Kancelar 1
}'ﬁ'g Kancelar 2
El"j ::I;sen'zr
A EPI:E
i Rozvadec 3.MP

MM ®m

g ] 1.0.- SV/530.320.5 Power supply, 320md, MORC
=] 1.1.- 5¥/530.320.5 Power supply, 3220mA, MDRC
e W 1.0.2 AT/56.6.1 6f-Switch actuate
& ] 1.0 LE/S41 Line-/Area Coupler, MDRC

@ d ] 111 USB/S11 USB-Interface MDRC

= @] 112 IPS/52.1 IP Interface MDRC

] 117 SA/SA6.1 Switch Actuatord-fold 64 MDRC

i_i,} Schodiste
L) Sklad
B Toalety

rl Zasedaci mistnost

[ - (8- [ - ¥

125 1f-Swmtch servsor, FiW

Output ©_ Switch 1721

Swiching 1210
Switch 1727
Switch 17210

DA MDRC

OQutput D Switch
Output B Switch
Output F - Switch

|=10] x|

Bl Maingroups Object | Device W
-8 13 pedisn (6 Rocker 1 - Switching 10,1 6175 1f-Switch sensor ML
-8 1 Schodiste %n: Output & - Switch 1.0.2 AT/56.6.1 6f-Switch actuator,1
SE11: Output B - Switeh

= 2 Chodba

FE12: Output € - Switch

1.0.2 AT/56.6.1 Bf-5Switch actuater 1
10.2 AT/56.6.1 Bf-Switch actuator,l

Obr. 48 Vysledné reSeni ulohy pro mistnost chodba



&9 Buildings/Functions Muw.. HName Object Functi..  Group Addresses

-9 Projela 6 Rockerl Switching 17171
«- 1.Podlazi e
-8l 2Podlazi 14 Rockerl  Switching 1711
_‘E ;;5 ncdr:r::llba {16 Rocker2  Switching
P @418 Rocker3  Switching
rﬂ-]_.;;g Kancelar 1 y
E'g‘ill Kancelar 2 =20 Rockerd Swrtchlng_
I:El ]r;z;# B covwis 0 General In Operation
- Recepce K110 Output A Switch 111
I:EI E‘E Rozvadec 3.MP II! 29 Output A Tﬂtgl'. Status...
* &AL 10.- SV/530.320.5 Power supply,320mAMDRC 930 _OutputB _ Switch 17112
@A ] 11.- 5V/530.320.5 Power supply,320mA MDRC 0431 OutputB  Permanent ON
#-A] 1.0.2 AT/S6.6.1 6f-Switch actuator, 104 MDRC CF32 OQutputB  Disable Time...
- A] 110 LK/S4.1 Line-/Area Coupler, MDRC Od49 OutputB  Telegr. Status...
@A ] 11.1 USB/S11 USB-Interface, MDRC 0450 OutputC  Switch
441 11.21P5/52.1 IP Interface, MDRC 69 OutputC  Telegr. Status...
P @ | |30 outputD  Switch
B Schodiste 8% OutputD  Telegr. Status...
i md e - Switch sensor, FM
|-F|-ﬂI ].-l.ﬁ-.El-._'. -va.-.l.f'_'a'.'Jltr.i‘.l '.~l:r'-z-:lr-rr'-u|ti functional FM
-l Skiad
-y Toalety
[#-y Zasedaci mistnost

6
& Maingroups Parent Object Device
=8 13. podiazi /11 Svetio [ TT] 6 Rocker 1 - Switching 1136126 2F-Switch sensorFM
':'E fuk:::: e L1 14: Rocker1 - Switching 1.14 6L27MF 4f-Switch sensor mu
g____E Sk, Sk s 03 10: Output A - Switch 1.1.7 SA/S4.6.1 Switch Actuator 4
E B 2 Chodba 1/1/2 Svetlo .. E: 30: Output B - Switch 1.1.7 S4/54.6.1 Switch Actuatord-
3] B: Rocker 2 - Switching 1.1.3 6126 M-Switch sensor FM

Obr. 49 Vysledné reSent ulohy pro mistnost schodisté



Strana 74 7

7.3 Uloha & 3 — Osvétleni v zavislosti na piitomnosti, oviadani Zaluzii, Central Stop

Nasledujici uloha se bude tykat mistnosti Sklad, Toalety a PC-server. Pro vSechny tyto
mistnosti plati stejné pozadavky, z toho diuvodu bude uloha pouze pro jednu z téchto mistnosti.
V praxi by totiz bylo nastaveni a pouzité pfistroje pro tyto mistnosti totozné. Dale na jedno tlacitko
nastavime centralni funkci STOP.

7.3.1 Zadani

Dle schématu nastavte funkce inteligentni elektroinstalace pro mistnosti toalety, sklad a PC-
server. V téchto mistnostech jsou nasledujici pozadavky:

Toalety, Sklad, Pc-server - Jeden okruh osvétleni spinany v zavislosti na pfitomnosti. Zaluzie
s ru¢nim ovladanim, centralni funkce Stop.

Pro osvétleni pouZijeme snimaé pfitomnosti a Ctyfnasobny spinaci akéni ¢len na jehoz 2.
vystupu je umisténo svitidlo ¢.2. Pro ovladani Zaluzii pouZijte dvojnasobny dotykovy snimac (jeho 1.
kolébku) a dvojnasobny zaluziovy akéni ¢len (jeho 1. vystup), oba jsou umistény na linii 1. Funkce
tlacitka je nasledujici: dlouhy stisk — pohyb Zaluzii nahoru / dolua ( prava / leva kolébka ), kratky stisk
— natoceni lamel nahoru / dola ( prava / leva kolébka ). Jako posledni je zde funkce central STOP, tu
nastavime na jednonasobny dotykovy snimac, ten je umistén na Hlavni linii. Protoze pfi této funkci
bude dochazet ke komunikaci mezi liniemi, je nutné pouzit liniovou spojku a nastavit ji pro routovani
mezi liniemi. Dale dle schématu (Obr. 50) vytvoite skupinové adresy a pfifad’te je ke komunikacnim
objektim. Nasledné stahnéte aplikaéni programy do pristroju a ovéite funkénost.

PE
LN Faluzie 1
1/3/1
1/3/8 L1L8
17373 |
[|l==
Swviticdlo 2
L0~
4, 1/3/0 117
- - 1/3/3
l[ Gt
g
= 1.0.3 116
> vE| 1/3/3 17370 —
: L6 I
o - @'} ]
=g 1/3/1 1.1.3
) wo . 1:‘3!2“ 2
< m ©
s e
ol —
=1 o

Obr. 50 Schéma pro ulohu ¢. 3
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7.3.2 Pouzité pristroje

V této tloze jsou pouzity nasledujici pfistroje. Dle zadani a popisu v tabulce je umistéte do

struktury projektu na patficna mista a prifadte komunika¢nim objektiim dané skupinové adresy.

v?lSlo. Nazev: Oznaceni: LG G UELLT Umisténi: ELupinie

pristroje: adresa: adresa:

1 Napajeci zdroj SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -
2 Snima tlacitkovy 6125-81 10.1 Sklad | 1/3/3

jednonasobny

3 Napéjeci zdroj SV/S 30.160.5 I.1- Rozvadéc -

4 Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -

5 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.1.2 Rozvadéc -
Snimac tlacitkovy 1/3/1
6 dvojnasobny 6126-866-101 1.13 Sklad 1/3/2
7 Snimac pohybu 180 6132-xx-102 116 Sklad | 1/3/0

Komfort
Spinaci ak¢ni Clen 4- x 1/3/0
8 nasobny 6A/230V SA/S 4.6.1 1.1.7 Rozvadéc 1/3/3
- S 1/3/1
9 Zal“mgsaol;‘;n? Clen2- " ja/82230.1 118 Sklad 1/3/2
y 1/3/3
Tabulka 23: Pouzité pristroje pro ulohu ¢.3
7.3.3 Postup reSeni

1. Vytvorte novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Sklad, toalety, PC-server) a vytvoite topologii
a strukturu dle ulohy ¢islo 1. popfipad¢ v zalozce Edit/Open/Manage Projects vytvorte kopii
Sablony a pfejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné otevite.

2. Umistéte vSechny pfistoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.

3. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs... na
pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.

4. Nasledné vytvorte skupinové adresy pro osvétleni v zavislosti na pritomnosti, pro fizeni
pohybu Zaluzii a nataceni lamel a pro centralni funkci. Dale do danych skupin dle funkce
umistéte potfebné komunikacni objekty.

5. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funkc¢nost.

6. Po ovéfeni spravné funkce vymazte =z pfistroju  vSechny naprogramované udaje

(v kontextovém menu Unload).
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7.3.4 Nastaveni parametri

Pro nastaveni parametrii snimace pohybu jsou v levém sloupci 3 zalozky: General, Movement
sensor a Adjustments. V posledni zaloZce neni nutné ménit zadné parametry, ale pro pozadovanou
funkeci je nutné v prvnich dvou zalozkach (General - Obr. 51 a Movement sensor - Obr. 52) nastavit
nasledujici parametry. U ¢tyfnasobného spinaciho akéniho ¢lenu muzeme ponechat defaultni
nastaveni, protoze zde neni potfeba provadét zadnou zménu.

General
Monitorovaci o :
funkce = Monitoring function |nu :]
Soumrakovy b Twiight sensor [ro =l
snimad
Choviani na sbémici | Behaviour on bus voltage recaveny
po obnove napéti
Spindni v zavislosti [~ Erightness depending svatching | disabled ~]
na jasu
W Twibght senzor |Emabled l]

Obr. 51 Nastaveni parametrii snimace pohybu

Movement sensor

j:::livacc spinani zavislého na _}g::;dm? object brightness dependend |mt avalatle LI
Aktivace objetku pohyh —=Activation object movement | available =l
I Pavaluje pohyb na... I_} enabling movemeant at |I:IN belegram ﬂ
[ Pfi ukonéeni pohybu | - at disabling the movement [send telegram at movement once -]
| Pii zagitku pohybu [ R |send telegiam ot movement once =
|T3-'p pohybového objekin I%' Type of mavernent obec! |Swiching [EIS 1) =
Odeslino pfi detckei > Sending at defection |ON telegpam k1
Telegram po éase zotaveni |~ Telagram atar racovery time ||:|FF telogram El
E&i:l;{:r:uz[ékladna pro eyvklicke > Tine base for cycical sanding [30ms B
E::;En?kmr pro cyklické L Time factor for cyclical sending [10 :ll

Obr. 52 Nastaveni parametrii snimace pohybu

Pro ru¢ni ovladani zaluzii je nutné provést nasledujici nastaveni pro dvojnasobny dotykovy
snimac v zaloZce Rocker 1 (Obr. 53).
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Rocker 1
| Provoeni refim tlacitka |%v Dperation mode of iocker | Shuiter sensor |
| Nastaveni sméru zaluzii [~ Shutter drection [left = DOWN, right = UP -l
IPEO'I.-'DZTIE reZim diody H (Oparabon mode of LED |,spl"||:|'.-.I wahue of obpect ocker lang LI
| Barva diody b= Colow of the LED [UP = green, DOWM = red -]

Obr. 53 Nastaveni dvojndsobného dotykového snimace

Pro funkci Central STOP vyuzijeme jednonasobny dotykovy snimac, ktery je umistén na
Hlavni linii. Protoze nam k této funkci postaci pouze prava kolébka tlacitka, je nastaveni parametra
pro Rocker 1 pravou kolébku nasledujici:

IPI‘U‘-'Uzni rezim taditha I—'_‘.\ Operation mode of rocker [Flmi:llu allocabon - |
Reakee na pravou . . ; -

kolébku ————= FAeacton on rocker right [mi:d'l defined |
Spinaci funkece pravé |—— Swiching function of rocker fight | faling = O -
kaléhky

Obr. 54 Nastaveni jednondasobného dotykového snimace

Zaluziovy akéni &len neni nutno nastavovat, pro tuto ulohu postadi ponechat defaultni
nastaveni. Stejné tak tomu je u ¢tyfnasobného spinaciho akéniho ¢lenu. U obou téchto pristroju je
ponechano defaultni nastaveni.

Protoze v této uloze je pouzit jednonasobny dotykovy snimac, ktery je umistén na hlavni linii
a komunikuje s 2-nasobnym zaluziovym a C¢tyfnasobnym spinacim akcénim ¢lenem, které jsou
umistény na linii 1, je nutné pouZit liniovou spojku. Aby tato spojka prenasela signaly z jedné linie do
druhé, je nutné nastavit jeji parametry. Na Obr. 55 je zobrazeno okno konfigurace liniové spojky.

Configuration
Geoup lelegeams man Ine-line ||n-.||e j
Guoup tedegrams line-» main line: |Iiler ﬂ
Main gioup 14415 [rcute =l
Aepeal b=legiams § simes an main ne |J.~:s ﬂ
Rapaal talagiams § ames on line |yes EI
Telegram confimation on main ine |-:rl_u ¥ rovked ;l
T elegram confimaton on ine |Drl_l.l ¥ roubed ll

Obr. 55 Okno konfigurace liniové spojky
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Je nutné nastavit prichod skupinovym telegramum z hlavni linie do linie. Proto musime
zménit v prvnim fadku moznost Group telegrams main line — line z filter na route. Vyznam
jednotlivych parametrt je uveden nize:

*  Group telegrams main line — line: skupinov¢ telegramy hlavni linie — linie
(moZnosti nastaveni jsou: route — smerovat, block — blokovat, filter — filtrovat)

+  Group telegrams line — main line: skupinové telegramy linie — hlavni linie
(moZnosti nastaveni jsou: route — smerovat, block — blokovat, filter — filtrovat)

«  Main Group 14/15: nastaveni pro skupiny 14 a 15 (moZnosti nastaveni jsou: route —
smérovat, block — blokovat)

« Repeat telegrams if errors on main line: opakovani telegramu pii vyskytu chyby na
hlavni linii (moZnosti nastaveni jsou: yes — ano, no — ne)

« Repeat telegrams if errors on line: opakovani telegrami pii vyskytu chyby na linii
(moZnosti nastaveni jsou: yes — ano, no - ne)

« Telegram confirmation on main line: potvrzeni telegramu na hlavni linii (moZnosti
nastaveni jsou: always — vZdy, only if routed — pouze pokud jsou smé¢rovany)

+ Telegram confirmation on line: potvrzeni telegramu na linii (moZnosti nastaveni
jsou: always — vzdy, only if routed — pouze pokud jsou smérovany)

V dalgich tlohach jiz nebude znovu nastaveni liniové spojky popisovano. Ulohy jsou zadany
tak, ze dalsi konfigurace této spojky jiz nebude nutna, maximalné nastaveni smérovani z linie na
hlavni linii (druha polozka konfigurace).
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7.3.5 Prifazeni skupinovych adres

Na nasledujicim obrazku (Obr. 56) je znazornéno umisténi jednotlivych pristroju ve struktufe
projektu a prifazeni skupinovych adres ke komunikacnim objektim. Skupiny objekti patficich
k zafrizeni a jednotlivé komunikacéni objekty, které jsou pouzity, jsou barevné oddéleny.

& Buildings/Functions Mu.. Name Object Functi..  Group Addresses
= ﬁ Projekt : Ao General In Operation
e &l ;EE:I:I @410 OutputA  Switch
:g 3:P:»draz: @29 Outputd  Telegr. Status...
&3l Chodba X150 Output B Switch 130,153 ]
: [E49 OutputB  Telegr. Status...

m{;‘% Kancelar 1

&5 Kancelar 2 H50 OutputC  Switch

-'H{:i.-} PC-server @69 OutputC  Telegr. Status...

-3 Recepce 70 OutputD  Switch

9 {E Rozvadec 3P (89 OutputD  Telegr. Status..
- 1.0.- SV/530.320.5 Power supply,320maA, MDRC Eu Ouipul A Movebinds .. T3/L17313
-] 11.- 54/530.320.5 Power supply, 320mé, MDRC 12 QutputA  Lowread)/.. 1372
® ﬂ 1.0.2 AT/S6.6.1 6f-Switch actuator, 104, MDRC Ein OutputB  Move blinds ...
-] 11.0 LK/S4.1 Line-/irea Coupler, MDRC EE_I_H Output B Louvre adj./ ... -
w8 ] 112 IP5/521 IP Interface, MORC [(If6 Hockerl.. Switching ) FESES |
w-d | N 61 Switch Actuator 4-fold 68 MDRC 7 PRockerl.. Switching

i I?I 418 ockerl... Moves 1371

—| 'u-u Schodiste 7 Rockerl.. Adjust lamell., 17372 l
i Skiad (B8 Rocker2 Switching __ :

0 Pulloff.. Telegr. switch
1 Moveme.. Telegr, switch 1/3/0

_-u w Tulen.r

&)1 Zasedaci mistnost
3r1j8 | || =l=]=
g Maingroups Parent Object Device
=&l 13-5:;“"’_ 1/3/0 svetlo [T 1: Movement - Telegr. swi.. 116 6132-102 Watchdog sen
-1l 1 Schodiste (X1 30: Output B - Switch 117 SA/S46.1 Switch Actua

# g ;E;::b;: Tl 1/3/1 Zaluzi... |CE] 11: Output A - Move blind... 1.1.8 14/52.230.1 Shutter Act
= ) ) 6: Rockerl long - Move s..  1.1.3 6126 2f-5witch sensor,F

1/3/2 Zaluzi... | 12: Owtput A - Lowvre ad)....  1.1.8 JA/52.230.1 Shutter Act
L] 7: Rocker 1 short - Adjust .. 1.1.3 6126 2f-Switch sensor,F

1/3/3 Cental..|[@] 6: Rockerl riﬂh‘t - Switchi..  1.0.1 6125 1f-Switch sensor, P

I 30: Output B - Switch 11.7 SA/84.6.1 Switch Actuaty

LEY 11: Output A - Move blind... 1.1.5 1A/52.230.1 Shutter Acty

3 Cental 'ETIT'.IF'

Obr. 56 Prirazeni skupinovych adres pro oviddani zaluzii
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7.4  Uloha ¢&. 4 — Stmivané svételné okruhy

Tato uloha se zabyva elektroinstalaci v mistnostech kancelafi. Oproti uloze ¢. 3 je zde
roz§ifeni o stmivané svételné okruhy, které budou jako v predchozi tloze reagovat na pohyb, ale
tentokrat také na vnéjsi osvétleni. Opét, protoze by pro ob¢ kancelafe byly pouzity stejné pristroje
v¢etné nastaveni, je zde uvedeno feseni pouze pro jednu kancelar.

7.4.1 Zadani
Pro mistnosti kancelari jsou pozadovany nasledujici funkce:
Kancelate 1,2 - Dva stmivané svételné okruhy, zaluzie s ruénim ovladanim.

Dva stmivané svételné okruhy, které¢ budou spinany pokud bude vnéjsi hodnota jasu nizsi nez
140 a zarover bude detekovan pohyb. Pfi zvySeni hodnoty jasu na 200, nebo pfi absenci pohybu bude
osvétleni vypnuto. Pro rucni nastaveni hodnoty osvétleni pouzijte prvni dvé kolébky 4-nasobného
dotykového snimace, kde prvni bude ovladat svitidlo 5 a druhé svitidlo 6. Pro kolébky je pozadovana
nasledujici funkce: kratky stisk — plné rozsviceni / zhasnuti ( prava / leva kolébka ), dlouhy stisk —
postupné rozsvéceni / stmivani ( prava / leva kolébka). Pro zaluzie je poZadovano ruéni ovladani jako
v predchozi uloze. Jejich ovladani bude nastaveno na tfeti a ¢tvrtou kolébku 4-nasobného dotykového
snimace. Fuknce tlaitek je nasledujici: dlouhy stisk — pohyb Zaluzii nahoru / dola ( prava / leva
kolébka ), kratky stisk — nato¢eni lamel nahoru / dola ( prava / leva kolébka ). Dale dle schématu
(Obr. 57) vytvoite skupinové adresy a piifad’te je ke komunika¢nim objektim. Nasledn¢ stahnéte
aplikaéni programy do pfistrojii a ovéite funkénost.

LB LA L0 Suivdis 5 Svitido 6
L /472 17473
17478 1/4/9
- |L19
U P
2 Zaluzie 1 Zoluzie 2
1.0.-

1/4/4 1/4/6
s I 1/4/5 1/4/7

==
1/4/0

W 17471 116
c . ”_J_ 1
b PR

1.1.8

RMX

230 v AC

shernice

1/4/2 1/4/3 1/4/4 1/4/6

110 c

1/4/8 1/4/9 1/4/5 1/4/7
” i ﬂ 114
A
> .
e
Lli—
’Efi Hi [nfknx HIJE
U 1P

Obr. 57 Schéma pro ulohu ¢. 4
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7.4.2 Pouzité pristroje

V této tloze jsou pouzity nasledujici pfistroje. Dle zadani a popisu v tabulce je umistéte do

struktury projektu na patficna mista a prifadte komunika¢nim objekti dané skupiové adresy.

pi’gﬁl:je: Nazev: Oznaceni: In(;i;rig:a:’tlni Umisténi: | Skupinova adresa:
1 Napagjeci zdroj | SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -
2 Napéjeci zdroj SV/S 30.160.5 I.1- Rozvadéc -
3 Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -
4 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.12 Rozvadéc -

Snimac tlacitkovy 1/4/2 1/4/3 1/4/4 1/4/6

> 4enasobny | 0127 ME-84-300 L4 Raneelat Ly g 1140 11475 11477

Snimac pohybu . 1/4/0

6 180 Komfort 6132-xx-102 1.1.6 Kancelar 1 1/4/1
Zaluziovy akéni " 1/4/4 1/4/6
7 glen 2-nasobny JA/S 2.230.1 1.1.8 Rozvadéc 1/4/5 1/4/7
L L 1/4/0 1/4/0
Spinaci a stmivaci Va/1 1/4/1
8 akcr}l cll)en’ 2- UD/S 2.300.2 1.1.9 Rozvadéc 1/4/2 1/4/3
fasobny 1/4/8 1/4/9

Tabulka 24:Pouzité pristroje pro ulohu ¢.4
7.4.3 Postup FeSeni

1. Vytvoite novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Kancelare) a vytvorte topologii a strukturu dle
ulohy dcislo 1. Popfipadé v zalozce Edit/Open/Manage Projects vytvorte kopii Sablony
a prejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné oteviete.

2. Umistéte vSechny pfistoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.

3. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs..
na pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.

4. Nasledné vytvorte skupinové adresy pro fizeni osvétleni v zavisloti na hodnoté vnéjsiho
osvétleni a na pohybu. Dale ruéni ovladani hodnoty osvétleni a Zaluzii, do danych skupin dle
funkce umistéte potfebné komunikacni objekty.

5. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funkc¢nost.

6. Po ovéfeni spravné funkce vymazte =z pfistroju  vSechny naprogramované udaje
(v kontextovém menu Unload).

7.4.4 Nastaveni parametri

Abychom mohli snima¢ pfitomnosti pouzit i na sepnuti podle denniho osvétleni, je nutné

u tohoto pristroje pozménit urCité¢ parametry (Obr. 58). Nejprve v zalozce General povolit Twilight
sensor (soumrakové ¢idlo). To umozni dalsi nastaveni soumrakového Cidla, které se zobrazi v levém
sloupci v zalozce Twilight sensor. Celkové nastaveni tohoto snimace je na nasledujicim obrazku.
Nastaveni pohybového snimace zde neni uvedeno, protoze je totozné s nastavenim z predchozi ulohy
aneni ho tedy nutné ménit.
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=/ 1166132-102 Watchdog sensor FM x|
Geeeral ]

Movement zensoe

Adpustments .
Tuwilight seneon Marikaring function |"':' _ﬂ
Scumrakevy snimad | Twiight sensor [ves =]

Chowéni na sbérnicl po

abnové napéti Behaviou on bus voltage recovery

Spinsni v zévislasti Biighlress depending swiching [eﬂd:lb:l 3
na jasu
| Movement |Eh€hbﬂ ;J
Pahyh
— Twailght 3enzor
|Foto-elektricky sensorl—3Adivalion abject pholo-slectic senso [ ot availabie |
[Tanorovat umElé svatlol—3lgnore atificiallight [yes |
| Typ prahovéhe objektu Type of thieshold obsect [Value (E15E) |
Odeslano po dosaZeni )
horniho prahu Sending &t upper theeshold |DFF j
Ddesl%nﬂ po dosaienl Sending st lower trachold |sux 1]
spodniho prahu
Hrahice spodniho prahy I[?d:mh;;w] [140 =1
| Hranice hornihe prahu upper thisshaold : |2I:||:| ]
[Ctdark 7 255 beight] =l

Obr. 58 Nastaveni parametrii snimace pohybu

Jako dalsi je nutné nastavit parametry 4-nasobného dotykového snimace (Obr. 59). Jak bylo
uvedeno v zadani, 1. a 2. kolébka maji stejnou funkci, tedy ovladani dvou stmivanych osvétleni.
U 3. a 4. kolébky je tomu obdobng, ale kazda ovlada jednu Zaluzii. Z toho duvodu je zde uvedeno jen
nastaveni 1. a 3. kolébky, u 2. a 4. je nastaveni totozné jako u tlacitek pred nimi.

2/ 114 BL2TMF 4f-Switch sensor muiti functional FM x
Rocker 1
Dperabon mode of iocker [D'mm'nn sErsor j
Focker 4 )
Light scene Wotking mode of the rocker [t = DARKER/OFF. ight = BRIGHTER/ON ]
Statuz LED
DOperation mods of LED | st vahie of obiect rocker shiet ]
Colour of the LED | OFF = 1ed, OM = green ]
Rocker 3
Dperation mods of 1ocke |Sh1.lle| e s ;l
Shuten direction [t = DO, tight = LIP -l
Operation mode of LED | crisritation light x|
Colour of the LED | alvsays gieen |

Obr. 59 Nastaveni parametrii 4-nasobného dotykového snimace



Pro kolébku 1 (Rocker 1) je nastaveni nasledujici:

Operation mode of rocker (provozni rezim tladitka) — Dimming sensor (stmivaci
snimac)

Working mode of rocker (pracovni rezim tlacitka) — Left (leva strana) = Darker/Off
(tmavsi/vypnout), Right (prava strana) = Brighter/On (svétlejsi/zapnout)

Operation mode of LED (provozni rezim diody) — show value of object rocker short
(zobrazit hodnotu objektu rocker short — kratké stisknuti)

Colour od LED (barva diody) — OFF (vypnuto) = red (Cervena), ON (zapnuto) =
green (zelena)

Pro kolébku 3 (Rocker 3):

Operation mode of rocker (provozni rezim tlacitka) — Shutter sensor (Zaluziovy
snimac)

Shutter direction (smér zluzii) — left (leva strana) = DOWN (dolu), right (prava
strana) = UP (nahoru)

Operation mode of LED (provozni rezim diody) — orientation light (orienta¢ni
svétlo)

Colour od LED (barva diody) — always green (stale zelena)

Jako dal§i nastavime stmivaci akcéni €len 2-nasobny. V tomto pfipadé zménime pouze
v zalozce A-B: Dimming relativni rychlost stmivani na 6s (Obr. 60). Zbytek nastaveni je ponechan na
defaultnich hodnotach.

|pelatiwni ryehlest stmivani = 0 na 100% w [=]]

#1119 UD/52.300.2 Universal Dim Act,2-fold, 300YA MDRC x|
General A-B: Dimmang
A-B General
A8: Functicn Rel. dimming speed from 0.100% % B |
A-B: Switch in & [0...BR.535] il

. .

A Ve _f Masinm i vahie [100% [265) =]
Maximalni hadnota stmivani Mirimam dimming value | 0% 51 ;I
Minimalni hodnota stmivani . o
Hodnota stmivani pro f—ﬂ"’::’gn'd' ;ﬂ%::;'?;fﬂ% 'Ej;ﬁlh' Dimirirg «—NOTE
spinani...
Pavalit zapnubl pamasi ﬁ,ﬂlm swilching on via relative dimiming |)’E$ ﬂ
relativniho stmivani
Bowolit vypnuti pomoci | _=F Allow switching alf via rel. dmming [!-ﬁ El
ralativniho stmivani Rel. dimming speed changesble via cbiect |m ﬂ
Rychlast relativniha [Dbject: Rel. dimming speed 0..100%)
stmivanl ménéni abjektem. ..

Obr. 60 Nastaveni parametrii 2-nasobného stmivaciho akcniho clenu

Pro Zzaluziovy akéni ¢len 2-nasobny neni potfeba ménit zadné nastaveni, protoze defaultni
nastaveni nam vyhovuje.
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7.4.5 Prifazeni skupinovych adres

Na nasledujicim obrazku jsou zobrazeny vsechny komunikacéni objekty danych piistroja,
vSechny tyto objekty by mély byt viditelné pokud jsou pfistroje spravné nastaveny. V levém sloupecku
jsou zobrazeny pristroje z mistnosti 6 (Kancelar 1), vpravo pak pristroje z rozvadéée. Pod touto
strukturou je pak vysledné pfifazeni skupinovych adres ke komunika¢nim objektim (Obr. 61).

B = a Kancelarl B {B Rozvadec 3MP
é_l 1.1.4 6127MF 4f-Switch sensor mult functional, Fid Elﬂ 1.0.- SV/530.320.5 Power supply,320ma, MDRC

[ 14: Rocker 1 short - Switching @4 1.1.- SV/530.320.5 Power supply,320mA MDRC

[ 15: Rocker 1 long - Dimming [ﬂﬂ 1.1.0 LK/54.1 Line-/Area Coupler, MDRC

(4 16: Rocker 2 short - Switching @41 11.21P5/52.1 IP Interface, MDRC

{21 17: Rocker 2 long - Dimming E| 41 1.1.8 14/52.2301 Shutter Actuator,2fold, 230VAC, MDRC

I 18: Rocker 3 long - Move shutter i [ 11: Output A - Move blinds Up-Down

[ 19: Rocker 3 short - Adjust lamella of shutter i [0 12 Output A - Louvre adj./ Stop Up-Down
[0 20: Rocker 4 long - Move shutter | L.[dY 71 Output B - Move blinds Up-Down

[0 21: Rocker 4 short - Adjust lamella of shutter [ LdY 72 Output B - Louvre adj./ Stop Up-Down

5 :!,:I 1.1.66132-102 Watchdog sensor,FM =4 119 UD/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDR:

[T 0: Pull off detection - Telegr. switch
1Y 1: Movement - Telegr, switch

1Y 10: Twilight sensor - Telegr. value
[ 11: Twilight sensor - Activation

I 1: General - Excess temperature
[ 2: General - Critical excess temperature
[ 10: Output A - Switch
[ 12: Output A - Relative dimming
] 13: Output A - Brightness value
[0 32: Output A - Load type
- 33: Output A - Error signal
1Y 34: Qutput A - Status byte
(I 35: Output B - Switch
[0 37: Qutput B - Relative dimming
[ 38: Output B - Brightness value
[E{| 57: Output B - Load type
[0 58: Output B - Error signal
-3 59: Output B - Status byte

oup Ad are) =10l x|
Mangroups Parent | Dh_ig:t | Device

=B 13. podiazi LA4/D Swetlo .. (K] 13: Output A - Brightness value 1.1.9 UDv52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,

& [ 1 Sehadiste ] 38: Output B - Brightness value 1.1.8 UDy52.300.2 Universal Dim fct, 2-fold,
i /f 2 Chodba K] 10: Twilight sensor - Telegr, value 1.15 6132-102 Watchdayg sensor,FM
[ 3 5kad, Pe-server, Toalety 1/4/1 Swetlo .. [ 1: Movemnent - Telegr. switch 1.1 5 6132102 Watchdag sensor,FM

-l 4 Kancelar1.2 K] 10: Output A - Switch 119 UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,

A AR G ] 3% Output B - Switch 119 UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,

&1 SU'F'..'|U Fhyb) : 1742 Sitidl... (L] 1% Rocker1 long - Dimming 1.1.4 BLITRAF df-Switch sensor multi functic

g i 2::::: : :g“t::::: ] 12: Output A - Relative dimming 1.1.9 UDy52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,

B 4 Zslusie 1 (Pohyb) 14443 Switidl... LK 17: Rocker 2 leng - Dimming 1.1.4 GLITRAF 4f-Switch sensor rmulti functic

B 5 Zohusie 1 (Lamely) & 37: Output B - Relative dimming 1.1.9 UDy32.300.2 Universal Dim Act. 2-fold,

8 & Zsluzie 2 {(Pokyb) 1744 Zaluzi... [ 18: Rocker 3 long - Maove shutter 114 BL2ZTMF M-Switch sensor multi functic

Bl 7 Zalusie 2 (Lamely) ] 11: Qutput A - Move blinds Up-Down 1,18 JAS52.230.]1 Shutter Actuator 2fold, 230

a & Switidla 5 (Sepnuti) 1/4/5 Zaluzi... CE] 19: Rocker 3 short - Adpust lamella of shutter  1.1.4 612TBAF 4f-Switch sensor multi functic

B 9 Svitidle 6 (Seputi) [ 12: Output A - Louvre adj./ Stop Up-Down 118 JA52.230.1 Shutter Actuator, 2fiold 230

17406 Laluzi... Elﬂ 20 Rocker 4 lr.mg = Move shutter 1.1 4 B127BAF &f-Swntch sensor mult functic

] 71: Output B - Move blinds Up-Down 118 JA52.230.1 Shutter Actuator, 2fold 230

LA T Taluzi.. m 21: Rocker 4 short - .I'-'I.d_"l.lﬂ lamella of shutter  1.1.4 6127MF 3f-Switch sensor muklti functic

L] 72 Output B - Louvre adj./ Stop Up-Dewn 118 14522301 Shutter Actuater, 2fold 230

1/4/8 Svitidl... O 14: Rocker1 short - Switching 1.1.4 GLITMF 4f-Switch sensor multi functic

[ 10: Outpast A - Switch 1.1.9 UDyS2 300.2 Unpesrsal Dim Act, 2-fold

14479 Suitidl,.. [ 35 Output B - Switch 1.1.9 UDy52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold,

] 16&: Rocker 2 shart - Switching 1.1.4 61.2784F 4f-Swatch sensor multi functic

Obr. 61 Vysledné pritazeni skupinovych adres pro ulohu ¢. 4
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7.5  Uloha &. 5 — Svételné scény

Nasledujici uloha se zabyva elektronistalaci v zasedaci mistnosti. Protoze ve vétSing
zasedacich mistnosti kromé jednani, dochazi i k riznym prezentacim jsou pro tuto mistnost specialni
pozadavky, kterymi jsou svételné scény a dalkové ovladani.

7.5.1 Zadani
Pro zasedaci mistnost jsou nasledujici pozadavky:
Zasedaci mistnost - Dva stmivangé svételné okruhy, Zzaluzie s ru¢nim ovladanim, scény.

Pro ovladani dvou stmivanych svételnych obvodu pouzijeme kolébku 1 na 3-nasobném
dotykovém snimaci Triton. Toto tlacitko bude ovladat obé svétla soucasné. A plati stejna funkce jako
u stmivatelnych svételnych obvodu v predchozi uloze, tedy dlouhy stisk = rozsvéceni/stmivani, kratky
stisk = plné rozsviceni/zhasnuti. Pfi absenci pohybu ob¢ svétla zhasnou. Druha kolébka bude slouzit
k ovladani svételnych scén, kdy jeho leva strana bude spoustét scénu prezentace. Pro prezentaci bude
hodnota jasu na obou svétlech nastavena na 40%, zaroveni zaluzie sjedou do spodni polohy. Prava
strana bude spoustét scénu jednani. Pro jednani se hodnota jasu zvysi na hodnotu 80%, zarover
zaluzie vyjedou do horni polohy. Tteti kolébka bude slouzit k ruénimu ovladani zaluzii. Opét jako u
svétel bude jedno tlacitko ovadat ob¢ Zaluzie. A stéjn¢ jako v predchozi uloze plati, Ze dlouhy stisk =
pohyb Zzaluzii nahoru / dold, kratky stisk = natoCeni lamel nahoru / doli. Dle schématu (Obr. 62)
vytvorte skupinové adresy a prifadte je ke komunikaénim objektim. Nasledn¢ stahnéte aplikacni
programy do pristroju a ovéite funkénost.

120 139 suitidlo 5 Svitidlo 6
17/3/2 1/9/¢2
PE 17573 17573
o 17574 1/574
L | g oA
I’l" i |
L 2
1/5/5 1/5/5 Zoluzle 1 Zoluzie €
oot 1/5/6 1/5/6
o 1/5/7 1/5/7
| Y 1/5/8 1/5/8
. 118
S p
2
<L
> 1/5/0 116
8 UJ_ 1
™M il
o L i 1.3
3 .. 1/5/3
=3 , 1/5/4
“l 10 = /94 /547 17575
L G| 1/5/2 /58 1/5/6
d 115
> . :I 3
. o
11
| m _ :lmx ““'E
_: ~r IP

Obr. 62 Schéma pro ulohu ¢. 5
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7.5.2 Pouzité pristroje

V této tloze jsou pouzity nasledujici pfistroje. Dle zadani a popisu v tabulce je umistéte do
struktury projektu na patficna mista a prifadte komunika¢nim objektim dané skupiové adresy.

v?lSlo. Nazev: Oznaceni: LG CUE L Umisténi: | Skupinova adresa:
pristroje: adresa:
1 Napagjeci zdroj | SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -
2 Napéjeci zdroj SV/S 30.160.5 I.1- Rozvadéc -
3 Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -
4 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.12 Rozvadéc -
1/5/3
Snima¢ tlacitkovy Zasedaci 1/5/4
> 3-nasobny Triton 6127 MF-84-500 L15 mistnost 1/5/1 1/5/7 1/5/5
1/5/2 1/5/8 1/5/6
Snimac pohybu Zasedaci
6 180 Komfort 6132-xx-102 1.1.6 mistnost 1/5/0
) 1/5/5 1/5/5
Zaluziovy ak¢ni Zasedaci 1/5/6 1/5/6
7 ¢len 2-nasobny JA/$2230.1 1138 mistnost 1/5/7 1/5/7
1/5/8 1/5/8
1/5/0 1/5/0
Spinaci a stmivaci Zasedaci 1/5/1 1/5/1
8 akéni €len2- | UD/S 2.300.2 1.1.9 ot 1/5/2 1/5/2
nasobny 1/5/3 1/5/3
1/5/4 1/5/4

Tabulka 25:Pouzité pristroje pro ulohu ¢.5

7.5.3 Postup FeSeni

1. Vytvoite novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Zasedaci mistnost) a vytvoite topologii
a strukturu dle ulohy ¢islo 1. popfipad¢ v zalozce Edit/Open/Manage Projects vytvorte kopii
Sablony a pfejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné oteviete.

2. Umistéte vSechny pfistoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.

3. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs... na
pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.

4. Nasledné vytvorte skupinové adresy pro ruéni ovladani osvétleni pomoci tladitka a pro reakci
osvétleni na pohyb. Dale pro svételné scény, pro rucni ovladani zaluzii a také pro scény které
ovladaji zaluzie, do danych skupin dle funkce umistéte potfebné komunikacni objekty.

5. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funk¢nost.

6. Po ovéfeni spravné funkce vymazte =z pfistroju  vSechny naprogramované udaje
(v kontextovém menu Unload).
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7.5.4 Nastaveni parametri

Dvojnasobny stmivaci akéni ¢len, jsme nastavovali jiz v prechozich ulohach, mizeme tedy
ponechat nastaveni z ulohy ¢. 4. U snimace pritomnosti zru§ime volbu reakce na vnéjsi osvétleni.
Tento pristroj nam postaci nastavit jako v tloze ¢. 3. Dvojnasobny Zaluziovy ak¢ni ¢len neni opét
potieba nastavovat a pro nase pozadavky nam znovu postaci ponechat defaultni nastaveni. Zbyva nam
tedy nastavit trojnasobny dotykovy snima¢ Triton. Nastaveni parametra pro tento pfistroj je zobrazeno
na nize uvedenych obrazcich.

General
I{f}bj ekt pro podsviceni spinaci HD tyact for backiighting switches Itmt fisld and status LED ﬂ
Chovani osvétleni po obnové %Ejrzﬂm back lignting 2 jon |
napéti na sbémici
Funkce pomoeného tlaitka — Funetion af suwslisry push buttan Inl:l furchion / display operstion _vJ
| IR oblast pomocného tladitka I—}'R avea of audizey push butlon [MEMO) |na R -
[ Pocet svételnych scén I‘B'NI""“:"E“":II ightscenes |2 =
Switelné scény dostupné na.. —= Lightzcenes are available on IFh:-:ker 2 E‘
Cekaci doba mezi aktivaénimi ‘Wil slate between telegrams by [0 o
telegramy svételnych scén activaling ightscenss |base 140 me) =]
Dlouhy stisk tladitka bran od ... F“Push button action interpreted az long from {420 ms |
Rockes 1
D pesation mode of rocker |Dirrm'ng SENEOT ﬂ
Klasicke nastaveni pro imming direchion [ beftdlasker/OFF _ right=brightes/ON ]
ovladani stmivaciho
akéniho Elenu pesalion mode of LED | shows value of cbiect rocker -sherl |
Colowr of the LED | OFF = red. ON = green |
Tlacitko je pfifazeno k o
tagitku &. ... na IR ovladadi |->>Rocker i assigned to IR push boiton 1 =
|IR oblast I = IR aea | white -]
Rocker 2
Riocker is assigned to two fghlscanes e HOTE
Tlatitko je pfifazeno k _—
. . R R
tlagitku &. ... na IR oviadagi[ ~ ok assianed ta R push bolion 12 =
[IR oblast | IR aiea | white -

Obr. 63 Nastaveni parametrii 3-nasobného dotykového snimace 1/2
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Klasické nastaveni pro
ovladani Zaluziovéhao
akéniho clenu

Tlacitko je pfifazeno k

tlacithu ¢. ... na IR oviadadi

| IR oblast H

Typ akéniho &enu pro
skupinu A

Typ akéniho &enu pro
skupinu B

Mastaveni akénihao
clenu pro skupinu A

Mastaveni akénihao
Elenu pro skupinu B

Mastaveni akéniha
Clenu pro skupinu A

Mastaveni akéniho
Elenu pro skupinu B

Rocker 3
(O peration mode of mcker IEhutI:ef SO0 |
Shuiter direction {left = DOWN, right = UP |
O petation mode of LED Ia‘hnm value of ohject rocker Jong j
Colour of the LED |OFF = radl, OM = green =l
> Rocker is assigned to IR push botton |3 =
= IR aea Iu.h'be d
Actuaton lypes
e Ty of aChuabor group A |D|n1mg ackuabor (9 bk} ;J
————>Type of actuabor group B |5wld'|u shukter achsator 1 bet] _ﬂ
Lightzcene 1
l—=» Preget actustor group & I 40 % j
— Preset actustor group B |ON / DOWN =]
Lightzcens 2
=5 Preset achuator gioup A |80% -]
> Preset actuator group B | OFF /UP =l

Obr. 64 Nastaveni parametrii 3-nasobného dotykového snimace 2/2



7.5.5 Prifazeni skupinovych adres

|=i| :'Ej Zasedaci mistnost

-4 ] 11.56322-101 3f-triton switch sensor,FM
L[ 8: Backlighting/LED - Switching
- [1 9: Rocker1 -short - Telegr, switch
i 10: Rocker 1 -long - Telegr. dimming
3.'.1 11: Rocker 3 -long - Telegr. Move up/down
[ 12: Rocker 3 -short - Telegr. lamella ad)./stop
i34 13: Actuator group A - Telegr. brightness value
L[4 14: Actuator group B - Telegr. switch
[ 15: Actuator group C - Telegr. switch
i 16: Actuator group D - Telegr. switch
L[ 17: Actuator group E - Telegr, switch
: I 18 Actuator group F - Telegr, switch

=] ﬂ 11,6 6132-102 Watchdog sensor, FM

Strana 89

= [§) Rozvadec 3P

-] 1.0.- SV/530320.5 Power supply, 320mA MDRC

g ] 1.1.- 5V/530.320.5 Power supply,320mA MDRC

@ @] 1.1.0 LK/S4.1 Line-/Area Coupler, MDRC

i 4] 11.21P5/52.1 IP Interface, MDRC

&] ﬂ 1.1.8 JA/52.230.1 Shutter Actuator, 2fold 230VAC MDRC
i 11: Output A - Move blinds Up-Down

-.[34 12: Output A - Louvre adj./ Stop Up-Down
L. 71: Output B - Move blinds Up-Down
L2 72: Output B - Louvre adj/ Stop Up-Down

d gj 1.1.9 UD/S2.300.2 Universal Dim Act, 2-fold, 300VA MDRC
L 1: General - Excess temperature
1Y 2: General - Critical excess temperature
L. 10: Output A - Switch

:[!I 0 Pull off detection - Telegr. switch
. 1: Movement - Telegr. switch

L 12: Output A - Relative dimming
L 14 13: Output A - Brightness value

[ 32: Output A - Load type

L. 33: Output A - Error signal

1Y 34: Qutput A - Status byte

[0 35: Output B - Switch

L. 37: Output B - Relative dimming
L1 38: Output B - Brightness value
[ 57: Output B - Load type

L[ 58: Qutput B - Error signal

L[4 59: Output B - Status byte

[ Group Addresses in Lab. ulohy (Zasedaci mistrest) =10] x|
B Maingroups Parent Dbject | Device
E\‘H 13 podilazi 175 Ogvetleni (Re... 0 1: Movernent - Telegr. swi.., 1.1.66132-102 Watchdog sensor,FM
- 1 Schodiste O 10: Output & - Switeh 119 A0/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold 300VA MDR
- 2 Chadba B 35: Output B - Switch 1,19 U0y52,300,2 Universal Dim Act. 2-Fold, 300VA MDF

-] 3 Sklad, Po-server, Toalety
m B 4 Kancelar 1,2
=8 5 Zasedaci mistnost
[ 0 Osvetieni (Feskce na pohyb)
B 1 Osvetleni (Stmivand)
-E4 2 Osvetleni (Spinani)
[ 3 Seena (ednani)

B 4s P tace) 1/5/3 Scena (ledna...
-8 5 Zaluzie (Pohyh)
[ 6 Zaluzie (Lamnely)
B 7 Scena (fednani_zaluzie) 1/5/4 Scena (Preze...
[ & Scens (Prezentace zaluzie)
1/5/5 Zaluze (Poh...
1/5/6 Zaluzie (Larm...

1/5/1 Ogwetleni (5¢...

1/5/2 Osvetleni (5p...

1/5/7 Scena (ledna...

1/5/8 Scena (Preze..

[ 12: Output & - Relative di...
] 37: Output B - Relative di.
Dﬂ 10: Rocker 1 -ang - T:I:g...
L 10: Output A - Switch

] 3% Output B - Switch

O 5 Rocker1 -short - Telegr..
(6] 13: Actuator group & - Tel..,
E] 13 Output A - Brightness ...
[0 38 Output B - Brightness ...
LH 13: Actuator group A - Tel..,
] 13: Output A - Brightness ...
O 38 Output B - Brightness ...
[F] 11: Recker 3 -long - Teleg...
&} 11: Qutput A - Move blind.
&1 71: Output B - Move blind..,
CH 12 Output A - Louvee adj...
] 72 Output B - Lowvre adj....
@ 12: Rocker 3 -shor - Teleg..-
R} 14: Actustes group B - Tel..
] 11: Output & - Move blind...
04 71: Output B - Mave blind...
[ 14: Actuster group B - Tel..
] 11: Output & - Move blind...
0 71: Outout B - Mave blind...

1.1.9 U0/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold 300VA MDFE
1.1.9 LA0/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDF
1.156322-101 3f-triton switch sensor, FM
1.1.9 0/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold 300VA MDF
1.1.9 LA0/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDFE
1.1.56322-100 3f-triton switch sensor, FRA
1.1.56322-101 3-triton switch sensar, FA
1.1.9 LA0/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA, MDF
1.1.5 LA0/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold 300VA MDF
1.1.56322-100 3f-triton switch sensor, FI
1.1.9 LAD/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDE
1.1.9 LAD/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold 300VA MDF
11.56322-101 3f-titen switch sensar, FAA
1.1E JA/52.330.]1 Shustter Actuator, 2fold 230VAC MDRC
1.1 JAS52.730.1 Shutter Actuator, 2fold 230VAC MDRC
1.1.8 JA/52.230.1 Shutter Actuator, 2feld 230VAC MDRC
1.1E 18/53.730.]1 Shastter Actustor, 2fold 230VAC MDRC
1.1.56322-100 3f-triton switch sensar, FM
11.56322-101 3-triten switch sensar, FM
115 1A/52.330.]1 Shutter Actuator, 2fold 230VALC MDEC
118 JAS52.230.1 Shutter Actuator, 2feld 230VAC MDRC
11.56322-101 3-triten switch sensar, FAA
1.1 B 1A/52.230.]1 Shustter Actuator, 2fold 230VAC MDRC
118 JA/52.230.1 Shutter Actuator, 2feld 230VAC MDRC

Obr. 65 Vysledné pritazeni skupinovych adres pro ulohu ¢. 5
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7.6  Uloha & 6 — Souhrn

Tato uloha se zabyva inteligentni elektroinstalaci pro mistnost recepce. Protoze je v této uloze
pouzita vétSina pristroju a jejich funkci z prechozich uloh, dalo by se o této uloze fici, Ze je souhrnou.
Z tohoto duvodu bude v nasledujicim prikladé¢ pro tuto ulohu realizovana i vizualizace.

7.6.1 Zadani
Pro mistnost recepce jsou nasledujici pozadavky:

Recepce — Jeden stmivatelny svételny okruh reagujici na hodnotu vnéjsiho osvétleni. Jedno
svitidlo spinano rucné. Zaluzie s ruénim ovladanim. Dvé zasuvky spinany ruéné
a centralni funkce.

Pro ovladani stmivan¢ho svételného obvodu bude pouzit snimac pfitomnosti. U tohoto
snimace musime povolit funkci soumrakového snimace. Nasledné komunikacni objekt, ktery se nam
zpristupni bude ovladat stmivatelny svételny okruh (svitidlo 5). Pii poklesu jasu na hodnotu 140 se
svétlo rozsviti na 90% a pii hodnot¢ jasu vyssi nez 200 zcela zhasne.

Svitidlo 5
PE
N 17670
2 17674 T —_ 119
]] = |
Z
Zaluzie 1
1.0~
=S 1/6/2
li % 1/6/3 118
= 1/6/4 ]] L1
o 1/6/5 1/6/6 Zhsuvka 1 Fod
oy . 1.0.2
> wZ[ ]I — Svitidlo 4
e G
% " W 17671
o T Zésuvka 2 1/6/4 -
= | = A
s & 1/6/1 o
3 1r’6f4ﬂ 1101 . 4
‘ @ i — 9
110 t| ”HU]IJ : L16
ﬂ 4 “E e
1.1.-
> fl
N\
= | 1/6/2 1/6/5
- 1/6/3 1/6/6
11,3
U 2
(@)

” KN n 1'1'E
P

Obr. 66 Schéma pro ulohu ¢ 6
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Jako ruén¢ spinané svitidlo bude pouzit vystup D (svitidlo 4) ctyfnasobného spinaciho
akéniho clenu, ktery bude ovladan levou kolébkou jednonasobného dotykového snimace. Prava
kolébka tohoto snimce bude pouzita pro centralni funkci. Tato funkce bude mit tlohu centralniho
vypnuti. To znamena, ze po jeho stlaceni zhasne svitidlo 4, svitidlo 5 a Zaluzie vyjedou do horni
polohy. Pro ru¢ni ovladani Zaluzii bude pouzita prvni kolébka dvojnasobné¢ho dotykového snimace.
Tato kolébka bude ovladat Zaluzii 1 na dvojnasobném Zaluziovém akcnim ¢lenu. Leva strana druhé
kolébky bude ovladat zasuvku 1, prava strana zasuvku 2, ob¢é zasuvky jsou pfipojeny jako vystupy
E a F Sestinasobn¢ho spinaciho akéniho ¢lenu. Dle schématu (Obr. 66) vytvoite skupinové adresy
a prifad’te je ke komunikaénim objektim. Nasledné stahnéte aplikacni programy do pristroju a ovéite
funk¢nost.

7.6.2 Pouzité pristroje

v?lSlo. Nazev: Oznaceni: LG AT Umisténi: S PO
pristroje: adresa: adresa:
1 Nap4jeci zdroj | SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -
Snimac 1/6/1
2 tlacitkovy 6125-81 1.0.1 Recepce
. . . 1/6/4
jednonasobny
3 Spinaci akéni =\ g ¢ ¢ 1.02 Rozvadss  1/6/5 1/6/6
¢len 6-nasobny
4 Nap4jeci zdroj | SV/S 30.160.5 I.1.- Rozvadéc -
Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -
6 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.12 Rozvadéc -
Snimac
o . 1/6/2 1/6/5
7 tlacrltkovyf 2- | 6126-866-101 1.13 Recepce 1/6/3 1/6/6
nasobny
8 Snimac pohybu 55 102 1.1.6 Recepce 1/6/0
180 Komfort o
Spinaci akcni 1/6/1
9 ¢len 4-nasobny | SA/S 4.6.1 1.1.7 Rozvadéc 1/6/4
6A/230V
Zaluziovy 1/6/2
10 akéni Elen 2-  JA/S 2.230.1 1.1.8 Rozvadéc 1/6/3
nasobny 1/6/4
Spinaci a 1/6/0
11 stmivaci akéni = UD/S 2.300.2 1.1.9 Rozvadéc 1/6/4

¢len 2-nasobny

Tabulka 26: Pouzité pristroje pro ulohu ¢.6

7.6.3 Postup FeSeni

1. Vytvorte novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Recepce) a vytvorte topologii a strukturu dle
ulohy dcislo 1. Popfipadé v zalozce Edit/Open/Manage Projects vytvorte kopii Sablony
a prejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné oteviete.
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2. Umistéte vSechny pfistoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.

3. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs... na
pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.

4. Nasledné vytvoite skupinové adresy pro fizeni osvétleni v zavislosti na hodnoté vnéjsiho
osvétleni. Dale pro ruéni spinani svétla, ruéni ovladani zaluzii a zasuvek. A také pro centralni
funkci. Do danych skupin dle funkce umistéte potfebné komunikacni objekty.

5. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funk¢nost.

6. Po ovéfeni spravné funkce vymazte =z pfistroju  vSechny naprogramované udaje
(v kontextovém menu Unload).

7.6.4 Nastaveni parametri

Pro vétSinu pristroju pouzitych v této uloze jiz bylo nastaveni parametri rozebrano
v predchozich tlohach a neni tedy nutné ho zde rozebirat znovu. Osvétleni v zavislosti na vnéjSim
osvétleni bylo pouzito v tloze ¢. 4. Ru¢né€ spinané svitidlo bylo pouzito v uloze ¢. 2. Ruéni ovladani
zaluzii v ulohach ¢. 3,4 a 5. Centralni funkce, neboli central Stop byla pouzita v iloze ¢. 3. Nastaveni
druhého tlacitka dvojnasobného dotykového snimace pro spinani zasuvek je na Obr. 67.

Rocker 2
[Frovozni rezim tlngitkn J——> Dperationmode of racksr | Flessble allecation -]
[reakce na pravou stranu |— Feaction on rocker right [TOGELE =
[reakce na tevou stranu J—> Reaction on rocker et | TOGGLE -]
|erovozni rezim diody | Operation mode of LED | crientation ight -
[Barva diody }—= Coloar of the LED | sways green =

Obr. 67 Nastaveni druhého tlacitka dvojndasobného dotykového snimace

Nastaveni parametri Sestinasobného spinaciho akcniho ¢lenu je na Obr. 68. Zasuvky jsou
pripojeny na vystupy E a F, nastaveni téchto vystupti by mélo byt totozné.

Distput E
[Spinaci charakteristika | Switching charactesistic | normaly cpened contact =]
I['rn:n-'nzni reFiim H Operation mode |n:|rrr|al opesation j
Vychozi pozice po selhini | Defaut postion on bus voltage fahue | contact unchanged =]

napéti na shémici

Yo

Obr. 68 Nastaveni Sestindsobného spinaciho akcniho clenu



7.6.5 Prifazeni skupinovych adres

B 1o Recepce = {4 Rozvadec 3.NP

= é_l 1.01 6125 1f-Switch sensor, FM E ﬂ 1.0.- 5¥/530.320.5 Power supply,320ma, MDRC
{0 6: Rocker 1 right - Switching @4 ] 1.1.- SV/530.320.5 Power supply,320mA MDRC
LI 7: Rocker 1 left - Switching L'—“l A 1.0.2 AT/56.6.1 6f-Switch actuator 104 MDRC

E-A ] 1.1.3 6126 -5witch sensor,FM i [0 0: Output A - Switch

i [X] &: Rocker1 long - Move shutter [ 1: Output B - Switch
.-[d} 7: Rocker 1 short - Adjust lamella of shutter i I4 2: Output C - Switch
L1 &: Rocker 2 right - Switching | 33 3: Output D - Switch
[ 9: Rocker 2 left - Switching | [0 4: Output E - Switch

= é_l 1.1.6 6132-102 Watchdog sensor, FM D;q 5: Qutput F - Switch
{0 0: Pull off detection - Telegr. switch ﬂ 1.1.0 LK/541 Line-/Area Coupler, MDRC
I 1: Movement - Telegr. switch [+] A1 1.1.21P5/52.1 P Interface MDRC
L1 10: Twilight sensor - Telegr. value El A1 117 SA/54.61 Switch Actuator,d-fold 64 MDRC
i 11: Twilight sensor - Activation i [ 0: General - In Operation

- 10: Output A - Switch
I 29: Output A - Telegr. Status Switch
L1 30: Qutput B - Switch
[ 49: Output B - Telegr. Status Switch
: D}q 50: Output C - Switch
[ 69: Output C - Telegr. Status Switch
{2 70: Qutput D - Switch
i [0 89: Qutput D - Telegr. Status Switch
& 4] 118 JA/52.230.1 Shutter Actuator, 2fold,230VAC, MDRC
[ L4 11 Qutput A - Move blinds Up-Down
2 12: Output A - Lowvre adj./ Stop Up-Down
[ 71: Output B - Move blinds Up-Down
i D}q 12: Output B - Louvre ad)/ Stop Up-Diown
& 4] 119 UD/52.3002 Universal Dim Act. 2-fold, 300VAMDRC
1Y 1: General - Excess temperature
1 2: General - Critical excess termperature
[ 10: Output A - Switch
- 12: Output A - Relative dimming
I 13: Output A - Brightness value
[E 32: Qutput A - Load type
[ 33: Output A - Emror signal
. D}q 34: Output A - Status byte
[ 35: Output B - Switch
1Y 37: Qutput B - Relative dimming
<[] 38: Qutput B - Brightness value
O 57: Output B - Load type
[ 58: Output B - Error signal
[ 55 Output B - Status byte

Obr. 69 Komunikacni objekty pristroju z ullohy ¢. 6
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Group Addresses in Lab. ulohy (Recepce) o [=]F51
B Maingroups Parent | Oibject | Device

B8 1 3. podlazi 1/6/0 Svetlo ... @ 10: Twilight sensor - Teleg... 1.1.56132-102 Watchdog sensor,Fi
-5 1 Schodiste @] 13: Output A - Brightness .. 1.1.9 UD/52.300.2 Universal Dim Act,2-fold, 3
&- @ 2 Chodba 17671 Svetle [ 7: Rockerl left - Switching  1.0.1 6125 1f-Switch sensor,Fh

# ﬁ 3 Sklad, Pe-server, Toalety
-1 4 Kancelar1,2
#-[ 5 Zasedaci mistrost
= ﬁ ] Fl.m:ePn:e
[ ]0 Swetlo (Reakce na svetio)

)5 Zasuvka 1

L/6/4 Centra

[ 70: Qutput D - Switch

1/6/2 Zabuz... ] 11: Output & - Move blind...

[ 6: Rocker1 lang - Move s...

1673 Zalun... _ﬁ 12: Output & - Louvre adj.-.

@Y 7: Rocker1 short - Adjust 1.
.. B 70: Output D - Switch

@] 6 Rockerl right - Switchi...

@] 10: Qutput A - Switch

[ 11: Qutput & - Move blind...

165 Zaguw... ] 4: Qutput E - Switch

[ B: Reseleer 2 right - Switehi...

166 Tasuw... ] 5 Output F - Switch

[ 8 Rocker 2 left - Switching

11.7 585461 Switch Actuatar,d-fold &b MD
118 18/52.2301 Shutter Actustor, Hold, 23001
113 6126 M-Switch sensor, FM
118 JA/52.230 1 Shutter Actustor, Hold, 23001
1.1.3 6136 2f-Switch sensor, F
1.1.7 384784 6.1 Switch Actuator,4-fold 6A MD
1.0.1 6125 1f-Switch sensor, F
1.1.9 UDy52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold, 3
118 /522301 Shutter Actuator, 2fiold, 2300
102 AT/ 5661 6F-Switch actuater 1064 MDRC
113 6125 M-Switch menzor, F
102 AT/566.1 6f-Switch actuator 104 MDRC
1.1.3 6125 M-Switch sensor, Fid

Obr. 70 Vysledné prifazeni skupinovych adres pro ulohu ¢. 6

7.7

Uloha &. 7 - Vizualizace ulohy & 6 pomoci Control Web

V této uloze si ukazeme jak lze pomoci softwaru Control Web a rozhrani USB/EIB (DatalLab
IF/EIB) vizualizovat stavy pfistroju. Pro tuto ulohu byl vytvofen pidorys budovy, ve které nas zajima
mistnost recepce. Do pudorysu byly vloZeny potfebné pfistroje. Na Obr. 71 je umistén pudorys celého
patra. Pfistroje jsou umistény ve vSech mistnostech, je zde tedy moznost vizualizace kterékoliv

mistnosti.

» Kancel&® 1 &

0% L.
P r
« | (
Sl

I
]
s

fosedacl mistnost

schodisté

Recepce
_ 15

S
R/,

Obr. 71 Piidorys patra urceny pro vizualizaci


http://Actuatar.4-fold.GA.MD

7 Strana 95

7.7.1 Zadani

Ukolem je v ETS 3 Professional nastavit parametry piistroji, tak abychom mohli pouzit
komunikaéni objekty k jejich vizualizaci. Nasledné vytvorit parametricky soubor s potfebnymi udaji,
vytvorit v datovych elementech potifebné kanaly a nakonec nastavit parametry pristroju v software
Control Web a priradit jim pfislusné kanaly, kter¢ tyto pfistroje budou vizualizovat.

7.7.2  Postup FeSeni

1. Otevrete si projekt s ulohou ¢. 6 (Lab. ulohy (Recepce)), popfipadé dle 6. tlohy tento projekt
znovu vytvoite.

2. Nastavte potiebny parametr u dvojnasobného zaluziového akcéniho ¢lenu. Nasledné
k potfebnym komunika¢nim objektim pfifad’te skupinové adresy (pro vizualizaci polohy
zaluzii objekt — Telegr. status of positon, pro hodnotu jasu osvétleni — Status brightness value
a pro spinané svétlo — Telegr. status switch.

3. Pokud jsou vSem témto potfebnym objektim pfifazeny skupinové adresy, miuZeme nahrat
aplikaéni programy do pfistroji a ov¢fit jejich funkénost. Pro zjisténi spravné funkce
vizualizacnich objektu je vhodné pouzit diagnostiku a zjistit, zda zde probiha komunikace
(Bus monitor, Group adress monitor).

4. Pfipojte komunika¢ni modul Datal.ab IF/EIB k Hlavni linii, zkontrolujte nastaveni liniové
spojky.

5. Vytvoite parametricky soubor, ve kterém budou nastaveny vhodné parametry pro pouziti
komunikaénich objektii z pfechoziho bodu.

6. V datovych inspektorech vytvorte potfebné kanaly.

7. Nastavte parametry jednotlivych pfistroji v mistnosti recepce a nastavte jim ocekavané

kanaly.

Zkompilujte cely projekt a ovéite funkcnost vizualizace, popfipadé festé problémy.

9. Po ovéfeni spravné funkce vymazte veskera nastaveni pristroju i kanaly. V ETS 3 Professional
vymazte z pristroji vSechny naprogramované udaje (v kontextovém menu Unload).

o

7.7.3 Nastaveni parametri

Abychom mohli vizualizovat stav pfistroju pouzitych v uloze ¢. 6, je nutné u nékterych
pristroju nastavit urité parametry. To se tyka predevsim stmivaného svételného obvodu a zZaluzii,
protoze chceme vizualizovat i1 aktudlni hodnotu na téchto akcnich clenech. Nasledné piifadit
skupinové adresy novym komunikacnim objektim. Pro vizualizaci Zaluzii je potfeba nastavit
dvojnasobny Zaluziovy akéni ¢len. Na Obr. 72 je zobrazena zalozka Status, ve které je nutné povolit
volbu Send position 0..255. Tato volba nam zpfistupni komunikacni objekt Telegr. status of position.
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Status
Odeslat pozici 0,255 | ~eorooiion 0. 285 [ves =]
Odeslat pozici: dosaZeno mezni | Send position: limit postion reached o -
pozice
Ordeslat status o provoenim Send staluz of operation
stavu = |enabled disabled] [no =]

Odeslat status Byte HSEM stalug byte [ -

Wicchny stavoveé objekty :
odesiliny pfi zménd hodnoty e .:,LH,-:? n? E:f: sendan

Obr. 72 Nastaveni parametrii dvojnasobného Zaluziového akcniho clenu

Pro dvojnasobny stmivaci akcéni €len nemusime nastavovat zadné dal§i parametry, staci
ponechat defaultni nastaveni. Pro vizualizaci pouzijeme komunikacni objekt Brightmess value. Tomuto
objektu zvlast pfifadime skupinovou adresu. I pro ¢tyfnasobny spinaci akéni ¢len je mozné ponechat
defaultni nastaveni, pouze pro vizualizaci pouzijeme komunikacni objekt Telegr. status switch a k
tomuto objektu nasledné prifadime skupinovou adresu. Pro dalsi pfistroje nebo funkce neni potiecba
menit dal§i parametry.

7.7.4 Prifazeni skupinovych adres

Oproti predchozi uloze pribyly dal§i 3 skupinové adresy. Kompletni seznam skupinovych
adres je umistén na Obr. 73.

[£] Group Addresses in Lab. ulohy (Recepce Viruskzace) =10 x
Bl Maingroups Parent | object | Device
= ﬂ 13 podlas 1/8/7 Zaluzi... ] 33: Output & - Telegr. status of position 118 14752 7301 Shutter Actus
= 6 Recepce 1/6/8 Recep... (8] 14: Output A - Status brightnes value 119 LADy52.300.2 Universal Dan
g 0 Swetls (Reskie na svetlo) 178/ Recep... [0 &% Output D - Telegr. Status Switch 117 SA/56.] Switch Actuator
1 Swetla

H 2 Ialuzie (Pohyh)

E 1 Zaluzie (Larneky]

[ 4 Central STOP

B 5 Zasunia 1

B 6 Zasuviea 2

[ ]7 Zalune Recepce_status_position
[ J 8 Recepce_Switidlo_status_brightness_value

[/} Recepce_Swvetlo_ststus_switch

Obr. 73 Prirazeni skupinovych adres komunikacnim objektiim pro vizualizaci

7.7.5 Parametricky soubor

Podle skupinovych adres, které¢ jsme ke komunikacnim objekti pfifadili v prostfedi ETS 3
Professional by mél parametricky soubor vypadat nasledovné (Obr. ¢. 72).



[device]
1id = 20908346

[interface]
addre=s=s = 1.0.4
ACE _method = all

[obhiect=]

object = traclker_init.
object = traclker_init.
object = traclker_init.
object = tracker_init.
object = tracker_init.
object = tracker_init.

swvitch.
swvitch.
swvitch.
switch.
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1-6-1
1-6-5
1-6-6
1-6-9

scaling, 1647
scaling, 168

Obr. 74 Parametricky soubor pro vizualizaci recepce

7.7.6 Datové inspektory

Pro komunikaci mezi Control Webem a EIB jsou jako datové inspektory pouzity kanaly.
Vsechny pouzité kanaly a jejich jednotlivé parametry jsou zobrazeny na Obr. 75.

Kanaly
5 Kanal souii jako vazba mezi apikaci a W/ zafizenim.

namsa type inil_value
Recepcs Svatle |

Recepce_Zasuvial

Recepce_Zasuvkad

Recepce Shutter_status_posftion

Recepce_Svitidlo_brightness_value

Recepce_Svetlo_status_switch

drivesr
EIB
[EIB
ElE
EIB
[EB
]

driver_index direction
[ 1060m '

106005
| 106006
[ 106007
[ 106008
| 106009

Obr. 75 Jednotlivé kandly pro vizualizaci recepce

Polozka driver index se musi shodovat se skupinovou adresou uvedenou v parametrickém

souboru.

7.7.7 Nastaveni p¥istroji v Control Web

V nize uvedené tabulce je uvedeno které kanaly jsou ocekavany u kterych pfistrojt, ostatni
parametry neni potfeba nastavovat, jsou jiz pfednastaveny.
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Cislo . Znacka: .
o Nazev: Expression:
pristroje:
1 Svitidlol Recepce E};’I Recepce Svetlo status_switch
2 Svitidlo2 Recepce @’I Recepce Svitidlo brightness value > 0
100
3 Recepee_Brightness_ [ 0 Recepce Svitidlo brightness value
value Switnost
4 Zasuvkal Za Recepce Zasuvkal
5 Zasuvka?2 Za Recepce Zasuvka?
6 Zaluzie 9 . Recepce_Shutter status_position < 100
| 0%
7 Zaluzie pozice 9 ﬂ;x 100 - Recepce_Shutter status_position

Tabulka 27: Nastaveni pristrojit v Control Web

Pokud jsou pro vSechny pfistroje spravné nastaveny parametry a piifazeny kanaly tak mizeme
aplikaci zkompilovat. Pokud kompilace probéhla uspésné, méla by vizualizace fungovat spravne.

7.8 Uloha ¢&. 8 — Simulace zabezpe&eni pomoci LOGO!

Tato uloha je zaméfena na propojeni sbémice KNX s programovatelnym automatem firmy
Siemens LOGO!. Ke sbémici KNX je tento automat pripojen pomoci komunika¢niho modulu CM
EIB/KNX.

7.8.1 Zadani

Cilem této tulohy je nazorné predvést, ze lze jednoduse propojit pomoci komunika¢niho
modulu CM EIB/KNX sbérnici KNX s programovatelnym automatem LOGO!. Diky této moznosti
vytvorte ulohu, ktera bude simulovat zabezpeceni budovy. Jako detektory pro naruseni bezpecnosti
bude slouzit prvnich 7 digitalnich vstupt logického modulu LOGO!. Po pferuseni kontaktu
u které¢hokoliv z téchto detektoru bude vyvolan poplach. Dale bude pouzit snima¢ pohybu, ktery
vyvola ten samy poplach pfi zaznamenani pohybu (EIB digitalni vstup 19). Tento poplach bude
signalizovan blikanim vSech svétel na vyukovém panelu (s 2 vtefinovym intervalem). V aplikaci pro
logo bude pro poplach pouzit vystup Q2. Zaluzie béhem tohoto poplachu sjedou do spodni polohy,
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pro tento stav bude pouzit vystup Q1. Digitalni vstup I8, bude slouzit k aktivaci poplasn¢ho systému,
pripadn¢ k jeho vypnuti pokud bude alarm spustén. Dle tabulky pouzitych pfistroju rozmistéte
pristroje do struktury projektu a potfebnym komunika¢nim objektim pfifad’te skupinové adresy.

7.8.2 Pouzité pristroje

v?lSlo. Nazev: Oznaceni: LG AT Umisténi: S PO
pristroje: adresa: adresa:
1 Napajeci zdroj  SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvadéc -

Spinaci ak¢ni

2 . . . AT/S6.6.1 1.0.2 Rozvadéc 1/1/1
¢len 6-nasobny
1/1/0
6BK1700-
| <x
3 LOGO! V3 OBA00-0AAL 1.0.3 Rozvadéc 1/1/1
1/1/2
4 Nap4jeci zdroj | SV/S 30.160.5 I.1.- Rozvadéc -
Liniova spojka LK/S 4.1 1.1.0 Rozvadéc -
6 IP rozhrani IPS/S 2.1 1.12 Rozvadéc -
Snima¢ pohybu
8 180 Komfort 6132-xx-102 1.1.6 Recepce 1/1/2
Spinaci ak¢ni
9 ¢len 4-nasobny  SA/S 4.6.1 1.1.7 Rozvadéc 1/1/1
6A/230V
Zaluziovy
10 akéni Elen 2-  JA/S 2.230.1 1.1.8 Rozvadéc 1/1/0
nasobny
Spinaci a
11 stmivaci akéni = UD/S 2.300.2 1.1.9 Rozvadéc 1/1/1

¢len 2-nasobny

Tabulka 28: Pouzité pristroje pro ulohu ¢.8

7.8.3 Postup FeSeni

1. Vytvorte vhodnou aplikaci v prostfedi LOGO! Soft Comfort, ktera bude vhodné fesit zadanou
ulohu.

2. Vytvorte novy projekt, s nazvem Lab. ulohy (Logo!) a vytvorte topologii a strukturu dle ulohy
Cislo 1. Popfipadé¢ v zalozce FEdit/‘Open/Manage Projects vytvorte kopii Sablony
a prejmenujte ji na dany nazev. Tento projekt nasledné oteviete.

3. Umistéte vSechny pristoje do jednotlivych mistnosti dle tabulky.

4. Vyvolanim kontextového menu (pravé tlacitko mysi) a vybranim volby Edit Parametrs... na
pouzitych snimacich a ak¢nich ¢lenech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce.

5. Nasledné¢ vytvoite 3 skupinové adresy (Alarmove zaluzie — zde budou oba dva vystupy
zaluziového akéniho €lenu pfipojeny k digitalnimu vystupu LOGO! (Q1); Alarmove svetla —
oba dva vystupy stmivaciho akéniho ¢lenu, vSechny 4 vystupy ctyfnasobného spinaciho
akéniho clenu a prvni 4 vystupy Sestinasobného spinaciho akéniho ¢lenu budou pfipojeny
k digitalnimu vystupu LOGO! (Q2); Alarm pohyb — zde je vystup detektoru pohybu pfipojen
k digitalnimu vstupu EIB (19)) pro zadané funkce.
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6. Jako dalsi bod nahrajte aplikacni programy do pouzitych pristroji a zkontrolujte spravnou
funkénost pomoci diagnostiky.

7. Nahrajte aplikaci do programovatelného automtu LOGO! A ovéite spravnou funkci
zabezpedeni.

8. Po ovéfeni spravné funkce vymazte z pfistroji  vSechny naprogramované udaje
(v kontextovém menu Unload).

7.8.4 Aplikace pro Fizeni zabezpeceni v LOGO! Soft Comfort

Tato aplikace obsahuje 7 sensorti. Tyto senzory zde slouzi, aby simulovaly naruseni
zabezpeceni budovy. V realu by to mohly byt snimace umisténé v oknech. Pokud dojde u nékteré¢ho z
téchto snimacu k rozpojeni kontaktu, tak se spusti alarmové blikani svétel a Zaluzie sjedou do spodni
polohy. Totéz plati pro snima¢ pohybu. Je zde také vystup Q3, na tento vystup by v realu mohlo byt
pripojeno alarmov¢ zafizeni. Po nahrani této aplikace by mélo byt zabezpeceni plné funkéni.
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Obr. 76 Vysledna aplikace pro LOGO!

7.8.5 Nastaveni parametri

Pro vSechny akéni Cleny, které jsou pouzity v této uloze staci ponechat defaultni nastaveni.
Jediny pfistroj, ktery jsme jesté nepouzili je komunika¢ni modul CM EIB/KNX. Tento modul mame
pripojeny k hlavni linii. ProtoZe v této uloze pouzivame pouze digitalni vstupy a vystupy, tak jsou na
obrazcich nize, uvedeny parametry které je mozno nastavit. K feSeni této ulohy ovSem postaci
ponechat defaultni nastaveni.

Na obr. 77 je okno konfigurace LOGO! vstupt/vystupti. Vyznam parametrii je nasledujici:

+  Number of digital input / output local on LOGO! And remote on EIB - Pocet
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digitalnich vstupt/vystupt lokalné na LOGO! A vzdalen¢ na EIB

+  Number of analog values local on LOGO! And remote on EIB - Pocet
analogovych hodnot lokaln¢ na LOGO! A vzdalen¢ na EIB

«  Time and Date — Cas a datum

«  Bus power fail — Sclhani napéti na sbérnici

« Action on Bus power-up — Akce po obnov¢ napéti na sbérnici

«  Function of input 124 — Funkce vstupu 124

LOGO! 1/0-Configuration

Humber of digital input ¢ output

lozal on LOGO! and remote on EIB IE‘M on LOGO! and 16412 on EIB ﬂ
MHumber of analog walues

lazal on LOGO! and remate on EIB Il:l':'r-I LOGO! and 5 on EIB j

Time and D ate Iinan::tiv j
Bus power fail IH:::I::I walues of EIB inputs d
Action on buz power-up ISenu:l all initial values j
Function of [nput 124 INl:nrmaI EIB Input j

Obr. 77 Konfigurace vstupi/vystupii LOGO!

Obr. 78 znazomuje okno konfigurace EIB digitalnich vstupt. Pro kazdy EIB vstup lze nastavit
typ vstupu (Normal — klasicky, Mono-stable trigger — monostabilni spoustéc).

EIB Digital Inputs
Ingut fype EIB 19 |Nurrr|al
Nomal |
Ingut pe EIB 110 i ono-stable bigger
Input type EIB 111 |Normal

Obr. 78 Konfigurace EIB digitalnich vstupii

Obr. 79 znazoruje okno konfigurace EIB digitalnich vystupu. Pro kazdy EIB vystup lze
nastavit typ vystupu (Normal — klasicky, Dimming control Start/Stop — Ovladani stmivani Start/Stop,
Dimming control Cyclic — Ovladani stmivani cyklicky, Blinds Function (Edge triggered) — Zaluziova
funkce (hranové spousténa)).
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EIB Digital Dutputs
Output p EIB 05/6 |Mamal
Output pp EIB 0772 Liwrming conbiol Starkstop

Output wp EIB 09/10

Outout ko EIB Q11412

Dirrming conbol
Blirdz funchon

Cyclic
doetri

ed

|Homal

Obr. 79 Konfigurace EIB digitalnich vystupii

7.8.6 Prifazeni skupinovych adres

Na Obr. 80 je vysledné prifazeni skupinych adres pro tilohu zabezpeceni.

] Group _ —
B Maingroups ' Parent J Object J Device
= 13. podiazi 1/1/0 Alsrmove zaluzie [ 24: Digitsl Out LOGO! {Q1) - Qutput 103 LOGOW3
=-8 1 Zabezpeceni ] 11: Qutput A - Move blinds Up-Deown 118 J4/52.230.
— & 0 Alarmove zaluzie [ 71: Output B - Move blinds Up-Down 118 JA/52.2301
B 1 Alsrmove svetla 1/1/1 Alarmove svetla [ 0: Output A - Switch 102 AT/S6616
~@ 2 Alarm Pohyb B 1: Output B - Switch 102 AT/S6616
Y 2: Output C - Switch 102 AT/S66.16
[ 3: Output D - Switch 102 AT/S6616
@ 10: Output A - Switch 117 SA/S46.1 5
[ 30: Output B - Switch 11.75A/5461 5
[0 50: Output C - Switch 117 54/5461 5
@ 70: Output D - Switch 117 5A/H4E15
CB 10: Output A - Switch 1.1.9 UD/52.300.
[ 35: Output B - Switch 11.9 UD/52.300.
& 25: Digital Out LOGC! (Q2) - Qutput 103 LOGON3
1/1/2 Marm Pohyb B 1: Movement - Telegr. switch 116 6132-102 W
[H 8: Digital Input EIB (8] - Input 1.03 LOGOW3

Obr. 80 Prirazeni skupinovych adres komunikacnim objektiim pro zabezpeceni
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8 ZAVER

Tato diplomova prace je zaméfena na systém inteligentni elektroinstalace KNX/EIB.
V modermich budovach je tento systém stale Castéji vyuzivan oproti klasické elektroinstalaci. Timto
systémem lze totiz jednoduSe dosahnout vysokého komfortu, uspory energii a hlavné je systém
variabilni pro pozd¢jsi zmény v usporadani instalace. Z divodu velké perspektivy tohoto systému je
tato prace uréena do vyuky pfedmétu automatizace budov, aby se studenti mohli s timto systémem
prakticky seznamit.

Tato prace je v podstaté rozdélena na dvé ¢asti. Prvni ¢ast je spise teoreticka a popisuje cely
systém KNX/EIB, pouzité pfistroje a programovaci prostiedi ETS. Patfi sem kaptioly 2.-6. Druha ¢ast
je prakticka a obsahuje vytvofen¢ demontracni ulohy, které obsahuji jak celé¢ zadani, tak i mozné
feSeni.

Druha kapitola prace je zaméfena na vlastni seznameni se systémem KNX/EIB. Je zde uveden
kratky popis co to vlastné KNX/EIB je a uvedeny oblasti, ve kterych l1ze tento systém vyuzit. Nasledné
navazuji podkapitoly o prenosovych médiich, které 1ze pouzit. Zde jsou popsany 3 nejpouzivandjsi,
mezi které patfi krouceny par, silové vedeni a radiovy prenos. Nasledn¢ navazuje podkapitola
topologie, ve které jsou popsany topologie, které Ize pouzit a jejich omezeni. V systému se pouzivaji 2
typy adres a to fyzicka, ktera je odvozena od topologického usporadani systémové¢ instalace a
skupinova adresa. Skupinova adresa slouzi pro Cislovani jednotlivych funkci a musi se v systému
vyskytovat alesponn dvakrat, jednou u snimace a podruhé u akéniho ¢lenu. Oba typy adres jsou
popsany v kapitole adresace v systému. Posledni podkapitola je zaméfena na komunikaci na
KNX/EIB.

Ve treti kapitole jsou popsany jednotlivé pristroje, které jsou pouzity na vyukovém panelu. Je
rozdélena do tfi Casti a to podle zarazeni pristroju. Systémové¢ pristroje, sem patii napajeci zdroje,
komunikaéni c¢leny, sbérnicova a liniova spojka. Jako dal§i jsou uvedeny snimacée, zde je
jednonasobny, dvojnasobny a ctyinasobny dotykovy snimac, dale trojnasobny dotykovy snimaé
Busch-Triton® a snima¢ pfitomnosti. U vSech pfistroji je uveden popis vcetné schématické znacky
atechnickych parametri.

Kapitola ¢tvrta je zaméfena na software ETS a ma za ukol seznamit s timto softwarem. Je
postupné rozdélena podle postupu feseni projektu. Zacina tedy popisem jak vytvorit novy projekt,
importem databaze s prvky, vytvofenim topologie a vloZenim prfistroju, vytvofenim struktury projektu,
nastavenim parametri prfistroju, nastavenim skupinovych adres, nastavenim komunikace mezi
KNX/EIB a ETS, nastavenim fyzické adresy a stazenim aplikac¢niho softwaru a kon¢i diagnostikou.
Vsechny casti jsou popsany vcetné ilustraci, aby byly pro nového uzivatele co nejprehlednéjsi, aby se
v tomto softwaru dokazal brzy zorientovat.

V pate kapitole je kratce popsan software Control Web, ve kterém je vytvorena vizualizace
stavil pristroju. Vice je zde popsan komunika¢ni modul DatalLab IF/EIB, bez kterého by nebylo mozné
v softwaru Control Web tuto vizualizaci provést. Je zde popsano pfipojeni tohoto modulu ke sbémici
KNX/EIB, popis ovladace, ktery je nutny do systému implementovat pro spravnou funkci. Protoze
v Control Webu nelze pouzit skupinové adresy jako na KNX/EIB je zde popsano jak se tato skupinova
adresa pfevadi na adresu v poziénim zapise, kterou Control Web vyZaduje. V této form¢ adresa
vyjadiuje prfimo ¢islo kanalu ovladace, ktery je pouzit v aplikaci nebo v mapovacim souboru.
Pouziva se proto pfimo i pro zapis atributu driver_index kanalu. Dale je zde uvedena pfevodni tabulka
mezi ovladacem podporovanymi EIS typy a typy systému Control Web. Nejdualezitéjsi je zde ale
parametricky soubor, coz je textovy soubor, ktery je rozdélen do sekci, kde jsou uvedeny konfiguracni
parametry.

V posledni kapitole teoretické Casti je popsan pouzity programovatelny automat Siemens
LOGO!. Tento automat je pouzity v posledni tloze, ktera simuluje zabezpeceni budovy. K propojeni
automatu se sbémici KNX/EIB se pouziva komunikaéni modul CM EIB/KNX. Jsou zde uvedeny
parametry tohoto pfistroje vcéetn€ zapojeni. Dale je zde nahled softwaru LOGO! Soft Comfort, ktery je
pouzit pro vytvoreni aplikace zabezpedeni.

Posledni kapitola této prace jiz obsahuje jednotlivé demonstraéni ulohy, které byly vytvoreny.
Prvni uloha slouzi k vytvoreni Sablony projektu pro dalsi ulohy, tato Sablona obsahuje topologii a
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strukturu zadan¢ho projektu, véetné vlozeni pristroju.

Uloha druha je zaméfena na osvétleni z jednoho a ze dvou mist. Osvétleni z jednoho mista je
osvétleni chodby, kdy jsou jednim tladitkem ovladany 3 svétla.. U osvétleni ze dvou mist se jedna o
osvétleni schodiste, kde jsou navrzeny dvé moznosti a to pouziti dvou tladitek, ktera jsou umisténa na
dvou mistech, ale ob¢ ovladaji svitidlo 1. Jako dalsi je zde uvedeno pouziti schodis§tové funkce, kdy je
jednim tlacitkem ovladano svitidlo 2, s tim, Ze po stlateni bude svétlo svitit po dobu 15 vtefin, po
dvojnasobném stlaéeni po dvojnasobnou dobu a 5 vtefin pred uplynutim dané doby svétlo pro
upozornéni jednou blikne.

Treti uloha je zaméfena na osvétleni v zavislosti na pfitomnosti, rucni ovladani Zaluzii a na
funkeci centralniho vypnuti. Po deteci pohybu se rozsviti svitidlo 2, po urcité dobé bez detekce pohybu
svitidlo automaticky zhasne. Pro ovadani Zaluzie je pouzit dvojnasobny dotykovy snimac, kdy 1.
kolébka ovlada zaluzii 1, s tim, Ze dlouhy stisk tlaitka znamena pohyb Zaluzii nahoru nebo dolu
a kratky stisk natoceni lamel. Je zde také pouzita funkce central stop, ktera je nastavena na
jednonasobny dotykovy snimac. Tato funkce ma za ukol po stlaceni tlacitka zhasnout svétla a zarover
vysunout zaluzie do horni polohy. ProtoZze v této uloze dochazi ke komunikaci mezi liniemi, je zde
také popsano nastaveni liniové spojky.

Uloha &tvrta se zabyva stmivanymi svételnymi okruhy. Jsou zde dva stmivané svételné
okruhy, které¢ jsou spinany pfi vnéjs§i hodnot¢ jasu nizsi nez 140 a pii soucasné detekci pohybu. Pii
zvySeni hodnoty jasu na 200 nebo pfi absenci pohybu je osvétleni vypnuto. Pro ruc¢ni ovladani
stmivanych svétlenych okruhu jsou pouzity 1. 2 kolébky ¢tyinasobného dotykového snimace. Kde 1.
ovlada svitidlo 5 a 2. svitidlo 6. Ovladani svitidel je podobné jako v pfedchozi tloze u zaluzii, dlouhy
stisk znamena Gplné rozsviceni nebo zhasnuti a kratky stisk postupné rozsvéceni nebo stmivani. V této
uloze je také pouzito rucni ovladani zaluziii stéjne jako v uloze treti. Pouze s tim rozdilem, Ze jejich
ovladani je nastaveno na 3. a 4. kolébku ¢tyrnasobného dotykového snimace.

Pata uloha je zaméfena na svételné scény a na dalkové ovladani. Jedna se
o roz§ifeni predchozi ulohy, i zde jsou pouzity 2 stmivané svételné okruhy, oba jsou ale ovladany 1.
kolébkou trojnasobného dotykového snimace Busch-Triton®. Stejné tak je tomu u tieti kolébky, ktera
ovlada ob¢ Zzaluzie. Navic jsou v této uloze vytvorfeny dvé svételné scény, a to pro jednani a pro
prezentaci. Pfi jednani je hodnota jasu svétel nastavena na 80% a zaluzie jsou v horni poloze, pro
prezentaci se zaluzie spusti do spodni polohy a hodnota jasu svétel je nastavena na 40%. Tato funkce
je nastavena na druhou kolébku trojnasobného dotykového snimace. K tomuto snimagci je i IR dalkovy
ovladac, pro ktery jsou tyto scény také nastaveny.

Uloha $esta je shrnutim piedchozich uloh, a je zde pouzita vétsina funkei, které byly uvedeny
v diivéjSich ulohach a slouzi spise jako pfedloha pro tlohu sedmou.

Sedma uloha se zabyva vizualizaci stavi pfistroji z ulohy Sesté. Jsou zde nastaveny
komunikaéni objekty takové, které¢ odpovidaji EIS datovym typum danych funkci a jejich skupinové
adresy jsou nasledn¢ prevedeny na pozi¢ni zapis potfebny v syst¢ému Control Web a zapsany do
parametrického souboru. Nasledné jsou tyto datové typy pfevedeny na datové typy Control Webu.
Dale jsou vytvoreny kanaly, které jsou oCekavany od pfistroju a t€émto kanalim jsou pravé podle
nastavené¢ hodnoty driver index (pozicni zapis skupinové adresy) pfifazeny dané datové typy. Pro
vyslednou vizualizaci byl vytvofen pudorys budovy, ktery odpovida zadani jednotlivych uloh. Ke
kazd¢ vysledné uloze byl vytvoren odpovidajici projekt, ktery obsahuje i vizualizaci dané ulohy. Podle
ulohy, ktera je nahrana v pfistrojich na vyukovém panelu, je funkéni odpovidajici ¢ast vizualizace, a to
z nedostatku pristroju pro fizeni celé budovy.

Posledni osma uloha demonstruje propojeni systému KNX/EIB s dal§im systémem, a to
s LOGO!. V této uloze je simulovano zabezpeceni budovy. Byla vytvofena aplikace v LOGO! Soft
Comfort, ktera ma 9 vstupu a 3 vystupy. Digitalni vstupy [1-I7 simuluji snimace v oknech, kde po
rozpojeni kontaktu je spustén alarm, ktery je také spustén pfi detekci pohybu snimacem pfitomnosti
(I9) umisténym na sb&rnici. Digitalni vstup I8 slouzi ke spusténi a vypnuti zabezpeceni. Funkce
alarmu je takova, Ze pii jeho spusténi se spusti zaluzie do spodni polohy (vystup Q1) a vSechna svétla
zacnou blikat s dvouvtefinovym intervalem (vystup Q2). Dale je zde jesté vystup Q3, ktery by mohl
byt pfipojen ke zvukovému alarmu.

Vsechny tlohy jsou pln¢ funkéni a jsou soucasti prace.
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