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A B S T R A K T 

Tato d i p l o m o v á p r á c e v z n i k l a j a k o p o d p o r a do v ý u k y p ř e d m ě t u automatizace b u d o v n a 

Ú s t a v u automatizace a in fo rmat iky fakulty S t r o j n í h o i n ž e n ý r s t v í V y s o k é h o u č e n í t e c h n i c k é h o . 

C í l e m p r á c e by lo p o d r o b n ě se s e z n á m i t s p r v k y i n t e l i g e n t n í elektroinstalace A B B i - b u s ® 

KNX/EIB a v y t v o ř i t l a b o r a t o r n í ú l o h y v h o d n é do v ý u k y . N á s l e d n ě p o m o c í k o m u n i k a č í h o m o d u l u 

D a t a L a b IF/EIB propoj i t s b ě r n i c i K N X / E I B se s y s t é m e m Cont ro l W e b a v tomto p r o s t ř e d í v y t v o ř i t 

v i zua l i zac i stavu t ě c h t o p ř í s t r o j ů . D á l e p o m o c í k o m u n i k a č n í h o m o d u l u C M E I B / K N X propoj i t 

s b ě r n i c i K N X / E I B s p r o g r a m o v a t e l n ý m automatem L O G O ! a v y t v o ř i t d a l š í l a b o r a t o r n í ú l o h u . 

A B S T R A C T 

T h i s d i p l o m a thesis was created as a support for B u i l d i n g automat ion course, at the Institute o f 

A u t o m a t i o n and C o m p u t e r Sc ience o f the Facu l t y o f M e c h a n i c a l Eng ineer ing at B r n o Un ive rs i t y o f 

T e c h n o l o g y . 

T h e a i m o f this d i p l o m a thesis is to get acquainted wi th elements o f intel l igent electr ical A B B 

i - b u s ® K N X / E I B and create tasks suitable fo r laboratory teaching. Subsequent ly , use the 

c o m m u n i c a t i o n m o d u l e D a t a L a b IF/EIB to connect K N X / E I B wi th Cont ro l W e b system and create in 

this env i ronment v isual i zat ion o f the status o f these devices. Fur thermore , us ing the c o m m u n i c a t i o n 

m o d u l e C M E I B / K N X to connect K N X / E I B w i th the p rogrammable control ler L O G O ! and create 

addit ional laboratory task. 
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K N X / E I B , A B B , E T S , i -bus, i n t e l i g e n t n í elektroinstalace, v ý u k o v ý pane l , C o n t r o l W e b , 

D a t a L a b IF/EIB, L O G O ! , L O G O ! Soft C o m f o r t , C M E I B / K N X . 
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K N X / E I B , A B B , E T S , i -bus, intel l igent instal lation system, educat ion board , C o n t r o l W e b , 
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1 Ú V O D 

M o d e r n í technolog ie j s o u s o u č á s t í k a ž d o d e n n í h o ž i v o t a m n o h a l i d í n a c e l é m s v ě t ě . A ť u ž se 

j e d n á o p o č í t a č e , m o b i l n í te lefony, d o p r a v n í p r o s t ř e d k y a v p o d s t a t ě v š e c h n y d a l š í e l e k t r o n i c k é 

p ř í s t r o j e . V e v š e c h t ě c h t o o d v ě t v í c h je z a p o s l e d n í d e s í t k y let p a t r n ý o h r o m n ý pokrok , k t e r ý s t á l e m í ř í 

m í l o v ý m i k r o k y k u p ř e d u . T y t o m o d e r n í technolog ie se n e v y h n u l y ani s t a v e b n i c t v í a p o s t u p n ě j sou 

n a h r a z o v á n a k l a s i c k á s i l o v á v e d e n í m o d e r n í i n t e l i g e n t n í e l e k t r o i n s t a l a c í . 

V m o d e r n í c h b u d o v á c h j s o u k l a d e n y s t á l e v y š š í p o ž a d a v k y , j a k z h led iska k o m f o r t u , tak pro 

p o z d ě j š í z m ě n y v u s p o ř á d á n í i n s t a l a c í , ale p ř e d e v š í m n a ú s p o r u e n e r g i í . T o h l e v š e c h n o p ř i v y s o k é 

b e z p e č n o s t i a spolehl ivost i . A b y b y l y s p l n ě n y n á r o k y u ž i v a t e l ů , j s o u pro s p r á v n ý p rovoz b u d o v y 

m o n t o v á n y r ů z n é d í l č í s y s t é m y pro ř í z e n í f u n k c í . Jako t ř e b a j eden s y s t é m pro ř í z e n í o s v ě t l e n í , d r u h ý 

pro ř í z e n í v y t á p ě n í , d a l š í pro o v l á d á n í ž a l u z i í atd. K a ž d ý z t ě c h t o s y s t é m ů p o t ř e b u j e r ů z n é s n í m a č e 

a m ě ř í c í z a ř í z e n í . Z toho v y p l ý v á , ž e t a k o v é s y s t é m y spolu obvyk le n e s p o l u p r a c u j í . K t ě m t o 

o m e z e n í m o v š e m n e d o c h á z í p ř i p o u ž i t í s y s t é m o v é instalace K N X / E I B . P o u ž i t í m s y s t é m o v é instalace 

k l e s a j í n á r o k y n a s p o t ř e b u e l e k t r i c k é energie a z v y š u j e se efekt iv i ta d í k y v z á j e m n é p o d p o ř e p ř i ř í z e n í 

j e d n o t l i v ý c h f u n k c í . 

S y s t é m K N X / E I B je v d n e š n í d o b ě nej p o u ž í v a n ě j š í s y s t é m i n t e l i g e n t n í elektroinstalace pro 

automatizaci v d o m á c n o s t e c h a v b u d o v á c h . J e d n á se o s b ě r n i c o v ý s y s t é m s d e c e n t r a l i z o v a n ý m i 

p rvky . Opro t i k l a s i c k é elektroinstalaci j s o u v š e c h n y p r v k y propo jeny a k o m u n i k u j í n a v z á j e m po 

s b ě r n i c i . V s o u č a s n o s t i je n a trhu n ě k o l i k t i s í c p ř í s t r o j ů o d r ů z n ý c h v ý r o b c ů . V z á j e m n á kompat ib i l i ta 

je z a r u č e n a d í k y cert i f ikaci . V š i c h n i v ý r o b c i p ř í s t r o j ů pro K N X / E I B j s o u s d r u ž e n i v asoc iac i K N X A 

( K o n n e x Assoc ia t ion ) . Tato asociace v z n i k l a z asociace E I B A n a p o č á t k u 90. let a v e v r o p ě s d r u ž u j e 

j i ž v í c e n e ž 100 v ý r o b c ů . J e d n í m z n i c h je i firma A B B , j e j í ž p ř í s t r o j e j s o u p o u ž i t y n a v ý u k o v é m 

pane lu u m í s t ě n é m v l a b o r a t o ř i p r o g r a m o v a t e l n ý c h a u t o m a t ů . 

K p r o g r a m o v á n í j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j ů se p o u ž í v á software E T S (Eng ineer ing too l software), 

k t e r ý u m o ž ň u j e naprogramovat p o ž a d o v a n é funkce do z a ř í z e n í a je j i ch f u n k č n í p r o p o j e n í m e z i sebou. 

Tato d i p l o m o v á p r á c e se z a b ý v á p r á v ě p r o g r a m o v á n í m p ř í s t r o j ů u m í s t ě n ý c h n a v ý u k o v é m 

panelu . H l a v n í m ú k o l e m je s e z n á m i t se s t ě m i t o p ř í s t r o j i a m o ž n o s t m i je j ich n a s t a v e n í , N á s l e d n ě 

v y t v o ř i t d e m o n s t r a č n í ú l o h y do v ý u k y p ř e d m ě t u automatizace budov . T y t o ú l o h y b u d o u n a v r ž e n y 

podle o b t í ž n o s t i je j i ch s p l n ě n í . K e v š e m ú l o h á m bude v y t v o ř e n o z a d á n í , k t e r é bude obsahovat s l o v n í 

z a d á n í , s c h é m a z a p o j e n í v č e t n ě u v e d e n í s k u p i n o v ý c h adres, d á l e seznam p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a postup 

ř e š e n í ú l o h y . Pro k a ž d o u ú l o h u bude uvedeno m o ž n é ř e š e n í , v č e t n ě n u t n é h o n a s t a v e n í p ř í s t r o j ů a t a k é 

v ý s l e d n é p ř i ř a z e n í k o m u n i k a č n í c h o b j e k t ů ke s k u p i n o v ý m a d r e s á m . Pro v i zua l i zac i stavu t ě c h t o 

p ř í s t r o j ů bude p o u ž i t software Cont ro l W e b . K e k o m u n i k a c i m e z i s b ě r n i c í K N X / E I B se s y s t é m e m 

Cont ro l W e b bude p o u ž i t o r o z h r a n í D a t a L a b IF/EIB, bude tedy n u t n é zprovozn i t tuto k o m u n i k a c i 

a v p r o s t ř e d í Cont ro l W e b v y t v o ř i t v h o d n o u v i zua l i zac i pro v y t v o ř e n é ú l o h y . P ro u k á z k u , ž e je m o ž n é 

s b ě r n i c i K N X / E I B propoj i t s r ů z n ý m i s y s t é m y bude v y t v o ř e n a j e š t ě j e d n a ú l o h a , k t e r á se bude z a b ý v a t 

s i m u l a c í z a b e z p e č e n í budovy . K tomuto ú č e l u bude p o u ž i t p r o g r a m o v a t e l n ý automat S iemens 

L O G O ! , k t e r ý bude ke s b ě r n i c i p ř i p o j e n p o m o c í k o m u n i k a č n í h o m o d u l u C M E I B / K N X . I tuto 

k o m u n i k a c i bude n u t n é nastavit pro s p r á v n o u funkc i . A p l i k a c e z a b e z p e č e n í bude v y t v o ř e n a v software 

L O G O ! Soft C o m f o r t . 
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2 K N X / E I B 

K N X v z n i k l a s l o u č e n í m s b ě r n i c o v ý c h s y s t é m ů , k t e r é v y c h á z í z p ů v o d n í E I B ( E v r o p s k é 

i n s t a l a č n í s b ě r n i c e ) , ta je n a trhu j i ž o d roku 1992. K N X je v l a s t n ě p r v n í m s t a n d a r t i z o v a n ý m 

s y s t é m e m pro automatizaci b u d o v a je u z n á v á n a j a k o nej l e p š í s v ě t o v ý o t e v ř e n ý standard, k t e r ý 

o d p o v í d á n á s l e d u j í c í m n o r m á m : [1] 

• M e z i n á r o d n í no rma : I S O / I E C 14543-3 

• E v r o p s k é normy : C E N E L E C , E N 50090, C E N E N 13321-1 a 13321-2 

Č í n s k á n o r m a : G B / Z 20965 

• N o r m a U S A : A N S I / A S H R A E 135 

K N X p ř e d s t a v u j e j a s n ě de f inovanou s y s t é m o v o u p la t fo rmu, v n í ž m o h o u spolupracovat K N X 

produkty o d r ů z n ý c h v ý r o b c ů . D í k y cert i f ikaci j ak j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j ů , tak d a t o v ý c h p r o t o k o l ů je 

s y s t é m K N X schopen z a r u č i t s í ť o v é p r o p o j e n í , v z á j e m n o u s o u č i n n o s t a kompat ib i l i tu s p ř e d ř a z e n ý m i 

i n á s l e d n ě z a ř a z e n ý m i prvky . Tento s y s t é m je t a k é z p ě t n ě k o m p a t i b i l n í se s y s t é m e m E I B . T a k ž e 

j a k ý k o l i v p rvek s y s t é m u K N X je z á r o v e ň i p r v k e m E I B s y s t é m u a naopak. Z tohoto d ů v o d u se 

p o u ž í v á o z n a č e n í K N X / E I B . [1] [11] 

Jak v ý r o b c i , tak t a k é asociace K N X c e l o s v ě t o v ě p o d p o r u j í o d b o r n í k y p ř i p r o j e k t o v á n í 

e l e k t r o i n s t a l a c í , je j i ch u v á d ě n í do p r o v o z u i ú d r ž b ě . V ý r o b c i v y r á b ě j í c í p ř í s t r o j e pro K N X j s o u 

s d r u ž e n í v asoc iac i K N X A ( K o n n e x Assoc ia t ion ) , k t e r á v z n i k l a z asociace E I B A (Europaische 

Installations B u s Assoc ia t ion ) . C l e n y t é t o asociace je v í c e n e ž 200 m e z i n á r o d n ě c e r t i f i k o v a n ý c h 

v ý r o b c ů a v í c e n e ž 22 000 k v a l i f i k o v a n ý c h p a r t n e r ů p ů s o b í c e l o s v ě t o v ě j a k o projektanti , 

e l e k t r o m o n t é ř i a i n t e g r á t o ř i K N X i n s t a l a c í . [ 1 ] [ 1 1 ] 

2 . 1 O b l a s t i v y u ž i t í 

S y s t é m o v á i n t e l i g e n t n í elektroinstalace K N X z v y š u j e u ž i t n o s t a k o m f o r t s t a n d a r d n í 

elektroinstalace, p o d s t a t n ě r o z š i ř u j e j e j í m o ž n o s t i a u m o ž ň u j e p r o v á z á n í s o s t a t n í m i s y s t é m y 

v objektu, a ť u ž se j e d n á o s l a b o p r o u d é s y s t é m y , s y s t é m y m ě ř e n í a regulace a v n a d ř a z e n é ú r o v n i je 

s y s t é m o v á i n t e l i g e n t n í elektroinstalace K N X i n t e g r o v a t e l n á do c e l k o v é h o s y s t é m u s p r á v y b u d o v y 

( B u i l d i n g M a n a g e m e n t System). N a O b r . l j s o u vyobrazeny r ů z n é oblasti p o u ž i t í i n t e l i g e n t n í 

elektroinstalace K N X . [2] 

řircni Dsvftlnii 

r i r c i i stinici t tc lmiky 

(hlazeni, •venLilucĽ / " 
a. klimatizace 

omládáni íputrebiřú » f\\ 
iiisuvv TfiíurnigaiKTii V__/ 

LuniuniliJň! JJÍĽK thycrý 
[eliífnn, Ltttemet i uuivrraí]ni 

kaniuiiikícc sc 
standudĽúvaj iýmJ 
ťi-cřinulijgicmi 

I ; 
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c í l 

ovládací Ilnrhka 
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ppotipužámi a pf iMupovj 
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Obr. 1 Oblasti využití KNX[3] 
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2 .2 P ř e n o s o v á m é d i a 

Z á k l a d n í m p r i n c i p e m s y s t é m o v é e l e k t r i c k é instalace K N X / E I B je k o m u n i k a c e m e z i s n í m a č i 

n a j e d n é s t r a n ě a a k č n í m i č l e n y n a s t r a n ě d r u h é . P ř i t o m s y s t é m o v é p r v k y z a b e z p e č u j í a p o d p o r u j í 

p rovoz n a s b ě r n i c i , s a m o s t a t n é l o g i c k é p r v k y a v i z u a l i z a č n í p r o s t ř e d k y z a b e z p e č u j í v a z b y m e z i 

ř í z e n í m j e d n o t l i v ý c h f u n k c í . R ů z n á k o m u n i k a č n í r o z h r a n í z p r o s t ř e d k u j í s p o l u p r á c i s j i n ý m i s y s t é m y 

a v z d á l e n ý p ř í s t u p . [4] 

K o m u n i k a c e p r o b í h á n e z á v i s l e n a s i l o v é m p r o p o j e n í j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j ů . Tato k o m u n i k a c e 

je z a j i š ť o v á n a p r o v o z e m po s b ě r n i c i v y t v o ř e n é p ř e d e p s a n ý m s d ě l o v a c í m k a b e l e m , po s i l o v é m v e d e n í , 

anebo p r o s t ř e d n i c t v í m b e z d r á t o v é h o s p o j e n í . N e j r o z š í ř e n ě j š í a s o u č a s n ě nej s p o l e h l i v ě j š í je 

k o m u n i k a c e po s a m o s t a t n é m s d ě l o v a c í m v e d e n í , po s b ě r n i c i K N X / E I B . V tabulce je uveden p ř e h l e d 

p o u ž í v a n ý c h m é d i í , n í ž e je pak p o d r o b n ě j š í popis nej p o u ž í v a n ě j š í c h : [4] 

T y p m é d i a : O z n a č e n í : P ř e n o s s i g n á l u : O b l a s t p o u ž i t í : 

K r o u c e n ý p á r T P K N X T P 
S a m o s t a t n ý o v l á d a c í 

kabe l 
N e j č a s t ě j i novostavby 

S i l o v é v e d e n í -

power l ine 
K N X P L V e d e n í e l . r o z v o d ů 

T a m kde je n u t n é v y u ž í t 

s t á v a j í c í r o z v o d n o u s í ť 

R a d i o v ý p ř e n o s - R F 

rad iof requency 
K N X R F R á d i o v é v l n y 

K d e nelze, nebo n e n í 

v h o d n é p o u ž í t ž á d n é 

v e d e n í 

IP/Ethernet K N X n e t / I P 
Ethernet, B luetooth , 

W i F i , F i r e W i r e 
V z d á l e n ý p ř í s t u p 

Tabulka 1: Přehled médií [5], [8] 

2.2.1 K r o u c e n ý p á r 

K r o u c e n ý p á r (Twis ted pair) : T P 1 - m é d i u m p ř e v z a t é ze standardu E I B - d e f i n o v a n á 

k o m u n i k a č n í rychlost 9.6 kbit/s, p o u ž í v á se n e j č a s t ě j i u novostaveb, kde n e n í p r o b l é m s p o l o ž e n í m 

n o v é h o rozvodu . M e t o d a p ř í s t u p u n a s b ě r n i c i je C S M A / C A . [5] 

Pro kabe l y T P 1 , k t e r é s p l ň u j í p o ž a d a v k y K N X je t y p i c k é v e d e n í Y C Y M 2x2x0 ,8 (nebo 

J - H ( S T ) H 2 x 2 x 0.8, n e o b s a h u j í c í ha logeny) , tento kabe l m á z e l e n é P V C o p l á š t ě n í . S k l á d á se ze 

d v o u p á r ů ž i l , j e j i c h ž v o d i č e m a j í p r ů m ě r 0 , 8 m m , j s o u ve dvo j ic i z k r o u c e n é a o d s t í n ě n é . Pro n a p á j e n í 

ú č a s t n í k a a s o u č a s n ě pro p ř e n o s dat se p o u ž í v á p á r ž i l s č e r v e n ý m (+) a č e r n ý m v o d i č e m (-). Jako 

rezerva, p ř í p a d n ě pro p ř í d a v n é n a p á j e n í ú č a s t n í k a , s l o u ž í p á r ž i l se ž l u t ý m a b í l ý m v o d i č e m . Pouze 

tyto z e l e n é s t a n d a r t i z o v a n é kabe l y d o k á ž í z a r u č i t n á s l e d u j í c í v lastnosti . [5] 

max . 1000m c e l k o v á d é l k a s b ě r n i c e v j e d n é l in i i nebo segmentu 

max . 7 0 0 m v z d á l e n o s t m e z i d v ě m a z a ř í z e n í m i n a s b ě r n i c i 

max . 64 p ř í s t r o j ů ( o b s a h u j í c í c h s b ě r n i c o v o u spojku) n a s a m o s t a t n ě n a p á j e n o u v ě t e v l inie 

max . 3 5 0 m m e z i n a p á j e c í m zdro jem a p ř í s t r o j e m n a s b ě r n i c i 

m i n . 2 0 0 m d é l k a v e d e n í s b ě r n i c e m e z i 2 zdroj i n a j e d n é l in i i 

V š e je z a l o ž e n o n a odporu s m y č k y 7 2 Q a n a p a r a z i t n í k a p a c i t ě s m y č k y 0 , 1 2 u F n a 1000m 

v e d e n í . U v š e c h t ě c h t o o s t a t n í c h k a b e l ů m u s í b ý t d o d r ž e n a m a x i m á l n í d é l k a , k t e r á b ý v á z a d á n a 

v k a t a l o g o v é m l istu kabe lu . [6] 
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Obr. 2 Kroucený pár TP1[6] 

2.2.2 S i l o v é v e d e n í 

Tato techn ika se p o u ž í v á p ř e d e v š í m v m í s t e c h , kde se s t á v a j í c í r o z v o d n á s i l o v á s í ť m u s í v y u ž í t 

pro p ř e n o s dat a tam, kde nelze s a m o s t a t n é o d d ě l e n é v e d e n í s b ě r n i c e p o u ž í t . [5] 

K N X P L 110 u m o ž ň u j e p ř e n o s t e l e g r a m ů po s í t i 230/400 V A C . T y t o te legramy se p ř e n á š í po 

k t e r é m k o l i v f á z o v é m a s t ř e d n í m v o d i č i , k t e r é m u s í b ý t p ř i p o j e n y ke k a ž d é m u p ř í s t r o j i . S y s t é m je 

p a t ř i č n ě p ř i z p ů s o b e n p ř í s t r o j ů m K N X T P 1 a p ř í s l u š n ý m n á s t r o j ů m . K o m u n i k a č n í rychlost je zde 1200 

bit/s a pro p ř í s t u p n a s b ě r n i c i se p o u ž í v á m e t o d a C S M A . [7] 

S y s t é m pracuje o b o u s m ě r n ě v p o l o d u p l e x n í m p r o v o z u , t u d í ž k a ž d ý p ř í s t r o j m ů ž e v y s í l a t 

i p ř i j í m a t . K N X P L 110 u m o ž ň u j e i p ř e s n e d e f i n o v a n é p ř e n o s o v é vlastnosti e n e r g e t i c k é s í tě v y s o k o u 

p ř e n o s o v o u b e z p e č n o s t b ě h e m p ř e n o s u te legramu. P r o t o ž e nejsou d e f i n o v a n é s í ť o v é p o m ě r y , je 

m o ž n é , ž e p ř e n o s te legramu bude p ř e r u š e n . Z toho d ů v o d u se n e p ř i p o u š t í t í m t o z p ů s o b e m real izovat 

apl ikace, u n i c h ž b y t a k o v é v y n e c h á n í te legramu m o h l o v é s t ke z p ů s o b e n í š k o d . M e z i tyto apl ikace 

u r č i t ě p a t ř í ř í z e n í v ý t a h u , n o u z o v é v o l á n í apod. 

N a o p a k t y p i c k ý m i ap l ikacemi pro p o u ž i t í K N X P L 110 j s o u : [7] 

Ř í z e n í ve s v ě t e l n ý c h i n s t a l a c í c h ( s p í n á n í a s t m í v á n í ) 

A p l i k a c e s m o t o r o v ý m p o h o n e m ( ž a l u z i e , o t e v í r á n í vrat) 

H l á š e n í 

S imu lace p ř í t o m n o s t i 

Č a s o v ě z á v i s l é nebo c e n t r á l n í ř í z e n í 

V i z u a l i z a c e d o t y k o v ý m i displej i 

P ř e n o s a n a l o g o v ý c h hodnot 

P ř e n o s s i g n á l u po e n e r g e t i c k é s í t i je v E v r o p ě upraven n o r m o u C E N E L E C E N 50065 . K N X 

P L 110 v y u ž í v á pro p ř e n o s k m i t o č t y 105,6 k H z a 115,2 k H z . D l e s t ř e d n í h o k m i t o č t u 1 1 0 k H z se tento 

K N X s y s t é m n a z ý v á K N X P L 1 1 0 . [7] 

2.2.3 R á d i o v ý p ř e n o s 

V m í s t e c h , kde n e n í m o ž n é z f y z i c k é h o h led iska p o u ž í t n ě k t e r é z v ý š e u v e d e n ý c h k a b e l o v ý c h 

v e d e n í , lze v y u ž í t r á d i o v é k o m u n i k a c e K N X R F . Pro r á d i o v o u k o m u n i k a c i se p o u ž í v á f r e k v e n č n í 

p á s m o 8 6 8 M h z . P ř í s t r o j e p r a c u j í c í v tomto p á s m u m o h o u p o u ž í v a t r á d i o v ý k a n á l ne d é l e n e ž 1 % č a s u , 

d í k y t o m u je d o s a ž e n o v y s o k é spolehl ivost i . V y s o k é spolehl ivost i je d o s a ž e n o t a k é d í k y technolog i i 
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C R C ( C y c l i c R e d u n d a n c y C h e c k ) a i m p u l s n í k ó d o v é m o d u l a c i F S K (F requency Shift K e y i n g ) . P r inc ip 

i m p u l s n í k ó d o v é m o d u l a c e je zobrazen n a Obr . 3, kde f1=868 M H z a f2=868,8 M h z . [9] [8] 

f l fl Í2 f l f l fl fl f l 

i l o g 1 i l o g 0 i l o g 1 i l o g 0 i 

Obr. 3 Princip FSK modulace [8] 

D a l š í t e c h n i c k é parametry r á d i o v é h o p ř e n o s u j s o u uvedeny v T a b . č . 2. 

P a r a m e t r : H o d n o t a : 

F rekvence : 863,8 M h z (868 -868 ,6 M h z p á s m o ) 

P ř e n o s o v á rychlost: 16,4 kBit/s 

D o s a h ( p ř í m o bez R F z e s i l o v a č e ) : 3 0 m v b u d o v ě , 3 0 0 m v o t e v ř e n é m prostoru 

P o č e t R F p ř í s t r o j ů n a s y s t é m : max . 54 

P o č e t R F z e s i l o v a č ů n a s y s t é m : max . 3 

Tabulka 2: Technické parametry KNX RF [9] 

2 . 3 T o p o l o g i e 

Z d ů v o d u o m e z e n í p o č t a p r v k ů , k t e r é m o h o u b ý t n a p á j e n y z j e d n o h o n a p á j e c í h o zdroje, je 

n u t n é s b ě r n i c i r o z d ě l i t n a ú s e k y , k t e r é j s o u s a m o s t a t n ě n a p á j e n é a o b s a h u j í v ž d y n e j v ý š e 64 p ř í s t r o j ů 

p ř i p o j e n ý c h n a s b ě r n i c i . T y t o ú s e k y se n a z ý v a j í l inie. [10] 

D é l k a takto s a m o s t a t n ě n a p á j e n é l inie s m í b ý t n e j v ý š e 1000m s t í m , ž e nej v ě t š í v z d á l e n o s t 

m e z i d v ě m a p ř í s t r o j i n a s b ě r n i c i je m a x i m á l n ě 7 0 0 m . P r o t o ž e lze s b ě r n i c i v ě t v i t , nejsou tyto d v a ú d a j e 

v rozporu . N e j d e l š í v z d á l e n o s t p ř í s t r o j e o d n a p á j e c í h o zdroje je 3 5 0 m . P o k u d je n u t n é n a j e d n é l in i i 

p o u ž i t í d v o u z d r o j ů , bez v ř a z e n ý c h l i n i o v ý c h spojek, m u s í b ý t v z d á l e n o s t m e z i t ě m i t o zdroj i 

m i n i m á l n ě 2 0 0 m , pro o m e z e n í i n d u k o v a n ý c h š p i č e k p ř i p ř e n o s u t e l e g r a m ů . [10] 

V e d e n í s b ě r n i c o v ý c h k a b e l ů lze v l in i i p r o v é s t ve s b ě m i c o v é m , h v ě z d i c o v é m nebo s t r o m o v é m 

u s p o ř á d á n í . Jsou m o ž n é t a k é k o m b i n a c e u v e d e n ý c h u s p o ř á d á n í . Pouze k r u h o v á topologie je z a k á z á n a . 

J e d n o t l i v é l inie j s o u propojeny l i n i o v ý m i spo jkami , k t e r é g a l v a n i c k y o d d ě l u j í j i m i s v á z a n é 

v ě t v e a t a k é z a b e z p e č u j í o b o u s t r a n n ý p ř e n o s t e l e g r a m ů . P r o t o ž e m á l i n i o v á spojka v l o ž e n o u filtrační 

tabulku v y m e z u j í c í rozsah k o m u n i k a c e , lze nastavit, k t e r é te legramy m a j í b ý t p ř e n á š e n y . N e p ř e n á š í 

pouze ty te legramy, k t e r é j s o u u r č e n y pro k o m u n i k a c i u v n i t ř d a n é l inie. Ú p l n á l inie m ů ž e obsahovat 

a ž 256 p ř í s t r o j ů , je ale n e z b y t n é j i r o z d ě l i t n a 4 s a m o s t a t n ě n a p á j e n é v ě t v e , k t e r é j s o u o d d ě l e n y 

l i n i o v ý m i spo jkami . T y zde p l n í funkc i l i n i o v ý c h o p a k o v a č ů ( z e s i l o v a č ů ) . H a r d w a r o v ě j s o u t o t o ž n é 

s l i n i o v ý m i spo jkami , pouze o b s a h u j í j i n ý a p l i k a č n í software. P r o t o ž e n e o b s a h u j í filtrační tabulku , 

p r o p o u š t í o b o u s m ě r n ě v š e c h n y te legramy. [10] 

P o u ž i t í m l i n i o v é spojky m ů ž e m e p ř i p o j i t k j e d n é n a d ř a z e n é l in i i a ž 15 ( z á k l a d n í c h ) l i n i í . 

T í m v z n i k á tzv. oblast. P o č e t ú č a s t n í k ů v j e d n o t l i v ý c h l i n i í c h je m o ž n o vo l i t l i b o v o l n ě ve v ý š e 

u v e d e n ý c h m e z í c h . P ro j e d n u oblast tak z í s k á v á m e z á k l a d n í kapac i tu 15 x 64 = 960 ú č a s t n í k ů . A ž 15 

o b l a s t í je m o ž n o o p ě t propoj i t j i m i n a d ř a z e n o u o b l a s t n í spo jkou do p á t e ř n í l inie. T í m je m o ž n o 

v z á k l a d n í topo log i i s y s t é m u p o u ž í t a ž 64 x 15 x 15 = 14 400 ú č a s t n í k ů . Pro k a ž d o u l in i i p l a t í v ý š e 

u v e d e n é p o d m í n k y a k a ž d á z n i c h p o t ř e b u j e v l a s t n í n a p á j e c í zdroj . [11] 

N a Obr . 4 j s o u zobrazeny topo log ie , k t e r é je m o ž n é p o u ž í t . 



2 Strana 21 
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Obr. 4 Topologie KNX [7] 

2.4 A d r e s a c e v s y s t é m u 

Jak v y p l ý v á z p o u ž i t e l n ý c h t o p l o g i í , m ů ž e b ý t v s y s t é m u p o u ž i t a v e l k á spousta p ř í s t r o j ů . A b y 

by l k a ž d ý t a k o v ý p ř í s t r o j v s y s t é m u j e d n o z n a č n ě i d e n t i f i k o v á n , a ť u ž p ř i p r o g r a m o v á n í , u v á d ě n í do 

p r o v o z u , servisu nebo p ř i d iagnost ice, je n u t n é m u p ř i d ě l i t f y z i c k o u adresu. Tato adresa je pro k a ž d é h o 

ú č a s t n í k a j e d n o z n a č n á a k a ž d é h o ú č a s t n í k a j e d n o z n a č n ě identif ikuje. Je to o b d o b a p o š t o v n í adresy, 

k t e r á u d á v á m í s t o , u l i c i a j m é n o . F y z i c k á adresa u d á v á oblast, l in i i a ú č a s t n í k a . [11] 

Oprot i t o m u s k u p i n o v á adresa s l o u ž í p ř e d e v š í m ke k o m u n i k a c i m e z i p ř í s t r o j i . P r o t o ž e k a ž d ý 

z p ř í s t r o j ů m ů ž e m í t v í c e k a n á l ů j a k o n a p ř . , ž e d r u h á k o l é b k a č t y ř n á s o b n é h o t l a č í t k o v é h o o v l a d a č e 

m á o v l á d a t k a n á l č . 4 č t y ř n á s o b n é h o aktoru. T y t o l o g i c k é v a z b y j s o u r e a l i z o v á n y p r o s t ř e d n i c t v í m 

k ó d o v á n í , k t e r é je o z n a č o v á n o v ý r a z e m „ s k u p i n o v á adresa" . P o k u d bude v ý š e z m í n ě n é t l a č í t k o 

stisknuto, v y š l e svoj i s k u p i n o v o u adresu s p ř í k a z e m ( n a p ř . „ z a p n o u t " anebo „ v y p n o u t " ) n a s b ě r n i c i . 

A k t o r y , j e j i c h ž k a n á l ů m je p ř i ř a z e n a tato s k u p i n o v á adresa, tento p ř í k a z v y k o n a j í . [11] 

2.4.1 F y z i c k á a d r e s a 

I n d i v i d u á l n í ( F y z i c k á ) adresa je o d v o z e n a o d t o p o l o g i c k é h o u s p o ř á d á n í s y s t é m o v é instalace 

a s t e j n ě j a k o p o p i s n é č í s l o d o m u ve m ě s t ě , i n d i v i d u á l n í adresa v s y s t é m o v é instalaci je 

n e o p a k o v a t e l n á . [10] 

K o n s t r u k c i i n d i v i d u á l n í adresy si snadno p ř e d s t a v í m e p ř i p o h l e d u n a k o m p l e t n í t o p o l o g i c k é 

u s p o ř á d á n í s y s t é m o v é instalace K N X / E I B . Ta to adresa s e s t á v á ze t ř í č á s t í , v z á j e m n ě o d d ě l e n ý c h 

t e č k a m i . P r v n í č á s t í je p o ř a d o v é č í s l o oblasti 0 a ž 15 (0 je vyh razena pro p á t e ř n í l ini i ) . D r u h á č á s t 

(0 a ž 15) o d p o v í d á č í s l u l inie v d a n é oblast i , p ř i č e m ž 0 je zde p ř i ř a z o v á n a h l a v n í l in i i . T ř e t í č á s t í 

i n d i v i d u á l n í adresy je p o ř a d o v é č í s l o p r v k u p ř i p o j e n é h o k l in i i . T o m ů ž e b ý t v r o z m e z í o d 0 do 255. 

I n d i v i d u á l n í adresa je tedy u r č e n a k j e d n o z n a č n é m u u r č e n í p ř í s t r o j e v s y s t é m o v é instalaci , zp rav id la 

v š a k n i c n e ř í k á o ú č e l u nebo funkc i tohoto p ř í s t r o j e . Je d ů l e ž i t á p ř i p r o g r a m o v á n í p ř í s t r o j ů a b ě h e m 

d i a g n o s t i c k ý c h p o s t u p ů , v b ě ž n é m p r o v o z u v š a k n e m á ž á d n ý v ý z n a m . [10] 
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O b l a s t L i n i e Ú č a s t n í k 

4 B I T Y 4 B I T Y 1 B Y T E 

0 0 0 0 L L L L U U U U U U U U 

Tabulka 3: Fyzická adresa [12] 

F y z i c k á adresa pro 8. p r í s t r o j n a 2. l in i i v 1. oblasti b y v y p a d a l a n á s l e d o v n ě : 1.2.8 

2.4.2 S k u p i n o v á a d r e s a 

S k u p i n o v é adresy s l o u ž í t a k é pro č í s l o v á n í j e d n o t l i v ý c h f u n k c í . S k u p i n o v á adresa se 

v projektu m u s í vyskytovat a l e s p o ň d v a k r á t , j e d n o u u s n í m a č e , p o d r u h é u a k č n í h o č l e n u . T y t o d v a 

p ř í s t r o j e j s o u touto s p o l e č n o u s k u p i n o v o u adresou v z á j e m n ě f u n k č n ě propojeny. S k u p i n o v o u adresu 

o d e s í l á s n í m a č , a k č n í č l e n j i vys lechne a v y k o n á p o ž a d o v a n o u operaci . D ě l e n í n a h l a v n í skup iny 

a p o d s k u p i n y je b ě ž n o u z á s a d o u . O d E T S 2 je p o u ž í v á n o d r u h é d ě l e n í n a t ř í ú r o v ň o v é s k u p i n o v é 

adresy: h l a v n í skupina , s t ř e d n í skup ina a podskup ina . B e z oh ledu n a z p ů s o b d ě l e n í , v j e d n o m projektu 

lze p o u ž í t a ž 32 768 r ů z n ý c h s k u p i n o v ý c h adres. [14] 

D v o u ú r o v ň o v é a d r e s y T ř í ú r o v ň o v é a d r e s y 

H l a v n í s k u p i n a 0 a ž 15 = 16 adres 0 a ž 15 = 16 adres 

S t ř e d n í s k u p i n a - 0 a ž 7 = 8 adres 

P o d s k u p i n a 0 a ž 2 047 = 2 048 adres 0 a ž 255 = 256 adres 

P o č e t s k u p i n o v ý c h a d r e s C e l k e m = 32 768 a d r e s C e l k e m = 32 768 a d r e s 

Tabulka 4: Skupinová adresa [14] 

Z p o č á t k u se p o u ž í v a l y d v o u ú r o v ň o v é s k u p i n o v é adresy. Pro v y t v o ř e n í u r č i t é h o l o g i c k é h o 

p o ř á d k u p ř i t v o r b ě t ě c h t o adres j s o u v h o d n ě j š í t ř í ú r o v ň o v é s k u p i n o v é adresy. S k u p i n y č í s l i c 

j e d n o t l i v ý c h ú r o v n í j s o u v z á j e m n ě o d d ě l e n y l o m í t k y . [13] 

2/25 - p ř í k l a d d v o u ú r o v ň o v é s k u p i n o v é adresy 

1/3/5 - p ř í k l a d t ř í ú r o v ň o v é s k u p i n o v é adresy 

2 . 5 K o m u n i k a c e n a K N X 

V e š k e r é in fo rmace , k t e r é si p ř i ř í z e n í s y s t é m o v é instalace K N X / E I B v y m ě ň u j í j e d n o t l i v é 

p ř í s t r o j e , j s o u ve f o r m ě d i g i t á l n í c h p u l s ů , d o s a h u j í tedy pouze d v o u s t a v ů . K d y jednotkou p ř e n o s u je 

1 bit, ten m ů ž e n a b ý v a t hodnoty l o g i c k é „ 0 " nebo l o g i c k é „ 1 " . Pro b i n á r n í p ř e n o s i n f o r m a c í se 

v y u ž í v á h e x a d e c i m á l n í h o k ó d o v á n í , z č e h o ž v y p l ý v á 16 m o ž n ý c h s t a v ů pro p ř e n á š e n é č í s l o 

v b i n á r n í m v y j á d ř e n í , z a t í m c o v d e k a d i c k é m v y j á d ř e n í m ů ž e m e j e d n í m d e k a d i c k ý m m í s t e m v y j á d ř i t 

10 m o ž n ý c h s t a v ů . [15] 

Pro r ů z n é funkce nebo n a s t a v e n é č i m ě ř e n é hodnoty je n e z b y t n é p ř e n á š e t in formace 

v y j a d ř u j í c í svou d é l k o u a p o č t e m s t a v ů p o t ř e b n ý obsah. T a k ž e p ř í k a z u v y j a d ř u j í c í m u s p í n á n í (tedy 

p o l o h a Z A P nebo V Y P ) p o s t a č í pro v y j á d ř e n í r o z m ě r u dat j e n 1 bit, tzn. d v a p r o v o z n í stavy, 

o d p o v í d a j í c í l o g i c k é „ 1 " pro Z A P a l o g i c k é „ 0 " pro V Y P . Stavy o d 0 % do 1 0 0 % pro n a s t a v e n í v ý š k y 

ž a l u z i í nebo ú h l u je j i ch n a t o č e n í , p ř í p a d n ě pro n a s t a v e n í ú h l u o t e v ř e n í p o l o v o d i č o v é h o vent i lu 

s t m í v a č e se v y j a d ř u j í 256 kroky , tedy c e l k e m 256 stavy, pro j e j i c h ž b i n á r n í v y j á d ř e n í je p o t ř e b n ý c h 

8 b i t ů (1 byte). Stavy r ů z n ý c h f y z i k á l n í c h v e l i č i n se tak m o h o u v y j a d ř o v a t r ů z n ě d l o u h ý m i daty 

s r ů z n ý m i p o č t y s t a v ů . [15] 

K o m u n i k a č n í p r o p o j e n í m e z i ú č a s t n í k y v s y s t é m u K N X m ů ž e b ý t r e a l i z o v á n o n á s l e d u j í c í m i 
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var iantami : [12] 

M u l t i c a s t k o m u n i k a c e - k o m u n i k a c e s v í c e ú č a s t n í k y 

Broadcast k o m u n i k a c e - k o m u n i k a c e se v š e m i o s t a t n í m i ú č a s t n í k y 

Po int to point (unicast k o m u n i k a c e ) - k o m u n i k a c e m e z i d v ě m a ú č a s t n í k y 

R o z m ě r dat P o č e t s t a v ů N á z e v 
P o u ž i t í v K N X / E I B 

p r o 

1 bit 2 bit S p í n á n í 

2 b i ty 4 pr ior i ta 

4 bi ty 16 s t m í v á n í 

8 b i t ů 256 byte hodnota 

16 b i t ů 65536 s lovo teplota 

32 b i t ů 4 2 9 4 9 6 7 2 9 6 d v o j i t é s lovo č í t a č 

Tabulka 5: Příklady binárních hodnot s formáty dat [15] 
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3 V Ý U K O V Ý P A N E L S P R V K Y A B B 

Tato kap i to la bude v ě n o v á n a j e d n o t l i v ý m p ř í s t r o j ů m A B B , k t e r é j s o u u m í s t ě n y n a v ý u k o v é m 

panelu . T y t o p r í s t r o j e j s o u r o z d ě l e n y do t ř í kapi to l podle p o u ž i t í . Ne jp rve j s o u u v e d e n y s y s t é m o v é 

p ř í s t r o j e , p o t é s n í m a č e a nakonec a k č n í č l e n y . U k a ž d é h o p ř í s t r o j e je k r á t k ý pop is a h l a v n ě j e h o 

parametry. 

Obr. 5 Výukový panel 

3 . 1 S y s t é m o v é p ř í s t r o j e 

N a v ý u k o v é m pane lu A B B j s o u u m í s t ě n y n á s l e d u j í c í s y s t é m o v é č l e n y , u v š e c h je u v e d e n 

popis . 

3 .1 .1 N a p á j e c í z d r o j S V / S 3 0 . 1 6 0 . 5 

N a p á j e c í zdroj produkuje a monitoruje n a p ě t í n a s b ě r n i c i . S b ě r n i c e je o d d ě l e n a o d n a p á j e c í h o 

zdroje integrovanou t l u m i v k o u . Zdro j je ke s b ě r n i c i p ř i p o j e n p o m o c í svorek a reset lze n a s b ě r n i c i 

v yvo la t o d p o j e n í m n a p á j e c í h o n a p ě t í po d o b u asi 20 sekund. P o o d p o j e n í n a p á j e c í h o n a p ě t í se 

p ř í s t r o j e p ř i p o j e n é ke s b ě r n i c i v r á t í do p ů v o d n í h o n a s t a v e n í . N a v ý u k o v é m pane lu j s o u u m í s t ě n y 2 

tyto zdroje. Jeden n a H l a v n í l in i i a j eden n a l in i i l . [28] 
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O Ŕ r . (5 Napájecí zdroj [28] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

N a p á j e n í : 

N a p á j e n í 230 V A C + 1 0 / - 1 5 % , 45 ... 65 H z 

S p o t ř e b a < 8 V A 

Z t r á t y < 3 W 

V ý s t u p y y : 

E I B / K N X v ý s t u p 1 l i n k a s integrovanou t l u m i v k o u 

E I B / K N X v ý s t u p n í n a p ě t í 30 V D C + 1 / - 2 V , S E L V 

J m e n o v i t ý p r o u d 1 6 0 m A , zkratu o d o l n é 

P ř i p o j e n í : 

N a p á j e n í 3 š r o u b o v é svorky 

E I B / K N X v ý s t u p S v o r k a pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 7 0 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o SV/S 30.160.5 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 1 1 0 0 8 5 R 0 0 1 1 

Tabulka 6: Parametry napájecího zdroje[28] 

3.1.2 L i n i o v á s p o j k a L K / S 4.1 

Tato spojka m ů ž e b ý t p o u ž i t a k p r o p o j e n í d v o u l i n i í , p ř í p a d n ě j a k o o p a k o v a č n a j e d n é l in i i . P ř i 

p o u ž i t í j ako l i n i o v é spojky se v y u ž í v á p ř e d e v š í m ke s p o j e n í l inie s h l a v n í l i n i í nebo k p ř i p o j e n í h l a v n í 

l inie k p á t e ř n í l in i i . P ř i tomto v y u ž i t í g a l v a n i c k y o d d ě l u j e d v ě r ů z n é l inie a d í k y r o u t o v a c í tabulce 
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m ů ž e filtrovat te legramy podle toho, pro j a k o u l in i i j s o u u r č e n y . P ř í p a d n ě m ů ž e p r o p o u š t ě t nebo 

b lokovat v š e c h n y te legramy. T o h o lze v y u ž í t n a p ř . p ř i diagnostice.[27] 

Obr. 7 Liniová spojka[27] 

N a p á j e n í : 

P r o v o z n í n a p ě t í 2 4 V D C po s b ě r n i c i K N X 

O v l á d a c í a z o b r a z o v a c í p r v k y : 

Z e l e n á L E D Zapnuto , z a ř í z e n í je p ř i p r a v e n o k p o u ž i t í 

Č e r v e n á L E D Pro p r o g r a m o v á n í f y z i c k é adresy 

Ž l u t á L E D P ř e n o s te legramu n a p r i m á r n í l in i i ( h l a v n í l ini i ) 

Ž l u t á L E D P ř e n o s te legramu n a s e k u n d á r n í l in i i ( l inie) 

P ř i p o j e n í : 

E I B , s e k u n d á r n í l inie L e v á svo rka pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

E I B , p r i m á r n í l inie P r a v á svo rka pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í / P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o L K / S 4 . 1 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 1 1 0 0 2 7 R 0 0 1 1 

Tabulka 7: Parametry liniové spojky [27] 
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3.1 .3 R o z h r a n í U S B / S 1.1 

Pro k o m u n i k a c i m e z i P C a E I B i n s t a l a c í je n a pane lu u m í s t ě n o U S B r o z h r a n í s o z n a č e n í m 

U S B / S 1.1. P ř e n o s dat je n a tomto p ř í s t r o j i i n d i k o v á n d v ě m i L E D , j e d n a j e o z n a č e n a j a k o E I B L E D 

a d r u h á U S B L E D . T o t o r o z h r a n í lze p o u ž í t v E T S 3 v l . O a v y š š í c h . U S B r o z h r a n í lze j e d n o d u š e 

p ř i p o j i t k A B B i -bus ® a n á s l e d n ě p ř i p o j i t k U S B portu v P C . O p e r a č n í s y s t é m p ř í s t r o j automat icky 

detekuje a nainstaluje. S v o r k y pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i A B B i -bus ® j s o u v y v e d e n y n a p ř e d n í s t r a n ě 

p ř í s t r o j e s t e j n ě j a k o pro U S B . [16] 

Obr. 8 USB Rozhraní USB/S 1.1 [16] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

K N X / 

/ J S B 

P r o v o z n í n a p ě t í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X t y p i c k y 30 V D C (21 .. . 32 V D C ) 

M a x . s p o t ř e b a energie z A B B i -bus ® E I B / 

K N X 
12 m A at 20 V 

M a x . z t r á t y z A B B i -bus ® E I B / K N X 240 m W 

U S B n a p ě t í 5 V D C 

M a x . s p o t ř e b a energie z U S B 60 m A 

M a x . z t r á t y z U S B 300 m W 

M a x . c e l k o v é z t r á t y 

( A B B i -bus ® E I B / K N X and U S B ) 
540 m W 

R o z h r a n í : 

U S B U S B standard 1.1 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X 
svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i , 

b e z š r o u b o v é 

U S B 
P ř e s U S B socket typu B 

max . d é l k a k a b e l u 5 m (standard) 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m 0 ° C . . . + 45 ° C 
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S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o U S B / S 1.1 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 1 1 0 0 0 8 R 0 0 1 1 

Tabulka 8: Parametry USB rozhraní [16] 

3.1.4 R o z h r a n í IPS/S 2.1 

N a pane lu je j e š t ě k r o m ě U S B r o z h r a n í pro k o m u n i k a c i u m í s t ě n o IP r o z h r a n í s o z n a č n í m 

IPS/S 2.1 . Je to m o d u l á r n í i n s t a l a č n í z a ř í z e n í ( M D R C ) , k t e r é t v o ř í r o z h r a n í m e z i K N X z a ř í z e n í m i a IP 

s í t í . P ro r ych lou v ý m ě n u t e l e g r a m ů v y u ž í v á l o k á l n í s í ť ( L A N ) . P o m o c í E T S a tohoto r o z h r a n í lze 

z a ř í z e n í n a s b ě r n i c i K N X naprogramovat p ř e s l o k á l n í s í ť . P ř í s t r o j p o u ž í v á K N X n e t T P protokol . IP 

adresa p ř í s t r o j e m ů ž e b ý t fixní, p o p ř í p a d ě m ů ž e b ý t z í s k á v á n a z D H C P serveru. [17] 

Obr. 9 IP Rozhraní IPS/S 2.1 [17] 

Z d r o j e : 

N a p á j e c í n a p ě t í U s 
10. . .SOV D C p ř e s p l u g - i n t e r m i n á l 

z v l n ě n í : < 5 % 

S p o t ř e b a el . energie M a x . 1,9 W p ř i 1 0 V 

S p o t ř e b a p r o u d u M a x . 1 9 0 m A p ř i 1 0 V 

Z t r á t y M a x . 1,9 W p ř i 1 0 V 

J m e n o v i t é n a p ě t í U n 1 2 V D C 

J m e n o v i t ý p r o u d In 1 4 5 m A p ř i 1 2 V 

S p o t ř e b a p r o u d u K N X z K N X < l O m A 



Strana 30 1 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

P l u g - i n t e r m i n á l pro p r o v o z n í n a p ě t í P l u g - i n t e r m i n á l 

IP 
Z á s u v k a P J 4 5 pro 10/100BaseT, 

I E E E 802.3 s í tě s a u t o m a t i c k ý m senzorem 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m 0 ° C .. . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o I P S / S 2 . 1 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 1 1 0 0 6 1 R 0 0 1 1 

Tabulka 9: Parametry IP rozhraní [17] 

3.1 .5 S b ě r n i c o v á s p o j k a p o d o m í t k u 

S b ě m i c o v á spojka je prvek, k t e r ý s l o u ž í k p r o p o j e n í kabe lu s b ě r n i c e s r ů z n ý m i a p l i k a č n í m i 

j ednotkami . M e z i tyto jednotky p a t ř í : d o t y k o v é s n í m a č e ( j e d n o n á s o b n é , d v o j n á s o b n é a č t y ř n á s o b n é ) , 

B u s c h - T r i t o n d o t y k o v é s n í m a č e ( j e d n o n á s o b n é , t ř í n á s o b n é a p ě t i n á s o b n é ) , s n í m a č e p o h y b u , s n í m a č e 

p ř í t o m n o s t i , p o k o j o v ý termostat, r o z h r a n í R S 2 3 2 a IR ( i n f r a č e r v e n é ) r o z h r a n í . M á p o j i s t n ý k o u ž e k pro 

u m í s t ě n í v k l a s i c k é p o d o m í t k o v é krab ic i . N a v ý u k o v é m pane lu j s o u p o m o c í t é t o spojky p ř i p o j e n y ke 

s b ě r n i c i v š e c h n y d o t y k o v é s n í m a č e i s n í m a č p ř í t o m n o s t i . [37] 

• 
Obr. 10 Sběrnicová spojka [37] 

N a p á j e n í 

E I B 2 4 V D C , p ř e s s b ě r n i c i 

O v l á d a c í a z o b r a z o v a c í p r v e k : 

Č e r v e n á L E D a p r o g r a m o v a c í t l a č í t k o Pro n a s t a v e n í f y z i c k é adresy 

P ř i p o j e n í : 

E I B S v o r k a pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 
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A p l i k a č n í j e d n o t k a S v o r k a pro 1 0 - p ó l o v ý konektor 

R o z s a h o k o l n í c h tep lo t : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o 6120 U - 1 0 2 - 5 0 0 

Tabulka 10: Parametry sběrnicové spojky [37] 

3 . 2 S n í m a č e 

S n í m a č e s l o u ž í k z í s k á v á n í i n f o r m a c í z r ů z n ý c h f y z i k á l n í c h v e l i č i n . N a v ý u k o v é m pane lu je 

u m í s t ě n o t a k o v ý c h s n í m a č ů 5. T y t o s n í m a č e b u d o u p o p s á n y v n á s l e d u j í c í kapitole. 

3 .2 .1 J e d n o n á s o b n ý , d v o j n á s o b n ý a č t y ř n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č 

T y t o s n í m a č e m a j í v ě t š i n u p a r a m e t r ů stejnou, l i š í se pouze v p o č t u t l a č í t e k , z tohoto d ů v o d u je 

je j ich popis s p o l e č n ý . J e d i n á v ý j i m k a je č t y ř n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č , k t e r ý oproti o s t a t n í m 

u m o ž ň u j e o v l á d á n í s v ě t e l n ý c h s c é n . 

A p l i k a č n í m o d u l j e d n o n á s o b n é h o ( d v o j n á s o b n é h o , č t y ř n á s o b n é h o ) d o t y k o v é h o s n í m a č e b ý v á 

u m í s t ě n n a p o d o m í t k o v o u s b ě r n i c o v o u spojku. J e d n o n á s o b n ý ( d v o j n á s o b n ý , č t y ř n á s o b n ý ) d o t y k o v ý 

s n í m a č m ů ž e o d e s í l a t te legramy pro s p í n á n í , s t m í v á n í nebo pro o v l á d á n í ž a l u z i í a k č n í m č l e n ů m n a 

K N X / E I B s b ě r n i c i . T l a č í t k o v é s n í m a č e m a j í p o d k a ž d ý m t l a č í t k e m d v a kontakty a n a k a ž d é m t l a č í t k u 

je s v ě t l o e m i t u j í c í d ioda , k t e r á m ů ž e s v í t i t z e l e n ě nebo č e r v e n ě . [18] [19] [20] 

Obr. 11 Jednonásobný, dvojnásobný a čtyřnásobný dotykový snímač [18] [19] [20] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

Z d r o j n a p ě t í : 

E I B 2 4 V D C , p ř e s s b ě r n i c i 

O v l á d a c í a z o b r a z o v a c í p r v k y : 

1 (2,4) t l a č í t k o , k a ž d é se d v ě m a kontakty 

I X (2,4) d v o u b a r e v n á L E D č e r v e n á / z e l e n á 
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P ř i p o j e n í : 

S b ě r n i c o v á spojka F M (6120 U - 1 0 2 - 5 0 0 ) 1 0 - p ó l o v ý konektor 

S p í n a c í a k č n í č l e n F M (6110 U - 1 0 1 - 5 0 0 ) 

S p í n a c í a s t m í v a c í a k č n í č l e n F M (6114 U - 5 0 0 ) 

R o z s a h o k o l n í c h tep lo t : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o - j e d n o n á s o b n ý 6 1 1 5 - 2 4 G - 1 0 1 

K a t a l o g o v é č í s l o - j e d n o n á s o b n ý 6 1 1 5 - 0 - 0 1 3 1 

T y p o v é č í s l o - d v o j n á s o b n ý 6 1 1 6 - 2 4 G - 1 0 1 

K a t a l o g o v é č í s l o - d v o j n á s o b n ý 6 1 1 6 - 0 - 0 1 2 1 

T y p o v é č í s l o - č t y ř n á s o b n ý 6127 M F - 8 4 - 5 0 0 - 1 0 1 

K a t a l o g o v é č í s l o - č t y ř n á s o b n ý 6 1 1 7 - 0 - 0 1 8 5 

Tabulka 11: Parametry jednonásobného, dvojnásobného a čtyřnásobného dotykového snímače [18] 
[19] [20] 

3.2.2 T r o j n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č B u s c h - T r i t o n ® 

A p l i k a č n í m o d u l t r o j n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e b ý v á u m í s t ě n n a p o d o m í t k o v o u 

s b ě r n i c o v o u spojku. T a k é tento s n í m a č m ů ž e o d e s í l a t te legramy pro s p í n á n í , s t m í v á n í nebo pro 

o v l á d á n í ž a l u z i í a k č n í m č l e n ů m n a K N X / E I B s b ě r n i c i . D á l e je zde m o ž n o s t u k l á d á n í a n a č í t á n í a ž 6 

s v ě t e l n ý c h s c é n . V š e c h n y j e d n o t l i v é funkce o v l á d a c í c h p r v k ů lze t a k é vyvo la t d á l k o v ě p o m o c í 

r u č n í h o i n f r a č e r v e n é h o o v l a d a č e . D o t y k o v ý s n í m a č m á pro ind ikac i p r o v o z n í c h s t a v ů s v ě t l o e m i t u j í c í 

d iody , k t e r é m o h o u s v í t i t č e r v e n ě nebo z e l e n ě . K a ž d ý o v l á d a c í p rvek m á p o d s v í c e n é o z n a č o v a c í pole . 

S p e c i á l n í funkce (jako j s o u s v ě t e l n é s c é n y ) m o h o u b ý t v y v o l á n y p r o s t ř e d n i c t v í m i n t e g r o v a n é h o 

p o m o c n é h o t l a č í t k a ve s t ř e d u i n f r a č e r v e n é h o p ř i j í m a c í h o po le . [21] 

Obr. 12 Trojnásobný dotykový snímač Busch - Triton ® [21] 



S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

Z d r o j n a p ě t í : 

E I B 2 4 V D C , p ř e s s b ě r n i c i 

O v l á d a c í a z o b r a z o v a c í p r v k y : 

3 t l a č í t k a , k a ž d é se d v ě m a kontakty 

1 f u n k č n í t l a č í t k o 

3 p o d s v í c e n á o z n a č o v a c í pole 

I n f r a č e r v e n ý p ř i j í m a č 

3 x d v o u b a r e v n á L E D č e r v e n á / z e l e n á 

P ř i p o j e n í : 

P o d o m í t k o v á s b ě r n i c o v á spojka nebo 

p o d o m í t k o v ý s p í n a c í a k č n í č l e n / č i d l o 
1 0 - p ó l o v ý konektor 

R o z s a h o k o l n í c h tep lo t : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o 6 3 2 2 - 2 4 G - 1 0 1 

K a t a l o g o v é č í s l o 6 3 0 0 - 0 - 1 1 2 1 

Tabulka 12: Parametry trojnásobného dotykovýého snímače Busch - Triton ® [21 ] 

3.2 .3 S n í m a č p ř í t o m n o s t i 

A p l i k a č n í m o d u l s n í m a č e p ř í t o m n o s t i b ý v á u m í s t ě n n a p o d o m í t k o v o u s b ě r n i c o v o u spojku. 

K r o m ě detekce p o h y b u m ů ž e s n í m a č sledovat pohyb po u r č i t o u d o b u d í k y i n t e g r o v a n é m o n i t o r o v a c í 

funkc i . S n í m a č p ř í t o m n o s t i m á t a k é funkc i f o t o - e l e k t r i c k é h o s n í m a č e . Tato funkce u m o ž ň u j e o d e s í l a t 

te legramy p ř i pok lesu nebo v z r ů s t u jasu p o d , nebo nad nastavenou hodnotu . P o m o c í p o s u v n é h o 

p ř e p í n a č e lze s n í m a č p ř í t o m n o s t i nastavit n a do t ř í p r o v o z n í c h r e ž i m ů Z a p n u t o / A u t o m a t i c k ý / 

V y p n u t o . D o b a z o t a v e n í a cit l ivost i n t e g r o v a n é h o f o t o - e l e k t r i c k é h o s n í m a č e lze nastavit p o m o c í d v o u 

potenc iometru n a z a d n í s t r a n ě s n í m a č e nebo z m ě n o u p a r a m e t r ů v p r o s t ř e d í E T S . [22] 



Obr. 13 Snímač přítomnosti [22] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

Z d r o j n a p ě t í : 

E I B 2 4 V D C , p ř e s s b ě r n i c i 

O v l á d a c í a z o b r a z o v a c í p r v k y : 

P o s u v n ý s p í n a č 

Potenc iometr F o t o - e l e k t r i c k ý s n í m a č 5. . . 1000 L x 

Potenc iometr D o b a z o t a v e n í 10s.. . 17 m i n 

P ř i p o j e n í : 

P o d o m í t k o v á s b ě r n i c o v á spojka nebo 

p o d o m í t k o v ý s p í n a c í a k č n í č l e n / č i d l o 
1 0 - p ó l o v ý konektor 

R o z s a h o k o l n í c h tep lo t : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o 6 1 3 2 - x x - 1 0 2 

K a t a l o g o v é č í s l o 6 1 3 2 - x x - x x x x 

Tabulka 13: Parametry snímače přítomnosti [22] 

3 . 3 A k č n í č l e n y 

A k č n í č l e n y s l o u ž í ke z p r a c o v á n í i n f o r m a c í z í s k a n ý c h p o m o c í s n í m a č ů . N a v ý u k o v é m panelu 

j sou u m í s t ě n y 4 a k č n í č l e n y . Jej ich s t u č n ý popis je v n á s l e d u j í c í kapitole. 

3 .3 .1 S p í n a c í a k č n í č l e n 4 - n á s o b n ý S A / S 4.6.1 

A k č n í č l e n y 6 A j s o u m o d u l á r n í z a ř í z e n í . P ro m o n t á ž do r o z v a d ě č e se v y u ž í v á 3 5 m m 

m o n t á ž n í l i š t a . P ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i je r e a l i z o v á n o p o m o c í svorek. P ř í s t r o j n e v y ž a d u j e d a l š í n a p á j e n í , 

obsahuje 4 b e z p o t e n c i á l o v é kontakty , k t e r é j s o u u r č e n y ke s p í n á n í j e d n o f á z o v ý c h nebo t ř í f á z o v ý c h 

s p o t ř e b i č ů u m í s t ě n ý c h n a s b ě r n i c i A B B i 4 j u s ® K N X / E I B . P ř í s t r o j je v h o d n ý ke s p í n á n í o d p o r o v é , 

i n d u k t i v n í a k a p a c i t n í z á t ě ž e . [23] 



Obr. 14 Spínací akční člen čtyřnásobný [23] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

L i 

N a p á j e n í : 

P r o v o z n í n a p ě t í 2 1 . . . S O V D C po s b ě r n i c i K N X 

S p o t ř e b a e l . energie E I B / K N X M a x . 2 5 0 m W 

S p o t ř e b a p r o u d u E I B / K N X < 1 2 m A 

V ý s t u p n í j m e n o v i t é h o d n o t y : 

J m e n o v i t é n a p ě t í U n 250 / 440 V A C (50/60 H z ) 

J m e n o v i t ý p r o u d In (na v ý s t u p ) 6 A 

Z t r á t y n a z a ř í z e n í p ř i max . z á t ě ž i 1,5 W 

V ý s t u p n í s p í n a c í p r o u d y : 

A C 3 p rovoz 6 A / 2 3 0 V 

A C 1 p rovoz 6 A / 2 3 0 V 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

P ř i p o j e n í p r o u d o v é h o o b v o d u (1 svo rka n a 

kontakt) 
Š r o u b o v a c í svorky 

F á z e (1 svo rka 2 kontaky) 
0.2. . . 2.5 m m 2 j e m n é d r á t y 

0.2. . . 4 m m 2 j e d n o ž í l o v é 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m 0 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o S A / S 4 . 6 . 1 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 110 0 3 6 R 0 0 1 1 

Tabulka 14: Parametry čtyřnásobného spínacího akčního členu [23] 
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3.3.2 S p í n a c í a k č n í č l e n 6 - n á s o b n ý A T / S 6.6.1 

Š e s t i n á s o b n ý s p í n a c í a k č n í č l e n je z a ř í z e n í , k t e r é se u m í s ť u j e n a D I N l i š t u do r o z v o d n é s k ř í n ě . 

K e s b ě r n i c i je p ř i p o j e n o p o m o c í svorek. P o u ž í v á š e s t i b e z p o t e n c i á l o v ý c h k o n t a k t ů , k t e r é u m o ž ň u j í 

p ř e p í n a t m e z i š e s t i skup inami e l e k t r i c k ý c h s p o t ř e b i č ů , k t e r é j s o u n a s o b ě n e z á v i s l é . P ř í s t r o j 

n e v y ž a d u j e d a l š í n a p á j e n í . [24] 

Obr. 15 Spínací akční člen šestinásobný [24] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

N a p á j e n í : 

P r o v o z n í n a p ě t í 2 4 V D C po s b ě r n i c i K N X 

V ý s t u p y : 

S p í n a c í n a p ě t í 230 V A C + 1 0 / - 1 5 % , 50 . . . 60 H z 

S p í n a c í p r o u d 1 0 A / A C 1 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

P ř i p o j e n í p r o u d o v é h o o b v o d u 

2 Š r o u b o v a c í svorky 

0.2. . . 2.5 m m 2 j e m n é d r á t y 

0.2. . . 4 m m 2 j e d n o ž í l o v é 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m 0 ° C .. . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o A T / S 6 . 6 . 1 

K a t a l o g o v é č í s l o G H Q 6 3 1 0023 R 0 1 1 1 

Tabulka 15: Parametry šestinásobného spínacího akčního členu [24] 
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3.3 .3 S p í n a c í a s t m í v a c í a k č n í č l e n d v o j n á s o b n ý U D / S 2.300.2 

Je m o d u l á r n í i n s t a l a č n í z a ř í z e n í , k t e r é se u m í s ť u j e do r o z v o d n é s k ř í n ě . S l o u ž í ke s p í n á n í 

a s t m í v á n í d v o u skup in s v í t i d e l , tyto skup iny m o h o u pracovat b u ď s p o l e č n ě nebo k a ž d á z v l á š ť . 

S k u p i n y j s o u o m e z e n y m a x i m á l n í m v ý k o n e m a to 3 0 0 W n a k a ž d o u skupinu . V p ř í p a d ě p o u ž i t í pouze 

j e d n é skup iny se tento v ý k o n z v ý š í n a 5 0 0 W . O b a k a n á l y m o h o u b ý t n a p á j e n y z r ů z n ý c h f á z í . P ř i 

m a x i m á l n í m z a t í ž e n í m á p ř í s t r o j s p o t ř e b u 4 , 5 W . P ř í s t r o j u m o ž ň u j e c e l o u ř a d u n a s t a v e n í , o d 

n a s t a v i t e l n é rychlost i s t m í v á n í a ž po funkc i s c é n . [25] 

Obr. 16 Spínací a stmívací akční člen dvojnásobný [25] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

N a p á j e n í : 

P r o v o z n í n a p ě t í 2 1 . . . 3 0 V D C po s b ě r n i c i K N X 

O d b ě r p r o u d u z K N X 
M a x . 12 m 

V ý s t u p y : 

2 v ý s t u p n í k a n á l y 
P o l o v o d i č o v ý v ý s t u p , s t í m á n í ř í z e n o p o m o c í 

f á z o v é h o ú h l u , nebo i n v e r z í f á z e 

M a x i m á l n í z á t ě ž 
3 0 0 W / V A n a k a n á l 

5 0 0 W / V A p ř i p o u ž i t í pouze j e d n o h o k a n á l u 

M i n i m á l n í z á t ě ž 2 W / V A 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

P ř i p o j e n í p r o u d o v é h o o b v o d u 

Š r o u b o v a c í svorky 

0.2. . . 2.5 m m 2 j e m n é d r á t y 

0.2. . . 4 m m 2 j e d n o ž í l o v é 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 
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P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o U D / S 2 . 3 0 0 . 2 

K a t a l o g o v é č í s l o 2 C D G 110 0 7 4 R 0 0 1 1 

Tabulka 16: Parametry spínacího a stmívacího akčního členu dvojnásobného [25] 

3.3.4 Ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n d v o j n á s o b n ý J A / S 2.230.1 

Tento a k č n í č l e n se p o u ž í v á k ř í z e n í d v o u n a s o b ě n e z á v i s l ý c h skup in , kde k a ž d o u lze p o u ž í t 

k ř í z e n í m a x i m á l n ě d v o u m o t o r ů pro o v l á d á n í ž a l u z i í , rolet č í j i n ý c h z á v ě s ů . S t e j n ě tak ho lze p o u ž í t 

k o v l á d á n í d v e ř í , o k e n a r ů z n ý c h v e n t i l a č n í c h k lapek. V ý s t u p n í kontakty pro s m ě r y nahoru a d o l ů j sou 

m e c h a n i c k y z a b e z p e č e n y tak, aby n e m o h l o b ý t n a p ě t í i n d i k o v á n o n a o b o u s o u č a s n ě . Z m ě n o u 

p a r a m e t r ů lze nastavit r ů z n é vlastnosti , j a k o t ř e b a č a s o v o u pauzu p ř i z m ě n ě s m ě r u , d o b u j a k o u bude 

trvat pohyb ž a l u z i í atd. Tento p ř í s t r o j se u m í s ť u j e do r o z v o d n é s k ř í n ě n a D I N l i š t u . [26] 

Obr. 17 Žaluziový akční člen dvojnásobný [26] 

S c h é m a t i c k á z n a č k a : 

N a p á j e n í : 

P r o v o z n í n a p ě t í 2 1 . . . 3 0 V D C po s b ě r n i c i K N X 

O d b ě r p r o u d u z K N X 
< 250 m W 

V ý s t u p y : 

P o č e t v ý s t u p ů 2 n e z á v i s l é v ý s t u p y , k a ž d ý s 2 s p í n a c í m i kontakty 

N o m i n á l n í n a p ě t í 230 V A C 

M a x i m á l n í s p í n a c í p r o u d 
6 A ( A C 1 / A C 3 ) p ř i 230 V A C nebo 

6 A ( A C 1 / A C 3 ) p ř i 400 V A C 

M i n i m á l n í s p í n a c í p r o u d 100 m A p ř i 5 V nebo 

l O m A p ř i 10 V nebo 
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1 m A at 24 V 

P ř i p o j e n í : 

A B B i -bus ® E I B / K N X svorky pro p ř i p o j e n í ke s b ě r n i c i 

P r i p o j e n í p r o u d o v é h o o b v o d u 

Š r o u b o v a c í svorky 

0.2. . . 2.5 m m 2 j e m n é d r á t y 

0.2. . . 4 m m 2 j e d n o ž í l o v é 

T e p l o t n í r o z s a h : 

P r a c o v n í r e ž i m - 5 ° C . . . + 45 ° C 

S k l a d o v á n í - 2 5 ° C . . . + 5 5 ° C 

P ř e p r a v a - 2 5 ° C . . . + 70 ° C 

O z n a č e n í : 

T y p o v é č í s l o JA/S2 .230 .1 

K a t a l o g o v é č í s l o G H Q 6 3 1 0071 R 0 1 1 1 

Tabulka 17: Parametry žaluziového akčního členu dvojnásobného [26] 
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4 E T S 3 P R O F E S S I O N A L 

E T S (Eng ineer ing T o o l Software, T e c h n i c k ý s o f t w a r o v ý n á s t r o j ) je s p e c i á l n í software, k t e r ý 

je z c e l a n e z b y t n ý pro v y t v o ř e n í e l e k t r o n i c k é h o projektu K N X s y s t é m o v é instalace, n a p r o g r a m o v á n í 

p ř í s t r o j ů a p o p ř í p a d ě k n á s l e d n é diagnost ice. V n a š e m p ř í p a d ě p o u ž í v á m e verz i E T S 3.0f, c o ž je 

p o s l e d n í verze ze 3. ř a d y tohoto softwaru. Tato verze u m o ž ň u j e p rogramovat r o z s á h l é s y s t é m o v é 

instalace s p o u ž i t í m l i b o v o l n é h o p o č t u p ř í s t r o j ů . V d n e š n í d o b ě je j i ž a k t u á l n í verze E T S 4 

Profess ional . V t é t o kapitole j s o u p o p s á n y z á k l a d n í k r o k y pro p r á c i s pro jektem, k t e r é v y s t a č í pro 

v y t v o ř e n í l a b o r a t o r n í c h ú l o h a v y s v ě t l e n í z á k l a d n í c h f u n k c í . V í c e i n f o r m a c í lze naleznout v n á p o v ě d ě 

p rog ramu E T S 30.f. [36] 

4 . 1 I m p o r t d a t a b á z e s p r v k y 

A b y c h o m m o h l i v l o ž i t z a ř í z e n í do j e d n o t l i v ý c h l i n i í , k t e r é p o z d ě j i v y t v o ř í m e , m u s í m e 

naimportovat p r o d u k t o v o u d a t a b á z i s t ě m i t o p ř í s t r o j i . K t o m u s l o u ž í z á l o ž k a File/Import n a h l a v n í 

l i š t ě . S o u b o r y s p roduktovou d a t a b á z í m a j í k o n c o v k u .vd? ( n e j č a s t ě j i .vd2, .vd3, .vd5). Pro 

i m p o r t o v á n í j s o u 2 m o ž n o s t i a to: 

I m p o r t a l l i tems i n the f i le - pro i m p o r t o v á n í v š e c h p r v k ů z d a n é d a t a b á z e 

L e t m e select the i t e m s to i m p o r t - pro v y b r á n í j e d n o t l i v ý c h p r v k ů k i m p o r t o v á n í 

4 . 2 V y t v o ř e n í n o v é h o p r o j e k t u 

N o v ý projekt lze v y t v o ř i t k l i k n u t í m n a File v h l a v n í l i š t ě n á s t r o j ů a n á s l e d n ě k l i k n u t í m n a 

New Project, p o p ř í p a d ě k l á v e s o v o u zkratkou Ctrl + N N á s l e d n ě se zobrazí O k n o Add New Project 
(Obr. 18), kde v y p l n í m e n á z e v projektu (Name) . M e d i u m , kde m á m e n a v ý b ě r ze d v o u m o ž n o s t í , 

k t e r ý m i j s o u T P ( k r o u c e n ý p á r (dvoj l inka) - kterou p o u ž í v á m e v n a š e m p ř í p a d ě ) a P L ( s i l o v é v e d e n í -

p o u ž í v á se v p ř í p a d e c h , k d y n e n í m o ž n é p o u ž í t T P ) . Jako p o s l e d n í je zde m o ž n o s t z a š k r t n o u t v o l b u 

Create L i n e 1.1, k t e r á v projektu v y t v o ř í n o v o u oblast a do n í u m í s t í L i n i i 1.1, p o k u d tato v o l b a n e n í 

z vo lena , v y t v o ř í se pouze p r á z d n ý projekt. C e l o u tuto topo log i i je o v š e m m o ž n é d á l e editovat. 

T o p o l o g i e je d á l e r o z e b r á n a v n á s l e d u j í c í kapitole. 

f i l e V i e w E u g r i Q í t i c i Ex t ras Help 

Q New Project CtrklM • 3 Add New Project x 

Open/Manage Projects... C t r k O Open/Manage Projects... C t r k O 
Maine; JNovŕ prajeM Maine; JNovŕ prajeM 

* I m p a r t - . 

Medium 
1 Project: Lab. u!oliy[Criodba_Stheidijte) 

2 Praiect: Ulohv | 7 CľMte Lí i8 1.1 

Obr. 18 Vytvoření nového projektu 

4 . 3 V y t v o ř e n í t o p o l o g i e a v l o ž e n í p ř í s t r o j ů 

Jednoduchou topo log i i projektu m á m e j i ž v y t v o ř e n o u o d z a l o ž e n í n o v é h o projektu, p o k u d 

j sme nechal i zatrhlou v o l b u Create L i n e 1.1. P o k u d ne, je n u t n é v y t v o ř i t topo log i i projektu a to 

p ř i d á n í m p o t ř e b n ý c h o b l a s t í a l i n i í . T o h o d o s á h n e m e v y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( k l i k n u t í m 

p r a v é h o t l a č í t k a m y š i n a N á z e v projektu). Z o b r a z í se m o ž n o s t i j a k o n a Obr . 19. D a l š í m o ž n o s t í je 
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p o u ž í t h l a v n í l i š t u , n a k t e r é je z á l o ž k a Edit se s t e j n ý m i m o ž n o s t m i , p o p ř í p a d ě p o u ž í t i k o n y pro 

topo log i i v pane lu n á s t r o j ů . P ro v y t v o ř e n í o b l a s t í je zde m o ž n o s t Add Areas (Obr. 19) a pro l in ie 

m o ž n o s t AddLines (Obr. 19). D a l š í m o ž n o s t i n a s t a v e n í j sou : 

N u m b e r of i tems - p o č e t l i n i í s t e j n é ú r o v n ě 

N a m e - n á z e v l inie 

Pro g e n e r o v á n í i n d i v i d u á l n í adresy l inie j s o u zde n á s l e d u j í c í 3 m o ž n o s t i : 

F i l l u p - n a s t a v e n í adresy n a p r v n í v o l n o u 

A p p e n d - p ř i d ě l í adresu, k t e r á n á s l e d u j e po p o s l e d n í p o u ž i t é 

S t a r t w i t h - u ž i v a t e l e m d e f i n o v a n á adresa, z a č í n a j í c í o d z a d a n é hodnoty 

Topology in N o v ý projekt 

N e w p roj ekt I A d d Areas... 

Add Lines... 

Add Devices 

Copy 

Properties 

Topology in N o v ý projekt 

N o v ý projekt 

1 H lavn í Linie 

E l Add N ew Areas 

Download. 

Add Lines.. 

Add Devices 

Delete 

Copy 

Properties 

Number of items: 1 

Name: [Hlavni Liniej 

r Generate Address— 

(* Fill up (use first free) 

C Append 

C Start with: fu~~ 

1 Add New Lines 

Number of items: 1 

Name: |Linie 1 

Generate Address— 

(* Fill up (use first free) 

Append 

C Start with: W~ 

OK 

Cancel 

Ü K 

Cancel 

Obr. 19 Vytvoření topologie nového projektu 

P o k u d m á m e na impor tovanou d a t a b á z i s p ř í s t r o j i , lze j e d n o t l i v é p ř í s t r o j e v l o ž i t do topologie 

projektu. Pro v l o ž e n í p r v k ů z d a t a b á z e je zde v o l b a Add Devices, k t e r á se zobrazí po k l i k n u t í p r a v é h o 

t l a č í t k a m y š i n a danou l in i i , do k t e r é chceme p r v k y p ř i d a t , p o p ř í p a d ě o p ě t n a h l a v n í l i š t ě v z á l o ž c e 

Edit nebo o p ě t p o m o c í i k o n y v pane lu n á s t r o j ů . P o s p u š t ě n í t é t o v o l b y se zobrazí okno Product 
Finder. Z d e podle z a d a n ý c h p a r a m e t r ů vybereme prvky , je j i ch p o č e t a v l o ž í m e je p o m o c í t l a č í t k a 

Insert do projektu. T a k t o lze v k l á d a t p ř í s t o j e b u ď p ř í m o do topolog ie podle je j ich u m í s t ě n í n a l i n i í c h , 

p o p ř í p a d ě p ř í m o u m í s t i t do struktury projektu pod le m í s t n o s t í . T a k t o v l o ž e n é p ř í s t r o j e se automat icky 

u m í s t í do H l a v n í L i n i e , je tedy v h o d n é v k l á d a t p ř í s t r o j e do topolog ie n a l in i i , ke k t e r é j s o u ve 

s k u t e č n o s t i p ř i p o j e n y . O k n o Product Finder Obr . 20 , zde je n ě k o l i k m o ž n o s t í v y h l e d á v á n í p ř í s t r o j ů 

v d a t a b á z i : 

M a n u f a c t u r e r - v y h l e d á v á n í podle v ý r o b c e 

O r d e r n u m b e r - pod le o b j e d n á v a c í h o č í s l a 

P r o d u c t f a m i l y - podle skupiny , do k t e r é p ř í s t r o j p a t ř í 

P r o d u c t t y p e - podle t ypu p ř í s t r o j e 



Strana 43 

M e d i u m t y p e - pod le typu m é d i a 

P r o d u c t n a m e - podle j m é n a p ř í s t r o j e 

Jako p o s l e d n í je zde m o ž n o s t vybrat , k o l i k t a k o v ý c h p ř í s t r o j ů se m á n a danou l in i i v l o ž i t . 

M-EML-íďCtUIĚÍ. ABS 

•rJci number MedUnrw | T wisicd P*i d 

•" . J i.l :li I • 

Pioduci lupe 

Product nama. •" . J i.l :li I • 

Pioduci lupe 

\r*0 1.1 Mt N Lne M j hurt \r*0 1.1 Mt N Lne 

1 Dtscrtřtion 1 Product 1 Order N... 1 Program 1 Progr- 1 DON ± 

£]í lOft LJ-500, Switch Connect 6106 U-SW Switch Connecti..- 6109 U •5-, dynamic allocution valut light sccnr-., 1-0 1..-

6109 U-5ÍM W-Bmary input - 6109 U-SOO 5f-Binary input w... SI05 u-b .. Switch E d JE Dim Shutter Vilue/lJ 1-2 
4 J 6 1 » LJ-Sffl-tíL22 Walc hdnn. Ě1Ů9 U«-ůli2 Wafc hdnn imi... 0U9-9O. Movement iwitc hi cdac dim shuttnrv... ] 1 MA 

Obr. 20 Product Finder 

4 . 4 V y t v o ř e n í s t r u k t u r y p r o j e k t u 

Struktura projektu se v y t v á ř í v o k n ě B u i l d i n g s (Obr . 21). P ř i d á v á n í a o d e b í r á n í o b j e k t ů je zde 

s t e j n é j a k o v o k n ě pro v y t v á ř e n í topolog ie . P o k l i k n u t í p r a v é h o t l a č í t k a m y š i n a Buildings/Functions 
se v y v o l á k o n t e x t o v é m e n u . D a l š í m o ž n o s t í je p o u ž í t i k o n y z pane lu n á s t r o j ů , p o p ř í p a d ě p o u ž í t 

v h l a v n í m pane lu z á l o ž k u Edit. Struktura se v y t v á ř í p o s t u p n ě o d n e j v ě t š í c h o b j e k t ů j a k o j s o u b u d o v y 

(Bui ld ings) , č á s t i b u d o v (Bu i ld ing Parts), m í s t n o s t i (Rooms) a r o z v a d ě č ů (Cabinets) . N a o b r á z k u je 

z n á z o r n ě n a struktura j e d n o d u c h é h o projektu. Projekt obsahuje b u d o v u s n á z v e m V U T , č á s t b u d o v y 

s n á z v e m F S I , n á s l e d n ě d v ě m í s t n o s t i 730 a 7 3 1 A a nakonec R o z v a d ě č . 

Buildings in N o v ý projekt 

Új Buildings/Functions 

Ě - S FSI  

i— B - B E S 

r Ě - Í J " o 

- B3 -L J « 1 A 

_ f£ ] . . . j j R o z v a d ě č 

I—^> Add C a b i ň ů t s . 

— A d d R o o m s . . . 

Add B u i l d i n g s . . 

Add B u i l d i n g P a r t s . 

N a m e 
r - i 

D e s c r i p t i o n Number 

_T30 L a b o r a t o ř 

]731A L a b o r a t o ř prog, automatu 

iRojvadec Rmvadec 

Obr. 21 Struktura projektu 

P o k u d m á m e takto v y t v o ř e n o u strukturu projektu, je p o t ř e b a do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í a 

r o z v a d ě č ů v l o ž i t p ř í s t r o j e . T o lze zajistit b u ď p ř e t a ž e n í m p ř í s t r o j e z topolog ie projektu do d a n é 
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m í s t n o s t i č i r o z v a d ě č e , p o p ř í p a d ě v y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u n a m í s t n o s t i a v y b r á n í m m o ž n o s t i 

Add Devices. P ř i d á v á n í p r o b í h á s t e j n ě j a k o v p ř e d c h o z í kapito le p o m o c í Product Finderu. Pro 

u l e h č e n í p r á c e je j e d n o d u š š í p ř í s t r o j e do topologie pouze p ř e t á h n o u t . 

4 . 5 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů p ř í s t r o j e 

Pro z á k l a d n í n a s t a v e n í p ř í s t r o j e s l o u ž í p o l o ž k a Properties, k t e r á se z o b r a z í v n a b í d c e 

k o n t e x t o v é h o m e n u d a n é h o p ř í s t r o j e . N e j d ů l e ž i t ě j š í je zde z á l o ž k a General, kde lze nastavit p o p ř í p a d ě 

z m ě n i t f y z i c k o u adresu p ř í s t r o j e . Tato adresa je i n d i v i d u á l n í pro k a ž d ý p ř í s t r o j a p ř i p r v n í m n a h r á v á n í 

a p l i k a č n í h o softwaru do p ř í s t r o j e bude p o ž a d o v á n o z m á č k n u t í p r o g r a m o v a c í h o t l a č í t k a n a d a n é m 

p ř í s t r o j i a t í m t o m u bude tato adresa f y z i c k y p ř i d ě l e n a . T í m t o je z a j i š t ě n o , aby se do s p r á v n é h o 

z a ř í z e n í n a h r á l a p l i k a č n í software pro toto z a ř í z e n í u r č e n ý . Jako d a l š í je zde p o l o ž k a Description, sem 

lze napsat j e d n o d u c h ý pop is z a ř í z e n í , tento pop is se p o t é z o b r a z í p ř í m o v z á h l a v í d a n é h o p ř í s t r o j e 

a s l o u ž í k l e p š í or ientaci . D á l e j s o u zde in formace o p o u ž i t é m p ř í s t r o j i , datum p o s l e d n í m o d i f i k a c e 

a p o s l e d n í h o n a h r á n í a p l i k a č n í h o softwaru. V o s t a t n í c h z á l o ž k á c h j s o u v í c e m é n ě t a k é u m í s t ě n y d a l š í 

in fo rmace o p ř í s t r o j i , ale n e n í zde m o ž n o s t n ě j a k é h o d a l š í h o d ů l e ž i t é h o n a s t a v e n í . O k n o pro n a s t a v e n í 

p a r a m e t r ů p ř í s t r o j e je n a Obr . 22. 

I T o p o l o g y in N o v ý p r o j i t i 

Hff N o v ý projekt 

ř\ í & 1 H l í v n i l i n i í 

1£ -M 1 -1 Líni* 1 

: - 4 J l J 0 . - S V ; S 3 O . a C - 5 P a w t r t u p p l y J 2 Q m A . r v r P R C 

. . . • a * find­

ig U 1JŮ2 A t / 5 Edit P i r t r h e t t r i . - . 

Change Appl icat ion Program, . . 

Download . , . 

Collapse 

Device Info*,, 

Re:e : device.,. 

U n l o a d . . 

Detetc 

Unl ink 

Cut 

C o p y 

Goto 

Properties 

N u . . N a m e 

Q j o R ů í k e r l 

Object Funct ion Group Addresses 

•Switching 

1X3.1 J t d f l » n « » b i * d o t | < ! » y 

General | InaalaUo+irifis | CcriTenl | ^grarr Information | Catabg E * I * 

PhjiB. Addioss: 1.0 J1 

r J • 

Fiogram 

Last i i iüdted: 

L i s i download 

6125ir -Sw*ch ienmr.FM 

Switch sensor II TP/1.1 

2 9 3 2 0 1 2 1 1 : 2 2 * 5 

Fyzická adresa zařízeni 

.Popis zařízení 

Obr. 22 Nastavení parametrů přístroje 

Jak je v i d ě t v topo log i i projektu, po k l i k n u t í n a z a ř í z e n í se z o b r a z í j eho k o m u n i k a č n í objekty. 

U k a ž d é h o t a k o v é h o objektu lze t a k é vyvo la t p o l o ž k u s v lastnostmi . T y t o vlastnosti j s o u zobrazeny n a 

n á s l e d u j í c í m o b r á z k u . Z d e je j a k o h l a v n í z á l o ž k a pro n a s t a v e n í Edit Object, kde se n a c h á z í tyto 

p o l o ž k y : 

F u n c t i o n - funkce , k t e r á je pro k o m u n i k a č n í objekt nastavena 

P r i o r i t y - n a s t a v e n í pr ior i ty objektu ( L o w , H i g h , A l a r m ) 

D a t a T y p e - zde lze nastavit j a k ý d a t o v ý typ bude objekt p o u ž í v a t 

F l a g s - n a s t a v e n í p o d o b y v la jky 

V š e c h n y zde p r o v e d e n é z m ě n y lze v r á t i t do p ů v o d n í h o n a s t a v e n í p o m o c í t l a č í t k a Deafult. 
V z á l o ž c e Group Addresses j s o u zobrazeny s k u p i n o v é adresy, ke k t e r ý m je d a n ý k o m u n i k a č n í objekt 

p ř i ř a z e n . O k n o pro n a s t a v e n í p a r a m e t r ů p ř í s t r o j e je n a Obr . 23. 
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IT! Topology in MDvý projekt 

Q Nový projekt 
• Iff! 1. Hlavni Línie 

IE- H U Linie 1 
:••£] US - 5VyU0.320.5 PowírsupptyJiOmAMDRt 

l£ |£J 1 -̂1 Jednonásobný dotykový sn imac 6125 lí-Svwi 

I* r£] 1JC12 ATVSĎ.o.LSf-Swrteh actuaoor.lD^MDRC 

« 

J n j x J 

ůr&up Addrew I Sending | Main ůroup ... | Middle Group ľ 

\9í9fi New Group Address 5 

6: Rocker L - Switching 

Edt Qb;3d | Gmup addles j 

Funclior; Snitchhg 

L l 0lll\ Low 

Ivpc 

Lenrjlh: 

Dala Type |n 0 l speciliwJ 

T bh 

New Main Gr-.. New Ntirfdte Gr 

1\ 

"l-i. 
fŕ Communitdliafi 

ŕ Wll-
1^ Tranímit 
T Update 
V Readcnlrrr. 

•efadl 

O ô r . 23 Nastavení parametrů objektu 

K o m u n i k a č n í m o b j e k t ů lze m ě n i t t a k é je j ich f u n k č n í parametry. K t o m u s l o u ž í j ak t l a č í t k o 

Parametr v o k n ě Properties d a n é h o p ř í s t r o j e , tak lze toto n a s t a v e n í spustit z k o n t e x t o v é h o m e n u 

p ř í s t r o j e m o ž n o s t í Edit Parametr s. P r o t o ž e n a s t a v e n í p a r a m e t r ů je pro v ě t š i n u p ř í s t r o j ů spousta, nelze 

je zde v š e c h n y r o z e b í r a t pro j e d n o t l i v é p ř í s t r o j e , proto n ě k t e r é funkce a n a s t a v e n í b u d o u p o p s á n y a ž 

v kapitole L a b o r a t o r n í ú l o h y . P ro u k á z k u je zde uvedeno n a s t a v e n í p a r a m e t r ů j e d n o n á s o b n é h o 

t l a č í t k o v é h o s n í m a č e . P o v y b r á n í v o l b y Edit Parametr s se z o b r a z í o k n o pro n a s t a v e n í p a r a m e t r ů . Z d e 

m ů ž e m e v l e v é m s l o u p e č k u v i d ě t , ž e j a k o p r v n í m o ž n o s t n a s t a v e n í je B C U - T y p e . N a v ý b ě r j s o u 3 

m o ž n o s t i . B u s coupler , Swi tch ing actuator a D i m m i n g actuator. V y b e r e m e j e d n u z f u n k c í , kterou po 

p ř í s t r o j i p o ž a d u j e m e . Pod le funkce p ř í s t r o j e j s o u t a k é d á n y j eho k o m u n i k a č n í objekty, k t e r é lze d á l e 

konf igurovat . Z d e je v i d ě t , ž e pro v o l b u B u s coupler , je pouze jeden k o m u n i k a č n í objekt a t í m je 

R o c k e r 1. V Obr . 24 j s o u parametry, k t e r é lze pro R o c k e r 1 nastavit: 

O p e r a t i o n m o d e of r o c k e r - p r o v o z n í r e ž i m p ř í s t r o j e (Swi tch ing sensor - s p í n a c í č i d l o , 

D i m m i n g sensor - s t m í v a c í č i d l o , Shutter sensor - ž a l u z i o v é č i d l o , F lex ib le a l locat ion -

f l e x i b i l n í p ř i d ě l e n í ) 

W o r k i n g m o d e of r o c k e r - p r a c o v n í r e ž i m t l a č í t k a ( T O G G L E - p ř e p í n a č , d á l e lze nastavit 

r e ž i m O N a O F F p ř í m o jako reakci n a s t l a č e n í l e v é nebo p r a v é k o l é b k y t l a č í t k a ) 

O p e r a t i o n m o d e of L E D - p r a c o v n í r e ž i m d i o d y (show values o f object rocker - zobrazuje 

hodnotu , kterou obsahuje objekt t l a č í t k o , or ientation l ight - o r i e n t a č n í s v ě t l o ) 

C o l o u r of L E D - barva d iody (podle stavu O N a O F F lze nastavit č e r v e n o u nebo ze lenou 

barvu d iody) 



] 
5 i SL25 If -Switch iSr i iw .FM 

B C U - T f p a BCUTupe B C U - T f p a 

Rocker 1 

B C U - T f p a 

Rocker 1 

Bu : wupfei / FM oclunhcn |FW-9ui coupler [IP| 

BOKTupa  Rocker I 

Rocker 1 

Rocker I 

Rocker 1 

Dperalion mede of i ocka |Smrchfig Kfisoi 

Woiking mode d Ihř icekei | T Ü Q Q L E 

Üpsialun mode of LED | shows value of object lockai • 

Cofciif cf iheLED | 0 F F - g i e s n . O N - l e d 

Obr. 24 Editace parametrů přístroje 

4 . 6 S k u p i n o v á a d r e s a c e 

S k u p i n o v á adresa s l o u ž í k p r o p o j e n í k o m u n i k a č n í c h o b j e k t ů s n í m a č ů a a k č n í c h č l e n ů . T í m t o 

p r o p o j e n í m lze nastavit reakce v ý s t u p u a k č n í h o č l e n u n a v ý s t u p y s n í m a č ů . 

T o p o l o g i e s k u p i n o v ý c h adres se sestavuje s t e j n ě j a k o v p ř í p a d ě topologie projektu č i j eho 

struktury. Z a č í n á se o d h l a v n í c h s k u p i n o v ý c h adres ( M a i n G r o u p ) , p ř e s s t ř e d n í s k u p i n o v é adresy 

( M i d d l e G r o u p ) a ž po z á k l a d n í s k u p i n o v é adresy (Group Address ) . P ř i p o j e n í k o m u n i k a č n í h o objektu 

ke s k u p i n o v é adrese je j e d n o d u c h é . P o k u d je s k u p i n o v á adresa j i ž v y t v o ř e n a , lze tyto objekty do t é t o 

adresy p ř i ř a d i t je j ich p o u h ý m p ř e t a ž e n í m m y š i (Obr. 25). 

^ ] T o p o l o g y in N o v ý projekt 

d 

N o v y projekt 

I Ü L h lavn i L inie 

r U 

U Linie 1 

IJi- j P o * ŕ f s u p p l y . Z Í O m ^ M D R C 

, -ŮJ J e d n o n á s o b n ý d o t y k o v ý sn ímat Ů1Í5 l f - S w i t c h sírtfor.FrVl 

J , * ••" ? i M - I • V :". • 1*1) [• 

I O.; i " ' - S 6 . 6 J 6 f -Swi tch a r t u í t o r , 1 0 A , M D R C 

J3 Q: OutpLít A - Swi t th 

H ] Group Addresses in N o v ý pro-jek 

^ J n J x J 

Group Address I Strtdmoj M a i n Group 

I N E W G roup Address S '••t •• '•-•lin -jr. 

-• 2Š| [i Mew M a i n Group 

Fl ^ 0 New M i d d l e Group 

1 New Giflup Address 

- p ] J_t|iu: ŕ - Switch 

DEVICE 

1.0.2 A T , So ŕ.1 Ěf-I - . - . - t^h actuals . 10M HJ 

gCji: R í f her 1 - law I Chine l.O.t J e d n ů n a - o h n y d s t y i o v y i n i m t c 61 

O Ŕ r . 2 5 Skupinová adresa 

D a l š í m o ž n o s t í je v k o n t e x t o v é m m e n u v y v o l a n é m n a d a n é m k o m u n i k a č n í m objektu v o l b a 

Link with. P o v y b r á n í t é t o v o l b y se zobrazí n á s l e d u j í c í o k n o (Obr. 26). 
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Link Communication Object^] 

- C Link with existing group address 

0/0/1 

(* Create new group address 

GK 

Cancel 

] 

Group Address: 0/0/2 

Name: N o v á skupina 

Obr. 26 Skupinová adresa 

Z d e j s o u 2 m o ž n o s t i p ř i p o j e n í objektu: 

L i n k w i t h ex is t ing a d d r e s s - p ř i p o j e n í k j i ž e x i s t u j í c í adrese (1. č í s l o o z n a č u j e h l a v n í adresu, 

2. č í s l o s t ř e d n í adresu a 3. č í s l o s k u p i n o v o u adresu) 

C r e a t e n e w g r o u p a d d r e s s - v y t v o ř í n o v o u s k u p i n o v o u adresu se z a d a n ý m n á z v e m a p ř i ř a d í 

k n í d a n ý s k u p i n o v ý objekt (1. č í s l o o z n a č u j e h l a v n í adresu, 2. č í s l o s t ř e d n í adresu a 3. č í s l o 

s k u p i n o v o u adresu) 

4 . 7 K o m u n i k a c e 

A b y by lo m o ž n é n a h r á t a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů , je n u t n é , aby by l p o č í t a č 

s n a i n s t a l o v a n ý m sof twarem E T S 3 Profess ional propojen se s b ě r n i c í K N X . V n a š e m p ř í p a d ě j sou 

2 m o ž n o s t i , j e d n o u je p o u ž i t í U S B r o z h r a n í a d ruhou IP r o z h r a n í . K e konf igurac i k o m u n i k a c e se lze 

dostat p ř e s z á l o ž k u Extras/Options, zobrazí se okno Options. V tomto o k n ě n á s z a j í m á z á l o ž k a 

Communication. P o k u d n e n í ž á d n é p ř i p o j e n í n a k o n f i g u r o v á n o , lze v y t v o ř i t n o v é p ř i p o j e n í p o m o c í 

t l a č í t k a Configure Interfaces. K o n f i g u r a c e o b o u p ř i p o j e n í je zobrazena n a n á s l e d u j í c í c h o b r á z c í c h 

(Obr. 27 a 28). 

ÉTS Cofirvection Manage* 

Cor t igu ied Cnnf ied ions 

IP-192.168.0.65 

riu(:uitk-_ 

Name: u SB 

Typeí USB 

~I S l a n d a d connect ion 

CommunicaHoiri p a r a m o i e s 

U S B Ü e v i « : 

Obr. 27Nastavení komunikace USB 
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ETS Cannedjan Manager 

ĹOŕillújieO Oarrieclims 

I P - 1 9 2 1 6 6 0 . 6 5 

. LB 

DBIJIH 

Fvopertia* 

Hare: IP- 19216&Q.65 

^ KHXnaf lP 

•J Slandaid cam=clÍDn 

OanmiticáioripírareierE 

KNXrel/lP drviče 
"|PJ irdcůíez pcgianning ircdc uclľie 

(NwL..>na2isaojsB) 

Namt 

IPaddriHí: 19Q.1Ea.DB5  

Paib 3671 NAT m o d s D 

| KHXreLJIPDiay.tt l i í t*/izďd| 

Obr. 28 Nastavení komunikace IP 

Pro kontro lu , z d a j e p r i p o j e n í s p r á v n ě n a k o n f i g u r o v á n o a z d a p r o b í h á k o m u n i k a c e m e z i E T S 

a s b ě r n i c í K N X , s l o u ž í t l a č í t k o Test v o k n ě Options (Obr . 29). P o k u d je k o m u n i k a c e v p o ř á d k u , tak se 

zobrazí n á p i s O K . 

ftutrcaux-. Amagy Camn/icslm TnoiijteihMlfig 

j ^ K t Canwnxiieallwi JaUďm. 

flF-13a.ia.flg  

' T « M I O K 

2 9 Ověření komunikace 

4 . 8 S t a ž e n í a p l i k a č n í h o s o f t w a r u 

P o k u d j s o u v š e c h n y p o u ž i t é k o m u n i k a č n í objekty p ř i p o j e n y ke s k u p i n o v ý m a d r e s á m a p o k u d 

je f u n k č n í k o m u n i k a c e , je m o ž n é s t á h n o u t a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a p ř í s t r o j ů m p ř i ř a d i t je j i ch 

f y z i c k o u ( i n d i v i d u á l n í ) adresu. K t o m u s l o u ž í p o l o ž k a Download v k o n t e x t o v é m m e n u . L z e j i vyvo lat 

jak n a j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j í c h , tak t ř e b a pro c e l o u l in i i , b u d o v u , č á s t b u d o v y nebo m í s t n o s t . P o 

v y b r á n í v o l b y Download se z o b r a z í o k n o Download (Obr. 30) s n á s l e d u j í c í m i m o ž n o s t m i : 

A c c e s s - p ř í s t u p ( L o c a l - m í s t n í , Remote - d á l k o v ý ) 

P r o m t b e f o r e e a c h dev i ce - d o t á z a t se pro k a ž d ý p ř í s t r o j z v l á š ť 

P o p r a v é s t r a n ě j s o u n á s l e d u j í c í t l a č í t k a : 

http://19Q.1Ea.DB5
http://flF-13a.ia.flg
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P r o g r a m I n d i v i d u a l a d d r e s s - P ro n a p r o g r a m o v a n í i n d i v i d u á l n í adresy, po v y b r á n í t é t o 

v o l b y bude u ž i v a t e l i o z n á m e n o , aby st isknul p r o g r a m o v a c í t l a č í t k o n a p ř í s t r o j i . T í m t o 

s t i s k n u t í m se p ř i d ě l í f y z i c k é m u z a ř í z e n í s t e j n á i n d i v i d u á l n í adresa j a k o jeho a p l i k a č n í m u 

p rog ramu v p r o s t ř e d í E T S 3 a bude d o s a ž e n o toho, ž e do s p r á v n é h o z a ř í z e n í se bude n a h r á v a t 

s p r á v n ý a p l i k a č n í software. P o k u d nebudeme v p r ů b ě h u p r o j e k t o v á n í i n d i v i d u á l n í adresu 

p ř í s t r o j e m ě n i t , s t a č í j i p ř i d ě l i t pouze jednou . 

D o w n l o a d A p l i c a t i o n p r o g r a m - Pro s t a ž e n í a p l i k a č n í h o p rogramu. P o k u d je p ř í s t r o j i j i ž 

p ř i d ě l e n a i n d i v i d u á l n í adresa, s t a č í pro n a h r á n í a p l i k a č n í h o p r o g r a m u p o u ž í v a t tuto vo lbu . 

P r o g r a m A d d r e s s & A p p l i c a t i o n - P ro n a p r o g r a m o v á n í i n d i v i d u á l n í adresy i s t a ž e n í 

a p l i k a č n í h o p rogramu. P o u ž í v á se p r v n í p r á c i s p ř í s t r o j e m , k d y m u j e š t ě n e b y l a p ř i d ě l e n a 

i n d i v i d u á l n í adresa. 

P a r t i a l D o w n l o a d - Pro č á s t e č n é s t a ž e n í . 

• Download 

Accni 
BLood 

Piampt beloie tach devici 

I P r o g m I i i d M d l i ä A i t t m I P I 

Cart t) 

Address Room Function Description Application Program Program F l i t j i Manul 

! _ 1.. 1 Místnost Z Switch sensor If TP.q.1 Adr/Prg/Psr/GipVClgi ABB 

f U l j f t J Rozvaděč 3... Switch Default Stairc.ľct/3 Adr/Prg/Par/Gip/tfg . E E 

!, 1.1 JO Roivadec 3 - Adr/Prg/Par/Gfp/Cfe. ABE 

Roxvtdcc 3- U U - M e i t c c c / l Adr/V-/-/Cfg ABB 

Rcr-'sdcc 3... IP InterfD-ic-l 0 •f-H-h - = 6 
Mís tnos t i Swfah sensor i f TP.'l J Adr/Prg/Par/Gfp/Cfg ABE 

fi]i.iJ MfctnwE t U c h í=ninr i f MF TP/1 Adr/Prg/Par/öipi/Cfg ABB 

r U 1.1.7 Rozvaděč 3 . „ Switch+f6A/i Adr/Prg/P*r/Gip/Og ABB 

Note PioceedriowÁI clear Ihe undo stack. 
None of lha pnevni.e edidng operations can be widone. 

Obr. 30 Okno Download 

V š e c h n y p ř í s t r o j e , k t e r é j s o u v projektu v p r o s t ř e d í E T S , m a j í ve f y z i c k é p o d o b ě p r o g r a m o v a c í 

t l a č í k t o , aby m o h l y b ý t p ř i d ě l e n y je j i ch a p l i k a č n í m p r o g r a m ů m . N a o b r á z k u je zobrazeno u m í s t ě n í 

p r o g r a m o v a c í h o t l a č í t k a n a s p í n a c í m a k č n í m č l e n u č t y ř n á s o b n é m a s b ě r n i c o v é spojce (Obr . 31). 

Obr. 31 Programovací tlačítko 
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4 . 9 D i a g n o s t i k a 

Pro ř e š e n í r ů z n ý c h p r o b l é m ů je v h l a v n í m pane lu u m í s t ě n a z á l o ž k a Diagnostics. T a obsahuje 

5 p o l o ž e k : 

C h e c k P r o j e c t - O f f l i ne test, E T S tedy n e m u s í b ý t p ř i p o j e n o ke s b ě r n i c i . Kont ro lu je z d a j e 

s p l n ě n a ř a d a z á k l a d n í c h prav idel : 

- P r o ob last : Z d a m á adresu. Z d a j e adresa v rozsahu o d 0 do 15. Z d a j e adresa v projektu 

u n i k á t n í 

- P r o L i n i i : Z d a m á adresu. Z d a je adresa v rozsahu o d 0 o d 15. Z d a je adresa v oblasti 

u n i k á t n í . Z d a n e n í p o č e t z a ř í z e n í v l in i i v ě t š í n e ž 64. Z d a m á n a p á j e c í zdroj . 

- P r o z a ř í z e n í : P o k u d m á m í t adresu, tak zda m á . P o k u d n e m á m í t adresu, tak z d a n e m á . Z d a 

je adresa v rozsahu o d 0 do 255 . P o k u d se adresa = 0, z d a j e to l i n i o v á spojka. Z d a j e adresa n a 

l in i i u n i k á t n í 

- P r o s k u p i n u : Z d a m á n ě j a k o u hodnotu . Z d a j e hodnota u n i k á t n í v projektu. Z d a j e hodnota v 

o d p o v í d a j í c í m rozsahu a z d a j s o u k n i p ř i ř a z e n y a l e s p o ň d v a k o m u n i k a č n í objekty. 

Tento test se d o p o r u č u j e a l e s p o ň j e d n o u b ě h e m p r o j e k t o v á n í a n e j l é p e j e š t ě p ř e d u v e d e n í m 

z a ř í z e n í do p rovozu . 

D e v i c e i n f o - tato funkce poskytuje d ů l e ž i t é in formace p o t ř e b n é v souvis lost i s d iagnost ikou 

pro k o n k r é t n í z a ř í z e n í v projektu 

I n d i v i d u a l A d d r e s s e s - p o m á h á ř e š i t p r o b l é m y s k u p i n o v ý c h adres a z a ř í z e n í k n i m 

p ř i p o j e n ý c h (Pokud b y l a š p a t n á i n d i v i d u á l n í adresa n a h r á n a do p ř í s t r o j e a n e n í j a s n é do 

k t e r é h o . P o k u d se z d á z a ř í z e n í n e d o s a ž i t e l n é pro E T S . Z d a k o n k r é t n í z a ř í z e n í existuje. 

K z j i š t ě n í , k t e r é z a ř í z e n í je v p r o g r a m o v a c í m m ó d u . K t e r á z a ř í z e n í j s o u k d i spoz ic i n a l inii . ) 

G r o u p M o n i t o r - P o u ž í v á se k o t e s t o v á n í s p r á v n é funkce instalace. M ů ž e b ý t propojen 

s p r á v ě b ě ž í c í m pro jektem v E T S . T o je r e a l i z o v á n o p o m o c í j m é n a s k u p i n o v é adresy v E T S 

projektu ke k t e r é m u je p ř i ř a z e n a s k u p i n o v á adresa (Obr. 32). 

M GroupMonrtorJ (Lab- ulor^ChorJbs.Síhodistř)) 

| i o i c ř " a i 
* Tune Service Fl... 

í| g Mode-

P Src.addr 

! firaLp piqect man*M * Gram n-íd r.*..ir.;«i*. i/.ňuUScnil 

T-.pe •atj 

| i o i c ř " a i 
* Tune Service Fl... 

í| g Mode-

P Src.addr Source Dett.addr Destination R pra 

i/.ňuUScnil 

T-.pe •atj 

1 11:1-1 ..i ; j , L ljOi Svetla thodbn s L bit Write sei 
2 11:14 47 1+J from bus L 113 wi Svetlo Schodišti CÍSOUC 5 1 bit Write (t i 
3 llilfcUJJC fambüi L 113 i/i/j Svetla SrhndirtE casave 6 itit Write ÍCO 

* liilMHUJ hwibui L 113 m/i Svetla Schediitt i 1 bit Write 
5 U i lHUJSä horn bus L 1 i.í 1/1/1 Svttlo Schodišti e 1 bit Writí MD 

Obr. 32 Group Monitor 

V ý z n a m s l o u p c ů v o k n ě B u s M o n i t o r je n á s l e d u j í c í : 

# - p o ř a d o v é č í s l o 

T i m e - č a s o d e s l á n í te legramu 

S e r v i c e - s l u ž b a 

F l a g s - v la jky 

P - pr ior i ta 

S r c . a d d r - adresa v y s í l a j í c í h o p r í s t r o j e 

S o u r c e - zdroj 

D e s t a d d r - c í l o v á adresa 
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D e s t i n a t i o n - n á z e v s k u p i n o v é adresy 

R ( R o u t ) - r o u t i n g o v é č í s l o 

D P T - d a t o v ý typ 

T y p e - typ te legramu 

D a t a - u ž i t e č n á data 

B u s M o n i t o r - S l o u ž í ke s l e d o v á n í a k t u á l n í k o m u n i k a c e n a s b ě r n i c i (Obr. 33). T u t o 

k o m u n i k a c i lze z a z n a m e n á v a t pro p o z d ě j š í v y h o d n o c e n í . Jako u G r o u p M o n i t o r u j s o u j m é n a 

s k u p i n o v é adresy v E T S projektu p ř i ř a z e n a ke s k u p i n o v ý m a d r e s á m . R o z l i š u j í se 3 typy 

t e l e g r a m ů (telegramy pro s p r á v u s í t ě , te legramy pro s p r á v u z a ř í z e n í a run- t ime telegramy). 

.53 Bu íMon i la r t i.Lah. ulohy:Chodha_Schodnl.e)i .53 Bu íMon i la r t i.Lah. ulohy:Chodha_Schodnl.e)i 

• - • 0 C * F : B i í ? E Mode: Propct bus r anfei " [ Corrieclnn J Cirieot IP-192163.0.65 ľŕlAutoScrol 

J •itart Í IU l a n n r í t ign I 
p Src.addr Source Dest.addi Destination Rout Type DPT Deta 

11:1743.707 S=6 L U M l/S/O Svetlo chodba 5 WWe l b i t SOI 

Z R 5=7 L i f l : 1/ÍAI Svetlo chodba i Write r it 501 

3 11:1743.717 R S=Ů L L O J 1/Í/O Svdfo chodba •> Wnte l b i t SOI 

4 I ld7rf5.734 R S=l L 1 0 J 1/2A) Švédo chodba 5 Write l b i t 501 

* U í l 7 J 9 . S ) 5 5=3 L 1J01 1/2/TJ Svetlo chodba 5 Write l b i t 500 

Ŕ l l . 1 7 4 9 . i 2 3 R S=3 L 10 1 1/2/0 Svetlo chodba S Write l b i t soo 

R M L U M - . J D Svetlo chcidb* S •:. nt( L l i t SOI 

i 11:17143,5» E j=5 L L U 1 / i f l Svetto chodba 5 Wnte l b i t soo 

9 S=6 L 1 1 J l f l / 1 Svetlo Schodište 6 Writs l b i t 501 UL-ACK 

10 llí l7:S3,62B S=0 L 1.1 1 M A Svetlo Schodište 6 Write l b i t so: UL-ACK 

i : ll_17:Sd.tYLD L U J 1/1/1 Svetlo Schodiite 6 .'.nit 1 Lit ý ; LL-ACK 

12 X147:M.ĎS3 S i l L L U 1/1/1 Svetlo Schodište 6 Wnte - bit M l LL-ACK 

13 1M7;S7.Z25 5=6 L L U 1/1/2 Svitlo Schodište ca icve 0 Wntt • r it S0J UL-ACK 

U 11:17:57.356 5=0 L L U 1/1/2 Svetlo Schodište cascve 6 Write . tit 500 UL-ACK 

Obr. 33 Bus Monitor 

V ý z n a m s l o u p c ů v o k n ě B u s M o n i t o r je n á s l e d u j í c í : 

# - p o ř a d o v é č í s l o 

T i m e - č a s o d e s l á n í te legramu 

B F l a g s - v la jky 

P - pr ior i ta 

S r c . a d d r - adresa v y s í l a j í c í h o p ř í s t r o j e 

S o u r c e - zdroj 

D e s t a d d r - c í l o v á adresa 

D e s t i n a t i o n - n á z e v s k u p i n o v é adresy 

R ( R o u t ) - r o u t i n g o v é č í s l o 

T y p e - typ te legramu 

D P T - d a t o v ý typ 

D a t a - u ž i t e č n á data 

I A C K - p o t v r z e n í 

http://ll.1749.i23
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5 C O N T R O L W E B 

Pro v i zua l i zac i s t a v ů l a b o r a t o r n í c h ú l o h , k t e r é j s o u n a v r ž e n y v 7. kapitole je p o u ž i t 

p r o g r a m o v ý s y s t é m Cont ro l W e b . V t é t o kapitole je s t r u č n ý popis tohoto softwaru a h l a v n ě popis 

k o m u n i k a č n í h o m o d u l u D a t a L a b IF/EIB, k t e r ý u m o ž n i l k o m u n i k a c i m e z i z a ř í z e n í m i n a s b ě r n i c i 

a p o č í t a č e m , d í k y č e m u ž m o h l a b ý t n á s l e d n ě v i zua l i zace v y t v o ř e n a . 

P r o g r a m o v ý s y s t é m Cont ro l W e b je j e d n o t n ý m p r o g r a m o v ý m p r o s t ř e d í m pro v ý v o j 

a p r o v o z o v á n í a p l i k a c í v oblastech a u t o m a t i z a č n í c h a i n f o r m a č n í c h t e c h n o l o g i í . Cont ro l W e b je 

š k á l o v a t e l n ý ve v e l i k é m rozsahu s a h a j í c í m o d m a l ý c h k o m p a k t n í c h v e s t a v ě n ý c h ř í d í c í c h jednotek a ž 

po r o z s á h l é r e d u n d a n t n í c l u s t e r o v é s e r v e r o v é s y s t é m y . [29] 

O d b ě ž n ý c h S C A D A s y s t é m ů se Cont ro l W e b l i š í v n i t ř n í architekturou a p r inc ipy č i n n o s t i . T y 

se u t v á ř e l y a p ř i c h á z e l y n a trh v d o b ě , k d y p o č í t a č s l o u ž i l k p o u h é v i zua l i zac i t e c h n o l o g i c k ý c h dat pro 

o p e r á t o r s k é ř í z e n í a p r o g r a m o v é v y b a v e n í a u t o m a t i z a č n í c h s y s t é m ů by lo v e s t a v ě n o do P L C a ř í d í c í c h 

jednotek s t r o j ů . V e š k e r á f u n k č n o s t S C A D A s y s t é m ů je obvyk le p e v n ě n a p r o g r a m o v á n a a lze j i pouze 

do j i s t é m í r y m o d i f i k o v a t p r o s t ř e d n i c t v í m k o n f i g u r a č n í c h dat. [29] 

D í k y g r a f i c k é m u editoru je t vo rba a p l i k a č n í c h p r o g r a m ů m a x i m á l n ě z j e d n o d u š e n a . P o m o c í 

m y š í lze v y b í r a t j e d n o t l i v é k o m p o n e n t y z n a b í d k o v ý c h palet a s k l á d a t je do struktur, v z h l e d ů 

a a l g o r i t m ů . R o z s a h , f u n k č n o s t a vlastnosti ap l ikace nejsou s y s t é m e m ni jak p ř e d e m u r č e n y ani 

omezeny . A p l i k a c i si k a ž d ý m ů ž e vybudovat podle s v ý c h p o ž a d a v k ů - vybere si pro n i k o m p o n e n t y 

a definuje m e z i n i m i vazby . V ý s l e d n ý b ě ž í c í p r o g r a m m á strukturu k ó d u i dat v p a m ě t i p o č í t a č e v e l m i 

p o d o b n o u , j a k o b y b y l n a m í r u n a p s á n a p ř e l o ž e n n a p ř . p r o s t ř e d n i c t v í m p ř e k l a d a č e j a z y k a C++. M á 

t a k é p o d o b n o u rychlost a v ý k o n . [29] 

P r o t o ž e je s y s t é m Cont ro l W e b p o m ě r n ě r o z s á h l ý a nelze zde popsat v š e c h n y j eho funkce , 

bude d a l š í pozornost v ě n o v á n a s p í š e k o m u n i k a č n í m u m o d u l u D a t a L a b IF/EIB. V í c e i n f o r m a c í 

o s y s t é m u C o n t r o l W e b je p ř í m o v n á p o v ě d ě p r o g r a m u , v č e t n ě p o p i s u p r á c e s t í m t o p r o g r a m e m . 

5 . 1 K o m u n i k a č n í m o d u l D a t a L a b I F / E I B 

D a t a L a b IF/EIB je k o m u n i k a č n í r o z h r a n í m e z i E I B a U S B . S l o u ž í k p r o p o j e n í E I B s b ě r n i c e se 

s y s t é m e m Cont ro l W e b . Tento m o d u l obsahuje procesor D a t a L a b , slot pro U S B p ř i p o j e n í a 1 slot pro 

V / V E I B m o d u l . D a l š í m i v lastnostmi m o d u l u D a t a L a b IF/EIB j s o u n á s l e d u j í c í : [30] 

P r ů c h o z í svorkovn ice pro E I B a U S B č á s t i 

N e z á v i s l é n a p á j e n í E I B a U S B č á s t i 

U S B p ř i p o j e n í 

V o l i t e l n á m o n t á ž n a D I N l i š t u 

D a l š í p a r a m e t r y m o d u l u : 

• E I B U i n : D C 30 V (21 V - 3 2 V ) 

E I B Imax 1,6 m 

U S B s p o t ř e b a 30 m 
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Obr. 35 Označení svorek DataLab IF/EIB [30] 

5 .2 O v l a d a č D a t a L a b I F / E I B 

O v l a d a č D a t a L a b IF/EIB lze p o u ž í t v s y s t é m e c h Cont ro l W e b 5 a v y š š í , v p r o s t ř e d í 

o p e r a č n í c h s y s t é m ů W i n d o w s N T v 5.0 a v y š š í , c o ž o d p o v í d á d n e š n í m o p e r a č n í m s y s t é m ů m . P r o t o ž e 

o v l a d a č k o m u n i k u j e s r o z h r a n í m D a t a L a b IF/EIB p o m o c í U S B , tak o v l a d a č n e p o t ř e b u j e ž á d n o u 

konf igurac i p o r t ů , k o m u n i k a č n í rychlost i ani a d r e s o v á n í jednotek. P o m o c í s p e c i á l n í h o s y s t é m o v é h o 

U S B o v l a d a č e , k t e r ý je n u t n é do o p e r a č n í h o s y s t é m u nainstalovat je z a j i š t ě n o , ž e o p e r a č n í s y s t é m 

r o z e z n á o v l a d a č a ten tak m ů ž e s p o l e h l i v ě pracovat. P o instalaci se tento s y s t é m o v ý o v l a d a č stane 

v n i t ř n í s o u č á s t í o p e r a č n í h o s y s t é m u . [31] 

5 . 3 S k u p i n o v é a d r e s y 

V K N X / E I B je k a ž d á skup ina o z n a č e n a adresou. Tato s k u p i n o v á adresa je 1 5 b i t o v é č í s l o 

a zapisuje se d v o j í m z p ů s o b e m . B u ď jako d v o ú r o v ň o v á nebo t ř í ú r o v ň o v á , tyto s k u p i n o v é adresy j sou 

p o p s á n y v kapitole 2.4.2. Jak z t é t o kapi to ly v y p l ý v á j e d n a se b u ď o 2 nebo 3 č í s l a o d d ě l e n á l o m í t k y . 

O v l a d a č D a t a L a b IF/EIB s t ě m i t o skup inami pracuje a podporuje o b a m o ž n é z á p i s y . V p a r a m e t r i c k é m 

souboru o v l a d a č p o u ž í v á tohoto z á p i s u s l o m í t k y , v m a p o v a c í m soubor a v ap l ikac i tento z á p i s nelze 

p o u ž í t , proto se p o u ž í v á tzv. p o z i č n í z á p i s s k u p i n o v é adresy, k d y j e d n o t l i v é č á s t i s k u p i n o v é adresy 

j sou z a p s á n y do d e s í t k o v ý c h ř á d ů v ý s l e d n é h o č í s l a : [31] 

s k u p i n o v á adresa ve tvaru g/s je z a p s á n a jako č í s l o ve tvaru: lggOssss, adresa 4/1225 proto 

bude z a p s á n a jako 10401225 
s k u p i n o v á adresa ve tvaru g/m/s je z a p s á n a j a k o č í s l o ve tvaru: Oggmmsss, adresa 2/2/173 
proto bude z a p s á n a jako 202173. 
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Je v c e l k u z ř e j m é , ž e z á p i s d v o u d í l n é s k u p i n o v é adresy z a č í n á j e d n i č k o u v ř á d u d e s í t e k 

m i l i o n ů a ž e z á p i s h l a v n í skup iny a skup iny d v o u ú r o v ň o v é é i t ř í ú r o v ň o v é s k u p i n o v é adresy si 

n a v z á j e m o d p o v í d a j í . S k u p i n o v á adresa v p o z i č n í m z á p i s e (nebol i v ap l ikac i č i v m a p o v a c í m souboru) 

z n a m e n á p ř í m o č í s l o k a n á l u o v l a d a č e (a p o u ž í v á se proto n a p r í k l a d p ř í m o v z á p i s e atributu 

driverindex k a n á l ů ) , t a k ž e je p ř i v ý v o j i apl ikace n a p r v n í p o h l e d j a s n é , k t e r é s k u p i n ě , k t e r ý k a n á l 

o d p o v í d á . [31] 

5 .4 D a t o v é t y p y 

Se skup inou je p e v n ě spojen i j e j í d a t o v ý typ. D a t o v ý typ skupiny , j ako č á s t i s y s t é m u E I B je 

p ř e s n ě d á n standartem (EIS) a v o v l a d a č i se proto definuje j a k o tento E I B (EIS) typ. P r o t o ž e Cont ro l 

W e b p o u ž í v á j i n é d a t o v é t ypy je n u t n é m e z i t ě m i t o t ypy z a v é s t p ř e v o d n í prav id la . V tabulce j sou 

ovedeny O v l a d a č e m p o d p o r o v a n é E I S typy a j i m o d p o v í d a j í c í t ypy s y s t é m u Cont ro l W e b . [31] 

E I S 

č í s l o 
E I S f u n k c e T y p Control Web v ý z n a m h o d n o t 

1 switch b o o l e a n 

2 
d imming/contr 

o l 
s h o r t i n t + / - 0 - 1 0 0 % p ř í r ů s t k u jasu 

3 t ime l o n g c a r d 
0 - 8 5 3 9 9 sekund ve dn i + 0 - 7 x 100000 pro 

den v t ý d n u 

4 date r e a l J u l i á n s k e datum 

5 value r e a l 

6 scal ing s h o r t c a r d 0 - 1 0 0 % , nebo 0 - 2 5 5 

7 drive control b o o l e a n up, open = t r u e 

9 float r e a l 

10 16bit counter c a r d i n a l 

11 32bit counter l o n g c a r d 

13 
A S C I I 

character 
s t r i n g 

14 8bit counter s h o r t c a r d 

15 
character 

string 
s t r i n g n e j v ý š e 23 z n a k ů 

Tabulka 18: Převod EIS typů a datových typů systému Control Web [31J 

E I S 2 - E I S definuje tento typ j a k o „ p ř í r ů s t e k č i pok les hodnoty o z l o m e k 1/1, 1/2-1/64 j e j í ve l ikos t i " , 

c o ž o d p o v í d á č í s e l n ě z m ě n ě o 1 0 0 % , 5 0 % — 1 , 6 % . Z m ě n y tedy n e m o h o u b ý t p l y n u l é a m o ž n ý interval 

+ / - 0 - 1 0 0 % [31] 

E I S 6 - E I S definuje tento typ j a k o rozsah 0 - 1 0 0 % , v n i t ř n ě je tento ú d a j v ž d y p ř e v á d ě n n a interval 

0 - 2 5 5 . M i m o takto standardem v y m e z e n ý p r o c e n t u á l n í rozsah o v l a d a č n i c m é n ě poskytuje t a k é p ř í s t u p 

n e p ř e p o č í t a n ý (tedy k c e l é m u intervalu 0 - 2 5 5 ) [31] 
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5 . 5 P a r a m e t r i c k ý s o u b o r 

P a r a m e t r i c k ý soubor obsahuje n a s t a v e n í z á v i s l é n a druhu o v l a d a č e . Proto n e n í m o ž n é p o u ž í t 

p a r a m e t r i c k ý soubor o v l a d a č e D a t a L a b IF/EIB pro j i n ý o v l a d a č . P a r a m e t r i c k ý soubor o v l a d a č e 

D a t a L a b IF/EIB je t e x t o v ý soubor , k t e r ý je r o z d ě l e n do s e k c í . V t ě c h t o s e k c í c h j s o u u v e d e n y 

k o n f i g u r a č n í parametry ve f o r m á t u k l i č = ú d a j . K l í č e p ř e d s t a v u j í v l a s t n í n a s t a v e n í a sekce s l o u ž í 

pouze k č l e n ě n í . V p a r a m e t r i c k é m souboru pro o v l a d a č D a t a L a b IF/EIB se p o u ž í v a j í n á s l e d u j í c í 

sekce [31]: 

S e k c e : [device] 

- sekce pro konf i ju rac i U S B r o z h r a n í D a t a L a b IF/EIB n a s t r a n ě p o č í t a č e 

i d 

k a ž d é r o z h r a n í DataLab IF/EIB je vy robeno s j e d n o z n a č n o u 

i d e n t i f i k a c í , k t e r á je j a k o v ý r o b n í č í s l o u v e d e n a n a š t í t k u n a k r a b i č c e 

r o z h r a n í ( k l í č je p o v i n n ý ) 

[device] 

i d = 2 4 0 1 4 0 6 

s t a t u s c h a n n e l č í s l o s t a v o v é h o k a n á l u o v l a d a č e 

i n p u t q u e u e l e n g t h c h a n n e l č í s l o k a n á l u o v l a d a č e s a k t u á l n í d é l k o u v s t u p n í f ronty 

o u t p u t q u e u e l e n g t h c h a n n 

el 
č í s l o k a n á l u o v l a d a č e s a k t u á l n í d é l k o u v ý s t u p n í f ronty 

S e k c e : [ interface] 

- sekce pro konf igurac i E I B k o m u n i k a č n í h o z á s o b n í k u 

a d d r e s s f y z i c k á adresa r o z h r a n í 

i n p u t q u e u e l e n g t h 
p o č e t n e v y ž á d a n ý c h k o m u n i k a c í ( E I B p a k e t ů ) , k t e r é o v l a d a č u d r ž u j e 

a ž do o k a m ž i k u z p r a c o v á n í a p l i k a c í 

o u t p u t q u e u e l e n g t h 
p o č e t p a k e t ů p ř i p r a v e n ý c h k o d e s l á n í , k t e r é o v l a d a č u d r ž u j e v 

p a m ě t i v p ř í p a d ě , ž e se n e d a ř í data d o s t a t e č n ě rychle o d e s í l a t 

A C K m e t h o d z p ů s o b c h o v á n í r o z h r a n í DataLab IF/EIB p ř í p ř í j í m á n í E I B paketu 

A C K t i m e o u t 
p rod leva č e k á n í o v l a d a č e n a p o t v r z e n í ( k l a d n é i z á p o r n é ) o d e s l á n í 

paketu 

B U S Y _ d e l a y 
p rod leva , po kterou o v l a d a č č e k á p ř e d o p a k o v á n í m p o ž a d a v k u , b y l a -

l i E I B s í ť v o k a m ž i k u jeho o d e s l á n í z a n e p r á z d n ě n a 

r e a d o n s t a r t d e l a y 
p rod leva , po kterou o v l a d a č č e k á p ř í p o č á t e č n í m č t e n í hodnot 

o b j e k t ů p ř e d o p a k o v á n í m č t e n í 

r e a d o n s t a r t r e p e a t c o u n t p o č e t o p a k o v á n í p o č á t e č n í c h č t e n í hodnot o b j e k t ů 

S e k c e : [ r e a d o n s t a r t ] 

[ r e a d d u r i n g r u n ] 

- sekce pro konf igurac i č a s o v á n í č t e n í p ř í p o č á t e č n í m č t e n í a z a b ě h u o v l a d a č e 

t i m e o u t p rod leva , po kterou o v l a d a č č e k á n a o d p o v ě ď E I B z a ř í z e n í 

r e p e a t c o u n t p o č e t o p a k o v á n í č t e n í 

d e l a y 

p rod leva , kterou o v l a d a č v k l á d á m e z i d v a z a sebou n á s l e d u j í c í 

p o ž a d a v k y n a č t e n í 
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S e k c e : [ b e h a v i o u r s ] 

- sekce pro def in ic i c h o v á n í d a t o v ý c h o b j e k t ů 

r e a d a b l e pro v o l b u objektu read 

w r i t a b l e pro v o l b u objektu write 

t r a n s m i t pro v o l b u objektu transmit 

u p d a t e a b l e pro v o l b u objektu update 

c o m m u n i c a t e o n r e a d pro z a p n u t í v y ž á d a n é h o č t e n í 

r e a d o n s t a r t pro z a p n u t í č t e n í p ro z í s k á n í p o č á t e č n í hodnoty 

h i g h v o l b a pro n a s t a v e n í d ů l e ž i t o s t i h igh 

a l a r m v o l b a pro n a s t a v e n í d ů l e ž i t o s t i a la rm 

S e k c e : [objects ] 

- sekce pro def in ic i j e d n o t l i v ý c h s a m o s t a t n ý c h d a t o v ý c h o b j e k t ů 

ob ject 
k l í č , k t e r ý s l o u ž í k def in ic i j e d n o h o k o m u n i k a č n í h o objektu, objekt 

p ř i t o m lze zapojit do n ě k o l i k a skup in 

objects 
k l í č , k t e r ý s l o u ž í k def in ic i v í c e k o m u n i k a č n í c h o b j e k t ů najednou, 

objekty j s o u p ř i t o m zapojeny k a ž d ý do j e d n é skupiny . 

S e k c e : [blocks] 

- sekce pro def in ic i b l o k ů d a t o v ý c h o b j e k t ů , k t e r é s d í l e j í u r č i t á n a s t a v e n í 

b l o c k 

o p a k o v a n ý k l í č , k t e r ý s l o u ž í o v l a d a č i pouze j a k o in fo rmace , j a k é 

v š e c h n y sekce [<block_name>] s h r o m a d n ý m i de f in i cemi o b j e k t ů 

m á v p a r a m e t r i c k é m souboru hledat 

S e k c e : [<b lock_name>] 

- sekce pro def in ic i d a t o v ý c h o b j e k t ů , k t e r é s d í l e j í u r č i t á n a s t a v e n í 

b e h a v i o u r 
c h o v á n í d a t o v ý c h o b j e k t ů , k t e r é m á platit pro v š e c h n y d a t o v é 

objekty d e f i n o v a n é u v n i t ř t é t o sekce, parametr je v sekci p o v i n n ý . 

t y p e 

E I S typ d a t o v ý c h o b j e k t ů t é t o sekce, parament je v sekci 

p o v i n n ý . 

ob ject 
k l í č , k t e r ý s l o u ž í k def in ic i j e d n o h o k o m u n i k a č n í h o objektu, objekt 

p ř i t o m lze zapojit do n ě k o l i k a skup in 

objects 
k l í č , k t e r ý s l o u ž í k def in ic i v í c e k o m u n i k a č n í c h o b j e k t ů najednou, 

objekty j s o u p ř i t o m zapojeny k a ž d ý do j e d n é skup iny 

Tabulka 19: Jednotlivé sekce a jejich klíče parametického souboru [31] 

U v n i t ř t ě c h t o s e k c í se p o u ž í v a j í d a l š í ( r o v n ě ž p ř e d d e f i n o v a n á ) k l í č o v á s lova pro z á p i s E I S 

d a t o v ý c h t y p ů a pro z á p i s p ř e d n a s t a v e n ý c h c h o v á n í . P o j m e n o v á n í d a t o v ý c h t y p ů v o v l a d a č i je t r o j í — 

č í s l e m a d v ě m a s y m b o l i c k ý m i j m é n y : [31] 

E I S o z n a č e n í : P o j m e n o v á n í d a t o v ý c h t y p ů v o v l a d a č i 

E I S 1 typ se uvede j a k o 1, nebo j a k o switch, nebo j a k o 

e i s l 

E I S 2 control 2, nebo increase, nebo eis2 
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E I S 3 3,t ime, eis3 

E I S 4 4, date, eis4 

E I S 5 5, va lue , eis5 

E I S 6 6, sca l ing , e is6 — rozsah 0 - 1 0 0 % 

E I S 6 Sca l ing255 — rozsah 0 - 2 5 5 

E I S 7 7, u p d o w n , eis7 

E I S 9 9, float, eis9 

E I S 10 10, counter 16, e i s l O 

E I S 11 11, counter32, e i s l l 

E I S 13 13, char, e i s l 3 

E I S 14 14, counter8, e i s l 4 

E I S 15 15, string, e i s l 5 

Tabulka 20: Pojmenování datových typů v ovladači [31 ] 

U k á z k a p a r a m e t r i c k é h o souboru z ú l o h y č . 7.: 

[device] 

i d = 2 0 9 0 8 3 4 6 

[interface] 

address = 1.0.4 

A C K method = al l 

[objects] 

object = tracker 

object = tracker 

object = tracker 

object = tracker 

object = tracker 

object = tracker 

init ,switch, 1/6/1 

init ,switch, 1/6/5 

init ,switch, 1/6/6 

init ,switch, 1/6/9 

init, scal ing , 1/6/7 

init, scal ing , 1/6/8 

J m é n a , k t e r á p o u ž í v á o v l a d a č D a t a L a b IF/EIB pro c h o v á n í o b j e k t ů [31]: 

r e a d e r 

update + c o m m u n i c a t e o n r e a d 

t r a c k e r 

update + write 

t r a c k e r i n i t 

update + write + read_on_start 

t r a n s m i t t e r 

transmit 

t r a n s m i t t e r w i t h status 
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update + write + transmit 

t r a n s m i t t e r w i t h s t a t u s i n i t 

update + write + transmit + read_on_start 

se rve r 

read 

c o n c e n t r a t o r 

update + write + read 

s o u r c e 

transmit + read 
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6 M O D U L L O G O ! 

V p o s l e d n í ú l o z e , k t e r á se z a b ý v á s i m u l a c í z a b e z p e č e n í je p o u ž i t l o g i c k ý m o d u l o d firmy 

S imenes L O G O ! Tento p r o g r a m o v a t e l n ý automat je b ě ž n ě p o u ž í v á n jak v prax i , tak i ve v ý u c e . 

A studenti j s o u v ě t š i n o u s t í m t o automatem p l n ě s e z n á m e n i . Proto je zde uveden pouze k r á t k ý popis 

tohoto automatu a jeho nej d ů l e ž i t ě j š í parametry. 

L o g i c k ý m o d u l L O G O ! p a t ř í m e z i m i k r o s y s t é m y a u ž ve s v ý c h z a č á t c í c h by lo u r č e n o pro 

n e j j e d n o d u š š í l o g i c k é a č a s o v é funkce , j a k o je n a p ř . o s v ě t l e n í v b u d o v á c h , v y t á p ě n í , z a v l a ž o v á n í , 

ř í z e n í d v e ř í a z á v o r atd. Tento m o d u l obsahuje 8 d i g i t á l n í c h v s t u p ů (2 lze p o u ž í t j a k o a n a l o g o v é ) 

a 4 d i g i t á l n í v ý s t u p y , k t e r é je o v š e m m o ž n é r o z š í ř i t a ž n a 24 d i g i t á l n í c h v s t u p ů a 16 d i g i t á l n í c h 

v ý s t u p ů (8 a n a l o g o v ý c h v s t u p ů a 2 a n a l o g o v é v ý s t u p y ) . Tento m o d u l je ve l ice flexibilní a j eho 

var ianty m a j í r ů z n é m o ž n o s t i n a p á j e c í h o n a p ě t í ( D C 1 2 V , A C / D C 2 4 V , A C / D C 115 V ~ 230 V ) . Pro 

k o m u n i k a c i s v y š š í m i ř í d í c í m i s y s t é m y s l o u ž í k o m u n i k a č n í m o d u l y . Pro k o m u n i k a c i se s y s t é m e m 

K N X s l o u ž í k o m u n i k a č n í m o d u l C M E I B / K N X , tento m o d u l je p o p s á n v n á s l e d u j í c í kapitole. N a 

o b r á z k u je u m í s t ě n l o g i c k ý m o d u l L O G O ! s p o p i s e m d a l š í c h p a r a m e t r ů . [33][34] 

N a p á j e n í 

Možno : ti napájecího na pěti: 
DC 1Z V 
DC 24 V, AC 24 V 
AC/DC 11F V - 23D V 

Pod s v ě t l e n ý LCD displej 

Při p r o g r a m o v á n í : 
2 obraz E n f f u n kEn ich 
bloku 
Při provozu: 
Z D b r a z e n í s t a v u 
vst jpL i/výst jpůj 
paměťových bitůj 
čaiu a dne v týdnu; 
2 obraz E n i 2 právy 
a hodnoty proměnně 
Při pa ra metrová nľ : 
na sta VE ně hodnoty 

iHMTf.W: .17 m O ICH 

S I E M E N S 

L O G O ! . ľ . J 4 R c C - 3 . ^ 

D i g i t á I n í / A n a l o g o v é vs tupy 
(-S nuřiriteln* ru 2Ai 2 nrzsirttelr*e ru ŮJ 

Možnosti : 
DC 12 V DC 24 V, AC 24 V 
AC/DC 115 - 230V 

ProvariantyDCIZVa DC 24 V 
17 a IS: analogově vstupy 

Konektor 
p ro razii novací mod u ly 

K on e kt or p ro PC t m od u I 

Možnost i : 
k o r i E k t o r pro PC: 
u pl oa d/d own I oa dj 
on I i n E s I E d o v á n í p ro g ra mu 
pripojení p a m ě ť o v é h o 
moduluj kopírovánu 
a r t h i v a c E j o c h r a n a 
kn ovw-h ow 

D i g i t á l n i v ý s t u p y 
(4, rozšiřitelné az u1&) 

L 

PripojenÍLerpadelj malých motn-růj svetEIj 
venti látorů 

Verze: REIĚ (až 1 DAi AC 23D V) 
Tranzistor (až Dj3Ai DC 24 V) 

K l á v e s n i c e 

Programováni přímo na modulu 
Změna parametrů 
(např. časuj hodnoty čítače atd.) 
4 další vstupy jako tlačítka 

Obr. 36 Logický modul LOGO! a jeho parametry [34] 

6 . 1 K o m u n i k a č n í m o d u l C M E I B / K N X 

Jak by lo n a p s á n o v p ř e d c h o z í č á s t i , pro k o m u n i k a c i se s y s t é m e m K N X / E I B s l o u ž í 

k o m u n i k a č n í m o d u l C M E I B / K N X . Tento m o d u l je r e a l i z o v á n pro ř í d í c í m o d u l y L O G O ! s n a p á j e c í m 

n a p ě t í m 12/24V nebo 115/240V. C M E I B je s b ě r n i c o v ý u z e l , k t e r ý u m o ž ň u j e k o m u n i k a c i m e z i 

L O G O ! a z a ř í z e n í m i n a s b ě r n i c i K N X / E I B p o m o c í t e l e g r a m ů . K o m u n i k a č n í m o d u l p ř e v á d í E I B 

te legramy do f u n k c í L O G O ! a funkce L O G O ! z p ě t do E I B t e l e g r a m ů . D o L O G O ! pak prezentuje 

a k t u á l n í stavy E I B z a ř í z e n í , k t e r é je s c h o p n é v y u ž í t s v ý c h l o g i c k ý c h f u n k c í a č a s o v a č ů k je j ich 

p r o p o j e n í . V prax i lze t a k é s i g n á l y z E I B k o m b i n o v a t s l o k á l n í m i vs tupy a v ý s t u p y n a L O G O ! . 
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K o m u n i k a č n í m o d u l pak p ř e d á k a ž d o u z m ě n u v ý s t u p n í h o s i g n á l u p o m o c í E I B . K o m b i n a c e L O G O ! 

a C M E I B / K N X u m o ž ň u j e u ž i v a t e l i p o u ž í v a t d e c e n t r a l i z o v a n é ř í d í c í funkce pro E I B s m o ž n o s t í 

z m ě n y p a r a m e t r ů nebo o p e r a c í j e d n o d u š e , rychle a bez p r o g r a m o v á n í z a ř í z e n í . [35] 

•

L . M 

I U • • • • 

B 
I : ; M LIH.-K.NK f p 

[ • fiLlhJSTOP 

1. N a p á j e n í 

2. Z a m y k a c í p o s u v k a pro L O G O ! r o z h r a n í 

3. R U N / S T O P L E D pro k o m u n i k a c i s L O G O ! 

4. B U S L E D pro E I B k o m u n i k a c i 

5. Š t í t e k pro f y z i c k o u adresu 

6. V s t u p y - E I B p ř i p o j e n í 

7. R o z š i ř u j í c í r o z h r a n í pro L O G O ! 

8. P I N pro m e c h a i c k é p ř i p o j e n í 

9. P r o g r a m o v a c í t l a č í t k o 

Obr. 37 Popis CM EIB/KNX [35] 

C M E I B / K N X m o d u l m u s í b ý t v ž d y p ř i p o j e n a ž j a k o p o s l e d n í n a p r a v é s t r a n ě L O G O ! , 

p r o t o ž e k n ě m u nelze p ř i p o j i t d a l š í r o z š i ř u j í c í m o d u l y . P ř i p o j e n í C M E I B / K N X m o d u l u je zobrazeno 

n a n á s l e d u j í c í m o b r á z k u . P o u ž í v á se pouze p á r č e r v e n á a č e r n á , ž l u t á a b í l á se n e p o u ž í v á . [35] 

(£] R U N r S T O P 

• B U S 

O O O O O 

© © o o o o 
+ - EIB 

Obr. 38 Připojení CM EIB/KNX [35] 

http://lih.-k.nk
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6 .2 L O G O ! S o f t C o m f o r t 

K p r o g r a m o v a n í l o g i c k é h o m o d u l u L O G O ! lze v y u ž í t j ak displej u m í s t ě n ý n a p r í s t r o j i , tak 

software L O G O ! Soft C o m f o r t . P o u ž i t í tohoto software je u r č i t ě pro p r o g r a m o v a n í a p l i k a c í u r č e n ý c h 

pro L O G O ! p ř e h l e d n ě j š í , j e d n o d u š š í a r y c h l e j š í oprot i displej i n a p ř í s t r o j i . Je zde u m o ž n ě n o 

p r o g r a m o v á n í ve d v o u editorech, j e d n í m je p r o g r a m o v á n í ve f u n k č n í c h b l o c í c h ( F B D ) a d r u h ý m je 

p r o g r a m o v á n í p o m o c í k o n t a k t n í c h s c h é m a t ( L A D ) . M o h o u zde b ý t p o u ž i t y t a k é u ž i v a t e l e m 

d e f i n o v a n é funkce ( U D F ) , ty j s o u pak u r č e n é pro p o u ž i t í v F B D . P o v y t v o ř e n í v ý s l e d n é h o p rog ramu 

lze s p r á v n o u funkc i o v ě ř i t p o m o c í s imulace. N a n á s l e d u j í c í m o b r á z k u je n á h l e d software L O G O ! Soft 

Comfor t . 

Základní lií-la mciiiL 

NjxlTiijvvJ liíL;i 

Pand ij;'i?,[i'.ijü pro 

Paktu k unburn, 
základních funkci D 
HpĽíiáLnífh r'wikci 

h] IOCľ/S<iŕtCcnnffartDnno vyj*!" 

Filc Edit Format Yirvp TDÜIS Wiridcw I kli £1 
> Q - u ř - i t u * j t * f t x ť > f t ir s PÍ -IL ^ » 4 si Q n vm *? 

> 

1 • 

m 

j} 

Loihitanb 

i Brut 
• = OJTKT fcrj 

' LOGO1 TD -..'•".( 
• * shift reyHtcr bit 

t StaojsO Omy) 
» Etílvs l (Hr} 

• a cutout 
1 Open WrtrtKCCr 
» Rag 
Analog 
* írtétůfl 1i<.' 

M Aruloq Dubjkjr 
*- andofl Dag 
hi-l.v::rt 
] Network tfVHlt 

hfehwrit J T J O O r 
q Metali eutjwi 

4# rfetworfc vuJug D. 
BdHC lupLUona 
* AHO 

••MM) 
LNJHJ (Edge) 
'Oft 
"•NCR 
" JDK 
i-riW 

5*nial hndivin 
Tlmi-r 

• Oon-Ddoy 
h Off-DttUr 
E Dnvaff-Dtlav 
fr rtetennve On-Del 
" Wongretfrfeft 
M Edge triggered wq 
lb Asyndmnaus. PlJ 
n Undati G*n#í*lo 

k, r m i.: r jiji m Í 

Programu ni Ilkl-il-i 

"1 

llnľľjmiuŕni okno 

O ô r . 39 Programovací prostředí LOGO! Soft Comfort. 
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7 Ú L O H Y 

J e d n o t l i v é ú l o h y j s o u b r á n y f o r m o u real izace projektu. Z d ů v o d u nedostatku z a ř í z e n í pro 

ř í z e n í s l o ž i t ě j š í h o projektu, b u d o u tyto ú l o h y f o r m o v á n y pro j e d n o t l i v é m í s t n o s t i , k t e r é se m o h o u v 

b u d o v ě n a c h á z e t . P o ž a d a v k y n a o v l á d á n í elektroinstalace v m í s t n o s t e c h b u d o u r ů z n é a p o s t u p n ě o d 

n e j j e d n o d u š š í h o o v l á d á n í a ž po s l o ž i t ě j š í . V ú l o z e č . l je zobrazen p ů d o r y s b u d o v y , pro kterou b u d o u 

j e d n o t l i v é ú l o h y n a v r ž e n y . 

7 .1 Ú l o h a č . 1 - V y t v o ř e n í s t r u k t u r y p r o j e k t u , t o p o l o g i e , p ř i d á n í z a ř í z e n í , p ř i ř a z e n í 

i n d i v i d u á l n í c h a d r e s 

7.1.1 Z a d á n í 

V p r o s t ř e d í E T S 3 Profess ional z a l o ž t e n o v ý projekt s n á z v e m L a b . ú l o h y , v y t v o ř t e strukturu 

b u d o v y z Obr . 40. B u d o v a m á 3 p o d l a ž í , pro 3. patro b u d o v y p l a t í p ů d o r y s z Obr . 40 . V y t v o ř t e tedy 

strukturu, k t e r á obsahuje v š e c h n y m í s t n o s t i , k t e r é se n a c h á z í v p ů d o r y s u , v č e t n ě r o z v a d ě č e . D á l e 

v y t v o ř t e topo log i i projektu, v č e t n ě v l o ž e n í p ř í s t r o j ů a p ř i ř a z e n í i n d i v i d u á l n í c h adres. 

Obr. 40 Půdorys budovy 

7.1.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

Č í s l o p ř í s t r o j e : N á z e v : O z n a č e n í : I n d i v i d u á l n í a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.0.-

2 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

j e d n o n á s o b n ý 
6 1 2 5 - 8 1 1.0.1 

3 
S p í n a c í a k č n í č l e n 6 -

n á s o b n ý 
A T / S 6.6.1 1.0.2 

4 L O G O ! C M E I B L O G O I V 3 1.0.3 
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5 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.1. -

6 L i n i o v á spojka L K / S 4.1 1.1.0 

7 U S B r o z h r a n í U S B / S 1.1 1.1.1 

8 IP r o z h r a n í I P S / S 2 . 1 1.1.2 

9 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 2 -

n á s o b n ý 
6 1 2 6 - 8 6 6 - 1 0 1 1.1.3 

10 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 4 -

n á s o b n ý 
6127 M F - 8 4 - 5 0 0 1.1.4 

11 
S n í m a č Busch - t r i ton 3 -

n á s o b n ý 
6 3 2 2 - 8 3 - 1 0 1 1.1.5 

12 
S n í m a č p o h y b u 180 

K o m f o r t 
6 1 3 2 - x x - 1 0 2 1.1.6 

13 
S p í n a c í a k č n í č l e n 4 -

n á s o b n ý 6 A / 2 3 0 V 
S A / S 4.6.1 1.1.7 

14 
Ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n 2 -

n á s o b n ý 
JA/S 2.230.1 1.1.8 

15 
S p í n a c í a s t m í v a c í a k č n í 

č l e n 2 - n á s o b n ý 
U D / S 2 .300.2 1.1.9 

Tabulka 21 :Použité přístroje pro úlohu č. 1 

7.1.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. Z a l o ž t e n o v ý projekt s n a z v e m L a b . ú l o h y {File/New Project, j a k o m é d i u m ponechte T P ) 

2. V y t v o ř t e strukturu b u d o v y dle p ů d o r y s u ze z a d á n í ( k o n t e x t o v é m e n u se v y v o l á k l i k n u t í m 

p r a v é h o t l a č í t k a m y š i n a i k o n u Building/Functions, p o p ř í p a d ě lze č á s t i v l o ž i t z panelu 

n á s t r o j ů , nebo ze z á l o ž k y Edit n a h l a v n í l i š t ě ) 

3. V y t v o ř t e topo log i i projektu ( h l a v n í l inie s o z n a č e n í m 1.0 a l inie 1 s o z n a č e n í m 1.1). D o t é t o 

topologie v l o ž t e v š e c h n y p ř í s t r o j e a p ř i d ě l t e j i m i n d i v i d u á l n í adresy u v e d e n é v tabulce. 

4. P ř i ř a ď t e i n d i v i d u á l n í adresy ze seznamu p ř í s t r o j ů , p ř í s t r o j ů m k t e r é j i m f y z i c k y o d p o v í d a j í n a 

v ý u k o v é m pane lu ( v y v o l á n í k o n t e x t o v é h o m e n u n a p ř í s t r o j ilDownload/Program individual 
adress), po v y z v á n í z m á č k n ě t e p r o g r a m o v a c í t l a č í t k o n a d a n é m p ř í s t r o j i . 

5. Takto z a l o ž e n ý projekt lze p o u ž í t j a k o š a b l o n u pro d a l š í ú l o h y a je v h o d n é ho exportovat 

{File/Export). 
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7.1.4 V z o r ř e š e n í 

P o k u d b y l y v š e c h n y b o d y z postupu ř e š e n í ú l o h y s p l n ě n y s p r á v n ě dle z a d á n í , m ě l a by 

struktura projektu vypadat j a k o n a Obr . 41 a 42. 

I I Buildings in Lab. ú l o h y 

Ú) Buildings/Functions 

É - l ä l Projekt 

H - I Ě I 

l-l OžS 

1+ 

1. Podlazi 

2, Podlazi 

H. = .-i 

{ j j Chodba 

K a n c e l á ř i 

Kance lár 2 

L ^ J PC-server 

t e e p e e 

i 

B a -

l±j U j R o z v a d ě č 3,NP 

É 

+ 

[ ^ J S c h o d i š t ě 

Sklad 

Toalety 

1 Z a s e d a c í m í s t n o s t 

Name 

L ^ J Chodba 

[ ^ K a n c e l á ř i 

[ / J Kance lář 2 
r - l - . 

L^J PC-server 

Recepce 

l i ) R o z v a d ě č 3.NP 

[^] S c h o d i š t ě 

Sklad 

L ^ ] Toalety 
r ™ i 
L ^ J Zasedac í m í s t n o s t 

Descriptii Number 

2 

6 

7 

I 

9 

10 

L 

3 

5 

a 

Obr. 41 Struktura projektu 

HĚH Lab. ú l o h y 

- J U D 1 H l a v n í linie 

É)-[y| 1.1 Linie 1 

j B - I H 1.1.- SV/S30.320.5 Power supply,320mA,MDRC 

I i < £ ] 1.1.0 LK/S4.1 Line-/Area Coupler, MDRC 

I É M £ ] 1.1.1 USB/S1.1 USB-Interface,MDRC 

i || ̂  1.1.2 IPS/S2.1 IP Interface,MDRC 

i 1.1.3 6126 2f- Switc h sen sor,FM 

E3-|I!] 1.1.4 6127 M F 4f - Switc h sen so r m u Iti f u n cti o n a I, FM 

i É|-g~J 1.1 -5 6322 -101 3f-triton switc h sen so r, FM 

i 1.1.6 6132 -102 Watch d og sen so r, FM 

i || ] £ ] 1.1.7 SA/S4.6.1 Switch Actuator,4-fold,6A,MDRC 

j i • • £ ] 1.1.8 JA/S2.230.1 Shutter Actuator,2fold,230VAC,MDRC 

I a - d 1.1.9 UD/S2.300.2 Universal Dim Act, ,2-fold,300VAMDRC 

É--|~J 1.0.- SV/S30.320.5 Power supply,320mA,MDRC 

É - d 1.0.1 6125 If-Switch sensor,FM 

(l-ITJ 1.0.2 AT/S6.6.1 6f-Switch actuator,10A,MDRC 

Ě - - I T J 1.0.3 LOGOIV3 

O ô r . 42 Topologie projektu 
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7.2 Ú l o h a č . 2 - O s v ě t l e n í z j e d n o h o a z e d v o u m í s t 

V ú l o z e 2. budeme navazovat n a ú l o h u 1., ve k t e r é j sme si v y t v o ř i l i strukturu v ě t š í h o projektu. 

N a v a z u j í c í ú l o h y b u d o u pro j e d n o t l i v é m í s t n o s t i , ve k t e r ý c h j s o u r ů z n é p o ž a d a v k y n a p o u ž i t í 

i n t e l i g e n t n í elektroinstalace. 

7.2.1 Z a d á n í 

D l e s c h é m a t u nastavte funkce o s v ě t l e n í pro m í s t n o s t i c h o d b a a s c h o d i š t ě . V t ě c h t o 

m í s t n o s t e c h j s o u n a o s v ě t l e n í n á s l e d u j í c í p o ž a d a v k y : 

C h o d b a - 3 s v í t i d l a s p í n á n a r u č n ě j e d n í m t l a č í t k e m . 

S c h o d i š t ě - a) j edno s v í t i d l o s p í n á n o a v y p í n á n o n a 2 m í s t e c h 

b) č a s o v ě v y p í n a n é s v í t i d l o (po s t l a č e n í bude s v í t i t po d o b u 15 v t e ř i n , po 

d v o j n á s o b n é m s t l a č e n í , po d v o j n á s o b n o u d o b u , 5 v t e ř i n p ř e d u p l y n u t í m d a n é 

d o b y s v ě t l o j e d n o u bl ikne) 

Pro c h o d b u p o u ž i j t e j e d n o n á s o b n ý t l a č í t k o v ý s n í m a č a š e s t i n á s o b n ý s p í n a c í a k č n í č l e n , k t e r é 

j sou u m í s t ě n y n a H l a v n í l in i i . N a c h o d b ě j s o u u m í s t ě n a 3 s v ě t l a , je tedy n u t n é p o u ž í t 3 v ý s t u p y 

š e s t i n á s o b n é h o s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u . Pro s c h o d i š t ě p o u ž i j t e d v o j n á s o b n ý a č t y ř n á s o b n ý d o t y k o v ý 

s n í m a č , k t e r é j s o u n a l in i i 1. U č t y ř n á s o b n é h o bude p o u ž i t a pouze 1. k o l é b k a . D á l e č t y ř n á s o b n ý 

s p í n a c í a k č n í č l e n , kde b u d o u p o u ž i t y 1. 2 v ý s t u p y . D l e s c h é m a t u Obr . 43, v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy 

a p ř i ř a ď t e je ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . V e s c h é m a t u j s o u s k u p i n o v é adresy u k a ž d é h o p ř í s t r o j e 

p s á n y do s l o u p e č k ů , podle v ý s t u p u (1. v ý s t u p - 1. s loupec, 2. v ý s t u p - 2. s loupec) . N á s l e d n ě s t á h n ě t e 

a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř t e f u n k č n o s t . 

Obr. 43 Schéma pro úlohu č. 2 
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7.2.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

V t é t o ú l o z e j s o u p o u ž i t y n á s l e d u j í c í p ř í s t r o j e . D l e z a d á n í a p o p i s u v tabulce je u m í s t ě t e do 

struktury projektu n a p a t ř i č n á m í s t a . 

Č í s l o 

p ř í s t r o j e : 
N á z e v : O z n a č e n í : 

I n d i v i d u á l n í 

a d r e s a : 
U m í s t ě n í : 

S k u p i n o v á 

a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.0.- R o z v a d ě č -

2 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

j e d n o n á s o b n ý 
6 1 2 5 - 8 1 1.0.1 C h o d b a 1 / 2 / 0 

3 
S p í n a c í a k č n í č l e n 6 -

n á s o b n ý 
A T / S 6.6.1 1.0.2 R o z v a d ě č 1 / 2 / 0 

4 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.1. - R o z v a d ě č -
5 L i n i o v á spojka L K 7 S 4 . 1 1.1.0 R o z v a d ě č -
6 IP r o z h r a n í IPS/S 2.1 1.1.2 R o z v a d ě č -

7 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 2 -

n á s o b n ý 
6 1 2 6 - 8 6 6 - 1 0 1 1.1.3 S c h o d i š t ě 1/1/1 1/1/2 

8 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 4 -

n á s o b n ý 
6127 M F - 8 4 - 5 0 0 1.1.4 S c h o d i š t ě 1 / 1 / 1 

9 
S p í n a c í a k č n í č l e n 4 -

n á s o b n ý 6 A / 2 3 0 V 
S A / S 4.6.1 1.1.7 R o z v a d ě č 1/1/1 1/1/2 

Tabulka 22:Použité přístroje pro úlohu č.2 

7.2.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. V y t v o ř t e n o v ý projekt, s n á z v e m L a b . ú l o h y ( C h o d b a , S c h o d i š t e ) a v y t v o ř t e topo log i i a 

strukturu dle ú l o h y č í s l o 1. P o p ř í p a d ě v z á l o ž c e Edit/Open/Manage Projects v y t v o ř t e k o p i i 

š a b l o n y a p ř e j m e n u j t e j i n a d a n ý n á z e v . Tento projekt n á s l e d n ě o t e v ř t e . 

2. U m í s t ě t e v š e c h n y p ř í s t o j e do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í dle tabulky. 

3. V y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( p r a v é t l a č í t k o m y š i ) a v y b r á n í m v o l b y Edit Parametrs... n a 

p o u ž i t ý c h s n í m a č í c h a a k č n í c h č l e n e c h nastavte v h o d n é parametry pro z a d a n é funkce. 

4. N á s l e d n ě v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy pro o s v ě t l e n í s c h o d i š t ě a chodby . D á l e do d a n ý c h skup in 

dle funkce u m í s t ě t e p o t ř e b n é k o m u n i k a č n í objekty. 

5. Jako d a l š í b o d nahrajte a p l i k a č n í p r o g r a m y do p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a zkontrolujte s p r á v n o u 

f u n k č n o s t . 

6. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e (v 

k o n t e x t o v é m m e n u p o l o ž k a Unload). 
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7.2.4 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

N a s t a v e n í 1 - n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e 6125 pro c h o d b u , je zobrazeno n a Obr . 44. 

' • l f l J 6 1 Z 5 1 f - S w i t t h 5 e r i 5 a r . F M 

h r - ' . ' - z n : t::-7/- | — ^ Opcia l im mode rj r o c t o 

| ? u i : - u i i i Lf.iL-. :.L.i::L::.',.-,\ ^ Wcaking AloíS 0Í lh* l « k d 

| B a r v a d i o d y 

Bus•••• ,|'H •'FM-a i 

T> Qpaialirjfi mode of LED 

] — ^ Celou o( lha LED 

B C U - T y p o 

F M - B - i i O L p l « [TP) 

R o c k e r 1 

Siřiifchjrg i 

TÜGÜLE 

shcwa velue of objetí loctei 

OFF = r e d , 0 N - gieen 

0Z>r. 44 Nastavení parametrů jednotlačítkového snímače 

N a s t a v e n í s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u 6 - n á s o b n é h o pro c h o d b u . Pro v š e c h n y v ý s t u p y je 

p o n e c h á n o d e f a u l t n í n a s t a v e n í Obr . 45. 

1.02 AT/S6-616f -Swi lch actuilor.10A.MDRC 

M p U t A 
DUtpJtE 
OiapvtC 
O J p J t D 
O O p u í E 

I^i-j.i F 
C h a r a k t e r i s t i k a s p í n a č e 

P r o v o z n i r e ž i m 

SwirJir ig charsdeiistc 

Opeiäkm rno.de 

Deiaut pasitnn on bus vdtage 'ŮJILIE 

dl. 
V ý c h o z í p ů ^ i Ě Ě p ů a r l r . A r . i f . a p Ě L i ť ia s b Ě r / ň i c l | 

' rflmiolL.TjpenerJ rjonlarf 

norma] op;i ; i iO-i 

I DonLatí unchanged 

Obr. 45 Nastavení parametrů spínacího akčního členu 6-násobného 

http://actuilor.10A.MDRC
http://rno.de
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N a s t a v e n í 2 - n á s o b n é h o a 4 - n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e pro m í s t n o s t s c h o d i š t ě je u m í s t ě n o 

n a Obr . 46. U o b o u p ř í s t r o j ů je pro j e d n o t l i v é k o l é b k y p o u ž i t o s t e j n é n a s t a v e n í . Z toho d ů v o d u je 

zobrazeno j e n n a s t a v e n í pro 2 - n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č . 

• • H J 6 l 2 6 2T-Swtchstnsor r Flv1 

B C U - T n * 

Rocker 1 

Rockel 2 

P i ä Ľ L i v n i i - i i r : . ' . . l . i i i L k . i 

Barva disdy J — 

B LB caupls / FM-artuatof 

Qceialicť mode ol inAn 

W a k i n g mode of Ihe rocfcef 

Operation mode dl LED 

Colon ol t ře LED 

-> HCU-Tf 

FM-Buscoupta fJP] 

IOEELE 

value ot cfcfKt rocker 

[OFF - 1 e d . ON ' gieen 

4(5 Nastavení parametrů pro 2-násobný a 4-násobný tlačítkový snímač 

P o k u d m á m e nastaveny s n í m a č e je p o t ř e b a j e š t ě nastavit a k č n í č l e n , v n a š e m p ř í p a d ě s p í n a c í 

a k č n í č l e n 4 - n á s o b n ý . Z tohoto p ř í s t r o j e v y u ž i j e m e pouze 2 v ý s t u p y . P r v n í bude v ý s t u p A , pro k t e r ý 

bude nastavena funkce k l a s i c k é h o s p í n a č e a d r u h ý bude v ý s t u p B , pro k t e r ý p o v o l í m e č a s o v o u funkc i 

a n a s t a v í m e parametry dle p o ž a d a v k ů v z a d á n í . V ý s l e d n é parametry j s o u n a Obr . 47. 

E l 1 1 . 7 W 3 * . l S i vu íh ActL i i lo r ,4 - ro l í i .&AMDF 

Genea 

A Function 

Ľ Li^i'C'O 
B Furchen 

E S 
C Gcncifll 

C Function 

D: General 

D Funclici 

ftBafrcB n a v ý s t u p u &| 

F a v o l i - c a s v-^ Junker] 

344h10tJ - :L i j ŕ ľ| . i " U ' B l b l t 
Time t Ľne L L on po cbno'jíc napcLL" 

P o v o l i t f u n k c i " p ř e d v o l b y " 

P o v o l i t f u n k c i " s c é n a " 

ľ c - v c - l i t Eun k e i " l o g i k a " ! 

Povolit funkci " p r i o r i t a 
o b e z p e č n o s t 

P o v o l i t f u n k c i " p r á h " ] 

•peralhg mode ol culpul ů 

Statui lerconrc ol íw l thr i r j i tstc 
Obpci "Tebni. Statut Swtah" 

nhfrr l value iw ikhrc i . iM JI 
lObjcct "Telear. Sldlus Swltct í l 

Reacbon on bus voltage failure 

VdlJS o c j í f I' 'Swileh" on 
bw irofcaoe recrj™j 

• vř í f t l l l i KĚ lW, piĚítt 3rt2 
• I • • -— h l-l •••-l'l- 1 " ľ h •! ; • 

Reaction ol oulpuJ FJ 

Enable time fj icl icris "delay, 
staircase Ighl iy . Ilathing" 

V a l i * abjecl' D eabla 7 niB Function" 
alter but voltage recovery 

Enable hVidrtn '"eietelt" 

Enable fact ion " icene (6-biir' 

Enable f j i d i a n Hogje" 

Enable rundons 'tuiorly and safely, 
operation'' 

Enable tunclian "trYejhrJd" 

A: G Bmrfll I Ponecháme de ŕau l tn 1. nastaveni 

Snilijh Aijlualiji 

1-dosed, D-open 

Ccrtact. -c ino: : 

nol wnle 

I/as 

E: F u n c t i o n 

Nwmalv open 

«nable lirne ÍLncilien!! 

no 

ho 
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B: Tin 

"live 1 jiulior 

Duijlirjri ?ť flapmc Idling 
Mnula; [0...100ŮJ 

w 

Čaacvá funkce| 

B: Tin 

"live 1 jiulior 

Duijlirjri ?ť flapmc Idling 
Mnula; [0...100ŮJ 

SlarcasalčjhlirgfuDCIiai T 

B: Tin 

"live 1 jiulior 

Duijlirjri ?ť flapmc Idling 
Mnula; [0...100ŮJ Doba t r v á n i s c h o d i š ť o v é h o 

o s v ě t l e n í 

B: Tin 

"live 1 jiulior 

Duijlirjri ?ť flapmc Idling 
Mnula; [0...100ŮJ 

n s 
l_zj 

B: Tin 

"live 1 jiulior 

Duijlirjri ?ť flapmc Idling 
Mnula; [0...100ŮJ 

15 1 3 

P r o d l o u ž e n i doby o s v ě t l e n i 
v í c e n á s o b n ý m s t l a č e n í m 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

uptoiTiBuĹ 2K ;t3Íioas4 linhdncj iHľie T 

S c h o d i š ť o v é o s v ě t l e n i mííe 
b ý t vypnuto 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

ON ^ T - * i d OFF with "TJ" 

Varováni i přeci vypnut i ni 
o s v e t l e n í 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

vnqjrtksArtdnhg OFF/ON <* 

Čas pred v y p n u t í m kdy má 
i o j i t It v a r o v á n i 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

fil 

Cas scrtcJrUšťovétir? o s v ě t í e rti 
muže b í t měněn obiektem 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

Restart ř a s u po u k o n č e n i 
peiimane-ntnihc. z a p n u t í 

Eattndŕig ílíilC** lijrlliriS ty 
rrurplr ?peialion ("punpino up"| 

Staircase Idtng can be switched oň 

' z: de IF end ol stancase Ighting 

WJirtrtg hnu* in sec (Q. .65 535) Add 
Irj duialicnof rlaitojc Ijghling 

Duiaiio- Ji íiai'fiie Itzhiiiig zan be 
changed bj> object 

Fleslait of ítaiicaw lime alter 
and aíptmsherVI ON 

O ô r . 47 Nastavení parametru 4-násobného spínacího akčního členu 

7.2.5 P ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h a d r e s 

N a Obr . 48 je z n á z o r n ě n o p ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h adres pro m í s t n o s t c h o d b a a n a Obr . 49 pak 

pro m í s t n o s t s c h o d i š t ě . 

• Buildings in L*b. ulohy(Chocíbs_Sthc.diít«) 

[£• Buildings/Functions 

t! |gj 1 Podl-aii 

-: 
I J .Podlai i 

3-PndUli 
- Chadba 

U 
1 Kancelári 

l í t . ] 61251f-5w»ch scnsor.FM 

• |_̂J Kanceljr 1 
>: £ j PC-5ETVET 

.-. j j F<fiivao>c 3.NP 

E JJ IJO.- 5V/S30JiOJ Ptwer iupp]y.320rnA.hiMtC 

B C l J P c w ť r s u p p l y r j g O r n A M O f t C 

H C 1.1-0 LK/S41 L n e - / A r » Coupler, MDRC 

> 1 J I USE/511 U5B-D«tErf*ce,MDFĽ 

1.1 J IPS,'52.1 IP lnlerf»cí ,MDIíC 

Š C l Switch ActuatDr,4'fold,6A,HDRC 

• IvJ Schndiltr 

i l^J Sklad 

v [ J T(valt*y 

• Zastdaď mijtnort 

r~l Cnjup Addresses in Lab. ulohy(Chodp«_Schgdis»e) 

• a J 

ObitCt F,.nc- Ore , r " d ď ť S i t S 

• 3 6 P-c L i t r i Switching 1/2/0 
LCJO Output A b".vite h 1/31/11 

• a i OutputS Switch 1/2/0 

C itput ' Switch 1 ŕ i 

Output O Switch 

Output E Switch 

Outpul F Switch 

- 4| 

Maingrcups 
1 j . :• I!-: 

a y i Schodište 
g ffl J Chodbu 

Object 

0 Svrttrj chodba 

?<?••• cc 
.de RocJtecl - Switchinq 1.016125 If- Switch sensDr.FMv, 

; : . ľ L u t ••. - Switch L.:.2 .\T 5í 6 1 E í -Wi tch a i tua l i f .K 

O i í lpu l -ľ - Switch 1.02 A T / í ŕ . S l ó f - S i v f t ŕ h aitualor. l l 

Output C - Snitch 1.0J AT/SÉJŮ.1 6f-Switch ictualor . l l 

O Ŕ r . 4 5 Výsledné řešení úlohy pro místnost chodba 
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O Building; in Lab. jlcjhyr,ChCj(iba_SchCjdiSte) 

A B u i l d i n g s / F u n c t i o n ; 

B I E Pro jekt 

+ I S l P o d i s i . 

i l l : . P o d i i d 

: 4 < n 3 , P o d l « i 

i j ^ J C h o d b a 

> j ^ J K a n c e l á r i 

- [^J R e c e p t e 

L [ 3 R o z v a d ě č 3.t\IP 

J J 1 f'.- S'- -SJ3CI.J2C.5 3 j - v t : ÍLL'P'I .. J2L r -I A M D"? C 

SI- i D 1 J - " SV/S30.320.5 P o w e r í u p p l y , 3 2 OmA. M D R C 

•í, 1 1 : : :•; c : -ľ :•. t . n J : t u a t c i i :•- u : 

. - i l - r S l U J t t U S r a U L m e - Z A r e a C o u p l e r , M D R C 

fij | U 111 USB/S I J . U S B - I n t e r f a c e M D R C 

i I M : IPS J I . ! T I I ' I T . V . r M D R C 

U J W S 4 J 6 J S w i t c h A r t u a t o r , 4 - f o l d . 6 A , M D R ' 

: - £ J S c h o d i š t e 

U J 6126 2 f - S w i t c h sensor, F M 

1 1 . 4 6 1 2 7 M F * f - 5 w i l c h s e n i o r rrtuľti f u n c t i o n a l , F M 

U - j > á i Sk lad 

E) T o a l e t y 

l 4 " ; i ^ J Z a s e d a c í m í s t n o s t 

Nu... Name O b j e c t Func tL , , G r o u p A d d lesses 

R o c k e r 1 S w i t c h i n g inn 
j a s u F o t k e r i 1/1/2 

R o c k e r 1 S w i t c h i n g 1/1/1 

J 3 I 6 R o c k e r 2 S w i t c h i n g 

• í l 18 R o c k e r 3 S w i t c h i n g 

.11 ^ r k f - r J S ,\nYh r g 

G e n e i a l [n C c c ^ t c r 

.11;.: O u t p u t A •-.-.il'.-'i L , 1 r C 

O u t p u t A T d t g r . S ta tu ! . . . 

_ r . U o u t p u t K S w i t c h 1. 1/2 
O u t p u t E P e r m a n e n t O N 

I_fl32 O u t p u t E D isab le T i m e .,, 

Ol •"::=. 11 F Telegf . Status- , , 

- d s o O u t p u t C S w i t c h 

• 3 6 9 O u t p u t C Telegr . Status- , . 

O u t p u t D S w i t c h 

• 3 3 9 -:• . - : Telegr . Status. . . 

[ [ ] G r o u p A d d r e s s e s in L a b . u l o h y ( C b Q d b a _ $ c h o d i s t e ) 1 = 1 

S i l M a i n g r g u p f 

1-1 Q 1 3 . p o d l í ; : 

- J U L S í h u d i s t e 

Sä) 1 Svet lo S c h o d i š t e 

• 2 Svet lo S c h o d i š t e í asove 

I ] ä 2 C h o d b a 

P a i e n t Ob jec t Dev ice 

& ŕ Í y Í S v e t l o . , _ Ľ | S R c c k c r L S w i t c h i n g 1.1.3 6 1 2 6 2 f - S w i t c h s e n 5 c r , F M 

_£| l 4 : F t o c k e i l - S - . v i t í h i r g 1.1.4 6 Í 2 J M F 4 f - S . v i t í h l e n c c r m i 

• 3 10: O u t p u t A - S w i t c h 1.1.7 SA/54.6.1 S w i t c h A c t u i t o r , 4 -

1/1/2 S v e t b - , LE I JU: O u t p u t t - S w i t c h 1.1.7 SA/S4.D.1 S w i t c h A c t u a t o r , J -

• 3 B; R o c k e l 2 - S w i t c h i n g 1.1.3 6 1 2 6 2 f - S w H c h s e n s c i r , F M 

Obr. 49 Výsledné řešení úlohy pro místnost schodiště 
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7 .3 Ú l o h a č . 3 - O s v ě t l e n í v z á v i s l o s t i n a p ř í t o m n o s t i , o v l á d á n í ž a l u z i í , C e n t r a l S t o p 

N á s l e d u j í c í ú l o h a se bude t ý k a t m í s t n o s t í S k l a d , Toa le t y a P C - s e r v e r . Pro v š e c h n y tyto 

m í s t n o s t i p l a t í s t e j n é p o ž a d a v k y , z toho d ů v o d u bude ú l o h a pouze pro j e d n u z t ě c h t o m í s t n o s t í . 

V prax i b y t o t i ž by lo n a s t a v e n í a p o u ž i t é p ř í s t r o j e pro tyto m í s t n o s t i t o t o ž n é . D á l e n a j edno t l a č í t k o 

n a s t a v í m e c e n t r á l n í funkc i S T O P . 

7.3.1 Z a d á n í 

D l e s c h é m a t u nastavte funkce i n t e l i g e n t n í elektroinstalace pro m í s t n o s t i toalety, sk lad a P C -

server. V t ě c h t o m í s t n o s t e c h j s o u n á s l e d u j í c í p o ž a d a v k y : 

T o a l e t y , S k l a d , P c - s e r v e r - Jeden okruh o s v ě t l e n í s p í n a n ý v z á v i s l o s t i n a p ř í t o m n o s t i . Ž a l u z i e 

s r u č n í m o v l á d á n í m , c e n t r á l n í funkce Stop. 

Pro o s v ě t l e n í p o u ž i j e m e s n í m a č p ř í t o m n o s t i a č t y ř n á s o b n ý s p í n a c í a k č n í č l e n n a j e h o ž 2. 

v y s t u p u j e u m í s t ě n o s v í t i d l o č . 2 . Pro o v l á d á n í ž a l u z i í p o u ž i j t e d v o j n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č (jeho 1. 

k o l é b k u ) a d v o j n á s o b n ý ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n (jeho 1. v ý s t u p ) , o b a j s o u u m í s t ě n y n a l in i i 1. F u n k c e 

t l a č í t k a je n á s l e d u j í c í : d l o u h ý stisk - p o h y b ž a l u z i í nahoru / d o l ů ( p r a v á / l e v á k o l é b k a ), k r á t k ý stisk 

- n a t o č e n í lamel nahoru / d o l ů ( p r a v á / l e v á k o l é b k a ) . Jako p o s l e d n í je zde funkce c e n t r á l S T O P , tu 

n a s t a v í m e n a j e d n o n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č , ten je u m í s t ě n n a H l a v n í l in i i . P r o t o ž e p ř i t é t o funkc i 

bude d o c h á z e t ke k o m u n i k a c i m e z i l i n iemi , je n u t n é p o u ž í t l i n i o v o u spojku a nastavit j i p ro r o u t o v á n í 

m e z i l i n iemi . D á l e dle s c h é m a t u (Obr . 50) v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy a p ř i ř a ď t e je ke k o m u n i k a č n í m 

o b j e k t ů m . N á s l e d n ě s t á h n ě t e a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř t e f u n k č n o s t . 

Ž a l u z i e 1 

S v í t i d l o £ 

Obr. 50 Schéma pro úlohu č. 3 
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7.3.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

V t é t o ú l o z e j s o u p o u ž i t y n á s l e d u j í c í p ř í s t r o j e . D l e z a d á n í a p o p i s u v tabulce je u m í s t ě t e do 

struktury projektu n a p a t ř i č n á m í s t a a p ř i ř a d ť e k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m d a n é s k u p i n o v é adresy. 

Č í s l o 

p ř í s t r o j e : 
N á z e v : O z n a č e n í : 

I n d i v i d u á l n í 

a d r e s a : 
U m í s t ě n í : 

S k u p i n o v á 

a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.0.- R o z v a d ě č -

2 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

j e d n o n á s o b n ý 
6 1 2 5 - 8 1 1.0.1 S k l a d 1 / 3 / 3 

3 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.1. - R o z v a d ě č -
4 L i n i o v á spojka L K / S 4 . 1 1.1.0 R o z v a d ě č -
5 IP r o z h r a n í IPS/S 2.1 1.1.2 R o z v a d ě č -

6 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

d v o j n á s o b n ý 
6 1 2 6 - 8 6 6 - 1 0 1 1.1.3 S k l a d 

1 / 3 / 1 

1 / 3 / 2 

7 
S n í m a č p o h y b u 180 

K o m f o r t 
6 1 3 2 - x x - 1 0 2 1.1.6 S k l a d 1 / 3 / 0 

8 
S p í n a c í a k č n í č l e n 4 -

n á s o b n ý 6 A / 2 3 0 V 
S A / S 4.6.1 1.1.7 R o z v a d ě č 

1 / 3 / 0 

1 / 3 / 3 

9 
Ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n 2 -

n á s o b n ý 
JA/S 2.230.1 1.1.8 S k l a d 

1 / 3 / 1 

1 / 3 / 2 

1 / 3 / 3 

Tabulka 23:Použité přístroje pro úlohu č.3 

7.3.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. V y t v o ř t e n o v ý projekt, s n á z v e m L a b . ú l o h y (Sk lad , toalety, P C - s e r v e r ) a v y t v o ř t e topo log i i 

a strukturu dle ú l o h y č í s l o 1. p o p ř í p a d ě v z á l o ž c e Edit/Open/Manage Projects v y t v o ř t e k o p i i 

š a b l o n y a p ř e j m e n u j t e j i n a d a n ý n á z e v . Tento projekt n á s l e d n ě o t e v ř t e . 

2. U m í s t ě t e v š e c h n y p ř í s t o j e do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í dle tabulky. 

3. V y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( p r a v é t l a č í t k o m y š i ) a v y b r á n í m v o l b y Edit Parametrs... n a 

p o u ž i t ý c h s n í m a č í c h a a k č n í c h č l e n e c h nastavte v h o d n é parametry pro z a d a n é funkce. 

4. N á s l e d n ě v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy pro o s v ě t l e n í v z á v i s l o s t i n a p ř í t o m n o s t i , pro ř í z e n í 

p o h y b u ž a l u z i í a n a t á č e n í l a m e l a pro c e n t r á l n í funkc i . D á l e do d a n ý c h skup in dle funkce 

u m í s t ě t e p o t ř e b n é k o m u n i k a č n í objekty. 

5. Jako d a l š í b o d nahrajte a p l i k a č n í p r o g r a m y do p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a zkontrolujte s p r á v n o u 

f u n k č n o s t . 

6. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e 

(v k o n t e x t o v é m m e n u Unload). 
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7.3.4 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

Pro n a s t a v e n í p a r a m e t r ů s n í m a č e p o h y b u j s o u v l e v é m s loupc i 3 z á l o ž k y : General, Movement 
sensor a Adjustments. V p o s l e d n í z á l o ž c e n e n í n u t n é m ě n i t ž á d n é parametry, ale pro p o ž a d o v a n o u 

funkc i je n u t n é v p r v n í c h d v o u z á l o ž k á c h {General - Obr . 5 1 a Movement sensor - Obr . 52) nastavit 

n á s l e d u j í c í parametry. U č t y ř n á s o b n é h o s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u m ů ž e m e ponechat d e f a u l t n í 

n a s t a v e n í , p r o t o ž e zde n e n í p o t ř e b a p r o v á d ě t ž á d n o u z m ě n u . 

Monitorovací 
funkce 

Soumrakový 
similar 

~ ^ Mcni tu i ing function 

-5* Twiüght sensor 

Chování na sbtmici 
t » obnově napětí 
Spínán L v závislosti 
na jasu 
ľ o h y l } 

-S* E lehavcur on bus voltage reccverjj 

^ Brightness depending -sv+itching 

^ T wibght sensor I enab led 

3 ] 

3 1 

3 1 

Obr. 51 Nastavení parametrů snímače pohybu 

M o v e m e n t t o n i or 

Aktivace upínáni závislého na 
jasu  
A k t i v a c e o b j e t k u pLit iyb 

- A ľ H y r J i c n rjfcjccl t f i f j i t n c u dependend 
•-^switahfig 

Povoluje pohyb na., 

Př i u k o n č e n í p o h y b u 

Při začátku pohybu 

Typ pohybového objektu 

O d e s l á n o p ř i d e t e k c i 

Telegram po čase zotaveni 

Časová základna pro cyklické 
odesílání 
Časový faktor pro cyklické 
odesíláni 

ŕAcl ivät ion Dfcjtiůl rnüvemenl 

- c i e t i i : movement et 

* - at J .LI c the movement 

>- at enoblhglhe movement 

* Tjjpe ei mcyjerdefit ebieei 

— ^ • err ing et delecliůn 

* Telegrafii after lecoveru tme 

M m * bass f n cyclical sandng 

• T pur factrji IDI cyclical iendino 

|™r avalatte 

[äŇäiabkT 

|üN telege 

I send telegr. am at movement once 

|iend telegram at movement once 

- i - j i (Fl =. 1| 

Q M l e i e r e n 

j Q FF teHegiam 

1 :U n i i 

1 -

3 

3 

3 1 

3 

3 

3 

Obr. 52 Nastavení parametrů snímače pohybu 

Pro r u č n í o v l á d á n í ž a l u z i í je n u t n é p r o v é s t n á s l e d u j í c í n a s t a v e n í pro d v o j n á s o b n ý d o t y k o v ý 

s n í m a č v z á l o ž c e R o c k e r 1 (Obr. 53). 
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P r o v o z n í r e ž i m t l a č í t k a 

N j i s t s i v c n i s m ě r u z w l u z i i 

Provozní režim diody 

Dperaton niůde ůl íoduef 

- ^ E t i i l a r rtrectnn 

Operátori mode <A LED 

-> ĽdsmaŕttBLED 

ľlhulíer íensúi 

|lart-DDWN.iirJit-UP 

|Í1TOW vakje or obpct rockci tmg 3 

|UP = D ' « n . D0WřJ = ied 

OÔA*. 5 3 Nastavení dvojnásobného dotykového snímače 

Pro funkc i Centra l S T O P v y u ž i j e m e j e d n o n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č , k t e r ý je u m í s t ě n n a 

H l a v n í l in i i . P r o t o ž e n á m k t é t o funkc i p o s t a č í pouze p r a v á k o l é b k a t l a č í t k a , je n a s t a v e n í parametru 

pro R o c k e r 1 p ravou k o l é b k u n á s l e d u j í c í : 

Pru iv f i ^n i r e ž i m l i a č i l k í i | — ^ 

R e a k c e n a p r a v o u 

k o l é b k u 

R e a k c e n a p r a v o u 

k o l é b k u r* 

S p i n a c i f u n k c e p r a v é 

k o l é b k y 

s S p i n a c i f u n k c e p r a v é 

k o l é b k y 

ftenbl* ^location 

ikuteh defined 

Switching íuncbčri of rockei light f a l l n g - O f l 

Obr. 54 Nastavení jednonásobného dotykového snímače 

Ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n n e n í nutno nastavovat, pro tuto ú l o h u p o s t a č í ponechat d e f a u l t n í 

n a s t a v e n í . S t e j n ě tak t o m u je u č t y ř n á s o b n é h o s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u . U o b o u t ě c h t o p ř í s t r o j ů je 

p o n e c h á n o d e f a u l t n í n a s t a v e n í . 

P r o t o ž e v t é t o ú l o z e je p o u ž i t j e d n o n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č , k t e r ý je u m í s t ě n n a h l a v n í l in i i 

a k o m u n i k u j e s 2 - n á s o b n ý m ž a l u z i o v ý m a č t y ř n á s o b n ý m s p í n a c í m a k č n í m č l e n e m , k t e r é j sou 

u m í s t ě n y n a l in i i 1, je n u t n é p o u ž í t l i n i o v o u spojku. A b y tato spojka p ř e n á š e l a s i g n á l y z j e d n é l in ie do 

d r u h é , je n u t n é nastavit j e j í parametry. N a Obr . 55 je zobrazeno o k n o konf igurace l i n i o v é spojky. 

Configuration 

Glhp IsIfryimrnunlnE-í-lrie iLule 

G<oť leiegQMílr iE. i 'Wiir ie 1 lilií d 

Mar^ioup M/l g 

HIPÍSI bľbgiora t c n a : anmanlnr l > » 

Fkpedi lí c . i TMU . in? 

ľeligriiii corilimstm oťi muři (ne |oríj> if routed -
Triedam cwilimation m inr 

Obr. 55 Okno konfigurace liniové spojky 
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Je n u t n é nastavit p r ů c h o d s k u p i n o v ý m t e l e g r a m ů m z h l a v n í l inie do l inie. Proto m u s í m e 

z m ě n i t v p r v n í m ř á d k u m o ž n o s t Group telegrams main line —* line z filter n a route. V ý z n a m 

j e d n o t l i v ý c h parametria je uveden n í ž e : 

G r o u p t e l e g r a m s m a i n l ine —> l i n e : s k u p i n o v é te legramy h l a v n í l in ie —> l inie 

( m o ž n o s t i n a s t a v e n í j s o u : route - s m ě r o v a t , b l o c k - b lokovat , filter - filtrovat) 

G r o u p t e l e g r a m s l ine —> m a i n l i n e : s k u p i n o v é te legramy l inie —> h l a v n í l inie 

( m o ž n o s t i n a s t a v e n í j s o u : route - s m ě r o v a t , b l o c k - b lokovat , filter - filtrovat) 

M a i n G r o u p 14/15: n a s t a v e n í pro skup iny 14 a 15 ( m o ž n o s t i n a s t a v e n í j sou : route -

s m ě r o v a t , b l o c k - b lokovat ) 

R e p e a t t e l e g r a m s i f e r r o r s o n m a i n l i n e : o p a k o v á n í t e l e g r a m ů p ř i v ý s k y t u c h y b y na 

h l a v n í l in i i ( m o ž n o s t i n a s t a v e n í j s o u : yes - ano, no - ne) 

R e p e a t t e l e g r a m s if e r r o r s o n l i n e : o p a k o v á n í t e l e g r a m ů p ř i v ý s k y t u c h y b y n a l in i i 

( m o ž n o s t i n a s t a v e n í j s o u : yes - ano, no - ne) 

T e l e g r a m c o n f i r m a t i o n o n m a i n l i n e : p o t v r z e n í te legramu n a h l a v n í l in i i ( m o ž n o s t i 

n a s t a v e n í j sou : a lways - v ž d y , on l y i f routed - pouze p o k u d j s o u s m ě r o v á n y ) 

T e l e g r a m c o n f i r m a t i o n o n l i n e : p o t v r z e n í te legramu n a l in i i ( m o ž n o s t i n a s t a v e n í 

j sou : a lways - v ž d y , on l y i f routed - pouze p o k u d j s o u s m ě r o v á n y ) 

V d a l š í c h ú l o h á c h j i ž nebude z n o v u n a s t a v e n í l i n i o v é spojky p o p i s o v á n o . Ú l o h y j s o u z a d á n y 

tak, ž e d a l š í konf igurace t é t o spojky j i ž nebude n u t n á , m a x i m á l n ě n a s t a v e n í s m ě r o v á n í z l inie n a 

h l a v n í l in i i ( d r u h á p o l o ž k a konf igurace) . 
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7.3.5 P ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h a d r e s 

N a n á s l e d u j í c í m o b r á z k u (Obr. 56) je z n á z o r n ě n o u m í s t ě n í j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j ů ve s t r u k t u ř e 

projektu a p ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h adres ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . S k u p i n y o b j e k t ů p a t ř í c í c h 

k z a ř í z e n í a j e d n o t l i v é k o m u n i k a č n í objekty, k t e r é j s o u p o u ž i t y , j s o u b a r e v n ě o d d ě l e n y . 

[[[] Bu i ld ings in N e w Lab. u fohy (Sklad, Toalety, Pe- jerver ) 

N u . . . N a m e O b j e i l F j rwt i - . - Group A d d í f n e s 

LAO General ]n Operat ion 

• a io O u t p u t A Swi tch 

O u t p u t A T c leg r. Status.. 

O u t p u t B •Switch W f t i/3/3 1 

O u t p u t E Telegr. Status -

• 3 5 0 O u t p u t C í w i t c h 

J^QS O u t p u t C Telegr. S t i t u v , -

Cf lTO O u t p u t D 1 -. ITC Ii 

O u t p u t D Telegr, Status,, . 

- U l i O u t p u t s M o v e b ľ n d : , , 

• 0 1 2 O u t p u t A Louvre adj ./ . . . 

• í 7 i O u t p u t D M o v e b l i n d ; ... 

c d " O u t p u t B Louvre adj./ . . . 

R o c k e r ! , . , Switching l / l f l 

u e i 7 Rocker 1 . . . Swi tch inn 

H ü c k e r ] . . . M r v t snutteŕ 1/3/1 

R o c k e ř i . . . Ad jus t lamel 1... 

R o c k e ř i Sw i t ch ing 

P u l l o f f . . . Telegr, swi tch 

M f l v w n c - . - Telegr, s w i t ť h U M 1 

^ Bu i ld ings/Funct ions 

É Ú Projekt 

t. [gl l . P c d l a z i 

, U=j 2 . P u d l a ; i 

- [jal 3 . P o d l a i i 

C h o d b a 

K t n c d A r 1 1 U J 
. I _ l E i n o d h i 2 

±l P C - « r v e r 

i l R e c e p t e 

ď { ± J Rowadet 3.NP 

l i ) - J ] l JO.- SV/530.320JÍ Poiwer s u p p l y J 3 2 Q m A 1 M D R C 

I» JjJ] l . l . - S V / S f f l . 3 2 D J P o i ™ s i j p p l y J 3 2 f J r T i A , M D R C 

| i : U I JOJ A T / i f i j o l o f - S w i t c h a d u a t o r . l u A , MOR.C 

f i U 1 1 . 0 LK/54.1 L ine -/Area Coup le r , M D R C 

r*i U 1 1 . 2 ff S/521 IP Interface, M D R C 

I U í 

i - ^ 
í : ^ . J S c h o d i š t e . 

" Sklad 

1.7 SA/S4.61 i w r t c h A c t u a t e d t c l d , 6 A , M D R C 

1.8 JA/S2230.1 Shutter A c t u a t o r . 2 f c l d , 2 3 0 V A C M D R C 

5J i SI 
i "o 
" LAJ 

1.0.1 «125 If-Switch Kŕwor.FM 

l . l J C l ? 6 J f - S ™ t c h w n « f . F M 

1.1.66132-102 Watchdog sensor,FM U 
Toalety 

7 ŕ ' , ŕ d ŕ c i místnost 

roup Addresses in N e w L í b . u l ö h y (Sklad. Toalety, P<-server) 

^ IVaingroups 

£J| 1 3 . podlaz i 

t 1 Schodište 

gjjj 2 C h o d b a 

-• l ä l 3 Sklad, P c -server. Toalety 

Parent Object Dev ice 

l / M svetlo S- : ' . ' Ľ . - ' i i r ' i - • " t tgr . i... 1 1.6Í132-102 v' jf ltchdpg sen 

• í 30: Output E - Swi tch I L.7 SA SJEV! Swi tch A c t u a l 

1.-3-1 Zaluzi . J í iL C-L.tr; üt .1 - \1D-.Ě b n d . . L.I.B JA./S2.230.1 Shutter ActL 

_ Ů 6 Hocker 1 l o n g • M o v e E... 1 1 . 3 Ů12Ů 2f Switch sensor. FI1 

1/3/2 Z í l u i i . . , _ d 12 : Output i - LcL- . - rt a; l - . . . 1 1 . 6 JA.-S2.233.1 S h u t t i - A c t L 

_ C 7 RÍJÍ t er 1 íh í . r : - Adjurt 1... L 1.3 E l ?Ě J f -^ . v i tch sensor,Fl 

1/3/3 Cental . . . CC) S: R o c k e ř i f ight - Svvrtchi... l j f t l 6125 l f - S w i t c h sensor, Fl 

U S 30: O u t p u t C - Swi tch 1 1 . 7 SA/ Í4J6 .1 Swi tch Actuab 

U H 1 1 : Output A - M o v e bl ind, , , U £ JA/S2.2301 Shutter ActL 

Obr. 56 Přiřazení skupinových adres pro ovládání žaluzií 

http://C-L.tr
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7.4 Ú l o h a č . 4 - S t m í v a n é s v ě t e l n é o k r u h y 

Tato ú l o h a se z a b ý v á e l e k t r o i n s t a l a c í v m í s t n o s t e c h k a n c e l á ř í . Opro t i ú l o z e č . 3 je zde 

r o z š í ř e n í o s t m í v a n é s v ě t e l n é okruhy , k t e r é b u d o u j a k o v p ř e d c h o z í ú l o z e reagovat n a p o h y b , ale 

t e n t o k r á t t a k é n a v n ě j š í o s v ě t l e n í . O p ě t , p r o t o ž e b y pro o b ě k a n c e l á ř e b y l y p o u ž i t y s t e j n é p ř í s t r o j e 

v č e t n ě n a s t a v e n í , je zde uvedeno ř e š e n í pouze pro j e d n u k a n c e l á ř . 

7.4.1 Z a d á n í 

P ro m í s t n o s t i k a n c e l á ř í j s o u p o ž a d o v á n y n á s l e d u j í c í funkce: 

K a n c e l á ř e 1,2 - D v a s t m í v a n é s v ě t e l n é okruhy , ž a l u z i e s r u č n í m o v l á d á n í m . 

D v a s t m í v a n é s v ě t e l n é okruhy , k t e r é b u d o u s p í n á n y p o k u d bude v n ě j š í hodnota jasu n i ž š í n e ž 

140 a z á r o v e ň bude d e t e k o v á n pohyb . P ř i z v ý š e n í hodnoty jasu n a 2 0 0 , nebo p ř i absenci p o h y b u bude 

o s v ě t l e n í vypnuto . Pro r u č n í n a s t a v e n í hodnoty o s v ě t l e n í p o u ž i j t e p r v n í d v ě k o l é b k y 4 - n á s o b n é h o 

d o t y k o v é h o s n í m a č e , kde p r v n í bude o v l á d a t s v í t i d l o 5 a d r u h é s v í t i d l o 6. P ro k o l é b k y je p o ž a d o v á n a 

n á s l e d u j í c í funkce : k r á t k ý stisk - ú p l n é r o z s v í c e n í / z h a s n u t í ( p r a v á / l e v á k o l é b k a ), d l o u h ý stisk -

p o s t u p n é r o z s v ě c e n í / s t m í v á n í ( p r a v á / l e v á k o l é b k a ) . P ro ž a l u z i e je p o ž a d o v á n o r u č n í o v l á d á n í j a k o 

v p ř e d c h o z í ú l o z e . Jej ich o v l á d á n í bude nastaveno n a t ř e t í a č t v r t o u k o l é b k u 4 - n á s o b n é h o d o t y k o v é h o 

s n í m a č e . F u k n c e t l a č í t e k je n á s l e d u j í c í : d l o u h ý stisk - pohyb ž a l u z i í nahoru / d o l ů ( p r a v á / l e v á 

k o l é b k a ), k r á t k ý stisk - n a t o č e n í lamel nahoru / d o l ů ( p r a v á / l e v á k o l é b k a ). D á l e dle s c h é m a t u 

(Obr. 57) v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy a p ř i ř a ď t e je ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . N á s l e d n ě s t á h n ě t e 

a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř t e f u n k č n o s t . 

" F * 

1/4/0 1/4/0 
1/4/1 1/4/1 
l/4/£ 1/4/3 
\/<••/•?, 1/4/9 

S v í t i d l o 5 SvT-bicílo 6 

U.P 

< 
> 

1 . 1 -

1/4/0 
1/4/1 

JÁ 
U . 6 

1/4/2 1/4/3 1/4/4 1/4/& 
1/4/8 1/4/9 1/4/5 1/4/7 

1.1.4 

4 
1,1.2 

Ž a l u z i e £ 

Obr. 57 Schéma pro úlohu č. 4 
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7.4.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

V t é t o ú l o z e j s o u p o u ž i t y n á s l e d u j í c í p ř í s t r o j e . D l e z a d á n í a p o p i s u v tabulce je u m í s t ě t e do 

struktury projektu n a p a t ř i č n á m í s t a a p ř i ř a d ť e k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů d a n é s k u p i o v é adresy. 

Č í s l o 

p ř í s t r o j e : 
N á z e v : O z n a č e n í : 

I n d i v i d u á l n í 

a d r e s a : 
U m í s t ě n í : S k u p i n o v á a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.0.- R o z v a d ě č -
2 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.1. - R o z v a d ě č -
3 L i n i o v á spojka L K / S 4 . 1 1.1.0 R o z v a d ě č -
4 IP r o z h r a n í I P S / S 2 . 1 1.1.2 R o z v a d ě č -

5 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

4 - n á s o b n ý 
6127 M F - 8 4 - 5 0 0 1.1.4 K a n c e l á ř 1 

1/4/2 1/4/3 1/4/4 1/4/6 

1/4/8 1/4/9 1/4/5 1/4/7 

6 
S n í m a č p o h y b u 

180 K o m f o r t 
6 1 3 2 - x x - 1 0 2 1.1.6 K a n c e l á ř 1 

1/4/0 

1/4/1 

7 
Ž a l u z i o v ý a k č n í 

č l e n 2 - n á s o b n ý 
JA/S 2.230.1 1.1.8 R o z v a d ě č 

1/4/4 1/4/6 
1/4/5 1/4/7 

8 

S p í n a c í a s t m í v a c í 

a k č n í č l e n 2 -

n á s o b n ý 

U D / S 2 .300.2 1.1.9 R o z v a d ě č 

1/4/0 1/4/0 

1/4/1 1/4/1 

1/4/2 1/4/3 

1/4/8 1/4/9 

Tabulka 24:Použité přístroje pro úlohu č. 4 

7.4.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. V y t v o ř t e n o v ý projekt, s n á z v e m L a b . ú l o h y ( K a n c e l á ř e ) a v y t v o ř t e topo log i i a strukturu dle 

ú l o h y č í s l o 1. P o p ř í p a d ě v z á l o ž c e Edit/Open/Manage Projects v y t v o ř t e k o p i i š a b l o n y 

a p ř e j m e n u j t e j i n a d a n ý n á z e v . Tento projekt n á s l e d n ě o t e v ř e t e . 

2. U m í s t ě t e v š e c h n y p ř í s t o j e do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í dle tabulky. 

3. V y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( p r a v é t l a č í t k o m y š i ) a v y b r á n í m v o l b y Edit Parametrs.. 
n a p o u ž i t ý c h s n í m a č í c h a a k č n í c h č l e n e c h nastavte v h o d n é parametry pro z a d a n é funkce. 

4. N á s l e d n ě v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy pro ř í z e n í o s v ě t l e n í v z á v i s l o t i n a h o d n o t ě v n ě j š í h o 

o s v ě t l e n í a n a p o h y b u . D á l e r u č n í o v l á d á n í hodnoty o s v ě t l e n í a ž a l u z i í , do d a n ý c h skup in dle 

funkce u m í s t ě t e p o t ř e b n é k o m u n i k a č n í objekty. 

5. Jako d a l š í b o d nahrajte a p l i k a č n í p r o g r a m y do p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a zkontrolujte s p r á v n o u 

f u n k č n o s t . 

6. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e 

(v k o n t e x t o v é m m e n u Unload). 

7.4.4 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

A b y c h o m m o h l i s n í m a č p ř í t o m n o s t i p o u ž í t i n a s e p n u t í pod le d e n n í h o o s v ě t l e n í , je n u t n é 

u tohoto p ř í s t r o j e p o z m ě n i t u r č i t é parametry (Obr . 58). Ne jp rve v z á l o ž c e General povo l i t Twilight 
sensor ( s o u m r a k o v é č i d l o ) . T o u m o ž n í d a l š í n a s t a v e n í s o u m r a k o v é h o č i d l a , k t e r é se z o b r a z í v l e v é m 

s loupc i v z á l o ž c e Twilight sensor. C e l k o v é n a s t a v e n í tohoto s n í m a č e je n a n á s l e d u j í c í m o b r á z k u . 

N a s t a v e n í p o h y b o v é h o s n í m a č e zde n e n í uvedeno , p r o t o ž e je t o t o ž n é s n a s t a v e n í m z p ř e d c h o z í ú l o h y 

a n e n í ho tedy n u t n é m ě n i t . 
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• U £ 6132-102 Wst th dog 

Movement smsor 
Adjuslmenls 

TV i lg l í serväoi 

I S o u m r a k o v ý s n í m a č \- J -

Chováni iná abíinici po 
obnově napětí 

n u j ů ň u 

Mantainn luncSori 

Behawour on bus voltage letxveiy 

Biighlneíi d iptr idng s^rohncj 

Mavemeni 

J** 

enabled 

T I I Í I T - J 

Twiliaht j c n t o i 

I ť O - O - o l c k L : I c ^ ý -Aotivalion abiert prcbelec lnc smsoi 

I g n a c o v a t - . i n ě l é = v ? t - . l o j — j .Ignoie aililiciallijhl 

I >: : :i ' Ivci 'o : : b c : ' Typ p r a h o v é h o objektu 

O d e s l á n o p o d o s a z e n i 

h o r n í h o p r a h u  

Odesláno po dosaženi 
spodního prahu  
Hranice s p o d n í h o prahu  

I hranice h o r n í h o prahu T—5' 

h o l avat jbe 

|yes 

Value IEIÍ.6I 

n-F 

Ť0-. 

lower ihiashild 
( M s i k / f f l S hrighl) 

upper IhieshokJ: 
[Dtdark/25&brighl] 

|1ID 

[äôTT 

3 1 

i 
1 

H 
I 

l 

H 
II 
" s i 

O ô r . 5 5 Nastavení parametru snímače pohybu 

Jako d a l š í je n u t n é nastavit parametry 4 - n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e (Obr . 59). Jak by lo 

uvedeno v z a d a n í , 1. a 2. k o l é b k a m a j í stejnou f u n k c i , tedy o v l á d á n í d v o u s t m í v a n ý c h o s v ě t l e n í . 

U 3. a 4. k o l é b k y je t o m u o b d o b n ě , ale k a ž d á o v l á d á j e d n u ž a l u z i i . Z toho d ů v o d u je zde uvedeno j e n 

n a s t a v e n í 1. a 3. k o l é b k y , u 2. a 4. je n a s t a v e n í t o t o ž n é j a k o u t l a č í t e k p ř e d n i m i . 

- 11.4 fiiZTMF-flf-iwitch sensor mult i funt t ional ,FM 

f BCU-Tj>pe 

Racker4 
Lighl scene 
Status LED 

(Iperatan node of iod<Ei 

V o i k ň f l rode Of Ihe loeker 

Operation mode of LED 

Cohui of iheLED 

li i_.=1 = 1 I_I 11 mode of loekei 

ShJtlai diiertem 

Opera/bon mode c f LED 

Coknui of IheLED 

F u t l e r 1 

|OFF- » ied , ON = green 

R o c k e r 3 

Drwnna jenwr 

left = DARKE RVQFF. n h t = BRIGH FERVDN 

show váke ol objeti rocker shorl T | 

Šhutlsi ientof 

left = DOWN, right = UP 

onanlalcri lighl 

aKojjs flicen 

Obr. 59 Nastavení parametrů 4-násobného dotykového snímače 
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Pro k o l é b k u 1 ( R o c k e r 1) je n a s t a v e n í n á s l e d u j í c í : 

O p e r a t i o n m o d e of r o c k e r ( p r o v o z n í r e ž i m t l a č í t k a ) - D i m m i n g sensor ( s t m í v a c í 

s n í m a č ) 

W o r k i n g m o d e of r o c k e r ( p r a c o v n í r e ž i m t l a č í t k a ) - L e f t ( l e v á strana) = Darker/Of f 

( t m a v š í / v y p n o u t ) , R i g h t ( p r a v á strana) = Br ighter/On ( s v ě t l e j š í / z a p n o u t ) 

O p e r a t i o n m o d e of L E D ( p r o v o z n í r e ž i m d iody) - show value o f object rocker short 

(zobrazit hodnotu objektu rocker short - k r á t k é s t i s k n u t í ) 

C o l o u r o d L E D (barva d iody) - O F F (vypnuto) = red ( č e r v e n á ) , O N (zapnuto) = 

green ( z e l e n á ) 

Pro k o l é b k u 3 ( R o c k e r 3): 

O p e r a t i o n m o d e of r o c k e r ( p r o v o z n í r e ž i m t l a č í t k a ) - Shutter sensor ( ž a l u z i o v ý 

s n í m a č ) 

S h u t t e r d i r e c t i o n ( s m ě r ž l u z i í ) - left ( l e v á strana) = D O W N (dolu), right ( p r a v á 

strana) = U P (nahoru) 

O p e r a t i o n m o d e of L E D ( p r o v o z n í r e ž i m d iody) - or ientation l ight ( o r i e n t a č n í 

s v ě t l o ) 

C o l o u r o d L E D (barva d iody) - a lways green ( s t á l e z e l e n á ) 

Jako d a l š í n a s t a v í m e s t m í v a c í a k č n í č l e n 2 - n á s o b n ý . V tomto p ř í p a d ě z m ě n í m e pouze 

v z á l o ž c e A-B: Dimming r e l a t i v n í rychlost s t m í v á n í n a 6s (Obr. 60). Z b y t e k n a s t a v e n í je p o n e c h á n n a 

d e f a u l t n í c h h o d n o t á c h . 

I R & l a t l v n i r y c h l o s t s t m í v á n i z u :ia 103 v a )|  

D 1 J S UD/SJ-3WJ IMwHl Dim AcU-fgid.MOVA.MDPC 

A-B Genrra! 

A'B: I .i'o:•' 
4B Srtrfh 
A-B Dimming 
'.B •••=1.1. 

M a x i m ů l j i i hodj ioLů ůLmLvA/ 

Minimální hodnota stmíváni 
Hodnota stmíváni pro 
spínáni... 

P d V ů l i t :ÍŮÍI.ÍILJL1 půmúi-í 
r ů l ů L i v l i i h o zsLtnivŮjli 

P o v o l i t v y p n u t i pomoci 
relativního stmíváni 

Rvehlqat Eelflt ivnihc 
ibtralváj i l m i j i í j i i objektem,, 

A-Eř: Dipping 

Rel. dimming speed Ironn Q .1 DOS 
i n i | U . . B 5 . « 5 ] 

M-dsinj i dimmingvalue 

Minmup dfoirning. value 

,• i ••in: . -d,e appb' lo Swteh. Dknning 
and tfaiicare lighling runctun 

Alasi snilchinojan via relative dimming 

Alow sitilchng olf via rd dnwnng 

Rel. dimmrg speed changeable viaobiecl 
(OtiaDt: Rel. damning speed D, ..1CCOC] 

|1DDS (255) 

|S1| 

|í - NDTE 

lyes A 
| ľ « 

I* 

Obr. 60 Nastavení parametrů 2-násobného stmívacího akčního členu 

Pro ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n 2 - n á s o b n ý n e n í p o t ř e b a m ě n i t ž á d n é n a s t a v e n í , p r o t o ž e d e f a u l t n í 

n a s t a v e n í n á m vyhovu je . 
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7.4.5 P ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h a d r e s 

N a n á s l e d u j í c í m o b r á z k u j s o u zobrazeny v š e c h n y k o m u n i k a č n í objekty d a n ý c h p ř í s t r o j ů , 

v š e c h n y tyto objekty b y m ě l y b ý t v i d i t e l n é p o k u d j s o u p ř í s t r o j e s p r á v n ě nastaveny. V l e v é m s l o u p e č k u 

j sou zobrazeny p ř í s t r o j e z m í s t n o s t i 6 ( K a n c e l á ř 1), vp ravo pak p ř í s t r o j e z r o z v a d ě č e . P o d touto 

strukturou je pak v ý s l e d n é p ř i ř a z e n í s k u p i n o v ý c h adres ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m (Obr . 61). 

K a n t e l a r l 

H 1.1.4 6127 M F it-Switch sensor rnultt f u n c t i o n a l , F M 

[j^j 14: Rocker 1 short - S w i t c h i n g 

• Q j j 15; Rocker 1 l o n g - D i m m i n g 

• C d 16: Rocker 2 short - S w i t c h i n g 

•• |_d 17: R t K k e r 2 i o n g - D i m m i n g 

• |_C| 18: P a c k e r 3 l o n g - M o v e shutter 

19: Rocker J s h o r t - A d j u s t l a m e l l a of shutter 

• 3 20: Rocker 4 l o n g - M o v e shutter 

Q j j 21: Rocker 4 short - A d j u s t l a m e l l a o f shutter 

B £ ] 1.1.6 6132 -102 W a t c h d o g « n » r , F M 

• C d 0; Pul l o f f d e t e c t i o n - Tefegr. s w i t c h 

- U 3 1; M o v e m e n t - T e l e g r . s w i t c h 

• |_C| 10: Twi l ight sensor - T e l e g r - v a l u e 

XI : Twi l ight sensor - A c t i v a t i o n 

Z ^ R o z v a d e c 3 . N P 

H - £ ] ID.- S V / S 3 O J 3 0 J P o w e r su p p l y , 3 2 0 m A , M D R C 

[+)••£] 1 1 - SV/S3OJ20 5 P o w e r su p p l y , 3 2 Q m A M D R C 

[*•£) 1.1.0 LIV54.1 L i n e - / A r e a C o u p l e r . M D R C 

a••£] 1.1.2 IPS/S2,I IP Interface, M D R C 

g £J 1.1,8 J A / S 2 . 2 J 0 1 Shutter A c t u a t ^ 2 f o l d , 2 3 C V A C , M D R C 

•_d 11: O u t p u t A - M o v e b l inds U p - D o w n 

Q^l 12: O u t p u t A - Louv re a d j / Stop U p - D o w n 

• L1J| 71; O u t p u t B - M o v e b l i n d s U p - D o w n 

•• C d 72: O u t p u t B - Louv re ad j . / Stop U p - D a w n 

• • - £ ] 1.1.9 U D / S 2 3 0 0 . 2 Universal D i m A < t . , 2 - f o l d r 3 0 O V A M D R i 

L1] L: General - fvcesf t e r n p e n t u ^ 

l_C| 2: General - Cr i t ical excess t e m p e r a t u r e 

• 3 10: O u t p u t A - S w i t c h 

E d 12: O u t p u t A - Relative d i m m i n g 

- E d O u t p u t A * Br ightness va lue 

•• C d 32; O u t p u t A - L o a d t ype 

• C d 33: O u t p u t A - Error s igna l 

•• |_d 34: O u t p u t A - Status byte 

L C j 35: O u t p u t E - S w i t c h 

L i d 37: O u t p u t G - Relative d i m m i n g 

E d 33: O u t p u t B ' Br ightness va lue 

• C d 57: O u t p u t B - L o a d t ype 

• C d 58: O u t p u l B - Error s igna ! 

- C d 59: O u t p u t E - Status byte 

Q Menngioups 
R 9 13. pOdlflii 

r* S 1 Schodište 
:< J3l í Ľ i í JE3 
> jg| 3 Sklad, Pc-server. Toalety 
.-. Sj| J Ifsnttlsr 1,2 

g 0 Svitlo (Rwkti na swoHo) 
J 1 zvrtlo (Pohyb) 

i Svítidlo 5 (Ovládáni) 
g] 3 Svítidlo 6 (Ovládáni) 
S I Z r i n 1 •Pohyb) 
9 5 7;liJľ.r 1 (tamely) 
2J G ľjluae 2 (Pohybl 
^ TÍJlu3e2(LernetyJ 
Q S Svitidlo S (Seflňu(i) 
EJ 9 Svítidlo 6 (Sepnuti) 

Parent | Object | 

|/4/D5yttl0... 13: Output A - Brightness, value 
LCj 38: Output 1 - BughlnesSi value 
_Cj 10: Twilight sensor - Telegr, value 

1/4/1 SvetlD ... LJd 1: Movemenl - Teleqr. switch 
LCj 10; Output A - Switch 
•0 35: OtftputB-Switch 

1/4/2 ivlidl... LCj 13: Rocker 1 Icnj - D imminq 
USH 11: Output A-Relative dimming 

1/4/3) Svtu'dl... LCj 17: Rocker 2 lung - Dimming 
•3 37: OutpUfB-lurlativT dimming 

1/4/4. Zaluti... LO 13: Rocker 3 long - Mtve shutter 
LCj 11: Output A • Move blinds Up-Down 

1/4/3 Zalmi... LCj 19: Rocker 3 short - Adjust lamella al shutter 
LCj 12: Output A - Louvre adjv Stop Up-Down 

1/4/la Zahni... Lij 20: Racket 4 long - Hove ihutler 
LCj 71: Oulu-ut B - Move blinds Up-Down 

1/4/7 Zatuii- rjEj 21: Rockers short - Adjust lamella of shutter 
LCJ 72; OutpulB - Louvre adjV Slop Up-Down 

1/4/5 SvflSdl,., CCj 14: Rocker 1 short • Switching 
M lO^-ulpulA-iwikh 

1/4/9 Svitidl... OH 35: Output B- Switch 
lid 16: Rocker 2 short - Switching 

J * I 
Device  
U 3 UD/SJ.3WJ Universal Dim Act̂ -foUJL 
1J.3 UD/S2.3M.2 Universe Dim ActJ-fold. 
1.1 JS6132-102 Watchdog sensor.FM 
I.LJD. 51J2-102 Wntehdag sensar.FM 
1JJ VWH3O02 UniverMt Dim ActJ-fold, 
1.13 UD/5J.3WJ Univtrul Dim ArtJ-foH, 
1 U I I 2 M *f-S*it£h sensor multi funelie 
1.13 UD..,S!.300J Universal Dim Art,2-folil\ 
1.1.46127WF4f-Swi(ch sensor multi functic 
U3Urj/H.3P0J Univcnal DimAct,2-fold, 
1.1 i E127MF 4f-Switch sensor multi tundk 
1.13 JA/S2.230.1 Shutter Actuator̂ old,:?!) 
lJJ.tL3?MF if-Switch sensor multi Functic 
1.1* JVS2.Z30.1 Shutter Actuator̂ fold.130 
1JJ4612JMF 4f-5witch sensor multi Functin 
1.1 * Jft/S2230d Shutter Actuatorjfold.230 
1.14. vl27HF 4f-Switch sensor multi fundjl 
1.1 JS S2230J Shutter ActuatorJfoldJ2a 
l.l^tlJJUF+f.Swttch sensor multi funrtit 
1.13 UD/S2J00J UniverMl Dim Act J-fold, 
1.13 UD/S2J0OJ Universal Dim Act^-fold, 
1.1J.G127MF 4F-Switch sensor multi Functic 

Obr. 61 Výsledné přiřazení skupinových adres pro úlohu č. 4 
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7 .5 Ú l o h a č . 5 - S v ě t e l n é s c é n y 

N á s l e d u j í c í ú l o h a se z a b ý v á e l e k t r o n i s t a l a c í v z a s e d a c í m í s t n o s t i . P r o t o ž e ve v ě t š i n ě 

z a s e d a c í c h m í s t n o s t í k r o m ě j e d n á n í , d o c h á z í i k r ů z n ý m p r e z e n t a c í m j s o u pro tuto m í s t n o s t s p e c i á l n í 

p o ž a d a v k y , k t e r ý m i j s o u s v ě t e l n é s c é n y a d á l k o v é o v l á d á n í . 

7.5.1 Z a d á n í 

P ro z a s e d a c í m í s t n o s t j s o u n á s l e d u j í c í p o ž a d a v k y : 

Z a s e d a c í m í s t n o s t - D v a s t m í v a n é s v ě t e l n é okruhy , ž a l u z i e s r u č n í m o v l á d á n í m , s c é n y . 

P ro o v l á d á n í d v o u s t m í v a n ý c h s v ě t e l n ý c h o b v o d ů p o u ž i j e m e k o l é b k u 1 n a 3 - n á s o b n é m 

d o t y k o v é m s n í m a č i T r i ton . To to t l a č í t k o bude o v l á d a t o b ě s v ě t l a s o u č a s n ě . A p l a t í s t e j n á funkce j a k o 

u s t m í v a t e l n ý c h s v ě t e l n ý c h o b v o d ů v p ř e d c h o z í ú l o z e , tedy d l o u h ý stisk = r o z s v ě c e n í / s t m í v á n í , k r á t k ý 

stisk = ú p l n é r o z s v í c e n í / z h a s n u t í . P ř i absenci p o h y b u o b ě s v ě t l a zhasnou. D r u h á k o l é b k a bude s l o u ž i t 

k o v l á d á n í s v ě t e l n ý c h s c é n , k d y jeho l e v á strana bude s p o u š t ě t s c é n u prezentace. Pro prezentaci bude 

hodnota jasu n a o b o u s v ě t l e c h nastavena n a 4 0 % , z á r o v e ň ž a l u z i e s jedou do s p o d n í po lohy . P r a v á 

strana bude s p o u š t ě t s c é n u j e d n á n í . Pro j e d n á n í se hodnota jasu z v ý š í n a hodnotu 8 0 % , z á r o v e ň 

ž a l u z i e vy jedou do h o r n í po lohy . T ř e t í k o l é b k a bude s l o u ž i t k r u č n í m u o v l á d á n í ž a l u z i í . O p ě t j a k o u 

s v ě t e l bude jedno t l a č í t k o o v á d a t o b ě ž a l u z i e . A s t e j n ě j a k o v p ř e d c h o z í ú l o z e p l a t í , ž e d l o u h ý stisk = 

pohyb ž a l u z i í nahoru / d o l ů , k r á t k ý stisk = n a t o č e n í l a m e l nahoru / d o l ů . D l e s c h é m a t u (Obr. 62) 

v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy a p ř i ř a ď t e je ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . N á s l e d n ě s t á h n ě t e a p l i k a č n í 

p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř t e f u n k č n o s t . 

p r 

u 
•i 

o 

OJ 
5 f 

1.1.0 
<l 

> 

1.1,-

1/5/0 
1/5/1 
l/5/£ 
1/5/3 
1/5/4 

1/5/0 
1/5/1 
1/5/2 
1/5/3 
1/5/4 

1/5/0 
TA 

KM 

1/5/3 
1/5/41 

1/5/1 1/5/7 
1/5/2 1/5/B 

Svít idlo 5 Svít idlo ů 

1.1.9 

1/5/5 1/5/5 
1/5/É L/5/6 
1/5/7 1/5/7 
1/5/8 1/5/9 

Ža luz i e 1 Žftluzle 

1.1.Q 

L.1.6 

1/5/5 
1/5/6 
1.1.5 

1,1.2 

Obr. 62 Schéma pro úlohu č. 5 



Strana 86 7 

7.5.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

V t é t o ú l o z e j s o u p o u ž i t y n á s l e d u j í c í p ř í s t r o j e . D l e z a d á n í a p o p i s u v tabulce je u m í s t ě t e do 

struktury projektu n a p a t ř i č n á m í s t a a p ř i ř a d ť e k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m d a n é s k u p i o v é adresy. 

Č í s l o 

p ř í s t r o j e : 
N á z e v : O z n a č e n í : 

I n d i v i d u á l n í 

a d r e s a : 
U m í s t ě n í : S k u p i n o v á a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.0.- R o z v a d ě č -
2 N a p á j e c í zdroj SV/S 30.160.5 1.1. - R o z v a d ě č -
3 L i n i o v á spojka L K / S 4 . 1 1.1.0 R o z v a d ě č -
4 IP r o z h r a n í I P S / S 2 . 1 1.1.2 R o z v a d ě č -

5 
S n í m a č t l a č í t k o v ý 

3 - n á s o b n ý T r i ton 
6127 M F - 8 4 - 5 0 0 1.1.5 

Z a s e d a c í 

m í s t n o s t 

1/5/3 

1/5/4 

1/5/1 1/5/7 1/5/5 

1/5/2 1/5/8 1/5/6 

6 
S n í m a č p o h y b u 

180 K o m f o r t 
6 1 3 2 - x x - 1 0 2 1.1.6 

Z a s e d a c í 

m í s t n o s t 
1/5/0 

7 
Ž a l u z i o v ý a k č n í 

č l e n 2 - n á s o b n ý 
JA/S 2.230.1 1.1.8 

Z a s e d a c í 

m í s t n o s t 

1/5/5 1/5/5 

1/5/6 1/5/6 

1/5/7 1/5/7 

1/5/8 1/5/8 

8 

S p í n a c í a s t m í v a c í 

a k č n í č l e n 2 -

n á s o b n ý 

U D / S 2.300.2 1.1.9 
Z a s e d a c í 

m í s t n o s t 

1/5/0 1/5/0 

1/5/1 1/5/1 

1/5/2 1/5/2 

1/5/3 1/5/3 

1/5/4 1/5/4 

Tabulka 25:Použité přístroje pro úlohu č. 5 

7.5.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. V y t v o ř t e n o v ý projekt, s n á z v e m L a b . ú l o h y (Zasedaci_mistnost ) a v y t v o ř t e topo log i i 

a strukturu dle ú l o h y č í s l o 1. p o p ř í p a d ě v z á l o ž c e Edit/Open/Manage Projects v y t v o ř t e k o p i i 

š a b l o n y a p ř e j m e n u j t e j i n a d a n ý n á z e v . Tento projekt n á s l e d n ě o t e v ř e t e . 

2. U m í s t ě t e v š e c h n y p ř í s t o j e do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í dle tabulky. 

3. V y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( p r a v é t l a č í t k o m y š i ) a v y b r á n í m v o l b y Edit Parametrs... n a 

p o u ž i t ý c h s n í m a č í c h a a k č n í c h č l e n e c h nastavte v h o d n é parametry pro z a d a n é funkce. 

4. N á s l e d n ě v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy pro r u č n í o v l á d á n í o s v ě t l e n í p o m o c í t l a č í t k a a pro reakci 

o s v ě t l e n í n a pohyb . D á l e pro s v ě t e l n é s c é n y , pro r u č n í o v l á d á n í ž a l u z i í a t a k é pro s c é n y k t e r é 

o v l á d a j í ž a l u z i e , do d a n ý c h skup in dle funkce u m í s t ě t e p o t ř e b n é k o m u n i k a č n í objekty. 

5. Jako d a l š í b o d nahrajte a p l i k a č n í p r o g r a m y do p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a zkontrolujte s p r á v n o u 

f u n k č n o s t . 

6. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e 

(v k o n t e x t o v é m m e n u Unload). 
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7.5.4 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

D v o j n á s o b n ý s t m í v a c í a k č n í č l e n , j sme nastavoval i j i ž v p ř e c h o z í c h ú l o h á c h , m ů ž e m e tedy 

ponechat n a s t a v e n í z ú l o h y č . 4. U s n í m a č e p ř í t o m n o s t i z r u š í m e v o l b u reakce n a v n ě j š í o s v ě t l e n í . 

Tento p r í s t r o j n á m p o s t a č í nastavit j a k o v ú l o z e č . 3. D v o j n á s o b n ý ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n n e n í o p ě t 

p o t ř e b a nastavovat a pro n a š e p o ž a d a v k y n á m z n o v u p o s t a č í ponechat d e f a u l t n í n a s t a v e n í . Z b ý v á n á m 

tedy nastavit t r o j n á s o b n ý d o t y k o v ý s n í m a č T r i ton . N a s t a v e n í p a r a m e t r ů pro tento p ř í s t r o j je zobrazeno 

n a n í ž e u v e d e n ý c h o b r á z c í c h . 

Gľír i t í in l 

|OhJĽ-kl p m p o t l s v i ľ Ľ n i s p i m ŕ Ľ L tiecttor baL+Jigtíngshitchas 

C r i y v ý n í o ^ v ŕ l I ^ T i í pt> y h r t r v í 

Funkce pomocného ikiíiikn 

IK o b l a s t p o m o c n é h o t l a i i t k a 

B ehaviour c l back l i : ' f ' c at 
bus recovery 

Počet s-vOK'lnýth sten 

> Function ol au-ilia/jj push button 

—>IR area of aLwikjíjí push boflen fMEMQ] 

J. > N umbel ol l igKicene? 

S v ě t e l n é SĽÉTiy U i t s i L j p n é n£ . . 

Čekací doba mezi aktivačními 
telegramy .svetelných, scén 

* Lightsceneí are available on 

t W a l l í lare betiween telegrams by 
activating lightscenes (bass 14-0 mel 

D l o u h ý Sti&k. t l a ŕ i t k a brán o d ... P " s n b u l t t ) r i • 3 c | i t ) r i Jiteipreted as long trom 

tEMtteld and sti lus LED 

ION 

j no function l display cperotto 

nu IR 

I2 

1 Rocker 1 d 

- s J 

|430mt 

Fiocfcer 1 

Klasické nastavení pro 
ovládáni stmivaciho 
akčního Elenu 

• peialion mode of rocker 

n n r a diisclion 

peialion roooeof LED 

Colon of lha LED 

Tlačítko je přiřazeno k 
tlačítku č_... na IR ovladači Í E « s i g n e d io i R pusti baton 

11R oblast h -3*-IR M a 

I Dirrmng sensor 

|h) i -daiksi/ufT r i i p M - t ( i c n H / O H • 

I shows value ol object rocker -iheri 

|OFF = iad, ON = green 

1 

1 while 

Tlačítko je přiřazeno k 
tlačítku č.... na IR ovladači 

[iR oblast |-

Rocke i is assigned to two ighiscenes 

- > R n c k e i is assigned to IR pustí boitsn 

>IR area 

R m : k e r 2 

HOT E 

12 

|nhile 

"31 

Obr. 63 Nastavení parametrů 3-násobného dotykového snímače 1/2 
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l í o t k c i 3 

Klasické nastaveni pro 
ovládáni žaluziového 
akčního členu 

Tlačítko je přiřazeno k 
tlačítku č. ... na IR ovladači 

[IRoblast |-

uperaliĽtn made a\ lacker 

ShuHcj d i c d i o n 

• per a l io i rr ode ül LED 

Cotur o l ine LED 

- > H oekjet is aí í iuned to IR push boUcn 

> I R a a a 

1 Shutter sensor 

| l d t - D D W N r riahi-UP 

|sho.iw ^alue ÚÍ objea rocker Jung 

|0FF - rad, DN - g r e e n 

j white 

Typ akí n i ho členu pro 
skupinu A  
Typ akin i hü í len u pro 
skupinu B 

- ^ T j j p e o f actuator gicup A 

-T>T j jp »o f actuador g i o w E 

| ľ J n ™ i g actuator IBbr.l 

|Snichcf shufJer actuator [1 batj 

-3 

Nastaveni akčního 
členu pro skupinu A 
Nastaveni akčního 
členu pro skupinu B 

Preset acluatar j c u p ík 

^ Preset acluatar group B 

L i g j h t i c e n c 1 

I tú s: 

|QN ;DOWN 

Nastaveni akčního 
členu pro skupinu A 
Nastaveni akčního 
členu pro skupinu B 

— j * P I « « actoatoi group A 

— ^ R i e s e l actuate! group fJ 

l l o h ř í c s n e ? ^ 

j 8 0 % 

j OFF / U P 

7 1 

7 ] 

OÔA*. 64 Nastavení parametru 3-násobného dotykového snímače 2/2 
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7.5.5 Přiřazení skupinových adres 

-_ Ĵ J Zasedací místnost 

• 11.5 6322-101 3f-triton Switch ser>sorrFM 

:jH 3: Baílílighting/LED - Switching 

_|J| 91: Roctcer 1 -short - Telegí. switch 

•~J& 10: Rocker 1 -long - Telegr. dimming 

- J H 11: Rocker 3 -long - Telegr. Move up/down 

12: Rocker 3 -short - Telegr. lamella ad],/stop 

13: Actuator group A - Tetegr. brightness value 

-JE| 14: Actuator group B - Telegr. switch 

_ C J 15: Actuator group C - Telegr. switch 

•33 16; Actuator group D - Telegr. switch 

-JE| 17: Actuator group E - Telegr. switch 

_ C ] IS: Actuator group F - Telegr. switch 

B rjjj 11.6 6132-102 Watchdog sensor,FM 

••••El 0: PuFI off detection - Telegr, switch 

_£] 1: Movement - Telegr. switch 

B 3 FWide-c 1NP 

B rU 1.0.• SV/S30.320.5 Power supph/,320mA,MDRC 

W £] 1.1.- SV/S30.32Q.5 Power supply.320mA,MDRC 

B d U.0LK/SU Lme-Mrea Coupler, MDRC 

B jjj 1.1.2 IPS/S21 W Interface, MDRC 

l - l £ ] 11.3 JA/S2.230.1 Shutter Actujtor,2fold.230VACrMDRC 

: . _ C | 11: Output A - Move blinds Up-Down 

I 3 3 12: Output A • Louvre adjj Stop Up-Down 

• 3 71: Output 3 - Move blinds Up-Down 

•_fl 72: Output B - louvre adj-/ Stop Up-Down 

B rU 11SUD/S2JOÜ.2 Universal Dim Act,2-fold,300VA,MDRC 

I •••3 1; General - Excess temperature 

; _ 0 l'- Generat - Critical excess temperature 

; üt\ 10: Output A • Switch 

I •••3 12: Output A - Relative dimming 

•_d 13: Output A - Brightness value 

••3 32: Output A • Load type 

_£ y. - Cutuut - - Eir-i tiynal 

:j$ 3*: Output A - Status byte 

• 3 35: Output B • Switch 

I -H3 37; Output FJ - Relative dimming 

; - J f l 33: Output Et - Brightness value 

! L$\ 57: Output 9 • Load type 

I -173 58; Output B - crrcr signal 

'•• L C | 59: Output Q - Status byte 

]~l Graup Address« in Lab. ulüFvy (ZasedHci_mi?triDst) 

Mlinjnoups 
Ej 11. pctflnn 

j£j 1 Sohodisle 
±i jg ; chodb, 
+. j Skidd. Pc-srrvrr Tnaldly 
>l Jg 4 Kancelan 1.2 
d S ^ 2>S*i*fi mislnoTf 

5Jj 0 Osvětleni IRealtcf na pohvbl 
^ 1 Osvetlení (Stmivmi) 
3 í Osvětleni (Sninám} 
jj| j Scene (Jednaný 
3 * Seena (Preucnlace) 

5 Zaluiic (Pgrn/b) 
6 ZiluiiE íLdrnslj-: 

3| 7 Sctm (hrJmnijaluw) 
Šal S Scéna (Pre2entace_ialuiic! 

- t n i xl 

Objec: Device 
1/5./» Osvětleni (Re, 

1/5/1 Osvětleni (St, 

1/5/2 Osvětleni (Sp, 

1/5/3 Seena (Jedna 

1/5/4 Seen» iPreze.. 

l/5./5Ztlu2ie(Poli.. 

1/5/6 Zilui* (Lam., 

1/5/7 Scéna IJedna. 

1/5/fl Seena IPreie., 

Ld 1= S*ovtn«nt - Ttfear i*i„ 
J,: 10: Output A -Swrtxh 
_Cl IS: Output E - S*itch 
Ld 12: Output A - Relative di... 
ETjl J/: Output B - relative di. . 
Z I'" Rr--k<" I knti THeg. 

_C| 10: Output A - Switch 
•3 35: Output B - Switch 

StReckcrl -shflFt - TeJtgr... 
LEJ 13: 
•3 15: 
Ů 38 

LEj 15: 
•3 15: 
Cd 38: 
LCI 11: 
•3 11 

— : : 

LEI 12: 
•U 72: 
Uil 12: 
LCI 1J 
3 LL 
Ľ51 71 
LCI H: 
•3 11 
Z ľ: 

Actuatt-r gfoup A - Tel... 
Output A - Brightness ... 
Output B - Brightness... 
Actuator group A - Tel... 
Output A - Brightness,... 
Output E • Brightness... 
Rocker J -long - Teleg... 
Output A - Mcve blind._ 
Output E - Move Windi... 
Output A - Lcu'.-t adj ... 
Output B - _c uvre adj.... 
Rocker 3; -stunt • Teleg.. 
Actuator gjoup E - Tel... 
Output A - MDVE blind... 
Output E • Hurt Min*-
Actuatei group E - Tel,,, 
Output A - Mcvr-blmd.-
Output E - t - W Mir,*.. 

LIS 6112-102 Watchdog sensor.FM 
1.1 9 UC/S2JDO1 Universal Dim jic:..2-Fold.JDP^Mtt-
[ i l UD/SJ.300J IJnivmnl Dim Act,?-Fc,ld,30OVfl.MDF 
U S tJC/52.3(B2 Unrvereal Dim Acl.2-fold,30OVAMrjF 
1 IS JD/52J00J Un iv™l Dim AdL,2-fnld,MOVA1MDF 
1.1J63H-1PI jr-riilcjn switch «i«or rFlvl 
11? L.D-S2.3C0.2 Universal Dim Act,2-told,300VA,M[>F 
1.15 UD/52JD02 UnivHHl Dim AcU-Fnltt.JDOl/AMDF 
1.1-5 63I2-1PI Sr-niton switch ssi«orrFrvl 
1.156322-101 3f-miton twitch semor,FM 
113 J0D2 Unnreral Dim AcL,2-Fnld,30OVA,MDF 
1.1-9 DD/S2.3WJ Univmil Dim Act,J-toldr3«JVA.MDF 
1,15 6322-1013F-triton switch s*rt5or,FM 
113 JD/S2JD02 Universal Dim Ad,Z-FDl4M0VA,FvlDF 
1.1-9 UTD/52.3W2 Univusjl Dim Act, J-folĉ MOVA-HDF 
1,15 6322-101 3F-triton iwitch s*nsor,FM 
IIS JA/5J.ZSU ShuH=rAriuirtDr2fc.|d2aiVAi:,MDKi: 
[XI JA/UJ30.1 Shutter Actuitor.ifolitijqVAC, MDRC 
1.1J8 JA/S2.230.1 Shutter Actuater.2fclit234VAC.MDRC 
l.lfi JA/52JJ0.1 Shutter Actuatdr,2Folu;23llVAC, MDKC 
1.1-5 6322-101 Sf-triton switch KIW,FFV1 
1.15 6322-1M 3F-triton switch s«iuor,FM 
1J£ JA,''iJ_iS:j ShUHer ActuntDr,2fDld,230VAC. MDKC 
1.1-6 JA/U J30.1 Shulter Actuator.2f o1it23fl VAC. MDRC 
1.156322-101 3F-1riton iwitch sensor,Flv1 
1.1 £ lA/Si-Hd 1 Shuaer Actuntdr,2FDla,ZM VAC, MDRC 
1.1-8 JA/SJ.230.1 Shultef Artuator.2f 014235 VAC. MDRC 

Obr. 65 Výsledné přiřazení skupinových adres pro úlohu č. 5 

http://Actuater.2fclit234VAC.MDRC
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7.6 Ú l o h a č . 6 - S o u h r n 

Tato ú l o h a se z a b ý v á i n t e l i g e n t n í e l e k t r o i n s t a l a c í pro m í s t n o s t recepce. P r o t o ž e je v t é t o ú l o z e 

p o u ž i t a v ě t š i n a p ř í s t r o j ů a je j i ch f u n k c í z p ř e c h o z í c h ú l o h , dalo b y se o t é t o ú l o z e ř i c i , ž e je souhrnou. 

Z tohoto d ů v o d u bude v n á s l e d u j í c í m p ř í k l a d ě pro tuto ú l o h u r e a l i z o v á n a i v i zual i zace . 

7.6.1 Z a d á n í 

P ro m í s t n o s t recepce j s o u n á s l e d u j í c í p o ž a d a v k y : 

R e c e p c e - Jeden s t m í v a t e l n ý s v ě t e l n ý ok ruh r e a g u j í c í n a hodnotu v n ě j š í h o o s v ě t l e n í . Jedno 

s v í t i d l o s p í n á n o r u č n ě . Ž a l u z i e s r u č n í m o v l á d á n í m . D v ě z á s u v k y s p í n á n y r u č n ě 

a c e n t r á l n í funkce. 

Pro o v l á d á n í s t m í v a n é h o s v ě t e l n é h o o b v o d u bude p o u ž i t s n í m a č p ř í t o m n o s t i . U tohoto 

s n í m a č e m u s í m e povo l i t funkc i s o u m r a k o v é h o s n í m a č e . N á s l e d n ě k o m u n i k a č n í objekt, k t e r ý se n á m 

z p ř í s t u p n í bude o v l á d a t s t m í v a t e l n ý s v ě t e l n ý ok ruh ( s v í t i d l o 5). P ř i p o k l e s u jasu n a hodnotu 140 se 

s v ě t l o r o z s v í t í n a 9 0 % a p ř i h o d n o t ě jasu v y š š í n e ž 200 zce la zhasne. 

Svít idlo 5 

C1J 

Obr. 66 Schéma pro úlohu č. 6 



7 Strana 91 

Jako r u č n ě s p í n a n é s v í t i d l o bude p o u ž i t v ý s t u p D ( s v í t i d l o 4) č t y ř n á s o b n é h o s p í n a c í h o 

a k č n í h o č l e n u , k t e r ý bude o v l á d á n l e v o u k o l é b k o u j e d n o n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e . P r a v á 

k o l é b k a tohoto s n í m č e bude p o u ž i t a pro c e n t r á l n í funkc i . Tato funkce bude m í t ú l o h u c e n t r á l n í h o 

v y p n u t í . T o z n a m e n á , ž e po jeho s t l a č e n í zhasne s v í t i d l o 4, s v í t i d l o 5 a ž a l u z i e vy jedou do h o r n í 

po lohy . Pro r u č n í o v l á d á n í ž a l u z i í bude p o u ž i t a p r v n í k o l é b k a d v o j n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e . 

Tato k o l é b k a bude o v l á d a t ž a l u z i i 1 n a d v o j n á s o b n é m ž a l u z i o v é m a k č n í m č l e n u . L e v á strana d r u h é 

k o l é b k y bude o v l á d a t z á s u v k u 1, p r a v á strana z á s u v k u 2, o b ě z á s u v k y j s o u p ř i p o j e n y j a k o v ý s t u p y 

E a F š e s t i n á s o b n é h o s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u . D l e s c h é m a t u (Obr. 66) v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy 

a p ř i ř a ď t e je ke k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . N á s l e d n ě s t á h n ě t e a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř t e 

f u n k č n o s t . 

7.6.2 P o u ž i t é p ř í s t r o j e 

Č í s l o 

p ř í s t r o j e : 
N á z e v : O z n a č e n í : 

I n d i v i d u á l n í 

a d r e s a : 
U m í s t ě n í : 

S k u p i n o v á 

a d r e s a : 

1 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.0.- R o z v a d ě č -

2 

S n í m a č 

t l a č í t k o v ý 

j e d n o n á s o b n ý 

6 1 2 5 - 8 1 1.0.1 R e c e p c e 
1/6/1 

1/6/4 

3 
S p í n a c í a k č n í 

č l e n 6 - n á s o b n ý 
A T / S 6.6.1 1.0.2 R o z v a d ě č 1/6/5 1/6/6 

4 N a p á j e c í zdroj SV/S 30 .160.5 1.1. - R o z v a d ě č -
5 L i n i o v á spojka L K / S 4 . 1 1.1.0 R o z v a d ě č -
6 IP r o z h r a n í IPS/S 2.1 1.1.2 R o z v a d ě č -

7 

S n í m a č 

t l a č í t k o v ý 2 -

n á s o b n ý 

6 1 2 6 - 8 6 6 - 1 0 1 1.1.3 R e c e p c e 
1/6/2 1/6/5 

1/6/3 1/6/6 

8 
S n í m a č p o h y b u 

180 K o m f o r t 
6 1 3 2 - x x - 1 0 2 1.1.6 R e c e p c e 1/6/0 

9 
S p í n a c í a k č n í 

č l e n 4 - n á s o b n ý 

6 A / 2 3 0 V 

S A / S 4.6.1 1.1.7 R o z v a d ě č 
1/6/1 

1/6/4 

10 

Ž a l u z i o v ý 

a k č n í č l e n 2 -

n á s o b n ý 

JA/S 2.230.1 1.1.8 R o z v a d ě č 

1/6/2 

1/6/3 

1/6/4 

11 

S p í n a c í a 

s t m í v a c í a k č n í 

č l e n 2 - n á s o b n ý 

U D / S 2.300.2 1.1.9 R o z v a d ě č 
1/6/0 

1/6/4 

Tabulka 26:Použité přístroje pro úlohu č. 6 

7.6.3 P o s t u p ř e š e n í 

1. V y t v o ř t e n o v ý projekt, s n á z v e m L a b . ú l o h y (Recepce) a v y t v o ř t e topo log i i a strukturu dle 

ú l o h y č í s l o 1. P o p ř í p a d ě v z á l o ž c e Edit/Open/Manage Projects v y t v o ř t e k o p i i š a b l o n y 

a p ř e j m e n u j t e j i n a d a n ý n á z e v . Tento projekt n á s l e d n ě o t e v ř e t e . 
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2. U m í s t ě t e v š e c h n y p ř í s t o j e do j e d n o t l i v ý c h m í s t n o s t í dle tabulky. 

3. V y v o l á n í m k o n t e x t o v é h o m e n u ( p r a v é t l a č í t k o m y š i ) a v y b r á n í m v o l b y Edit Parametrs... n a 

p o u ž i t ý c h s n í m a č í c h a a k č n í c h č l e n e c h nastavte v h o d n é parametry pro z a d a n é funkce. 

4. N á s l e d n ě v y t v o ř t e s k u p i n o v é adresy pro ř í z e n í o s v ě t l e n í v z á v i s l o s t i n a h o d n o t ě v n ě j š í h o 

o s v ě t l e n í . D á l e pro r u č n í s p í n á n í s v ě t l a , r u č n í o v l á d á n í ž a l u z i í a z á s u v e k . A t a k é pro c e n t r á l n í 

funkc i . D o d a n ý c h skup in dle funkce u m í s t ě t e p o t ř e b n é k o m u n i k a č n í objekty. 

5. Jako d a l š í b o d nahrajte a p l i k a č n í p r o g r a m y do p o u ž i t ý c h p ř í s t r o j ů a zkontrolujte s p r á v n o u 

f u n k č n o s t . 

6. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e 

(v k o n t e x t o v é m m e n u Unload). 

1.6.4 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

Pro v ě t š i n u p ř í s t r o j ů p o u ž i t ý c h v t é t o ú l o z e j i ž by lo n a s t a v e n í p a r a m e t r ů r o z e b r á n o 

v p ř e d c h o z í c h ú l o h á c h a n e n í tedy n u t n é ho zde r o z e b í r a t z n o v u . O s v ě t l e n í v z á v i s l o s t i n a v n ě j š í m 

o s v ě t l e n í by lo p o u ž i t o v ú l o z e č . 4. R u č n ě s p í n a n é s v í t i d l o by lo p o u ž i t o v ú l o z e č . 2. R u č n í o v l á d á n í 

ž a l u z i í v ú l o h á c h č . 3,4 a 5. C e n t r á l n í funkce , nebo l i c e n t r á l Stop b y l a p o u ž i t a v ú l o z e č . 3. N a s t a v e n í 

d r u h é h o t l a č í t k a d v o j n á s o b n é h o d o t y k o v é h o s n í m a č e pro s p í n á n í z á s u v e k je n a Obr . 67. 

Provozní režim t l a č í t k a ] > D p , nation mode of locker 

R^:-;;:- m \:i.iv.-u w . .n i iu| ^ Reaction on r o c k « right 

n ü I — > React iononrock* Wi Reakc-Ľ na levou a t rar 

I ľrs'-'szni reiir . d i j j y ] ^ Opeialion node of LED 

ťarva -dls-dy | > COIDU d the L E D 

R a n k e r 2 

I Fieri le allocation 

I TOGGLE 

TOGGLE 

uncnlahori tgH 

I aísvaví green " 3 

Obr. 67 Nastavení druhého tlačítka dvojnásobného dotykového snímače 

N a s t a v e n í p a r a m e t r ů š e s t i n á s o b n é h o s p í n a c í h o a k č n í h o č l e n u je n a Obr . 68. Z á s u v k y j s o u 

p ř i p o j e n y n a v ý s t u p y E a F, n a s t a v e n í t ě c h t o v ý s t u p ů b y m ě l o b ý t t o t o ž n é . 

Spínací cliaraklcristika 

Výchozí pňzĹĽe po selháni 
napití na sběrnici 

n lupy! E 

Sra'lchhg character istic 1 nanmely opened corHeol A 
Operier mode |ncriiol operaliori 

Def aút poston on bus vö l l ige fa lue 1 contact unchanged 

Obr. 68 Nastavení šestinásobného spínacího akčního členu 
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7.6.5 Přiřazení skupinových adres 

- Ľ J R e c e p c e Q [ľjľj R o z v a d ě č 3.MP 

'•••OH 7 : R o c k e ř i left - Svwtt hifi g 

BrJ~J 1.13 6126 2f-Switch se ,nsc r ,FM 

B rU I U I 6 1 2 5 I f - S w i t c h sensor , F M 

\- -CĚj 6; R o c k e r 1 r ight - S w ř t t h i n j j 

t jj 1.0.• S V / S 3 0 . 3 2 0 J P o w e r J U p p l y , 3 2 0 m A , M D R C 

é - £ ] M . - SV/S3Ü.320.5 P o w í ŕ i u p p l y í 3 2 D ŕ n A r M D R C 

.H-fTJ 1.0.2 AT/56.6 .1 6 f - S w i t c h a r t u a t o r . U A . M D R C 

Ld 6: R o c k e r 1 l o n g - M o v e shut te r 

•• Q l j 7r R o c k e r 1 shor t - A d j ust l a m e l la of s h u t t e r 

•• 8 ' R o c k e r 2 r ight - Switx hi n g 

J_C| 9: R o c k e r 2 left - S w r t c h i n g 

• LC| 0: O u t p u t A - S w i t c h 

LC| 1 : O u t p u t B - S w i t c h 

• Ld 2: O u t p u t C - S w i t c h 

•• |_C| 3 : O u t p u t D - S w t t h 

• l_C| 4 : O u t p u t E - S w i t c h 

B rU H E 6132-1012 W a t c h d o g s e n s o r , F M 

I- -CĚ| 0: Pul) off d ŕ t e c t i o ŕ i -TeJfeJr . s w i t c h 

-••••íl 1 : M o v e m e n t - Te legt . s w i t c h 

;• Ld l f l : T w i l i g h t t e n s o r - T e l e g r v a l u e 

• Ld 1 1 : T w i l i g h t s e n s o r • A c t i v a t i o n 

Ld 5 : O u t p u t F • S w i t c h 

é - - £ ] l ' l ' O L K / S 4 1 L i n e / A r t * C o u p l e r , M D f t C 

r|"!~J 1.1 J IPS/S2.1 JJ) I n t e r f a c e , M D R C 

B-fTJ 1,1.7 W S 4 Í 4 Sorten A r t u a t o r ^ fol<JLr}A.MDRC 

Ld 0 : G e n e r a l - In O p e r a t i o n 

Ld 10; O u t p u t A * S w i t c h 

-Ltí 29: O u t p u t A - Te leg r . S t a t u s S w i t c h 

- U f l 30: O u t p u t 8 - S w i t c h 

|_d 4 9 : O u t p u t B - Te leg r . Status S w i t c h 

• Ld 50: O u t p u t C • S w i t c h 

• Ld 69i O u t p u t C - Te leg r . S t a t u s S w i t c h 

-Ofl 7r>: O u t p u t D - S w i t c h 

|_d Ě5: O u t p u t D - Te leg r . S t a t u s - S w i t c h 

r^ U ^ J A / S 2 2 3 0 1 Shutter A c t u a t o r r 2 f o l d , 2 3 0 V A C l M D R C 

•• Ld 11: O u t p ut A - M o v e b u n d s U p - D o w n 

• Ld 12: O u t p u t A • L o u v r e a d j . / S t o p U p - D o w n 

|_d 71: O u t p u t B - M o v e bl inds U p - D a w n 

Ld 72: O u t p u t B - L o u v r e adj ./ S t o p U p - D o w n 

é - £ ] 1 . 1 5 U D / S 2 . 3 O 0 2 U n i v e r s a l D i m A t t v 2 - f r l l d r 3 0 0 V A r M D R C 

• Ld 1; G e n e r a l - E x c e l s t e m p e r a t u r e 

• i_d 2- G e n e r a l - C r i t i c a l excess t e m p e r a t u r e ; 

Ld 10: O u t p u t A - S w i t c h 

• Ld 12; O u t p u t A - Relat i ve d i m m i n g 

• Ld 13; O u t p u t A - B r i g h t n e s s v a l u e 

• |_d 32; O u t p u t A - L o a d t y p e 

|_d 33: O u t p u t A - t r i o r s i g n a l 

Ld 34-, O u t p u t A • S t a t u s byte 

•Ld 35; O u t p u t B - S w i t c h 

• U 3 37: O u t p u t B - Relat i ve d i m m i n g 

Ld 33: O u t p u t B - B r i g h t n e s s v a l u e 

Ld 57: O u t p u t B • L o a d t y p e 

• Ld 5 & O u t p u t B - Error s i g n a l 

•• |_d 59: O u t p u t B - Status b y t e 

Obr. 69 Komunikační objekty přístrojů z úlohy č. 6 

http://artuator.UA.MDRC
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I I Group A d q n e H c i , n l « b . úlohy (Recepce) 

Maingroups 

• S * pódift'i 

[3 IS í Schodište 

Ml i^j 2 Cht Litu 

g g 5 Sklad, Pc-Hfvcr , Toalety 

t: 5| -J Kancelár 1,2 

5 Zasedací miitnůit 

Parent Object 

l i M Světlo in Q í l 10: Twilight stnscr • Teltg,,, 

H Ö 13: Output A - Brightness., , 

l t ö f l S v e t l o Ct í 7i Rockier 1 left - P i t c h i n g 

_Cl TD: Output D - Svntih 

1/6/2 Zahiä... LCj 11: Output A - Muve hliftd... 

_ f l 6: Rocker 1 Ian q - Move S... 

Itiß l í K m . . . OD l i : Output A - Uiuvre adj.... 

Ct í 7: Rocker 1 short - Adjust I-,-

1/6.'* Centr*... C£| 70: Output D • Switch 

Ct í 6: Rocker 1 right - Switch*,,. 

_d 10 Z L t c u t - •] - : : l i 

l i t í 11: Output A - Muve blind,,, 

l . f i .S Zasuv... L ť ] i: Output E - Switch 

LB) B: Rwker 2 right - Switehi... 

IÍS/UZBSUV... LCI S: Output F - Svrttth 

Ct í & Rocker í left - Switching 

I Device 

I. 1 6 5132102 Watchdog stnsor.F-. l 

113 UD S3 HO : Universal Dim Act..2-fflld3C 

l f l l 61Í5 Lf-Switch sensr)r,FM 

I I . 7 W S U S l Switch Actuatar.4-fold.GA.MD  

U J H A Z J 9 J P 4 Shuttw Ac tu i to r^ fů ld .aOVJ 

l l J é l f f i 2f-Sivnxh senior. F M 

U - S W S i - Í 3 0 J Shutter Actuatgr r J í í ld , IJOWJ 

L I j 6126 V - S H M I sensor,FM 

1.1-7 WWS.\ Switrh Act iHtor>fo ld J &A r MD 

10-161Í5 l f -Switch sensor.FM 

1 13 U D / S I J M J Universal Dim Act..2-fDld.3C 

1 1 1 Shutter Actuitor,Zfold, í3lrVi 

L O J AT/Sfi.61 6f -5wi l th a t t u a t o r ^ M O R j C 

l i j GiJŮ Í t -Sivrtfh i «nsar ,FM 

IJOJ AT/5ŮJ61 6f-Switch actuatcr.lĎA, MDRC 

1-1-36126 2f Switch w n í o r . F M 

70 Výsledné přiřazení skupinových adres pro úlohu č. 6 

1.1 Ú l o h a č . 7 - V i z u a l i z a c e ú l o h y č . 6 p o m o c í C o n t r o l W e b 

V t é t o ú l o z e si u k á ž e m e jak lze p o m o c í softwaru C o n t r o l W e b a r o z h r a n í U S B / E I B ( D a t a L a b 

IF/EIB) v i zua l i zovat stavy p ř í s t r o j ů . P ro tuto ú l o h u by l v y t v o ř e n p ů d o r y s budovy , ve k t e r é n á s z a j í m á 

m í s t n o s t recepce. D o p ů d o r y s u b y l y v l o ž e n y p o t ř e b n é p ř í s t r o j e . N a Obr . 71 je u m í s t ě n p ů d o r y s c e l é h o 

patra. P ř í s t r o j e j s o u u m í s t ě n y ve v š e c h m í s t n o s t e c h , je zde tedy m o ž n o s t v i zua l i zace k t e r é k o l i v 

m í s t n o s t i . 

PE!UI r: rv-i VÍOC* tau» 

• 1 a l l a l • ! 

m : 
h m 

Toalety PC-Server l Sklncl 

K 0 

schnödste 

m : 
h m 

Chod b ti 

" Q g K a n č e j 1 g , Q J j j g ) Zasedac í m í s t n o s t g ) Q ' 

• 
[^ • 

Recepce 

® J L " 

• ľ m\ ml ml ml 
Í H p i «h I1W V m-- I1W P IM- I M f IOTA I M p 'JIT, 

P*?W3? I\AULP rrjÄr "PLXfl r̂ CM 

Obr. 71 Půdorys patra určený pro vizualizaci 

http://Actuatar.4-fold.GA.MD
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7.7.1 Z a d á n í 

Ú k o l e m je v E T S 3 Profess ional nastavit parametry p ř í s t r o j ů , tak a b y c h o m m o h l i p o u ž í t 

k o m u n i k a č n í objekty k je j i ch v i zua l i zac i . N á s l e d n ě v y t v o ř i t p a r a m e t r i c k ý soubor s p o t ř e b n ý m i ú d a j i , 

v y t v o ř i t v d a t o v ý c h e lementech p o t ř e b n é k a n á l y a nakonec nastavit parametry p ř í s t r o j ů v software 

Cont ro l W e b a p ř i ř a d i t j i m p ř í s l u š n é k a n á l y , k t e r é tyto p ř í s t r o j e b u d o u v izual izovat . 

7.7.2 P o s t u p ř e š e n í 

1. O t e v ř e t e si projekt s ú l o h o u č . 6 (Lab . ú l o h y (Recepce) ) , p o p ř í p a d ě dle 6. ú l o h y tento projekt 

z n o v u v y t v o ř t e . 

2. Nastavte p o t ř e b n ý parametr u d v o j n á s o b n é h o ž a l u z i o v é h o a k č n í h o č l e n u . N á s l e d n ě 

k p o t ř e b n ý m k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m p ř i ř a ď t e s k u p i n o v é adresy (pro v i zua l i zac i p o l o h y 

ž a l u z i í objekt - Telegr. status ofpositon, p ro hodnotu jasu o s v ě t l e n í - Status brightness value 
a pro s p í n a n é s v ě t l o - Telegr. status switch. 

3. P o k u d j s o u v š e m t ě m t o p o t ř e b n ý m o b j e k t ů m p ř i ř a z e n y s k u p i n o v é adresy, m ů ž e m e n a h r á t 

a p l i k a č n í p r o g r a m y do p ř í s t r o j ů a o v ě ř i t je j i ch f u n k č n o s t . P ro z j i š t ě n í s p r á v n é funkce 

v i z u a l i z a č n í c h o b j e k t ů je v h o d n é p o u ž í t d iagnost iku a zjistit, z d a zde p r o b í h á k o m u n i k a c e 

(Bus moni tor , G r o u p adress monitor ) . 

4. P ř i p o j t e k o m u n i k a č n í m o d u l D a t a L a b IF/EIB k H l a v n í l in i i , zkontrolujte n a s t a v e n í l i n i o v é 

spojky. 

5. V y t v o ř t e p a r a m e t r i c k ý soubor, ve k t e r é m b u d o u nastaveny v h o d n é parametry pro p o u ž i t í 

k o m u n i k a č n í c h o b j e k t ů z p ř e c h o z í h o bodu . 

6. V d a t o v ý c h inspektorech v y t v o ř t e p o t ř e b n é k a n á l y . 

7. Nastavte parametry j e d n o t l i v ý c h p ř í s t r o j ů v m í s t n o s t i recepce a nastavte j i m o č e k á v a n é 

k a n á l y . 

8. Z k o m p i l u j t e c e l ý projekt a o v ě ř t e f u n k č n o s t v i zua l i zace , p o p ř í p a d ě ř e š t e p r o b l é m y . 

9. P o o v ě ř e n í s p r á v n é funkce v y m a ž t e v e š k e r á n a s t a v e n í p ř í s t r o j ů i k a n á l y . V E T S 3 Profess ional 

v y m a ž t e z p ř í s t r o j ů v š e c h n y n a p r o g r a m o v a n é ú d a j e (v k o n t e x t o v é m m e n u Unload). 

7.7.3 N a s t a v e n í p a r a m e t r ů 

A b y c h o m m o h l i v i zua l i zovat stav p ř í s t r o j ů p o u ž i t ý c h v ú l o z e č . 6, je n u t n é u n ě k t e r ý c h 

p ř í s t r o j ů nastavit u r č i t é parametry. T o se t ý k á p ř e d e v š í m s t m í v a n é h o s v ě t e l n é h o o b v o d u a ž a l u z i í , 

p r o t o ž e chceme v i zua l i zovat i a k t u á l n í hodnotu n a t ě c h t o a k č n í c h č l e n e c h . N á s l e d n ě p ř i ř a d i t 

s k u p i n o v é adresy n o v ý m k o m u n i k a č n í m o b j e k t ů m . Pro v i zua l i zac i ž a l u z i í je p o t ř e b a nastavit 

d v o j n á s o b n ý ž a l u z i o v ý a k č n í č l e n . N a Obr . 72 je zobrazena z á l o ž k a Status, ve k t e r é je n u t n é povo l i t 

v o l b u Sendposition 0..255. Tato v o l b a n á m z p ř í s t u p n í k o m u n i k a č n í objekt Telegr. status ofposition. 
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Odeslat pozici 0..2JJ 

Odeslat pozic t: dosaženo tiiczní 
pozice 

Odeslat status o provozním 
stavu 

Odeslal Sixtus Byte 

-^Sendpnaiion: 0...255 

_li 'j?n: :o run Init position reached 

Send status or opeiainn 

Sent) status b>te 

Us z\ 

no 

|no • 

Viivliny <l;;vovi: HIIJLVV. 

odesílány při zme-ně hodnoty 
-̂ AJI stet JS abject? send on 

(ŕanae of value 

Obr. 72 Nastavení parametrů dvojnásobného žaluziového akčního členu 

Pro dvojnásobný stmívací akční člen nemusíme nastavovat žádné další parametry, stačí 
ponechat defaultní nastavení. Pro vizualizaci použijeme komunikační objekt Brightness value. Tomuto 
objektu zvlášť přiřadíme skupinovou adresu. I pro čtyřnásobný spínací akční člen je možné ponechat 
defaultní nastavení, pouze pro vizualizaci použijeme komunikační objekt Telegr. status switch a k 
tomuto objektu následně přiřadíme skupinovou adresu. Pro další přístroje nebo funkce není potřeba 
měnit další parametry. 

7.7.4 Přiřazení skupinových adres 

Oproti předchozí úloze přibyly další 3 skupinové adresy, 
adres je umístěn na Obr. 73. 

Kompletní seznam skupinových 

L I 

J Object 9 MjlhůJ 5U| . 
3 9 1 3. pídlfläj 

.- JÜ í Stítptf 
j B 0 Sv*Us (FUsAt-í M ivrtlfr) 

ää 1 S«älo 
tg l Zaluui(Prfiyb) 
g : Zaluriídametyl 
B t Central STOP 
B 5 Zäunt! 1 
B 6 ZjtuvtJ 1 

P l ľ E I * 

1/16/7 Znluzi... Cfl 33: Output A - Ttfcgr. aatui uf position 
Recep... _ť| Ii: Output i - StHus brightness vilue 

1/W Rť.tp.,, Ľfj Si Output D - Tefegr, Slituj Jwrfih 

l i j J Shutter .4rtu. 
113 UCHJTOJ Universal D»n 
11.1 3A'5*í.l äwiích ittusLíi 

•' £dlujie:Lrl̂ p̂ JitifL_prjbi(ifrii| 
B Recepce.Ŝ rtjdlo.ilJfui.lirigrifnEH.value 
9"Recepce.fr. etici staliJs-.swTtcĥ ^̂ Ĵjj 

Obr. 73 Přiřazení skupinových adres komunikačním objektům pro vizualizaci 

7.7.5 Parametrický soubor 

Podle skupinových adres, které jsme ke komunikačním objektů přiřadili v prostředí ETS 3 
Professional by měl parametrický soubor vypadat následovně (Obr. č. 72). 
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[ d e v i c e ] 
i d = 20908346 

[ i n t e r f ace] 
a d d r e s s = 1.0.4 
ACK_method = a l l 

[ o b j e c t s ] 

s w i t c h , 1/6/1 
s w i t c h , 1/6/5 
s w i t c h , 1/6/6 
s w i t c h , 1/6/9 
s c a l i n g , 1/6/7 
s c a l i n g , 1/6/8 

o b j e c t = t r a c k e r _ i n i t , 
o b j e c t = t r a c k e r _ i n i t , 
o b j e c t = t r a c k e r _ i n i t , 
o b j e c t = t r a c k e r _ i n i t , 
o b j e c t = t r a c k e r _ i n i t , 
o b j e c t = t r a c k e r i n i t . 

Obr. 74 Parametrický soubor pro vizualizaci recepce 

7.7.6 Datové inspektory 

Pro komunikaci mezi Control Webem a EIB jsou jako datové inspektory použity kanály. 
Všechny použité kanály a jejich jednotlivé parametry jsou zobrazeny na Obr. 75. 

Kanály 

Kanál alcuž f jako vazba men aplkac i a V/V l a ŕ i i s n im. 

name typ* dilveř dnvefJndíK drecfocn 
RBoepce_Svetk) boolean El E IHODl hpul 

Recepce _Zasuvlta 1 bcolear Ei E 1OH05 inpul 
R*e*^_ZBj1jVka.; boofean FiR mpj 

REK3epcs_ShIler_statij8_pciBíiDn ircflcard = E 106007 

hiX3epc»_SvirrápJxif>+neís _value ^oTícani íí 10SOOS npjí 
boclecTi F B 

OÔA*. 75 Jednotlivé kanály pro vizualizaci recepce 

Položka driver index se musí shodovat se skupinovou adresou uvedenou v parametrickém 
souboru. 

7.7.7 Nastavení přístrojů v Control Web 

V níže uvedené tabulce je uvedeno které kanály jsou očekávány u kterých přístrojů, ostatní 
parametry není potřeba nastavovat, jsou již přednastaveny. 
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Číslo 
přístroje: Název: Značka: Expression: 

1 Svítidlo l_Recepce Recepce_Svetlo_status_switch 

2 Svítidlo2_Recepce Recepce_Svitidlo_brightness_value > 0 

3 Recepce_Brightness_ 
value 

J rjx Recepce_Svitidlo_brightness_value 

4 Zásuvka1 Za Recepce_Zasuvka 1 

5 Zasuvka2 Zásuvka 2 Recepce_Zasuvka2 

6 Zaluzie_9 • Recepce_Shutter_status_position < 100 

7 Zaluzie_pozice 
1 °* 

| imn 
\>ace 

100 - Recepce_Shutter_status_position 

Tabulka 27'.Nastavenípřístrojů v Control Web 

Pokud jsou pro všechny přístroje správně nastaveny parametry a přiřazeny kanály tak můžeme 
aplikaci zkompilovat. Pokud kompilace proběhla úspěšně, měla by vizualizace fungovat správně. 

7.8 Úloha č. 8 - Simulace zabezpečení pomocí LOGO! 

Tato úloha je zaměřena na propojení sběrnice K N X s programovatelným automatem firmy 
Siemens LOGO!. Ke sběrnicí K N X je tento automat připojen pomocí komunikačního modulu C M 
EIB/KNX. 

7.8.1 Zadání 

Cílem této úlohy je názorně předvést, že lze jednoduše propojit pomocí komunikačního 
modulu C M E I B / K N X sběrnici K N X s programovatelným automatem LOGO!. Díky této možnosti 
vytvořte úlohu, která bude simulovat zabezpečení budovy. Jako detektory pro narušení bezpečnosti 
bude sloužit prvních 7 digitálních vstupů logického modulu LOGO!. Po přerušení kontaktu 
u kteréhokoliv z těchto detektorů bude vyvolán poplach. Dále bude použit snímač pohybu, který 
vyvolá ten samý poplach při zaznamenání pohybu (EIB digitální vstup 19). Tento poplach bude 
signalizován blikáním všech světel na výukovém panelu (s 2 vteřinovým intervalem). V aplikaci pro 
logo bude pro poplach použit výstup Q2. Žaluzie během tohoto poplachu sjedou do spodní polohy, 
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pro tento stav bude použit výstup Q l . Digitálni vstup 18, bude sloužit k aktivaci poplašného systému, 
případně k jeho vypnutí pokud bude alarm spuštěn. Dle tabulky použitých přístrojů rozmístěte 
přístroje do struktury projektu a potřebným komunikačním objektům přiřaďte skupinové adresy. 

7.8.2 Použité přístroje 

Číslo 
přístroje: Název: Označení: Individuální 

adresa: 
Umístění: Skupinová 

adresa: 

1 Napájecí zdroj SV/S 30.160.5 1.0.- Rozvaděč -

2 Spínací akční 
člen 6-násobný AT/S 6.6.1 1.0.2 Rozvaděč 1/1/1 

3 LOGO! V3 
6BK1700-

0BA00-0AA1 1.0.3 Rozvaděč 
1/1/0 
1/1/1 
1/1/2 

4 Napájecí zdroj SV/S 30.160.5 1.1.- Rozvaděč -
5 Liniová spojka LK/S4.1 1.1.0 Rozvaděč -
6 IP rozhraní IPS/S 2.1 1.1.2 Rozvaděč -

8 Snímač pohybu 
180 Komfort 6132-xx-102 1.1.6 Recepce 1/1/2 

9 
Spínací akční 

člen 4-násobný 
6A/230V 

SA/S 4.6.1 1.1.7 Rozvaděč 1/1/1 

10 
Žaluziový 

akční člen 2-
násobný 

JA/S 2.230.1 1.1.8 Rozvaděč 1/1/0 

11 
Spínací a 

stmívací akční 
člen 2-násobný 

UD/S 2.300.2 1.1.9 Rozvaděč 1/1/1 

Tabulka 28:Použité přístroje pro úlohu č. 8 

7.8.3 Postup řešení 

1. Vytvořte vhodnou aplikaci v prostředí LOGO! Soft Comfort, která bude vhodně řešit zadanou 
úlohu. 

2. Vytvořte nový projekt, s názvem Lab. úlohy (Logo!) a vytvořte topologii a strukturu dle úlohy 
číslo 1. Popřípadě v záložce Edit/Open/Manage Projects vytvořte kopii šablony 
a přejmenujte j i na daný název. Tento projekt následně otevřete. 

3. Umístěte všechny přístoje do jednotlivých místností dle tabulky. 
4. Vyvoláním kontextového menu (pravé tlačítko myši) a vybráním volby Edit Parametrs... na 

použitých snímačích a akčních členech nastavte vhodné parametry pro zadané funkce. 
5. Následně vytvořte 3 skupinové adresy (Alarmove žaluzie - zde budou oba dva výstupy 

žaluziového akčního členu připojeny k digitálnímu výstupu LOGO! (Ql); Alarmove svetla -
oba dva výstupy stmívacího akčního členu, všechny 4 výstupy čtyřnásobného spínacího 
akčního členu a první 4 výstupy šestinásobného spínacího akčního členu budou připojeny 
k digitálnímu výstupu LOGO! (Q2); Alarm pohyb - zde je výstup detektoru pohybu připojen 
k digitálnímu vstupu EIB (19)) pro zadané funkce. 
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6. Jako další bod nahrajte aplikační programy do použitých přístrojů a zkontrolujte správnou 
funkčnost pomocí diagnostiky. 

7. Nahrajte aplikaci do programovatelného automtu LOGO! A ověřte správnou funkci 
zabezpečení. 

8. Po ověření správné funkce vymažte z přístrojů všechny naprogramované údaje 
(v kontextovém menu Unload). 

7.8.4 Aplikace pro řízení zabezpečení v L O G O ! Soft Comfort 

Tato aplikace obsahuje 7 sensorů. Tyto senzory zde slouží, aby simulovaly narušení 
zabezpečení budovy. V reálu by to mohly být snímače umístěné v oknech. Pokud dojde u některého z 
těchto snímačů k rozpojení kontaktu, tak se spustí alarmové blikání světel a žaluzie sjedou do spodní 
polohy. Totéž platí pro snímač pohybu. Je zde také výstup Q3, na tento výstup by v reálu mohlo být 
připojeno alarmové zařízení. Po nahrání této aplikace by mělo být zabezpečení plně funkční. 

• 4 i 
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smi • 
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S e h Z ů r ? 
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•i 

RE 

• ZaluíiĚ dolu 

Rff i -
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a±:áai 

l i r . 

- • • o s • 

O Ŕ r . 7(5 Výsledná aplikace pro LOGO! 

7.8.5 Nastavení parametrů 

Pro všechny akční členy, které jsou použity v této úloze stačí ponechat defaultní nastavení. 
Jediný přístroj, který jsme ještě nepoužili je komunikační modul C M EIB/KNX. Tento modul máme 
připojený k hlavní linii. Protože v této úloze používáme pouze digitální vstupy a výstupy, tak jsou na 
obrázcích níže, uvedeny parametry které je možno nastavit. K řešení této úlohy ovšem postačí 
ponechat defaultní nastavení. 

Na obr. 77 je okno konfigurace LOGO! vstupů/výstupů. Význam parametrů je následující: 

Number of digital input / output local on L O G O ! And remote on EIB - Počet 
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digitálních vstupů/výstupů lokálně na LOGO! A vzdáleně na EIB 
Number of analog values local on LOGO! And remote on EIB 
analogových hodnot lokálně na LOGO! A vzdáleně na EIB 
Time and Date - Cas a datum 
Bus power fail - Selhání napětí na sběrnici 
Action on Bus power-up - Akce po obnově napětí na sběrnici 
Function of input 124 - Funkce vstupu 124 

Počet 

L O G O ! I/O Configuration 

Number of digital input / output 
local on LOGO! and remote on EIB 

Number of analog values 
local on LOGO! and remote on EIB 

18/4 on LOGO! and 16/12 on EIB 

O o n LOGO! and 8 on EIB 

~ 3 

" 3 

Time and Date inactiv " 3 

Bus power fail 

Action on bus power-up 

Function of Input I24 

J Hold values of EIB inputs 

J Send all initial values 

j Normal EIB Input 

Obr. 77 Konfigurace vstupů/výstupů LOGO! 

Obr. 78 znázorňuje okno konfigurace EIB digitálních vstupů. Pro každý EIB vstup lze nastavit 
typ vstupu (Normal - klasický, Mono-stable trigger - monostabilní spouštěč). 

LIR Digital Inputs 

lnout IweElB I9 Normal 

Normal 
I routine EIB 11D Mono-stable bigger 

i j . i i : " EIB 111 lormol 

Obr. 78 Konfigurace EIB digitálních vstupů 

Obr. 79 znázorňuje okno konfigurace EIB digitálních výstupů. Pro každý EIB výstup lze 
nastavit typ výstupu (Normal - klasický, Dimming control Start/Stop - Ovládání stmívání Start/Stop, 
Dimming control Cyclic - Ovládání stmívání cyklicky, Blinds Function (Edge triggered) - Žaluziová 
funkce (hranově spouštěná)). 
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EIB Digital Outpuls 

Output lup EIB qS/6 Noirnal 

Normal 1 
DufpLt tjp EIB Q 7 / S Ü nrrnmgj caittoi i t a r t ň j l o p DufpLt tjp EIB Q 7 / S 

D rrrning contiol Cyc le 

Output ^jp EIB QB/1D 
Bindsfunc ion [Edgetrggef&d) 

Output ^jp EIB QB/1D 

OutDut MPEIB iJoimal 

Obr. 79 Konfigurace EIB digitálních výstupů 

7.8.6 Přiřazení skupinových adres 

Na Obr. 80 je výsledné přiřazení skupiných adres pro úlohu zabezpečení. 

O Group Addresses in Lan. u l á l y (Logcľ ) 

M a 

=1 

in g roups 

1 J . podlaží 

S 3 1 Z a b e z p e č e n i 

!jř] 0 A l i r m c v t i s l u i i e 

f g 1 A l i n n c v * svetla 

S | 2 A l a r m P o h y b 

Parent Object Device 

1/1/0 A l j r n f i o v í i i l u t i e 24: Digital Out L O G O ! ( Q l l - O u t p u t 1 . 0 J L Q G Q I V J 

- ť l 1 1 : O u t p u t A - M o v e b l inds U p - D o w n IIB J A / S Z 2 3 D J 

3 | 7 1 : O u t p u t G • M o v e b l inds U p - D o w n 111 J A / 5 2 . 2 3 0 J 

1/1/1 Alarnňove svetlá . Z 0: O u t p u t A - Swi tch 1 J C 2 A T / S 6 J 6 . 1 6 

1: O u t p u t B - Swi tch l . C J AT . rSf i j5 .16 

ii O u t p u t C • Swi tch 1Ü2 A I / S Ů J 6 1 6 

-= 3 ; O u t p u t D - Swi tch 1 J 0 2 A T / S 6 J 6 . 1 6 

• a 1ft O u t p u t A - Swi tch 1 I - 7 S A / S 4 J 6 4 S 

- A 3 0 : O u t p u t B • Switch 1 1 . 7 5 A / S Í J 6 J S 

-= SO: O u t p u t C - Switch 1.1.7 S A / S 4 É J S 

70: O u t p u t D - Switch 1.1.7 S A / S J J 6 J S 

- A 1 0 : O u t p u t A - Swi tch 1 , 1 5 U D / S Í 

-= 35; O u t p u t S • Switch 1 . 1 5 UD/S2300. , 

25: D i s t a l Out L O G O ! (Q?) - O u t p u t 1 0 3 L O G O V 3 

1/1/2 A l a r m P o h y b - a 1: M o v e m e n t - Telegr, s w i t c h l J . JŮ6U2! - l j f t2 : VI 

-= 8- Digital Input EIB (19) - Input 1.03 L O G O ! V i 

Obr. 80 Přiřazení skupinových adres komunikačním objektům pro zabezpečení 

http://AT.rSfij5.16
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8 ZÁVĚR 
Tato diplomová práce je zaměřena na systém inteligentní elektroinstalace KNX/EIB. 

V moderních budovách je tento systém stále častěji využíván oproti klasické elektroinstalaci. Tímto 
systémem lze totiž jednoduše dosáhnout vysokého komfortu, úspory energií a hlavně je systém 
variabilní pro pozdější změny v uspořádání instalace. Z důvodu velké perspektivy tohoto systému je 
tato práce určena do výuky předmětu automatizace budov, aby se studenti mohli s tímto systémem 
prakticky seznámit. 

Tato práce je v podstatě rozdělena na dvě části. První část je spíše teoretická a popisuje celý 
systém KNX/EIB , použité přístroje a programovací prostředí ETS. Patří sem kaptioly 2.-6. Druhá část 
je praktická a obsahuje vytvořené demontrační úlohy, které obsahují jak celé zadání, tak i možné 
řešení. 

Druhá kapitola práce je zaměřena na vlastní seznámení se systémem KNX/EIB. Je zde uveden 
krátký popis co to vlastně KNX/EIB je a uvedeny oblasti, ve kterých lze tento systém využít. Následně 
navazují podkapitoly o přenosových médiích, které lze použít. Zde jsou popsány 3 nej používanější, 
mezi které patří kroucený pár, silové vedení a rádiový přenos. Následně navazuje podkapitola 
topologie, ve které jsou popsány topologie, které lze použít a jejich omezení. V systému se používají 2 
typy adres a to fyzická, která je odvozena od topologického uspořádání systémové instalace a 
skupinová adresa. Skupinová adresa slouží pro číslování jednotlivých funkcí a musí se v systému 
vyskytovat alespoň dvakrát, jednou u snímače a podruhé u akčního členu. Oba typy adres jsou 
popsány v kapitole adresace v systému. Poslední podkapitola je zaměřena na komunikaci na 
KNX/EIB. 

Ve třetí kapitole jsou popsány jednotlivé přístroje, které jsou použity na výukovém panelu. Je 
rozdělena do tří částí a to podle zařazení přístrojů. Systémové přístroje, sem patří napájecí zdroje, 
komunikační členy, sběrnicová a liniová spojka. Jako další jsou uvedeny snímače, zde je 
jednonásobný, dvojnásobný a čtyřnásobný dotykový snímač, dále trojnásobný dotykový snímač 
Busch-Triton® a snímač přítomnosti. U všech přístrojů je uveden popis včetně schématické značky 
a technických parametrů. 

Kapitola čtvrtá je zaměřena na software ETS a má za úkol seznámit s tímto softwarem. Je 
postupně rozdělena podle postupu řešení projektu. Začíná tedy popisem jak vytvořit nový projekt, 
importem databáze s prvky, vytvořením topologie a vložením přístrojů, vytvořením struktury projektu, 
nastavením parametrů přístrojů, nastavením skupinových adres, nastavením komunikace mezi 
KNX/EIB a ETS, nastavením fyzické adresy a stažením aplikačního softwaru a končí diagnostikou. 
Všechny části jsou popsány včetně ilustrací, aby byly pro nového uživatele co nej přehlednější, aby se 
v tomto softwaru dokázal brzy zorientovat. 

V páte kapitole je krátce popsán software Control Web, ve kterém je vytvořena vizualizace 
stavů přístrojů. Více je zde popsán komunikační modul DataLab IF/EIB, bez kterého by nebylo možné 
v softwaru Control Web tuto vizualizaci provést. Je zde popsáno připojení tohoto modulu ke sběrnici 
KNX/EIB , popis ovladače, který je nutný do systému implementovat pro správnou funkci. Protože 
v Control Webu nelze použít skupinové adresy jako na KNX/EIB je zde popsáno jak se tato skupinová 
adresa převádí na adresu v pozičním zápise, kterou Control Web vyžaduje. V této formě adresa 
vyjadřuje přímo číslo kanálu ovladače, který je použit v aplikaci nebo v mapovacím souboru. 
Používá se proto přímo i pro zápis atributu driverindex kanálu. Dále je zde uvedena převodní tabulka 
mezi ovladačem podporovanými EIS typy a typy systému Control Web. Nej důležitější je zde ale 
parametrický soubor, což je textový soubor, který je rozdělen do sekcí, kde jsou uvedeny konfigurační 
parametry. 

V poslední kapitole teoretické části je popsán použitý programovatelný automat Siemens 
LOGO!. Tento automat je použitý v poslední úloze, která simuluje zabezpečení budovy. K propojení 
automatu se sběrnicí KNX/EIB se používá komunikační modul C M EIB/KNX. Jsou zde uvedeny 
parametry tohoto přístroje včetně zapojení. Dále je zde náhled softwaru LOGO! Soft Comfort, který je 
použit pro vytvoření aplikace zabezpečení. 

Poslední kapitola této práce již obsahuje jednotlivé demonstrační úlohy, které byly vytvořeny. 
První úloha slouží k vytvoření šablony projektu pro další úlohy, tato šablona obsahuje topologii a 
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strukturu zadaného projektu, včetně vložení přístrojů. 
Úloha druhá je zaměřena na osvětlení z jednoho a ze dvou míst. Osvětlení z jednoho místa je 

osvětlení chodby, kdy jsou jedním tlačítkem ovládány 3 světla.. U osvětlení ze dvou míst se jedná o 
osvětlení schodiště, kde jsou navrženy dvě možnosti a to použití dvou tlačítek, která jsou umístěna na 
dvou místech, ale obě ovládají svítidlo 1. Jako další je zde uvedeno použití schodišťové funkce, kdy je 
jedním tlačítkem ovládáno svítidlo 2, s tím, že po stlačení bude světlo svítit po dobu 15 vteřin, po 
dvojnásobném stlačení po dvojnásobnou dobu a 5 vteřin před uplynutím dané doby světlo pro 
upozornění jednou blikne. 

Třetí úloha je zaměřena na osvětlení v závislosti na přítomnosti, ruční ovládání žaluzií a na 
funkci centrálního vypnutí. Po deteci pohybu se rozsvítí svítidlo 2, po určité době bez detekce pohybu 
svítidlo automaticky zhasne. Pro ovádání žaluzie je použit dvojnásobný dotykový snímač, kdy 1. 
kolébka ovládá žaluzii 1, s tím, že dlouhý stisk tlačítka znamená pohyb žaluzií nahoru nebo dolů 
a krátky stisk natočení lamel. Je zde také použita funkce centrál stop, která je nastavena na 
jednonásobný dotykový snímač. Tato funkce má za úkol po stlačení tlačítka zhasnout světla a zároveň 
vysunout žaluzie do horní polohy. Protože v této úloze dochází ke komunikaci mezi liniemi, je zde 
také popsáno nastavení liniové spojky. 

Úloha čtvrtá se zabývá stmívanými světelnými okruhy. Jsou zde dva stmívané světelné 
okruhy, které jsou spínány při vnější hodnotě jasu nižší než 140 a při současné detekci pohybu. Při 
zvýšení hodnoty jasu na 200 nebo při absenci pohybu je osvětlení vypnuto. Pro ruční ovládání 
stmívaných světlených okruhů jsou použity 1. 2 kolébky čtyřnásobného dotykového snímače. Kde 1. 
ovládá svítidlo 5 a 2. svítidlo 6. Ovládání svítidel je podobné jako v předchozí úloze u žaluzií, dlouhý 
stisk znamená úplné rozsvícení nebo zhasnutí a krátký stisk postupné rozsvěcení nebo stmívání. V této 
úloze je také použito ruční ovládání žaluziíí stějne jako v úloze třetí. Pouze s tím rozdílem, že jejich 
ovládání je nastaveno na 3. a 4. kolébku čtyřnásobného dotykového snímače. 

Pátá úloha je zaměřena na světelné scény a na dálkové ovládání. Jedná se 
o rozšíření předchozí úlohy, i zde jsou použity 2 stmívané světelné okruhy, oba jsou ale ovládány 1. 
kolébkou trojnásobného dotykového snímače Busch-Triton®. Stejně tak je tomu u třetí kolébky, která 
ovládá obě žaluzie. Navíc jsou v této úloze vytvořeny dvě světelné scény, a to pro jednání a pro 
prezentaci. Při jednání je hodnota jasu světel nastavena na 80% a žaluzie jsou v horní poloze, pro 
prezentaci se žaluzie spustí do spodní polohy a hodnota jasu světel je nastavena na 40%. Tato funkce 
je nastavena na druhou kolébku trojnásobného dotykového snímače. K tomuto snímači je i IR dálkový 
ovladač, pro který jsou tyto scény také nastaveny. 

Úloha šestá je shrnutím předchozích úloh, a je zde použita většina funkcí, které byly uvedeny 
v dřívějších úlohách a slouží spíše jako předloha pro úlohu sedmou. 

Sedmá úloha se zabývá vizualizací stavů přístrojů z úlohy šesté. Jsou zde nastaveny 
komunikační objekty takové, které odpovídají EIS datovým typům daných funkcí a jejich skupinové 
adresy jsou následně převedeny na poziční zápis potřebný v systému Control Web a zapsány do 
parametrického souboru. Následně jsou tyto datové typy převedeny na datové typy Control Webu. 
Dále jsou vytvořeny kanály, které jsou očekávány od přístrojů a těmto kanálům jsou právě podle 
nastavené hodnoty driverindex (poziční zápis skupinové adresy) přiřazeny dané datové typy. Pro 
výslednou vizualizaci byl vytvořen půdorys budovy, který odpovídá zadání jednotlivých úloh. Ke 
každé výsledné úloze byl vytvořen odpovídající projekt, který obsahuje i vizualizaci dané úlohy. Podle 
úlohy, která je nahraná v přístrojích na výukovém panelu, je funkční odpovídající část vizualizace, a to 
z nedostatku přístrojů pro řízení celé budovy. 

Poslední osmá úloha demonstruje propojení systému KNX/EIB s dalším systémem, a to 
s LOGO!. V této úloze je simulováno zabezpečení budovy. Byla vytvořena aplikace v LOGO! Soft 
Comfort, která má 9 vstupů a 3 výstupy. Digitální vstupy 11-17 simulují snímače v oknech, kde po 
rozpojení kontaktu je spuštěn alarm, který je také spuštěn při detekci pohybu snímačem přítomnosti 
(19) umístěným na sběrnici. Digitální vstup 18 slouží ke spuštění a vypnutí zabezpečení. Funkce 
alarmu je taková, že při jeho spuštění se spustí žaluzie do spodní polohy (výstup Ql ) a všechna světla 
začnou blikat s dvouvteřinovým intervalem (výstup Q2). Dále je zde ještě výstup Q3, který by mohl 
být připojen ke zvukovému alarmu. 

Všechny úlohy jsou plně funkční a jsou součástí práce. 
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