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Cil prace: Prace se zabyva moznostmi vyuZziti minipocitace Raspberry Pi pro

autonomni tizeni modelu vozidla. V teoretické casti prace je vénovana pozornost
technologiim pouzivanym pri vyzkumu autonomniho rizeni vozidel. Prace zminuje
architekturu navrhu systému autonomniho ftizeni, popisuje pouZivané hardwarové
prvky a zminuje i pouzivany software. Nedilnou soucasti prace je i popis minipocitace
Raspberry Pi z hlediska jeho koncepce a pouZiti. Prace definuje kompletni navrh
reSeni autonomniho fizeni modelu vozidla s pouZitim minipocitace Raspberry Pi.
Navrh se zabyvd nejen architekturou celého systému, ale i implementa¢nimi
detaily hardwarovych a softwarovych casti systému. Vysledkem prace je nejen
samotny navrh, ale i platforma a nékolik nastroji pro dalsi rozvoj a vyzkum

autonomniho Fizeni.

Stupen hodnoceni (znamka)
Povinna kritéria hodnoceni prace

A B C D E F
Prace svym zamérenim odpovida studovanému oboru x O O O O O
Vymezeni cile a jeho naplnéni x O o O O O
Zpracovani teoretickych aspektd tématu x O o O O O
Zpracovani praktickych aspektd tématu x O O O O O
Adekvatnost pouzitych metod, zpUsob jejich pouziti x O O O O 0O
Hloubka a spravnost provedené analyzy x O O O oo O
Prace s literaturou x O O O O
Logicka stavba a ¢lenéni prace x O o o O O
Jazykova a terminologicka Uroven x O o o O O
Formalni Uprava a nalezitosti prace x O O O oo O
Vlastni pfinos studenta O x 0O O 0O O
Vyuzitelnost vysledkd prace v teorii (v praxi) O x O O o 0O

Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly
Nebyly dohledany zadné zdroje, které by byly podobné s touto kvalifikani praci.



Dilci pfipominky a naméty:
VloZzte pfipominky k praci
Celkové posouzeni prace a zdGvodnéni vysledné znamky:

Velmi pékna a v prostiedi FIMu z hlediska tématiky novatorska prace. Problematika autonomniho
fizeni je zajimava a naro¢na teoreticky i aplika¢né. a je v praci pekné popsana, cile jsou jasné
formulovany, implementa¢ni platforma dobie vybrana. Funkcnosti software jsou dobie
popsany.Softwarové feseni vhodné strukturovano. Resent je dosti niroéné a v ramci n& musel autor
fesit fadu problémd. I ty jsou v praci dokumentovany.

Ptinos je v oblasti dobrého (zasvéceného) popisu problematiky, pozadavkl na funk¢nosti feSeni, navrh
platformy pro feSeni, a realizaci. Implementaéni ¢ast zahrnuje softwarové komponenty pro Raspberry
P1i, které zajist'uji prenos senzorickych dat. Rovnéz je implementovana aplikace pro vytvareni
vzorovych dat, ktera je propojena s ovladanim testovaciho modelu. Soucasti hotového softwaru je 1
nastroj pro uceni neuronoveé sité ze

ziskanych vzorovych dat a aplikace, ktera propojuje vS§echny navrzené modely, pro

autonomni fizeni modelu vozidla.

Vysledky jsou rozsahlé, inovativni, dotazené, a znovu pouzitelné/rozsifitelné. Formalng i jazykové ma

prace velmi dobrou uroven

Otazky k obhajobé:
Diskusi je mozno m.j. vénovat hlavnim problémum, které musel autor ptekonat.

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: A
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