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Anotace

Diplomova préace je zpracovana na téma Vybudovgmkového vySkového a polohového
bodového pole. Prace je r@teha do dvou #Sich celk. Prvnim z nich je teoretick#st, kde
je zpracovana teorie tykajici se vybudovani novi@ébdového pole a jeho z&ieni. Protoze
je tato oblast velice Siroka, s ohledem na rozsahepjsou zde zpracovany podklady slouzici

konkrétre pro poteby prace. Teoretické poznatky jséempal z dostupné literatury.

Druhd ¢ést je praktickd. Zde je zpracovana metodika pim&u s pouZitymi fistroji
a souhrnnym jfehledem vyp&ti a vysledk meieni. Konkrétni protokoly o vyptu,
mistopisy no¥ vybudovanych bad piehledové mapy nového bodového pole aj. je pak
souwédsti giloh. Praktické poznatky jsererpal z literatury, svych znalosti a zejména pak

z konzultaci s vedoucim této prace.

Cilem diplomové prace je vybudovat polohové ddwe pole ufené pro vyuku fedmeta

Geodézie 1 a Geodézie 2 oboru Pozemkové Upraigvagy nemovitosti.



Annotation

Graduation theses is called Creating 3D TrainingMdek. The thesis is divided into

two main parts. The first part is theoretical apeaks about the creating of new 3D
network and its surveying. Considering thesis’& sie theory is worked up factual for
needfulness of that thesis. The theoretical knogdedere extract from accessible

literature.

The other part is practical. At this part | desedithe methodology of single works
along with used machines and summary of calculatimmd outcomes of surveying.
Concrete records of calculations, topography of wegated points, overview of new
created training network etc. are parts of app@&sdidhe practical knowledge were
obtained from literature, my knowledge and aboJefraim the conslutations with

the graduation theses’s supervisor.

Graduation theses is aimed to creating of new 3initrg network intended for
education of Geodesy 1 and Geodesy 2 of branch Kaldstment and Real Estate
Trade.
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1 Uvod

Diplomova prace je zpracovana na téma Vybudovéyiikového vySkového
a polohoveho bodového pole. Prace je &mth do dvou &tSich celk. Prvnim z nich
je teoretickacast, kde je zpracovana teorie tykajici se vybudowéwého bodového
pole a jeho zasteni. ProtoZe je tato oblast velice Siroka, s ohteda rozsah prace

jsou zde zpracovany podklady slouzici konk¥éiro poteby této prace.

Druhacast je prakticka. Zde je zpracovana metodika pspodu s pouzitymi fistroji
a souhrnnym jehledem vypé&tt a vysledk méieni. Konkrétni protokoly o vypitu,
mistopisy a fehledové mapy nového bodového pole aj. je pakasiugtiloh.



2 Cile

Cilem diplomové prace je vybudovat polohové dkeyé bodové pole tené pro
vyuku predmetat Geodézie 1 a Geodézie 2 oboru Pozemkové Upravyeeogy

nemovitosti.

Nové bodové pole bylo vybudovano na Gzens$tského parku StromovkaGeskych
Budgjovicich @i cest Na Zlaté stoce. Toto Uzemi je vhodné zejména piehiednosti

a dostupnosti od katedry pozemkovych Uprav.

Novych bod bylo vybudovano celkem dé&v Pét je vlastnich polygonovych béd
a zbyvajicictyti slouzi k &elu orientace polygonového ifaalu, vZzdy po dvou bodech

u kazdého koncového bodu polygonovéheaga.

Nadmdské vysky novych bad byly zanéfteny metodou geometrické nivelace
ze stedu a jsou weny ve vyskovém systému Balt — po vyrovnani (Bpv).

Polohopisné ®&teni bylo provedeno pomoci GPS metodou Fast sti@oeiené
hodnoty byly zpracovany tzv. postprocesnim zpragdwaza pomoci softwaru Trimble
geomatics office. Sdadnice bod jsou utené v sotadnicovém systému jednotné
trigonometrické sé katastralni (S-JTSK).

Polygonovy ptad byl nasledd zaneien klasickou metodou jako polygonovyiad
oboustrana pripojeny a orientovany. Pro vypet polygonového padu byl pouzit

software Groma.

Jednotlivé metody jsou podrafpinpriblizeny v teoretické&asti této prace. Postup,

vyhodnoceni a vysledky &eni jsou pak popsanydasti prakticke.
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3 Stabilizace a mistopis bin&@BPP

Stabilizace bodl PBPP

Merické body musi byt v terénu zajigy pevnymi znaky. Zgsob zaji&ni se voli
podle dilezitosti a delu mefeni a podle povahy terénu.

Prechodné zajighi bodi se provadi fevénymi koliky ¢tvercového nebo kruhového
praifezu. Ve ndstech je mozno provéstigthodnou stabilizaci tabem zarazenym
do asfaltu nebo slabsi trubkou zarazenou do spdlga@. U bodi, které stabilizujeme
na velmi kratkou dobu postia ozna&eni prostym kizkem nakreslenym fidou
na dlazi. U vSech bod, které maji slouzit delSi dobu, jgeba nahradit igchodnou
stabilizaci trvalejSim zjsobem.

TrvalejSi zaji&tini bodi se provadi drenaznimi trubkami malychimpgra. Trvalé
zajiseni merickych bodi provadime tesanymi kameny, ocelovymi trubkami rcialy
praméra nebo ocelovymi teby o piiméru 10 az 15mm. Ve skalnatych terénech
zaji¥ujeme n¥fické body vytesanim fkkku na upravené vodorovné plosky skal.
(Dousek, 1998)

Pokud nejsou pro umésti bodi podrobného polohového bodového pole (PBPP)
vhodné objekty, potom se vyjirti@ stabilizuji kamennymi hranoly o celkové délce
nejmért 500 mm a s opracovanou hlavou o rémech nejmé#& 120 mm x 120 mm x 70
mm. Byl-li jiZ v mis€ pevre osazen k jinému dlu opracovany kamen o stejnych
rozmerech, pouZzije se po dogni kiizkem nebo dlkem.

Body podrobného polohového bodového pole je mozké stabilizovat

a) vysekanimikzku na opracované ploSe skaly,
b) htebovymi znékami zabetonovanymi do skaly, kovovymi konzolaepovymi
znakami apod., pewhosazenymi na budovach,
c) zeleznymi trubkami neb&epy apod. v betonovych blocich o velikosti nejmen0

mm X 200 mm x 700 mm,
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d) zeleznymi trubkami o pméru nejmég 30 mm a tlougce sény nejmérg 3 mm,
délky nejmén 600 mm (nebo nejmén500 mm, je-li trubka op&tna zavitem proti
vytaZzeni znaku) a pewrpripojenou hlavou z plastu velikosti nejmééh20 mm x 120
mm x 120 mm,

e) kovovymi zn&kami o pfiméru nejmeér 8 mm s plochou hlavou ogméru nejmérs
25 mm a délce zrty nejmérg 100 mm, zatlenymi do zpevéného povrchu, nebo 40

mm s hmozdinkou, zapustymi do pevnych konstrukci; (vyhlaska26/2007)

Mistopis bod PBPP

Geodetické udaje o bodu podrobného polohovédovsho pole obsahuiji:

a) ¢islo bodu,

b) lokalizani udaje o katastralnim Uzemi a obci a éenalistu Statni mapy 1:5000,

c) sodadnice v S-JTSK zaokrouhlené na 2 desetinna ntifgta, f'esnosti (jen u bad
Zizenych ped 28. dubnem 1993) a vysku bodu v Bpv (pokud bydana),

d) mistopisny né&t s vyhledavacimi mirami,

e) narys nebo detail,

f) popis, z@isob stabilizace a &eni bodu,

g) poznamky. (vyhlask&a 26/2007)
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4 VySkové mireni

4.1 Ceska statni nivetami st CSNS

Vy3ky bodi Ceské statni nivetai sig jsou vztazeny na plochu nazvanou kvazigeoid.
Byly nazvany normalnimi vySkami (podle Mokotského) a jsou produktentgvyseni
nantienych nivelaci a tihovych &eni na zemském povrchu. Vychozim bodem vySek
je ,nula® kronStadtského vodtu. Vyskovy systém je nazvan vysSkovy systém

baltsky — po vyrovnani, zkraceBpv. (Zeman, 2003)
4.1.1 Struktur& SNS

Ceska statni nivetai st’ je vySkovym bodovym polem a je na celém Uz€raské
republiky rozélena na:
- statni niveléni st’, obsahujici:
e Zakladni nivelani body (ZNB)
* Nivelaéni st I. fadu
* Nivelagni st Il. fadu
* Nivelagni st lll. &du
- podrobnou niveli st’, obsahujici:
* Nivelaéni st’ IV. fadu
* PloSné niveleni sit (PNS)

Podrobna nivetai st vznika zhusinim statni niveléni si€. (Zeman, 2003)
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4.2 Metody vySkového &eni

VysSkové ngieni se prakticky omezuje natavani vyskovych rozdil dvou bod, tedy

relativnich vySek. Relativni vySkyimeme uovat bul’ piimo nebo nefimo.

Pimé n&ieni vySek — geometricka nivelace

VySkovy rozdil dvou bail urtujeme pomoci horizontu vyt¥eného pistrojem nebo
nivelatni pomickou, od kterého giime svislou vzdalenost jednotlivych uvazovanych
boda.

Negimé nereni vySek

Fi tomto vySkovém r&eni utujeme veltiny, z nichz pak vyskovy rozdil ggame.
RozliSujeme: geometricke dfeni vySek, trigonometrické ¢reni vySek a barometrické

meieni vysSek. (Dousek, 1998)

4.2.1 Geometricka nivelace

Geometrickd nivelace jetrimy zpisob vySkového gteni, @i kterém pouzivame
piistrojového horizontu, vytweného vodorovnou zarou osou niveléniho gistroje,
k meieni vySkového rozdilu dvou bddRozliSujeme geometrickou nivelaci kepu

a geometrickou nivelaci zefstlu. (Blazek, 1991)
4.2.2 Geometricka nivelace zéestu

Je nejpesrEjSi metoda vySkového &eni a jsou ji ufeny vSechny vySkové body
CsJNS. Nivelani pristroj stavime i této metod do stejné vzdalenosti od obou kod

Geometrickd nivelace vytuje chyby z nerovnaiinosti osy zawrrné s osou libely
a chyby ze zakveni zemského povrchu. (Blazek, 1991)
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4.3 Nivel&ni paady

Pokud délka za#tovaného uUseku nebo spad terénu nedovolujecitamyskovy
rozdil z jednoho stanovisk&iptroje, rozdlime vzdélenost vioZzenim pomocnych bod
na potebny pd@et nivela&nich sestav.

Nivelani sestavu tvid zantra ,vzad“ a zamra ,vpred“, gicemz kazdé wieni
zasina zamdrou ,vzad* (vySko¥ znamy bod).Cteni na stupnici nivetai lag pfi
zamete ,vzad“ ozndujeme pismenem z d&igamete ,vpred“ pismenem p.ievySeni h
(vySkovy rozdil) jedné nivetmi sestavy wiime z rozdiluteni vzad &teni vired.

Je-li sodet ¢teni vzad minus sdéat ¢teni vged kladny, znamena to, Ze terén stoupa,
je-li zaporny, terén klesa.

Zname-li nadmiskou vySku vychoziho bodu, §itdme vysSky jednotlivych
uréovanych bod jako vySky nadmiské. U €&chto vySek je nezbytné uv&@dpouzity
vysSkovy systém.

Body pdadu, na které zaffujeme ve smru vzad i vped, se nazyvaji body
piestavované nebdgstavy. Trasa zattovanych bod tvori nivel&ni paad.

V praxi se vyskytuji fipady, kdy jeiteba zanitit body v blizkosti stanoviskatistroje
a nejsou to bodyipstavy. Tyto body za#hime tzv. béni zangrou a jejich vySky

uréime odétenim la’oveého Useku kimi zangry od vySky horizontu fistroje.

Nivelatni paady nefime metodou geometrické nivelace zdedt. K n&reni
pouzivame &ktery z typi nivelanich gistroja, nivelani la a nivel@&ni podlozku.
(Dousek, 1998)

4.4 Rektifikace niveleniho kompenzatorovéhdiptroje
Fistroj musi splovat tyto podminky:
a) Osa krabicové libely L musi byt kolma kt@ ose alhidady VL OV .

Dodrzeni této podminky je nutné k spravné funkankenzatoru. Nebude-li po

urovnani pistroje touto libelou fivedena zawrna gimka do vodorovné
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s odchylkou mensi nez8 -10", nebude kompenzator fungovat (pracovni
rozmezi ¥tSiny kompenzétdrje asi+1 0).

b) ZkouSka vodorovnosti z&mé @imKky, tj. Ze stedem ryskovéhoikZe prochazi
skutené vodorovna zawra —hlavni podminka L || Z.

c) Vodorovnd ryska zadmneho Kize Ny ma byt kolm& k ose alhidady V:yuNOV
(Svec, 1998)

4.4.1 Hlavni podminka I z

V rovinném terénu na pevném podkladu postavinheé &t na podlozky ve
vzdalenosti 50m. i’strojem pesrE ve stedu zjistimettenim na latich (z°, p*) spravné
prevySeni, i kdyZz podminka l” Z neni dodrzena-h,, =z - p'. Pak gistrojem ze
stanoviska 5m za lati zZffime znovu pevySenih' =a'-b', kde b je¢teni na bliZsi,
a’ na vzdalegsi lati. Cteni b™ na bliz&i lati povaZujeme prakticky za spé
a vypateme spravnéteni na vzdale$jsi lati a=b' + h,; . Jestlizea # a', nastavime na
n¢ ryskovy Kiz pomoci rektifikénich Sroubk. Fristup k nim se ziska vySroubovanim
objimky na stra#é okularu, kterd je kryje. Spravnost rektifikace gezkousi novym
zmetenim. (Svec, 1998)

Obr. 1 Zkouska nivetmiho fistroje (Svec, 1998)
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5 Meteni polohopisu

5.1 Systém jednotné trigonometricke &iatastralni S-JTSK

Krovakovo zobrazeni je kuzelové obecné (Sikmé) komfibrzobrazeni. Jestlize je
nékteré zobrazeni konformnédsky uhlojevné), znamend to, Ze Ghlgiemé v map
jsou spravné a odpovidaji vodorovnym il zmefenym teodolitem viprode.
KuZelové zobrazeni znamena, Ze Uzemi je zobrazankubkelovou plochu, a Sikmé
kuZelové zobrazeni znamend, Ze osa kuZele nesosblasmskou rotai osou. Kovak
zkusmo nasel podélnou osu tehdejsiho naseho siatiémi CSR) a potom zvolil
kuzZel v obect Sikmé poloze tak, aby se kuZelova plocha dotykalamského desa
praw v této podélné ose stéatu.

Obecné konformni kuZelové zobrazeni tak, jakgerhl v roce 1922 ing. #vak,
bylo velmi vhodné pro protahlé Uzemi tehdejiskoslovenské republiky (zahrnovala
vedle Slovenska i Podkarpatskou Rus). | dnes, &dyzgmi naSeho statu zna kratsi,

je Kirovakovo zobrazeni povaZzovano zZéhpdné. (MarSikova, 2006)

Paiatek soiadnic je ve vrcholu kuzele. Osa + X &mje K jihu, osa + Y k zapadu,
cela republika je umigha v 1. kvadrantu. (Hauf, 1982)

Délkové zkresleni tovakova zobrazeni na celém lzemi st&fi$R) nepeséahlo
plus/minus 10cm na 1km.

Tato zobrazovaci a s@dnicova soustava, kterd se v&msnosti u nas pouziva pro
statni mapova dila velkychdiitek (civilni), je ozn&ovana symbolem S-JTSK (systém

jednotné trigopnometrické gikatastralni). (MarSikova, 2006)

17



5.2 Globalni polohovy systém GPS

5.2.1 GPS obeén

Vroce 1973 niddilo Ministerstvo obrany Spojenych siafU. S. Department of
Defence) vyvinout novy druzicovy navigd systém pro vSechny slozky armady
Spojenych stét Cilem systému je poskytovat vojenskym jednotk&aspé informace
0 poloze, rychlosti &ase v jednotném refer&mim systému a to 24 hodin deénna
kterémkoliv mist na zentkouli a za jakéhokoliv ptasi. Navstar GPS (Navigation
Satellite Timing And Ranging Global Positioning &ym) je tedy vojensky navigai
systém, ale kongres Spojenych &t#&idil pozdji ministerstvu obrany, aby umoznilo
civilni vyuZiti tohoto systému. Princip systému jgdnoduchy. Nkolik pozemnich
stanic definuje saadnicovy systém. Tyto staniceéth pomoci elektromagnetickych
vin vzdalenosti kdruzicim a pfaji jejich efemeridy. Neznamé sdadnice
libovolného bodu Ize pak &it ze znamych polohéthto druzic a z kreni vzdalenosti

mezi timto bodem a druzicemi. (Mervart, 1993)

5.2.2 GPS v geodézii

Technologie uwovani polohy s vyuZitim GPS je oproti klasickym detickym
metodam velmi Usporna a efektivni. Nezavisi todzvmaajemné viditelnosti bad(tato
je nezbytna pro Uhlova a délkovaéimni) a nezavisi na denni neboc¢mio doke.
V piipact, Ze se pro ®feni vyuZije vice fijimacu, zvySuje se i produktivita prace
(proti triangulaci 2 az 5krat). (Fixel, 1995)

! Efemerida, v astronomii denni poloha nebeskélesa.
Efemeridy, tabulky poloh nebeskyathets. (www.wikipedia.org)
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Presnost nireni je zavisla na mnoho faktorech. Odchylka jéspbena fedevsim
nésledujicimi vlivy:
« zpozdni signélu v ionosf&®; 10 meth
e zpoZdni signdlu v tropost@ (vliv patasi); 1 metr
» vychyleni druzic z udavané polohy (ephemeris ertbrpetr
* nepesnost hodin umigtych na druzici; 1 metr
» ptijem faleSnych odrazenych sigadtzv. multipath error); 0,5 metru
» vlastni Sum fjimace; 2 metry
» Sum na strahvysilate (druzice); 1 metr
 hruba chyba 2zsobena lidskym faktorem (chyba fepcaitu souadnic,

nespravi zvoleny elipsoid atd.) (www.abclinuxu.cz)

Technologii GPS lze vyuZzit fip budovani geodetickych zakkad pri adrzke
a aktualizaci geodetickych sitifdelnosti GPS lze vyuZzit vinZenyrské geodézi, p
vytyc¢ovacich pracich, budovéni speciélnich inZzenyrskgdf, pi méfeni posufi
a deformaci, $ hraninich pracich. V poslednim obdobi secima vyuZivat
v katastralnim vyrrovani. Meieni GPS lIze vyuZitip mapovani a ve fotogrammetrii
hlavre pii uréovani sowadnic vlicovacich bad pogipad urcovani polohy
fotogrammetrické komory v okamZziku expozice. Touteetodikou se snizi et
vlicovacich bod na minimum. (Fixel, 1995)

5.2.3 Slozeni systému GPS

Systém GPS t¥otii segmenty — kosmickyjdici a uZivatelsky. Kosmicky segment je
tvofen druzicemi umighymi na ok¥zné drazefidici segment zahrnuje pozeniidici,
monitorovaci a vysilaci stanice a uZivatelsky sagnje vytvden Sirokym spektrem

prijimacta GPS, uéenych pro nejizrejsi aplikace. (Kvapil, 2005)

% lonosféra, je ionizovan&ast atmosféry vyznamsnovliviiujici $ieni elektromagnetickych sigrialJe

slozena z neutralniho plynu, idnt elektroh. M& velky vyznam pro Eni kratkych radiovych vin,
ovliviiuje v8ak i Seni dalSich signé] zpomaluje nap prichod signdl z globalniho navigmiho

systému GPS. (www.wikipedia.org)
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5.2.3.1 Kosmicky segment GPS

Kosmicky segment GPSrgustavuji druzice umigté na Sesti kruhovych drahach se
sklonem (inklinaci) 55° k rovirg rovniku, vzdalené 20 190 km od povrchu Zem

a pohybuijici se rychlosil30&kmh™. Za jeden h¥zdny den’uskuténi kazda druzice
dva okkhy kolem Zend (jeden obh trva 11 h 58 min), proto je dalSi den na stejném
mist€ obéZzné drahy vzdy o 4 minutyfide. Kazda ze Sesti drah (A — F) mé pozic (1

— 5) pro umisini druzic, zéehoz plyne, Ze za stasné konfigurace je maximalni
mozny p@et druzic GPS na &kBné draze roven ptu tiiceti kugi. Pozicec. 5 je

u kazdé drahy zalozni, pro dosaZzeni FQ@st&uje 24 funknich druzic. (Kvapil,
2005)

5.2.3.2 Ridici segment GPS

Zakladnim dkolemiidiciho segmentu je sledovani druzic¢awani jejich drah,
synchronizace druzicovych oscilaiprtizeni manéwr druzic a pedavani informaci
0 systému druzicim, které je pakégm vysilaji vSem uZivatém. Hlavnitidici stanice
byla pivodre umistna v Kalifornii, dnes se nachazi v Colorado Sprifiteto stanice
shromad’uje data z monitorovacich stanic a ¢jg@ drahy druzic a parametry
druzicovych hodin metodami digitalni filtrace. Vgdky jsou pedavany item

pozemnin¥idicim stanicim. Monitorovacich stanic je celkegh Mervart, 1993)

% Hvezdnycas, té7 siderickyas se uziva v astronomii k popisu zdanlivého pohwisad po obloze, ktery
je zpisoben ot&enim Zend kolem jeji osy. LiSi se odeéliné pouzivaného slutaeihocasu, ktery popisuje
rotaci Zemd vici Slunci. (www.wikipedia.org)

4 FOC (Full Operational Capability), plna opamaschopnost GPS. Byla vyhlaSena dgtvence 1995, po
dosazeni p&iu 24 druzic na a¥Zzné draze a jejichtdledném testovani. V obecném pojeti ¢eméh pro

dostupnost dané technologie (frekvence, kddu) nal@4 funkénich druzicich GPS na &né draze.
(Kvapil, 2005)
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5.2.3.3 Uzivatelsky segment GPS

Pro gijem a zpracovani GPS sighabyly vyvinuty specialni fijimace. V sodasné
doke existuje mnoho tyjp komegnich gFjimaca. Podle vyuZiti jsou ifjimace cEleny
na:

* navig&ni (vojenskeé i civilni),
» geodetické,

* prijimace pro¢asovou synchronizaci.

Hijima¢ GPS je tvéen anténou, radiofrekvéni jednotkou, mikroprocesorem,

komunikani jednotkou, paiti a zdrojem nagti. (Fixel, 1995)

5.2.4 Vyuziti systému GPS

Polohu bodu Ize dit s vyuzitim systému GPS &wa zakladnimi metodami. Prvni
metodou je tzv. absolutni dgvani polohy (Point Positioning). S@anice jsou uteny
v geocentrickém sdadnicovém systému WGS-84 v realné&ase. Pro mreni stai

pouzit pouze jedeniimac (aparatura).

Absolutni uéovani polohy je vyuZivano zejména v navigaci. Drugpysob ugeni
polohy bodu je relativni dovani polohy bodu (Relative Positioning). Polohalbse
uréuje vzhledem k referénimu bodu, jehoZz geocentrické $adnice jsou znamy.
V tomto gipact je tteba uskuténit simultanni ndfeni dwma @istroji. TotoreSeni ma
primarni vyznam $ vyuZiti metod GPS v geodézii, protoZze umo@ ucit délku
z&kladny (vektoru) s milimetrovougsnosti.

Ok metody, absolutni i relativni, Ize vyuZzit jak pspatické tak i kinematické
uréovani polohy. B statickém utovani polohy je pjima¢ po dobu niteni vzhledem
k zemskému povrchu v klidu. #P kinematickém nsieni je anténa vzhledem

k zemskému povrchu v pohybu.
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Relativni zfisob umo#uje ukit rozdily sodadnic ve vztazném druzicovém systému
vzhledem k bodu, jehoz sfadnice jsou v systému, ktery tge byt vzhledem
k druzicovému systému posunut a p@eta Vzdalenosti k druzici musi byt deny

simultani& z ukovaného i z daného bodu.

Fi statickém ndeni se ufuji vektory spojnic ufovanych bod. Tento zfisob Ize
vyuzit @i budovani zakladnich geodetickych siti na velképendi, g narodnich
a kontinentalnich gfenich (gesnost 5mm + 1ppth Vybudovani takovéto sitje
podstaté mére caso¥ narané nez pi klasickém budovani geodetickych zaklade
tedy tento zpsob hospodassi. i meieni delSich vzdalenosti se dosahuje vysSi
piesnosti nez ip tradicnim mefeni. Zpisob nEfeni je ovlivien pattem stanic, které

mohou n&fit na zvolenych bodech. Minimalni et stanic je 2.

Jakmile se f{fijima¢ pifi méfeni vzhledem k Zemi pohybuje, hditme o tzv.
kinematickych metodach.

Kinematicky zgsob ng&feni Ize vyuzit pro wovani drahy pohybujiciho sélésa, na
kterém je umisih mobilni gijimac. Pak se hovd o kontinualni metod

Rychlost, s kterou sdipmac pohybuje, se iize pouzit k posouzenfgsnosti. Druhy
piijimac¢ je na bod o znamych saadnicich. Oba ifiiimace musi permanentrprijimat
druzicové signaly. Mobilniijima¢ musi na ptatenim bod sledované drahy vykonat
statické mdteni (zahrnuje &olik dvouminutovych seérii fijmu druzicového signalu —
pro zjis&ni vychozich sotadnic a pro uteni p@ateini ambiguity). Po volk
poZadovanéhocasového intervalu, v kterém se budecowat poloha mobilniho
piijimace (od 0,5 s bez zastaveni nadawanym bodem), je mozné zahajigi@ni.
Presnost je 1 az 2cm + 1ppm.

Kinematické metody se vyuZzivaji hlavrmpro navigaci pohybujicich se objékt
(vozidel, letour, lodi). Tento zpsob Ize vyuzit v letecké fotogrammetrii pra&ovani
okamzité polohy fotogrammetrické komory v okamzitatografovani, coz vyrazn

shizi p@et potebnych licovacich bad

® Parts per milion, zkracenéz ppm, je vyrazem pro jednu miliontinu (celk@yww.wikipedia.org)
® Ambiguity, neznaméislo celych vinovych délekipnaseného signalu, ktery je obsahemiereeného
meéfeni mezi jednotlivou druzici &ifimagem. (Glossary of GPS Terminology, www.rbf.com)
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Presnost statickych metod a rychlost kinematickycltiemi gispsla k vyvoji
kombinovanych technologii rychlého ¢ovani polohy. Jsou to metody Fast static
a STOP and GO. (Fixel, 1995)

5.2.4.1 Rychla staticka metoda (Fast static ritdguid static)

Je podobna klasické statické metoDoba ngreni je ale vyrazh kratSi. Zkraceni
observéni doby je umoZ&o technologii rychlého tovani ambiguit. Optimalni je
5 az 6 druzic nad vySkou 15 nad horizontem.

Rychlé statické gfeni (pseudostaticka metoda) se realizujgnmdy @ijimaci. Méreni
lze uskuténit do vzdalenosti 15km v okruhu zvoleného reféréno bodu, jehoz
sodadnice jsou znamy. Jedeniijfma¢ je na referetnim bod (o znamych
souadnicich), druhy — mobilni — se postéggitemig’uje na uéované body. Hjimac¢ na
refere@nim bod musi po celou dobu &eni Fjimat druzicové signaly. Mobilnim
prijimacem se uskutaiuji kratka pozorovani na ¢svanych bodech. & iem gevozu je

pristroj vypnut.

Mgteni lze uskuténit pii dobrém PDOPUna 4 a vice druZic. iBsnost utenf
souadnic bodu je 5 az 10mm + 1ppm. Rychlé statickéeni Ize vyuZzit i zhu§ovani
siti, @i mistni triangulaci, $ hraniénim méfeni a pi podrobném réreni. Méteni mize
nahradit polygonové gady.

Presnost je do zdaé miry ovliviena okamzitou konstelaci druzic. Tuto nevyhodu Ize
castén¢ eliminovat néfenim na ufovanych bodech ¥asovém odstupu jedné az dvou
hodin, kdy se fedpoklada pozorovani na stejné druzice.

Uspsna aplikace této pseudostatické metody jeifedpwkladu, Ze se mezi prvnim

a druhym ndenim vyrazg zmeni konstelace druzic. (Fixel, 1995)

" PDOP (Positional Dilution of Precision factor) acakterizuje pesnost v ufeni prostorové polohy bodu
(e neimo Un¥rny objemu &tyfsttnu, ktery je tveéen topocentrickymi vektory druzic). Faktor
polohového snizenitpsnosti se #ni v zavislosti na konfiguraci druzic.Se ¥gtajici hodnotou PDOP
klesa kvalita mifeni. (Fixel, 1995)
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5.2.5 Renos udaj mezi gijimacem a pditacem

Nantrené Udaje jsou v pait piijimace ve zhud&ném formatu. Po uka@eni neieni
se nanmdiena data archivuji na vhodnych paiovych médiich. B pienosu se zhusty
formét transformuje do vSeobecného binarniho zapisditace PC nebo do
alfanumerického (ASCII) formatu.rPpiepisu se kontroluje konsistence a bezchybnost
zadznamu. R prehravani dat zifjimace do pgitace se vytvei urcité typy vystupnich
soubofi, které jsou od sebe odliSenyigonou: *.DAT (data file), *.EPH (ephemeris
file), *.ION (iono file), *MES (message file), atdJednd se o &ené hodnoty
pseudovzdalenosti a fazi, soubor efemerid, infoentaionosfée a informace o fibéhu
mefeni a stanoviSti. Toto jsou vstupni soubory, kteeé vyuzivaji g vlastnim

zpracovani. (Fixel, 1995)

5.2.6 Zpracovani éieni

Zpracovani rreni lze rozdlit do trech hlavnich oblasti:
 prevod dat zfijimace do formatu pozadovaného softwarem GPS (tzv.
dekddovani dat), které ihe byt spojeno s odstrarim fazovych skok Ke
zjistovani fazovych skaklze vyuzitradu algoritnd.
e uréeni neznamych paramétr vdaném modelu (séadnicové rozdily
jednotlivych zakladen a &eni ambiguit) ¥etné odhad presnosti.
» spojovani jednotlivych vektér GPS do siti a vyrovnani siti podle znamych

metod.

Firemni software jefjzptisoben formatu datiimace. Softwary sotasré umoziuji
vstupy ve formatechiznych typi piijimacua s vyuzitim formatu RINEX. Zaznam Rinex
je format nezavisly na typuimace. Je to zapis v alfanumerickém tvaru.

RINEX (Receiver Independent Exchange) formattramych GPS dat je ute
vytvoieny ASCII format umoiujici datové penosy mezitznymi typy GPS aparatur

a riznymi vyhodnocovacimi programovymi systémy. (FiXe&l95)
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5.2.6.1 CZEPOS

CZEPOS (eska permanentnitspro ugovani polohy) je $i aktivnich stanic GPS
rovnomerng rozmistnych na tzem€eské republiky ve vzajemnych vzdalenostech cca.
60 km, kterd poskytuje uzivateh GPS kore&ni data pro fesné ufeni pozice na

uzemiCeské republiky.

V sowasnosti je komeén¢ nabizena moZznostiipmat korekce z tzv. virtualnich
referertnich stanic (VRS), takZze odpada nutnost pouZitstuiareferetini stanice (fi
vySSim pdétu propojenych referé@nich stanic s malymi vzdalenostmi od sebe (desitky
kilometni), je moZno fipravit stoveéreSeni vypotu korekci a interpolovat vysledky na

virtualni referefini stanici v blizkosti uzivatele).

Uzitim koreknich dat CZEPOS ur uzivatel gesnou polohu svého stanowist
pomoci jediné aparatury GPS. Polohu lzéitupbud'to v redlnémcéase (tj. sotadnice
stanovi&t jsou znamé ihned¢hem néfeni) aZz s centimetrovourgsnosti, nebo po
zpracovani réreni az s milimetrovouipsnosti.

Pro typické vyuziti CZEPOSu v zeémgriéstvi a katastru, kdy je pozicecovana az
po skoreni neieni je zapdebi produktu CZEPOS a sice dat RINEX. Pozice je
vypoétena aZz po skaeni nereni (Postprocessing) na zakdaght staZzenych z internetu
z webovych stranek CZEPOS. Data lze stahnout pmarga interval ndfeni ve
standardnim formatu RINEX Hdu z konkrétni zvolené stanice CZEPOS, nebo
z virtualni stanice o zadanych $adnicich (tzv. virtualni RINEX vygeneruje systém
CZEPOS na zakladsitovéhoieSeni ze vSech stanic CZEPOS).

Realizaci CZEPOS zahajil Zémericky UGfad v druhé poloviea roku 2004.

Zememeiicky Ufad spravuje a provozuje CZEPOS jako ¢gmsti geodetickych zaklad
Ceské republiky. (www.czepos.cuzk.cz)
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5.3 Polygonové pgady

Polygonovy ptad je lomen&ara, spojujici dva gfické body. Ve vrcholech lomené
cary lezi polygonové body.rftné spojnice polygonovych bddgsou polygonové strany.
V polygonovych peadech se #&fi délky vSech stran a vrcholové uhly na vSech
polygonovych bodech.

Podle toho, zda polygonovyi@aa spojuje dva gfické body o znamych seéadnicich
¢i nikoliv, mluvime o pgipojeném i negripojeném polygonovém padu. Pokud je
porad [ipojen i snérové, mluvime o orientovaném gadu. Orientaci nebo usmménim
pofadu se rozumi zateni orienténiho vodorovného Uhlu na gateEnim (koncovém)
bod polygonového pi@adu, seieného srrem polygonové strany a smem na bod,
jehoz rovinné pravouhlé stadnice jsou znamy.

i rozvrhovani bodl otewenych polygonovych gadi je tteba dbat, aby pad
spojoval co nejkratSi cestou g@deini a koncovy bod. Délky stran polygonového
poradu by se newty prilis liSit. Pon®r nejkratSi a nejdelSi strany ma byt maxindélre.

V polygonovych peadech se &t vSechny levostranné vrcholové Uhly ve ésm
postupu vypdtu a délky vdech stran. Uhly seihteodolity, nejasgji v jedné skupis.
Délky se ndii pasmy, optickymi dalkogmy nebo elektronicky, vzdy dvakrat nezavisle.
PoZadovanaipsnost miteni Uhti a délek stran zavisi naelu, ke kterému je pgad
budovan. Esludné nsiické predpisy stanovi mezni chybyébeni a vzhledem k nim je
treba zvolit metodu #feni a jeji pesnost.(Svec, 2006)

5.3.1 Druhy polygonovych padi

Podle zjasobu gipojeni rozeznavame:
* polygonové peady oboustranh piipojené a orientované, jsou-liipojeny na
obou koncich polohava na obou koncich jsoudteny orient&ni thly,
* polygonové ptady jednostranh pripojené a orientované, jsou-li polohiov
piipojeny a orientovany pouze na jednom konamlo paadim seiika také

volné,
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» polygonové ptady oboustranh pripojené a jednostragnorientované, jsou-li
polohow piipojeny na obou koncich, oriedtd Uhel je vSak gien pouze na
jednom konci,

* polygonové ptady oboustranh piipojené, jsou-li na obou koncichripojeny
pouze poloho¥. Témto paadim sefika téz vetknuté.

* nepfipojené polygonové pady nejsou fipojeny na Zzadny bod, jehoz
soudadnice jsou znamy. Takovyto if@al sereSi v mistni saadnicové soustay
kterou vhod# zvolime. Tento typ padi se pouZziva hlavnpri feSeni gkterych

vyty¢ovacich uloh.

Podle tvaru rozflujeme polygonové pgady na otekené a uzaené:
» otewené jsou vSechny pady, uvedené vySe jako faaly ipojené,
e uzavenym nazyvame pgad, ktery zaina a kowi vtomtéz bod. Uzaweny
polygonovy p#ad mize byt gipojeny a orientovany, nebo ngmojeny. Jeiteba
zdiraznit, Ze uzatené polygonové ady nejsou nejvhodisi, pouziva se jich

proto vyjimeng. (Svec, 2006)

5.3.2 Vypdaet polygonoveého pgadu — obech

Vypctet polygonového pgadu se obvykle provadiiipliznym vyrovnanim. Hodnota
Uhlové odchylky uza&wu paadu se roz#li rovnomérné na vSechny vrcholové uhly.
Hodnoty sowadnicovych odchylek v uzéw pdadu se rozé&li amérné absolutnim
hodnotam satadnicovych rozdil na jednotlivé satadnicoveé rozdily jednotlivych bad

polygonového ptadu. (Svec, 1998)
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5.3.3 Vypaet polygonoveého pgadu oboustrarnpripojeného

a orientovaného

Schéma

Obr. 2 Polygonovy p@d oboustranhptipojeny a orientovany

Znamo
» souadnice bod A,B,EaF
* bod A...gipojovaci, pgatesni bod polygonového gadu
e bod B...gipojovaci, koncovy bod polygonovéhoipdu
* bod E...bod orientace péateiniho bodu polygonového pedu

* bod F...bod orientace koncového bodu polygonovéliadro

» vrcholové Uhlyw, @ , w, a w;,

* vzdalenostis,, , s;, as,g
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Vypocet snérnikii 0, a0y,

A
© On = arctan A€ [9]
XA,E

* 0Oy analogicky

Uhlovy uzawr
Qpr =0pc + Za)’ - (i —=1).200°, kde i je rovno p&tu polygonovych boil

Vypocet uhlové odchylky

© £0,=0g —0g¢

Cely vzorec pro vypiet thlové odchylky lze zapsat takto:
« +0, =0, ~0br =0 —(One A ( ~1.200°), kde i je rovno

poctu polygonovych boil

Uhlova odchylka musi spbvat ugité kritérium, zavislé na povaze polygonového

poradu. Ri piipojeni polygonového gadu na body PPBP se hodnota mezni uhlové

1
odchylky polygonového gadu vypéte dle: 1, =100dn+3)2[mgori, kde n je poet
bodi paradu, ¥etnd bodi pripojovacich.

e t Ow S Homax

Uhlové vyrovnani

Uhlova odchylka se rozpita na jednotlivé vrcholové Ghly.

+
s J,=— :“’ , kde n je poet mefenych vrcholovych Gl

w
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Vypocet snérniki s opravenymi vrcholovymi uhly

® Op = 0pp TW,
© a, =0, -200° +w
* 0,5 =0, -200° +w,

* Ogr =0, ~200° +

Vypocet @ibliznych sodadnicovych rozdil

*  *Ay,, =S, 8iNa,, + AX,, =S,,.C080 5,
s *Ay,, =s,s8ina,, +AX;, =S,,.C080,,
* *AY,g =S, SN, +AXyp =8,5.C080, 5

D Ay’ by se ntlarovnaty, —y, a Y AX' by se nila rovnatx, - X, (ze soiadnic)

Vypodet sottadnicovych odchylek
¢ iOy =(Ys _yA)_sz'

© 0, =(Xg ~ X))~ D AX

Vypocet polohové odchylky

. 0,207 +0))

Polohova odchylka musi gplvat ugité kritérium, zavislé na povaze polygonového

poradu. Ri pfipojeni polygonového gadu na body PPBP se hodnota mezni polohové

1
odchylky polygonového gadu vypdte dle: ., = 0,005 s)2 + 010, kde D>_s
je sowet délek stran gadu. Mezni délka gadu gFipojeného na body PBPP je 1500 m,

mezni délka strany je 50 az 400 miedrmezni porér délek sousednich stran je 1:3.

© £0, < Uy,
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Souadnicové vyrovnani

Nejdive se rozpeitaji sodadnicové odchylky (zaokrouhleno na centimetry).

e xd,, = Z|Ayy| lny,,|
O

L + dyl,2 = Z|—Ayy'|‘Ay;”2‘
0]

td,,p = Z|Ayy'| .‘Ay’sz‘

Kontrola: ~ »'d, =0, a) d, =0

O, ,

"

+d,, = Z|Ax|‘AXL2‘
£d,0 =i A

"Xl

Vypocet opravenych sdadnicovych rozdil

© Ay, =xAy,, td,,
s *Ay,=tAy,td,,

e % Ayz,B = iAy'Z,E * dyz,B

Vypocet sotfadnic polygonovych bad

* Vi=YatAya,
* Y, =y, x4y,
* Yg =Y, tAy,p...

+ AXyy = 20X, £d ),

musi se rovnay, ze sowadnic

.. musi se rovnak, ze sotadnic
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6 Wel meteni
Meteni bylo provedeno zacélem vybudovani nového bodového pole, které bude

slouzit vyhrad® pro potebu vyuky pedméti Geodézie 1 a Geodézie 2 oboru

Pozemkové Upravy ag@vody nemovitosti.
7 HRipravné prace
7.1 Uzemi

Pro vybudovani bodového pole bylo vybrdno Uzemistského parku Stromovka
v Ceskych Budjovicich pi cest Na Zlaté stoce. Uzemi vyhovuje zejména svou

piehlednosti a dostupnosti od katedry pozemkovycawipr

Obr. 3 Rehled zdjmového Gzemi

7.1.1 Rekognoskace uzemi

Fi rekognoskaci Uzemi byla stanovena mista pro Istabi novych bod. Novych
bodi je celkem de#t, z¢éehoz @t je vlastnich polygonovych béda ¢tyti slouzi jako
orientace, vzdy po dvou u kazdého koncovéeho bodiggponového peadu.
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7.2 Podklady pro #ieni

Po rekognoskaci Uzemi byly ifmweny podklady stavajicich vyskovych Iiogro
potreby vlastniho vysSkového dreni bodi novych. Tyto podklady tud prehled
stavajicich vySkovych badv zajmovém Uzemi a nivelai tdaje o jednotlivychéthto
bodech. Podklady byly pizeny na katastralnimrack pro Jih@esky kraj, katastralnim
pracovistiCeské Budjovice. Podklady jsou s@asti rilohy A.

7.3 Stabilizace novych bad

K stabilizaci novych badbyly pouzity dva druhy zri@k
* plastovy meznik Zluté barvy o roZrech hlavy 12 x 12cm, stabilizovany
pomoci ocelového trnu dlouhého 500mm do &em
» hiebova zn&a piiméru 3cm stabilizovana ifmo do zpeviénych povrcli,
zviditelnéna nastikem kolem kiebu sprejendervené barvy.

Dva body byly stabilizovany pomoci plastovéhozniku, ostatni pomociiebové
znaky (viz mistopisy novych bad- priloha F).

Obr. 4 Plastovy meznik (bod 5001) Obr. 5i¢bova znéka (bod 5001.2)
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7.4 Cislovani novych bail

Polygonové body bylydaslovanycisly 5001 az 5005, jednotlivé orientace géddem
za te&kou u cisla patici prislusnému polygonovému bodu — 5001.1, 5001.2, resp.
5005.1 a 5005.2.

7.5 Mistopis novych bdd

Fi stabilizaci novych boil byly vytvoreny jejich mistopisy, které byly nasledn

doplrény o vypatené hodnoty sdadnic. Mistopisy jsou uvedeny viloze F.
8 Vyskové nireni

VySky novych bod byly zanméteny metodou geometrické nivelace ziedt a jsou
vypocteny ve vySkovém systému Balt — po vyrovnani (Bpv).

8.1 Pouzité pofitky

» Digitalni nivelani pristroj Trimble
Dini22 (s.&. 700343A) |

» Stativ TP — 100

* Nivelaeni la

* Nivelatni podlozka

Obr. 6 Digitalni nivelani piistroj Dini 22
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8.2 Zkouska nivetmiho gistroje

Pred samotnym gfenim je nutno proveést zkousku vlastniho nigeiho (Fistroje, zda

vyhovuje L | Z - hlavni podminka. Zkouska nivéfdho fFistroje je blize popsana

v5.4.1.

Vysledek zkousky

Vysledek zkouSkyiipstroje je zndzormn v tabulce 1.

Pozice stroje Zagry [m] Pozice stroje Zagmy [m]
Pristroj z=1998 PHStrOl VI A =1779
7 istroj vre )
uprosted p'=1904 . b"=1682
sestavy
sestavy Ah,; =0,094m Ah,,, =0,097m

Ah = Ah,, —Ah,, =-3mm

Opravagini -3mm na délku 50m

Tab. 1 ZkouSka nivetmiho gistroje

Chyba neni povazovana za zasadni k rektifikéistnpje. Vlastni chyba se vylou

geometrickou nivelaci zerstlu, opravovat se tak budouwthozangry.

8.3 Vlastni mfeni

Zantieni vySek bod prokehlo dne 6. anora 2009 fippolojasném péasi o teplat

+4°C a slabém étru.

Nejprve byly vybrany stavajici vysSkove bodyoacelkemctyii. Dva body (PNS 179
a PNS 206) jako bodyiipojovaci pro vlastni nivetmi paad zandteni budovaného
bodového pole. Dalsi dva body (Mfg — 3.1 a PNS 170 owieni jednoho bodu
piipojovaciho (PNS 179). Podklady &hto bodech jsou séasti fFilohy A.
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Po owteni gipojovaciho bodu (PNS 179) byl z&fen vlastni niveléni paad nového
bodového pole metodou geometrické nivelace imslgtse zagtenim b@&nich zandr na
now budované body. Kazdy novy bod byl z&en b@&ni zangrou dvakrat, pokazdé
Z jinych nivel&nich sestav. Oprava &mich zandr, zjiSttna ze zkousSky nivetaiho
piistroje byla aplikovana ihnedipméreni. Hodnota binich zamdr zapsana v zapisniku

méteni nivelace je tedy jiZ hodnota upravena o vetikpsavy.

Zapisniky z ovteni gipojovaciho bodu a zapisnik ze z&eni novych bod jsou

v priloze B.

8.4 Vysledky

Vysledné vysky jsou teny v systému Balt - po vyrovnani (Bpv) a jsou sityn

v tabulce 2.

Cislo bodu Nadmiska vyska (Bpv) [m]
5001.1 386,993
5001.2 386,992
5001 386,921
5002 386,344
5003 388,630
5004 387,036
5005 389,119
5005.1 390,467
5005.2 389,119

Tab. 2 Vysledné nadnigké vysky novych bad
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Stredni chyba fevySeni wkeného metodu geometrické nivelace ¥edst

Hodnoty vypdétenych stednich chyb fevyseni zarkrenych metodou geometrické

nivelace ze $edu jsou uvedeny v tabulce 3.

Ah [m] Ahv sledna r‘nO m Ah\/ sSle I']Eii m
pofad . ysled R [km] Ak ysled Ak
tam zpgt [m] [mm] [mm] [m]
179 —
2,585 2,576 2,581 0,650 2,6 2,1 2,581+ 0,002
Mfg-3.1
177 -179 1,348 1,348 1,348 0,352 2,4 1,4 1348+0,001
179 — 206 4,844 4,844 1,200 7,1 7,8| 4,844+0,008
Tab. 3 Stedni chyba ueného pevyseni
kde:

Ah je vypaitené pevySeni niveleniho pdadu (viz zapisniky gieni
nivelanich pdadi — Filoha B),

AR, 0400 J€ hOdnota vypétena dle vzorce:

. , , Ahtam + Athet
 pro nivel&ni paad nefeny tam a zgt Ah, g4, = #[m]

R je délka niveléniho pdadu v kilometrech,

m, je stedni jednotkova kilometrova chybacaného pevyseni v milimetrech,

urcena dle vzorcem, = +

* N je paet oddit,
* p jsou odchylky v pevySenich obousémeé nivelace v jednotlivych

oddilech v milimetrech,

* R jsou délky jednotlivych oddilv kilometrech.
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m,. je stedni chyba weneho pevyseni v milimetrech, vygtena dle vzorce:
My = imo-‘/ﬁ[mni’
Ah, geaat My j€ Vysledna hodnota nateneho pevySeni se g¢dni chybou,

vyjaditujici presnost ufeni tohoto pevySeni v metrech.
9 Meteni polohopisu

Pro zamsieni polohy novych bad pomoci GPS byla zvolena metoda Fast Static
s vyuzitim virtualni referami stanice (VRS). Pro vyt¥eni (definici) VRS byla vyuZzita
sluzba CZEPOS (viz kap. 5.2.6.1). Obdrzena data postprocesni zpracovani
z CZEPOS jsou ve formatu RINEX. Kazdy bod bykien dvakrat s odstupem

Xdni + 3hodiny. Nové body jsou weny v sosadnicovém systému S-JTSK.

9.1 Pouzité pofitky

* Trimble 4600LS receiver (s no. 0220143851)
* Trimble survey controller (s. no. 0220241234)
o Stativ Leica, typ GST 05 L (8. 35-000415/00)

e Pasmo 5m

Obr. 7 Trimble 4600LS receiver Obr. 8 Trimble survey controller
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9.2 Vlastni iseni

Je&k pred vlastnim ré‘enim je pateba nastavit v Trimble survey controller informace
0 meifeni — zvolena metoda, S@aalnicova soustava, bod, ke kterému se vztahtfenh
antény (bottom of antenna mount), a;.

Na pislusny bod byl postaven stativ, ustavena anténaS,GPcentrovana
a zhorizontovana. Naslegbyla znefena vySka antény. V Trimble survey controller
(TSC) bylo zadandgislo bodu, vySka antény, pak mohlaitaslastni néreni. V TSC je
mozno sledovat pet viditelnych druZzic, aktualni hodnotu PDOPfadpokladanyas

do konce miteni, coz je vyhoda oproti&reni bez vyuziti TSC.

Meteni bod prokehlo celkem tikrat — 2., 17. a 18.ibzna 2009. # prvnim mereni
2. brezna nebyl pouzit TSC, a tak nebylo moznérddp \&dét, zda jsou vSechny body
spravre zmeteny. Mereni nebylo spravh provedeno u jednoho bodu, a to u bodu
¢. 5004 z dvodu vysoké hodnoty PDOP.

Druhé ndteni se uskutmilol7. krezna, kdy se nepoti@ spravré zantfit body
¢. 5001.2, 5001 a 5005.2 patra divodu Spatné viditelnosti druzicrifméieni €chto
bodi bylo mozno sledovat v TSC stawfani a pedpokladany zbyvajicias do konce
meéieni. Tentocas se neustale prodluzoval, a proto byl&eni na &chto bodech po
uréitém case (cca. 45 minutachjgruseno.

18. lrezna tedy prothlo v paadi teti, dophujici mefeni, i kterém se poddo
vdechny dive neuspdns zantiené body zriit. Udaje o datu acasu ngieni

jednotlivych bod jsou shrnuty v tabulce 4.
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Cislo bodu| Datum n#feni | Zaatek n&teni| Konec n&ieni

2. bfezna 2009 9:58 10:18
5001.1

17. rezna 2009 12:59 13:21

2. kY'ezna 2009 13:42 14:06
5001.2

18. rezna 2009 10:48 11:07

2. kbfezna 2009 12:32 12:56
5001

18. rezna 2009 9:22 9:41

2. kYezna 2009 10:21 10:40
5002

17. rezna 2009 13:31 13:53

2. bfezna 2009 13:39 13:57
5003

17. kezna 2009 10:18 10:42

17. rezna 2009 15:15 15:34
5004

18. rezna 2009 11:52 12:20

2. bfezna 2009 14:09 14:37
5005

17. rezna 2009 10:49 11:17

2. kYezna 2009 10:49 11:08
5005.1

17. kezna 2009 14:39 15:07

2. kfezna 2009 13:09 13:35
5005.2

18. rezna 2009 9:49 10:08

Tab. 4 Udaje @¢asu ndteni jednotlivych bodl

9.3 Vyhodnoceni nattenych udaj

Pred samotnym vyhodnocenim n&mnych Gdaj bylo poteba dvou krok. Prvnim
z nich byl genos dat z GPS do §itece. K tomu slouzi software DataTransfer v.145
(freeware). Data byla uloZzena v poddDAT soubofi. Druhym krokem bylo stahnuti
dat z internetovych stranek CZEPOSu pro virtudleferergni stanici. Data jsou
poskytovana v pod@RINEX souboru. RINEX je diky svému univerzalninarrhatu

vyuzitelny ve ¥tSin¢ softwai slouzicich k vyhodnocovanideni GPS.
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Stanovisko pro virtualni referémi stanici bylo zvoleno pro tyto zeéppisné
souadnice:

» zenmepisna délkal4'27'15 b

» zenepisna Sika: 48'5853.2 .

K vyhodnoceni nattenych adaj byl pouzit software Trimble Geomatics Office

v1.50. Strdny postup prace v Trimble Geomatics Office:

» zaloZeni nového projektu (zadani gmnicového systému, aj.),

» import DAT souboit (zkontrolovat, pop doplnit vySku antény nad bodem),

* import RINEX souboru,

« z naimportovaného RINEX nastavit GRIpoint,

» start vyp@tu — Process GPS Baselines,

e zapsani fislusnych vypoétenych udaj,

» ziskani grati viditelnych druzic a hodnoty PDORi méteni jednotlivych bodl.

Grafy viditelnych druzic a hodnoty PDOE méieni jednotlivych bodl jsou uvedeny
v priloze C.

® GRID, systém horizontélnich a vertikalnich&mpouzivanych pro schéma specifickych polohovych
souadnic, tj. systému sdadnicové sit zentpisné Siky a zengpisné délky. (G.P.S. Basics Glossary,
www.gpsscales.com)
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9.4 Vysledky

V tabulkach 5, 6 a 7 jsou uvedeny v§femé Udaje jednotlivych &eni GPS, tak jak
byly postupg meéreny a zpracovavany. Siadnice jsou uvedeny v refekgrich

systémech S-JTSK a Bpv.

Cislo bodu Y [m] X [m] Z [m]
5001.1 757034,46 1166108,15 387,06
5001.2 757102,21 1166090,53 387,04

5001 757076,91 1166101,42 386,87

5002 757208,64 1166166,07 386,34

5003 757324,17 1166110,32 388,62

5004 - - -

5005 757494,58 1166216,40 389,11
5005.1 757544,24 1166176,74 390,49
5005.2 757408,99 1166152,43 389,12

Tab. 5 Vysledky réfeni GPS ze dne 2. 3. 2009

Cislo bodu Y [m] X [m] Z [m]
5001.1 757034,54 1166108,05 387,02
5001.2 - - -

5001 - - -

5002 757208,71 1166166,01 386,37

5003 757324,26 1166110,43 388,58

5004 757389,07 1166191,93 387,06

5005 757494,64 1166216,36 389,06
5005.1 757544,24 1166176,75 390,51
5005.2 - - -

Tab. 6 Vysledky réeni GPS ze dne 17. 3. 2009
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Cislo bodu Y [m] X [m] Z [m]
5001.1 - - -
5001.2 757102,26 1166090,50 386,99

5001 757076,84 1166101,38 386,91
5002 - - -
5003 - - -
5004 757389,04 1166191,99 387,10
5005 - - -
5005.1 - - -
5005.2 757409,03 1166152,42 389,16

Tab. 7 Vysledky réfeni GPS ze dne 18. 3. 2009

V tabulce 8 je vypiiena dosazena polohova odchylka mezi jednotlivyrsiemimi

GPS.

Cislo bodu | m, [m] m, [m] m,, [m] Uy, [m] podminka
5001.1 -0,08 0,1 0,09 My, < fy,
5001.2 -0,05 0,03 0,04 m,, < H,,

5001 0,07 0,04 0,06 My, < fy,
5002 -0,07 0,06 0,07 m,, </,
5003 -0,09 -0,11 0,10 0,14 m,, < Uy
5004 0,03 -0,06 0,05 My <ty
5005 -0,06 0,04 0,05 m,, = H,,
5005.1 0,00 -0,01 0,01 m,, = H,,
5005.2 -0,04 0,01 0,03 m,, = H,,

Tab. 8 Stedni polohova chyba mezi jednotlivymgtanimi GPS
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Hodnota mezni polohoveé odchylly, je stanovena vyhlaskau 26/2007

(katastralni vyhlaska) pro ¢ovani bod podrobného polohového bodového pole.

Hodnotym, a m, jsou soiadnicove rozdily jednotlivych béd

o ) m; +m;
Stredni polohova chyban,, = T[m] .

V tabulce 9 je uvedena vyfiena stedni chyba P urcovani vysky bod mezi

jednotlivymi métenimi GPS.

Cislo bodu 1. mefent | 2. mefeni m, [m] 1, [m] podminka
bodu [m] bodu [m]
5001.1 387,12 387,02 0,10 m, > 4,
5001.2 387,12 387,03 0,09 m, > i,
5001 386,80 386,86 20,06 m, > /L,
5002 386,37 386,45 0,08 m, > 41,
5003 388,58 388,51 0,07 0,05 m, > /1,
5004 387,10 387,19 -0,09 m, > /4,
5005 389,07 388,98 0,09 m, >,
5005.1 390,50 390,55 -0,05 m, < 4,
5005.2 389,15 389,19 -0,04 m, < U,

Tab. 9 Stedni chyba p urcovani vySky bod mezi jednotlivymi ndienimi GPS

Hodnotam, vyjadiuje rozdil ve vySce bdadmezi jednotlivymi nétenimi GPS.

Hodnota y, pak udava mezni hodnotu tohoto rozdilu. Pragint této prace neni
rozhodujici, Zze mezni hodnota wimni vySek byla ve &Siné pripadi prekroiena,
protoze vySky bodl byly zangteny resrgjSi metodou geometrické nivelace zeedt,

které jsou pouzity jako vysledné vysky liod
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V tabulce 10 jsou vysledné sadnice bod v S-JTSK, utené pomoci GPS.

Cislo bodu Y [m] X [m]
5001.1 757034,50 1166108,10
5001.2 757102,24 1166090,52

5001 757076,88 1166101,40
5002 757208,68 1166166,04
5003 757324,22 1166110,38
5004 757389,06 1166191,96
5005 757494,61 1166216,38
5005.1 757544,24 1166176,75
5005.2 757409,01 1166152,42

Tab. 10 Vysledné sdadnice bod urcenych GPS

Vysledné sotadnice bod urcenych pomoci GPS se vyitaji jako aritmeticky
pramér sodadnic bod jednotlivych néieni GPS.

10 Zamteni polygonového gadu

Polygonovy ptad byl zamdifen jako polygonovy pad oboustrarth orientovany
a [@ipojeny. Polygonovy p@d byl néfen dvakrat, ,tam a 2. Na obou koncich je
polygonovy pdad orientovan na @dvrizné orientace. Pro pgeby budouci vyuky jsou
vypocteny vSechny moznosti kombinace orientace polygéhowdadu, celkem tedy

osm polygonovych pad.
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10.1 Pouzité poticky

* Leica TCR 407 Power (art. no. 737919)
» Stativ Leica, typ GST 05 L

(s.¢. 35-000415/00)
» Odrazny hranol (sériovislo 5453549)

e Pasmo 5m

bbr. 9 Leica TCR 407 Power
10.2 Vlastni nsieni

Meteni polygonového gadu prokhlo dne 9. Bezna 2009 za polojasného ¢pei

o teplot¢ +3°C a slabém étru.

Na kazdém badpolygonového pi@du postaveni stativu, ustaveni stroje, centrace
a horizontace. N¥i se vzdy vrcholovy dhel (s vyuzitim nastaveni yiuha bod
orientace, resp. bodigdchoziho stanoviska), zenitovy Uhel a Sikma vzude na
sousedni polygonové body. &é&ni se provadi v jedné skupinDale se zaznamena
vySka stroje. Odrazny hranol byl na celétemi konstant nastaven na vySku 140cm.

Merické zapisniky jsou s@asti gilohy D.
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10.3 Vypaet polygonoveého pgadu

K vypcitu polygonového padu byl pouzit software Groma v7.0.62. Jak je j&es

uvedeno, celkem bylo spidano osm polygonovych padi, které jsou ozngny dle

Cisla orientace na patenim bodu acisla orientace na bodu koncovém, hap
50011 _50051. Protokoly o vypiech polygonovych pgadi jsou uvedeny vifloze E.

10.4 Vysledky

Body ¢. 5001 a 5005 slouZi jakotipojovaci body jednotlivych gadi a jejich

souadnice jsou:

. Souadnice bodu
C. bodu
Y [m] X [m]
5001 757076,88 1166101,40
5005 757494,61 1166216,38

Tab. 11 Sotadnice pipojovacich bod polygonovych ptadi

V néasledujicich tabulkach jsou né&mné a vypstené hodnoty jednotlivych

polygonovych ptadi. Ozna&eni hodnot odpovid&islusSnym nértam.
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Polygonové ptady nerené z bodd.

5005.1

5001 na bod. 5005.

50012

w12l

Obr. 10 Nért polygonového piadu néfeného z bodu 5001 na bod 5005

Polygonovy psad 50011 50051:

porad 50011 - 50051
Ohel [g] W, 14 a, wy a, W5,
160,9845 257,6650 114,0825 242.836H 257,3480
S, S; S
Délka [m] 2 ° ) "
146,845 128,251 104,269 108,366
Orientani O 500150011 O 500550051
smernik [7] 309,9785 142,8980
Souadnice 5001.1 5005.1
bodi
orientace
Y[m]; 757034,50 1166108,10 757544,24 1166176,715
X[m]
Souadnice 5002 5003
pocitanych | 757208,71 1166166,08 386,35 757324,20166110,33 388,69
boda 5004
Y[m];
757389,03 1166191,99 387,04
X[m]; Z[m]
Tab. 12 Polygonovy gad 50011 50051
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Polygonovy ptad 50011 50052:

porad 50011 — 50052
Ohel ] W14 w, ay w, W55
160,9845 257,6650 114,0825 242.836h 373,5975
S S; S
Délka [m] 22 ° ) 45
146,845 128,251 104,269 108,366
Orienta&ni O 500150011 O 500550052
smernik [9] 309,9785 259,1500
Souradnice 5001.1 5005.2
bodi
orientace
Y[m]: 757034,50 1166108,10 757409,01 1166152,42
X[m]
Souadnice 5002 5003
pocitanych | 757208,71 1166166,08 386,35 757324,20166110,33 388,69
bodi 5004
Y[m];
757389,03 1166191,99 387,04
X[m]; Z[m]
Tab. 13 Polygonovy gad 50011 50052
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Polygonovy ptad 50012 50051

porad 50012 — 50051
Ohel ] W9 w, ay w, Ws;51
345,1575 257,6650 114,0825 242.836h 257,3480
S S; S
Délka [m] 22 ° ) 45
146,845 128,251 104,269 108,366
Orienta&ni T 500150012 O 500550051
smernik [7] 125,8038 142,8980
Souradnice 5001.2 5005.1
bodi
orientace
Y[ml; 757102,24 1166090,52 757544 .24 1166176,75
X[m]
Souadnice 5002 5003
pocitanych | 757208,71 1166166,08 386,34 757324,20166110,33 388,69
bodi 5004
Y[m];
757389,03 1166191,99 387,04
X[m]; Z[m]
Tab. 14 Polygonovy gad 50012 50051
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Polygonovy ptad 50012 50052:

porad 50012 — 50052
Ohel ] W9 w, ay w, W55
345,1575 257,6650 114,0825 242.836h 373,5975
S S; S
Délka [m] 22 ° ) 45
146,845 128,251 104,269 108,366
Orienta&ni T 500150012 O 500550052
smernik [9] 125,8038 259,1500
Souradnice 5001.2 5005.2
bodi
orientace
Y[m]: 757102,24 1166090,52 757409,01 1166152,42
X[m]
Souadnice 5002 5003
pocitanych | 757208,71 1166166,08 386,34 757324,20166110,33 388,69
bodi 5004
Y[m];
757389,03 1166191,99 387,04
X[m]; Z[m]
Tab. 15 Polygonovy gad 50012 50052
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Polygonové ptady nefené z bodgé. 5005 na bod

2005

5004

. 5001.

o002

50011

w1l

Obr. 11 Nért polygonového piadu ngfeného z bodu 5005 na bod 5001

Polygonovy ptad 50051 50011:

porad 50051 - 50011
Ohel [g] Ws 15 w, Wy w, W4,
142,6563 157,1575 285,9168 142,3308 239,0165
S5 S S;
Délka [m] 4 43 2 Sa
108,362 104,268 128,246 146,842
Orientani O 500550051 O 500150011
smernik [7] 142,8980 309,9785
Souadnice 5005.1 5001.1
bodi
orientace
Y[m]; 757544,24 1166176,75 757034,50 1166108,10
X[m]
Souadnice 5004 5003
pocitanych | 757389,03 1166192,00 387,03 757324,20166110,33 388,69
boda 5002
Y[m];
757208,71 1166166,08 386,36
X[m]; Z[m]
Tab. 16 Polygonovy gad 50051 50011

52



Polygonovy ptad 50051 50012:

porad 50051 — 50012
Ohel Ws 5 w, Wy w, Wy,
142,6563 157,1575 285,9168 142,3308 54,8393
S S S;
Délka [m] ) e ’ >
108,362 104,268 128,246 146,842
Orientani O 500550051 T 500150012
smernik [7] 142,8980 125,8038
Souadnice 5005.1 5001.2
bodi
orientace
Y[m: 757544.24 1166176,75 757102,24 1166090,52
X[m]
Souadnice 5004 5003
pocitanych | 757389,03 1166192,000 387,05 757324,20166110,33 388,69
bodi 5002
Y[m];
757208,71 1166166,08 386,36
X[m]; Z[m]
Tab. 17 Polygonovy gad 50051 50012
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Polygonovy ptad 50052_50011:

porad 50052 - 50011
Ohel [g] Ws 5.5 a, Wy a, W4,
26,4020 157,1575 285,9168 142,3308 239,0165
S S S;
Délka [m] ) e ’ >
108,362 104,268 128,246 146,842
Orientani O 500550052 O 500150011
smernik [7] 259,1500 309,9785
Souadnice 5005.2 5001.1
bodi
orientace
Y[m]; 757409,01 1166152,42 757034,50 1166108,10
X[m]
Souadnice 5004 5003
pocitanych | 757389,03 1166192,00 387,068 757324,20166110,33 388,69
boda 5002
Y[m];
757208,71 1166166,08 386,36
X[m]; Z[m]
Tab. 18 Polygonovy gad 50052 50011
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Polygonovy ptad 50052 50012:

porad 50052 - 50012
Ohel Ws 5.5 w, wy w, Wy,
26,4020 157,1575 285,9168 142,3308 54,8393
S S S;
Délka [m] i e ° >z
108,362 104,268 128,246 146,842
Orient&ni O 500550052 O 500150012
smernik [9] 259,1500 125,8038
Souadnice 5005.2 5001.2
bodi
orientace
Y[ml; 757409,01 1166152,42 757102,24 1166090,52
X[m]
Souadnice 5004 5003
pocitanych | 757389,03 1166192,000 387,06 757324,20166110,33 388,69
boda 5002
Y[m];
757208,71 1166166,08 386,36
X[m]; Z[m]
Tab. 19 Polygonovy gad 50052_50051
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11 Vyhodnoceni gtickych praci
11.1 Vyskové réreni

V tabulce 20 jsou uvedeny hodnotyesini chyby nsieni vysky bod metodou
geometrické nivelace zefstlu a polygonovym gadem. VySka badz polygonového
poradu je vypdtena jako pimérna hodnota ze vSech kombinaci. Tento wgbgsem
proved| pro mé praktické porovnani, zda lze vyudinhbinace tznych zgisohi urceni

vySek (i dodrzeni pozadavku na vybudovani bodu PBPP.

. nivelace polygon )
Cislo bodu m, [m] M, [M] podminka
[m] [m]
5002 386,34 386,35 -0,01 m, < U,
5003 388,63 388,69 -0,06 0,05 m, > 4,
5004 387,04 387,05 -0,01 m, < U,

Tab. 20 Stedni chyba p ur¢ovani vysky bod metodou geometrické nivelace ziesu a polygonovym

poradem

Hodnotam, vyjadtuje rozdil uteni vysky bod metodou geometrické nivelace ze

stredu a polygonovym fradem.

MU, predstavuje hodnotu mezni odchylky pro¢awani vySek boil podrobného

polohového pole.
Fi urcovani vysky bodw. 5003 metodou polygonoveho ipdu byla pekratena

mezni odchylka pro dovani vySek touto metodou. Rozdil vznikl z Fregmosti

v mgreni vlivem nedostat@é zkusSenosti a profesionalityétite.
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11.2 Mefeni polohopisu

V tabulce 21 jsou hodnoty dosaZzenéedhiti polohové odchylky seéadnic bod
ucenych GPS a polygonovym famlem. Soiadnice bod polygonového piadu jsem
vypacital jako pamérnou hodnotu ze vSech kombinaci. | zde jsem sil girakticky
ovétit zda je mozné zkombinovaiazné metody uweni polohovych saadnic a dodrzet

piitom Kriterium pro u¢eni nového bodu podrobného polohového bodového pole

Cislo bodu| m, [m] m, [m] m,, [m] Uy [M] podminka
5002 -0,04 -0,03 0,04 m,, =ty
5003 0,05 0,02 0,04 0,14 My, < U,y
5004 -0,04 0,03 0,04 m,, =ty

Tab. 21 Stedni polohovéa chyba vyslednych gadnic bod urcenych GPS a polygonovym famlem
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11.3 Sowadnice no¥ ztizenych bod

V tabulce 22 jsou uvedeny vysledné ismmice bod. Soudadnice polohopisu jsou
uréené nérenim pomoci GPS v stadnicovém systému S-JTSK, $adnice vysek

pak nivel&nim padadem metodou geometrické nivelace Zed ve vySkovém systému

Bpv.

Cislo bodu Y [m] X [m] Z[m]
5001.1 757034,50 1166108,10 386,993
5001.2 757102,24 1166090,52 386,992

5001 757076,88 1166101,40 386,921
5002 757208,68 1166166,04 386,344
5003 757324,22 1166110,38 388,630
5004 757389,06 1166191,96 387,036
5005 757494,61 1166216,38 389,119
5005.1 757544,24 1166176,75 390,467
5005.2 757409,01 1166152,42 389,119

Tab. 22 Vysledné sdadnice bod
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12 Zavr

Diplomova prace je zpracovana na téma Vybudovéyiikového vyskového
a polohového bodového pole. Cilem prace bylo vykadod polohového a vyskového
bodového pole w@eného pro vyuku fedméti Geodézie 1 a Geodézie 2 oboru
Pozemkové Upravy agvody nemovitosti.

Pro no¥ budované pole byla vybréana lokalitaéstského parku StromovkaGeskych
Budgjovicich, @i cest Na Zlaté stoce. Novych badylo stabilizovano celkem déw
Z téchto bodh je pit vlastnich polygonovych badctyii zbyvajici slouzi jako orientace,
vzdy po dvou bodech u kazdého koncového bodu palygého peadu.

K stabilizaci novych bad byly pouZzity dva druhy zr@k — plastovy meznik Zluté
barvy a liebova zn&ka. Polygonové body jsoucislovany¢isly 5001 — 5005, body
orientaci pak jako 5001.1, 5001.2, respektive 5D@%5005.2.

Nejprve byly zarteny vySky no¥ budovanych bai K tomuto @&elu byla zvolena
metoda geometrické nivelace zéestu, kde se vySky novych bibdantiily pomoci
bo¢nich zandr vzdy dvakrat, pokazdé z jiné nivéla sestavy. K r&¥eni vySek byl
pouzit digitalni nivelani pristroj Trimble Dini 22. VysSky no¥ vybudovanych bail
jsou ugeny ve vyskovém systému Balt — po vyrovnani (Bpv).

Meteni polohopisu nay ztizovanych bod probshlo pomoci GPS, metodou Fast
static. Kazdy bod byl za#ten dvakrat, vzdy s odstupemdn: + 3hodiny. K meéteni

GPS byl pouzit fijima¢ Trimble 4600LS Receiver. Naffené hodnoty GPS byly
zpracovany v softwaru Trimble Geomatics Office. Pm&eni bylo vyuZzito virtualni
refereni stanice. Tuto sluzbu nabizi CZEPOS, ktery pagkyidata ve formatu
RINEX souboru. Satadnice no¥ vybudovanych baidjsou ugeny v systému jednotné
trigonometrické sé katastralni (S-JTSK).

Jako posledni préhlo zangieni polygonového gadu klasickou metodou s vyuZzitim
totalni stanice Leica TCR 407 Power. Polygonoviaddoyl neéien a pditan jako psad
oboustrana pripojeny a orientovany. Pro vypet polygonovych piadi byl pouZit
software Groma. Celkem bylo §ithno osm polygonovych padi, pro kazdou

kombinaci vyuzitych orientaci.
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Fi budovani a réfeni no¥ ztizovaného bodového pole byly dodrzovany zasady pro
tvorbu a praci v podrobnych polohovych bodovychighol Ri méieni polygonového
pofadu byly dodrzeny mezni odchylky a geometrické ipatay stanovené pro praci

v katastru nemovitosti. Stadnice no¥ ziizenych bod jsou napsany v kapitole 11.3.

Teorie tykajici se jednotlivych metod, zpracdvanéieni a postupu praci jsou
zpracovany Vv teoretickéasti této prace. Popis vlastnich pracifahped jednotlivych
vysledki jsou sepsany vasti praktické. Na konci prace jsou patppjeny jednotlivé
piilohy, nag. zapisniky z mé‘eni, protokoly o vypé&ech, gehled bod now
vybudovaného bodového pole a;.
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NIVELACNi UDAJE

Délka v km
oddilu od po&atku

Predchozl bod

Mfg-2.1
Mistopisny popis: Mistopis:
CGeské Budgjovice 2, dim &p.644
Mfg-3.1
A
Poznémky: <
Vystavists 1
'
w
P - P
(3 ., vl
Ceske Buddjo¥
Stav a star] objektu:
znatka na soklu 0,6 m nad zemi & é. aay,
zachovala omitnuta podsklepend jednopatrova < o
cihlova stavba s kamennou podezdivkou z .2
roku 1913 k]
<
-~
sl 11y
Uz jednotka | 330100102 Viastiile
Okres: Ceské Budgjovice
Obec: CESKE BUDEJOVICE
Kat. uzemr CESKE BUDEJOVICE 2
Parc, ¢&islo
ZM-50 | 32-22 SMO-5 | CESKE BUDEJOVICE 2-2
Druh zn.| Stuperi stab. Stabilizoval Druh bodu Souradnice v S-JTSK
2 GTU 14 756888 m
cwvi Druh stab. Chvatal dig.
N 1963 X 1165606 m
Zemé&pisna délka Zemépisnd §itka Gs Gn Ba
14° 27" 361" 48° 58' 437" 980860 mgal 980974 mgal -25 mgal

Datum: 26.11.07
Strana: 6
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NIVELAGN| UDAJE

Pofadi: 1 -apiatnostod: 1. 1. 1977 do:

J

dfim &p. 255, sAdky,
0,5m nad zemi

Poznamky:

Nivelaéni pofad - Podrobnd nivelacni sif: Kraj:  Jihe j a4 Listmapy 32 = 22
Okres: Ceské Buddjovice | 1:50000
PNS Ceské Buddjovice Obee:  Beské Buddjovice . 2<2
Kat. vz.:

i i Vzdalenost od| \: " Tthova Oprava Nadmotské vyska JPfevod do jadrany
Predchézejicl bod: Délka oddlu) o5t patady | Nivelalnl prevysent | o o¥e waovném it o Wr:gn a2 +1
Nivelatni bod: km m L m

YTt
388, 320 +0, 395
Situatn( popis: Situace:m:‘?? 8 A
3 a2 |

Druh znagky sséli,";ﬁ?y Stabilizoval (istay, jméno, datum) Druh bodu Vy3ka z roku Previsent z roku .
depovd T Ing.Dr. Emil Nykodym,
stabilace ureaut.civ.geome tr 1961
V. N 1948

Stav & stafi stavby,
stavebnl hmota,
plidn/ vlastnosti:

budova asi z r. 1880,obnovend v r.1948

Geologicky popis :

Klasifikace

Geomorfologické viastnosti mista -

4

NU whotowil | Situac

Ing.Dr. E.Nykodym, 1948

(Ustav, jméno, datum)

zapis

Dogkovs,

IX. 1976

Loskovd, XI. 1976

Zaznam zmén :

Geodézie & 3.68-1971

Vytiskla Karlografie, n. p., Praha
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NIVELACNI UDAJE

Pofadl: 1 IPIainost of: 1. 1e 1977 do:
Nivelaéni poFad - Podrobn niveladni sif: frej: _JihoGesicy Listmapy 32 - 22
okres: Ceské Buddjovice | 1:50000
NS Ueské Buddjovice Obec: Ceskd Buddjovice . 2-73
Kat, (z.: )
" ; X Vadalenost od| o . Tthovd Oprava | Nadmofskd vj$ka JPfevod do jadranu
Predchézejicl bod: Délka oddflu potéiku pofadu Nivela&ni prevysen( redukce | z vyrovndn(] balt- po vyrgnanf +l
Nivelaéni hod: i 2 L m n
N
179
389, 660 +0, 395

Situatnl popis:

dm &p. 815,
0,5m nad zemi

Pozndmky:

Situace:&%"'?q

Druh znatky | f}a“bﬁ;’i?y Stabilizoval (istav, jméno, datum) Druh bodu Vyska z roku.......... Prevydenf 2 roku.._...._..
depové s Ing. Dr. Emil Nykodym, P
ru W*.aut.civ.geometr 1961
Vo stahilizace 1948
N

Stav a stdif stavby,
stavebnf hmota,
plidni vlastnosti:

dobre udrZovand, cihlovd

stevbe na podezdivce ask z r. 1900

Geclogicky popis :

Klasifikace

Geomorfologické viastnosti mista *

o

NO wyhotovil | SHtuaci Ing.Dr. Emil Nykodym, 1948 P
(mtav,j&no,datum) - =T ) Kontroloval | Lo&kovd, XI. 1976
zapis Doskové, IX. 1976
Zéznam zmén:
Geodézis €. 3.66-1971 ® Vytiskla Kartografie, n. p., Praha
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NIVELAGN{ (DAJE

Potadi: 3 lPlainost od: 1, 1, 1977 do: J
HivelaGni pofad - Podrobnd niveladni sif: Kraj:  JihoZesky | Listmagy 32 - 22
Okres: Beské Buddjovice | 1:50000
PNS Beské Buddjovice Obec:  Ceské Buddjovice il B 2 < 3
Kat, Gz.:
Predohizejicl bod: Détka oadiu e o3t o4 Niveladn provgsent | oL %”2{’53,‘:2“‘ ,?,jfm:ﬂ‘ﬁ:ﬁﬁ:, i ‘ff_iad"‘"”
Nivelaéni bot: km fn L 1 it
\ ms
385,129 +0, 397
Situaénl popis: %Lgce;g% A
C. Jeské Buddjovice, . I
SRR mEmm—— I
zahradni domek na Dlouhé louce,
0,4m nad zemi Q. Q.

Poznaraky :
i
Druh znaiky sstta“bﬁﬁg‘y Stabilizoval (istay, jméno, datum) Druh bodu Vyska z roku . Previsent z roku______
depovd Ing.Dr. E.Nykodym,
S{ag{fi‘z"ace Ur.aut.cive.geometr 1961
V. = 1948
N

Stav a staf slavby,
stavebn{ hmota, R i
pidn( viastnosti: cihlovéd stavba asi z r. 1920
Geologicky popis: Klasifikace
Geomorfologické viastnosti mista -

N whotovt | ST | 7ng Dr, E.Nyko 1948
(tstav,jménmo, datum) & ykodyn, 4 Kentroloval |  LoZkovd, XI. 1976

zapis Dodkovd, IX., 1976

Zéznam zmén;

Geodéaie ¢ 3.86-1971

Vytiskla Kartografle, n. p., Praha
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Zapisniky néreni nivel@&nich pdadi
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s

Gislo bedu -

Gtoni na lats . ‘W_ is] MNadmofski viska . -
5 L Sow bodan L Pozwmimka
o Cvad | vprd ! botae | homzentm |- ) : g
vavihe R R T T piistreie prestavovéko | uriendho boind

i ﬁs el 14536 ) 394,036 383'“0 zeal Haritis Sourek
) - A369 | - . Dew : (.2, ’35’@{5 » ) |
/%08 1330 4761 - Vomade 2 Dy 24 (5. 703134)
- |agse ; T chebly TR-Ape
“1944 94,03 AveloZnl podlelea,
: 2044 ' Cefan i pelejosne, *8°C, "
1824 390,245 eleded sy
2308 i i e
Auggl. - - 259,445 T
1 a3z S
15 2l 354, h3 L
44354 & e
44333 . 388, By
_ 9543 R }
Ty ¢ h3a) - |
a3 N ) 383,075,
. = 0,4S0%my
£ B35 AN=-2595
Zp us3'g a=___Owm ’
Az =158 | Apeo= AR =2 ween
S &
mgaa 1365 388444 1.393 o%
: A |443y : e e s "
2504 LN RN SO T
1 aliiss .
4934 e 594
* 14534 B .
443% 283,386
4 (4404
gl 3490, 750 i
444747 M) S rIowcm AR e
4921 390 gto
#1103 .
4995 344,054 |
44 {4910
45941 LT L R R SR - s
A5 FY
_Meag ] 390,944,
439 4334 349,860/




Zapisnik pro technickou a ploSnou nivelaci

Cislo bodu

Ctent na lati

Nadmorska
vyska

presta-

3 boéného
voveho

horizontu
piistroje

Nadmoisk_é viska
bodu

piestavovéko | urdeného boens

Poznamka
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3do,a3y T

S 049_.

334 oY

Ze

A

344, 044

NEIET

394,03 |

' 394,402,

1590 s

ETRON

. Ceodézie & 3.39-1984

Vytiskl Zeméeticky dstav, Praba
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Priloha C

Pcet viditelnych druzic a hodnota PDOR méieni GPS



Murmber of Satellites

FDOP

Murnkber of Satellites

POOR

20

Bod 5001

12:32 1234 1236 1256 12:40 1242 1244 12:46 1248 1250 1252 12:54 12:56

12232 12:34 1236 1238 12:40 12:42 12:44 12:46 1248 12:80 12:52 12:54 12:56
Time of Day on 352H 09

20

22 923 924 925 926 927 928 329 950 93 9532 333 934 2EF5 3E6 9ET 8535 939 940 9N

922 933 924 925 926 ST 928 829 930 93 932 433 9434 935 936 93T 235 239 S40 a4
Time of Day on 3458109



Murrber of Satellites

FDOP

MNurber of Satellites

FOOP

Bod 5001.1

958 958 10:00 1001 10:02 10003 10:04 10:05 10:06 10:07 1008 10:09 1010 1041 4042 1043 1014 1045 1046 1017 1018

20

i}
55 959 10:00 1001 10:02 10:03 10:04 10:05 10:06 10:07 10:08 1009 1010 1041 1012 1043 1014 1015 1016 1017 1018

Tirme of Day on 3521009

12:58 13 1303 1305 1307 1309 131 1313 1315 1317 1318 1321

20

13

10

12:59 13m 1303 1305 1307 1308 1311 1313 1315 1317 1318 1321
Time of Day on 3174109



Murnber of Satellites

POOP

Murnber of Satellites

FDOP

Bod 5001.2

0 ] :
1342 1344 1346 1344 1330 1332 1354 1336 1358 1400 14:02 14:04 1406

20

a

1342 1344 1346 1348 13:50 1352 1354 1356 1358 14:00 14:02 14:04 1406
Time of Day on /2409

0
10048 1043

20

]

10:458 10:49 10:50 10051 152 10:53 10:54 10055 10:56 10:57 10:58 10059 11:00 11:01 11:02 11:03 11:04 11:05 11:06 1107
Time of Day on 318109



Murnber of Satellites

FOOP

Mumber of Satellites

FDOP

20

Bod 5002

il

10021 10022 10023 1024 1025 10026 10:27 10:28 10:29 10030 1031 10032 10033 10034 1035 10036 1037 10038 10039 10:40

1021 1022 10023 10:24 10025 10026 10:27 10:28 10:29 10:30 10031 10:32 10033 10034 10035 10:36 10:37 10:38 10:39 10:40
Time of Day on 372109

20

1331 1333 1333 1337 13:39 134 1343 1345 1347 1349 1351 1353

1331 1333 1335 1337 13:39 1341 1343 1345 1347 1349 1351 1353
Time of Day on 3M7H03



Murmber of Satellites

FDOP

Murnber of Satellites

FDOP

Bod 5003

1547 1349 1351

20

1339 1341 1343 13:45 1347 1349 1351 1353 13:55 1357
Time of Day on 372109

]

1018 10:20 1022 1032 1034 10:36 10:38 10:40 10:42

20

0
1018 10:20 10:22 10:24 10:26 10:28 10:30 10:32 10:34 10:36 10:38 10:40 10:42

Time of Day on 3M7H09



Murmber of Satellites

FDOP

Murnber of Satellites

FDOP

Bod 5004

I

1315 1516 1517 1318 1519 1520 1521 1522 1523 1524 1525 1526 1527 13028 1529 150350 15231 1532 1533 1534

20

1515 1516 1517 1518 1519 1520 1521 1522 1523 15:24 1525 15:26 1527 1528 1529 1530 1531 15232 1533 15234
Time of Day on 3M7H09

1152 414 156 1Mis8 12000 1202 1204 1206 1208 1210 1212 1214 1216 1218 1220

20

a
M52 1154 1156 1158 1200 1202 1204 1208 1208 1210 1212 1214 116 1218 1220

Time of Day on 3M8M 09




Mumber of Satellites

FODOP

Murnber of Satellites

FOOP

Bod 5005

1408 1411 1413 1415 1417 1419 1421 1423 1425 1427 1429 1431 1433 1485 1457

20

1409 1411 1413 1415 1817 14190 1421 1423 1425 1427 1429 1431 1433 1435 1437
Titme of Day on 32409

10:48 1051 053 10:35 0 1057 10:59 4101 4103 1103 1107 110s 11t 1113 1115 117

20

10:49 1051 4053 1055 1057 1059 1101 103 1105 1107 1109 1111 M3 1Ms 0 117
Titme: of Day on 31 7M1 09



Murmber of Satellites

FDOR

Murnber of Satellites

FOOP

Bod 5005.1

10:49 10050 10:51 10:52 10:53 10:54 10:55 10:56 10:57 10:58 10:59 11:00 11:01 11:02 11:03 11:04 11:05 11:06 11:07 11:08

20

10:49 10:50 10:51 152 10:53 10:54 10:55 10:56 1057 10:58 10:59 11:00 11:01 11:02 11:03 11:04 11:05 11:06 11:07 11:08
Titme of Day on 352109

1438 1441 1443 1445 1447 1449 1451 1453 1455 1457 1459 1301 1303 1305 1s07

20

1439 1441 1443 1445 1447 1449 14510 1453 1455 1457 1459 1801 1503 1505 1507
Time of Day on 317109



Murnber of Satellites

PDOR

Murnber of Satellites

FDOP

Bod 5005.2

1308 1311 4313 1315 4317 4318 132 15323 1325 1327 1329 133 1333 1335

20

1309 1311 1313 1318 1317 1319 1321 1323 1325 1327 1328 133 1333 1339
Time of Day on 3/2M09

20

249 950 @51 X52 253 954 955 @;E6 ST 25T 959 10:00 1001 10:02 10:03 10:04 10:05 1008 10:07 10:08
Time of Day on 318109



Priloha D

Zapisniky zarmdreni polygonového gadu
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7 APISNIK UHLOVEHO A DELKOVEHO MEQEI\H o
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ZAPISNIK UHLOVEHO A DELKOVEHO MfzﬁzENi 5
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7/APISNIK UHLOVEHO A DELKOVEHO MERENI
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Priloha E

Protokoly o vypd&tu polygonového p@du



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.1 0.0000 309.9785 0.0000

Orienta &ni posun : 309.9785¢g

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.1 257.3480 142.8980 0.0000

Orienta &ni posun : 285.55009

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

309.9785
5001 0.0000 160.9845 160.9845 0.000 6
70.9636 146.842 146.848 146.84 5 -0.006
6
1

5002 0.0000 257.6650 257.6650 0.000
128.6292 128.250 128.252 128.25 -0.002

5003 0.0000 114.0825 114.0825 0.000
42.7123 104.264 104.273 104.26 -0.009

5004 0.0000 242.8365 242.8365 0.000
85.5494 108.367 108.364 108.36 0.003

5005 0.0000 0.0000 0.0000 0.000 6
285.5500

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.730m

Uhlova odchylka : 0.0031g

Odchylka Y/X : -0.008m / -0.007m

Polohova odchylka : 0.010m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.845m/ 104.269m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.003m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0825g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5002 757208.706 1166166.077
5003 757324.204 1166110.325
5004 757389.027 1166191.991

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5001 5002 100.2835 99.8280 -0.56 -0.55 -0.56 -0.02
5002 5003 98.9017 101.2527 236 235 236 0.01
5003 5004 101.1030 99.0882 -1.64 -1.63 -1.64 0.00



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU

str. 2/2

5004 5005 98.8533 101.2565 209 210 210

-0.01

Vyskovy uzav &r: -0.06

Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod?2 dH dH vyr V dH

5001 5002 -0.56 -0.57 -0.02

5002 5003 2.36 2.34 -0.02

5003 5004 -1.64 -1.65 -0.01

5004 5005 2.10 2.08 -0.01
Vypo &tené vysky:

Bod VySka

5002 386.35

5003 388.69

5004 387.04

5005 389.12

Test polygonového po radu:

Uhlova odchylka [g]: Skute ¢né hodnota: 0.0031, Mezni hodnota: 0.0245
Polohova odchylka [m]: Skute ¢na hodnota:  0.010, Mezni hodnota:  0.210
Mezni délka po  fadu [m]: Skute ¢né hodnota: 487.730, Mezni hodnota: 5000.000
Mezni délka strany [m]: Skute ¢na hodnota: 146.845, Mezni hodnota: 400.000
Mezni pom é&r délek : Skute ¢né hodnota: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00
Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.1 0.0000 309.9785 0.0000

Orienta &ni posun : 309.9785¢g

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.2 373.5975 259.1500 0.0000

Orienta &ni posun : 285.5525¢g

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

309.9785
5001 0.0000 160.9845 160.9845 0.001 1
70.9641 146.842 146.848 146.84 5 -0.006
1
1

5002 0.0000 257.6650 257.6650 0.001
128.6302 128.250 128.252 128.25 -0.002

5003 0.0000 114.0825 114.0825 0.001 1
42.7138 104.264 104.273 104.26 9 -0.009

1

5

5004 0.0000 242.8365 242.8365 0.001

85.5514 108.367 108.362 108.36 0.005

5005 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 1
285.5525

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.729m

Uhlova odchylka : 0.0055¢g

Odchylka Y/X : -0.009m / 0.001m

Polohova odchylka : 0.009m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.845m/ 104.269m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.005m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0825g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5002 757208.706 1166166.079
5003 757324.203 1166110.326
5004 757389.028 1166191.993

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5001 5002 100.2835 99.8280 -0.56 -0.55 -0.56 -0.02
5002 5003 98.9017 101.2527 236 235 236 0.01
5003 5004 101.1030 99.0882 -1.64 -1.63 -1.64 0.00



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU

str. 2/2

5004 5005 98.8533 101.2547 209 210 2.09

0.00

Vyskovy uzav &r: -0.06

Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod?2 dH dH vyr V dH

5001 5002 -0.56 -0.57 -0.02

5002 5003 2.36 2.34 -0.02

5003 5004 -1.64 -1.65 -0.01

5004 5005 2.09 2.08 -0.01
Vypo &tené vysky:

Bod VySka

5002 386.35

5003 388.69

5004 387.04

5005 389.12

Test polygonového po radu:

Uhlova odchylka [g]: Skute ¢né hodnota: 0.0055, Mezni hodnota: 0.0245
Polohova odchylka [m]: Skute ¢na hodnota:  0.009, Mezni hodnota:  0.210
Mezni délka po  fadu [m]: Skute ¢né hodnota: 487.729, Mezni hodnota: 5000.000
Mezni délka strany [m]: Skute ¢na hodnota: 146.845, Mezni hodnota: 400.000
Mezni pom é&r délek : Skute ¢né hodnota: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00
Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.2 0.0000 125.8038 0.0000

Orienta &ni posun :125.8038¢g

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.1 257.3480 142.8980 0.0000

Orienta &ni posun : 285.55009

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

125.8038
5001 0.0000 345.1575 345.1575 0.001 0
70.9622 146.843 146.848 146.84 6 -0.005
0
1

5002 0.0000 257.6650 257.6650 0.001
128.6282 128.250 128.252 128.25 -0.002

5003 0.0000 114.0825 114.0825 0.001
42.7116 104.264 104.273 104.26 -0.009

5004 0.0000 242.8365 242.8365 0.001
85.5491 108.367 108.364 108.36 0.003

5005 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 0
285.5500

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.731m

Uhlova odchylka : 0.0048g

Odchylka Y/X : -0.007m/ -0.013m

Polohova odchylka : 0.014m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.846m/ 104.269m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.003m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0825g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5002 757208.706 1166166.079
5003 757324.204 1166110.327
5004 757389.027 1166191.991

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5001 5002 100.2868 99.8280 -0.57 -0.55 -0.56 -0.02
5002 5003 98.9017 101.2527 236 235 236 0.01
5003 5004 101.1030 99.0882 -1.64 -1.63 -1.64 0.00



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU

str. 2/2

5004 5005 98.8533 101.2565 209 210 210

-0.01

Vyskovy uzav &r: -0.06

Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod?2 dH dH vyr V dH

5001 5002 -0.56 -0.58 -0.02

5002 5003 2.36 2.34 -0.02

5003 5004 -1.64 -1.65 -0.01

5004 5005 2.10 2.08 -0.01
Vypo &tené vysky:

Bod VySka

5002 386.34

5003 388.69

5004 387.04

5005 389.12

Test polygonového po radu:

Uhlova odchylka [g]: Skute ¢né hodnota: 0.0048, Mezni hodnota: 0.0245
Polohova odchylka [m]: Skute ¢na hodnota:  0.014, Mezni hodnota:  0.210
Mezni délka po  fadu [m]: Skute ¢né hodnota: 487.731, Mezni hodnota: 5000.000
Mezni délka strany [m]: Skute ¢na hodnota: 146.846, Mezni hodnota: 400.000
Mezni pom é&r délek : Skute ¢né hodnota: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00
Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.2 0.0000 125.8038 0.0000

Orienta &ni posun :125.8038¢g

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.2 373.5975 259.1500 0.0000

Orienta &ni posun : 285.5525¢g

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

125.8038
5001 0.0000 345.1575 345.1575 0.001 4
70.9627 146.843 146.848 146.84 6 -0.005
4
1

5002 0.0000 257.6650 257.6650 0.001
128.6292 128.250 128.252 128.25 -0.002

5003 0.0000 114.0825 114.0825 0.001 4
42.7131 104.264 104.273 104.26 9 -0.009

5004 0.0000 242.8365 242.8365 0.001 4
85.5510 108.367 108.362 108.36 5 0.005

5005 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 4
285.5525

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.730m

Uhlova odchylka : 0.0072g

Odchylka Y/X : -0.008m / -0.005m

Polohova odchylka : 0.010m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.846m/ 104.269m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.005m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0825g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5002 757208.706 1166166.080
5003 757324.203 1166110.328
5004 757389.028 1166191.993

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5001 5002 100.2868 99.8280 -0.57 -0.55 -0.56 -0.02
5002 5003 98.9017 101.2527 236 235 236 0.01
5003 5004 101.1030 99.0882 -1.64 -1.63 -1.64 0.00



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU

str. 2/2

5004 5005 98.8533 101.2547 209 210 2.09

0.00

Vyskovy uzav &r: -0.06

Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod?2 dH dH vyr V dH

5001 5002 -0.56 -0.58 -0.02

5002 5003 2.36 2.34 -0.02

5003 5004 -1.64 -1.65 -0.01

5004 5005 2.09 2.08 -0.01
Vypo &tené vysky:

Bod VySka

5002 386.34

5003 388.69

5004 387.04

5005 389.12

Test polygonového po radu:

Uhlova odchylka [g]: Skute ¢né hodnota: 0.0072, Mezni hodnota: 0.0245
Polohova odchylka [m]: Skute ¢na hodnota:  0.010, Mezni hodnota:  0.210
Mezni délka po  fadu [m]: Skute ¢né hodnota: 487.730, Mezni hodnota: 5000.000
Mezni délka strany [m]: Skute ¢na hodnota: 146.846, Mezni hodnota: 400.000
Mezni pom é&r délek : Skute ¢né hodnota: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00
Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.1 0.0000 142.8980 0.0000

Orienta &ni posun :142.8980g

Orientace osnovy na bod € 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.1 239.0165 309.9785 0.0000

Orienta &ni posun : 70.96209

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

142.8980
5005 0.0000 142.6563 142.6563 0.000
285.5548 108.357 108.362 108.36

5004 0.0000 157.1575 157.1575 0.000
242.7129 104.267 104.269 104.26 -0.002

5003 0.0000 285.9168 285.9168 0.000
328.6302 128.249 128.243 128.24 0.006

5002 0.0000 142.3308 142.3308 0.000
270.9615 146.840 146.845 146.84 -0.005

5001 0.0000 0.0000 0.0000 0.000 5
70.9620

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.716m

Uhlova odchylka : 0.0025¢g

Odchylka Y/X : -0.005m / -0.001m

Polohova odchylka : 0.005m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.843m/ 104.268m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.006m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0832g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5004 757389.028 1166192.000
5003 757324.202 1166110.333
5002 757208.706 1166166.083

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5005 5004 101.2603 98.8900 -2.11 -2.05 -2.08 -0.06
5004 5003 99.1048 101.0817 163 163 163 -0.01
5003 5002 101.2365 98.9117 -2.35 -234 -235 -0.01



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V

YPO ETU

str. 2/2

5002 5001 99.8400 100.3317

Vyskovy uzav &r:  0.05
Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod2 dH dH vyr

5005 5004 -2.08 -2.07
5004 5003 1.63 1.64
5003 5002 -2.35 -2.33
5002 5001 0.55 0.56

Vypo &tené vysky:

Test polygonového po radu:
Uhlova odchylka [g]: Skute
Polohova odchylka [m]: Skute
Mezni délka po  fadu [m]: Skute
Mezni délka strany [m]: Skute
Mezni pom é&r délek : Skute

&na hodnota:
&na hodnota:

&na hodnota

&na hodnota:

&na hodnota

0.52 058 0.55

-0.06

0.0025, Mezni hodnota: 0.0245
0.005, Mezni hodnota: 0.210

: 487.716, Mezni hodnota: 5000.000
146.843, Mezni hodnota: 400.000
: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00

Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr

u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.1 0.0000 142.8980 0.0000

Orienta &ni posun :142.8980g

Orientace osnovy na bod € 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.2 54.8393 125.8038 0.0000

Orienta &ni posun : 70.9645¢g

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

142.8980
5005 0.0000 142.6563 142.6563 0.001
285.5554 108.357 108.362 108.36

5004 0.0000 157.1575 157.1575 0.001
242.7139 104.267 104.269 104.26 -0.002

5003 0.0000 285.9168 285.9168 0.001 0
328.6317 128.249 128.243 128.24 6 0.006

0

2

5002 0.0000 142.3308 142.3308 0.001

270.9635 146.840 146.843 146.84 -0.003

5001 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 0
70.9645

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.715m

Uhlova odchylka : 0.0050g

Odchylka Y/X : -0.004m / -0.010m

Polohova odchylka : 0.011m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.842m/ 104.268m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.006m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0832g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5004 757389.028 1166192.000
5003 757324.201 1166110.330
5002 757208.707 1166166.081

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5005 5004 101.2603 98.8900 -2.11 -2.05 -2.08 -0.06
5004 5003 99.1048 101.0817 163 163 163 -0.01
5003 5002 101.2365 98.9117 -2.35 -234 -235 -0.01



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V

YPO ETU

str. 2/2

5002 5001 99.8400 100.3310

Vyskovy uzav &r:  0.05
Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod2 dH dH vyr

5005 5004 -2.08 -2.07
5004 5003 1.63 1.64
5003 5002 -2.35 -2.33
5002 5001 0.55 0.56

Vypo &tené vysky:

Test polygonového po radu:
Uhlova odchylka [g]: Skute
Polohova odchylka [m]: Skute
Mezni délka po  fadu [m]: Skute
Mezni délka strany [m]: Skute
Mezni pom é&r délek : Skute

&na hodnota:
&na hodnota:

&na hodnota

&na hodnota:

&na hodnota

0.52 057 0.55

-0.05

0.0050, Mezni hodnota: 0.0245
0.011, Mezni hodnota: 0.210

. 487.715, Mezni hodnota: 5000.000
146.842, Mezni hodnota: 400.000
: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00

Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr

u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.2 0.0000 259.1500 0.0000

Orienta &ni posun : 259.1500g

Orientace osnovy na bod € 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.1 239.0165 309.9785 0.0000

Orienta &ni posun : 70.96209

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

259.1500
5005 0.0000 26.4020 26.4020 0.001
285.5530 108.361 108.362 108.36

0

2

5004 0.0000 157.1575 157.1575 0.001 0
242.7114 104.267 104.269 104.26 8 -0.002

5003 0.0000 285.9168 285.9168 0.001
328.6292 128.249 128.243 128.24 0.006

5002 0.0000 142.3308 142.3308 0.001
270.9610 146.840 146.845 146.84 -0.005

5001 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 0
70.9620

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu . 487.718m

Uhlova odchylka : 0.0049¢g

Odchylka Y/X : -0.005m / 0.007m

Polohova odchylka : 0.009m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.843m/ 104.268m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.006m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0832g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5004 757389.026 1166191.997
5003 757324.202 1166110.331
5002 757208.706 1166166.082

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5005 5004 101.2570 98.8900 -2.10 -2.05 -2.07 -0.05
5004 5003 99.1048 101.0817 163 163 163 -0.01
5003 5002 101.2365 98.9117 -2.35 -234 -235 -0.01



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V

YPO ETU

str. 2/2

5002 5001 99.8400 100.3317

Vyskovy uzav &r:  0.05
Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod2 dH dH vyr

5005 5004 -2.07 -2.06
5004 5003 1.63 1.64
5003 5002 -2.35 -2.33
5002 5001 0.55 0.56

Vypo &tené vysky:

Test polygonového po radu:
Uhlova odchylka [g]: Skute
Polohova odchylka [m]: Skute
Mezni délka po  fadu [m]: Skute
Mezni délka strany [m]: Skute
Mezni pom é&r délek : Skute

&na hodnota:
&na hodnota:

&na hodnota

&na hodnota:

&na hodnota

0.52 058 0.55

-0.06

0.0049, Mezni hodnota: 0.0245
0.009, Mezni hodnota: 0.210

. 487.718, Mezni hodnota: 5000.000
146.843, Mezni hodnota: 400.000
: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00

Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr

u nemovitosti byly dodrzeny.



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V YPO ETU str. 1/2

POLYGONOVY R&A\D

Orientace osnovy na bod & 5005:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5005.2 0.0000 259.1500 0.0000

Orienta &ni posun : 259.1500g

Orientace osnovy na bod € 5001:

Bod Hz Sm egrmik  Vor. Délka Vdélky Vp fev. mO Red.

5001.2 54.8393 125.8038 0.0000

Orienta &ni posun : 70.9645¢g

Nan&rené hodnoty:
Bod Szp &t Svp red Uhel Vahlu
Sm ermnik Dvp red Dzp &t D Dp-Dz

259.1500
5005 0.0000 26.4020 26.4020 0.001
285.5535 108.361 108.362 108.36

5
2
5004 0.0000 157.1575 157.1575 0.001 5
242.7124 104.267 104.269 104.26 8 -0.002

5003 0.0000 285.9168 285.9168 0.001 5
328.6307 128.249 128.243 128.24 6 0.006

5

2

5002 0.0000 142.3308 142.3308 0.001

270.9630 146.840 146.843 146.84 -0.003

5001 0.0000 0.0000 0.0000 0.001 5
70.9645

Parametry polygonového po radu:

Typ po radu : Vetknuty, oboustrann & orientovany
Délkap radu : 487.717m

Uhlova odchylka : 0.0074g

Odchylka Y/X : -0.004m / -0.002m

Polohova odchylka : 0.005m

Nejv &t3i / nejmensi délka v po fadu: 146.842m/ 104.268m

Pongr nejv  &t8i/ nejmensi délka :1:1.41

Max. pom é&r sousednich délek :1:1.23

Nejv &tSi rozdil 2x m grené délky : 0.006m

Nejmensi vrcholovy Ghel :114.0832g

Vypo &tené body:
Bod Y X

5004 757389.027 1166191.997
5003 757324.201 1166110.329
5002 757208.706 1166166.080

VYSKOVY VYPOET POLYGONOVEHO R@&DU

Bod1l Bod2 Ztam Zzp ét dHtam dHzp ét dH VdH

5005 5004 101.2570 98.8900 -2.10 -2.05 -2.07 -0.05
5004 5003 99.1048 101.0817 163 163 163 -0.01
5003 5002 101.2365 98.9117 -2.35 -234 -235 -0.01



GROMAV. 7.0 PROTOKOL O V

YPO ETU

str. 2/2

5002 5001 99.8400 100.3310

Vyskovy uzav &r:  0.05
Vyskové vyrovnani

Bod1l Bod2 dH dH vyr

5005 5004 -2.07 -2.06
5004 5003 1.63 1.64
5003 5002 -2.35 -2.33
5002 5001 0.55 0.56

Vypo &tené vysky:

Test polygonového po radu:
Uhlova odchylka [g]: Skute
Polohova odchylka [m]: Skute
Mezni délka po  fadu [m]: Skute
Mezni délka strany [m]: Skute
Mezni pom é&r délek : Skute

&na hodnota:
&na hodnota:

&na hodnota

&na hodnota:

&na hodnota

0.52 057 0.55

-0.05

0.0074, Mezni hodnota: 0.0245
0.005, Mezni hodnota: 0.210

: 487.717, Mezni hodnota: 5000.000
146.842, Mezni hodnota: 400.000
: 1:1.23, Mezni hodnota: 1:3.00

Mezni odchylky stanovené pro préaci v katastru nemov itosti byly dodrzeny.

Geometrické parametry stanovené pro praci v katastr

u nemovitosti byly dodrzeny.



Priloha F

Mistopisy jednotlivych boil



Ceské Budijovice 2

nenormollzovaného typu. Bod le urden
pomoci GFS,

Kat. dzemi .~ i
i -
v Gomssussowcs  GEODETICKE UDAJE O FBPP - ,
[ | R RS e S o L R R ) e
fi d zfidila -
Bod  Trida Er:; r:k: st ¥ 1166108,10 SMO -5 e
B Sourek | 757034,50 Mistopisny nacrt s
Orientaéni jiznik o i Nagl:n. 5
nabod vyka — L
ol | & oot | 1> e O
iz
50014
Popls, zplisch stabilizace a urfeni bodu Nérys nebo
Boolem Jje Wirebové znotke, stokilizovans detail 5001 astaltovs ceuta
do asfaliu pfl kro jl asfaliové cesty.
Znacka boodu 2 zviditelnéro kruhowvim =
nastriken kolem hfebu sprejem Cervené
barvy. Bod je urfen pomoci GRS | E
Poznémky: .
Bod  Tiida | Bodziidila _ —— SMO--5
5'0012 org, rok  Martin Y —
& Sourek x 757102,24 Mistopisny nart
Orientaéni jiznik o ! - Nadkm. 3 -
nabed vyska oy sutlen osvatlent ok
g o s (E’FV) 386,92 e ?e.dc.gca 59509 &2
q ; ' | hpat
T oBootz
FPopis, zpiseb stabilizace a uréeni bedu Marys nebe 4
detai! asfoltovi cesta =001
Y Boden Je hrebove znedko, stobilizovond
do asfoltu pfl krojl osfaltove cesty.
Zracks kodu je zvidtelnénoe kruhovim 1" CSJ
nastiikem kolem hfeby sprejem fervené
borvy. Bod Je urlen pomoci GPE. CE_})
Poznémky: 1
Bod  Trida | Bod zfidila T % SMO - 5§
1166101,40
- org., rok  Martin Y ! e
. Soursk x 757076.88 Mistopisny ndért
Orientaéni jiznik o Nadm. 5 e
na bed vyska Sha R,b (,‘3)
g A cc | kBpv) ! T
Popis, zpusob stabilizace a uréeni bodu Narys nebo L n#faltovlceste
: detail
Bodem je plastovy meznik 2luté barvy N 4 "‘“‘""\ & 50011
o rozmérech Lxilem, stoblilzeveny v ¥
zem| v tésné blizkostl kamene CS)
kimen /5001

Foznamky:

Geaddzie & 443-1563

W ptisel Geadaticky & kastogralickj podaik v Prazd.a.p.



Kat, Gzemf .CoSke Budéjovice 2

GEODETICKE UDAJE O PBPP

Olat i HNE Budbiovics str. 2.
Bod  Trida | Bod zfidila ¥ 1166166,04 SMO--5
arg., rok Martin ; i
A Sourek x 757208,68 Mistopisny nacrt .

Orientaéni jiznik o ‘ " Nggm.
na bod vyska

g " o (Bpv) 386,34
Popis, zpliscb stabilizace a uréeni badu Mérys nebo

detail

Bodem je hfebova znacka, stakilizovana
do asfaltu pfi kraji no rozcesti cest
v parku Stromovkao, Znockae bodu Je
zvldltelnéna kruhovym nastflkem kolem
hftebu sprejem ervenéd barvy, Bod je
urcen pomoci GPS.

do asfaltu pfl kroll mistni komunlkace,
Znacka kodu je.zviditelnéno kruhovym

barvy, Bod Je uréen pomoci GPS.

Bodem Je hiebovA znocka, stobllzovansd

nastrlkem kolem htebu spre jem Cervené

Poznamky: &
Bod  Tiida | Bod zfidila v 1166110,38 SMO -5
org., 1ok Martin
5003 Sourek % 757324,22 Mistepisny naért
goriZ
Orientacni jiznik o ; " Nad;n. s 1 i
nabod I ‘r\?é a 388,63 : : £
5 ol e | (Bevd : { 4 ;;}39
- 'aqua-_'
Popis, zpiscb stabilizace a urceni bedu 2];:? neho " Zlut:/stcéf\

5002
5004

parku Stromovko, Znatkae bodu je
zvlditelngna kruhovym nastvlkem kolem
hrebu spre jem ervené borvy, Bod Je
urEen pomoci GRS,

Pozndmky: !
Bod  Trida | Bod zfidila v | 1166191,96 SMO -5
5004 org.,rok  Martin L :
Sourek x 757389,06 M iS!OpiSﬂj‘" natr
1
Orientacni jiznik 0 * | Nadm. S ST
na bod vyska 387,04
g o4 [ =} {pr) i
1" C\L‘
Popis, zpisob stabilizace a uréeni badu Narys nebo e e e -
Bodem Jje hrebova znadka, stabllzovana detail i 5003 i
do asfaltu pfl kro ]l asfaltové cesty v " cesta 5004

Foznamky:

Gaoddile & 4.43-156

Wytlskl Geadaticky a kartagrafickj podaik v Fraze.a.p.




Ceské Budéjovice 2

Kat. dzemi .. ' 2 <
Ob Ceské Budéjovice GEODETICKE U{)AJE 0 PBPP Str 3
R btz i et I L L
Bod Tida | Bed zfidila ¥ 1166216,38 SMO--5
e org., rok  Martin ; e
Sourek x 757494,61 MFS‘OPISI’!? nacrt 1
P " 50051
Orientaéni jiznik o Nadm, 5 i
na bod vyska 389,12
(Bpv)
g c (< L,
2
Popls, zpiiscb stabilizace a urienibodu Nérys nebo e IS rezpevnena
J . detail ie /v cesta
.Bodem e plastovy meznik Zluié boarvy ('{:j & £ betorovy pokiop s
o rozmérech 1Oxllck, stabllzovany v £ SRRy e
zen v blfzkostl stromu u kFiZovatky 2 [TTT RERRERRRREEER AR EREE!
rezpevhénych cest Bod Je urden
T GR
pomoe? GPS, (_ﬁ_)
. W
Poznamky: -
Bod  Tiida | Bed ziidila ¥ 11661786,75 SMO--&
org., Tok Martin
5005.1 Sourek x 757544,24 Mistopisny naért
Orientaéni jiznik o ! " | Nadm, 8
na bﬂd v‘?gka . i _Nu Zinté stoce
el ol e S0 390,47 o A
Y WL % el fp g
Popis, zpisob stabilizace a uréeni bedu Eeétz? nebo -w; - R
Bodem Je hitehovd znatke, stobllzovans g Pwléfr":_
oo chodniku mezi spdry zémkove ;e,mé,vécs'oéégm:
olaZby, Znafka bddu Je zviditelnéna
krukhovym néstflkem kolem hfebu s0as
sprejem Cervepd karvy, Bod je urten
pomoci GRS
Pozndmky: -
Bod  Trda | Bodzfidila ] y | 11es1s2,42 SMO -5
5005.2 argrek Maie: | pebees 0T e see e 0 g,
- Sourek I x 757409,01 Mistopisny naért
Orientatni jiznik o ' A [ Nadm. s
na bed . réﬁka) 339’12 5":|’Enlt pro
g ¢ e | PV QuTa
Popis, zpisob stabilizaze a urfeni bodu Narys nebo Mo Zlate stoce
: detail
Bodem je hfebovd znocko, stobllzovand . , Oatonove sokiapy s
do asfoltove cesty, Znatko oodu Je kotohovy poklop 5| B008 @ERICH e

zviditelnena Rr‘l,{h:‘:\.rfrm mastriker: kotemn
heekbu spre jem Cervend garvy. Bod je
urZen pomocl GPS

Zeleznim kruhen

o=
% .350

-7

Poznamky:

Gaoddyle & 443 1563

Wyklsef Gaadaticky s hartogralickj podaik v Praze, o.p.



Priloha G

Katastralni mapa s‘ehledem vybudovanych bad
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Priloha H

Ortofoto mapa sighledem vybudovanych bad






