Priloha €. 11: Karty stroju

0 Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Enorossi RP 2

—

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 13:56 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. ‘®Zarazeni stroje do systému druh strojd s vazbami na druhy operaci.

1. shmovad -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idr#ba - shrovani

3. xEvidovane’ atributy (vlastnosti) stroje.

e
1. Hmotnost [kg] 90

2. Potet hrabacich kol [ks] 2

3. Pracovni zaber [mm] 1300

4. Orientaéni cena [Ké&] 10200

4. F'iiloiene' multimedialni soubory.

I S ) T R

Enorossi - RPjpg image/jpeg. obrazek, 121388 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-
L[]

Zakladni udaje.

Nizev Enorossi RP 3

shrnovac

Enorosst

Rozmka

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 13:39 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. ‘@Zatazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

L shrnova¢ > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tdrzba - shrovani

3. &Evidovane’ atributy (vlastnosti) stroje.

™~ ™
1. Hmotnost [kg] 146

2. Poéet hrabacich kol [ks] 3

3. Pracovni zaber [mm] 1950

4. Orienta¢ni cena [K¢] 19600

4. Piiloiené multimedialni soubory.

I ™S )

Enorossi - RPjpg image/jpeg. obrazek. 121388 b
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O Karta stroje

Tato aplikace VVam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

— .
[0

Uidaje yly naposiedy zménény 9 3. 2015 v 14:06 hodin Zménu proved] Michal Rozinka

2. ‘@Zafazeni stroje do systému druht stroju s vazbami na druhy operaci.

1. shmovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a tidr#ba > shmovani

3. Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I Y™ S T
1. Hmotnost [kg] 178

2. Poéet hrabacich kol [ks] 4

3. Pracovni zdber [mm] 2600

4. Orientaéni cena [K¢] 22600

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

Enorossi - RP 4.jpg Celkovy pohled image/jpeg,. obrazek, 153579 b

[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

-
[0

Tidaje Byly naposiedy tménény 9. 3. 2015 v 14:18 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @Zafazeni stroje do systému druht stroju s vazbami na druhy operaci.

1. shmovaé = paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a tidr#ba > shmovani

3. ¥Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I V™~
1. Hmotnost [kg] 210

2. Poéet hrabacich kol [ks] 5

3. Pracovni zdber [mm] 3400

4. Orientaéni cena [Ké] 28000

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

Enorossi - RP 3.jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 60188 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

.. .
e [

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 14:20 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @bZarazeni stroje do systému druh( strojii s vazbami na druhy operaci.

-

1. shmovaé -+ paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a idrba -+ shrnovani

3. %Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

T e

1. Hmotnost [kg] 250
2. Polet hrabacich kol [ks] 6

3. Pracovni zaber [mm] 4100
4. Orientaéni cena [K&] 33200

4. i&Pfilozené multimedialni soubory.

Enorossi - RP 5.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 60188 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-
[}

Zakladni udaje.

Nizev Enorossi EASY RAKE 10
shrnova&
Enorossi

stroj Rozinka

qujg byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 14:26 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. @zatazeni stroje do systému druh( strojii s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé = paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddéni a idriba - shrovani

3. % Evidovans atributy (vlastnosti) stroje.

I S

1. Hmotnost [kg] 1300
2. Potet hrabacich kol [ks] 10

3. Pracovni zaber [mm] 6300
4. Rozmeér - transportni délka [mm] 8800
5. Rozmeér - transportni $itka [mm] 2440

6. Orientaéni cena [K¢] 283700

PFiIoZené multimedialni soubory.

Enorosst - Easy Rake 12 jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrazek, 151291 b
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B Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

Enorossi EASY RAKE 12
-
-

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 14:28 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhu strojli s vazbami na druhy operaci.

shrnovaé = paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a tidr#ba ~ shrnovani

—
: =2
B

3. %Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ N
1. Hmotnost [ke] 1380

2. Potet hrabacich kol [ks] 12

3. Pracovni zdber [mm] 7400

4. Rozmér - transportni délka [mm] 9400

5. Rozmér - transportni $ifka [mm] 2440

6. Orientatni cena [K2] 298800

4, Pfiloiené multimedialni soubory.

Enorossi - Easy Rake 12 jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrazek. 151291 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje lidaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-

= Zakladni udaje.

Nazev Enorossi EASY RAKE 14
shrovaé
Znacka Enorosst

Vlastnik stroj Rozinka

Udaje byly naposledy sménény 9. 3. 2015 v 14:31 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druh strojl s vazbami na druhy operaci.

1. shmovaé > paprskovy TRVALE TRAVN] POROSTY > zakladdni a tidrzba > shrovani

3. %Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

T
1. Hmotnost [kg] 1680

2. Poget hrabacich kol [ks] 14

3. Pracovni zaber [mm)] 8300

4 Rozmér - transportni délka [mm] 9080

5. Rozmér - transportni £itka [mm] 2440

6. Omnentaéni cena [K¢] 350900

4, Pfiloiené multimediélni soubory.

Enorossi - Easy Rake 14 jpg Bocni pohled image/jpeg, obrazek, 145448 b
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) Karta stroje

Tato aplikace VVam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = Zakladni udaje.

Nizev Enorossi ERS 16

shrnovaé

Enocrossi

Rozinka

Tldaje Byly naposledy sménsny 9. 3. 2015 v 14-45 hodin. Zménu proved] Michal Rosinka

2. @Zarazeni stroje do systému druh stroju s vazbami na druhy operaci.

1.

shmovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a tdrsba > sheovani

3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ By
1. Hmotnost [kg] 2250

2. Pocet hrabacich kol [ks] 16

3. Pracovni zaber [mm] 9700

4. Rozmér - transportni délka [mm] 10300

5. Rozmér - transporini Sitka [mm] 2800

6. Orientacni cena [K¢] 422800

4. i&Prilozené multimedialni soubory.

Enorossi - ERS 16 jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek 93617 b

[ Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

= zakladni udaje.

“m

Udaje Byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 14-49 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

Enorossi

Rozinka

2. @bZarazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shmovac -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a GdrFba > shraovdni

3. ¥%Evidovans atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [ke]

2590
2. Pocet hrabacich kol [ks] 18
3. Pracovni zaber [mm] 10600
4. Rozmér - transportni délka [mm] 11200
5. Rozmér - transportni &itka [mm] 2800
6. Orientaéni cena [K&] 501200

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

Enorossi - ERS 20,jpg Pohled ze zadu 1mage/jpeg, obrazek, 129782 b
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[J Karta stroje

Talo aplikace VVam zobrazuje udaje, kieré systéem o vybraném stroji eviduje

1. = Zakladni udaje.

Nizev Enorossi ERS 20 SN
shmovad
Enorossi

Rozinka

Tldaje byly naposledy ménsny 9. 3. 2015 v 14-31 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @PZarazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

1. shrnovaé = paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba -= shmovéni

3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

™™ N ™"
1. Hmotnost [ke] 2749

2. Pocet hrabacich kol [ks] 20

3. Pracovni zdber [mm] 11500

4. Rozmér - transportni délka [mm] 12100

5. Rozmér - transportni ifka [mm] 2800

6. Orientacni cena [K¢] 534300

4. i&Prilozené multimedialni soubory.

Enorossi - ERS 20 jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek. 129782 b

B Karta stroje

Talo aplikace VVam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

1.

Zakladni udaje.

Nazev Encrossi BATRAKE §
shrovad

Enorossi

Rozinka

Udaje byly naposiledy zménény 9. 3. 2015 v 14:38 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @bZaiazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

zl

s
1 shrnovaé -* paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a tdrzba - shrnovani

3. #Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

I v
1. Hmotnost [kg] 680

2. Poéet hrabacich kol [ks] 8

3. Pracovni zéber [mm] 5600

4. Rozmér - transportni délka [mm] 5350

5. Rozmér - transportni itka [mm] 2500

6. Orientatni cena [K¢] 126000

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

Enorossi - BATRAKE & jpg image/jpeg, obrazek, 46578 b

Stranka 6 z 57



EJ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

=
Il

Zakladni adaje.

Nizev Enorossi BATRAKE 10
shrovac
Enorossi

Rozinka

Udaje byly naposiedy zménény 9. 3. 2015 v 15:02 hodin Zménu proved! Michal Rozinka.

2. ‘®Zarazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

1

shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a udr#ba > shmovani

Druh operace

3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 o

1. Hmotnost [kg]

780
2. Poéet hrabacich kol [ks] 10
3. Pracovni zaber [mm] 6600
4. Rozmér - transportni délka [mm] 5850
5. Rozmér - transportni $itka [mm] 2500
6. Orientaéni cena [K¢] 136100

4. 'Epilozené multimedialni soubory.

B S TS

Enocrossi - BATRAKE 10 jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek, 63490 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje tdaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

1.

Zakladni udaje.

Nizev Enorossi BATRAKE 12
shrmovac
Znacka Enorossi

stroje Rozinka

Ddcye byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 13:03 hodin. Zmeénu proved] Michal Rezinka.

2. €Zarazeni stroje do systému druhi strojl s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idr¥ba - shrnovani

3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [kz]

890
2. Pocet hrabacich kol [ks] 12
3. Pracovni zaber [mm] 7400
4. Rozmér - transporini délka [mm] 6650
5. Rozmér - transportni Sitka [mm] 2500
6. Oriertaéni cena [K&] 150100

4. 'Epilozené multimedialni soubory.

Enorossi - BATRAKE 12 jpg image/jpeg. obrazek 36134 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace VVam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném straji eviduje

-
il

Zakladni udaje.

Nazev Enorossi RC 8
shrnovac
Znacka Enorossi
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 15:10 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druht stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shmovaé = paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -= zaklddani a tidrzba -= shrnovani

3. %’Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ ™y
1. Hmotnost [kg] 600

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 22

3. Pocet hrabacich kol [ks] 8

4. Pracovni zdber [mm] 5400

5. Rozmér - transportni itka [mm] 2500

6. Orientacni cena [K¢] 98000

-~

. i&Pfilozené multimedialni soubory.

1 fuaf

Enorossi - RC 8.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrézek, 149143 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = Zakladni udaje.
Niazev Enorossi RC 10
shmovaé
Enorossi
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 15:13 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druhu stroji s vazbami na druhy operaci.

b
1. shmovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a Gdrzba -> shmovani

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

T
1. Hmotnost [kg] 660

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 22

3. Poget hrabacich kol [ks] 10

4. Pracovni zaber [mm] 6400

5. Rozmér - transportni $itka [mm] 2500

6. Orientaéni cena [K¢] 110900

4. '&Pfilozené multimedialni soubory.

| pba | Naw | Fax | Fedmbmsimbomaceosmubom
1 &

Enorossi - RC 8 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 149143 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

shmovaé

m EnorOSSi
Rozmka

Ldaje byly naposledy zménény 9. 3. 2015 v 15:15 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druht strojd s vazbami na druhy operaci.

35

shmovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a Gdrzba -> shrovéni

3. 3Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

™
1. Hmotnost [kg] 736

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostredku [kW] 22

3. Poéet hrabacich kol [ks] 12

4. Pracovni zéber [mm] 7400

5. Rozmér - transportni itka [mm] 2500

6. Orientaéni cena [K¢] 119900

4. '&Pfilozené multimedialni soubory.

I T ™ S "

Enorossi - RC 8.jpg. Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 149143 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které system o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

-
e [

Udaje Bylv naposledy zménény 10. 3. 2015 v 13:06 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. "®Zarazeni stroje do systému druhi strojli s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba > shrnovani

3. &'Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ S N
1. Hmotnost [kg]

100
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostredku [kKW] 15
3. Piepravni rychlost [kmh-1] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 3
5. Pracovni zdber [mm] 1830
6. Rozmér - transportni Sifka [mm] 3200

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

Tonutti - P53 jpg Boéni pohled 1mage/jpeg. obrazek, 635448 b
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[ Karta stroje
Tato aplikace VVam zobrazuje tdaje, které systém o vybraném stroji eviduje

= Zakladni udaje.

...
i [0

TUdaje byly naposiedy zménény 10. 3. 2015 v 13-09 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @bZarazeni stroje do systému druhi strojd s vazbami na druhy operaci.

1. shrnovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -= zaklddéni a idrzba -= shmovéni

3. #%Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ S AN

1. Hmotnost [ke]

166
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [kKW] 19
3. Pfepravni rychlost [km'h-1] 25
4. Polet hrabacich kol [ks] 4
5. Pracovni zéber [mm] 2280
6. Rozmér - transportni Eitka [mm] 1400

4. EPfilozené multimedialni soubory.

Tonutt: - P3 jpg Boéni pohled image/jpeg. obrazek. 635448 b

[ Karta stroje

Talo aplikace VVam zobrazuje udaje, kieré systéem o vybraném stroji eviduje

1. = Zakladni udaje.

Nizev Tonutti P5 PRO

shrmovad

Tonutti

Rozinka

Tldaje byly naposledy ménsiy 10. 3. 2015 v 13-15 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @0Zarazeni stroje do systému druh stroju s vazbami na druhy operaci.

1 shmovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -= zaklidani a tdrzba - shrnovéni

3. #Evidovaneé atributy (vlastnosti) stroje.

0 bt

1. Hmotnost [kg]

177
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 19
3. Piepravni rychlost [km'h!] 23
4. Poéet hrabacich kol [ks] 5
5. Pracovni zdber [mm] 2820
6. Rozmér - transportni $itka [mm] 2200

4. 'EPfilozens multimedialni soubory.

Tonutti - P5 jpg Boéni pohled image/jpeg. obrizek, 635448 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

-
-

L’r‘dqis byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 13:20 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. @PZatazeni stroje do systému druhl strojli s vazbami na druhy operaci.

D e

1 shrnovaé - paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba -> shrnovani

3. Evidovaneé atributy (vlastnosti) stroje.

1 e | m |

1. Hmotnost [kg] 238
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostredku [kW] 22
3. Piepravni rychlost [kmh!] 25
4. Poéet hrabacich kol [ks] 6

5. Pracovni zaber [mm] 3470
6. Rozmer - transporini Sitka [mm] 2200

4. &pfilozené multimediaini soubory.

Tonutti - P35 jpg Boéni pohled image/jpeg, obrazek, 635448 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném siroji eviduje

o
{[[]

Zakladni udaje.

Nizev Tonutti T7 - 3GW

shrnovaé

Tonutti

Rozinka

ﬁd@fe byly naposledy zméneny 10. 3. 2015 v 13:33 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. "®0Zarazeni stroje do systému druhi stroj s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé - paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idr¥ba - shrnovani

3. #Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ S NN

1. Hmotnost [kg] 600
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostredku [kW] 22
3. Pfepravni rychlost [kmh-1] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 7

5. Pracovni zdber [mm] 4750
6. Rozmér - transportni Eifka [mm] 2500

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

B S e

Tonutti - T9 jpg image/jpeg. obrazek, 276308 b
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) Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje adaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

= Zakladni udaje.

Udaje byly naposiedy zménény 10. 3. 2015 v 13:31 hodin Zménu proved] Michal Rozinka.

2. €hZarazeni stroje do systému druht stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakldddni a tidrzba > shmovani

3. % Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I Y S NN

1. Hmotnost [kg] 675
2. Pozadovany vvkon motoru energetickeho prostiedku [KW] 22

3. Piepravni rychlost [kmh-!] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 9

5. Pracovni zaber [mm] 6050
6. Rozmeér - transportni Sitka [mm] 2500

Pfiloiené multimedialni soubory.

B v e

Tonutt1 - T9 jpg image/jpeg. obrazek. 276308 b

) Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

= zakladni udaje.

Tmm o
BT -
B

Uldaje Byly naposlady zménény 10. 3. 2015 v 13-35 hodin. Zmému provedi Michal Rozinka

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druh stroji s vazbami na druhy operaci.

il shmovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklédéni a tidrzba - shrnovani

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [ke]

1265
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [kW] 22
3. Piepravni rychlost [kmh!] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 11
5. Pracovni zaber [mm] 7500
6. Rozmer - transporini Sitka [mm] 2500

4. &Piilozené multimedialni soubory.

Tonutti - T13 jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek, 141978 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-
L[]

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti T13 - 4GW
shrnovaé
Znacka Tonutty

Vlastnik stroje Rozinka

fqu,"e byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 13:37 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY > zakladani a tidr#ba > shrnovani

1

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

e e T
1. Hmotnost [kg]

1367
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 22
3. Piepravni rychlost [km'h!] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 13
5. Pracovni zdber [mm] 8500
6. Rozmér - transportni &itka [mm] 2500

4. i&Pfilozené multimedialni soubory.

1. &

Tonutts - T13 jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek. 141978 b

EJ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

=
Il

Zakladni udaje.

Nizev Tonutti V12 PRO 2
shrmovac
Tonutti

Rozinka

Udaje byly naposiedy zménény 10. 3. 2015 v 13:55 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka.

2. ©zarazeni stroje do systému druhi strojli s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a udr#ba > shmovani

3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

1 ) ™ Sy
1. Hmotnost [kg]

2005
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [KW] 22
3. Ptepravni rychlost [kmh-!] 20
4. Pocet hrabacich kol [ks] 12
5. Pracovni zaber [mm] 7500
6. Rozmér - transportni Sitka [mm] 2500

4. '&Epfilozené multimedialni soubory.

T N S T —
1 &

Tonutt: - V12 jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek 79516 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

1. = Zakladni Gdaje.
Nazev Tonutti V14 PRO 2
shrnovad
Znacka Tonutty
Vlastnik stroje Rozinka

qu,‘e byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 13:538 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba > shrnovani

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

e e T
1. Hmotnost [kg]

2120
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 22
3. Piepravni rychlost [km'h!] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 14
5. Pracovni zéber [mm] 8500
6. Rozmér - transportni &itka [mm] 2500

iePfilozené multimedialni soubory.

m“ e

Tonutt: - V14.jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 713800 b

[J Karta stroje

Talo aplikace VVam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

1.

Zakladni adaje.

Nizev Tonutti V16 PRO
shrovaé
Tonutti

Rozinka

Tldaje byly naposlady zménéiy 10. 3. 2015 v 1410 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. ‘€DZarazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé - paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba > shrnovani
3. xEvidovane’ atributy (vlastnosti) stroje.

1 ™y
1. Hmotnost [kg]

2480
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 30
3. Ptepravni rychlost [kmh1] 20
4. Pocet hrabacich kol [ks] 16
5. Pracovni zdber [mm] 9600
6. Rozmér - transportni Sitka [mm] 3000

Piiloiene’ multimedialni soubory.

I S I S

Tonutti - V16 jpg Celni pohled image/jpeg. obrazek, 687777 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-
([}

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti V18§ PRO
shrnovaé

Znacka Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Tidaje byly naposledy sménény 10. 3. 2015 v 1414 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. “€PZarazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

1. shmova¢ -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba —> shrnovani

3. ¥ Evidovans atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ N

1. Hmotnost [kg] 2920
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 44

3. Ptepravni rychlost [kerh] 20

4. Potet hrabacich kol [ks] 18

5. Pracovni zaber [mm] 10600
6. Rozmér - transportni Sitka [mm] 3000

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

I 7 S B e

Tonutti - V18 jpg. Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 730965 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje tdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

Zakladni udaje.

B -
-

Uidaje Byly naposlady zménéwy 10. 3. 2015 v 14-16 hodin. Zménu proved] Michal Rosinka.

2. '@Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1. shmovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a idrzba > shrnovani

3. REvidovane’ atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [kg] 3035
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 44

3. Piepravni rychlost [km'h-1] 20

4. Pocet hrabacich kol [ks] 20

5. Pracovni zdber [mm] 11700
6. Rozmér - transporini $itka [mm] 3000

4. &Pprilozené multimediaini soubory.

B 7 S S vy

Tonutti - V18 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 730965 b
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B Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kiereé system o vybranem stroji eviduje.

= Zakladni adaje.

. .

Udaje byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 14:19 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

Tonutti

Rozinka

2. ®Zarazeni stroje do systému druhi strojl s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé -> paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba > shrnovani

3. &'Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ ==
1. Hmotnost [kg] 3250

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW] 44

3. Piepravni rychlost [len'h-1] 20

4. Pocet hrabacich kol [ks] 24

5. Pracovni zdber [mm] 13800

6. Rozmér - transportni $itka [mm] 3000

Pfiloiené multimedialni soubory.

m“ e

Tonutti - V18 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 730965 b

£ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

o
L]

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti V10 2GW
shrnovaé

Znacka Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

qu,‘e byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 14:33 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé > paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidr¥ba > shrnovani

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ N
1. Hmotnost [kg] 970

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 15

3. Piepravni rychlost [km'h!] 20

4. Poéet hrabacich kol [ks] 10

5. Pracovni zdber [mm] 5850

6. Rozmér - transportni Sitka [mm] 2500

Pfiloiené multimedialni soubory.

Tonutti - V10 raptor jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 476911 b
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L) Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

Tonutti V10 4GW PRO
..
-

Udaje byly naposiedy zménény 10. 3. 2015 v 14:36 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. “®Zatazeni stroje do systému druhd strojd s vazbami na druhy operaci.

1

shrnovaé == paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a tidr¥ba - shrovani

3. ®Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [ke]

1093
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [kKW] 22
3. Pfepravni rychlost [km'h1] 20
4. Poéet hrabacich kol [ks] 10
5. Pracovni zdber [mm] 5850
6. Rozmér - transportni itka [mm] 2500

Piiloiene’ multimedialni soubory.

B S S ey

Tonutti - V12 raptor.jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrdzek, 561535 b

EJ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

=
Il

Zakladni udaje.

Nizev Tonutti V12 4GW PRO
shrmovac
Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposiedy zménény 10. 3. 2015 v 14:38 hodin Zménu provedl Michal Rozinka.

2. ©zarazeni stroje do systému druhi strojli s vazbami na druhy operaci.

1 shmovaé > paprskovi TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba > shrnovani
3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [kg]

1195
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [KW] 22
3. Ptepravni rychlost [kmh-!] 20
4. Pocet hrabacich kol [ks] 12
5. Pracovni zaber [mm] 6730
6. Rozmér - transportni Sitka [mm] 2500

Piiloiené multimedialni soubory.

N

1 Tonutt1 - V12 raptor jpg. Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek 561535 b
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[ Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

= Zakladni udaje.

Tonutti V14 4GW PRO
-
I -

L’r‘dqfe byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 14:41 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zatazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1. shmovaé -+ paprskovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a idrba -+ shrnovani

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

1. Hmotnost [kg] 1300
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 22
3. Pepravni rychlost [km'h-!] 20
4. Polet hrabacich kol [ks] 14
5. Pracovni zaber [mm] 7620
6. Rozmér - transportni $itka [mm] 2500

4. i&Pfilozené multimedialni soubory.

1 Tonutti - V12 raptor.jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrdzek, 561535 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-
([}

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti COMPASS 300
shrnovaé
Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

qu)e byly naposledy zméngny 10. 3. 2015 v 14:46 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a Gdrzba -> shrovéni

3. ¥ Evidovans atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ N

1. Hmotnost [kg] 320
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 15

3. Ptepravni rychlost [kmh1] 15
4. Pocet ramen na rotor [ks] 9

5. Pocet rotort [ks] 1

6. Pracovni zdber [mm] 3000
7. Rozmér - transporini $itka [mm] 1500

4. Epfilozens multimedialni so ubory.

Tonutti - Compass jpg Celni pohled - detail image/jpeg, obrazek, 564322 b
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B Karta stroje

Talo aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroj eviduje.

1.

Zakladni adaje.

Nizev Tonutti COMPASS 350
shrovaé

Tonutti

siroje Rozinka

Udaje byly naposledy zméndny 10. 3. 2015 v 14:49 hodim. Zménu proved] Michal Rozinka

2. €zatazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

™ D i

1 shmovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a Gdrzba -> shrovéni

3. % Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 At

1. Hmotnost [kg] 440
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 15
3. Pfepravni rychlost [km'h-1] 15
4. Pocet ramen na rotor [ks] 11

5. Pocet rotoru [ks] 1

6. Pracovni zdber [mm] 3500
7. Rozmér - transporini $itka [mm] 1500

4. 'dpiilozené multimedialni so ubory.

T T N T ——p—
1. &

Tonutti - Compass 350 )pg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek, 498787 b

[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

=
[}

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti COMPASS 385
shmovaé
Znacka Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 10. 3. 2015 v 14:32 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. ®PZarazeni stroje do systému druhd strojl s vazbami na druhy operaci.

1

shrnovaé -=> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idr¥ba > shmovani

3. Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [ke]

470
2. Pozadovany vvkon motoru energetického prostiedku [kW] 15
3. Piepravni rychlost [km'h!] 15
4. Poéet ramen na rotor [ks] 11
5. Podet rotort [ks] 1
6. Pracovni zaber [mm] 3850
7. Rozmér - transportni Sitka [mm] 1500

4. &piilozené multimedialni soubory.

0 O === W Wi ==

1. Tonutti - Compass 350 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 498787 b =
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

=
[}

Zakladni udaje.

Nizev Tonutti ORION 385
shrnovaé

Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byl naposledy zménény 10. 3. 2015 v 14:56 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. ‘@Zatazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba -> shrovani
3. xEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [kg]

650
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostredku [KW] 22
3. Ptepravni rychlost [kan'h-!] 15
4. Poéet ramen na rotor [ks] 10
5. Poget rotort [ks] 1
6. Pracovni zaber [mm] 3850
7. Rozmér - transportni &ifka [mm] 1750

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

I ) B e

Tonutt1 - Orion 385 jpg 1mage/jpeg, obrazek, 410219 b

U Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-

= Zakladni udaje.

Nizev Tonutti ORION 420
shrnovaé
Tonutti

stroj Rozinka

quje byly naposledy zméneny 10. 3. 2015 v 15:00 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. ‘@bZarazeni stroje do systému druht stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrnovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a idrzba -> shrnovani

3. XEvidovane' atributy (vlastnosti) stroje.

I ™™ S N

1. Hmotnost [kg] 800
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 22
3. Piepravni rychlost [kmh-1] 15
4. Pocet ramen na rotor [ks] 12

5. Pocet rotort [ks]
6. Pracovni zdber [mm] 4200
7. Rozmér - transportni Sifka [mm]

4. 'Elrfilozené multimedialni soubory.

B S S e

Tonutts - Orion 450 jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 661481 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-
([}

Zakladni udaje.

Nazev Tonutti ORION 450
shrovaé
Tonutti
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zméndiny 10. 3. 2015 v 15:02 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shmovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a Gdrzba -> shrovéni

3. ¥ Evidovans atributy (vlastnosti) stroje.

I ™ N

1. Hmotnost [kg] 850
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW] 30
3. Ptepravni rychlost [kmh1] 15
4. Pocet ramen na rotor [ks] 13

5. Pocet rotoru [ks] 1

6. Pracovni zdber [mm] 4500
7. Rozmér - transporini $itka [mm] 2200

4. 'dpiilozené multimedialni so ubory.

B ™ [y

‘Tonutti - Orion 450 jpg Celkovy pohled 1mage/jpeg, obrazek, 661481 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

1. = Zakladni udaje.
Nizev Rozmital SP - 632D
shrovaé
Rozmital
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposiedy sméndiy 17. 3. 2015 v 10:35 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. @0Zafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 shrmovag > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY > zakladéni a tdrzba > shrnovani

3. ¥Eevi é atributy (vlastnosti) stroje.
e T hen
1. Hmotnost [ke] 1770
2. Vykonost plogné [ha-h-1] 7

3. Pozadovany vykon motoru energetického prostiediu [kW] 33

4. Poéet ramen na rotor [ks] 10

5. Poget rotorts [ks] 2

6. Pracovai zdber [mm] 6800
7. Prémér rotoru [mm] 3360
8. Rozmér - transportni Sifka [mm] 1900
9. Orienta&ni cena [K&] 296000

4. &pfilozené multimedialni soubory.

Rozmital - SP 682D jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrizek, 32002 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

1. = Zakladni udaje.

Nazev Rozmital SP - 772D
shmovac
Rozmital

Rozinka

Udaje Byly naposledy sméndny I7. 3. 2015 v 10:41 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

" Do e

1 shmovat -= rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba > shrovéni

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

N TR

1. Hmotnost [ke]

1790
2. Vikonost ploéna [ha'h-] 7.6

3. Pozadovany vykon motoru encrgetického prostiedku kW] 33

4. Polet ramen na rotor [ks] 10

5. Polet rotord: [ks] 2

6. Pracovni zaber [mm] 7700
7. Primér rotoru [mm] 3360

8. Rozmér - transportni §ifka [mm] 2900

9. Orientaéni cena [K&] 336000

ilozené multimedialni soubory.

Rozmital - SP 772D jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 294698 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

=

= Zakladni udaje.

Nazev Rozmital SP - 852H
shmovac
Znacka Rozmital

Vlastuik stroje Rozinka

Uidaje byly naposledy cménény 17. 3. 2015 v 10:49 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

s e

1 shmovaé = rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a éidrzba > shmovani

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
e e
1. Hmotnost [ke] 1960
2. Vykonost plodnd [ha'h-1] 84

3. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW] 33

4. Poget ramen na rotor [ks] 10

5. Podet rotord [ks] 2

6. Pracovni zaber [mm] 8500
7. Primér rotoru [mm] 3760
8. Rozmér - transportni $ifka [mm] 2900
9. Orientaéni cena [K¢] 375000

.Pnlozene multimedialni soubory.

I S B B

Rozmital - SP 852H jpg
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

Zakladni udaje.

B -

Usaje byly naposledy sménény I7. 3. 2015 v 10:54 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroju s vazbami na druhy operaci.

Do e

1 shmovat > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakldddni a idrzba - shrnovani

3. XEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ N NN

1. Hmotnost [ke] 1850

2. Vykonost ploéna [ha'h-] 7

3. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku kW] 33

4. Potet ramen na rotor [ks] 10

5. Polet rotord [ks] 2

6. Pracovni zaber [mm] 6800
7. Primér rotoru [mm] 3360

8. Rozmér - transportni ifka [mm] 2350

9. Orientatni cena [K&] 316000

4. Pfiloiené multimedialni soubory.

3 I 5

1 Rozmital - SB 1352.jpg Boéni pohled image/jpeg, obrazek, 249621 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

..
I -
i [0

TUdaje byly naposiedy zménény 17. 3. 2015 v 11-00 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @PZarazeni stroje do systému druhi strojl s vazbami na druhy operaci.

1 shmovaé -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a idrzba -> shmovani

3. 3&Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

I N

1. Hmotnost [kg] 420
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [KW] 22

3. Poéet ramen na rotor [ks] 10
4. Poéet rotorti [ks] 1

5. Pracovni ziber [mm] 3400
6. Priimér rotoru [mm] 2800
7. Rozmér - transporini Sitka [mm] 1930

.Prllozene multimedialni soubory.

m“ Pz

Pottinger - TOP 382 jpg. Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 4225480 b
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O Karta stroje

Tato aplikace VVam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pottinger TOP 382
shrovaé
Pottinger

Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 11:20 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. @DZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

e T e 1 e ]
1 shmovat > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a Gdr#ba -> shmovani

3. BEvi ¢ atributy (v ti) stroje.

i |
1. Hmotnost [kg]

480
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kW] 26
3. Poéet ramen na rotor [ks] 11
4. Potet rotortt [ks] 1
5. Pracovni zaber [mm] 3800
6. Primér rotoru [mm] 3000
7. Rozmér - transportni $itka [mm] 1950

4 Pfilozené multimedialni soubory.

Pottinger - TOP 382 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 4225480 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

I
[0

Utdaje byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 12:07 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @PZarazeni stroje do systému druhti strojd s vazbami na druhy operaci.

1 shmovat > retorovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a tdrzba > shmovani
3. BEvi s atributy ( i) stroje.
e

1. Hmotnost [ke] 480
2 Pozadovany vkon motoru energetického prostiedia [KW] 30

3 Potet ramen na rotor [ks] 12
4. Podet rotor [ks] 1

5. Pracovni zdber [mm] 4200
6 Primér rotoru [mm] 3300
7. Rozmér - transportni &itka [mm] 2290

4. i&Prilozené multimedialni soubory.

Pottinger - TOP 422 jpg Boéni pohled - pfeprava image/jpeg, obrézek, 1104419 b
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CJ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje tudaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

-
-
[0

Udaje Byly naposledy zménény 17. 3. 2005 v 12-10 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druhd strojl s vazbami na druhy operaci.

1 shrmova¢ -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklédéni a Gdrba - shmovdni

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

0 i

1. Hmotnost [kg]

700
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kW] 37
3. Poéet ramen na rotor [ks] 12
4. Poéet rotorti [ks] 1
3. Pracovni zdber [mm] 4600
6. Primer rotoru [mm] 3700
7. Rozmér - transporini $itka [mm] 2290

.Prllozene multimedialni soubory.

B R S N

1 Pottinger - TOP 422 jpg Boéni pohled - pfeprava image/jpeg. obrazek, 1104419 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = Zakladni udaje.

Nizev Psttinger ALPINTOP 300 U
shrnovad
Pattinger

Rozinka

Utdaje byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 12:18 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @DZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

T Y S Y

1 shmovaé > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddani a tidrzba - shmovéni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.

e e T e
1 Hmotnost [ke] 250

2. Pozadovany vikon motoru encrgetického prosticdiu [kW] 2

3. Polet ramen na rotor [ks] 8

4. Poget rotor [ks] 1

5. Pracovni zéber [mm] 3000

6. Primér rotoru [mm] 2550

7. Rozmér - transporini ifka [mm] 1300

4. ‘&PFilozené multimediaini soubory.

T N R S

1L Pottinger - ALPINTOP 300 U jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 147671 b
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O Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

I -
IR -

Udaje byly naposledy zménény 17. 3. 2015 v 12:29 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @PzZafazeni stroje do systému druhti strojd s vazbami na druhy operaci.

e ==

1 shrnovaé > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba -> shmovéni
3. Bevi ¢ atributy (v i) stroje.
e e |
1. Hmotnost [ke] 2100
2. Podet ramen na rotor [ks] 12
3. Pocet rotort [ks] 2
4. Pracovni zaber [mm] 7300
5. Primér rotoru [mm] 3070
6. Rozmér - transportni délka [mm] 2100
7. Rozmér - transportni $itka [mm] 2900

Pfilozené multimedialni soubory.

Pottinger - TOP 662.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrdzek, 164925 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

-

= Zakladni udaje.

Nazev Péttinger TOP 722
shmovac
Znacka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 12:33 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

Do e

1 shmovat -> rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a tidrzba —> shrovéni

3. XEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ F N

1. Hmotnost [kg] 2500
2. Poéet ramen na rotor [ks] 13

3. Potet rotort [ks] 2

4. Pracovni zaber [mm] 7600
5. Primér rotoru [mm] 3300
6. Rozmér - transportni délka [mm] 2900
7. Rozmér - transportni itka [mm] 2900

4. EPfilozené multimedialni soubory.

1 Pottinger - TOP 722 jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrizek, 256369 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Péttinger TOP $12
shrovaé
Znatka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

ldaje Byly naposledy sménény 17. 3. 2015 v 12:36 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

I Y
1L shmovat > rotorovy’ TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddéni a tidrzba - shrnovéni

3. 3BEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ N NN

1. Hmotnost [ke]

2650
2. Polet ramen na rotor [ks] 13
3. Pocet rotorti [ks] 2
4. Pracovni zéber [mm] 7600
5. Promér rotoru [mm] 3700
6. Rozmér - transportni délka [mm] 9700
7. Rozmér - transportni itka [mm] 2900

4 Piiloiené multimedialni soubory.

1 &

Pottinger - TOP 812 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 181583 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

Pattinger TOP 1252 C S-LINE
e
-

Uidaje byly naposiedy améndny 17. 3. 2015 v 12:43 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zafazeni stroje do systému druhii strojii s vazbami na druhy operaci.

1 shrovaé > rotorovy TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a idrzba -> shrnovini
3. #Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

™ S

1. Hmotnost [ke]

5950
2. Poéet ramen na rotor [ks] 13
3. Potet rotorii [ks] 4
4. Pracovni zaber [mm] 12500
5. Primér rotoru [mm] 3300
6. Rozmér - transportni délka [mm] 10250
7. Rozmér - transportni $itka [mm] 3000

4. &prilozené multimedialni soubory.

&

i Pattinger - TOP 1252 C jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrdzek, 646264 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

T T ——
T

[

Uidaje byly naposledy cménény 17. 3. 2015 v 12:56 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Dro s

1 obrace& TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a Gdr#ba - obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
1 S N
1. Hmotnost [ke] 420

2. Pozadovany vikon metoru energetického prostiedku [kW] 30

3. Poéet ramen na rotor [ks] 6

4. Podet rotort: [ks] 4

5. Pracovni zaber [mm] 4500

6. Primér rotoru [mm] 1300

7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 2400

4. Piiloiené multimedialni soubory.

I I S S e

Tonutti - LYBRA 420 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrdzek, 136342 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Tonutti LYBRA 540
obraced
Znacka Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Udafe byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 13:07 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

s e

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba - obraceni

3. 3%Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

™ N NN

=

Hmotnost [kg]

500
2. Pozadovany vikon metoru cnergetického prostedku [KW] 30

3 Potet ramen na rotor [ks] 6

4 Potet rotort: [ks] 4

5. Pracovni zéber [mm] 5800
6. Primér rotor [mm] 1500
7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 2500

4. Prtilozens multimedialni soubory.

I S R

Tonutti - LYBRA 540 jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrazek. 471764 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje (daje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-

Zakladni adaje.
Nizev Tonutti LYBRA 580

obrace: @

Znatk Tonutti
e on Nihled stroje neni k dispozici.
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zméndmy 17. 3. 2015 v 13:11 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

i

1 obrace# TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddéni a tidr#ba -> obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
™

1. Hmotnost [ke] 680
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kKW] 37

3. Poéet ramen na rotor [ks] 6

4. Poéet rotori [ks] 6

5. Pracovni zéber [mm] 6100
6. Primér rotoru [mm] 1300
7. Rozmér - transportai ifka [mm] 2800

. &prilozené multimedialni soubory.

& Nebyl nalezen #idny ziznam.

'S

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-

= Zakladni udaje.
Nazev Tonutti LYBRA 640

obraced @

Znack: Tonutti
nacka T Nihled stroje neni k dispozici.
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 17. 3. 2015 v 13:16 kodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druht stroju s vazbami na druhy operaci.

1 abraced TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddani a tidrzba - obraceni

3. BEvi é atributy (vlastnosti) stroje.
| oo |
1. Hmotnost [kg] 780

2. Poadovany vikon motoru energetického prostiedku [kW] 37

3. Potetramen na rotor [ks] 6

4. Poget rotort [ks] 6

5. Pracovni zaber [mm] 6800

6. Primér rotoru [mm] 1500

7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 3000

4. &prilozené multimedialni soubory.

& Nebyl nalezen zidny ziznam.

Stranka 29 z 57



B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.
Nizev Tonutti ARTES 600

obraced @
Znacka Tonutti

Nihled stroje neni k dispozici.

Vlastnik stroje Rozinka

Uidaje byly naposledy zménény 17. 3. 2015 v 13:22 hodin. Zmému proved] Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

L obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladsni a tidrzba -> obraceni
3. Evi ¢ atributy (v i) stroje.
™ ™ S
1. Hmotnost [kg] 900
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 44
3. Poget ramen na rotor [ks] 5
4. Poget rotort [ks] 6
5. Pracovni zdber [mm] 6000
6. Primér rotoru [mm] 1300
7. Rozmér - transportni §ifka [mm] 2990

4. &rrilozené multimedialni soubory.

T T ——

& Nebyl nalezen zidny ziznam.

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

-

Zakladni udaje.

I - s

TN -~ X

| zeaa B ikl st i e dimeic
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposlecy sménény I7. 3. 2015 v 14:43 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druht stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obraceé TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladdni a Gdrzba > obraceni
3. REvi é atributy (vlastnosti) stroje.
e e |
1. Hmotnost [kg] 950
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostedlu [KW] 44
3. Podet ramen na rotor [ks] 5
4. Pocet rotorts [ks] 6
5. Pracovni zéber [mm] 6500
6. Primér rotoru [mm] 1300
7. Rozmé - transportni §ika [mm] 2990

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

& Nebyl nalezen ?idny ziznam.
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

.
T

[

Uidaje byly naposledy cménény 17. 3. 2015 v 14:47 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

T

1 obrace& TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a Gdr#ba - obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
1 S N
1. Hmotnost [ke] 1170

2. Pozadovany vikon metoru energetického prostiedku [kW] 52

3. Poéet ramen na rotor [ks] 5

4. Podet rotort: [ks] 8

5. Pracovni zaber [mm] 7700

6. Primér rotoru [mm] 1300

7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 2990

IS

Piiloiené multimedialni soubory.

Tonutti - ARTES 770 jpg Celkovy pohled - pii prci imageljpeg, obrizek, 444572 b

B Karta stroje

Tato aplikace Véam zobrazuje tdaje, které systém o vybraném stroji eviduje

=

= Zakladni udaje.

Nizev Tonutti ARIES 880
obraced
Znacka Tonutti

Vlastnik stroje Rozinka

Utdaje byly naposledy sménény 17. 3. 2015 v 14:51 hodin. Zméne proved] Michal Rozinka

2. @Pzarazeni stroje do systému druh strojii s vazbami na druhy operaci.

L obraced TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklidéni a tidriba > obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
T T e
1. Hmotnost [ke] 1250

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 60

3. Pocet ramen na rotor [ks] 6

4. Potet rotori [ks] 3

5. Pracovni zaber [mm] 8700

6. Primér rotoru [mm] 1500

7. Rozmér - transportni Sitka [mm] 2990

. &Pilozené multimedialni soubory.

Tonutti - ARIES 880 jpg Boéni pohled image/jpeg, obrazek. 118704 b

~
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.
I
T

Udaje byly naposledy ménény 17. 3. 2015 v 14:57 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druh stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obraced TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a ddrzba - obraceni

3. BEvi é atributy (vlastnosti) stroje.
e | e
1. Hmotnost [kg] 555
2. Vikonost plona [ha'h-] 52

3. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW] 2

4. Poéet ramen na rotor [ks] 6

5. Potet rotort [ks] 4

6. Pracovni zdber [mm] 4300
7. Prémér rotoru [mm] 1360
8. Rozmér - transportni Sika [mm] 2640
9. Orientatni cena [K¢] 99000

4. Errilozené multimedialni soubory.

I S e

Rozmital - OZ 454 jpg image/jpeg. obrézek, 50193 b

£ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

= Zakladni udaje.

Nizev Rozmital OZ - 5245

obraced

Rozmital

Rozinka

Udafe byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 15:00 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba - obraceni

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

1 ™R
1. Hmotnost [ke] 599

2. Vikonost ploénd [ha'h-!] 6

3. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedlu (kW] 22

4. Poget ramen na rotor [ks] 7

5. Pocet rotori [ks] 4

6. Pracovni zaber [mm] 5200

7. Priimér rotoru [mm] 1720

8 Rozmér - transporini $ifka [mm] 2980

9. Orientaéni cena [K&] 124000

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

m“ e

Rozmital - OZ 524S jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek, 18555 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = Zakladni adaje.

Nizev

Znatka

lastnik stroje

Rozmital OZ - 676

obrace&

Rozmital

Rozinka

Udgje byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 15:16 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druhti strojd s vazbami na druhy operaci.

1. obraced TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a idrzba > obraceni

3. BEvi é atributy (vlastnosti) stroje.
k]

1. Hmonost [kg] 795
2. Vykonost plogna [ha'h!] .7
3. Pozadovany vykon motoru energetického prostiediu [KW] 33

4. Poget ramen na rotor [ks] 6

5. Pocet rotort [ks] 6

6. Pracovni zdber [mm] 6700
7. Primér rotoru [mm] 1360
8 Rozmér - transportni Siika [mm] 2640
9. Oricntaéni cena [K¢] 151000

Pfilozené multimedialni soubory.

m“ e

Rozmital - OZ 676.jpg Pohled ze zadu image/jpeg. obrazek, 15364 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

I
[

Udaje byly naposledy ménény 17. 3. 2015 v 15:20 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druh stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obraced TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladani a ddrzba - obraceni

3. BEvi é atributy (vlastnosti) stroje.
e | e
1. Hmotnost [kg] 935

2. Vikonost plona [ha'h-] 3.8

3. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW] 33

4. Poéet ramen na rotor [ks] 7

5. Potet rotort [ks] 6

6. Pracovni zdber [mm] 7700
7. Prémér rotoru [mm] 1720
8. Rozmér - transportni Sika [mm] 2980
9. Orientatni cena [K¢] 170000

4. &prilozené multimedialni soubory.

m“—_ oo

Rozmital - OZ 7768 jpg

Celkovy pohled - pieprava image/jpeg, obrizek_ 109786 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Rozmital OZ - 898

obraced

Rozmital

Rozinka

Udafe byly naposledy sméndny 17. 3. 2015 v 15:24 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idrzba - obraceni

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

1 ™R
1. Hmotnost [kg] 1380

2. Vikonost ploéna [ha'h-] 9.8

3. Pozadovany vykon motoru encrgetického prostiedku kW] 33

4. Poget ramen na rotor [ks] 6

5. Polet rotord: [ks] 8

6. Pracovni zaber [mm] 8900

7. Primér rotoru [mm] 1360

8. Rozmér - transportni §ifka [mm] 2640

9. Orientaéni cena [K&] 219000

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

m“ e

Rozmital - OZ 898 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrézek. 119107 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pattinger HIT 4.47
obraces
Znatka Pottinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 18. 3. 2015 13:21 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

Dro s

1 obrace& TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a idrzba > obraceni
3. REevi é atributy ( i) stroje.
T e T e |
1. Hmotnost [ke] 420
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 26
3. Poéet ramen na rotor [ks] 6
4. Poéet rotort: [ks] 4
5. Pracovni zaber [mm] 4700
6. Primér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transportni $ifka [mm] 2500

4. &Prilozené multimedialni soubory.

T S RS R

1 Pottinger - HIT 4.47 jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrizek, 687988 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

T —
T
I -
I -

Udgje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 13:25 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka,

2. @PZarazeni stroje do systému druhti strojd s vazbami na druhy operaci.

1. obraced TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a idrzba > obraceni

3. BEvi § atributy (vlastnosti) stroje.
k]

1. Hmotnost [ke] 500
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kKW] 26
3. Poéet ramen na rotor [ks] 6

4. Polet rotorf [ks] 4

5. Pracovni zéber [mm] 5400
6. Primér rotoru [mm] 1670
7. Rozmér - transportni ifka [mm] 2850

4. Piiloiené multimedialni soubory.

I 7 O ) B

Pottinger - HIT 4 54 jpg Botni pohled image/jpeg, obrdzek, 632475 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

Zakladni udaje.

e
. .
B -

Udaje byly naposledy sméndny 8. 3. 2015 v 13:37 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.
1L obracet TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddéni a Gdrzba > obraceni
3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

1 ™ ISRy
1. Hmotnost [kg]

295
2 Poradovany vykon motoru energetického prostiediu [kKW] n

3 Potet ramen na rotor [ks] 5

4 Potet rotort [ks] 4

5. Pracovni zéber [mm] 4000
6. Priimér rotoru [mm] 1440
7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 2450

Prilozené multimedialni soubory.

Pottinger - ALPINHIT 4.4H jpg Pohled ze zadu - pii praci image/jpeg. obrézek, 761709 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

[ [
IR -
I
[

Udaje byly naposledy cménény 18. 3. 2015 v 13:29 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @dZafazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

L abraced TRVALE TRAVNI POROSTY > zakladani a tidrzba -> obraceni
3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
1 N
1. Hmotnost [kg] 350
2. Posadovany vikon motoru energetického prostiediu [kW] 2
3. Poletramen na rotor [ks] 5
4. Potet rotort [ks] 4
5. Pracovni ziber [mm] 4000
6. Primér rotoru [mm] 1440
7. Rozmér - transportni Sifka [mm] 2450

4. &Prilozené multimedialni soubory.

I ™ B T

1. Pottinger - ALPINHIT 4.4N jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 218723 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pittinger ALPINHIT 6.6 N

obraced

Znadka Psttinger

lastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 13-41 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklédani a ddrZba - obraceni

3. 38Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I v ) NN ¥
1. Hmotnost [kg] 520

2. Pozadovany vkon motoru energetického prostiedku [KW] 30

3. Potet ramen na rotor [ks] 5

4 Poéet rotord [ks] 6

5. Pracovni zdber [mm] 5750

6. Priimér rotoru [mm] 1300

7. Rozmér - transportni itka [mm] 2850

.Prllozene multimedialni soubory.

I S e

1 Pottinger - ALPINHIT 6.6 N_jpg Boéni pohled image/jpeg, obrizek, 696700 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

T T —
. .

. [
[

Uidaje byly naposledy ménény 18. 3. 2015 v 13:53 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Dro s

1 obrace& TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklddéni a Gdr#ba - obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.

™ F "N

1. Hmotnost [ke]

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [KW]
3. Poéet ramen na rotor [ks]
4. Potet rotort: [ks]

5. Pracovni zaber [mm]
6. Primér rotoru [mm]
7.

. Rozmér - transportni §ifka [mm]

750
30

5

6
6000
1300
2550

4. Piiloiené multimedialni soubory.

T K T S

L Pottinger - HIT 6 61 jpg Boéni pohled image/jpeg, obrézek, 241238 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Paéttinger HIT 6.69
obrace¢
Znadka Pottinger

Vlastnik stroje Rozinka

Utdaje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 13:56 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @DZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

s

1 obrace# TRVALE TRAVNI POROSTY - zaklddéni a tidr#ba -> obraceni

3. BEvi ¢ atributy (v i) stroje.
™

1 Hmotnost [ke] 850
2. Pozadovany vikon motoru encrgetického prosticdiu [kW] 33

3. Polet ramen na rotor [ks] 6

4. Poget rotor [ks] 6

5. Pracovni zéber [mm] 6850
6. Primér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transporini ifka [mm] 3000

4 Prilozené multimedialni soubory.

I S O T

1 Pottinger - HIT 6.69.jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrézek, 302493 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném siroji eviduje.

1. = Zakladni adaje.

Nizev Pittinger HIT 6.80
obraceé
Znatka Pattinger
Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byl naposledy zménény 18. 3. 2015 v 13:58 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druht strojii s vazbami na druhy operaci.

1 obraced TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakléddni a tidrzba -> obraceni

3. #Evi ¢ atributy ( i) stroje.

1 ™ ™
1. Hmotnost [kg] 880

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kKW] 33

3. Poéet ramen na rotor [ks] 6

4. Potet rotord [ks] 6

5. Pracovni ziber [mm] 7850

6. Primér rotoru [mm] 1670

7. Rozmér - transportni Sitka [mm] 3000

4. WPrilozené multimedialni soubory.

m“ e ——

Pottinger - HIT 6.69 jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrézek_ 302493 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.
Nizev Pittinger HIT 8.81

obraced

Znadka Psttinger

lastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 14:04 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY -> zaklédani a ddrZba - obraceni

3. 38Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

I v ) NN ¥
1. Hmotnost [kg] 1050

2. Pozadovany vkon motoru energetického prostiedku [KW] 43

3. Potet ramen na rotor [ks] 5

4 Poéet rotord [ks] 8

5. Pracovni zdber [mm] 7810

6. Priimér rotoru [mm] 1300

7. Rozmér - transportni itka [mm] 2940

.Prllozene multimedialni soubory.

I S B

1 Pottinger - HIT 8.81.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrézek, 162321 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje tdaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

1. = Zakladni udaje.

B

I
I

Udafe byly naposledy sméndny 23. 3. 2015 v 13:16 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druh( stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obracet TRVALE TRAVNI POROSTY - zakladéni a Gdrzba > obraceni
3. % ¢ atributy (v i) stroje.
1 "
1. Hmotnost [kg] 1250
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiediu [KW] 56
3. Poéet ramen na rotor [ks] 6
4. Poéet rotorts [ks] 8
5. Pracovni zaber [mm] 8860
6. Primér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transportni &itka [mm] 1420

4. EPfilozené multimedialni soubory.

I 7 O S Y 7

Pottinger - HIT 8 91 Tipg Celkovy pohled imageljpeg. obrazel 187753 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

T ——
. .
I

Udaje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 14:11 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

e

1 obrace# TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a idrzba > obraceni
3. BEvi $ atributy ( i) stroje.
v ™Sy
1. Hmotnost [ke] 1550
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedicu [kW] 44
3. Poet ramen na rotor [ks] 6
4. Poéet rotori [ks] 8
3. Pracovni zéber [mm] 8860
6. Primér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transportni Sitka [mm] 3000

4. &PFilozené multimedialni soubory.

m“ e T

Pottinger - HIT 8 91 Tipg Celkovy pohled imageljpeg, obrizek, 187753 b

Stranka 39 z 57



B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

Nizev Péttinger HIT 10.11 T
obrace&
Znadka Pottinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposiedy eménény 18. 3. 2015 v I14:20 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zafazeni stroje do systému druhii strojii s vazbami na druhy operaci.

1 obraced TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladani a idriba > obraceni
3. BEvi é atributy ( i) stroje.
1 e T e
1. Hmotnost [kg] 1980
2. Pogadovany vykon motoru energetického prostiediu [KW] 56
3. Poéet ramen na rotor [ks] 6
4. Potet rotord [ks] 10
5. Pracovni zaber [mm] 11000
6. Priimér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transportni ifka [mm] 2900

4. &prilozené multimedialni soubory.

T S R S
&

1 Pottinger - HIT 10.11 T jpg Pohled ze zadu image/jpeg, obrazek, 593852 b

[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.
Nizev Pittinger HIT 12.14 T

obraced

Znadka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 18. 3. 2015 v 14:22 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka.

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1 obrace# TRVALE TRAVNI POROSTY -> zakladéni a GdrZba -> obraceni
3. BEvi $ atributy ( i) stroje.
T s T
1. Hmotnost [kg] 2300
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [kW] 56
3. Poéet ramen na rotor [ks] 6
4. Potet rotort [ks] 12
5. Pracovni zdber [mm] 13200
6. Primér rotoru [mm] 1420
7. Rozmér - transportni $itka [mm] 2900

IS

S Piiloiené multimedialni soubory.

&

1. Pottinger - HIT 12.14 T.jpg Boéni pohled image/jpeg, obrazek, 255874 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Péttinger BOSS junior 17 T
samosbéraci viz
Znatka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

ldaje Byly naposledy sménény 19. 3. 2015 v 09-41 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Dra

1 iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovéni

3. 3BEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

T e T e |
1. Hmotnost [ke] 1650

2. Objem lo#ného prostorn [m3] 17

3. Maximélni potet nozi [ks] 12

4. Rozmér - délka [mm] 5670

5. Rozmér - sifka [mm] 2400

6. Rozmér - Sifka sbérate [mm] 1550

7. Rozmér - vitka [mm] 2730

.Prllozene multimedialni soubory.

I S S e T

1 Pottinger - BOSS JUNIOR 17 Tjpg Celkovy pohled image/jpeg. obrizek, 192237 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

I
[

Udaje byly naposledy cménény 19. 3. 2015 v 10:27 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druh stroji s vazbami na druhy operaci.

1. viiz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. &Evi ¢ atributy ( i) stroje.

e | e
1. Hmotnost [ke] 1750

2. Objem lozného prostoru [m?] 22

3. Maximalni potet nozi [ks] 12

4. Rozmér - délka [mm] 6350

5. Rozmér - sitka [mm] 2400

6. Rozmér - sitka sbérace [mm] 1550

7. Rozmér - viéka [mm] 2730

4. &Prilozené multimedialni soubory.

m“ e

Pottinger - BOSS JUNIOR 22 T jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek, 149197 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

1.

Zakladni udaje.

Nazev Péttinger BOSS L 22T
samosbéraci viz
Znacka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udafe byly naposledy sméndny 19. 3. 2015 v 10:59 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Dro s

1 iz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

n ey
1. Hmotnost [kg] 2050

2. Objem lozného prostoru [m?] 22

3. Maximalni potet nozi [ks] 16

4. Rozmér - délka [mm] 6300

5. Rozmér - Sitka [mm] 2400

6. Rozmér - §ifka sbéraée [mm] 1650

7. Rozmér - viika [mm)] 2800

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

m““ Podrobué aformace o souboru m

Pottinger - BOSS L 22T jpg. Celkovy pohled. image/jpeg. obrézelk, 80656 b

B Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.
1. = Zakladni udaje.
Nizev Pittinger BOSS L 25T
samosberaci viiz

Znatka Pottinger

Vlastuik stroje Rozinka

Uidaje byly naposledy zménény 19. 3. 2015 11:03 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka

2. @PZafazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Do

1 viiz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. #Evi ¢ atributy (v i) stroje.
1 B N
1. Hmotnost [ke] 2180
2. Objem lo#ného prostoru [m?] 25
3. Maximalni poget nozi [ks] 16
4. Rozmér - délka [mm] 6920
5. Rozmé - Sifka [mm] 2400
6. Rozmér - itka sbérace [mm] 1650
7. Rozmér - viika [mm] 2820

4. &EPrilozené multimedialni soubory.

I S e Y

Pottinger - BOSS L 25T jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrazek. 659176 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Pttinger BOSS L 28T
I
[

Udaje byly naposledy sméndny 19. 3. 2015 v 11:06 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1. viiz -> samosbéract TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. BEvi ¢ atributy (vlastnosti) stroje.
e T e |
1. Hmotnost [ke] 2300
2. Objem lozného prostoru [m3] 28
3. Maximalni poget nozi [ks] 16
4. Rozmér - délka [mm] 7540
3. Rozmér - ¥ifka [mm)] 2400
6. Rozmér - ¥ika sbérate [mm] 1650
7. Rozmér - viika [mm] 2820

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

m““ Podrobué aformace o souboru m

Pottinger - BOSS L 28T jpg. Celkovy pohled. image/jpeg. obrazek. 909599 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pittinger EUROBOSS 250 T
samosberaci viiz
Znacka Pottinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposleds zménémy 19. 3. 2015 v 12:50 hodin. Zmém proved! Michal Rozika

2. @Zarazeni stroje do systému druht stroji s vazbami na druhy operaci.

1 iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. 3Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

n ey
1. Hmotnost [kg] 2500

2. Objem lozného prostoru [m?] 25

3. Maximalni potet nozi [ks] 31

4. Rozmér - délka [mm] 6830

5. Rozmér - Sitka [mm] 2580

6. Rozmér - §ifka sbéraée [mm] 1800

7. Rozmér - viika [mm)] 3070

4. &pfilozené multimedialni soubory.

m_“ Y T

Pottinger - EUROBOSS 250 Tipg Celkovy pohled image/jpeg, obrézek_ 188745 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pittinger EUROBOSS 330 T
samosbéraci viiz
Znacka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy sméndny 19. 3. 2015 v 12:53 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1. iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. REvi é atributy (vlastnosti) stroje.
e T e |
1. Hmotnost [kg] 2700
2. Objem lozného prostoru [m3] 33
3. Maximalni pocet nozi [ks] 31
4. Rozmér - délka [mm] 8070
5. Rozmér - sifka [mm] 2580
6. Rozmér - Sifka sbérate [mm] 1800
7. Rozmér - vidka [mm] 3070

4. &pfilozené multimedialni soubory.

m_“ Podrobaé nformace o souboru m

Pottinger - EUROBOSS 330 Tjpg Celkovy pohled image/jpeg, obrézek_ 153357 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vém zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

I -

lastnik stroje Rozinka

Usaje Byly naposledy sménény 19. 3. 2015 v 12:56 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

L viiz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY - zpracovani
3. HBevi é atributy (vlastnosti) stroje.
T e T e
1. Hmotnost [kg] 3150
2. Objem lozného prostoru [m3] 33
3. Maximalni potet noz6 [ks] 31
4. Rozmér - délia [mm] 8070
5. Rozmér - Sitka [mm] 2580
6. Rozmér - itka sbérate [mm] 1800
7. Rozmér - vitka [mm] 3070

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

Pottinger - EUROBOSS 330 H D jpg Celkovy pohled image/jpeg_ obrézek_ 112898 b
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[ Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

Nazev Péttinger EUROBOSS 370 H
samosbéraci viz
Znatka Pottinger

Vlastnik stroje Rozinka

‘daje byly naposledy sméndny 19. 3. 2015 v 12:59 hodin Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zafazeni stroje do systému druhii strojii s vazbami na druhy operaci.

1. iz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. ¥evi é atributy (vlastnosti) stroje.
1 ™ "
1. Hmotnost [kg] 3300
2. Objem lozného prostoru [m3] 37
3. Maximélni pocet nozi [ks] 31
4. Rozmé - délka [mm] 8690
3. Rozmé - difka [mm] 2690
6. Rozmér - ditka sbérade [mm)] 1800
7. Rozmé - viéka [mm] 3070

4. &Fpfilozené multimedialni soubory.

m“ e ——

Pottinger - EUROBOSS 370 H jpg Celkovy pohled. image/jpeg, obrazek_ 546144 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

= Zakladni udaje.
Nizev Péttinger PRIMO 350 L
samosbéraci viz

Znatka Pattinger

Vlastuik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy ménény 19. 3. 2015 v 13:02 hodin. Zmém proved! Michal Rozinka

2. @0Zafazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. 38Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

1 ™ ™ ISRy
1. Hmotnost [kg] 3700

2. Objem lozného prostoru [m?] 35

3. Maximalni podet nozi [ks] 31

4. Rozmér - délka [mm)] 8010

5. Rozmér - sitka [mm] 2420

6. Rozmér - §ifka sbéraée [mm] 1800

7. Rozmér - vidka [mm] 3450

il PFilozené multimedialni soubory.

Pottinger - PRIMO 350 L jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrézel. 120807 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nazev Pattinger PRIMO 400 L

samosbéraci viz

£ et

Znatka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

‘daje Byly naposledy sméngny 19. 3. 2015 v 13:09 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

ks
1 iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovéni

3. 3BEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

T e T e |
1. Hmotnost [ke] 4400

2. Objem lo#ného prostorn [m3] 40

3. Maximélni potet nozi [ks] 31

4. Rozmér - délka [mm] 8690

5. Rozmér - sifka [mm] 2420

6. Rozmér - Sifka sbérate [mm] 1800

7. Rozmér - vitka [mm] 3500

.Prllozene multimedialni soubory.

I ) B S e

Pottinger - PRIMO 400 L jpg image/ipeg. obrazek, 572405 b

B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Pittinger PRIMO 500 L
samosberaci viiz
Znacka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udafe byly naposledy sméndny 19. 3. 2015 v 13:11 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. @0Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

Dra

1 iz -> samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovéni

3. 3%Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

T e T e |
1. Hmotnost [kg] 4550

2. Objem lozného prostoru [m3] 50

3. Maximélni pocet nozi [ks] 31

4. Rozmér - délka [mm] 9370

5. Rozmér - difka [mm] 2420

6. Rozmér - ifka sbérade [mm] 1800

7. Rozmér - vjika [mm] 3700

ilozené multimedialni soubory.

Pottinger - PRIMO 500 L.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 139349 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Pottinger

Tdaje byly naposiedy cménény 19. 3. 2015 v 13:14 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @PZarazeni stroje do systému druh( strojii s vazbami na druhy operaci.

1. viiz > samosbéraci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovéni
3. REvi é atributy (v ti) stroje.

N ey

1. Hmotnost [ke]

4950
2. Objem lo#ného prostoru [m3] 63

3. Maximdlni pocet nozd [ks] 6

4. Rozmér - délka [mm] 10500
5. Rozmér - Sitka [mm] 2420
6. Rozmér - &ifka sbérate [mm] 1800
7. Rozmér - viska [mm] 3760

lozené multimedialni soubory.

Pottinger - PRIMO 630 L jpg Celkovy pohled image/ipeg, obrézek, 593277 b

0 Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje. které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = zakladni udaje.

Nazev Metal-Fach Z 552
ovijetka
Metal-Fach
Vlastnik stroje Rozinka

Uddaje byl naposlecks zménény 19. 3. 2015 v 13:42 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. @zarazeni stroje do systému druh strojii s vazbami na druhy operaci.

1 ovijecka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. XEvidovanéalributy (vlastnosti) stroje.

u i

1. Hmotnost [kg] 450

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [KW] 30

3. Maximalni rozmér baliku [mm] 1200x1200
4. Rozmér - délka fmm] 2670

5. Rozmér - §ifka folie [mm] 500

6. Rozmér - Sifka [mm] 1450

7. Rozmér - vyika [mm] 1672

8. Orientatni cena [K¢] 38500

9. Potitadlo baliki [text] elektronické
10. Rezani folie [text] ne

11. Typ ptipojeni k energetickému prostiedku [text] TBZ

loZené multimedialni soubory.

1 Metal Fach - Z 552 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 53000 b
2 Metal-Fach - Z 552 pii pricijpg Botni pohled - pfi préci image(jpeg, obrazek, 34576 b &
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0 Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje. které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = zakladni udaje.

Nizev Metal-Fach Z 560
ovijedka
Metal Fach
Vlastnik stroje Rozinka

Utdaje byl naposlecks zménény 19. 3. 2015 v 14:00 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. @Pzarazeni stroje do systému druhii strojii s vazbami na druhy cperaci.

1 ovijecka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. XEviduvanéalributy (vlastnosti) stroje.

e

1. Hmotnost [kg] 450

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku (kW] 30

3. Maximalni rozmér baliku [mm] 1000x1200
4. Rozmeér - délka [mm] 2650

3. Rozmér - §ifka folie [mm] 300/750

6. Rozmér - §ifka [mm] 1430

7. Rozmér - vidka [mm] 1660

8. Orientaéni cena [K&] 42300

9. Pogitadlo balikd [text] clektronické
10. Rezini folic [text] e

11. Typ piipojeni k energetickému prostiediu [text] TBZ

Prilezené multimedialni soubery.

Metal-Fach - Z 560jpg Celkovi pohled image/jpeg, obrizek, 38128 b
2. Metal-Fach - Z 560 pii prici.jpg Pohled ze zadu - pfi prici image/jpeg. obrizek, 36830 b &

0 Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje. kieré systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni Udaje.

Tidgje byly naposledy cménény 19. 3. 2015 v 14:06 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka

2. @Pzatazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

.,.., D e

L ovijecka TRVALE TRAVNI POROSTY - zpracovani

3. xEvidovane’ atributy (vlastnosti) stroje.

u ey

1. Hmotnost [kg] 950

2. Pozadovany viken motoru energetického prostiedku [KW] 30

3. Maximalni rozmér baliku fmm] 1200x1200
4. Rozmér- délka [mm] 4350

S. Rozmer - §ifka folie [mm] 5001750

6. Rozmér - Sifka [mm] 2450

7. Rozmér - vitka [mm] 2380

8. Orientatni cena [K&] 143300

9. Potitadlo baliki [text] elektronické
10. Rezani folie [text] automatické
11. Typ piipojeni k energetickému prostiedku [text] spodni zavés, homi zvés

4. &pilozeneé multimedialni soubory.

m““ e m

Metal-Fach - Z 577 boéni pohled jpg Boéni pohled image/jpeg, obrézek. 18972 b
2. Metal-Fach - Z 577.jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 53494 b &
3. Metal-Fach - Z 577 pfi prici jpg Pohled ze zadu - pii praci image/jpeg, obrazek, 22230 b &
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0 Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje. které systém o vybraném stroji eviduje.

ZaKladni daje.

ovijeeka

Metal-Fach

2. ®Pzarazeni stroje do systému druh strojli s vazbami na druhy cperaci.

1. ovijetka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. XEviduvanéalrlbuty (vlastnosti) stroje.

I ™S

1. Hmotnost [kg]

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [KW] 30

3. Maximilni rozmér baliku [mm] 1200x1200
4. Rozmér - délka [mm] 2650

5. Rozmér - §irka folie [mm] 5001750

6. Rozmér - §ifka [mm] 1430

7. Rozmér - viska [mm] 1660

8. Orientatni cena [K¢] 109400

9. Potitadlo balik [text] elektronické
10. Rezani folie [text] automatické
11. Typ piipojeni k energetickému prostiedku [text] spodni zves, horni zavés

Pfilozené multimedialni soubory.

m““ P ormac o smbor

Metal Fach - Z 237 jpg Boéni pohled image/jpeg, obrzek, 26347 b

0 Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje. které systém o vybraném stroji eviduje.

1. = zakladni udaje.

Nazev Metal-Fach Z 593
ovijetka nd Wl
Metal-Fach

Vlastnik stroje Rozinka

Utdaje byl naposlecks zménény 19. 3. 2015 v 14:18 hodin. Zménu proved! Michal Rozinka.

2. @zarazeni stroje do systému druh strojii s vazbami na druhy operaci.

1 ovijecka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. XEvidovanéalributy (vlastnosti) stroje.

m i

1. Hmotnost [kg] 1250

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku [KW] 30

3. Maximélni rozmér baliku [mm] 1200x1200
4. Rozmér - délka [mm] 5220

5. Rozmér - Sifka folie [mm] 500/750

6. Rozmeér - §itka [mm] 2200

7. Rozmér - viska [mm] 2500

8. Orientaéni cena [K&] 178700

9. Potitadlo balikd [text] elekironické
10. Rezani folie [text] automatické
11. Typ pfipojeni k energetickému prostedku [text] spodni zivés

4. lelptilozensé multimediaini soubory.

1 Metal-Fach - Z 593 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrizek, 36549 b
2 Metal-Fach - Z 593 pi pricijpg Botni pohled - pfi préci image/jpeg, obrazek, 45036 b &
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

-

Zakladni udaje.

I v O PROFININ
Znack: P

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje Byly naposledy sméndny 20. 3. 2015 v 09:52 hodin. Zménu provedl Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroji s vazbami na druhy operaci.

1. ovijetka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. REvi é atributy ( ti) stroje.
s s
1. Hmotnost [kg] 180

2. Maximélni rozmér baliku [mm] 600700

3. Rozmé - délka [mm] 1350

4. Rozmé - Sitka folie [mm] 250

5. Rozmé - Sitka [mm] 900

6. Rozmér - vyika [mm] 600

7. Potitadlo baliks: [text] elekironické
8. Typ pripojeni k energetickému prostredku [text]

nesené

- Piiloiené multimedialni soubory.

& Nebyl nalezen #idny ziznam.

IS

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

= Zakladni udaje.

Nizev Pittinger ROLLPROFI G 400 P

ovijecka

Znatka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménémy 20. 3. 2015 v 09:58 hodin. Zmém proved! Michal Rozika

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

1. ovijetka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. REvi é atributy (vlastnosti) stroje.
N g
1. Hmotnost [kg] 750

2. Maximalni rozmér baliku [mm] 1300x1600
3. Rozmér - délka [mm] 2700

4. Rozmér - Sitka folie [mm] 500/750

5. Rozmér - Sitka [mm] 1620

6. Rozmér - v¥ika [mm] 1750

7. Potitadlo baliks [text] elektronické
8. Typ pfipojeni k energetickému prostiedku [text]

nesené

~

. &prilozené multimedialni soubory.

1 &

Pottinger - ROLLPROFI G400 jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrizek, 180627 b
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje udaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nizev Péttinger ROLLPROFI G 400
ovijetka

Znatka Pattinger

Vlastnik stroje Rozinka

Uidaje byly naposledy zménémy 20. 3. 2015 v 10:02 hodin. Zmém proved! Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1 ovijedka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. 38Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ ) ™S
1. Hmotnost [kg] 850

2. Maximalni rozmeér baliku [mm] 1300x1600

3. Rozmér - délka [mm] 3800

4. Rozmér - dirka folie [mm] 500/750

5. Rozmér - Sitka [mm] 1870

6. Rozmér - v¥ika [mm] 1900

7. Potitadlo baliks [text] elektronické

8. Typ piipojeni k energetickému prostredku [text] navésné

~

Pfiloiené multimedialni soubory.

T | I R T

1 Pottinger - ROLLPROFI G400 S jpg Pohled ze zadu imageljpeg, obrézek_ 162638 b

O Karta stroje

Tato aplikace VVam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-

Zakladni udaje.

Nizev Péttinger ROLLPROFI G 800 F
ovijetka
Znadka DPottinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje Byl naposiedy sménény 20. 3. 2015 v 10:09 hodin. Zménu proved! Michai Rozinka.

2. @PZafazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

1. ovijedka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. Revi é atributy (vlastnosti) stroje.
1 "N
1. Hmotnost [ke] 820

2. Rozmér - délka [mm] 2000

3. Rozmér - $iika folie [mm] 500750

4. Rozmér - $ifka [mm] 2000

5. Rozmér - vyika [mm] 2200

6. Potitadlo balikd [text] clektronické

7. Typ piipojeni k 2 fedku [text] nesené

4. &ptilozené multimedialni soubory.

I S "

Pottinger - ROLLPROFI G400 S jpg
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O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

s

= Zakladni udaje.

Nizev Péttinger ROLLPROFI G 800 S/SA
ovijedka

Znadka Psttinger

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposlecy zménény 20. 3. 2015 v 10-11 hodin. Zménu provedi Michal Rozinka.

2. ‘@Zarazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

1. ovijetka TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. ¥Evi é atributy (vlastnosti) stroje.
1
1. Hmotnost [kg] 1480
2. Maximélni rozmér baliku [mm] 1200x1700
3. Rozmé - délka [mm] 3200
4. Rozmér - Sitka folic [mm] 500/750
5. Rozmé - Sifka [mm)] 2200
6. Rozmér - vy&ka [mm] 2700
7. Pogitadlo baliki [text] elektronické
8. Typ pripojeni k energetickému prostrediu [text] ndvésné

4. Piiloiené multimedialni soubory.

T " R S T g

1 Pottinger - ROLLPROFI G400 S jpg Pohled ze zadu imageljpeg, obrizek, 162638 b &

[J Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.
1. H Zakladni udaje.
Nazev Metal-Fach Z 562
svinovaci lis
Metal Fach

Mastnik stroje Rozinka

o

je bvly naposledy sménény 20. 3. 2015 v 10:27 hodin Zménu proved] Michal Rezinka.

2. ®Zatazeni stroje do systému druhil strojii s vazbami na druhy operaci.

e

1 1is - svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovini

3. &Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

u e

1. Hmotnost [ke] 2200

2. Pozadovanj vyken motoru energetického prostiediu [KW] 19

3. Vikonnost [ks 1] 20

4. Pracovni rychlost [km 1] 10

5. Phepravai rychlost [lem '] 40

6. Maximélni rozmér baliku [mm] 1200x1200
7. Rozmér - délka fmm] 3730

8. Rozmer - iifka [mm] 2470

9. Rozmer - Sifka sbérate [mm] 1800

10. Rozmér - viika [mm] 2050

11 Orientatni cena [K¢] 282800

12. Druh ovijeci kemory [text] fixni vilcovd
13. Systém véznd [text] provaz, sit
14. Systém zasobeni komory [text] sbérat a vidlicovy podavat

loZené multimedialni soubory.

e

L Metal-Fach - Z 562 Eelni pohled jpz Celnf pokled imagefjpeg, obrizek 65410 b &
2 Metal-Fach - Z 562.ipg. Bokni pohled imagefjpeg, obrizek 65519 b &
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[ Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje daje, které systém o vybraném stroji eviduje.
1. ¥ Zakladni adaje.
Nizev Metal Fach Z 562 5 rotorem
svinovac lis

Metal-Fach

Viastnik stroje Rozinka

Tidaje byly napasledy sménéiny 20. 3. 2015 v 11:03 hodin. Zméru proved] Michal Rosinka.

2. @Zafazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

1 lis > svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. 3 Evidovane atributy (vlastnosti) stroje.

e ——— e ——————————r—

. Hmotnost [kg]

2. Pofadovany vjkon motoru energetického prostiedion [W] 30

3. Vykonnost [ksk] £

4. Pracovni rychlost [km'h™] 10

5. Piepravni rychlost ke tr!] 20

6. Maximalni rozmér baliku [mm] 1200x1200
7. Rozmér - délka [mm] 3800

8. Rozmér - ifka [mm] 2470

9. Rozmér - Sifka sbérae [mm] 1800

10. Rozmér - vydka [mm] 2050

11. Orientaéni cena [K&] 316700

12. Druh ovijeci komory [text] fixni valeova
13. Systém vazéni [text] provaz, sit
14. Systém zisobeni komory [text] sbéra a rotaéni podavad

4. '&piilozené multimedialni soubory.

B e e e e =

1 Metal-Fach - Z 562 s rotorem jpg image/ipeg, obrizek, 43171 b

[ Karta stroje
Tato aplikace VVam zobrazuje Gdaje, kieré systém o wybraném stroji eviduje.

1. B Zakladni udaje.

svinovaci lis

2. @Zatazeni stroje do systému druhu stroja s vazbami na druhy operaci.

T T S s prce

1 lis > svinovaci "TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovéni

3. #Evidované atributy (viastnosti) stroje.

u e

1. Hmotnost [kg]

2400
2. Pozadovany vikon motoru energetického prostfedion [kW] 44
3. Vykonnost [kshl] 40
4. Pracovni ryehlost [em 1] 10
3. Pieprava rychlost k] 2
6. Maximalni rozmeér balilou [mm] 1200x1200
7. Roemér - délka [mm] 3800
8. Rozmér - fifka [mm] 2470
9. Rozmés - fifka shérate [mm] 1800
10. Rozmér - vjika [mm] 2050
11. Orientatni cena [KE] 330300
12. Druh ovijeci komory [text] fioxni vilcova
13. Systém vazani [text] provaz, sit
14. Systém zésobeni komory [text] shéra? a rotadni podavag

Piilozené multimedialni soubory.

m“ T

Metal-Fach - Z 362 s rotorem a nofi jpg. imagefjpeg, obrizek, 38454 b
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[ Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje-
1. ® Zakladni udaje.
Metal-Fach Z 589/2 s variabilni komorou

svinovaei lis

Udae bvly neposledy sménny 20. 3. 2015 v 11:24 hodin. Zmén proved] Michal Rozinka.

2. @Zaiazeni stroje do systému druhi stroji s vazbami na druhy operaci.

Do e

1 lis -> svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

] g

EHmotnost [kg]

L 3200
2. Pozadovany vken motoru ensrgetického prostiediu [KW] a4

3. Vj’lcnnmsl[lm]rl] 45

4. Pracovni rychlost [kmhr!] 10

3. Piepravni rychlost [kmh] 40

6. Maximalni rozmér baliku [mm] 1200x1600
7. Rozmér - délka [me] 3920
2 Rozmér - §ifka [mm] 2400
9. Rozmér - Sitka sbérate [mm] 2000
10. Roemér - viika [mm] 2650
11. Orientatni cena [KE] 640900

12. Druh ovijeci kemory [text]
13. Systém vazini [text]
14. Systém zasobeni komory [text]

femenovo-vélcovd.
‘provaz, sit
Totaini podavad

&Piilozené multimedialni soubory.

—““ e T —

Metal-Fach - Z 589-2.jpz image/ipeg, obrizek, 43055 b

[ Karta stroje
Tato aplikace Vam zobrazuje daje, které systém o vybraném stroji eviduje.

1. ® Zakladni adaje.

svinovaci lis

2. @Zafazeni stroje do systému druhi strojii s vazbami na druhy operaci.

Dok sy

1 lis <> svinovaei TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. #Evidované atributy (vlastnosti) stroje.

u v

1. Hmotnost [ke]

2330
2. Pofadovany vikon moteru energetického prostfediu [KW] )

3. Vkonnost [ks k] 45

4. Pracova rychlost [k br] 10

5. Piepravai rychlost [ '] 40

6. Maximalni rozmér balikn [men] 1200x1600
7. Rormér - délka [mm] 3920

8. Rozmr - &ika [mm] 2400

9. Rozmér - 3ifka shérate fmm] 2000

10. Rozmér - vjika fmm] 2650

11. Orientatni cena [K&] 527800

12. Druh ovijeci komory [text]
13 Systém vizéni [text]

femenovo-vilcovd

provaz, sit

14. Systém zésobeni komory [text] vidlicory podavat

4. \&piilozens multimedialni soubory.

I ) T S ™

Metal Fach - Z 589-3.jpg. imageljpeg, obrézek, 62527 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje:

-

Zakladni udaje.

Nazev Zetor R10 2000 EVO
svinovaci lis
Znacka Zetor

Vlastuik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy ménény 23. 3. 2015 v 09:27 hodin. Zmém proved! Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druhd stroji s vazbami na druhy operaci.

1. lis -> svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. ¥Evi é atributy (vlastnosti) stroje.
1 e | e |
1. Hmotnost [kg] 2160

2. Pozadovany vikon motoru energetického prostiedku kW] 33

3. Maximalni rozmér baliku [mm] 1200x1200
4. Rozmér - délka [mm] 3950

5. Rozmér - sifka [mm] 2430

6. Rozmér - Sifka sbérate [mm] 1930

7. Rozmér - vitka [mm] 2080

8. Druh ovijeci komory [text] fixni vélcovd
9. Systém zésobeni komory [text] rotagni bali¢

4. &Pfilozené multimedialni soubory.

e, T T o s
&

i, Zetor - R10 2000 EVO jpg Celkovy pohled image/jpeg. obrizek, 78699 b

Po

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

-

Zakladni udaje.

Nazev Zetor R12 2000 EVO

svinovaci lis

Znadka

Vlastnik stroje Rozinka

g

Udaje byly naposledy zménény 23. 3. 2015 v 09:40 kodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhd strojd s vazbami na druhy operaci.

1. lis - svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. REevi é atributy ( i) stroje.
e |
1. Hmotnost [ke] 2550

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 33

3. Maximalni rozmér balfku [mm] 1200x1550
4. Rozmér - délka [mm] 3700

5. Rozmér - sitka [mm] 2430

6. Rozmer - Sifka sbérace [mm] 1930

7. Rozmér - vitka [mm] 2470

8. Druh ovijeci komory [text] fixni vélcova
9. Systém zésobeni komory [text] rotaéni bali€

. &Pfilozené multimedialni soubory.

T S S T R
1

Zetor - R10 2000 EVO jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrizek, 78699 b &

~
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Gdaje, které systém o vybraném stroji eviduje.

Zakladni udaje.

Nazev Zetor SYRIA Cut 160

svinovaci lis

Znaéka

g

Vlastnik stroje Rozinka

Udaje byly naposledy zménény 23. 3. 2015 v 10:00 kodin. Zménu provedi Michal Rozinka

2. @0Zarazeni stroje do systému druh stroju s vazbami na druhy operaci.

1. lis - svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. Revi é atributy (vlastnosti) stroje.
L aww | hewa |
1. Hmotnost [ke] 3420
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostediu [kW] 60
3. Maximélni rozmér baliku [mm] 1200x1600
4. Rozmér - délka [mm] 4200
5. Rozmér - iika [mm] 2950
6. Rozmér - §ifka sbérade [mm] 2280
7. Rozmér - viika [mm] 2500
8 Druh ovijeci komory [text] variabilni
9. Systém vézani [text] provaz, sit
10. Systém zasobeni komory [text] rotadni plni&

4. &Prilozené multimedialni soubory.

Zetor - SYRIA Cut 160 jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrizek, 69652 b

O Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, kieré systém o vybraném stroji eviduje.

-

Zakladni udaje.

Nazev Pittinger ROLLPROFI 3120 L
svinovaci lis

Pattinger

Rozinka

Udaje byly naposledy ménény 23. 3. 2015 v 10:15 hodin. Zmém proved! Michal Rozinka

2. @Zarazeni stroje do systému druhii stroju s vazbami na druhy operaci.

1 lis - svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani

3. XEvidované atributy (vlastnosti) stroje.

™ N

1. Hmotnost [kg] 1950

2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kKW] 37

3. Maximilni rozmér baliku [mm] 1200x1250
4. Rozmér - délka [mm] 3700

5. Rozmér - Sitka [mm] 2480

6. Rozmer - Sitka sbérade [mm] 2000

7. Rozmér - viska [mm] 2080

8. Druh ovijeci komory [text] fixni vélcova
9. Systém vazani [text] provaz, sif
10. Systém zésobeni komory [text] rotaéni

Prilozené multimedialni soubory.

1 Pottinger - ROLLPROFI 3120 L jpg. Celkovy pohled image/jpeg. obrézek_ 41053 b
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B Karta stroje

Tato aplikace Vam zobrazuje Udaje, které systém o vybraném stroji eviduje

Zakladni udaje.

“ Psttinger ROLLPROFI 3200 LSC
-
-

Udaje byly naposleds zménémy 23. 3. 2015 v 10:21 hodin. Zménu proved] Michal Rozinka

2. @ Zzaiazeni stroje do systému druhi stroju s vazbami na druhy operaci.

1. lis -> svinovaci TRVALE TRAVNI POROSTY -> zpracovani
3. REvi é atributy (vlastnosti) stroje.
N " i
1. Hmotnost [kg] 2570
2. Pozadovany vykon motoru energetického prostiedku [kW] 44
3. Maximalni rozmér baliku [mm] 1200x1250
4. Rozmér - délka [mm] 3700
5. Rozmér - Siika [mm] 2480
6. Rozmér - §ifka sbérage [mm] 2000
7. Rozmér - viitka [mm] 2080
8. Druh ovijeci kemory [text] fixni valcova
9. Systém vazani [text] sit’
10. Systém zdsobeni komory [text] rotadni

4. &Ppfilozené multimedialni soubory.

1 Pottinger - ROLLPROFI 3200 LSC. jpg Celkovy pohled image/jpeg, obrazek, 130392 b
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