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Strucna charakteristika:
Ptedlozena diplomova prace se zabyva vyhodnocovanim pohybové aktivity pomoci
bezdratovych senzort, coz je vV dobé rozmachu e-health a nositelné elektroniky velmi aktualni
téma. Prace ma 63 stran a je ¢lenéna do péti logickych celki. V teoretické Casti je nejprve
rozebrana pohybova aktivita a jeji benefity pro ¢lovéka stejné jako riizné metody jejiho méteni
a vyhodnocovani. Nasledné je kratce popsano prostiedi Matlab, pouzité k analyze.

V praktické ¢asti jsou nejprve popsany pouzité senzory MetaMotionR r0.3 a Zephyr
v prostiedi Matlab. Autorka navrhla a implementovala celkem tfi metody vyhodnoceni
pohybové aktivity z dat naméfenych pomoci akcelerometru a gyroskopu: Pomoci absolutni
intenzity, pomoci invariantu rotace a pomoci rozptylu. Ziskané vysledky jsou porovnany
s pohybovou aktivitou uréenou proprietarnim algoritmem spole¢nosti Zephyr z dat naméfenych
senzorem BioPatch HP.

Hodnoceni:
Téma ptedkladané prace je velice vhodné pro diplomovou praci v oboru Fyzikalni méfeni a
modelovani, jehoz je autorka studentkou, protoze prace obsahuje jak fyzikalni méfeni, tak jeho
nasledné zpracovani a analyzu.
Hodnoty indexu pohybové aktivity vypoctené popsanymi metody jsou porovnany pouze
v grafech. Celkem si dovedu piedstavit, Ze by bylo mozné provést korelacni analyzu téchto
hodnot i porovnani téchto vysledki s vysledkem proprietarniho algoritmu spole¢nosti Zephyr.
Praktické vysledky ziskané autorkou (napf. o vlivu typu a umisténi senzoru, diraz
pouziti akcelerometrického i gyroskopického senzoru atd.) mohou byt zakladem pro dalsi praci
—jednoduché algoritmy lze rozvinout, pfipadné aplikovat na dalsi druhy nositelnych senzori.

Zavér hodnoceni a navrh klasifikace:

Celkové je mozno konstatovat, ze predlozena prace spliuje pozadavky kladené na
diplomové prace. Teoreticka ¢ast sice misty plisobi dojmem, Ze se jedna o vypln, ktera ma
zajistit pozadovany pocet znaki a stran, nicméné prakticka ¢ast je tak kvalitni, ze to nepovazuji
za zavadu. Proto doporucuji proto praci k obhajob¢ a v piipadé zdarného priubéhu obhajoby
navrhuji znamku vyborné minus (B).

Vécné pripominky:

1. Nadpis ,Historie pohybové aktivity” neni pfili§ S$tastny, nepouceny ctenai miize
ocekavat napt. zdznam pohybové aktivity za posledni tyden. Lepsi nadpis by byl
,Historie vyhodnocovéni pohybové aktivity*.

2. MEMS akcelerometry jsou v praci popsany na dvou fadcich, pfestoze pravé MEMS
akcelerometr byl pouzit k méteni. To samé plati pro gyroskopy — V praci je popsan



mechanicky a laserovy gyroskop, ale princip pouzittho MEMS gyroskopu neni zminén
vibec.

3. Vtabulce 2 na str. 30 jsou uvedeny rtizné metody vyhodnocovani pohybové aktivity,
které vSak nejsou nikde definovany.

Konkrétni dotazy k obhajobé:
1. Popiste kratce princip MEMS akcelerometru.
2. Definujte stru¢n¢ invariant otoceni.
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