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Cil prace: Diplomova prace se zabyva problematikou konvolu¢nich neuronovych siti a
jejich poutziti v autonomnich vozidlech. V préci je na zacatku popsano fungovani umélé neuronové
sité, nejpouzivanéjsi aktivacni funkce, ztratové funkce a optimalizatory. Déle je popsana architektura
konvoluc¢ni neuronové sité, predstaveno nékolik existujicich modelli a zminény nékteré klasifikacni
algoritmy. Poté nasleduje popis implementace klasifikace dopravnich znacek pomoci knihovny
PyTorch a frameworku PyTorch Lightning. V zavéru jsou provedeny experimenty s modely ResNet50,
VGG16 a AlexNet v klasifikaci dopravnich znacek. Kazdy model je natrénovan v rdmci Ctyr
experimentll. Nasledné jsou vysledky porovnany a zvolen nejlepsi model pro tuto Ulohu. Soucasti

experimentl jsou i vizualizace konvoluénich filtri a vyslednych 2D aktivaénich map.
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Celkové posouzeni prace a zdtivodnéni vysledné znamky:

Velmi pékna prace:

Kapitoly 3-4 (Teoreticka prehledova ¢ast prace) je vénovana neuronovym sitim a konvolu¢nim
neuronovym sitim a zptsobu jejich pouziti.

Kapitoly 5-8 ( Prakticka cast prace) se vénuji postupné vyuziti konvolucnich neuron siti pro
autonomni vozidla, testovani, provedenym experimentim a struénému shrnuti vysledka.

Je predstavena knihovna PyTorch a pouzita k implementovani trénovani sit¢ Jsou pouzity 3 modely
(ResNet50, VGG16 a AlexNet) a trénovany kazdy v ramci 4 experimentii. Tyto experimenty jsou mezi
sebou porovnany a vyhodnoceny z hlediska presnosti testovani. Pékné vysledky jsou ilustrovany pomoci
tabulek a grafu.

Student pracoval naprosto samostatng, iniciativné a soustavné a profesionalné. Prace je jasna,
prehledna, presna a poskytuje pekny prohled na problematiku, zpiisob feSeni a testovani a
ziskané vysledky. Autor splnil cile definované v zadani prace. Formalné a jazykové ma prace
vybornou uroven. Vzhledem k mnozstvi a kvalit€¢ odvedené prace a pristupu studenta hodnotim
A
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