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Kapitoly 5-7 mohly být , jinak bez . 
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Autor se s problematikou robotiky, aktuátor  a  rámci 

humanoidního robota. V návaznosti  rámci FIM, 

byl na KIT 
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 senzorech v robotice, 

senzorech, které mají zásadní  monitoringu a vyhodnocování 

robota tohoto pros . 

Autor v zpracování b

navrho  

 a 

realizovat fyzi

sledovaného robotického systému. 
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