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Zpracovani teoretickych aspektt tématu O O O 0O O
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Formalni Giprava a naleZitosti prace O O O 0O O
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Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

Antiplagiatorska kontrola systémem Odevzdej.cz nasla shodu 0% . Pfredkladana préceje
originalni.

Dil¢i pripominky a naméty:
Kapitoly 5-7 mohly byt soucasti jedné kapitoly, jinak bez pripominek.
Celkové posouzeni prace a zdivodnéni vysledné znamky:

Autor se sproblematikou robotiky, aktuatort a senzort seznamoval pribézné vramci
projektu ANA Avatar, kde m€l na starosti fizeni a monitorovdni pohybu paze
humanoidniho robota. V navaznosti na tento projekt se i¢astnil fady aktivit vramci FIM,
jako byly Noci védct a Dny otevienych dveri, kde pro uchazede o studium a Sirokou
vefejnost aktivné prezentoval aktualni vysledky projektii robotiky a IoT , kterych byl naKIT
¢lenem.


http://Odevzdej.cz

Samotna bakalarska prace pojednava o senzorech vrobotice, konkrétné o internich
senzorech, které maji zdsadni roli pfi monitoringu a vyhodnocovani vnitiniho prostiedi
robota a zmén tohoto prostiedi v ¢ase.

Autor v prabéhu zpracovani bakalarské prace aktivné spolupracoval a samostatné
navrhoval a realizoval jednotlivda méfeni.

Vyslednou praci povazuji za zdarilou a pfinosnou, autor prokazal schopnost navrhnout a
realizovat méreni konkrétnich fyzikalnich veli¢in a vyhodnotit jejich dopad na celkovy stav
sledovaného robotického systému.

Préaci doporucduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni stupném A.

Otazky k obhajobé:

Jak |ze zobecnit poznatky z méfeni parametrii vnitiniho prostfedi robotického systému?

Praci doporucuji k obhajobé.

NavrzZena vysledna znamka: A
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