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Zavérecna prace se zabyva implementaci robotiky do vyuky.

Autor definoval cil diplomové prace a tim je zjistit formy a metody vyuky robotiky
a na zdklad¢ zjisténi vytvotit pracovni listy dle zdsad pro tvorbu vyukového
materidlu.

Prace je rozdé€lena na dvé €asti, ¢ast teoretickou a ¢ast praktickou.

V ramci teoretické €asti prace, zpracované formou literarni reSerSe, Se autor zabyva
robotikou obecné, moznostmi vyuziti robotickych stavebnic ve vyuce, dale
s ohledem na skute¢nost, ze se jedna o didaktickou diplomovou praci, se autor
zabyva metodami a formami vyuky a piedstavuje soutéZe robotili jako motivacniho
faktoru. Teoreticka ¢ast prace je vychodiskem praktické €asti prace. Autor cituje
rozsahlé mnozstvi zdrojt.

Prakticka ¢ast je rozd€lena na dvé Casti. V prvni Casti je realizovan vyzkum,
ve které autor hledd odpoveéd’ na vyzkumnou otazku: ,,Jake jsou nejCastéjsi formy a
metody vyuky pouzivané pii vyuce robotiky?* Provedeni vyzkumu je na vyborné
urovni. Vysledky vyzkumu jsou zdrojem pro vypracovani vyukovych materiali
pro vyuku robotiky na zékladnich a stfednich skolach.

Zaveér:

Po formalni strdnce je prace v porddku. Ocenuji zodpoveédny ptistup pii tvorbé
diplomové prace, vynikajici zpracovani vyzkumného Setfeni a pracovnich listi.
Zpracovani diplomové prace je dikazem, Ze autor uvedené problematice rozumi.
Navrhuji zndmku A.

V rdmci obhajoby pied komisi doporucuji, aby autor strucné pojednala o své praci,
okomentoval vysledky vyzkumu a piedstavil vybrany pracovni list.

Hradci Kralové 11.05.2015 doc. RNDr. Stépan Hubalovsky, Ph.D.



