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Práce s literaturou ☒ ☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 
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 ☒ ☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 

 ☒ ☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 
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v teorii (v praxi) ☒ ☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 

 výsledku anti-plagiátorské kontroly 

0%. Práce je originální. 

 

 

K práci nem  

 

 

Autor se v práci za

 rámci  a 

emotivní inteligence. Práce je v kontextu   jazykové 

modely t y.  



 

 

 

v í inovovaného robotického systému a 

zejména jeho modulární sw vybavení.  

V produkt, komunikaci 

-robot nejenom  desktopové a mobilní aplikace, ale zejména 

 robotického interface s prvky -  

. 

komunikace a spolupráce s diplomantem 

(zde bych rád zmínil opakované robota Nestora na akcích 

 a managementu

 a na projektu FIM bot v rámci ) mohu 

potvrdit práce je originální a prezentuje výsledek a dlouhodobého vývoje 

hw/sw systému. Autor týmu jedn  je 

 realizovat komplexní robotický systém. 

posouzení hodnotících kritérií  a navrhuji 

. 

 

Otázky k obhajob : 

Jaké jsou vyplývající z 

inteligence a emotivní robotiky? 

 

 realizaci komplexního projektu, jako byla emotivní 

animatronická hlava, za efektivní? 

 

Jaké máte s Nestorem plány do budoucna? 
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