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Povinná k r i t é r ia hodnocení práce 
Stupeň hodnocení (známka) 

Povinná k r i t é r ia hodnocení práce 
A B C D E F 

Práce svým zaměřením odpovídá studovanému oboru • • • • • 
Vymezení cíle a jeho naplnění • • • • • 
Zpracování teoretických aspektů tématu • • • • • 
Zpracování praktických aspektů tématu • • • • • 
Adekvátnost použitých metod, způsob jejich použití • • • • • 
Hloubka a správnost provedené analýzy m • • • • • 
Práce s l i teraturou • • • • • 
Logická stavba a členění práce • • • • • 
Jazyková a terminologická úroveň • • • • • 
Formální úprava a náležitosti práce • • • • • 
Vlastní přínos studenta • • • • • 
Využitelnost výsledků práce v teori i (v praxi) • • • • • 

Vyjádření k výsledku ant i -p lagiátorské k o n t r o l y 

Antiplagiátorská kontrola systémem Odevzdej.cz našla shodu 0%. Prácejeoriginální . 

Dílčí připomínky a náměty: 

K práci nemám žádné kritické připomínky. 

Celkové posouzení práce a zdůvodnění výsledné známky: 

Autor se v práci zaměřil na rozšíření dlouhodobého projektu animatronické humanoidní 
hlavy, kterým se mimo jiné zabýval již v rámci své bakalářské práce, o prvky umělé a 
emotivní inteligence. Práce je v kontextu zvýšeného zájmu o nejmodernější jazykové 
modely a jejich implementaci značně aktuální a přináší vlastní originální přístupy. 

http://Odevzdej.cz


Práce obsahuje teoretický úvod zaměřený na představení emotivní umělé inteligence a 
v rozsáhlejší praktické části popisuje vlastní řešení inovovaného robotického systému a 

zejména jeho modulární sw vybavení. 

Výsledkem práce je funkční a dobře zdokumentovaný produkt, umožňující komunikaci 

člověk-robot nejenom pomocí tradiční desktopové a mobilní aplikace, ale zejména 

prostřednictvím robotického interface s prvky emoční inteligence - cíle práce bylo úspěšně 
dosaženo. 
Na základě dlouhodobé oboustranně inspirující komunikace a spolupráce s diplomantem 

(zdebych rád zmíni l opakován é úspěšné účasti diplomanta a jeho robota Nestora na akcích 

pořádaných Fakultou informatiky a managementu, jako byly Dny otevřených dveří nebo 
Noc i vědců a na projektu FIM bot v rámci mezinárodní soutěže A N A Avatar) mohu 

potvrdit , že práce je originální a prezentuje výsledek náročného a dlouhodobého vývoje 

značně komplikovaného hw/sw systému. Autor prokázal, že i v „ t ý m u jednoho člověka" je 

možné úspěšně realizovat komplexní robotický systém. 

Na základě posouzení dílčích hodnotících kr i tér i í práci doporučuji k obhajobě a navrhuji 

hodnocení stupněm A. 

Otázky k obhajobě: 

Jakéjsou podle Vašeho názoru možné přínosya jaká r iz ika vyplývající z propojení umělé 
intel igenceaemotivní robotiky? 

Považujete individuální přístup k realizaci komplexního projektu, jako byla emotivní 

animatronická hlava, za efektivní? 

Jaké máte s Nestorem plány do budoucna? 

Práci doporučuji k obhajobě. 

Navržená výsledná známka: A 

V H r a d c i Králové, d n e 17. května 2023 
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