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Prace svym zaméfenim odpovida studovanému oboru
Vymezeni cile a jeho naplnéni

Zpracovani teoretickych aspektt tématu
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Vyuzitelnost vysledki prace v teorii (v praxi)
Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly
Mira shody sjinymi texty je podle Odevzdej.cz 88% . Jedna se o shodu s autorovou prvni
verzi prace, kterou obhajoval na jate 2022. Jedn& se tedy o upravenou a rozsifenou verzi
ptvodné originalni prace.

Dil¢i pripominky a naméty:
Prace prosla oproti ptvodni verzi korekturou, Gpravami a roz$ifenim na zakladeé
pripominek oponenta i komise.

Celkové posouzeni prace a zdivodnéni vysledné znamky:

Autor se vramci tématu distribuované robotiky soustiedil na ovéfeni komunikace a
vymény dat mezi heterogenimi hw zarizenimi. Pracoval samostatné, pri¢emz pravidelné
konzultoval dil¢i kroky béhem tvorby diplomove préce.
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V teoretické ¢asti autor popsal rizné aspekty robotiky a pristupy k realizaci robotickych
systému v soucasnosti. Jako prostfedi pro komunikaci mezi jednotlivymi subsystémy byl
zvolen roboticky operaéni systém ROS2 a byly predstaveny a diskutovany jeho zakladni
principy a zpusoby nasazeni. Dale jsou predstaveny alternativni mozZnosti feSeni
distribuovanych systémi na prikladu blockchainu, cloudové a rojové robotiky. Nové jsou
v préci predstaveny alternativy k opera¢nimu systému ROS a porovnani komunikace a
zabezpeceni ROS a blockchain metodou u distribuovanych systém.

V praktické ¢asti autor na vybranych hw zarizenich ovéfil rizné moZnosti instalace a
nasledné€ moznosti a funkénost komunikace a sdileni dat v prostiedi opera¢niho systému
ROS2.

Prace byla soucasti projektu ANA Avatar, ktery zkoumal moZnosti obousmérné interakce
operatora se vzdalenym prostifedim prostfednictvim semiautonomniho robotického
zarizeni - avatara.

Cile prace bylo dosaZzeno, autor prokazal schopnost samostatné vybrat a analyzovat vhodné
zdrojei realizovat v praxi zvolenétechnologie a kriticky je zhodnotit.

Préaci hodnotim po obsahové strance jako zdarilou a doporucuji ji k obhajobé.
Vysledné hodnoceni navrhuji A-B podle vysledki obhajoby.

Otazky k obhajobé:

Jak byste charakterizoval model pouZity v praktické ¢asti prace - jedna se o distribuovany
systém?
Jaké jsou aktualni implementace technologie blockchain v robotice?

Praci doporuduji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: A
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