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Vzdalenost identifikace pachu figuranta zachranarskym
psem

Souhrn

Vzdalenost mezi zachranarskym psem a psovodem pii zachyceni pachu figuranta je
jednim z kliovych faktort pro Uspéch zachrannych operacich. Spravna vzdalenost
a komunikace mezi psem a psovodem mohou zdsadné ovlivnit efektivitu patrani a zdchranu
pohieSované osoby.

Pti praktickych nasazenich musi byt vzdalenost mezi psem a psovodem peclivé
kontrolovana. Psovod musi byt schopen ¢ist signaly a chovani svého psa a reagovat adekvatné
na zmeény prostiedi. Je nezbytné, aby mezi psem a psovodem existovala divéra a vzajemné
porozumeéni. Prili§ velka vzdalenost mezi psem a psovodem muze vést ke ztraté kontaktu
a sniZzeni schopnosti psovoda reagovat na signaly psa. Naopak, pfili§ blizky kontakt muze
omezit samostatnost psa a ztizit mu praci pfi vyhledavani, proto je klicové, umoznit psovi
pracovat samostatné. Idealni vzdalenost zavisi na konkrétni situaci, terénu a podminkach
patrani, a je dulezité ji upravovat podle prubéhu patrani.

Cilem této prace je zjistit, na jakou vzdalenost je patraci pes schopen detektovat pach
figuranta v situaci, kdy se zac¢ina vzdalovat od psovoda, s ohledem na jakékoliv odchylky od
jeho obvyklého chovani.

Data pro tuto analyzu byla ziskana v ramci projektu MVCR "Vyuziti vyspélych
technologii a ¢ichovych schopnosti psti pro zvyseni efektivity vyhledavani pohfeSovanych osob
v terénu”. Béhem simulovanych patracich akcich v soucinnosti se slozkami IZS byla ziskana
data z p&ti lokalit v Ceské republice od 20 kynologickych patracich tymd, které mély kompletni
dostupna data z GPS.

Analyza dat prokazala, ze pes je schopen navétfit pach figuranta az z maximalni
vzdalenosti 220 metrti, primérna vzdalenost byla 76 m + 53,61 m smérodatna odchylka.
Primeérna vzdalenost pst od jejich psovodu se pii navétieni pachu zvysila o 43,5 %. Primérna
doba od doby navétieni k figurantovi byla 3,6 minuty. Bylo zjisténo, Ze s rostouci vzdalenosti
psa od psovoda pred navétienim vzrista i vzdalenost mezi psovodem a psem po navétieni pachu
figuranta.

Tato prace piinasi prvni poznatky o dynamice pohybu psa viéi psovodovi béhem
patrani, coz poskytuje podrobnéjsi vhled do efektivity prace zachranarského psa. Vysledky této
studie mohou byt klicové pro zdokonaleni metodiky a tréninku zachranarskych psu, zejména v

kontextu situaci, kdy je pes vyslan na vyhledavani a lokalizaci osob na zaklad¢ jejich pachu.



Klicova slova: pes domaci, SAR, zachranarska kynologie, detekéni vzdalenost



Distance of identification of the scent of the dummy by the
rescue dog

Summary

The distance between the rescue dog and handler when picking up the scent of a dummy
is one of the key factors for the success of rescue operations. Proper distance and
communication between the dog and handler can significantly affect the effectiveness of the
search and rescue of the missing person.

In practical deployments, the distance between the dog and handler must be carefully
controlled. The handler must be able to read his/her dog's signals and behaviour and react
appropriately to changes in the environment. It is essential that there is trust and mutual
understanding between dog and handler. Too much distance between dog and handler can lead
to a loss of contact and a reduction in the handler's ability to respond to the dog's signals.
Conversely, too close contact can reduce the dog's independence and make it difficult to work
independently in the search, so allowing the dog to work independently is key. The ideal
distance depends on the specific situation, terrain and search conditions, and it is important to
adjust it as the search progresses.

The aim of this work is to determine at what distance a search dog is able to detect the

scent of a dummy in a situation where it starts to move away from the handler, taking into
account any deviations from its usual behaviour.
The data for this analysis were obtained within the framework of the project of the Ministry of
Interior of the Czech Republic "Use of advanced technologies and olfactory abilities of dogs to
increase the efficiency of searching for missing persons in the field". During simulated searches
in cooperation with the IRS forces, data were obtained from five locations in the Czech
Republic from 20 canine search teams that had complete available GPS data.

Data analysis showed that the dog was able to scent the dummy from a maximum
distance of 220 m, the average distance was 76 m + 53.61 m standard deviation. The average
distance of the dogs from their handlers increased by 43.5 % when scenting. The mean time
from the time of scenting to the handler was 3.6 minutes. It was found that as the distance of
the dog from the handler prior to scenting increased, the distance between the handler and the
dog after scenting the dummy increased.

This work provides the first insights into the dynamics of the dog's movement relative
to the handler during the search, providing a more detailed insight into the effectiveness of the

rescue dog. The results of this study may be crucial for improving the methodology and training



of rescue dogs, especially in the context of situations where the dog is sent to search and locate

persons based on their scent.

Keywords: domestic dog, SAR, rescue cynology, detection distance
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Uvod

V dnesni dobé jsou psi vycviCeni k riznym tkolim, vCetné detekce nelegalnich drog,
vybusnin, nalezeni mrtvych t€l a patrani po pohfeSovanych osobach. Jejich fyzické schopnosti
a uCeni byly pfizptisobeny tak, aby mohli ¢lovéku pomoci v zachrannych operacich pii
lavinach, po katastrofach, pti hledani ztracenych osob, patrani po télech ve vodé a sledovani
stop (Fenton 1992). Kynologicky patraci tym se sklada z psovoda a psa, pficemz pes by mél
byt presny a spolehlivy pfi lokalizaci cilového pachu a zaroven sebevédomy, energicky
a prizpusobivy v riznych prostiedich, vzdy vSak pod kontrolou psovoda prostiednictvim
hlasovych povelli nebo gest. (Hammond 2005). Od pradavna slouzili pracovni psi jako vysoce
presné a flexibilni rozsifeni lidskych smyslt a schopnosti. Navzdory pokroku v oblasti
modernich technologiich modernich technologii zistavaji psi nenahraditelnymi pti dosahovani
efektivity prace. (Schneider & Slotta-Bachmayr 2009).

V poslednich desetiletich doslo k vyraznému zlepSeni v oblasti patracich
a zachranarskych psa (Search and Rescue — SAR). Nyni jsou k dispozici psi, ktefi nejsou zavisli
na neustalém dohledu psovoda, coz zvysuje jejich efektivitu. Pes musi byt schopen piekonavat
prekazky, jako jsou klady, padlé stromy a pohybovat se pies nerovné terény, véetné svaha s
volnymi kameny (Hammond 2005). Védecky pfistup k hodnoceni faktorti ovliviyjicich
spolehlivost patrani muze vést k vylepSeni vykonu patracich tyma psovod-pes v ruznych
situacich (Diverio et al. 2017).
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Védecka hypotéza a cile prace

Cilem této prace je zjistit na jakou vzdalenost je patraci pes schopen detektovat pach
figuranta na zakladé monitoringu situace, kdy se pes zacina vzdalovat od psovoda, pokud toto
chovani predstavuje odchylku od jeho bézného chovani.

Hypotéza:

Vzdalenost mezi psem a psovodem se zvétsi, kdyz pes zachyti pach figuranta, coz naznacuje
aktivni smérovani k figurantovi.
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Literarni reSerSe
3.1 Prace zachranarskych psu

Schopnost zachranaiskych psi rozpoznat osobu na zakladé pachu je fenomenalni jev,
ktery ma klicovy vyznam pro jejich tispéSné nasazeni (Alexander et al. 2011).

Jiz po nékolik desetileti se psi pouzivaji jako uspéSni patraci a zachranarsti
spolupracovnici (SAR) pii hledani osob, které zmizely, byly zavaleny lavinami nebo uvéznény
pod sutinami (Schneider & Slotta-Bachmayr 2009). Prace SAR byva v pfirozeném prostiedi,
které mize obsahovat riizna pfirodni rizika. Pes vyskoleny pro patrani a zachranné operace je
nasazovan k systematickému prohledavani konkrétni oblasti bud’ pokrytim nebo mfizkovanim
rozsahlych geografickych tzemi. Jeho ukolem je zachytavat stopy lidského pachu ve
vzdusnych proudech. Vétsina té€chto psu pracuje bez voditka, avSak vzdy pod piesnou kontrolou
psovoda prostiednictvim hlasovych povelt nebo gest (Hammond 2005).

Efektivni zachranné tymy spocivaji ve tfech klicovych elementech: pfirozenych
schopnostech psa, kvalitnim Skoleni a pevném vztahu mezi psovodem a psem. Optimalni vykon
vyzaduje harmonickou kombinaci té€chto faktort. Nejlepsi vysledky obvykle dosahuji psi, ktefi
jsou schopni pracovat nezavisle a zaroven efektivné komunikovat se svym psovodem (Diverio
et al. 2017). Zdanlivé vSechny pracovni psy spojuji vlastnosti jako spolecCenskost, sebevédomi,
odvaha, schopnost pfizpusobit se riznym situacim, snadna trénovatelnost, vytrvalost a davéra
pfi interakci s cizimi lidmi. Tuto shodu v charakteristice pracovnich pst zduraziuje nékolik
autort (Hebard 1993; Svartberg 2006).

3.2 Vybér zachranarského psa

Patraci psi jsou obvykle vybirani z pracovnich plemen stfedni velikosti (Fenton 1992),
jako jsou belgicti ov€aci malinois, némecti ov¢aci, border kolie, anglicti SpringrSpanélé,
labradorsky ¢i zlaty retrivii (Fenton 1992; Jones et al. 2004; Rosell 2018). Pfi vybéru psa pro
vyhledavaci praci jsou klicové individualni predispozice a schopnosti jedince (Marshall-Pescini
et al. 2009). Prestoze historicky byl bernardyn jednim z prvnich plemen pouzivanych v SAR,
Casem se ukazalo, ze s velikosti plemene souvisi zdravotni problémy, jako jsou epilepsie
a dysplazie kycCelniho kloubu, coz vedlo ke snizeni pracovni UcCinnosti tohoto plemene.

Obecné plati, ze lidé, ktefi se rozhoduji pro psa k vycviku pro vyhledavani a zachranu
(SAR), casto preferuji Cistokrevné psy. Analyza rodokmenu poskytuje kupujicim lepsi
ptredstavu o pracovnim potencialu psa a moznych genetickych problémech. Pti volbé kiizeného
psa neni jistota, zda bude schopen splnit naroky prace, ale s Casem a trpélivosti 1ze vétSinu psu
vycvicit k zakladnim dovednostem SAR. Psovod vSak musi zvazit, kolik usili je ochoten
vynalozit na vycvik méné prizpasobivého plemene (Fenton 1992), pficemz plemenné rozdily
sice ovliviiuji urcité predispozice pro vyhledavani, ale uspéch zavisi na individualnich
schopnostech, tréninku a genetice konkrétniho psa (Jenkins et al. 2018). K dispozici nejsou
veédecké dikazy, které by jednoznacné urCily, které rasa je nejlepsi pro detekcni prace
(Alexander et al. 2011; Jones et al. 2004; Rosell 2018), coz zduraznuje slozitost rozhodovani
pii vybéru psa pro tyto Gcely. Tyto rozdily v plemenech také ovliviiuji ¢ichové schopnosti psu.
Doposud nebylo prokazano, zda velikost plemene souvisi s Cichovymi schopnostmi, ale bylo
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prokazano, ze velikost ¢ichové sliznice zavisi na rase psa a souvisi s tvarem ¢enichu a lebky
(Jezierski 2016; Hayes et al. 2018). Proto psi s krat§im Cenichem mohou mit potize s
vyhledavanim kvili dychacim obtizim, ale to neznamena, ze nemohou Uspé€sné pracovat
(Gerritsen & Haaka 2015). Zatimco nejvice ¢ichovych receptord se maji bloodhoundi. Psi
vyuzivani ke sportu a psi pouzivani k pracovnim ucelim jako napfiklad labradorsky retrivii
nebo némecti ov¢aci, jsou obvykle pouzivani i na ukor toho, ze maji niz§i mnozstvi ¢ichovych
receptort (Beebe et al. 2016).

3.2.1 Kli¢ové faktory pri vybéru zachranarského psa

Rozhodujicim faktorem pfi vybéru psa pro zdchranné prace je jeho psychicka odolnost,
ktera se projevuje schopnosti psa prizpisobit se a snaset rizné rusivé vlivy z vnéjsiho prostiedi
bez citlivé reakce. Tato vlastnost je zvlasté dulezita pti ukolu hledani lidi v prostredi katastrofy,
kde jsou pritomny mnohé rusivé faktory. Nervova stabilita hraje v tomto ohledu kli¢ovou roli,
nebot’ pes pracuje v nepiedvidatelném a hlu¢ném prostiedi plném nebezpeci, lidi a dalSich psa
(Helton 2009; Brady 2017). Odolnost vici stresu muze vyrazné€ zvysit hodnotu tepové
frekvence psa (Lopedote et al. 2020), coz zduraziiuje potiebu vybirat psy s vysokou odolnosti
vuci stresu pro ucely zachrannych operaci. Schopnost synchronizace dlouhodobého stresu mezi
psem a jeho majitelem je dalSim dalezitym kritériem. Vybrani psi pro spolupraci s lidmi
projevuji tuto synchronizaci, coz je odlisSuje od primitivnich a loveckych plemen, u kterych
takova vazba nebyla prokazana. Tato schopnost je klicovym faktorem pro vybér plemene pro
zachranné prace (Hoglin et al. 2021).

Obecné vztahy mezi odvaznou osobnosti pst a jejich schopnosti se ucit a uspésné plnit
riznorodé ukoly vyzadujici komplexni vycvik. Odvazni psi maji tendenci dosahovat vyssiho
stupné pti zkouskach, bez rozdilu mezi pohlavim ¢i plemenem. Je zji§téna spojitost v souvislosti
osobnosti psa a véku dosazeni tispéchu, coz znamena, ze odvaznéj$i psi Castéji dosahuji ispéchu
v mladistvéjsim véku. Tyto poznatky jsou klicové pfi vybéru a vycviku pracovnich psi, nebot’
umoziuji adekvatni pfizpisobeni vycviku individualnim potfebam a schopnostem psa
(Svartberg 2006).

3.3 Vztah mezi psem a psovodem

Vztah mezi psem a psovodem neni automaticky, ale je zakladem uspésného tréninku a
prace psa (Lefebvre et al. 2007). Vytvoreni pevného vztahu mezi psovodem a psem je klicové
pro uspésny trénink a harmonickou interakci a pravidelny trénink s diirazem na poslusnost
a preferovani pozitivnich tréninkovych technik muze vést k upevnéni této vazby (Haverbeke et
al. 2008). Psi cviceni metodou zalozenou na pozitivnim posilovani projevuji zvySenou
pozornost vici majiteli, coz podporuje kladny vztah mezi nimi (Deldalle & Gaunet 2014).
Avsak, i kdyz zacatek vycviku Casto zdaraznuje pouzivani pozitivniho posilovani, s postupem
Casu se muze psovodum zdat nutné piistupovat k napravnym prostfedkiim (Alexander et al.
2011). Silny vztah mezi psem a psovodem muze ovlivnit chovani psa v riznych situacich, a to
jak pfi feSeni ukolu, tak v mezilidskych interakcich. Obecné plati, ze vzajemny vztah mezi psem
a psovodem ma pozitivni dopad 1 v pracovnim prostfedi, zeyména v oblastech jako je
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zachranarstvi. Pracovni psi, ktefi sdileji domov s psovody a spole¢né s nimi provozuji sport,
vykazuji vétsi spolecenskost, vykonnost a poslu$nost (Lefebvre et al. 2007).

Nedavny vyzkum ukazuje, ze zkouSkovy stres muze ovlivnit jak psa, tak i psovoda, a je
dulezité, aby oba byli pfipraveni na naro¢né situace (Wojtas et al. 2020), proto je dilezité, aby
psovod disponoval Sirokym spektrem dovednosti, vCetné schopnosti zvladat stres a emocni
naroky situaci, se kterymi se mohou setkat (Hammond 2005). Tato skuteCnost zdiraziuje
vyznamné psychologické aspekty spoluprace mezi psovodem a psem, které maji dopad nejen
na vykonnost, ale i na psychické zdravi obou stran. Vztah muze fungovat jako ochrana pied
negativnimi uc¢inky stresu, zejména v narocnych situacich, jako jsou zachranaiské akce
(Alvarez & Hunt 2005). Emocionalni projevy psovoda mohou ovlivnit chovani psa béhem
vyhledavani. Pozitivni signaly zvySuji zajem o vyhledavani, zatimco negativni signaly vedou k
utlumu a snizeni zajmu psa plnit kol (Merola et al. 2014). Dulezitost porozumeéni této vazbé
je klicova pro minimalizaci rizik spojenych s naroénym pracovnim prostiedim (Siniscalchi et
al. 2016).

Emocni reaktivita pst a kvalita vztahu mezi psem a majitelem jsou vzajemné propojeny
amohou se lisit v zavislosti na riznych aspektech vztahu a individualni reaktivit€ psu. Je patrné,
ze vy§§i emocni blizkost souvisi s nizsi urovni vzruseni, coz pravdépodobné indikuje, ze pes
vnima bezpeci ve spolecnosti svého majitele, coz nasledné muze vést k redukci stresu (Somppi
et al. 2022). Zda se, Ze psi nejenom rozpoznavaji lidské emoce, ale také upravuji své chovani v
souladu s vyjadifenymi emocemi (Merola et al. 2014), napfiklad rozdily v emocionalnim obsahu
lidského hlasu (jemného versus drsného tonu), ovliviiuji chovani psa b&hem poslusnosti
(Fukuzawa et al. 2005).

Vztah mezi psovodem a psem v praxi vyzaduje souhlasny nazor a kompatibilitu, coz
znamena, ze psovod musi byt schopen porozumét a interpretovat signaly svého psa. Daveéra
a vzajemny respekt jsou klicové pro uspéSnou spolupraci. Psovod musi byt schopen
identifikovat potteby a preference svého psa a adekvatné na né reagovat (Greatbatch et al. 2015;
Hebard 1993; Gerritsen & Ruud 2014). Vztah mezi psovodem a psem v praxi vyzaduje nejen
porozumeéni signalim psa, ale i schopnost adekvatné reagovat na razné situace (Wells 2009;
Siniscalchi et al. 2016; Hebard 1993). Zaroven je dilezité, aby psovod disponoval Sirokym
spektrem dovednosti (Hammond 2005). Celkové plati, ze pevny vztah mezi psem a psovodem
je zakladem Uspésné spoluprace a je nezbytny pro dosazeni vysoké pracovni vykonnosti psa
(Helton 2009).

3.3.1 Komunikace mezi psem a psovodem

Komunikace mezi psem a psovodem je zalozena na schopnosti pst porozumét lidskym
komunikacnim signalim a vyjadfit své potieby prostiednictvim komunikacnich projevu, jako
jsou pohledy nebo stékot (Miklosi et al. 2003; Viranyi et al. 2004; Topal et al. 2009, Scheider
et al. 2011; Lakatos et al. 2012). Tato schopnost je vysledkem socialni evoluce mezi psy a lidmi
a v prubehu domestikace se stala dilezitou formou komunikace mezi obéma druhy (Mikldsi et
al. 2004). Z vyzkumu plyne né&kolik zakladnich interpretaci této dovednosti. Jedna teorie
naznacuje, ze vlivem domestikace se psi prestali obavat lidi a zaroven projevili svou schopnost
fesit rizné situace a ukoly v interakci s nimi. Schopnost porozumnéni lidskym gestim, byla
pravdépodobné nevédomky posilena béhem procesu zdomacnéni (Hare 2007; Hare &
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Tomasello 2005). Jina pohled zastava nazor, ze vzajemny vyvoj pst s Clovékem jim dal
schopnosti, umoziujici reagovat na lidské socialni signaly a porozumét nasim mentalnim
stavam (Miklosi et al. 2000; Miklosi et al. 2004). I kdyz tento komunikativni ptistup mize byt
vyznamny, pii vyhledavani a zachrannych operacich mtize vyvolavat nejistotu a emocni stres,
coz muze omezit uspésnost zasahu (Brugger et al. 2001). Psovodi patracich a zachrannych tymt
musi byt schopni peclivé interpretovat feC té€la svych pst, protoze psi komunikuji pomoci
raznych projevu a aktivit, vCetné §t€kotu a polohy téla. Naptiklad, pfi nalezu osoby psi projevuji
specifické postaveni nebo vyrazy téla, které mohou signalizovat, zda se jedna o Zivou nebo
mrtvou osobu. Tyto signaly jsou dulezité pro efektivni provadéni zachrannych operaci
(Gerritsen & Ruud 2014). Vyzkum také ukazal, ze lidé jsou schopni rozpoznat emocionalni
obsah psiho §tékotu a pfifadit mu spravny kontextualni vyznam (Miklosi et al. 2019; Pongracz
et al. 2006). Stdkani pst je komplexni forma komunikace, ktera mize poskytnout lidem
informace o vnitinim stavu psa. Analytické metody ukazaly, ze stékani se li§i podle kontextu
a situace, ve které je pouzivano, coz naznacuje, ze Stekani je dulezitym prostiedkem
komunikace mezi psy a lidmi (Pongracz et al. 2010).

Psi projevuji ochotu spolupracovat s lidmi a vykazuji schopnost porozumét lidskym
gestim a povelam (Pettersson et al. 2011). Tato schopnost je ziejmé disledkem dlouhodobé
spoluprace mezi psy a lidmi béhem procesu domestikace. Studie také ukazaly, ze psi vykazuji
vEtsi pozornost k lidskym gestlim a interakcim nez vici (Udell 2015).

3.3.1.1. Pozornost psa

Pozornost je klicovym prvkem ve vycviku psu a ovliviiuje jejich schopnost se soustiedit na
dilezité informace v okoli. Tato dovednost filtrovat informace a vybrat si ty relevantni pro
danou chvili, béhem ¢ehoz na ostatni informace nebere zietel. To je nezbytné pro efektivni
uCeni a adaptaci na ruzné situace (Mongillo et al. 2016). Studie ukazuji, ze adaptace u psu je
vys$si nez u Simpanza v chapani lidské pozornosti a dokazou preferovat interakci s lidmi, ktefi
k nim stoji ¢elem (Gécsi et al. 2004). Psi, ktefi dostanou svou ranni davku potravy, projevuji
lepsi soustiedénost a presnost ve vykonech, coz plati i u pst v zachranaiské kynologii (Miller
& Bender 2012). Dalsi vyzkum naznacuje, ze zptisob odméfiovani v prub€hu vycviku ma vliv
na psi ostrazitost a rozpolozeni. Psi, jenz jsou odménovani pouze zCasti, tedy ne vzdy po
kazdém spravném chovani, se uci ve stejném tempu jako psi s pravidelnou odmeénou. Tito psi
maji vSak sklon k pesimismu, zatimco psi s pravidelnou odmeénou maji optimistictéjsi pristup
(Cimarelli et al. 2021).

Psi maji schopnost selektivni pozornosti, coz jim umoziuje soustiedit se pouze na
relevantni stimuly (Lindsay 2001). Psi vénuji pachu zvlastni pozornost, a to 1 v nepfiznivych
podminkéach s omezenou viditelnosti, jako jsou tmava nebo silné zakryta prostredi, a to na velké
vzdalenosti. Ackoliv psi maji vyrazné vylepSeny Cich oproti lidem, uspéch patraciho psa zavisi
na peclivém vycviku paru pes-psovod, coz je nezbytné pro Uspésné planovani a provedeni
hledani (Zeagler et al. 2016).

Bud psovod pusobi jako rusivy prvek (Zubedat et al. 2014) nebo diky nému dochazi
k lepsi pozornosti psa (Diverio et al. 2017). Pro intenzivné]§i motivovani je uzitecné zvolit Cas
relaxace napf. spoleénym hranim (Helton 2009). Po dvaceti minutach, kdy pes odpociva
dochazi k obnove energie a ustaleni jeho télesné teploty (Kohler 2004; Wilhelm 2007).
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Stres by mohl negativné ovliviiit praci psa, obzvlasté tim, ze narusi jeho koncentraci.
Béhem zasahu je vyzadovana extrémni soustiedénost psa nejen na povely, ale predevs§im na
identifikaci pachu (Helton 2009). U jakéhokoliv zivého jedince jsou limity v délce koncentrace
vyvazovany fazemi aktivit a oddechu (Dukas & Clark 1995). Spravné nastaveny cyklus prace
a oddechu je kli¢ovy pro dosazeni optimalniho vykonu psa, avSak védecka literatura ma jen
malo informaci o tom, kdy a jak dlouho pes potiebuje odpocinek, aby udrzel svou pozornost
(Helton 2009).

Cinnost zachranaiskych pst je velmi obtizna na fyzickou zatéz proto by méli psi
v prabéhu tréninka vykazovat dobrou kondici. V pribéhu zachranych akci je nutné prohledat
rozlehlé oblasti Castokrat nesnadného terénu i pfi Castém nepiiznivém pocasi. Sledovani zatéze
psa je vyznamnym ukazatelem pii nasazeni u skutecnych zachrannych akci (Rovira et al. 2008).

Praxe ukazuje, ze v patraci akci miZze pes setrvavat i vice dni a je pravdépodobné, ze
bude vyslan do terénu vicekrat za sebou. Vyzkum provedeny na pracovnich psech, ktefi
vyhledavaji v sutinach pohfeSované lidi, napovédel, ze po tfidennim zasahu byla u vét§iho
mnozstvi psu (vice nez u 60 %) zaznamenana vétsi vyCerpanost, oproti prvnimu dni, kdy se
vycerpanost projevila pouze u 25 % psu. Tento jev pouzkazuje na zatizeni psu, jenz narista s
opakovanym nastupem do akce a prodluzujici se dobou hledani (Wilhelmem 2007).
Soustfedénost u pst klesa se stafim, coz by mohlo ovlivnit jejich schopnost ucinné
spolupracovat béhem patracich operaci. StarSi psi mohou byt nachylnéjsi k unavé a vyzaduji
proto jeste pecliveé)si sledovani a péci. Strategie péCe o zachranné psy by tak méla zohledriovat
jak jejich aktualni kondici, tak 1 jejich v€k a individualni potteby (Wallis 2014).

V kontextu pozornosti psa je dulezité si uvédomit, ze jeji komplexnost zahrnuje
rozpoznavani a reakci na komunikacni signaly. Studie naznacuji, ze psi vykazuji vétsi citlivost
k t€ém, s nimiz maji blizky vztah, coz mize ovlivnit jejich vykon pfi feseni ukold (D'Aniello et
al. 2015). Psovod hraje klicovou roli v komunikaci se psem, pfi¢emz jeho gestikulace muaze
vyznamné ovlivnit vykon psa (Miklosi et al. 2003). Zjisténo bylo, ze psi vydrzi na daném ukolu
déle, kdyz jsou povzbuzovani znamymi osobami nez cizimi (Udell 2015). Je prokazané, ze psi
projevuji podobné reakce na gestikulacni signaly od svého majitele i od cizi osoby. Nicméné,
reakce na slovni povel se lisi podle toho, zda jej vyda majitel Ci cizi osoba. Tento fakt
zduraziuje dulezitost tréninku psu k interakci s riznymi psovody, aby byli schopni 1épe
porozumét ruznorodosti slovnich povelt (Scandurra et al. 2017).

Kromé¢ toho, psi, ktefi dosahuji lepSich vysledkd pfi feSeni ukolt, vykazuji mensi
zavislost na svych psovodech a vice interaguji s prostfedim nebo tkolem samotnym. Toto je
dilezitym faktorem pro porozuméni mechanismi, které ovliviiuji schopnost psu fesit ukoly
samostatné (Marshall-Pescini et al. 2008). Fixace pohledu na lidi mize ovliviiovat schopnost
psu fesit ukoly samostatn€, coz je dilezity faktor pro trénink a vycvik. Trénovani psi vykazuji
mensi zaméfeni na svého majitele béhem feseni ukoll a jsou méné nachylni nasledovat
zavadejici pokyny ve srovnani se psy, ktefi nebyli trénovani (Prato-Previde et al. 2008). Je vSak
tfeba brat v ivahu moznost, Ze psi mohou projevovat variantu fenoménu 'Clever Hans', kdy
psovod poskytuje naznaky ohledné feSeni tikolu (Lit et al. 2011).

Porovnani agility tréninku a vycviku zachrannych pst ukazuje odlisné reakce na
psovody. Psi trénovani v agility maji tendenci zamétovat svou pozornost na ¢lovéka pti plnéni
ukoll, zatimco zachranni psi projevuji vyssi zaméreni na osobu pouze v pripade, kdy se setkaji
s 'nefesitelnym ukolem' (Marshall-Pescini et al. 2009).
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3.3.1.2 Vliv psovoda na vykon psa

Vykon zachrannych pst je podstatné ovlivnén ucinnosti jejich psovoda. Psovod hraje
klicovou roli nejen v tréninku psa, ale i béhem samotnych operaci. Béhem patrani se
predpoklada, ze psi vnimaji jemné signaly od svych psovodi, coz mize zasadn€ ovlivnit jejich
vykonnost. Je na psovodovi, aby byl schopen spravné interpretovat chovani svého psa
a adekvatné€ na néj reagovat, coz ma pifimy dopad na uspéch patrani (Greatbatch et al. 2015).

Stabilita a pevny vztah mezi psovodem a psem jsou klicové pro efektivni fungovani
tymu v terénu (Jamieson et al. 2018). Zména psovoda muze zpusobit zmateni a stres u psa
béhem vyhledavani, coz mize negativné ovlivnit jeho vykon. Pes je schopen ¢ist chovani svého
psovoda a reagovat na ruzné socialni signaly (Viranyi et al. 2004). Psovod muZze nevédomé
ovliviiovat chovani psa béhem patrani a muze vést k falesSnym poplachiim (Lit et al. 2011).

Dulezité je sledovat, zda pes spoléha spiSe na svuj vlastni Cich nebo reaguje na
neverbalni signaly od psovoda. Studie naznacuji, ze psovod ma kliovy vliv na presnost psa pri
vyhledavani (Cablk & Sagebiel 2011). Psi jsou schopni nalézt cil na zadkladé chovani svého
psovoda béhem vyhledavani, coz ukazuje na dulezitost pevného a stabilniho vztahu mezi nimi
(Greatbatch et al. 2015).

Je tfeba zduraznit, ze psovod by mél byt obezietny, aby minimalizoval nezadouci vliv
na chovani psa béhem patrani. I kdyZ pes ma divéru ve svijj Cich, stale mize reagovat na signaly
od psovoda (Helton 2009). Dalsi vyzkum v této oblasti by mohl poskytnout hlubsi porozuméni
interakci mezi psovodem a psem a piispét k efektivnéjSimu vycviku a nasazeni zachrannych
psu.

Existuje spojitost mezi osobnostnimi charakteristikami psovoda a jeho psa, coz muze
ovlivnit jejich vykon. Studie, ktera probéhla u jednotek hasi¢u v Pafizi ukazala, Ze dvojice
s pevnéj§im poutem, kde nebyly pouzivany zadné fyzické tresty béhem vycviku, dosahovaly
lepSich vysledki ve vycviku. Peclivéjsi psovodi byli motivovanéjsi a nejisti psovodi s
bazlivéj§imi psy se zlepSovali pomaleji. Odvazni psovodi se psi se zvydavou povahou
prokazali, mensi presnost i kdyZz za kratSi dobu. NejvétSich uspéchti dosahli psi, kteti méli
pozitivni vztah k cloveku a jejich optimisticky naladéni psovodi (Hoummady et al. 2016). Tyto
zjisténi podporuji myslenku, ze traveni vice ¢asu se psem a pravidelna interakce formou hry se
psovodem je spojena se snadn€jsim vycvikem psa (Kubinyi et al. 2009).

3.3.1.3 Vliv motivace na vykon psa

Uspé&sni psi ve svété zachrannych praci mohou pochazet z riznorodého spektra plemen,
vcetne kiizenct, a klicovym atributem vhodnych zachrannych pst je tzv. kofistnicky pud. Pes
s vyraznym kofistnickym pudem projevuje schopnost vytrvalého hledani skryté hracky ci
predmétu, aniz by se vzdal nebo vyhledavani prerusil a pozadal o pomoc svého psovoda. Hracka
je pro n¢j kliCovym motivatorem, ktery mu umoziiuje zabavit se a soustiedit se na hledani, bez
toho, aby se nechal ovlivnit okolnimi rusivymi vlivy. Tento charakteristicky rys ukazuje na
snahu a dovednost zachranafského psa pokra¢ovat netnavné ve vyhledani, do té¢ doby, nez
nenajde pohiesované osoby. Mimo to jsou pro uspésnou zachranarskou kynologii idealni psi s
dobrym charakterem, ktefi instinktivné upfednostriuji svij Cich pred zrakovymi smysly. Jsou
ochotni se ucit a pottebuji jasny ukol, ktery by splnili (Jones et al. 2004).
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Psi maji zvySenou potiebu hravého chovani, kterd vznikla diky procesu domestikace.
Hra je pro né¢ dulezita nejen z hlediska zabavy, ale také jako prostiedek k budovani citovych
vazeb s lidmi. Domaci psi jsou schopni hrat si nejen v dospélosti, ale také s ostatnimi psy
alidmi a s rtiznymi predméty. Tento nadmeérny zajem o hru je Casto interpretovan jako disledek
udrzovani mladistvych vlastnosti do dospélosti, coz se nazyva pedomorfézou (Bradshaw et al.
2015). Hra mezi psy a mezilidské hra maji odliSnou strukturu a motivaci. Psi ¢asto soutézi o
prfedméty ve hfe mezi sebou, ale kdyz si hraji s lidmi, spolupracuji vice nez soupeti. Vétsina
psti nevnima hry s lidmi jako soutézeni o "dominanci", spise je vnima jako zabavu a odménu.
Hra je dulezita pro socializaci psu, ktefi se nauci socialni dovednosti nejen aktivni ucasti, ale i
pozorovanim her ostatnich. Typicka schopnost si hrat domacich psu je adaptivnim rysem, jenz
vznikl v procesu domestikace. Pomaha budovat citové vazby mezi psy a lidmi. Cetnost a zptisob
hry mize byt odrazem vztahu mezi psem a clovékem. Psi, ktefi si radi hraji s clovékem, maji
mens$i obavy z ciziho prostfedi. Lépe socializovani psi, upfednostiiuji hru pfed znalosti
konkrétniho ¢loveka, s kterym interaguji (Miklosi et al. 2019).

Situace plné emoci a vzruseni mohou ovlivnit mysleni psi. Véfi se, Ze beta-adrenergni
systém a stresové hormony mohou mit vliv na posileni pamétovych procesti a vylepSeni
schopnosti pamatovat si pocitové zazitky. Pozitivni efekt byl pozorovan i u lidi, hlodavca
a primatt. Bylo zjisténo, ze zapojeni hry po splnénéném tkolu miize vyrazné zlepsit nasledné
provedeni dalSich povelli u psii i po delSim ¢asovém intervale. To naznacuje potencial rozvinout
metodiku, kterd by podpofila procesy pii ziskavani novych dovednosti, zejména u
zachranafskych psa (Affenzeller et al. 2017).

3.4 Od chemické komunikace k mezidruhové spolupraci

Psi maji vyjime¢né vyvinuty smysl Cichu, ktery jim umoziuje vnimat pachy na vetsi
vzdalenost a s vétsi presnosti nez lidem (Alexander et al. 2011). Tento smysl ¢ichu je klicovym
faktorem pii jejich schopnosti vyhledavat v raznych prostiedich, protoze se nespolehnou
prevazné na zrak, na rozdil od lidi (Jezierski et al. 2014). Timto zpisobem mohou psi nalézt
cile s konzistentni pfesnosti, a to i v riznych podminkach a bez ohledu na denni ¢i no¢ni dobu
(Suma et al. 2014). U psu je vyrazn€ rozvinutéjsi a vnimavéjsi Cichovy smysl narozdil od lidia
to z nékolika pficin. V prvni fade psi disponuji vétsim mnozstvim Cichovych receptorovych
bunék a maji také veétsi Cichova centra v mozku. Tato struktura jim umoziiuje rozpoznavat vice
raznych chemickych slozek ¢imz psi dokazou identifikovat zdroj pachu. Navic je mozné je
specialné trénovat k plnéni tkoll (Stejskal 2022). Psi cich je klicovym prvkem, ktery neni
pouzivan pouze pii hledani pohfeSovanych osob, ale také naptiklad pfi odhalovani vybusnin,
nelegalnich drog a zbrani (Schneider & Slotta-Bachmayr 2009).

Cichovy systém psi efektivng rozpoznava rtzné pachy diky dvéma hlavnim
komponentim: cCichovy epitel a vomeronazalni organ, které umoziuji psum efektivné
rozpoznavat razné pachy (Stitzel et al. 2011; Jezierski et al. 2016).

Lateralizace ¢ichani, podobna lateralizaci sluchu a zraku, naznacuje vétsi odezvu pravé
nosni dirky u pst. Studie ukazaly, Ze psi projevuji asymetrii pfi ofichavani, kdy preferuji
pouzivani pravé nosni dirky jako prvni reakci na vzrusujici podnéty. Tato asymetrie naznacuje
existenci lateralizace mezi hemisférami, které se podileji na analyze pachu (Siniscalchi et al.
2011).
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Cichovy epitel obsahuje receptory (ORC) a Zlazy (Bowmanovy 2lazy), které produkuji
sekret pro rozpoznani pachd. Signaly z receptori se prenaSeji kribriformni ploténkou
ethmoidalni kosti do Cichového bulbu a nasledné do Cichové kury (Liang 2020; Kavoi
& Hassanali 2011; Jia et al. 2014). Citlivost ¢ichu u pst je uzce spojena se strukturou jejich
¢ichového systému, ktery se kvantitativné 1 kvalitativné odliSuje od lidského. Psi maji vice
¢ichovych receptorovych bunék a vétsi Cichovy bulbus nez lidé, coz zvySuje jejich citlivost na
pachy (Kokocinska-Kusiak et al. 2020). Navic, ¢ichova sliznice psi ma rozsahlejsi plochu nez
u lidi, coz umoziuje vétsi mnozstvi ¢ichovych bunék. Naptiklad némecky ov¢ak ma kolem 170
cm2 ¢ichové sliznice, zatimco ¢loveék pouze 2—-5 cm2 (Coren 2011). Tyto anatomické rozdily
jsou kli¢ové pro pochopeni jejich schopnosti rozpoznavat pachy v prostiedi.

Cich, pouzivany k chemické komunikaci, je piitomen u vé&tsiny Zivoisnych druhl
a umoznuje detekci a rozpoznavani chemickych signalt. Tato slozita sit pachi vytvari
trojrozmeérny obraz okolniho svéta a hraje kliovou roli pfi zékladnich zivotnich aktivitach, jako
je hledani potravy, rozpoznavani hrozeb nebo hledani reproduk¢niho partnera (Kokocinska-
Kusiak et al. 2021). Psi vyuzivaji svij Cich k vnitrodruhové i mezidruhové komunikaci, vCetné
interakci s lidmi (Mikloési et al. 2007; D'Aniello et al. 2018). Lidé vyuzivaji schopnosti psiho
¢ichujiz po cela desetileti. Vzhledem k rozdiliim mezi psimi a lidskymi ¢ichovymi schopnostmi
je obtizné presné predpoveédét, jak psi vnimaji své prostiedi, a jak upravit techniky spoluprace
mezi lidmi a psy pro dosazeni optimalnich vysledkt (Kokocinska-Kusiak et al. 2021).

Lidé maji okolo 20 miliont receptorti v ¢ichovém ustroji na rozdil od 230 miliond, které
maji psi (Kohl et al. 2001). Bloodhound, prosluly svym vynikajicim ¢ichem, ma ¢ichovou
schopnost az 100 milionkrat vyssi nez ¢lovek (Goldblatt et al. 2009).

Limitace vyuziti ¢ichu psu v praci pravdépodobné spiSe souviseji s vhimanim a u¢enim lidi
nez se samotnym cichovym systémem psu (Kokocinska-Kusiak et al. 2021).

3.5 Faktory ovliviiujici praci zachranarskych psua

Faktory ovliviiujici praci patracich psu lze rozd€lit do nékolika kategorii, které zahrnuji
charakteristiky terénu, zmény prostfedi a energetické pozadavky na Cichovou praci. Kazdy
terén je jedineCny vcetné nadmoiské vysky, druhu povrchu a vegetace, coz muze vyrazné
ovlivnit vykonnost tymu SAR (Novak et al. 2022). Naptiklad okolni teplota, vlhkost, smér
a rychlost vétru mohou mit vliv na pohyb pachu vzduchem, coz mize ovlivnit schopnost pst
detekovat cile (Greatbatch et al. 2015).

Je dulezité si uvédomit, ze podminky v terénu se mohou v prub€hu dne ménit, a sezonni
faktory, jako je napftiklad tani snéhu, které odhali novou vegetaci, mohou ovlivnit schopnosti
psu. Kromé toho, nahlé zmény v krajin€, jako je prechod z otevienych poli do lest nebo k
zemédelskym plocham, které byly nedavno oSetieny hnojivy nebo pesticidy, mohou mit
vyznamny dopad na vykony zachrannych psu (Shrestha et al. 2019). Energetické naroky na
¢ichovou praci jsou vyznamné, protoze tato Cinnost kombinuje fyzickou a duSevni namahu
(Kokocinska-Kusiak et al. 2021).

3.5.1 Terén

V terén s mirnym sklonem a rovinatym profilem, jako jsou §irokéd udoli a pozvolné
kopce, obvykle vznikaji mensi vzdusné proudy za slabého vétru. V ptipadé, ze nenastane
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preruSeni Clenitosti terénu jako jsou piikopy, nebo skalni utvary. Naopak, v prostoru,
s prudkymi svahy se vytvari vzdusné proudy v blizkosti zemé&, to by mohlo ovlivnit taktiku
prace psa (Osterkamp 2020).

Existuje vyrazny nedostatek informaci o pohybu pst v ramci zachrannych operaci
(SAR) v realnych terénnich a okolnich podminkach. Tato nedostatecna znalost byla zdiraznéna
v nékolika studiich, v€etné praci (Schneider & Slotta-Bachmayr 2009; Greatbatch et al. 2015).
Nedostatky v pochopeni pohybu pst jsou klicové, nebot vnéjsi faktory a individualni
charakteristiky pst pfimo ovliviiuji jejich pohybovou aktivitu v ramci zachrannych operaci
SAR. Psi SAR adaptuji svou pohybovou aktivitu v zavislosti na zatézi a okolnim prostiedi.
Obecné plati, ze kombinace svazitého terénu, nizkych teplot a husté vegetace snizuje ti¢innost
a zvySuje dobu hledani. Certifikovani psi prokazali zvySenou lokomotorickou ucinnost ve
svazujicim se terénu, protoze veénovali vice Casu horizontalnimu pohybu. Tato skutecnost
naznacuje, ze certifikovani psi preferuji pohyb po vrstevnicich terénu, zatimco jejich
necertifikované protéjsky vice Casu vénovali vertikalnimu stoupani, coz je fyzicky narocnéjsi.
Celkové certifikovani psi prokazali vyssi efektivitu a rychlost az 0 36 %. Zda se, ze pii realnych
vyhledavacich operacich certifikovani psi pouzivaji energeticky uspornéjsi zptisob lokomoce.
Sklon terénu ma kliCovy vliv na vertikéalni rychlost béhem vystupu, celkovou dobu patrani
a ucinnost. Kdyz je sklon svahu 11° nebo vice, zvySuje se vertikalni rychlost a celkova doba
patrani, coz vSak zaroven snizuje ucinnost. Tato dynamika je logickym disledkem zvySené
vertikalni rychlosti ve svazitém terénu (Novak et al. 2022).

Silna a husta vegetace vyrazné omezuje horizontélni i vertikalni rychlost, coz negativné
ovliviiuje efektivitu prace a témer zdvojnasobuje dobu hledani. Bez ohledu na certifikaci v
oblasti SAR se tymy Casto potykaji s obtizemi pii pruchodu hustou vegetaci, coz mize béhem
realnych operaci vyrazné zpozdit patrani. V kazdém pfipadé je to okolnost zivotniho prostredi,
na kterou by bylo vhodné zaméfit dal§i pozornost v ramci patracich a zachrannych operaci
(Novak et al. 2022). Na zakladé vysledki studie jsou identifikovany dva kli¢ové faktory spojené
s prodlouzenou dobou hledani, a to sklon terénu (od 11°) a vegetacni pokryv. V terénech s
kopcovitymi svahy jsou psi nuceni piijmout fyzicky naro¢néjsi vertikalni pohyb. V takovych
situacich dochazi k poklesu efektivity, a z biomechanického hlediska je pro psy narocnéjsi
udrzet plynuly pohyb (Strasser et al. 2014).

Vliv hustoty vegetace na schopnost pst identifikovat pach je slozity a zavisi na mnoha
faktorech. Nékteré vyzkumné prace naznacuji, Zze husta vegetace muize snizit pravdépodobnost,
ze pes zachyti pach (Gazit & Terkel 2003). Naopak, jiné studie tuto souvislost nepotvrzuji
(Hunter 2011), coz naznacuje, ze vliv vegetace neni jednoznacny.

3.5.2 Klimatické podminky

Vlhkost vzduchu také ovliviiuje Sifeni pachu a tim i GspéSnost patrani psu. Studie
ukazuji, ze vlhkost vzduchu zlepsSuje Cichové schopnosti pst diky zlepSeni nosni vlhkosti
a zachycovani pachi (Jenkins et al. 2018). ZvySena vlhkost muze také zpusobit intenzivngjsi
pachy, coz pozitivn€ ovliviiuje tspésnost psu v detekci (Gutzwiller 1990). Nicméné, silny dést’
obvykle pasobi negativné, protoze stlacuje pachy blize k zemi (Brauer & Blasi 2021). Mirna
vlhkost spojena s lehkym destém casto zlepSuje detekci pachu, avSak silna vlhkost spojena s
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mlhavym pocCasim miZze byt negativnim faktorem, nebot’ pachy visi ve vzduchu a nuti psy
prohledavat celou oblast, coz zpomaluje proces vyhledavani (Kokocinska-Kusiak et al. 2021).

Psi maji schopnost detekovat pach intenzivnéji ve sméru, kterym fouka vitr, a tymy
proto obvykle zacinaji patrani proti sméru vétru (Zeagler et al. 2016). Tato schopnost jim
pomaha urcit, odkud pach putuje. Analytické studie vSak ukazuji, ze i pres tento efekt neni
piimy vliv rychlosti vétru na vykon pst tak markantni, jak by se pfedpokladalo. Zdtaraznéni
vyznamu sméru vétru se jevi jako silnéjsi nez samotna rychlost vétru (Greatbatch et al. 2015).
Dal§i vyzkumy navic naznacuji, ze psi jsou schopni uspeésné vysledovat pach zpét k jeho
puvodnimu zdroji i pfes eventualni odneseni pachovych stop vétrem dale od zdroje, coz sveédci
o jejich vysoké adaptabilité na razné podminky prostiedi (Cablk et al. 2008). Teplota okoli
hraje kli¢ovou roli v praci zachranaiskych psu, protoze vyssi teploty obvykle snizuji jejich
vykonnost (Novak et al. 2022). Tento fakt je podpofen i vyzkumy, které ukazuji, ze po
intenzivni aktivité mohou u zachranarskych psu nastat vysoké teploty téla (Wust 2006; Kohler
2004; Wilhelm 2007). Kromé toho, zvySené teploty mohou negativné ovlivnit Cichové
schopnosti pst, coz muze vést ke snizeni jejich efektivity pii vykonavani tkolu (Brauer & Blasi
2021). To je dano rizikem dehydratace a vysychani sliznice nosni dutiny (Jones et al. 2004;
Jenkins et al. 2018). A i kdyz teplota ovliviiuje vztlak vzduchu, Sifeni pachd, neni zcela jasné,
jak toto ovliviiuje schopnost pst vyhledavat pachy (Wrigt & Thomson 2005).

Vyzkumy naznacuji, ze psi zacinaji intenzivné dychat, tzv. "pachténi", kdyz teplota
okoli ptfesahne urCitou hranici, coz muze byt ovlivnéno riznymi aspekty. Tento jev vSak
nepiekazi plnému vyuziti jejich Cichovym schopnostem. Plemena pst v lovecké kynologii
mohou pachtit a zaroven stopovat. I pfi zrychleném dychani jim urcité mnozstvi pachu pronika
do nozder a stimuluje receptory Cichu. Z praxe vime, ze nejvhodnéjsi teplota pro praci se psy
je 15,5 °C ¢i nizSich (Osterkamp 2020). Soucasné je dilezity vyznam teploty okoli pro
termoregulaci psu, piiCemz vyssi teploty mohou zvysit Cinnost psi a jejich srdecni aktivitu,
pficemz by toto mohlo mit za nasledek snizeni jejich vykonu (Robbins et al. 2017). Tento jev
by mohl znamenat v dusledku zménu olfaktorickych schopnosti, protoze narust teplot zvysuje
riziko odvodnéni ogranismu a vysuSeni sliznice nosni dutiny (Jones et al. 2004; Jenkins et al.
2018).

Tyto faktory spolu s povétrnostnimi podminkami také mohou zménit pohyb pachovych
castic (Cablk et al. 2008; Greatbatch et al. 2015; Gerritsen & Haak 2015; Osterkamp 2020).

3.6 Moderni technologie napomahajici v zachranarské kynologii

Moderni technologie ziskavaji stdle vétSi vyznam pro zvySovani efektivity prace
patracich pst a zachranarskych tyma. Jednou z klicovych vyzev je nalezeni spolehlivého
zpusobu monitorovani pohybu psti v narocném terénu. V posledni dobé se zafizeni GPS stava
stale béznéjsi (Justicia et al. 2018). Sledovani pohybu psi pomoci GPS, umoziuje sledovat
vzdalenost, rychlost a polohu psa v realném case (Brosh et al. 20006).

Bozkurt et al. (2014) vyvinuli nositelny vypocetni systém pro psy ve vyhledavacich
a zachranarskych tymech, ktery umoziuje sledovat pohyb psa a jeho okoli. Tento systém
dokonce nabizi moznost sledovat psa pomoci dront, coz by mohlo byt vyjimecné uzite¢né pro
zajisténi bezpecnosti pst beéhem operaci. Tyto pokrocilé technologie byly navrzeny tak, aby
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poskytovaly psovodim vice informaci o poloze psa a jeho fyzickém stavu, coz muze zvysit
uspésnost nasazeni pst v riznych prostiedich (Zeagler et al. 2016).

Zeagler et al. (2016) vytvofili inovativni zptusob pro komunikaci mezi zachranafskymi
psy a jejich psovody. Jeho soucasti je vesta s nalezkou, ktera je vybavena senzorem. Kdyz pes
aktivuje systém zkousnutim nalezky, generuje se povzbuzujici ton, ten je odménou za
provedeny ukon. Pomoci mobilniho telefonu dostane psovod informaci, ktera je odeslana
z vesty psa s udaji o aktualni poloze z GPS. Aplikace je kompatibilni s telefonem a tabletem,
ktery ma Android systém a podporu pro GPS. Jestlize pes nalezne dilezité misto, aktivuje
senzor, psovod oznaci polohu v aplikaci a muze poté nadale monitorovat psa, ktery muze dale
postupovat v hledani bez toho, aby se vratil zpét k psovodovi.

V dalsi studii byla vytvorena nova technika pro zobrazovani aktivity zachranaiskych psu,
vychazejici z dat ziskanych vestami vybavenymi senzory. Vytvorili pfistup k identifikaci
vyrazngjsi signalizace vyhledanych osob prostfednictvim zachranarskych psa. Psi naleznou
pohfeSované osoby podle pachu a poté svymi hlasovymi projevy upozorni psovody o presné
poloze osoby. V priabéhu monitorovani psu, ktefi svym zvukovym projevem hlasili nalez osoby
byl detekovan charakteristicky opakovany pohyb, ktery lze identifikovat diky vesté, kterou ma
pes pripevnénou k télu (Komori et al. 2015).

V ramci vyzkumu prezentuji Ribeiro et al. (2011) naroky na interaktivni vestu pro
zachranné psy. Zaméfuje se nejen na technické parametry, ale také na praktiCnost zafizeni.
Kli¢ovym aspektem je odolnost vesty vici narazim a extrémnim poveétrnostnim podminkam,
veetné vétru, desté, snéhu a teplotnich extrémi. Hmotnost pfidavného zafizeni na vesté by
neméla presahnout 1 % vahy psa (maximalné 5 % vahy psa vCetné vesty), a mélo by byt co
nejmensi, aby neomezovalo psa béhem vyhledavani. Bezpecnost psa by nemeéla byt ohrozena,
coz zahmuje 1 zabranéni prehfati a zachyceni zafizeni, které by vedlo k zachyceni psa
a moznému poranéni. Studie se dale vénuje reakcim zachranafskych pst, zejména, pokud
psovod nema piimy dohled na psa. Tento stav vznika v dusledku oddaleni se od psovoda
a pritomnosti bariér v prostfedi. Chovani psa je monitorovano a prenaSeno pomoci systému
Canine Pose Estimation (CPE), ktery vyhodnocuje polohu psa na zakladé dat z vesty
odesilanych bezdratovou siti do centralniho pocitace.

Vyzkumy ukazaly, ze tyto GPS jednotky jsou spolehlivym zdrojem tdaji o pohybu psu,
a tim vyrazné ovliviiuji jejich vykonnost (Hampson & McGowan 2007).

Biologické faktory jsou spojeny s tim, ze pes neni elektronicky nebo mechanicky senzor,
ktery by v kazdém testu vykazoval stejné vlastnosti. V jednoduchosti 1ze fici, ze psi mohou mit
obdobi, kdy maji ,,$patné dny“, nebo mohou z neznamého divodu minout cil (Greatbatch et al.
2015).

Navzdory pokroku v technickych vyhledavacich prostiedcich zastava pes stale
nejrychlejsim a nejefektivnéjSim néstrojem pro praci v otevieném ¢i nepfistupném terénu
(Schneider & Slotta-Bachmayr 2009).!

L Opraveni gramatiky a stylistické reformaci textu [online]. 2024 [cit. 2024-03-21]. Dostupné z:
https://chat.openai.com/auth/login?next=%2Fc%2F3ec56096-dcb9-4a72-a9d8-ae324e3fac07
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Metodika

4.1 Projekt

Data byla ziskéna v ramci projektu s nazvem ,, Vyuziti vyspélych technologii a ¢ichovych
schopnosti pst pro zvyseni efektivity vyhledavani pohfeSovanych osob v terénu®. Tento projekt
obdrzel finanéni podporu od Ministerstva vnitra Ceské republiky pod grantovym ¢&islem
VI2017202008. Béhem simulovanych patracich akci, které byly soucasti terénnich cvicenti,
spolupracoval projekt s Policii Ceské republiky (PCR), Horskou sluzbou Ceské republiky (HS)
a kynologickymi zachrannymi brigadami. Diplomova prace se zameéfila na analyzu
specifickych méfenych veli¢in béhem téchto akci.

4.2 Objekty zkoumani a sbhér dat

Pro analyzu byla vybrana data z péti lokalit Ceské republiky od 20 kynologickych
patracich tyma (KPT), slozenych z jednoho psa a jednoho psovoda, ktefi méli kompletni
dostupna data z GPS (viz tabulka ¢..1). Jednalo se o cvi¢né patraci akce podle jednotné
metodiky, kterou vedl kpt. Ing. Vladimir Make§ z krajského Tteditelstvi policie
Kralovéhradeckého kraje.

Tabulka ¢. 1: rozdélent lokalit sbéru dat a poctu kynologickych patracich tymii

Misto Pocet kynologickych patracich tymii (KPT)
Pousté 5
Zihle 6
Nové Mésto na Moravé 5
Hamry u Plumlova 2
Herlikovice 2

Béhem dne KPT provadely vyhledavani simulovanych ztracenych osob (do projektu se
zapojili studenti CZU i jini dobrovolnici). Toto vyhledavani se konalo ve dvou az tfech
terénnich oblastech. Zacatek patrani byl brzy rano a probihal az do vecernich hodin. Pfiblizna
doba hledani v jednom sektoru byla zhruba 3 hodiny. Ukonceni patrani bylo bud’ po zdarném
vyhledani vSech figuranti psem nebo pokud velitel akce rozhodl o ukonceni vyhledavani po
vyprSeni limitu stanoveného pro patrani. Terénni sekce mély rtiznou lokalizaci a zahrnovaly
odlisné prostiedi a rtuzné skrySe pro figuranty. Napiiklad Poust byla reprezentovana
jehli¢natym lesem s vyvraty a paloukem. Zihle zahrnovaly husty porost lesni $kolky, jehli¢naty
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les se skalnimi bloky, palouk a polom. V oblasti Nové Mésto na Moravé se nachazelo smrkové
mlazi s podrostem kapradin jak s podrostem, tak bez néj. V Hamrech u Plumlova tvofil terén
smiSeny les s klestim po t€zbé, borovym lesem a svahem s podrostem. Herlikovice nabizely
jehli¢naty les na svazitém terénu s vyvraty a boruv¢im. KPT systematicky prozkoumaval tyto
lokality a nemél doptedu informace o mnozstvi skrytych figurantd, ktery se pohyboval mezi
1 a 4 osobami. Po navratu z terénu si tymy odpocinuly po dobu jedné hodiny a poté se znovu
vydaly do terénu, kde pokracovaly v patrani po dalSich pohfeSovanych osobach.

Sbér dat probihal s vyuzitim GPS zafizeni — Garmin Astro 230 DC 40, jez byla pfipojena
ke psum, zatimco psovodi vyuzivali rizné typy zafizeni od spoleCnosti Garmin. Pfistroj
nepretrzité sbiral data a zapisoval je sekundu po sekundé. Ukladal data o poloze psa a psovoda
tzv. pozi¢ni body. Zhodnoceni dat o presnych bodech pohybu poté poskytlo data o délce mezi
jednotlivymi body, tempu a orientaci pohybu zvifete.

4.3 Analyza dat

V ramci analyzy byly jako vstupni informace vyuzity ziskané trasy tzv. treky, které
obsahovaly sledovani pohybu jak psa, tak i psovoda. Nejdiive byly treky psa a psovoda vlozeny
do programu QGIS, kde byly ziskany vzajemné body vzdalenosti mezi psem a psovodem. Poté
byly tyto informace pievedeny do MS Excelu 365 pomoci databdzi v programu QGIS. V
tabulce v programu MS Excel 365 byl zaznamenan cas a vzdalenost mezi psem a psovodem.
Nasledné dle casu nahldSeni nalezu figuranta dispecerovi akce, bylo v programu
QGIS vyhledano misto na mapé¢, kde se nachazel figurant. Navétfeni pachu figuranta psem bylo
definovano, jako zména pohybu psa smérem od psovoda k mistu figuranta. V nasledujicim
kroku byla v mapé v programu QGIS zméfena vzdalenost, ve které pes navétfil figuranta a byl
vytvoren graf, kde je na ose X zobrazen Cas a na ose Y vzdalenost psa od psovoda v metrech.
Po vlozeni treka jednotlivych KPT do programu QGIS, byla na mapé zobrazena trajektorie
pohybu celého patrani (viz obrazek €. 1).
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Obrazek ¢. 1: Trasa pohybu psa zachycena pomoci GPS

BRRE UL, APP R, BatOR K-8 -§- 5
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“ {
>
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| vyhledani (36K) | Soufadnice| -816901 -1035161 | Méfitko 111101 -

Nasledné byla v programu zobrazena atributova tabulka (viz obrazek ¢. 2) ve které byla
oznacena pouze data od zacatku patrani konkrétniho figuranta az po jeho nalezeni. V map¢ se
tento usek vyobrazil zlutym znazornénim.
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Obrazek ¢. 2: Zndzornéni priitbéhu pdtrani od zacatku vyhledavani konkrétniho figuranta po
jeho nalezent (Zlutd barva)

BRRE OPLLRPPRI R/ EBa IO H-8-6-5-

Vo AWMBB 2./765 . -5x-BE <@ 060 Q R@&E oo

iR G h g

— pes — Prvk( 491686, filtrovéno: 49166, 2229
/JUBR L8 <« 0 aENRYROPL LomE = &F

time link1_tyj

dhor:m ~

© vyhledani (3tK) ] 1 -818781,6 -1035499,8 | Mdfitko 12589  ~ | 4

Casy spoleéné se vzdalenosti mezi psem a psovodem byly ziskany pomoci
databazového dotazu a prevedené do excelové tabulky. Na zakladé téchto tidaja (viz tabulka €.
2) a Casovych tidaja o nalezeni figurantt byly na mapé identifikovany aseky, kde se vzdalenost
mezi psem a psovodem postupné zvétSovala. Pomoci mapy bylo nasledné posouzeno, zda by
pravé v tomto misté mohlo dojit k navétieni figuranta psem (zmeéna sméru pohybu smérem
k figurantovi, jak ukazuje obrazek ¢. 3).
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Tabulka ¢. 2: ukdzka dat identifikace casu a vzddlenosti mezi psem a psovodem v okamZiku, kdy
se pes zacal vzdalovat od psovoda smérem k figurantovi, cervené je zvyraznény bod navétreni

02052018 1:56:50 ) T N VP71 |
02.05.2018 11:56:59 10 11:56:59 10
02.05.2018 11:56:59 10 11:56:59 10
02.05.2018 11:57:09 19 11:57:09 19
02.05.2018 11:57:09 19 11:57:09 19
02.05.2018 11:57:13 19 11:57:13 19
02.05.2018 11:57:13 19 11:57:13 19
02.05.2018 11:57:18 11 11:57:18 11
02.05.2018 11:57:18 11 11:57:18 11
02.05.2018 11:57:28 9 11:57:28 9
02.05.2018 11:57:28 9 11:57:28 9
02.05.2018 11:57:39 10 11:57:39 10
02.05.2018 11:57:39 10 11:57:39 10
02.05.2018 11:57:56 11 11:57:56 11
02.05.2018 11:57:56 11 11:57:56 11
02.05.2018 11:57:58 12 11:57:58 12
02.05.2018 11:57:58 12 11:57:58 12
02.05.2018 11:58:10 8 11:58:10 8
02.05.2018 11:58:10 8 11:58:10 8
02.05.2018 11:58:30 6 11:58:30 6
02.05.2018 11:58:30 6 11:58:30 6
02.05.2018 11:58:53 8 11:58:53 8
02.05.2018 11:58:53 8 11:58:53 8
02.05.2018 11:59:10 8 |ndlez 11:59:10 8

Obrazek ¢. 3: identifikace mista navétieni figuranta psem na zdkladé zmén sméru pohybu
a vzddalenosti od psovoda

Zobrazit viechny prvky _

> vyhledani (32K)
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Nasledné byl v Excelu vytvoren graf z dat od zac¢atku patrani konkrétniho figuranta az po jeho
nalezeni, dale vzdalenost psa od psovoda v metrech a Cas prib&hu patrani. Tyto data jsou
ziskana z tabulky (viz tabulka ¢. 2) a je mozné se na n¢ podivat také v grafu (viz graf ¢. 1).

Vzdalenost psa od psovoda v metrech

Graf 1: ukazka grafického zndzornéni vzdalenosti psa od psovoda v pritbéhu patrani

Statisticka analyza dat se zaméfila na Casovou a vzdalenostni analyzu (i) mezi startem
patrani a bodem navétieni a (ii) od ¢asu navétieni po nalez figuranta mezi psovodem a psem
a psem a figurantem. Data jsou prezentovana pomoci popisné statistiky, jako aritmetricky
prumér + sm. odchylka, median, minumim a maximum.

V programu SAS (verze 9.4) byla vypocitana asociace mezi prumérnymi hodnotami

vzdaletnosti psa od psovoda v Casovém rozmezi zacatku a patrani do okamziku navétieni
figuranta a po navétfeni figuranta a nalezni figuranta pomoci smiSeného linearniho modelu
(proc MIXED). Lokalita prostfedi byla pouzita jako ndhodny faktor.
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1.1.1 Popisna statistika

Psi se primérné pohybovali od psovoda od zaCatku do okamziku navétieni ve
vzdalenosti 12,08 m + 5,12 m smérodatnd odchylka, detailni vzdalenosti jsou uvedeny

v tabulkce €. 3.

Tabulka ¢. 3: vzddlenost psa od psovoda mezi startem a casem navétieni (udaje jsou uvadeény

Vysledky

v metrech)

Lokalita  KPT_ID* Priimér Smérod.odchylka Minimum Maximum Median
Hamry 1_Hamry 5,55 3,68 0,00 25,00 5,00
Hamry 2_Hamry 22,26 37,59 0,00 320,00 12,00

Herlikovice 1_Herli 7,06 4,25 0,00 23,00 6,00
Herlikovice 2_Herli 18,22 13,57 2,00 76,50 14,00
Nové Mésto 1_NoMe 18,74 34,95 0,00 277,00 11,00
Nové Mésto 2_NoMe 10,46 6,53 0,00 40,00 9,00
Nové Mésto 3_NoMe 10,89 7,64 1,00 46,00 9,00
Nové Mésto 4_NoMe 11,41 8,69 0,50 51,50 9,00
Nové Mésto 5_NoMe 17,37 17,73 1,00 112,00 12,00
Pousté 1_pouste 20,30 9,78 1,00 49,00 21,00
Pousté 2_pouste 6,96 5,87 0,00 41,00 6,00
Pousté 3_pouste 9,03 7,31 1,00 41,00 7,00
Pousté 4_pouste 14,54 15,48 0,00 96,00 9,00
Pousté 5_pouste 14,57 18,08 1,00 170,00 9,00
Zihle 1_zihle 14,22 9,92 0,00 51,00 12,00
Zihle 2_zihle 6,06 4,35 0,00 27,00 5,00
Zihle 3_zihle 6,96 5,87 0,00 41,00 6,00
Zihle 4 _zihle 8,89 4,09 0,00 26,00 8,00
Zihle 5_zihle 9,52 5,69 0,00 32,00 8,00
Zihle 6_zihle 8,55 4,35 1,00 22,00 8,00

*KPT ID - indentifikace kynologického patraciho tymu

29



Vzdalenost od navétieni po nalez figuranta se pohybovala v priméru 17,33 m + 9,89 m

smérodatna odchylka, detailni vzdalenosti jsou uvedeny v tabulce €. 4.

Tabulka ¢. 4: prezentuje vzddlesnost psa od psovoda od navétieni po ndlez figuranta (iidaje
Jjsou uvadeény v metrech)

Lokalita KPT_ID Pramér Smérod.odchylka Minimum Maximum Median
Hamry 1_Hamry 7,09 5,01 1 21 5
Hamry 2_Hamry 11,74 11,63 1 51 6
Herlikovice 1 Herli 6,53 3,79 2 18 5
Herlikovice 2 Herli 26,74 21,38 3 68 18,5
Nové Mésto 1_NoMe 31,35 22,47 4 110 30
Nové Mésto 2 _NoMe 9,86 7,70 0 28 7
Nové Mésto 3_NoMe 37,05 22,33 3 78 38,5
Nové Mésto 4 NoMe 9,50 3,76 6 17 8
Nové Mésto 5 NoMe 12,68 8,78 7 2 9
Pousté 1_pouste 30,92 6,95 24 47 28
Pousté 2_pouste 8,97 4,12 1 20 8
Pousté 3_pouste 14,18 9,72 4 30 10
Pousté 4 _pouste 20,53 11,08 6 48 18
Pousté 5_pouste 47,74 42,76 0 143 35
Zihle 1_zihle 11,00 7,77 3 28 8,5
Zihle 2_zihle 8,40 2,67 4 14 8
Zihle 3_zihle 10,63 4,48 1 19 10
Zihle 4_zihle 13,68 4,67 8 27 13
Zihle 5 zihle 10,66 4,92 2 17 10
Zihle 6_zihle 4,25 2,57 2 8 3,5
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Vzdalenost psa od psovoda v okamziku navétfeni byla v priméru 8,45 m £ 7,05 m
smérodatna odchylka, detailni vzdalenosti jsou uvedeny v tabulce €. 5.

Tabulka ¢. 5: prezentuje namérené vzdalenosti mezi psem a psovodem v okamZiku navétreni
(iidaje jsou uvadény v metrech)

Lokalita KPT_ID vzdalenost_pes_psovod *
Hamry 1_Hamry 4
Hamry 2_Hamry 1
Herlikovice 1_Herli 3
Herlikovice 2_Herli 22
Nové Mésto 1_NoMe 12
Nové Mésto 2_NoMe 7
Nové Mésto 3_NoMe 3
Nové Mésto 4_NoMe 6
Nové Mésto 5 NoMe 6
Pousté 1_pouste 26
Pousté 2_pouste 7
Pousté 3_pouste 5
Pousté 4 _pouste 6
Pousté 5_pouste 22
Zihle 1_zihle 8
Zihle 2_zihle 6
Zihle 3_zihle 1
Zihle 4_zihle 11
Zihle 5_zihle 9
Zihle 6_zihle 4

* vzdalenost_pes_psovod - vzdalenost psa od psovoda pfi navétieni pachu (v metrech)
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Vzdalenost psa od figuranta v okamziku navétfeni byla v priméru 76 m + 53,61 m
smérodatna odchylka. Primérna doba od doby navétieni k figurantovi byla 3,6 minuty + 1,8
minuty smérodatna odchylka, detailni vzdalenosti jsou uvedeny v tabulce €. 6.

Tabulka ¢. 6: vzddlesnost psa od figuranta (v metrech) a doba od navétieni po ndlez figuranta
(v minutdch)

Lokalita KPT_ID pes-figurant*  navetreni_figurant_min*
Hamry 1_Hamry 75 6,70
Hamry 2_Hamry 51 4,97
Herlikovice 1 Herli 40 3,10
Herlikovice 2 Herli 38 2,37
Nové Mésto 1_NoMe 112 4,55
Nové Mésto 2 _NoMe 133 5,10
Nové Mésto 3_NoMe 180 3,58
Nové Mésto 4 NoMe 33 3,42
Nové Mésto 5 NoMe 220 6,67
Pousté 1_pouste 74 0,63
Pousté 2_pouste 42 4,20
Pousté 3_pouste 53 2,23
Pousté 4 _pouste 85 6,42
Pousté 5_pouste 135 5,65
Zihle 1_zihle 48 2,60
Zihle 2_zihle 36 2,27
Zihle 3_zihle 45 2,33
Zihle 4_zihle 60 2,72
Zihle 5_zihle 37 1,75
Zihle 6_zihle 22 1,52

* pes-figurant — vzdalenost psa od figuranta pfi navéteni pachu (v metrech)
navetreni_figurant min — ¢as od navétieni k nalezu figuranta

1.1.2 Asociace mezi prumérnou vzdalenosti psa a psovoda pred navétrenim a po
navétieni

Statisticka analyza dat zjistila signifikantni zavislost mezi primérnou vzdalenosti psa
od psovoda v Casovém rozmezi mezi zaCatkem patrani a okamzikem navétfeni a navétienim a
nalezenim figuranta (F122 = 5,14, P = 0,034). Bylo zji§téno, Ze s rostouci vzdalenosti psa od
psovoda pred navétrenim vzrista i vzdalenost mezi psovodem a psem po navétieni pachu
figuranta (graf ¢. 2)
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Diskuze

Dosavadni vyzkum neposkytl dostatek informaci o vzdalenosti, na kterou pes dokaze
detekovat pach figuranta. Tato diplomova prace slouzi jako pilotni studie, ktera se snazi prispét
k védeckému poznani v oblasti zdchranafské kynologie.

V ramci této prace byla ovéfena hypotéza, ze vzdalenost mezi psem a psovodem se
zveétsi, kdyz pes zachyti pach figuranta, coz naznacuje aktivni smérovani k figurantovi. Tedy,
prumérna vzdalenost psa od psovoda se pii navétfeni pachu zvySila o 43,5 %. Nejvetsi
naméfend vzdalenost mezi psem a figurantem pfi navétieni pachu dosahla az 220 m, zatimco
minimalni namétrena vzdalenost byla 22 m.

Byly zaznamenany tfi ptipady, kde byla vzdalenost mezi psem a psovodem v okamziku
navétieni vyssi nez 20 metra. Ostatni vzdalenosti mezi psem a psovodem byly obvykle nizsi,
coz muze byt zapricinéno Clenitosti terénu. Druhou variantou mize byt pravdépodobnost, ze
kratka vzdalenost psa od psovoda dodala psu vétsi jistotu tudiz byl schopny urazit delsi
vzdalenost k figurantovi, nicméné pro ovéteni tohoto faktu je nutny dalsi vyzkum.

V lokalit¢ Hamrech u Plumlova, Pousté a Nového Mésta na Moravé byl zaznamenan
rozdil ve vzdalenosti psa od figuranta v okamziku navéteni pachu, prestoze mely KPT témér
stejnou dobu od navétieni po nalez figuranta. Jeden z moznych davodid mize byt podobné
prostiedi pro KPT v oblastech Hamrt a Pousté, které ovlivnilo jejich chovani a pohyb, zatimco
prostfedi pro KPT v Novém Mésté na Morave bylo odliSné.

Nejkratsi Cas nalezeni figuranta dosahl kynologicky patraci tym v lokalité pousté s 0,63
minutami, pfi¢emz pes byl od figuranta vzdaleny 74 metra. Rychlost a velka vzdalenost psa od
figuranta mohou byt zptisobeny vynikajicim ¢ichem a vytrvalosti tohoto psa, vhodnym terénem
a vybornou spolupraci mezi psem a jeho psovodem. Sklon terénu ma kli¢ovy vliv na vertikalni
rychlost béhem vystupu, celkovou dobu patrani a ucinnost. Kdyz je sklon svahu 11° nebo vice,
zvysuje se vertikalni rychlost a celkova doba patrani, coz v§ak zaroveni snizuje ucinnost (Novak
et al. 2022).

V piipade¢ lokality Nové Meésto na Moravé byla primérna vzdalenost psa od psovoda v
okamziku navéteni pouze 6,8 m a vzdalenost psa od figuranta v okamziku navétfeni byla
pramérné 135,5 m s maximem 220 m. Je znamo, Ze rizné podminky terénu a povétrnostni
podminky mohou ovlivnit uspésnost patrani psu. Napiiklad teplota, vlhkost, smér a rychlost
vétru mohou ovlivnit §ifeni pachu a tim i schopnost psu detekovat cile. Rizné podminky terénu
a povétrnostni podminky jsou kliCovymi faktory ovliviiyjicimi uspéSnost psu. Studie
Greatbatch et al. (2015) naznacuje, ze vlhkost, teplota a rychlost vétru nemély vyznamny vliv
na efektivitu pst pifi patrani a zachrannych operacich (SAR). Dalsi vyzkum Briuer & Blasi
(2021) odhalil, ze vyssi teploty mohou snizit pravdépodobnost, ze se pes pfiblizi ke svému
majiteli. M¢l by byt proveden dal§i vyzkum, ktery by vice prozkoumal vztah mezi
poveétrnostnimi podminkami a chovanim pst. Studie Robbins et al. (2017) pak rozsifuje tuto
problematiku o vliv venkovni teploty na fyziologické funkce pst, coz ma dualezité dopady na
jejich celkovou vykonnost pfi praci. Studie ukazala, ze zvySené teploty mohou negativné
ovlivnit ¢ichové schopnosti psu a jejich celkovou efektivitu pii praci. Takovy pfistup umoziiuje
hlubsi porozuméni tomu, jak povétrnostni podminky ovliviuji schopnost psi detekovat cile
a pracovat v riznych prostiedich.
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Studie zkoumala Gcinnost a bezpecnost pouziti detek¢énich pst pii hledani mohavskych
poustnich zelv a porovnavala ji s lidskymi prizkumniky v terénnich podminkach. Zjistovala,
jak psi a lidé identifikuji cile v terénu, pficemz psi se spoléhaji na ¢ichové podnéty a lidé na
vizualni podnéty. Vyzkumnici méfili vzdalenosti, na které psi dokazali detekovat zelvi pach,
nasledovat ho ke zdroji a spravné identifikovat zelvy jako cile. Data o vzdalenostech detekce
byla zaznamenana pomoci pokrocilé technologie globalniho polohového systému (GPS)
a analyzovéana pomoci geografického informacniho systému. Vysledky studie ukazaly, ze psi
dokazali detekovat zelvi pach a identifikovat cile na vzdalenosti od 0,5 m do 62,8 m. Tyto
poznatky podporuji dilezitost dal§iho vyzkumu zaméfeného na identifikaci faktort, které
ovliviiuji schopnost pst detekovat cile v riznych prostiedich a vzdalenostech.

Jak jiz bylo vyse uvedeno, existuje fada faktort, které mohou ovlivnit schopnost pst
detekovat pach figuranta ve vétSich nebo mensich vzdalenostech, nicméné dosud existuje velmi
malo informaci, které tyto faktory zkoumaji. Studie, jako je napfiklad vyzkum vlivu
tréninkovych zkusenosti na schopnost psu fesit problémy naznacuje poznatky, ze trénovani psi
projevuji vétsi aktivitu a Gspesnost pfi interakci s novymi situacemi, coz muze mit dilezité
praktické dusledky pro praci se zachranarskymi psy (Marshall-Pescini et al. 2008).

Vzhledem k tomu, ze tato diplomova prace je pilotni studii, tak je nezbytné pro budouci
vyzkum zahrnout dalsi faktory ovliviiujici schopnost pst detekovat pach figuranta, jako jsou
specifické vlastnosti terénu, vlhkost a teplota vzduchu a uroven pfipravy psa. Nicméng, 1 pres
tato omezeni piinasi tato diplomova prace dulezité poznatky o schopnosti psu detekovat pach
figuranta a muze slouzit jako zaklad pro dalsi vyzkum v této oblasti.
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Zavér
Cilem této prace bylo zjistit na jakou vzdalenost je patraci pes schopen detektovat pach

figuranta na zdkladé monitoringu situace, kdy se pes zacina vzdalovat od psovoda, pokud toto
chovani predstavuje odchylku od jeho bézného chovani.

e Bylo zjisténo, ze pes je schopen navétfit pach figuranta az na 220 m.
e Pramérna vzdalenost psa od psovoda se pfi navétieni pachu zvysila o 43,5 %.
e Psi se prumémé pohybovali od psovoda od zacatku do okamziku naméfeni ve
vzdalenosti 12,08 m.
e Vzdalenost od navéteni po nalez figuranta se pohybovala v praiméru 17,33 m.
e Vzdalenost psa od psovoda v okamziku navétfeni byla v priméru 8,45 m.
e Pramérna doba od doby navétieni k figurantovi byla 3,6 minuty.
e Bylo zisténo, ze srostouci vzdalenosti psa od psovoda pied navétienim vzrusta i
vzdalesnost mezi psovodem a psem po navétieni pachu figuranta.
Tato pilotni prace piinasi dulezité poznatky o schopnosti pst detekovat pach figuranta
a muze slouzit jako zaklad pro dalsi vyzkum v této oblasti, nicméné pro dalsi vyzkum je
nezbytné monitorovat specifické vlastnosti terénu, vlhkost, teplotu vzduchu a uroven pripravy
psa.
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Seznam pouZitych zkratek a symboli

GPS — z ang. slova Global Positioning System (globalni druzicovy polohovy systém)
CZU - Ceska zemédelska univerzita

KPT - kynologicky patraci tym
SAR - z ang. slova Search And Rescue (patrani a zachrana)
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