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Cil prace: Cilem je stvorit dopravni prostfedek, bez ohledu na druh, ktery bude
schopen jizdy jak za asistence fidice, ¢i jiného vstupniho zdroje, tak jizdy zcela

samostatné tedy autonomni.
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Prace svym zaméfenim odpovida studovanému oboru
Vymezeni cile a jeho naplnéni

Zpracovani teoretickych aspekti tématu

Zpracovani praktickych aspektt tématu

Adekvatnost pouzitych metod, zptisob jejich pouziti
Hloubka a spravnost provedené analyzy

Prace s literaturou

Logicka stavba a ¢lenéni prace

Jazykova a terminologicka troven

Formalni Gprava a nalezitosti prace
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Vyuzitelnost vysledki prace v teorii (v praxi)
Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

Prace byla vyhodnocena v Odevzdej.cz (celkova podobnost 0%). Jedind nalezena shoda
se tyka popisu technickych parametra pouzitych ¢idel. Prace je originalni.

Diléi pripominky a naméty:

V textu prace se vyskytuje pomérné zna¢né mnozstvi pravopisnych chyb, zejména ve
shodé: ,,Automobil ovladali servomotory“, ale i pieklepti a formula¢nich neobratnosti a
nepresnosti: ,Radar snima rychlost objektu a jeho dispozici od ¢idla. Prodleva zvukové
ozvény nam umoznuje méfit, jak daleko se objekt naléza“. Autor ¢asto preskakuje

z tématu na téma a propojuje teoretickou a praktickou ¢ast. Popis PID regulace je

paradoxné¢ podstatné povrchnéjs$i a obsahuje nepfesnosti oproti citovanému heslu
z Wikipedie. Nékteré technické tidaje jsou nesrozumitelné: ,Napajeni modelu je tvofeno



baterii velikosti 18650 a motor o velikosti 130. Servo motor ma hmotnost 3 g.“. Na
draze na Obrazku 21 neni 12, ale jen 10 zatacek. Celkove je prace obtizné¢ ¢itelna,
nesporné praktické vysledky jsou tak zastinéné formalnimi nedostatky.

Celkové posouzeni prace a zdiivodnéni vysledné znamky:

Bakalarska prace si dala za cil zpracovani pomérné komplexniho hw a sw projektu.
K dosazeni tohoto cile autorovi chybi vhodna metodika, respektive z textu prace neni
jasné, v jakych krocich postupoval.

Prace se zdroji je na odpovidajici irovni, autor pouzil 19 ¢eskych i zahrani¢nich odbornych
zdrojt a tyto v textu spravné citoval. Prace spliiuje pozadavky kladené na zavére¢né prace.
Praci doporucuji k obhajobé a pokud by to bylo moZné, uvital bych kompletni jazykovou
korekturu pfed zvefejnénim na theses.cz.

S ohledem na zminéné pripominky navrhuji hodnoceni stupném D az E podle vysledku
obhajoby.

Otazky k obhajobé:

Projekti autonomnich vozitek existuje velké mnozstvi. V ¢em je Vase reSeni odlisné, co
prinasi nového?

Cim si vysvétlujete pomalé fungovani Vaseho fedeni: ,Procesor pracujici na frekvenci 16
MHez jiz ted nedokaze, ani po optimalizaci softwaru, vycitat rychleji a pfesnéji hodnoty,
které zpracovava.“?

Praci doporucuji k obhajobé.

NavrzZena vysledna znamka: D
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