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ABSTRAKT

Tato bakalarska prace se zabyva zamérenim stfedni casti kempu OlSovec
v Jedovnicich a naslednym vyhotovenim Ucelové mapy. Dale jsou v praci popsany
¢innosti od sbéru dat az po vyhotoveni mapy. Uelovd mapa je vyhotovena
v méfitku 1:500, souradnicovém systému JTSK a vyskovém systému Bpv, spliuje
kritéria 2. tfidy presnosti dle CSN 01 3410. Déle se prace zabyva prevodem prvk(
mapy do anotacniho méfitka.

KLICOVA SLOVA

Ucelova mapa, tachymetrie, GNSS, anotacni méritko

ABSTRACT

This Bachelor thesis deals with the surveying of the middle part of the Camp
Olsovec in Jedovnice and with the subsequent production of a thematic map.
Furthermore, the work describes activities from collecting data to producing a map.
The thematic map is produced in a scale 1:500, in the S-JTSK coordinate system
and the Bpv height system. Final map suits the criteria of the 2nd accuracy class
according to CSN 01 3410. This thesis also deals with converting elements of the
map into annotation scale.

KEYWORDS

thematic map, tacheometry, GNSS, annotation scale
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Uvod

Cilem této prace bylo polohopisné a vySkopisné zaméfit stfedni ¢ast kempu
OlSovec v Jedovnicich. Zadanim bylo v lokalit¢ vybudovat meéfickou sit, uréenou
predevsim technologii GNSS, a zaméteni polohopisnych prvkl tachymetrickou metodou.
Vysledna ucelovd mapa méla byt dle zadani vyhotovena v métitku 1:500, v zdvazném
soufadnicovém systému JTSK a vySkovém systému Bpv. Dale dle zadani bylo nutné
vyhotovit dalsi pfilohy obvyklé pfi vytvaieni ucelové mapy: métfend data, vypocetni

protokoly a seznamy soufadnic.

Proces vyhotoveni vysledné mapy byl rozdélen na dvé faze, ptfi¢emz v prvni
probihala rekognoskace lokality, vybudovani pomocné méfické sité a podrobné méfent,
druha faze pak zahrnovala zpracovani namétenych dat z terénu v softwaru Groma verze
12. Po zpracovani nasledovala tvorba tucelové mapy, kterd probéhla v programu
Microstation V8i spolu s nadstavbou MGEO. Vrstevnice byly vygenerovany v prostiedi
softwaru Atlas DMT.

Obsah textoveé Casti prace byl rozd€len na nékolik kapitol a podkapitol. Zacatek je
vénovan popisu a historii zajmové lokality. Dalsi kapitola rozebira problematiku map a
jejich rozdéleni. Nasleduji ¢asti vénujici se popisu piipravnych praci, pouzitych piistroju
a meétickych praci v terénu, zahrnujicich tvorbu méfické sité, podrobné a kontrolni
méieni. Naplni dalSich kapitol jsou kroky, které byly provedeny pii zpracovani
naméfenych dat a jejich nasledné vyuziti pfi tvorbé ucelové mapy a ostatnich ptiloh.
Ptevod ucelové mapy do anotaéniho meéfitka tvoti posledni ¢ast prace. V zavéru jsou

strucné popsany dosazené vysledky tvorby mapy.

Vybér zadani vyhotoveni uc¢elové mapy jako tématu bakalatské prace byl ovlivnén
nékolika faktory. Jednim znich je fakt, Ze ucelové mapy tvoii velkou c¢ast zakazek
dnesnich geodetickych firem, tudiz je tato prace dobrou praktickou ptipravou pro moznou
budouci kariéru. Velkou vahu méla 1 skutecnost, Ze vyhotoveny mapovy podklad muze
byt v budoucnosti vyuzit pro ptipadné rekonstrukce ¢i stavebni ¢innosti v ramci kempu
OlSovec. Dilezitym faktorem byla znalost a lokalizace zdjmového tizemi, ktera souvisela

s dopravou, ubytovanim a ¢asovym planovanim métickych praci.
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1 Lokalita

Zajmova lokalita — stfedni ¢ast kempu OlSovec (viz obr. 2) se nachazi zhruba 1
km po cesté, ktera vede podél jizniho biehu mistniho rybniku OlSovec od méstyse
Jedovnice. Tato obec lezi pfiblizné¢ 25 km severné od Brna v okrese Blansko
v Jihomoravském kraji (viz obr. 1). Prvni pisemna zminka o této obci pochézi z roku
1251, kde za zakladatele jedovnického panstvi a rodu pant z HolStejna je povazovan Crha
z Ceblovic. Smrti Crhy piipadlo panstvi Jedovnice do rukou panti z Lipé. Roku 1335 bylo
povySeno na meésteCko a byly naddny znakem modrého jelena v Cerveném poli.

V soucasnosti se obec rozléha na 14,3 km? a obyva ji necelych 3000 obyvatel.

Stara povest pojednava o pivodnim jméné Jedovnice, souvisejici s piijezdem
Crhy. V tu dobu m¢la ves ptiblizn¢ 15 domkd, jejiz obyvatelé se zivili zemé&d¢€lstvim,
rybolovem a palenim dieva v milifich (zafizeni uzivané k tvorbé dfevéného uhli) pro
rudické zelezare. Ptijizdéjici Crha se zeptal mistniho starce na jméno vesnice, ve které se
praveé nachdzi, a ten mu opacil, Ze ves zatim jméno nema. Na to Crha reagoval v horackém

nareci: ,,Tak ja teda jedo v nic?* proto se rozhodl, Ze obec pojmenuje Jedovnice. [1]

Kemp je vybornym vychozim bodem pro spoustu aktivit. Lze se z n¢j béhem
chvile bez jakéhokoliv problému dopravit do nedalekého Moravského krasu, ktery patii
mezi nejvyznamnéjsi krasové oblasti Ceské republiky. Nachazi se zde pies 1000 jeskyni
a jiné turistické zajimavosti. Vefejnosti je vSak zpfistupnéno pouze pét jeskyni, z toho
nejvyznamngjsi je jeskyné Punkevni, kde jeji prohlidka je rozdélena na dvé ¢asti. Behem
prvni se navstévnik dostane suchou cestou na dno propasti Macocha, odkud pokracuje

druha c¢ast prohlidky plavenim se po fece Punkvé protékajici touto jeskyni. [2]

V pravé ¢asti kempu se nachazi jedna ze dvou zakladen cyklistické destinace
Singletrail Moravsky kras, kterd slouZzi také jako vychozi bod pro tii okruhy singletrail
stezek o délce zhruba 20 km. Jedna se o cyklistické stezky s upravenym povrchem, jez
prochdzi skrz les v mirném sklonu. Béhem sjezdu z kopce zde jezdec narazi na klopené

zatacky, boule a jiné nerovnosti. [3]
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Obr. 2 Zajmové uzemi, kemp Olsovec [24]
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2 Mapa

. Mapa je Zmenseny generalizovany konvencni obraz Zemé, kosmu, kosmickych
teles nebo jejich casti prevedeny do roviny pomoci matematicky definovanych vztahi
(kartografickych zobrazeni), ukazujici prostrednictvim metod kartografického
znazornovani polohu, stav a vztahy prirodnich, socialné ekonomickych a technickych
objektii a jevii“, takova je definice podle Terminologického slovniku zeméméfictvi
a katastru nemovitosti. [4] Dalsi moznou definici od Mezinarodni kartografické asociace
muze byt: ,,Mapa je zmensSené zevseobecnené zobrazeni povrchu Zemé, ostatnich
nebeskych téles nebo nebeské sféry, sestrojené podle matematického zakona na roviné
a vyjadrujici pomoci smluvenych znakii rozmisténi a vlastnosti objektii vazanych na

jmenované povrchy. “ 5]

Jednim z mnoha vysledkit mapovacich praci je mapa nebo plan. Podle zvoleného
meftitka zobrazuje prehledné dilezité informace, jez maji vyznam pro uzivatele mapy.
Mc¢titko a obsah mapy jsou voleny podle ucelu, jemuz maji slouzit. Na zékladé potieb
vznikaji z velkych mapovacich praci mapova dila. Ta jsou souhrnem mapovych lista,
které souvisle zobrazuji izemi celého statu. Toto dilo mé jednotné méfitko, kartografické

zobrazeni i znakovy kli¢. [6]

2.1 Déleni map

Mapy mizeme rozd¢lit podle n¢kolika hledisek, kterych je nespocet. Proto uvedu

vvvvvv

— Dle méfitka
— Mapy velkého méfitka: do métitkového ¢isla 5000
— Mapy stfedniho méfitka: métitkové ¢islo 10 000 — 200 000
— Mapy malého méftitka: métitkové €islo je vétsi nez 200 000
— Dle zptisobu vyhotoveni
— Pivodni
— Odvozené

— Castec¢né odvozené
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— Dle obsahu
— Zékladni: zakladni vSeobecné vyuzitelné udaje
— Tematické: podkladem je ZM, (technické, socidlné ekonomické)
— Utelové
— Dle vlastnosti kartografického zobrazeni
— Konformni: zachovéva thly
— Ekvidistantni: zachovavéa délky ve sméru rovnobézek a
polednikti, nebo v jiném definovaném sméru
— Ekvivalentni: zachovava vyméry
— Vyrovnavaci: ¢aste¢né eliminuje zkresleni jednoho prvku na tkor
druhého
— Dle obsahu mapy
— Polohopisné mapy
— Vyskopisné mapy
— Pouze s vyskopisnym obsahem
— Dle vysledné formy
— Grafické (analogové) mapy
— Ciselné mapy
— Digitéalni mapy
— Dle CSN 01 3410 se mapy podle obsahu déli [7]
— Zakladni: se zékladnimi vyuzitelnymi tdaji

— UCcelové: obsahuji dalsi predméty méteni pro stanoveny ucel

2.2 Uéelova mapa

Jedna se o skupinu map s nadstandardnim obsahem prvk na, pod a nad povrchem
zem¢ podle zvoleného ucelu, pro ktery vznikly. Nejcastéji se vyhotovuji ve velkém
méfitku v soufadnicovém systému JTSK a vyskovém systému Bpv podle platnych norem,
nejéast&ji dle CSN 01 3410, CSN 01 3411. Ugelové mapy vznikaji pfimym méfenim,
doméfenim nebo piepracovanim obsahu stavajici mapy. Ugelovym mapovanim miize byt
jakykoliv sbér dat geodetickymi metodami, ktery nasledné slouzi jako podklad pro
technicky zamér nebo dilo. Utelové mapy se vyhotovuji zejména pro potieby

projektovani, provozni ucely organizaci a zavodd, jako zaméieni skute¢ného stavu. [6]

14



2.2.1 Déleni ucelovych map
— Ugelové mapy zékladniho vyznamu [8]
— Technicka mapa mésta (TMM)
— Zakladni mapa zavodu (ZMZ)
— Zékladni mapa dalnice (ZMD)
— Zakladni mapa letisté (ZML)
— Jednotna Zelezniéni mapa stanic a trati (JZMST)

— Mapy podzemnich prostor: s vyjimkou doli, tunelti a metra

— Ostatni ucelové mapy

Obr. 3 Ukdzka digitalni technické mapy [9]
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3 Pripravné prace

3.1 Rekognoskace

Béhem procesu rekognoskace byla lokalita prozkoumana a zhruba nacrtnuta. Byla
odhalena mista, kterd by mohla byt problematicka k vyjadieni v mapé — spojovaci most
mezi hlavni budovou a jidelnou, ktery zakryva vstup v prvnim nadzemnim podlazi. Dale
byla béhem rekognoskace ptiblizné rozvrhnuta sit’ pomocnych métickych bodii, jejichz

poloha byla béhem méfeni upiesnéna.

3.2 Pripojeni do zavaznych geodetickych systémii

Pro piipojeni métfeni do zavaznych geodetickych systému byly pomoci aplikace
Geoprohlizeg, zastitovanou CUZK, vyhledany body bodovych poli v bezprostiedni
blizkosti zajmové lokality jako je na obr.4. V vahu byly brany body PPBP
658154000000829, 658154000000833 lezici na protéj§im bichu rybniku Olsovec. Body
658154000000635 a 658154000000636, lezici u piijezdové cesty ke kempu OlsSovec,
nebyly nalezeny. Mezi dal$i vyuzitelné body patfily body zitizené VUT FAST, ptesnéji
658154000004021 a 658154000004022.

V blizkosti kempu se nenachazi zadné nivelacni body. Nejblizsi nivelacni bod
JM-017-3 se nachézi v obci Jedovnice, délka nivela¢niho potfadu by byla 2,4 km, proto
vyskové ovéreni pomoci nivelac¢nich nebylo uvazovano. Pfipojeni do vyskového systému
bylo provedeno technologii GNSS. S ohledem na pozadovanou piesnost byla tato metoda

postacujici.

N

Obr. 4 RozlozZeni bodit PPBP [10]
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3.3 Metody méreni

3.3.1 Tachymetrie

Tachymetrie je jedna znejpouzivangjSich metod pro sbér podrobnych bodi
v terénu. Pfi vyuzivéani této metody se urcuje poloha i vySka bodu soucasn¢€. Béhem
méieni se ziskavaji polarni souradnice tj. vodorovny uhel, svisly thel a Sikma délka ze
stanoviska k bodu. PfevySeni mezi uréovanym bodem a stanoviskem se pocitaji z métené
délky a zenitového tthlu. Osnovy métfenych sméri jsou orientovany na body o znamych
soutfadnicich. Zajmové uzemi, které Ize zaméfit z jednoho stanoviska zavisi na dosahu
dalkomeéru, ¢lenitosti terénu, hustoté porostu a dalSich. Délka zdméry vSak nebyva vétsi
nez nékolik set metrti. [11] V soucasnosti se k tachymetrickému sbéru dat pouzivaji
totadlni stanice, které registruji méfend data do paméti, takze odpadd potieba

zaznamenavat méfené hodnoty do zépisnika.

Vypocet soufadnic podrobného bodu mizeme rozdélit na 2 ¢asti, vypocet polohy
a vypocet vysky. K vypoctu polohy bodu vyuzijeme méteny horizontalni thel w, ktery
pricteme k smérniku o7 vypoclteného ze zndmych soufadnic orientacniho bodu a
soutfadnic stanoviska, tj. smérnik na urCovany bod a délku podle obr.5. Tento smérnik
spolu s métenou Sikmou délkou d, ptepoctenou na vodorovnou pomoci zenitového tthlu
z, dale vstupuji do vypoctu rozdili na souradnicovych osach. Spoctené rozdily se poté
pricitaji k jednotlivym soufadnicim stanoviska. Tento vypocet 1ze provést i bez znamych
soutadnic, tj. vypoctem v mistnim souradnicovém systému, ktery je mozné nésledné za

pomoci podobnostni transformace prevést do geodetického systému. [12]
Y3 = Yl + d,1'3 - Sln(Z) - COS(O-l,Z + 0)1)
o Xs =X, +d'15-sin(2) - sin(oy, + wy)

'T'"‘r“lw _ K vypoétu prevyseni mezi body stanoviska a

L\ y ur¢ovan¢ho bodu potiebujeme znat vysSku
/ = ﬂ'--E: pristroje i nad stanoviskem a vysku cile
e *X méfeného bodu p, dile vyuZijeme méfenou
o Sikmou délku d a zenitovy uhel podle obr.6. Do
i vypottu také uvazujeme nadmoiskou vysku

Obr. 5 Schéma mérenych hodnot V}"ChOZihO bodu Hs. [11]
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h=d'-sin(R—z),h =d'-cos(z)

Ptevyseni dosazujeme do vypoctu vysky bodu véetné

znaménka.

Obr. 6 Schéma tachymetrické zamery [11]

3.3.2 Technologie GNSS, metoda RTK

Globalni navigacni satelitni systémy nejcastéji slouzi k ur€ovani 3D polohy,
k navigaci na zemském povrchu, na mofi 1 ve vzduchu. Jedna se o systémy zalozené na
piijmu a vyhodnoceni dalkomérnych signalti vysilanych druzicemi, které jsou umistény
na obéznych drédhach ve vysce piiblizné¢ 20 000 km nad zemskym povrchem. Pocet a
rozmisténi aktivnich druzic na drahach musi zajistit kdykoliv a kdekoliv na zemském
povrchu piijem pouzitelnych signalti alespoii ¢tyt druzic jednoho systému. [13] Struktura
dosavadnich GNSS je obdobna, lisi se v technickych detailech. Rozd¢luje se na tii
zakladni slozky: Fidici, kosmickou, uZivatelskou. Ridici slozka koordinuje funkci celého
systému, udrzuje systémovy cas, provadi manévry satelitl. Kosmicka slozka zahrnuje
umélé druzice Zemé, jez vysilaji signaly nesouci informace potifebné k urceni polohy.
Uzivatelska slozka zahrnuje pozemni pfijimace schopné piijimat a zpracovavat GNSS

signaly. [14]

Urcovani polohy metodou GNSS je mozné bud’ pomoci absolutnich, nebo pomoci
relativnich metod. V geodézii se pouzivaji relativni metody urceni polohy, kdy je nutné
mit méfena data na dvou bodech soucasné. V praxi se pouziva nékolik metod méteni:
staticka metoda, rychlé staticka metoda, stop and go, kinematickd metoda, RTK (real time

kinematic).

Kinematickd metoda v redlném case vyuziva radiového prenosu korekci fazovych
méfeni od referencniho k pohybujicimu se pfijimaci. Lze vyuzivat korekce z vlastni baze
(pfijimac¢ na bod¢ o znamych soufadnicich), nebo modelované sitovym feSenim VRS,
kdy méfeni probihd pouze sjednim piijimacem s trvalym internetovym piipojenim
k poskytovateli korekci. Toto feSeni je v soucasnosti nejpouzivanéjsi. Presnost této

metody v poloze je zhruba 30 — 50 mm. [15]
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3.4 PouZzité pristroje

Pro zaméteni lokality byly vybrany totalni stanice Trimble M3 — DR 2¢¢ a GNSS

sestava Trimble R8s. Oba vyse zminéné piistroje byly vyptjéeny z inventife Ustavu

geodezie FAST VUT v Brné.

3.4.1 Trimble R8s

Obr. 7 Sestava Trimble R8s [16]

3.4.2 Trimble M3 — DR2¢

Obr. 8 Totalni stanice Trimble M3-DR2 [23]

4 Meérickeé prace

Mefické prace probihaly na jate roku 2021. Jelikoz se jedna o lokalitu relativné

Pro

sit¢ byla pouzita sestava Trimble R8s, skladajici se
z ptijimace,
vytycky. Jde o piijimac, ktery lze nastavit podle potieb
uzivatele. Tato sestava byla zvolena z diivodu husté
vegetace nachazejici se v zajmovém uzemi. Nutnym

doplnkem k ovladani pfijimace je kontrolni jednotka se

zaméfeni vEétSiny bodii pomocné métické

kontroleru a karbonové teleskopické

softwarem Trimble Access. [16]

Tab. 1 Presnost prijimace Trimble R8s [16]

Presnosti ptijimace Trimble R8s
Metoda RTK
Polohova piesnost +(8 + 1 ppm - D) mm RMS
Vyskova ptesnost +(15+ 1 ppm - D) mm RMS

K zaméteni zbyvajicich bodi PMS a veskerych

podrobnych bodii byla pouzita totalni stanice Trimble

M3 — DR2%,

Dale byla kméfeni pouzita teleskopickd vytycka

ktera byla postavena na dfevéném stativu.

s odraznym hranolem. [17]

Tab. 2 Presnost totdlni stanice Trimble M3-DR2" [17]

Presnosti totalni stanice Trimble M3-DR2¢

Na hranol +(2 +2 ppm - D) mm
Méfeni délek
Bez hranolové +(3 +2 ppm - D) mm
Me¢feni uhlu Horizontalni, vertikalni 0,5 mgon

bohatou na kefe a stromy, bylo méfeni zvoleno mimo vegetacni obdobi.
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4.1 Tvorba a méreni pomocné mérické sité

Podle piredbézné rozvrhnuté pomocné méfické sit€ byly stabilizovany jednotlivé
pomocné body. Tyto body nejsou predmétem podrobného méteni, slouzi k zaméfeni
podrobnych bodl. Body jsou v lokalité rozmistény tak, aby mezi nimi byla dobra
viditelnost a spliiovaly vhodné geometrické rozlozeni. Body lezici na zpevnéném
povrchu, nejcastéji asfaltu, byly stabilizovany méfickym hiebem. K t€émto bodim byly
vytvoteny geodetické tidaje o bodu, které jsou soudasti piilohy 03.08.1 GU 1.pdf a
03.08.1 GU 2.pdf. Ostatni body byly stabilizovany dievénym kolikem v travnaté plose.

Nejprve byly body 4002, 4003, 4004, 4005, 4008, 4009, 4010 zméfeny metodou
RTK suzitim VRS. Béhem méfeni byla pouzita sit CZEPOS a korekéni data VRS3
iIMAX-GG. Opakované nezavislé méreni probehlo dle predepsaného ¢asového odstupu

podle Vyhlasky ¢.31/1995 Sb, tj.
<-1+nk; nk+ 1> hodin

kde: k je pocet dni a miize nabyvat pouze hodnot nezapornych celych cisel
n = 23,9333 hodin (23 hod, 56 minut) pro americky system GPS-NAVSTAR a 22,5000
hodin (22 hod, 30 minut) pro rusky systém GLONASS [18]

Po dokonceni métickych praci GNSS RTK, bylo provedeno ovéfeni pomoci

monitoringu permanentnich stanic GNSS VUGTK. Protokol o méfeni je doloZen

v elektronické formé ptilohy 03.03.1 Protokol GNSS.pdf.

Zbylé body sité¢ byly zméfeny v rdmci podrobného méieni. Body 4001, 4006,
4007 byly urc¢eny rajonem. K urceni bodit 4011, 4012 byl pouzit vetknuty oboustranné
orientovany polygonovy potad za¢inajici na bodé 4008 orientovany na body 4004 a 4010,
kon¢ici na bod¢ 658154000004022 orientovany na body 658154000004021,
658154000000829, 658154000000833. Vypocet bodi pomocné méticke sité je zanesen
do protokolu 03.03.2 Protokol PMS PB.txt.

4.2 Podrobné méreni

K podrobnému méieni se piistoupilo po zaméieni bodii pomocné méfické sité
pomoci metody RTK. Nad stanoviskem byla zcentrovana a zhorizontovéna totalni stanice
postavena na dievéném stativu. Byl zaloZen job, jenz je ptilohou 03.02.3.1 KIDOVA BP,
a byly nastaveny fyzikalni korekce. Bylo zaloZeno stanovisko, kde se také uvedla vyska

pfistroje nad bodem pomocné méfické sité. Dale byl nastaven nulovy smér na
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jednoznacné identifikovatelny vzdaleny bod, ktery byl béhem méfeni kontrolovan. Jako
prvni byly zméfeny orientace na stanovisku, poté se jiz pieslo k podrobnému méieni.
Podrobné body byly ¢islovany od 1 a postupné dal, pied¢isli 65815400001 bylo doplnéno
pii zpracovani naméfenych dat. Podrobnym bodim byly v priabéhu méteni ptifazovany
kédy, jak je zobrazeno v fab. 3, podle kterych se poté tvotila mapa. Presto se vSak vedl

kontrolni n&ért s ¢isly bodt. Obdobné probihalo nastaveni dalSich stanovisek.

Tab. 3 Prehled pouZitych kodii

OR |orientace ZL | odvodiovaci zlab
PLD |plot dratény CS  |nezpevnéna cesta
SI silnice VP  |vpust’
ROZ |rozhrani CH |chodnik
BZ |budova zdéna PLZI |plot zivy
PLDR |plot difevény T terén
VS  |vstup PRIS |rozdélovaci skiin
DL |dlazba STOZ |stozér
ST |strom jednotlivy LA |lampa
SA  |Sachta KER |kef
SAK |Sachta kanaliza¢ni HR |hrana
DZ | dopravni znacka PA  |pata
SV | Soupé vodovodni SCH |schody
HYP |hydrant podzemni KE |pés dlazebnich kostek
HYN |hydrant nadzemni ZID |zidka
STU |studna ZA | zébradli
TER |terasa

Rozestupy mezi podrobnymi body jsou takové, aby vérné zobrazovaly realny
prubéh prvku. Body na obloucich byly voleny tak, aby vzepéti tétivy oblouku mezi dvéma
sousednimi body nepiekro€ilo 10 cm. Béhem méieni byly meéfeny jednoznacné
identifikovatelné body, dobte viditelné mezi nékolika stanovisky, vzdy v poctu ne
mensim nez dva. [19] Pfedmétem méfeni byly veskeré prvky polohopisné a vyskopisné
situace. Podrobné body u schodl byly méieny obvodem a jednotlivé Sitky jednotlivych
stupnitt byly rozpocitany podle jejich poctu. Po doméieni podrobnych bodl se pieslo
k dométeni pasmem. Jednalo se o body, které nebylo mozné zméfit z jakéhokoliv

stanoviska. Zmétené délky byly zaneseny do nacrtl piilohy 03.05 Merické nacrty.
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Obr. 9 Nacrt fezu mostni konstrukci

Béhem meéfeni bylo potfeba se
zamyslet, jakym vhodnym zptsobem bude
piremosténi mezi hlavni budovou a jidelnou,
které zakryva vstup do objektu v 1NP, jako na
obr. 10 a 11, zobrazeno v map¢. Pro
pfehlednost byl zhotoven detail mostu
s pohledem na jidelnu (viz obr. 9), tak aby bylo
ziejm¢ umisténi vstupt. Zméteny byly vstupy
zobou podlazi, déale byly laserovym
dadlkomérem doméfeny potiebné délky ke

zhotoveni fezu, podle nasledujiciho nacrtku.

Obr. 10 Vstup do 2NP

Obr. 11 Vstup do INP pod mostem
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Obr. 12 Pohled do stredni casti lokality

4.3 Kontrolni méreni

Po kompletnim dométeni lokality se pfistoupilo ke kontrolnimu zaméteni lokality.
Toto méfeni je zcela nezavislé na predchozim méfeni, je pouzito k naslednému testovani
piesnosti vysledné mapy. Byl zalozen novy job, ktery je ptilohou 03.02.3.2 KIDOVA
BP K. Body pomocné métické sit¢ byly obdobnym zpiisobem zméfeny metodou RTK,
zbylé body sit¢ byly doméfeny béhem podrobného méteni kontrolnich bodu. Pred¢isli

65815400002 bylo bodiim dodédno az pii zpracovavani.

Jelikoz je zajmové uzemi z velké Casti zastavéné a kontrolni profily by byly
nékolikrat pferuSeny budovami, byl zvolen soubor jednoznaéné identifikovatelnych bodt
rovnomeérné rozmisténych v izemi. Tyto body maji tvofit reprezentativni vybér z boda
celého uzemi, tak aby nelezely v bezprostiedni blizkosti bodii PMS. Rozsah

reprezentativniho vybéru se stanovi poctem nejméné 100 bodi. [7]

Béhem méteni kontrolnich bodii byly méfeny vzdy minimalné dva jednoznac¢né
identifikovatelné body mezi stanovisky. Podrobné body kontrolniho meéfeni nebyly
kédovany. S predchozim méfenim byly parovany podle vlastniho ¢isla. Celkem bylo

zaméfeno 136 kontrolnich bodu.
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5 Zpracovani namérenych dat

Po dométeni v terénu byly data z totalni stanice a kontroleru k GNSS pfijimaci
vyexportovana do pozadovanych formatl a staZzena do pocitace. Nasledné¢ probihaly

veskeré vypocetni prace v programu Groma verze 12.

5.1 Vypocet v programu GROMA

Pfed samotnym vypoctem bylo po spusténi zménéné nastaveni programu.
(predCisli bodii, pocet desetinnych mist, typ zapisniku a dalsi). Nasledné byly
importovany soufadnice bodi métické sit¢ ur¢ené metodou RTK, body PPBP a VUT
FAST. Fyzikalni korekce byly jiz zavedeny v totalni stanici, matematické korekce byly
nastaveny v programu Groma nastrojem Kirovak. Timto ndstrojem byl vypocten

meéftitkovy koeficient (viz néasledujici obrazek).

B Krovak - X
Pravouhlé souradnice: Polédmi souradnice:
Ro: 1287457.385 m
Y 585299.857

Epsilon: 27.04028620 °

X 1146721.673

Kartografické souradnice:
Z 466.089 )

Sirka: 78.59502753 *

Délka: 27.59424890 °

Méritkovy koeficient:

[V Oprava z kartografického zkresleni 999901378995

IV Oprava z nadmorské vysky: 0.999926958689

Vysledny méritkovy koeficient: 0.999828344888
o

Obr. 13 Nastaveni méritkového koeficientu

Po zavedeni métitkového koeficientu byl importovan zapisnik, ve kterém byly
opraveny délky timto méfitkem. Nasledné se ptistoupilo k samotnému vypoctu métické
sité. Z vychozich bodi se rajonem dopocitaly body ¢. 4001, 4006, 4009. Nasledn¢ byly
urceny oboustranné orientovanym vetknutym polygonem soufadnice bodt 4011, 4012.
Jakmile byly body pomocné méticke sité spocitany, ptristoupilo se k vypoctu podrobnych
bodi davkou. Bé&hem vypoctu byly kontrolovany odchylky na jednoznacné
identifikovatelnych bodech mezi stanovisky. Jednotlivé odchylky i cely vypocet je
zaznamenan v souboru 03.03.2 Protokol PMS PB.txt. Celkem bylo vypocteno 1842
podrobnych bodl, jejichz soutfadnice jsou v piiloze 03.04.2 SS PB.txt.Obdobnym
zpusobem byla vypoctena pomocna méfickd sit’ kontrolniho méfeni a podrobné body

7 kontrolniho méfeni.
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5.2 Testovani presnosti

Ptesnost vyslednych soutradnic a vySek podrobnych bodit mapy je dana ptesnosti
urceni soufadnic a vySek pouzitych vychozich bodl a pfesnosti uréeni podrobnych bodi.
Dosazena vyslednd piesnost mapy se ovéiuje testovanim vzhledem ke kritériim ptesnosti.
Mapovani se provadi ve tifidach piesnosti od 1 do 5, tak aby c¢asti izemi, ve kterych se
provadi mapovani, byly zafazeny do stejné tfidy presnosti. Vyskopis vSak miize mit od
polohopisu jinou tiidu ptesnosti. Testovani vysledkti ucelovych map se nejCastéji provadi
na hladiné¢ vyznamnosti a = 5 %. Do testovani vstupuji dvojice soufadnic a vysek t¢hoz
bodu, jedny z hlavniho a druhé z kontrolniho méfeni. Testovani polohové i vyskové

piesnosti podléha dvéma kritériim. [7]

Tab. 4 Kritéria presnosti [7]

Ttida pfesnosti uxy [m] up [m] uy [m]
1 0,04 0,03 0,30
2 0,08 0,07 0,40
3 0,14 0,12 0,50

uxy, kritérium piesnosti pro soufadnice
un, kritérium piesnosti pro vysky méfené
uy, kritérium pro vysky odectené z vrstevnic
Pro ovéfeni vysledkli méfeni, které by mélo odpovidat 3. tfidé¢ pfesnosti podle
CSN 01 3410 Mapy velkych méritek, zakladni a iicelové mapy, bylo provedeno testovani,

které ovéti dosazenou piesnost. Vypocet hodnot z testovani polohy 1 vySky je zanesen

v ptiloze 03.07.1 Testovani presnosti XY H.xlsx.

5.2.1 Testovani piesnosti sourradnic
Mezi dvakrat vypoctenymi soufadnicemi testovaného souboru se spocitaji rozdily

soufadnic mezi méfenim hlavnim a kontrolnim podle vzorcu.
AY =Y, — Y, ,AX = X, — X

Yin, Xm , soufadnice polohy bodu hlavniho méteni

Yy, Xk, soufadnice polohy bodu kontrolniho méteni

Tyto rozdily nadale vyuzijeme pro vypocet vybérovych smérodatnych odchylek

Sx, Sy a s t€émi dale vypocteme vybérovou smérodatnou soutfadnicovou odchylku.
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N, pocet testovanych dvojic boda
k = 2, za ptedpokladu, ze méfeni kontrolni je stejné presnosti jako méfeni prvni, kdyby

byla pfesnost vyznamné vyssi, koeficient by byl hodnoty 1

Ptesnost urceni soufadnic je vyhovujici za piedpokladu, ze polohovéa odchylka

vypoctena ze vztahu vyhovuje prvnimu kritériu.
Ap = /AY? + AX?
|Ap] < 1,7 - uyy

Statistickd hypotéza je pfijata za piedpokladu, Zze soubor vyhovi i druhému

kritériu. Porovnava se vybérova smérodatna soutadnicova odchylka s kritériem druhym.
Sxy S Way " Uyy
w,n=1,1, upoctu 100-300 bodl v testovani, pti poctu nad 300 bodl se uvazuje w,y=1,0

V nésledujici tabulce jsou uvedeny hodnoty ztestovani pro zadané zijmové

vvvvv
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Tab. 5 Hodnoty pouzité k testovani polohy

Ttida ptesnosti 3 2 1
Pocet testovanych bodt 136
Hodnota koeficientu k 2
Koeficient w,y 1,1
Kritérium piesnosti uxy [m] 0,14 | 0,08 | 0,04
Kritérium [Ap |£ 1,7 - uyy [m] 0,24 | 0,14 | 0,07
Vybérova smérodatnd odchylka soufadnice Sy [m] 0,02
Vybérova smérodatnd odchylka soufadnice Sx [m] 0,02
Vybérova smérodatna souradnicova odchylka Sxy [m] 0,02
Kritérium Syy < way " Uxy 0,151 0,09 | 0,04

Tab. 6 Vysledky testovani polohy

Ttida presnosti 3 2 1
Pocet spliujici |Ap |< 1,7 - uygy 136 136 128
Pocet v procentech 100 % | 100 % 94 %
Splityje kritérium [Ap |< 1,7 - uyy Ano Ano Ne
Splityje kritérium Syy < woy - Uy Ano Ano Ano
Zaveér Spliwje | Spliuje | Nespliuje

Jak ukazuje tab.6, testovany soubor splituje kritéria pro 2. tfidu ptesnosti dle vyse

uvedené normy.

5.2.2 Testovani presnosti vySek
Pro dvojice odpovidajicich si bodi ze souboru se vypoctou rozdily jejich vysek
ze vztahu

AH = H,, — H,

Hm, Vyska bodu hlavniho méteni

Hy, Vyska bodu kontrolniho méteni

Dale tento rozdil vyuzijeme pro vypocet vybérové smérodatné odchylky Sh.

1 N

0= ew e,

2
AHj
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k = 2, za ptfedpokladu, Zze méfeni kontrolni je stejné pfesnosti jako méteni prvni, kdyby
byla pfesnost vyznamné vyssi, koeficient by byl hodnoty 1

N = pocet testovanych dvojic bodl
Porovname rozdily AH s prvnim ze dvou kritérii
|AH| < 2uy -Vk

Vzorec pro druhé kritérium se lisi podle povrchu, na kterém byly kontrolni body

méfeny.
Pro vysky na zpevnéném povrchu

SHS(UN'uH

Pro vySky na nezpevnéném povrchu
Sy < 3wy "uy
Pro vysky Hi, uréené z vrstevnic
Sy < wy tuy
o~ = 1,1 pro pocet bodti v rozmezi 100 — 300, pro vice nez 300 bodd wn= 1,0

K testovani vySek bylo pouzito kritérium pro body méfené na zpevnéném

povrchu. Hodnoty vyuzité ktestovani vySek jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

vvvvv

Tab. 7 Hodnoty pouzité k testovani vysek

Ttida presnosti 3 2 1
Pocet testovanych bodt 136

Hodnota koeficientu k 2

Koeficient wy 1,1

Kritérium piesnosti ug [m] 0,12 0,07 0,03
Kritérium |AH|< 2 - ug - Vk 0,34 0,20 0,08
Vybérova smérodatna vyskova odchylka Sy [m] 0,04
Kritérium Sy < on " un 0,13 0,08 0,03
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Tab. 8 Vysledky testovani vysek

Ttida pfesnosti 3 2 1

Pocet splitujici [AHI< 2 * ug - Vk 136 136 128
Pocet v procentech 100 100 94
Spliuje kritérium [AHI< 2 - un - Vk | Ano Ano Ne
Spliuje kritérium Sy < ox * un Ano Ano Ne

Zaver Spliuje | Spliiuje | Nespliuje

Z vysledki v tab. 8 testované vysky souboru spliiuji kritéria 2. tfidy pfesnosti.
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6 Tvorba ucelové mapy

Po ovéfeni presnosti bodl byl v programu Microstation V8i vytvoien vykres
podle zakladaciho vykresu SJTSK.dgn ptilozeny v datovych souborech. Dale byly
pomoci zavedené aplikace Groma (pomiicky — aplikace MDL — Groma) naimportovany
podrobné body. UZ béhem importu musime dbat na to, v jakém méfitku bude vysledna
mapa vyhotovena. Nejprve se nastavily potfebné atributy (bod, ¢islo, vyska, kod) podle
atributové tabulky ve zvoleném méftitku jako je na obr.14. Stejnym zplsobem tak byly

importovany body pomocné méfické sité.

K i
Seznam nastavent [ Teyy nezdvislé napohledu  Méfitko: | 1000
Bod Predcisli Cislo
Zobrazit [] Zobrazit Zobrazit
Vrstva: |1 Vistva: | 2
MNazev v.: Nazev v.: )
Barva: | 5 !] [] Die v. Bava: 0 | |[JDlev.
Styl: | D [] Die v. Styl: | O [] Dl v.
Sila: |4 [] Diev. Sila; |0 [] Dle v.
Znacka: |Tecka e Font: | 159

Burka: ViskasS.: [0.13 ] [0.13
Umistit: | Vpravo nahof >
Znaka: | 0

Posun Y: | 0.00 | X: | 0.00
[] Pfidat mezeru

wtu [[] Pos. o 1/2 widky textu
[ Informace o bodu [ Informace o bodu

Wyska
Zobrazit

Vrstva: | 4
Nazew v.:

Barva: | 70 !J [] Dlev.
Styl: | D [] Dle v.
Sila: | D [] Dle v
Fort: | 158

WyskasS: | 0.80 | | 070
Umistit: | Uprostfed 5
Znakl: [0 dm: |3

PosunY: | 0.00  X:|0.00
[] Pfidat mezem
[] Pos. o 1/2 vysky textu

= [] V zévaorce
egzdt Bez tecky

e InEn Informace o bodu

Uprostfed doll = [] Pripojit

Nazev: | Standardni

Obr. 14 Ukdzka nastaveni atributii pro podrobné body

6.1 Vyjadreni polohopisu

K tvorbé polohopisné kresby byla vyuzita Sablona prvkl z pfedmétu Mapovani 1,
ktera je sestrojend podle atributové tabulky, kde ukazka jeji struktury je na obr.15. Poté
se preslo ke kresbe polohopisnych Car. Spojovanim bodi, dle koédh a zaroven byla kresba
kontrolovana s na¢rtem. Poté se do kresby doplnily buiiky z knihovny geo 1000 V8.cel
v méfitku 1:500. Nasledn¢ se pieslo k doplnéni mapy prvky, které nebyly predmétem
méfeni totalni stanici a byly oméfeny pasmem. Jedna se predevsim o elektrické rozvodné

skiiné¢ na budovach a nepfistupné rohy budov. Témto bodim prvkd nebyly urceny
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soufadnice vypoctem, tudiz se nenachézeji v seznamu soufadnic podrobnych bodi. Poté
se do mapy doplnily popisy ploch a objekti. Pro jednotlivé popisy byly vytvoreny textové
styly.

M Sablony proku = %

Souber  Pomicky
astnosti

= tizelova mapa.dgn
Poéitadova grafika - Mapovani
1. Body a wySkove katy
2. Stavebni ajiné objekty
& Stavebni objekty - linie
Stavebni objekty - linie (shora neviditeina)
--[@® Podzemni objelty - inie
J&. Stavebni objekty - znacky
. Vatupy do objekt a na pozemky
. Ostatni objekty, bet z2aklady, opémé zdi apod
. Budova zdénd
3. Komunikace, ploty, hranice, ostatni
4, Viygkopis - vrstevnice a terénni tvary
5. Inferyrské sité
&. Popisy
#-| 7. Ostatni naleitosti wykresu
+- I 99. CHKD -krasove jevy a prvky

¥

Obr. 15 Pouzita Sablona prvkii
6.2 Vyjadreni vySkopisu
Pojem vyskopis znamend vyjadfeni zemského povrchu vroviné mapy
vrstevnicemi, vysSkovymi kotami a technickymi Srafami. VSechny tyto metody se
vzajemn¢ dopliuji a piinasi presnéjsi vyjadieni povrchu. V intravilanu se piedevsSim

vyuzivaji vyskové koty, v extravilanu vrstevnice. [20]

6.2.1 Vrstevnice

Jinak zvané izohypsy jsou piidorysnym obrazem prusecnych ¢ar vodorovnych
rovin s terénem. Urceni vrstevnic provadime interpolaci z podrobnych bodid métenych
tachymetricky. Tyto podrobné body jsou voleny vhodné na charakteristickych mistech
terénu. Vrstevnice se nekresli mezi hranicemi vodni hladiny, ve skalach a ptes Srafované
plochy. V mapach méfitka 1:2000 a vétsi se vrstevnice nekresli pies stavebni objekty.
Popis zdlraznénych vrstevnic se umistuje hlavou ve sméru stoupani na prehledném
misté. Interval zdkladnich vrstevnic se voli zpravidla 1,00 m az 0,20 m, zdiraznéné
vrstevnice jsou v petinasobném intervalu zékladni vrstevnice. Zékladni vrstevnice lze
doplnit pfi rovinatém terénu vrstevnicemi doplikovymi, které jsou v poloviénim nebo

ctvrtinovém intervalu, jako na obr.16.Ve vicebarevnych mapach se vrstevnice zobrazuji

hnéde. [21]
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typ Cary 9.03

zdiraznénd, zakladni, doplitkovda —— —— typ Eary 9.05

Obr. 16 Ukdzka vrstevnic

6.2.2 Vyskové koty

V prostorech, kde vyjadieni vrstevnicemi nepodava jasny obraz o prib¢hu vysek,
se miize vyskopis vyjadfit kdtovanymi body. V misté¢ bodu se vlozi znacka 9.12-14.
Pokud je podrobny bod totozny s polohopisnou kresbou, tecky se nekresli. Nadmotské
vysky na nezpevnéném povrchu se uvadéji na 1 desetinné misto, na zpevnéném povrchu

na mista 2 podle obr.17.[21]

482 492 /
481 2z d. 489
L
48 /"7

Obr. 17 Priklad redukovani vyskovych kot

6.2.3 Technické Srafy

Neni-li mozné vyjadiit tvar zemského povrchu vrstevnicemi, jejichz vyska nebo
hloubka nedosahuje intervalu vrstevnic, uziji se technické Srafy. Technickymi Srafami
znazoritujeme prubch terénu, ktery se od monotonniho pribehu terénu vyrazné odlisuje.
Srafy neni potieba kreslit v celém priib&hu terénniho stupng, pokud je priibéh patrny
ze znazornéni. Horni a dolni hrana stupné se oznacuji vyskovymi kétami, pii nedostatku
mista se vySkovy rozdil oznaci relativni kotou. Toto zobrazuje obr. 18. Obrysy sklonitych
ploch se kresli pouze tehdy, nekryje-li se obrys s polohopisnou kresbou mapy, nebo
pokud je od polohopisné kresby blize nez 0,5mm. Vzdalenost dlouhych car je v mapé 1,5
mm. [21]
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Obr. 18 Technické srafy
Vrstevnice, které jsou soucasti vySkopisné slozky mapy, byly interpolovany
v programu Atlas DMT. Nejprve byl do programu importovan seznam souiadnic,
ze kterého se vytvoril trojihelnikovy model. V tomto modelu byly podle polohopisné
kresby definovany hrany lomové a ostrovni, tim se zajistilo pfiblizeni modelu k realité.
Tento model miizeme vidét na obr. 19. Nasledné¢ byly vrstevnice vypolteny a
exportovany ve formatu dxf. Ten byl pfeulozen do formatu dgn a ptidan do ucelové mapy,

kde byly vrstevnice upraveny do findlni podoby a k pfisluSnym vrstevnicim vlozeny

popisy.
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Obr. 19 Trojuhelnikovy model z programu Atlas DMT
Vyskopis je v této ucelové mapé definovan vysSkovymi koétami, redukovanymi

o stovky a desitky metrd, vrstevnicemi a technickymi Srafami.
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6.3 Dalsi nalezitosti mapy
Po dokonceni kresby se zpracovani ptfesunulo do nadstavby Microstationu
MGEO. Do vykresu s u¢elovou mapou byly pomoci konstrukce prvki mapy doplnény

technické Srafy.

Timto byla ukoncena polohopisné a vyskopisna ¢ast tvorby mapy. Dale byly do
vykresu vlozeny mapové listy s priiseciky pravouhlé sité soutadnic. K témto kiizklim byl

na vhodném misté vloZen jejich popis.

Po doplnéni vSech nalezitosti kresby se pieslo k tvorbé nového modelu Arch,
ktery slouzi k doplnéni informaci piimo nezapadajicich do kresby. Arch byl vytvoren
v méfitku 1:500, byly zadany soufadnice levého dolniho rohu archu, jeho otoceni a
predevsim velikost archu, v tomto pfipadé 297x630 mm (tj. A3 po délce rozSifena o A4).
Do archu byl referen¢né piipojeny model s kresbou a ofiznuty podle archu. Do vzniklého
prostoru v pravé casti vykresu byly doplnény smeérova rizice, okrajovy nacrt

s vyznacenim kladu mapovych listi, legenda a popisové pole.

Nasledné byla provedena atributova kontrola a kontrola ¢arové kresby. Na zakladé

této kontroly byly opraveny odhalené chyby.
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7 Ucelova mapa s prvky v anota¢nim méritku

Ucelova mapa s anota¢nimi prvky pfinad$i moznost volit si méfitko vykresu
libovolné dle timyslu jednoduchym ukonem nastaveni métitka modelu bez ohledu na

nastaveni pii tvorbé mapy.

7.1 Prevod prvka s pevnym méritkem do méritka anotacniho

Zjiz vytvorené kresby byla vytvofena kopie, ve které byly prvky postupné
nahrazovany za prvky z pfisluSnych knihoven. Ve vykresu byly upraveny vlastnosti
modelu podle obr.20. Po nastaveni vykresu bylo tfeba jit do zalozky nastaveni - pfepinace

- uplné, kde se povolilo anota¢ni méftitko.

Vlastnosti modelu

Typ3 |Vikres = 2~
Nézev: | Géelové mapa
Popis: | Havni model
Bef Logicke:
A, [1:500 -
Propagovat méfitko anctaci
Méfitko druhu éar: | MEFitko anctaci '

[ Aktualizovat pole automaticky

Wastnosti buriky
Lze umistit jako burku Typ burky: Graficka ~

Lze umistit jako anotadni bufiku

Obr. 20 Nastaveni viastnosti modelu

7.1.1 Prevod popist
Fonty z uzivatelskych knihoven formatu .rsc jsou nahrazeny fonty typu TrueType
z knihovny windows. Tyto fonty jsou automaticky instalovany u béznych uzivateli

v pocitaci, tudiz neni potieba predavat vykresy spolu s knihovnou fontd. [22]

Jako prvni bylo potieba v textovych stylech zménit font a jeho vzhled, zda bude
text psany tuéné nebo kurzivou. Také bylo potfeba zménit vysku a Sitku pisma podle

atributové tabulky, ktera je pfeddefinovand pro préci s anotaénim méfitkem.

Provedl se hromadny vybér pozadovanych textti. V informacich o prvku se vSak
velikost pisma z textovych stylli nezmeénila, zobrazila se vyska i Sitka pisma 0,000, proto
bylo nutné velikosti pisma u vSech jednotlivych vybérti znovu piepisovat. Déle byla v
informacich zménéna definice je pozndmka na hodnotu - ano. Timto probéhl prevod textl

do anota¢niho méfitka.
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7.1.2 Prevod bunék

Pro pfevod bunék byla nejprve piipojena knihovna s anotaénimi buiikami.
Nasledné¢ byly buiiky vybirany postupné¢ podle druhu a nahrazovany bunikami anota¢nimi.
Po nahrazeni se vSak velikost bun¢k neménila, tak jak by méla. Pivodni buiika s pomérem
0,5 se po nahrazeni zménila na méfitko 250, coz neni pozadované, kdyz métitko vykresu
je nastavené na 1:500. Po pfevodu nékolika dalSich buné€k, kdy byla odezva prevodu

stejnd, bylo potieba zménit strategii.

Veskerym bunkam ve vykresu bylo potieba zménit pomér os na 1,0. Opétnym
postupnym nahrazenim vsech bun€k na anotani bunky se v informacich o prvku

v

zobrazilo métitko 500, coz odpovida i po preméteni spravné velikosti.

7.1.3 Prevod styli ¢ar

Pfed samotnym pifevodem bylo potieba riznym typtim car udélit jedinecné
atributy. Napft. ve vrstvé 17 se nachazi 3 riizné typové cary, vSechny zustaly v ptiivodni
vrstve, ale byly jim zménény barvy. Tyto zmény bylo tieba provést, protoze pii otevieni
vykresu pro uzivatele, projekt a rozhrani multiscale by se typové ¢ary mély zobrazovat

stylem 0, jelikoz neni nalezena cesta k jejich ptivodni knihovné.

Pro ptevod byly jednotlivé typy Car vybrany podle atributi a nahrazeny ¢arami
z knihovny ¢ar multiscale. Méfitko pievedené Cary se zobrazilo jako 1000, ale vzhled
odpovidal méfitku 500. Proto byl vykres ulozeny do starSi verze V7, kde se ovéfilo
méfitko ¢ary, zde se zobrazilo 500. Toto znazoriiuje obr.21. Proto byly Cary ve verzi V8
ponechany s métitkem 1000.

=% Vybérova mnoding El- & Vibérova mnoina
vl | I==k 2 Sl | sccha

~ -2 5900 A
Rozsifené ~ 52810
Implicun| »
Posledni tprava 20.05.2022 10:43
MN&jezduschopny  Najezduschopny ucelova mapa
£ Upraveno 03.05.2022 19:16
Novy Najezduschopny
Zamknuty Nezamknuty Upraveno
|E Parametry druhu & Novy
Mé&fitko 500.00000 Zaminuty Nezamkruty
Refim &itky  Zadny Bl Parametry druhu &
ReZim posunu  Zadny M&Fitho l.L‘JOC!ﬂO

Obr. 21 Méritka po prevodu: V7(vlevo), V8 (vpravo)
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7.1.4 Zavérem k prevodu

Ucelova mapa pievedend do anotaéniho méfitka mize spliiovat néleZitosti
ucelové mapy, pouze za predpokladu, ze bude pfevadéna do stejného méftitka, jako byla
ptivodni s pevnym meétitkem. Do pievodu prvkl nevstupuje pievod technickych Sraf, tak
1 interval k#izkd soutadnicové sité, proto by bylo potfeba nahradit je zcela novymi podle
pozadovaného méfitka. Pti pfevodu vykresu je potfeba brat v potaz podrobnost méfeni
bodi v terénu, u vétsSiho méfitka dojde k nedostatecné podrobnosti, naopak pti métitku

mensim bude podrobnych bodi nadbytek.

Pievod ucelové mapy spevnym meétitkem je dlazdén krkolomnou cestou
k tspéchu. Nese s sebou dostatek problému, které mohou ubrat z nadSeni z myslenky

prevedené ucelové mapy.
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Zavér

Ukolem této bakaldiské prace bylo zaméfit lokalitu kempu OlSovec pomoci
tachymetrické metody a na zakladé ziskanych dat vyhotovit Gcelovou mapu dle
CSN 01 3411. Méfické prace probihaly v prvni poloviné dubna roku 2021. Pro tuto
¢innost byla vybudovana a zaméfena pomocna meétickd sit’, kterd byla pfipojena do
zavaznych geodetickych referencnich systému technologii GNSS. Po podrobném méfeni

bylo vykonéno kontrolni zaméteni vybérového souboru jednoznaéné identifikovatelnych

bodu.

Nameétena data zterénu byla nasledné zpracovana v pfislusnych softwarech.
Vypocetni ¢ast probéhla v programu Groma verze 12. Na zdklad¢ kontrolniho méteni
bylo vykonano testovani polohové a vyskové piesnosti dle CSN 01 3410. Vysledna

ucelova mapa spliuje kritéria 2. tiidy presnosti.

Tvorba mapy probihala v prostfedi Microstation V8i s nadstavbou MGEO a
v Atlasu DMT. Byla vyhotovena v métitku 1:500 ve formatu 3xXA4. Nésledné¢ byla
vykonana atributova a topologicka kontrola. Tyto kontroly zajistily odhaleni a opravu

chyb v kresbé. Na zavér byla mapa doplnéna o nezbytné nalezitosti.

Z dtivodu zmény vyuky metodiky tvorby ucelové mapy na VUT v Brné byla
vyhotovena ucelova mapa zkuSebné prevedena z pevného do anotacniho méfitka. Tento
postup se ukézal jako problematicky, protoze ptevod kazdého typu prvku odhalil urcité
nedostatky. Kladnou strankou se ukazaly byt textové styly, které vyuzivaji bézné fonty,
proto neni vice nutné je prikladat v samostatné knihovné k vykresiim uzivateli, protoze

jsou jiz soucasti jeho operacniho systému.
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CZEPOS
CSN
CUZK
GLONASS
GNSS
GPS
PMS
PPBP
RMS
RTK
S-JTSK
VRS
VUGTK

M

Vyskovy systém Baltsky — po vyrovnani

Sit’ permanentnich stanic GNSS Ceské republiky
Ceska statni norma

Cesky tifad zeméméiicky a katastralni
Globalnaja navigacionnaja sputnikovaja sistema
Global navigation satellite system

Global positioning system

Pomocna meéfticka sit’

Podrobné polohové bodové pole

Root mean square

Real time kinematic

Systém jednotné trigonometrické sité¢ katastralni

Virtualni referen¢ni stanice

Vyzkumny ustav geodeticky, topograficky a kartograficky

Zakladni mapa
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