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PredloZzena prace ma 65 stran textu a 38 stidlohp Vénuje se vyuZziti platformy
Arduino ve vyuce fyziky. Prace najlje zadané cile, je logicky us@alana, nevyskytuji se zde
skoro eklepy a drobné chyby, je forméla pa‘adku.

Teoretickou ¢ast tvai dwe kapitoly, které popisuji hardware a software platfy
Arduino. Tato ¢ast ma vhodny rozsah a srozumitelovadi do problematiky pouziti a
programovani popisované platformy. Na str. 24igm& omylem mistotisla odkazu uveden
otaznik.

Praktick4 ¢ast obsahuje dkolik fyzikalnich Uloh z oblasti mechaniky, el&kty
a magnetismu a kmitani, \ni a optiky. Zatimco v teoretick&sti jsou navody k tloham, pak
v piilohach jsou autorsk&eSeni uvedenych Uloh. Obéclze autorskymieSenim vytknout, ze
uvedené programy neobsahuji koméatdteré pomohou pochopit jejich fungovani. Naojak
tieba ocenit tkladné zawry a diskuze.

V oblasti mechaniky jsou 2 ulohy vyuZivajici moddanar pro réfeni polohy voziku
urychlovaného konstantni silou. V Ukolu pro dlohiR, bych doportil schématicky obrazek
experimentu, podobny obrazku 7. V @iloze na str. 70 (Uloh&. 2) je nazev téma, ktery
neodpovida obsahu (nakkra rovina se &fi az v dalSi Uloze). V této a nasledujici tlozehbyc
doporuil uvést regresni funkce vyptené z naienych hodnot a postup jak se z nich ziska
hodnota zrychleni.

Ulohy z elektiny a magnetismu obsahujadu ngieni voltampérovych charakteristik
nékolika pasivnich satastek. Graf charakteristiky odporu by si zaslouZipocet regresni
piimky a jeji vyuZziti pro stanoveni hodnoty odporuo Preieni diod, by bylo vhodné vybrat
takové kombinace diod a refetgrich odpo#i, aby se réfené proudy dostaly az do oblasti
desitek mA. Z nagtenych gral by pak byly vidt strmé zavislosti proudu na nr#p jak
Vv propustném s#mu tak gedevSim v oblasti Zenerova riép Z voltampérové charakteristiky
zarovky se prbéh odporu ziskd vypem z namsienych hodnot, ne z regresntimky.
Vyhlazeni napti z PWM vystupu je relativhkomplikované, alesgove srovnani s natoosti
predstavenych gteni.

V posledni kapitole se & kyvadlo pomoci optické zavory, kyvadlo pomoci
potenciometru, coby senzoru polohy a ohniskové lerdéti tenkychtocek. V této kapitole, v
zawru na str. 98 se mluvi o prolozZeni regresnitimgami, avSak maxima vychylek kyvadla
byla proklddana exponenciélni funkci. Z této regreskany dekrement Gtlumu musi Biglo
(sowin soinitele utlumu a periody) a ne funkce zavisla revpacené hodnétasu.

Celkow v praci oceéuji praktické zamiteni sitadou vymysSlenych a étenych uloh
vhodnych pro vyuku fyziky, &etné obsahlych zara. Vzhledem vSak kadk pripominek
navrhuji préci klasifikovat stugm B.
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Otézky k obhajots

Pro ma& odpor pouzity pro &eni s optickou zavorou hodnotu (obr.15)
presré 518Q7

Jaké nevyhody ve vyucetde mit pouziti platformy Arduino se senzory,
oproti klasickym nitenim bez péitace?



