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Cil prace: Popsat problematiku ur¢ovani polohy uvnitt uzavienych objekta.
Vysvétleni znamych pristupti lokalizace se zamérenim na technologii vyuzivanou
iBeacony. Sestaveni prototypu aplikace pro uréeni polohy na zaklad¢ dat poskytnutych

iBeacony.
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Vyuzitelnost vysledki prace v teorii (v praxi)

Diléi pfipominky a naméty:

Odkazy na citované zdroje mohl autor zpracovat 1épe, u nékterych odstavcti neni zcela
ziejmé, co presné a z kterych zdrojt bylo citovano.

Celkové posouzeni prace a zdiivodnéni vysledné znamky:

Prace zpracovava aktualni téma a ukazuje mozZnosti lokalizace uvnitf budovy. Text prace
I1ze rozd¢lit na tfi zakladni ¢asti. V prvni z nich autor pojednava o navigac¢nich systémech,
mobilnich sitich a bezdratovych WLAN sitich. Tato ¢ast je spiSe informativnim tvodem do



problematiky a autor se zde nevénuje detailim jednotlivych navigacnich systémii, které
nejsou pro tuto ¢ast textu podstatné. Soucasti je i tvod do problematiky indoor navigace,
autor zde poprvé nastinuje pozadavky a zakladni problémy tohoto typu navigace. Druha
¢ast prace je vénovana naviga¢nim metodam a technologii iBeacon. Autor zde predklada
popis sensord a signalt, které je moZno za timto ucelem vyuzit, dale se vénuje vybranym
metodam lokalizace, popisuje technologii iBeacon. Posledni a prakticky zaméfena ¢ast
prace je vénovana navrhu aplikace a nasledné i jeji implementaci a testovani. Namérené
vysledky a z nich plynouci zavéry lze povazovat za uspokojivé, presnost lokalizace se
pohybuje v fadu metrt a dalo by se ocekavat, zZe v pfizpisobenych podminkach by mohla
byt presnost lepsi. Se shrnutim vysledkt lze souhlasit. Autor doplnil praci o obrazky,
které vhodné demonstruji popisovanou problematiku. Autor pracoval samostatné a
zodpovédné, v pripadé potieby konzultoval, praci je moZno povazZovat za vhodné
strukturovanou a prehlednou. Autor splnil cile specifikované v zadani prace.

Otazky k obhajobé:

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: B - vyborné-velmi dobre
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