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Abstrakt

Prace se zabyva inteligentni elektroinstalaci ityu tidiciho PLC systému Tecomat
Foxtrot od spolénosti Teco a.s. Sousdi se na mmyslové inteligentni budovy a&esi
dokumentaci elektrickych rozvads dodrzenim platnycteskych norem. V teoretick&sti jsou
vyswtleny obecné principy fungovani inteligentnich budacetré reSerSe PLC systém
dostupnych n&eském trhu. V praktickéasti je zpracovan souhrnny projekt a je zde jednotl

popsana funknost navrhu.

Kli ¢ova slova

Programovatelny logicky kontrolér, inteligentni lowg, automatizacefizeni, vzdalené

ovladani, elektricka instalace, elektroinstalace.

Abstract

Thesis deals with the use of intelligent electricahtrol PLC system Tecomat Foxtrot by
Teco a.s. It focuses on intelligent building indysind prepares the documentation of electrical
wiring with Czech standards. The theoretical pagl&ns the general principles of intelligent
buildings including research PLC systems availainiéhe Czech market. The practical part is a

comprehensive project and is individually describetttionality of the design.

Key words

Programmable logic controllers, intelligent builgimutomation, control, remote control,

wiring, electrical.
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1. Uvod

Prace se zabyva inteligentnimi rozvodyimpyslovych a obytnych objekt V teoretické
Casti je rozebrana aktualni nabidka PLC systémednich vyrobd a posouzeni vlastnosti pro
feSenou Ulohu. Naslednsou zpracovany pozadavky radici systém z hlediska vstupnich
vystupnich parameir do systému. Na zakladtéto analyzy bude navrzena konfigurace
perifernich modul PLC systému Tecomat Foxtrot. Dale je proveden@p@ni s ekvivalentni

konfiguraci systému Loxone.

Druha cast prace se zabyva navrhem elektrickych ro@vquiimyslovych objeki
a administrativni budovy. Primarni s@sti je fidici PLC systém Tecomat Foxtrot, ktery
automatizuje a monitoruje chod vyrobnich technadloGely systém je ifpraven na postupné
piidavani novych zdzeni napiklad audiovizualnich technologii, tak abylnuzivatel plnou
kontrolou a pehled nad vyrobnim procesem. Hlavni podstatouf&ioe je navrhnout a sléit
diléi systémy jako jsou distrildni silnoproudé rozvody, zabezmi Ketrg protipozarni
ochrany a ovladani ostleni, tak aby nedochézelo k chybam ve vyrobnincgsa. VSechny tyto
subsystémy jsou propojeny do jednoho celku, abyadani bylo pehledné pro vSechny

pracovniky.

Zasadni roli v této problematice hraje komunika®¥&echny systémy nelze skou
dohromady v jeden element, proto je kladé€mad na vzajemnyipnos dat. Systém Tecomat
Foxtrot vyuZziva skolik zpasobi komunikace nap Ethernet, CIB sfrnici nebo TCL2 sérnici.

U vSech kabelovych fpojeni je zpravidla vyuzZivano stimych kroucenych dvojlinek pro
obousné¢rnou komunikaci (STP — shielded twisted pair) papS&ni stabilniho penosu.

Nedilnou sotésti této prace je komplexni projektova dokumentdektrickych rozvod
navrzenych v souladu ¢eskymi normami. Projekt realizuje poZadavky uZiMatea objekty

formou schématickych vykréskteré jsou zpracovany v softwidgplan.

1.2 Cile

Cilem diplomové prace je seznameni s problematikoeligentnich budov aipneseni
vyhod pamyslovychiidicich automat na obytné objekty typu rodinné domy. Déle defimiva
z&kladnich pojm a standanil pouzivanych v praxi. @az je kladen na volbtidiciho systému

a porovnani fednosti dominantnich nebo rychle se rozvijejicigiobai.

Cilem navrhu je pizpasobitelnost a rozitelnost elektroinstalace, tak aby umoZznila rozvoj
spole&nosti v dalSich letech. @ezitym bodem je o%eni teoretickych mozZnosti PLC

technologie a spolehlivost uznych podminkach v praxi.
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2. Historie automatizace

Dnes jiz je pojem systémova integrace doméacnostiokém pod¥domi veejnosti, ale jen
malac¢ast ma ucelenouredstavu co fesré znamena. Pro Uplné pochopeni problematiky je nutné

znat historii vyvoje od jednoduché automatizacepaZzsofistikovanou integraci dich prvka
v objektu.

V prvopatatku byl pojem doméaci automatizace publikovan erb884 ve Spojenych statech
propojeni a satinnost automatickych systé&npokousSeli nezavisli amdtéa kutilové. Nelze
ocekavat interaktivnost a modulérnost, jaka je dnesupovana jako standard. Mezi hlavnimi
duvody tehdejSiho pomalého rozvoje ipgtiredevsim finaéni nedostupnost a nerentabilnost.
Zastaralé a technicky nevyde@ komponenty sniZzovaly pouZitelnost celého systénsumalou
poptavkou na trhu souvisi i mald motivace vyrlmvestovat do vyvoje. ZvySit produkci Ize
i cestou seznameni Siroké remosti s problematikou domestiky (synonymum praméoi
automatizaci). S tim souvisi i zapojeni projekiiaghd procesu aplikace novych technologii a tim
zmenit dosavadni standard stand-alone aplikaci.

Postupeméasu se systémy specializované pro domaci autoroatiimstaly do pos¥domi
odborné veejnosti gedevsim designér architeki a montéil. V roce 2002 byly prodany
komponenty pro domaci automatizaci za 172 milidgiolai. Tento trend v poslednich letech

roste rychle viz graf 1. Data v grafu se vztahopize na zapadni Evropu.

1000
900
800
700
600
500
400
300

Obrat v mil. $

200 -+
100 -

2004 2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012 2013 2014
Roky

Graf 1: Domaci automatizace — zapadoevropsky trh zdrojtRo&ullivan do roku 2009
Po celositové krizi zdroj GBI Reasearch, smart Grid ProprigtDatabase (2015) [18]
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Podle dosavadnich progn6z bude tento trend poked i v nasledujicich letech. Naskuji
tomu idealni podminky pro roZgjici se vybavenost domacnosti elektronickyiiisgooji a stale
se zvysujici naroky na komfort bydleni¢imaje ovladanim ostleni az po kontrolu UV zéni
nebo hladiny kysliku v ovzdusi objektu. Cely proaasoadiuje stale platici Mook zakon.

V sowasnosti jiz neni chytrytin povazovan za nedosazitelny luxus pro movité zéksz
Nastava doba poklesu cen komponent a vyrobci sgitgloto vyvoje velmi dale wdomi a cili
své produkty do sedni tidy, ve které je velky kupni potencial.

Doby, kdy trhu vladly spolmosti Honeywell, Siemens a Schneider Electric jsou
zapomenuty a tyto velké spofesti soudedi svj vliv piredevSim na velké pmyslové projekty.
Vzhledem k cenové politice je tento krok pochdpige Tim ovSem daly prostor vzniku malym

specializovanym spaot@ostem na poli domaci automatizace.

Od roku 2006 se podil pravmalych instalaci natolik zvySil, Ze vzniklo hnedkalik
upravenych systéinpraw pro tyto &ely. Porgkud neekaré vyvoj zpomalila celosstova
ekonomicka krize, ktera téh zmrazila trh s nemovitostmi potazmo elektroingtala tim

souvisejici.

V souwtasnosti (rok 2015) se situace vyviji pozitivizakaznici uvazuji nad investicemi do

budoucna a jsou sédomi vyuZzivani techniky ke kazdodennim rutinam.

V néasledujicim odstavci bych rad nastinil maedstavu, jakym stmem se bude dle mého

ocekavani technika pouzivana v domacnosti ubirat.

Predevsim audiovizualni sluzby jsou dnes velkou slabiPLC systérin proto gedpokladam
rychly vzestup interaktivnich multimedialnich teckogii. Nagiklad ovladani hlasem nebo
gesty ale takéipsun ovladacich prikz kEZnych tl&itek na tabletyi mobilni telefony. Aby
cely systém byl schopen pruZmeagovat na zvysujici se naroky uzivatebude nutnosti
instalovat domaci mini servery, které zastanou ¢unestrannym gmyslow orientovanych
PLC a stanou se novym vy&inim mozkem budoucnosti ¥iné domacnosti. Vykonné&st
elektroniky bude realizovana specializovanymi hgbiini perifernimi moduly komunikujici

pies Ethernet.

V SirSim pohledu do budoucna nelzéstat pouze u samotného objektu, ale je nufasit
kooperaci autonomnich chytrych ptvkliz dnes promlouvaji do automatizadéeve neexistujici
platformy typu OS Android, iOS nebo Windows PhoNepiklad ENTR zamek budoucnosti
ovlddany Androidem viz nasledujici obrazek 2.1.chabbilka Audi planuje instalaci Android
Auto™ na palubu svym modela neni jediny vyrobce, ktery se otdzkou propojorhaciho

systému a automobilu zabyva.
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Spol&nost Vodafone provedla jmkum ,smart home* trhu a vysledkem je prognoéza

rapidniho fistu p@tu inteligentnich doméacnosti ¥igtich dvou letech, jak ukazuje graf 2. [18]
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Graf 2: Celos¥tovy nafist paitu chytrych domacnosti
(zdroj Vodafone, Marc Tastayre a Peter Manole{1Lg)

Na zaklad vySe zmigného ptizkumu provedeného v roce 2011, bylo vyemo spol&nosti
Vodafone komplexniteSeni M2M (Machine-to-Machine). Pomoci termindte s vyuZzitim

mobilni si€ monitorovat a propojovat vzdalen&'izani.

VétSinu pozadavk Ize realizovat pomoci klasické elektroinstalacke, ed utité hranice

neungrné stoupaji ndklady na kabelaz a toiwaddu autonomnosti subsystém
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Graf 3: Nariast naklad klasické a strnicové elektroinstalace [18]
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Chytrych prviki bude stale fibyvat, nelze pedpokladat, Zze pmyslova technologie udrzi
s timto trendem krok.

Obr. 2.1: ENTR zamek na dve [19]

V poslednich letech doSlo k vyraznému réesi genosu zakladnich identifikaich dat
pomociNFC (Near field communication). Technologie NFC jeaZaina na standardech RFID
tedy na modularni radiové bezdratové komunikaciinedzktronickymi z#éizenimi na velmi

kratkou vzdalenost (do 4 cm) &lgiZzenim gistroja.

V roce 2004 byla neziskové organizace NFC ForuraZaada firmami Nokia, Philips a Sony.
Dnes tato organizag#ta pres 170¢lena. V principu veSkeré NFC transakce, jako jsou rdisie
pirenosy dat mezi dastniky genosu, jsou realizovany pomociteposu energie skrze
elektromagnetickou indukci mezi &wma smykovymi anténamicipové karty a NFCétecky
(mezi stZejni komponenty NFGtecky pati mikrokontrolér a magneticka skiova anténa

pracujici na frekvenci 13,56 MHz).

V idealni budoucnosti bude uzivatel vlastnit jed¢RC ¢ip integrovany v chytrém telefonu
a odemkne si s nim autord ¢i byt, zaplati v obchag sparuje s dalSimi daenimi a pomoci
externich NFC nélepek zmi nastavenéi rezim v telefonu nebo umozni vstup do dochazkovéh
systému v zagstnani. Uplatani je Siroké a implementace v chytrych domech je waiého

nazoru velmi pravgpodobna.

NFC

NEeAR FEiLo COMMUNICATION

R

Obr. 2.2: NFC Logo [20]

Ovladani elektronickych #&eni v domacnostech v ramci jednés gibdporuje jen malo
vyrobai a zpravidla pouze u high-end mo@luDoposud nebyly Zadné standardy spoédo
ovlddaciho protokolu definovany. Kazdérizani ma sij vlastni web server, jehoZz moznosti
byvaji velmi omezené. Nezbyva nieBit kazdé zdzeni individualg nagiklad praky, myeky ci

televize.
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3. Priehled PLC systéni

Jak jiz bylo zmigno v ivodu Bhem poslednich dkolika let se situace né&eském trhu
vyviji velmi pozitivrg. Objevilo se Bkolik sofistikovanych systétn zejména ze zahratii
Oblast zajmu se pomalurgsouva ze strikth praimyslové automatizace do privatni oblasti
inteligentnich obytnych budov. Vzniklaikolik alternativnich modularnich systému poskytujic
SirSi periferie v oblastridicich technologii uzivanych v domech nebo bytsdifirazem na

komfort a flexibilitu.

V nasledujici kapitole je ve stmosti popsanodkolik systénii dostupnych naeském trhu
vyvijenych za delemfizeni inteligentnich budov. Zidodu omezeného rozsahu této prace neni
mozné popsat podrobrSechny systéemy. Proto se budimavat podrob#i feSenim od vyrohic

Tecomat Foxtrot (kapitola 5.), Loxone Miniserveaitola 3.2)a Control4 (kapitola 3.1).

Spole&nost ABB neni jen vyrobce s$toznamych pimyslovych robai, ale i dalSich
elektro-komponerit, které jiz tak zndmy nejsou. Nejleyjsi ztady je PLC AC500-eCo. Svym
navrhem je peduken pro slozijSi primyslové aplikace, nebo pro rozsakigeni obytnych
budov. [14]

Obr. 3.1: PLC ABB AC500-eCo [14]

Vyrobce B&R pokryva ptimyslové pozadavky s jedinym systémem liSicim sezeou
osazenimizné vykonnych procesorovych jednotek, které obsahujiatematicky koprocesor,
pantt RAM, SRAM a dalSi komponenty ¢bnych PC. Hlavni silou B&R je pouZiti

komunikaniho standartu Powerlink zaloZzeného na Ethernetyigvojeni perifernich moduil

[15]

Obr. 3.2: PLC B&R Systém X20 [15]

17



Velmi znamym vyrobcem elektrotechnickych kompongntoyvaly Moeller a od roku
2011 Eaton, ktery uved! na trh vlastni sérii mochilgh PLC XC-CPU. Nejvyssi model ma
oznaeni Eaton XC200. Z&akladni jednotka obsahuje roZhR®232, sérnicového rozhrani
CANopen, Ethernet a WEB Server. OPC Server na@drgdusuje spojeni s aplikacemi, které
podporuji OPC Client. [16]

Obr. 3.3: PLC Eaton XC-CPU101-C256K-8DI-6DO [16]

Spojenim dvouceskych spolkénosti AMIT (PLC pro ptimysl) a ENIKA.CZ (senzorika
atizeni os¥tleni) v 2012 vznikl komplexni systémdeny gedevsim prdizeni budov. Portfolio
komponeni je rozsahlé. VSe&idi dw verze fidicich jednotek. Prvni AMiNi4DW2 pdp
AMAP99S komunikuji s periferiemi pomoci RS485 (MOD8 RTU). Periferie jsou rozteny
do ¢tyit skupin. V prvni skupi& jsou nasinné ovlad&e a v druhé programovatelné regulatory
s rozstujicimi 1/0O. V treti skupig jsou komunikani brany MP-Bus, OpenTherm a DMX. A ve
¢tvrté je neErici technika. Druhou moznosti je vyuziti bezdrate@hnologie Poseidon 868 MHz
stidici jednotkou P8TR IP umaajici pripojeni rozsiujici senzoriky. O vizualizaci se stara

LookDet dispeéersky systém. [17]

[ 5 H poougne | [ Retiance L] vms.ner |

ispecerska
Lokalni alni racovisté
s = covi$

E diseéink

o
E ‘ E H RRC-xx AMR-0P10 AMR-0P24 = AMR-CP2A
= T s
g - z F | = :
g . AMR-RTV10 <<(D
g . L @a
2 - E . . p o
:— - > | # .
3 . : o (c
3 MP-Bus p \_ S AMR-DI2RD02 -
: _[[ B -
S DM-xx | ((( ;: '
L - = o S
E— : e | a - AMR-RTV20 ’,?.
.1}; e B . 'E“-:
Uiivntglské M-Bus OpenTherm CANopen ARION MODBUS Bezdratovy systém
komunikace 4 (CAN) (RS485) (RS485) DOSEIDON" f{‘ﬂ

Obr. 3.4: Schéma zapojeni systému AMIT a ENIKA.CZ [17]
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Existuje mnoho dalSich vyrobdidici techniky. Cilem této prace neni popsat vSgcRmoto
jsou zde uvedeny jen okrajownasledujici spotmosti. SysttmCUE nabizi velmi dofe
propracované zazemi ptzeni kongresovych saki malych budov. Za zminku stoji modérn
pojata vizualizace, ktera poskytuje aplikace jafx probilni platformy typu Android nebo iOS,
tak disp&erské programy pro P& operatorské panely.

Extron Electronics pafi mezi s¥tovou Sptku v oboru distribuce audio a video signalu.
Vyrobky spol€nosti si zakladaji na vysoké kvaliprenaSeného signalu. Mezi nejoblibsi

prvky pati zejména AV maticovéippinde s grenosem na dlouhé vzdalenosti.

Spol&nost AMX se specializuje na interaktivni audio-video tekhnipro velké saly

a prezebni mistnosti. Specializuje se na dotykové panelizaalizaci.

Dale spolénost Tefora sdruzuje inteligentni Automatizaci od dominantniefirobal
a dophuje je svymi periferiemi a grafickymi aplikacemi.

Ridici systém zniky Beckhoff zaloZzeny na gmyslovém PC, na kterém vedle selgib
run-time systém TwinCAT, jenZ zpracovawdici algoritmus v redlnérdase, a vedled pracuji
aplikatni programy na opetaim systému Microsoft Windows. Jakdikad Ize uvéstiidici
systém CP6930, ktery ie byt vybaven aityijadrovym procesorem Intel® Core™ i7
s frekvenci 2,4 GHz, tedy jednim z nejvykejsiich procesdr, které Intel nabizi. Jelikoz jde
o platformu PC, najde uZivatel nafizeeni vSe, co Izéekat od klasického gitace.

Vyrobcem system@ILD je spol€énost ESTELAR s. r. 0. Jedna se o ryeekou spolénost
pusobici na trhu jiz od roku 1996. Hlavni prioritamfy je predevsim vilastni vyvoj a vyroba
elektronickych systétn

Zakladni sestava nese ozeai GILD Single a lze s ni vytvi#t jednoduché logické
navaznosti vstupich a vystupnich okiuNeskeré konfigurace jsou provny primo naridici
jednotce bez pouziti paace. V pipadt potreby lze pdita¢ pripojit pomoci rozhrani USB.
Ovladani je velmi intuitivni a nevyZaduje hlubSialosti v oblasti elektroinstalaci. Typicky pro
zapojeni jednoho rozvae.

Uroven GILD Multi prebira v3echny vlastnostitgrichozi Grové Single. Rozdilem je
moznost vzajemh propojit rozvadcove fidici jednotky a tim kombinovat vice ovladacich
a akénich prvki.

GILD Unlimited opst piinaSi vS8echny moZnostitgdchozich drovni Single a Multi.
Pripojenim centralnfidici jednotky v Urovni Unlimited se nabizeji SiéokozZnosti pro vytu@&ni
libovolnych navaznosti aipdnastavenych schémat provozu celého objektu¢aStuinstalace

muze byt plnohodnotny systém zabesgei (EZS) a protipoZarni signalizace (EPS).
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3.1 Control4 PLC systém

V roce 2003 vznikla spoteosti Control4 s Multimediathorientovanym portfoliem produlkt
pro domaci automatizaci¢eskym zastoupenim spoéfesti Yatun s.r.o. V této kategorii neni
mnoho gimych konkurent na ceském trhu. Kvalita a moznosti systému jsou na riirooku
2015. Cenova politika odpovida vysokému standardgikiad fidici jednotka s HDMI
vystupem s okamzitym on-screen men&tygmi vystupy stoji dle ceniku platného od 9.2.0215,
53 438 K bez DPH. Dotykovy panel s uhldgkou 7" stoji 36 438 K nebo dalkové ovladani
s OLED displejem 6 381 &

Control4 na svych oficialnich strankach potvrzujgivani spolupraci se sedmi tisici vyrobci
spotebni elektroniky. Pokud podrogin prostudujeme firemni materidly, tak zjistime, Ze
v souwtasné dob existuji drivery na ovladani Loxone Extensions ka@p. 3.2.1nebo driver pro
¢idla Kubachi pro kitiny, drivery pro vyrobce EZS jako jsou Paradox)a@g fady Flex, nebo
Jablotron 100 a mnoho dalSich. [13]

iPad/iPod/iPhone

Elektroinstala¢ni systém Ego-n®
Control(4 S
s EXXXY:
Radiové dalkové ovladacde, .
dotykové panely, menuna o

TV. iPad, PC a WWW klient u

2

| Klimatizace |

HC300/HC200
fidici jednotky
systému Controld

Router/switch
(WiFi-AP)
Distribuce hudby
maticovy zesilovaé
4.8...32 Audio zén

Mediaplayer1

g] SpeakerPoint-modul
§  distribuce hudby po
WiFi nebo LAN

Meteostanice

IP kamery

-

®

Integraéni modul
systému Ego-n®
s rozhranim Ethemet
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NAS —sifové ulozisté (HDD)

Obr. 3.5: Schéma integrace elektroinstaiého systému Ego-n a sytému Control4 [13]
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3.2 Loxone PLC systém

Rakouska spotmost Loxone Electronics GmbH v oficialnim zastoup&skou pobékou
Loxone s.r.0. nabizi komplexidici systém zagteny na doméaci automatizaci. Srdcem celého

systému je Miniserver, ktery se nabizi ve dvouardgéch.

Usporrejsi verzi je Miniserver GO (Obr 3.7), ktery sazibrezdratovou technologii v pasmu
868MHz (SRD Band Europe).fipojit je mozné az 128 externichizzeni skrze bezdratové
piipojeni Loxone Air Base Extension. Dratova&mstice LoxBUS je zaloZena na velice odolné
CAN skgrnici vyvinuté pro automobilovy gmysl, @i pouziti dopordeného kabelu standardu
CAT 5/6/7 o ptitezu 0,25 mrhje mozné i zapojeni do hzdy dosahnout délky aZz 500 m. Pro
spravnou funkci je nutné pouZzit zakomaciclen odpor 12@ u posledniho periferniho aeni.
Jeden Miniserver umazje @ipojit 30 Extension (vis kap. 3.2.1), v celkovénu&o prestavuje
498 vstufi a 372 vystup.

Loxone Miniserver je svou koncepci vhodny pro meighy, kde neni nutné vyuZzivat
vlastni periferie. Napdajeni j¢eSeno pes standardni Micro USB (5V DC) s maximalni
proudovou zai 260 mA. Spdtba je tedy velmi nizka 1,3W. Miniserver GO vyuZixdice
efektivni technologie Stand-alone, tedy k Uplnékiunosti neni zapoebi Zadné dalSi Haeni
nebo hardware. Propojeni k domaci siti je mozies L AN (RJ-45). Wi-fi neni dostupna

v Miniserveru GO, ale nabizi se moznost dokoup#fMkbuter s rezimem klienta.

Z pohledu hardwaru je Miniserver GO osazen do&tdteykonnym procesorem typu RICS
400 MHz a 64 MB pakti RAM. Pro k&h systému je zaptebi 10 MB RAM. UZivatelska data
a Web server jsou uloZeny na Micro SD kaltez které se systém neobejde. Je mozné ji vyuZzit
napiklad k obno¥ piistupu k Miniserveru po chybv siti nebo po nekorektnim chovani
programu. Z informaci poskytnutych agkského zastoupeni Loxone jsem ziskal vysledky
zagzového testu Web serveru Miniserveru Go, kdy bylacasreé pripojeno 99 uZivatél bez

pietizeni systému, tento vysledek Ize hodnotit jalke wez dostajici pro domaci uziti. [21]

Come'ilor Méc[;o Link GND
Power via 4
Micro USB ®| Sstatus
o LED
Obr. 3.7: Periferie Miniserver Go [21] Obr. 3.6: Miniserver GO [21]
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Alternativni varianta Miniserveru Go je prezentoagmod nazvem Miniserver. Oproti GO
variang disponujec¢etnymi periferiemi. Osm digitalnich vstai® - 24V DC, které mohou byt
zatizeny max. 100mA. Nejsou tedy vhodné k napdeifiich z&zeni. Rozhodovaci pasmo je

popsano v nasledujici tabulce.
Tab. 3.1Binarni vstupy

Napsti (V) | Log. Vystup

0 -7.2 log. 0

7 -8,2 neni definovand
8,2-24 log. 1

Déle jsouctyii analogové vstupy v rozmezi 0 - 10VDC a rozliSedinbiti. Nebo je mozné

je pouzit jako dalsi digitalni vstupy (24VDC).
Pro spinani nagklad swtel je mozné vyuzit osmi digitalnich vystupypu relé 250V AC

(HF33F) s maximalnim dlouhodobym zatizenim 5iAcpsp=1. Nejsou filiS vhodna na spinani
induktivnich zatzi, predevsSim u tlumivek, v starSich izkach by i zapojeni ti teles

a celkovém vykonu 216W mohlo dojit v kratké ddbposkozeni relé. Nadstandardni je ochrana
proti prepsti. Tedy i vétSim zatizeni musi byt pouzito pomocné relé.

Celkovy vytet uzavirajictyii analogové vystupy v rozmezi 0 - 10VDC a rozligeri2 bif,
maximalni zatizeni 20mA. Napdjeni fieSeno 24 V DC zdrojem. Vyrobce dopéuje ceno¥
dostupny zdroj TDK-Lambda DSP100-24 s nastavitelmapzsahem napajeni 24 — 28 V DC.
Zmeéna rozsahuifmo nabizi k fipojeni baterii, které zatim v portfolieSeny nejsou. Proto bych
spiSe upednostnil pimyslovy spinany zdroj SC-120-2424V, 120W s funkcPS) ktery
umoziuje @ipojeni 24V baterie s ochranou proti nizkémudtiapebo pebijeni.

Obk¢ varianty Miniserveru disponuji KNX/EIB (kap 3.3p&nici. Dale je mozné roz®i
portfolio standardizované senzoriky o EnOcean &ap nebo 1-WirE" (kap 3.5). [21]

[8xDI, 4xAl, 8RO, 4xAl, Micro SD, LAN, KNX/EIB, Laxone skrnice]

4 x Analogue 4 x Analogue
Inputs (0-10V) Outputs (0-10V)

Processor [

LED 8 x Digital Inputs 24V

Power 8 x Relay (250V)

Obr. 3.8: Miniserver Loxone [21]
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3.2.1 Loxone roz&tujici moduly rady Extensions

K zakladnim variantdm miniserveru lzgigmjit pies LoxBUS roz$ujici fadu modui
Extensions, kterd nabizi moZnostizpusobit p@ty vstupi a vystug na miru a pdebam
projektu. Prvni wadé Extensions je modul Relay Extensiongtreacti reléovymi vystupy
s trvalou zatiZitelnosti 16 A. Dale modul Dimmerténsions styimi stmivatelnymi fazoy
fiditelnymi kanaly a osmi digitalnimi vstupy. Neboul Extension Air jednotka komunikujici
bezdrato¥ na frekvenci 868MHz s dvanacti digitalnimi vstumgmi digitalnimi vystupy typu
relé 16 A, ctyii PWM 24V DC vystupy zatizitelnymi 2,1 A na kanal 1laWire rozhrani
(kap. 3.5). Timto w§et rozsfitelnych modul nekori. V nasledujicich tabulkach je zkraceny

piehled nejdlezitejSich moduid.

Tab. 3.2RozSfujici moduly Extension [21]

Nazev Rozhrani DI | Al AO RO PWM | DIN Pripojeni
Multi Extension Air| 1-Wire | 12/0 |0 12 (16A) 4 (24V)|9 Air (868MH2z)
Extension - 124 |4 (0-10V) | 8(BA) | O 9 LoxBUS
Dimmer Extension - 8 4 (0-230Y) - - - | LoxBUS

Tab. 3.3RozSkujici moduly s komunikénim rozhranim [21]

Nazev Rozhrani DIN
Air Base Extension Loxone Air (mesh) 2
DMX Extension Ix DMX512 2
1-Wire Extension | X 1-Wire 2
IR Set 1x IrDA 2
EnOcean Extensionl x EnOcean 2
Modbus Extension| & Modbus 2
RS232 Extension | & RS232 2
RS485 Extension % RS485 2

Obr. 3.9: Multi Extension Air [21] Obr. 3.10: DMX Extension (DMX512 Master) [21]
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Samostatnym celkem perifernich madwdomacich elektroinstalaci je vice zonovy audio
systém. Firma Loxone nabizi Music server¢kaiika variantach odcétyi az po dvanact
odElenych audio z6n. Music servery jsou postavené esktdpovém PC se specializovanym
softwarem umaiujicim komunikaci pes Ethernet s Miniserverem. Nabizeji mozndgigpeni
k televizoru nebo idmo k Apple tabletu fes AirPlay. K Music serveru je vhodné koupit
nabizeny zesilowanebo aktivni reproduktory. Kvalita reprodukce peavelmi vysoka a tomu
odpovida i cena za jednotlivé komponenty.

Loxone nabizi ke svému systému i zékladni senzodksahujici 1f 32 A a 3f 63 A
elektron®r s pipojenim ges Modbus, déle senzor teploty a vihkosti nebo kiietg koure.
Zajimavym dopikem je Smart Socket Air neboli chytrd zasuvka, &tamoiuje nejenom
spinani az 16 A zé&te, ale poskytuje i informace o spa& a teplot v mistnosti za cenu 1650
K¢ (cenik Loxone 4. 4. 2015). IR Control Air zastupupEzné dalkové ovladani a tim
automatizuje proces zapinani multimedialnichiizzmi nebo klimatizace. Poslednim

prisluSenstvim je Loxone Touch dotykové&itko s @ti dotykovymi plochami obr 3.12. [21]

Q

=)

w

Obr. 3.12: Smart Socket Air Set (#hici zasuvka) [21] Obr. 3.11: Control Air (Univerzalni IR ovlad [21]

Obr. 3.13: Loxone Touch dotykové tdtko [21]
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3.2.2 Loxone vyvojovy software Config

Béhem tvorby tohoto textu jsem kontaktoval zastoupemione a dostalo se mi v&mné

podpory ve form nékolika konzultaci a zapceni Demo kufr s Mimiserverem &kolika

periferiemi.

Obr. 3.14: Zapijéeny demo kufr s Miniserverem Loxone [21]

Po gipojeni k doméci siti jsem spustil software pro figuraci Miniserveru Loxone Config,
ktery je kdostani v plné verzi zdarma. Parovandbgrlo na zaklad zadani IP adresy

Miniserveru. Vyvojové progedi je grehledné a intuitivni sidazem na modularnost. [21]

Jazjhyflangt
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38038828820 o
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Obr. 3.15: Software Loxone Config 6.3 [21]
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VSe je gipraveno tak, aby uzivatel mohl i bez dodavatelsksy prizpisobovat program dle
svych gedstav. Programovani je nejvice podobné jazykudvéhko schématu (FBD). Furk
bloky reprezentuji vstupy, vystupy, matematické rape nebo i pokkdlejsi funkce pro
monitorovani, regulaci nebo komunikaci s EnOceamkud je nutné vyuzit klasicky
programovaci skript, tak se nabizi skript Pico@rkje zaloZen na jazyku C. MnoZstvi funkci je

zde ovSem omezeno.

Celé prostedi je rozvrZzeno na jednotlivé stranky, které repntuji jednotlivé mistnosti, nebo
logické celky objektu. Tim se z&@®& zjednoduSuje vizualizace, ktera je generovanaahkiad
obsahu jednotlivych stran.

Prostednictvim Miniserveru a jeho webovych sluZzeb Izempoi http pikazi (Restful-
webservices) odesilat informace, nebo prévaizna nastaveni. [21]

@ il (98%] 13:37

Zaluzie Central

Centralni vypnuti svétel

Alarm

. 2,62 kW
Fronius ﬂ

Rychlost Vétru 14km/h

Zaznamenano 3 prikazi A o

po) A =]
Obr. 3.16: Mobilni aplikace Loxone [21]

Zavér

Loxone nabizi velmi dde zpracovany PLC systém c¢eny primar@ pro domaci
automatizaci. Svym vyvojovym prastlim umo#uje rychly vstup do problematiky i pro
neodbornou J&jnost. Hlavni pednosti je cenova dostupnost a vSestrannost fugiz&th

modul.

Jako hlavni nedostatek hodnotim uzmost celého systému. Fgs kvalitd zpracovanou
vizualizaci je jen omeze&nmozné pizpusobit vzhled a chovani mobilni aplikace a webového
rozhrani. Drobnym nedostatkem je absence GSM modehp pipojeni zaloznich baterii.
Presto Loxone pdt vtomto segmentu klidm a svou cenovou politikou a modernim

technologiim neméifis pitimych konkurent.
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3.3 KNX/EIB sbérnice

V fack publikaci o inteligentnich domech se piSe o ttandardu KNX a s tim souvisejici
zkratky EIB nebo LON.

Skérnice (anglicky bus) realizujei@nosovou vrstvu inforndaich dat mezi komutujicimi
prvky. Nekteri predni vyrobci vyhodnotili vzdjemnou nekompatibiliperifernich prvk jako
nevyhodnou a proto dosli k vzajemné dohadlefinovali jednotny systém pouZzitychestic.

Jednim z takovych systénje EIB, ktery byl zaveden sdruzenim vévodicichrfirv oblasti
elektroinstalaci v Evrap neboli EIBA (European Instalation Bus Associatiodedna se
o decentralizovanyidici systém pro Z&eni budov, umatjici meieni, regulaci, zapinani
a vypinani, hlidani a kontrolu stéQjpristroja a z&izeni v budovach. Sdruzeni EIBA &egni
swtovi vyrobci nap. Siemens zalozili asociaci KNXA (Konnex-Associabica z&ali zavadt
novy standard KNX. WSina vyrob@ ozna&uje svoje vyrobky KNX nebo KNX/EIB. Jde
0 propracovagjSi verzi, ktera ale je Ztn¢ kompatibilni se starSimi vyrobky ozienymi EIB.

Tento standart m& své zastoupeni i v bezdratovéndéuogii, které je oznmvano KNX RF

(radiofrekverni), a nabizi ho n&pSiemens ve svém systéemu Synco™ living.

PredevSim ve spojenych statech je rim$ym standardem &imicovy systém LON (Local
Operating Network). Pouzivaji se i mnohé dalSiddiatly nebo si spoteosti vyviji své vlastni

proprietarnireSeni, neboli uzaené komunikéni skErnice viz CIB od spoknosti Teco a.s. [12]

Obr. 3.17: Luxusnitada ovladacich prvku Jung komunikujicidepKNX/EIB [12]

Obr. 3.18: Logo asociace KNX [12]
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3.4 EnOcean Aliance komunik&ni standard

Snahy vyrobgé o vytvareni komunikanich standanil daly za vznik EnOcean Alianci, ktera
sdruzuje jednotnou specifikaci energeticky &a&Enych (energy harvesting) bezdratovych

zdizeni.

Technologie EnOcean je zaloZzen&a na ziskani energigernativnich zdrdj jako je solarni
z&eni (fotoelektricky jev), z nepatrného pohybu (pieektricky jev) nebo i z rozdilu teploty
(termoelektricky jev). Diky nizké sp@b: neni nutné pouzit baterie. Tato bezudrzbova

technologie se pouziv&gaevsim u spiré a senzoriky.

Radiové signaly na frekvenci 868,3 MHzedavaji informace v siti typu MESHigs
jednotlivé aktory aZz daidici jednotky. V oteteném prostranstvi je dosah 300m a v budovach
30m. Pracovni skupina s nazvem TWG zpracovala atdimbvany popis Z&eni spihujici
EnOcean parametry a vytila databazi, kde si mohou systémovi integiafmomoci ID
produktu nalézt podrobné informace. Cely projekhgerzen za cilem usnadnit proces navrhu

a udrzby komunikénich siti EnOcean.

S

Ale Mfcne Mo Dabbacicoe Mo §ialia

Obr. 3.19: Logo Aliance EnOcean [22]

3.5 1-Wire™ sbérnice

Skérnice 1-Wire je vyvinutad firmou Dallas Semicondugtgeji prednosti je Fpojeni
a napajeni vice taeni kiidici jednotce pomoci dvou v@di Nagiklad technologie iButton je
zaloZena na 1-Wire 8tnic. Hlavni doménou jsou zabezpegaci systémy, vratniky, dochazkové
systémy.

Shkérnice ma jedetiidici obvod (master) a jedénvice ovladanych Z&eni (slave). VSechny
obvody jsou zapojeny na spdi®u zem a paraleinna spolény datovy vodi. Tento datovy
vodi¢ je piipojen es odpor 58 na napdjeci nagi a ,,zdviha“ tak sbrnici do log. 1.

V idedlnich podminkach Ize s jednim parem krouahr@linky CAT5 dosédhnout maximalni
vzdalenosti az 500m s vybornou odolnosti protimiiSe

15 DALLAS

' SEMICONDUCTOR

Obr. 3.20: Logo spolénosti Dallas Semiconductor [21]
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4. Analyza projektu

V roce 2013 spolmost THTcase.cz odkoupila zeddlsko-truhld&sky aredl pobliz Nista
KlaSter. Areal byl akolik let minimalre pouzivany, a proto doslo k rozhodnuti provéstablsu
rekonstrukci. V této dabjsem (Autor) se spobeosti spolupracoval jako technicky poradce. Po

n¢kolika jednanich vznikl zakladni koncept sestavényozadavis na elektroinstakami rozvody.

Areal se sklada #itlogickych celki: administrativni budovy, vyrobni haly a skladuheiky.
Mimo predesSlé objekty zajmu se v aredlu nachaai dalsSi samostatné skladovaci budovy.
Elektromérna rozvodnice je umi&ta mimo areal s ji8him 3x80A/3, 50 Hz, TN-S. Hlavni
piivod vede z elektroémné rozvodnice 100 m do RB1, kde se daik da 3x80A/3 jis&nymi
nozovymi pojistkami.

V celém aredlu jsou navrzeny rozéde s minimalnim krytim IP 44, tak aby vyhiby
prostedi v prostoru, ve kterém jsou undfsg dle normyCSN 33 2130 a s volnym obsluZnym
prostorem alesgpn80 cm ped sebou. Ray jiSténych obvod jsou rovnondrné rozckleny tak,
aby nedosSlo k vyraznémuatizeni jedné faze. Séasti projektu je rozvod intranetu. Z mistnosti
s firemnim serverem je natazen rozvod po celémluai@do etre tiech Wi-fi pristupovych
bodi.

Pt dimenzovéani osstleni byla pouZzita metoda p@mého pikonu. Nasled& metoda tokova,
kterd utuje s\wtelny tok zdroji potrebny pro zji&ni poZzadované ostlenosti. Bhem realizace

byly ptivodni navrhy upraveny vzhledem kémicim se narakm na os¥tleni jednotlivych zon.

4.1 Administrativni budova

Administrativni budova je situovand u vjezdu do &wea jeji vyuZiti ma fedevsSim
kanceldsky a obytny charakter. \fizemi je umisino sidlo spolénosti THTcase.cz.
A v prvnim pate jsou dva privatni byty, které se v této fazi mtouovat nebudou, pouze se

pripravi piivod pro budouci rozvody samost&jisténé z RB1.

VSechny zasuvkové okruhy (1f/16A) jsou di&N 33 2000:4-41 z roku 2007 zabesmey
dophkovou ochranou proudovym chrdem. Jedinou vyjimkou jsou zasuvkové okruhy
v mistnosti pro server, ktery je obsluhovan podotdem osoby znalé. Vifzemi je v kazdé
mistnosti minimala jeden samostagrjistény (B16) zasuvkovy okruh, dale jederéiny okruh
jistény jisticem B10 a nouzovy stelny okruh pro signalizaci globalniho poruchovétavu a
tim sefedi varianta dvou $telnych okruti v mistnosti s vice zdroji ositeni dleCSN 33 2130.
Na vstupu do objektu je umésia rozvodnice RBO, ve které je vyveden dratovy &adiemrEni
o praméru 10 mm. V RBO je instalovan sva@direpsti Eaton SP-B+C/3. V mistnostech A, Ba C

je vzdy jeden nezavisly okruh UPS. U kazdé zaswRBE je umisina dvojice vyvod pro
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Ethernet s koncovkou RJ-45. Nad tiwe je umistna koaxialni koncovka F pro pozemni
vysilani. Dale je u vSech oken a #iveimistn magneticky kontakt pro EZS a také jako
informasni vstup praidici jednotku Tecomat Foxtrot CP-1016.

Pro dostaténé osétleni dle normyCSN EN 12464-1 definované tabulkou je pro kanela
piedepsany vykon 25 aZ 35 WHifz&ivka). Proto byly vybrany v mistnostech B a Gizéy
s instalaci do podhledu s vykonem 4x36 W na jediesa celkemityti télesa. V gepaitu je
vysledny vykon 28,8 W/ Mistnost A je vyrazé mensi a navic obsahuje odkladaci prostory,

proto jsou zde umi&ty dw télesa s vykonem 19,2 W/m

Prostory Technické mistnosti WC D, WC P, toalet uwhyreé jsou brany jako rizikové
prostory a dle norm¢SN 33 2000-7-701 jsou dodrzeny jednotlivé ochraztméy proti stikajici
vodk. Déle je provedeno pospojovarcth kovovycheasti ochragnym vodiem CY 4.

V mistnosti s ndzvem Server je unife podruzna rozvodnice RB2, ve které je uénist
jisténi zasuvkovych okruhpro mistnosti A, B, C, Server a Hala C. Déle je #dici jednotka

CP-1016 ¢etre napajeciho zdroje 24 V DC a pomocnych reléovyclutio

Exteriér objektu je na kazdé &jai stné¢ oswtlen LED reflektorem 10W s PIR detektorem
ana vnitnich rozich objektu v arealu jsou vyvedeny UTP CATkabely pro instalaci
kamerového systému. Vit prostor je hlidan PID detektory, které v dat@innosti slouzi jako
informace o pohybu osob po objektu, na jejich zd&klddici jednotka rozsscuje swtla. PIR
detektory nejsou v projektu uvedeny z bermstnich dvoda. PIna verze schématu je undis
v piiloze s nazvem Projekt rozvibdHTcase.cz.

o008
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Obr. 4.1: Schéma zapojeni Administrativni budovy
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4.2 Vyrobni hala

Privodni rozvadé RB1 je umisten whbudovy a s hlavnim rozvaéem RB2 je propojen
CYKY 5x25, vypdet piitezu byl stanoven dle norfySN 33 2000-5-523. V kazdé mistnosti
(mimo technologii) je minimakhjeden zasuvkovy okruh jis$ty (B16). Mistnosti jsodlencny
do swtelnych z6n. Kazda zona je zakena v instaléni krabici s pivodnim kabelem CYKY
5x1,5 jisenym (B10/3). Z dvodu pouzivani rotani stoji pfi vyrob¢ jsou vzdy nad kazdym
zarizenim v dané stelné zo® dw zaivkova €lesa kazdé na jiné fazi.

Venkovni os¥tleni je zajis¢tno LED (10W) reflektorem spolu s aglenim v kotel®.
Nouzové os#tleni nebylo z finaénich divoda realizovano. Bvodni navrh poital s jednim LED
reflektorem (10W) v kazdé mistnosti zapojené narnedkruh. Elektrickych z&eni AL pila,
Kompresor, Sugka, Formatovaci pila, @hové ¢erpadlo, Stojanova viika a Molitanova pila
jsou gipojena ges svorkovnici v pevhinstalované krabici. Jednotlivé pracovni zény jsibel
normyCSN EN 12464-1 v kategorii jednoducha montaZ s vékori3 az 18 W/A(z&ivka). AZ
na zonu s CNC, kde Zidodu jemné montaze byl pet €les dle normy zdvojnasoben na 26 az
36 W/nf. Schéma rozvad vyroni haly je umisho v giloze s navem Projekt rozvid
THTcase.cz.

Tab. 4.1Seznam z4zeni ve vyrobni hale

Zatizeni Prikon [kW] | 1f/3f | Kabel | Jisténi
Stojanova vrtacka 1,8|3f 5x2,5|B20
AL pila 1,6 | 1f 1x2,5|C16
Formatovaci pila 2,1 3f 5x6 | B40
CNC Multi Cam 3000 21,3 | 3f 5x16 | C80
Kompresor Orlik 5,8 | 3f 5x2,5(C20
Susicka vzduchu 1,6 | 3f 5x2,5|C16
Obéhové cerpadlo 1]|1f 3x2,5(C16
Molitanova pila 2,2 | 3f 5x6 |[B25
Lis 2| 3f 5x2,5|C20

DalSim poZadavkem je&izeni vzduchotechniky. Vifpact kdy tlak vzduchu klesne pod
stanovenou hranici, spusti se varovny signal, atacqwnici omezili spéebu tlakového
vzduchu. Pokud tlakipkrasi kritickou hranici, ktera by mohla omezit funkcjwevy u CNC,
dojde k zaveni pneumatického ventilu do ostatnich pneumatickgchnologii po utitou dobu.
Po odchodu z objektu a sp&dt alarmu dojde k vypnuti kompresoru a vyposttlaku ze

systému. Pneumaticky ventil a sensor tlaku je popdéapitole 6.5 PouZité sensory.
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4.3 Sklad AVT

Treti a posledndasti arealu firmy THTcase.cz je sklad filcé spolénosti AVT. Ve skladu je
umis€na audiovizualni technika a hlinikové profily. Hiapiivod je jiSEn pres noZove pojistky
(40A) typu gG. Umisiné v RB9. Déle je veden do RB7 véelin CYKY 5x16. Zasuvkové
okruhy jsou jis&tny (B16). S¥telné okruhy jsou v kazdé mistno&nény na ti spole&ng jisténé
a samostath spinané okruhy. Ve vSech mistnostech jsou jakmjzswtla pouZzity LED
reflektory (10W nebo 30W) kro&nServisni mistnosti, kde dochazi k jednoduché nionaoto
zde byly instalovany ##kova &lesa s vykonem 30,5 W/m

Soutasti kazdodenich praci ve skladu je testovani dumdéti audiovizualni techniky. Pro
zjednoduSeni tehto Ukbénbyly navrZzeny nasledujici obvody, které jsou zapgyj jiSEny
a chragny pires oddleny obvod, z dvodu zvySené pra¥gpodobnosti chybovych stav Pro
piipravu motorového kladkostroje Liftket byl instafov reverzni fepin& s manualnim
ovladanim. Dale je zde vyhrazena servisni zasueksamostatnym ji&im (D16) acasovym
spoustnim pestidici jednotku pro testovani vykonnych svytideluypresnel Studio s vykonem
od 650 W do 2 kW. Schéma rozviog v priloze s nazvem Projekt rozvdd HTcase.cz.

4.4 Hehled vstupi a vystupi

Na zaklad pozadavik zpracovanych viedeslé kapitole byly nadefinovany gy vstup
a vystup jednotlivych budov. DI fedstavuje autonomni digitalni vstup aclldl) reprezentuje
fyzickd tlatitka. Kon€na konfigurace digitalnich vstippctita s Uspornym opnim tedy
spojenim jednatelow naprogramovanych tiéek.

Tab. 4.2Systémové naroky Administrativni budovy

Ad"::::;;:'t"’"' DI | Tla&(DI) | Al | RO-svétla :;_Zla;A R?;;:UE)PS Rolzea: " |RO-LED | AO
A 4] 2 |o 1 5 1 0 0 |o
B 4] 2 |1 1 5 1 0 1 |o
C 4] 2 |o 1 7 1 0 0o |o
HalaA 0] 5 Jo 1 2 0 0 0o |o
HalaB 4] 2 o 1 1 0 0 0o |o
HalaC 4] 2 o 1 1 0 0 0o |o
HalaD 4] 2 o 1 0 0 0 0o |o
Server 0 0 0 1 p 1 0 1 0
Tech. mist. 3 2 1 1 4 0 0 1 0
WCD. 2 1 o 1 3 0 0 0o |o
WCP 2 1 |o 1 0 0 0 0o |o
Vnéjiek 3 1 |1 3 2 0 0 0o |o
Brana 3] 0o |o| o 0 0 2 0o |o
SUMA 47| 22 |3| 14 32 4 2 3 |0
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Ve vyrobni hale je p#itdno s rozg§ovanim systému o ovladani vzduchotechniky &emi
spoteby jednotlivych elektrickych #&eni.

Tab. 4.3Systémové naroky Vyrobni haly

AL pila
CNC
Kotelna

Kompletovna

Kompresor

Lepeni
Sklad
e
Vnéjsek
SUMA

NIOOC(OO|N || |IN|P>
NIOOC(OO|N|O|FR|IN|P>
W ook RL[AN
NIOIR[ININ|IN|INIW|H>

R|O|lOlOO|O|O|R,|O|O
OoO|Oo|OjlOjOjO|lO|O|O|O
O|0o|Ojl0Oj0Oj0O|O|O|O|0O

N|O|IOIO|O|RPr|RP|O|O|O

N|O|lOlO|O|P,r|O|R|O|O

N
0o
N
co
[E
Y]
N
w

Sklad AVT je specificky svym vyuzitim a testovanfirofesionalni techniky. Proto je zde
vytvorena systémova rezerva pridgadné roz$eni o vedlejSi zatim nevyuzivanou budovu.

Tab. 4.4Systémové naroky Skladu AVT

AL konstrukce | O 0 0 2 0 0 0 0 0
AL profily 2| 1 |o 1 1 0 0 0o | o
Atelier 1 1 0 0 0 1 2 0 0
Kabelaz 3 i 0 1 2 0 1 0 0
Servis 3 2 0 2 2 0 1 1 0
Svétla 2 1 0 2 1 0 0 0 0
Zvuk 2 1 0 2 1 0 0 0 0
Vnéjéek 2| 2 |o 2 2 0 0 0 0
SUMA 15 10 0 12 9 1 4 1 0

Inteligentni instalace neplni jen lokalni ukoly,ofr se topologie systému vyvinula
z centralizovaného na hybridni systém. Hybridnité&ys je vyhodnou kombinaci vlastnosti
centralizovaného a decentralizovaného sytému. \é&kam navrhu je vyuzito préwybridniho
systému. Hybridni systém je postaven na zakiédici neboli hlavni jednotky, v tomtoripact
CP-1016, a zarowevyuziva inteligentnich prvkuipojenych CFox Kizeni lokélnich uloh.

Hlavni divod pra pouzit prag hybridni systém je z&aa Uspora na kabelazi.
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4.5 Porovnani konfigurace Tecomat Foxtrot a Loxone

Nasledujici tabulky porovnavaji konfiguraci perifath modul systému Tecomat Foxtrot a
Loxone. Celkovy peet vstugi a vystugm je dan hodnotou SUM(ALL) USE. Moduly jsou
navrzeny tak, aby upokojily poptavku v danych ndkte

Tab. 4.5Finartni prehled systému Tecomat Foxtrot

Teco a.s. RO | DI | Al |AO |SSR |Cena s DPH| Budova |Umisténi
CP-1016 10|13 0| 2 | 2 | 12665KE |Admin. RB2
C-LC-0202B 2/2|0|0/| O 1539KE¢ | Admin. WC D.
PS-100 -24V(4A) o|oj0|O 3490KE¢ | Admin. RB2
R-HM-1121M 1918320 8490 K¢ |Vyrobni h. | RB2
R-HM-1121M 1918|3210 8490 K¢ |Sklad AVT |RB7
DPS-C-IT-0908S-PNP | 8 |6 |2 | 0 | O 3460 K¢ | Admin. RB1
C-IT-0908S-PNP 0O|6|2|01|O0 1960 K¢ | Vyrobnih.|RB4
Priort. enkodér 16bit| 0 (12| 0| O | O 700 K¢ Admin. RB2
Priort. enkodér 16bit| 0 |12/ 0| O | O 700 K¢ | Admin. RB1
Priort. enkodér 16bit| 0 (12| 0| O | O 700 KE | Vvyrobni h. |RB2
Priort. enkodér 16bit| 0 |12 0| O | O 700 KE | Vyrobni h. | RB3
SUM(ALL) MOD 58 (91|10| 6 | 2 | 42894 K¢
SUM(ALL) USE 5790/ 0| 0 | 2
Rozdil 11106 | O

Tab. 4.6Finartni piehled ekvivalentniho systému Loxone

Loxone s.r.o. RO | DI | Al | AO | SSR | cena s DPH
Miniserver 8|18|4| 4| 0| 12665K¢
Extension 8 1124 | 4 | 0O | 9999K¢
Extension 811214 (4| O 9 999 K¢
Extension 8 11214 | 4 | 0 | 9999K¢
Relay Extension 14| 0|0| 0| O | 11999K¢
Relay Extension 14/0|0| 0| O | 11999K¢
Priort. enkodér 16bit| 0 (12| 0| 0O | O 700 K¢
Priort. enkodér 32bit| 0 (27| 0| O | O 1400 K¢
SUM(ALL) MOD 60 [83|16|16 | 0 | 68760 K¢
SUM(ALL) USE 5790/ 0| 0 | 2
Rozdil 3 |-7|16|16| -2

Rozdil mezi konfiguracemi obou spétmsti je 25 866 K V celkovém rozpétu tatocastka
neni rozhodujici. Systémy jsou fumk srovnatelné. Loxone nabizi propracasjanvizualizaci a
intuitivngjSi  programovéani. Tecomat Foxtrot nabizi otey systém a celkév je vice
praimyslow orientovany s podrol#ji zpracovanou dokumentaci. kgs vySSi cenu bych pro

obytné objekty volil systém Loxone.
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5. Ridici moduly Tecomat Foxtrot

Ceska spoknost Teco a.s. nabizi sofistikovany systém s &emien Tecomat Foxtrot. Ret
podporovanych perifernich moduse za posledni dva roky zme rozsfil. Lze tak konfigurovat

skladbu systému na miru uUloze.

5.1 Zakladni jednotka CP-1016
[L0OxXRO, 2xSSR 13xDI/Al, 2xA0, 1xDlI, 1xDI (230 V)J& TCL2, Ethernet, SD slot]

Z davoda naranosti aplikace na vstupy a vystupy byl vybran zdklamodul CP-1036 viz.
(Obr. 5.1), ktery je vybavertihnacti analog/digitalnimi vstupy, RS-232 sériovyortem, déma
analogovymi vystupy, jedenacti reléovymi vystupylh&ma Solid state relé. V posledrace
zmirény zakladni modul disponuje slotem pro submoduiosého rozhrani (SCH), ktery se
vlozi piimo do jeho dla. Vedle vlastnich schopnosti zakladniho modulumj@zné roz§it
vstupy/vystupy fes dvoudratovou elektroinstafd skErnici CIB, kterA umo#uje p[ipojit
jednotky elektroinstataniho systému INELS.

Vypocetni vykon zajiguje 32bitovy procesor RISC s frekvenci 166 MHz ydikmuZz systém
dosahuje doby cyklu 0,2 ms na 1000 logickych instruDneSni systémy PL€asto realizuji
velmi nar@né vypaetre slozité algoritmy, kde je tento vykon nezbytnyyatedochazelo k
nezadoucimu prodluZzovani doby reakce systému. Viartmdnota jednoho cyklu je stanovena
na 150 ms a kritickd hodnotati fxteré uz neni zatiena stabilita systému, je 250 ms. Systém
plni funkci webového serveru a musi vedle zpracbwdastniho uzivatelského programu

prochazet a zpracovavat textové soubory XML.

S nafistajici slozitosti aplikace souvisi také velikoatpti pro program, které&ini 192 kB
pro vlastni uzivatelsky program a 64 kB pro tabulRangt programu a tabulek je zalohovana
lithium-iontovym akumulatorem po dobuilplizné 500 hodin. Pro zvlaStnarainé aplikace na
vydrz systému bez napgjeni je mozné vlozit do slotnitt z&kladni jednotky baterii typu
CR2032, ktera prodlouzi vydrz az na 20000 hodio, baterie neni nabijena a je nutné ¢nih

U systéni Tecomat je mozné paith programu a tabulky zalohovat také na parklash.
DalSi moZnosti jak rozsi pamet’ systému je fipojit SDHC kartu az do velikosti 32 GB, kterd je

vyuZzita i pro uloZeni webovych stranek.
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Z hlediska konektivity je mozné komunikovaep Ethernet 10/100Mb'sktery se nachazi na
zékladnim modulu, a je tedy standardnicéssti systému. Webovy server umoje pedavat
data ze systému Foxtrot i dalSim nezavislym Gloh&thernet je vyuZivan jako komunikd
rozhrani pro programovani. Tecomat Foxtrot jeétmp kompatibilni se standardnimi
pramyslovymi protokoly, jako je Profibus-DP, CAN neldodbus. Sériova rozhrani RS-232
jsou ugena pro pipojeni inteligentnich snindé, operatorskych panelnebo napp moden

GSM. [2]

TCL2 Napajeni

RS 232
Periferni 24V/[27.% Al/DI Al/DI
modulv
|®®®®®@®©®||0®®®®@®®®||QQQ@0®0®
Ethernet
RJ-45
;j\

Display
4x20
znaki

SDHC/
MMC slot
Kanal CH2 EIEIEIEAES d
volitelny |®®®> ®®ooc>| |®®®®®@@®o| |®®®®®®®®@|
submodul . =
SSR DO relé DO relé DI 230V
max 1A max 5A max 5A HDO

G

Obr. 5.1: Tecomat Foxtrot® CP-1016 [2]
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5.2 Periferni modul C-HM-1121M
[8xDI, 19xRO, 3xAl, 2xA0, CIB]

C-HM-1121M je periferni tzv. hotelovy modul. Jehstypy a vystupy jsou navrzeny pro
fizeni typického hotelového pokoje nebo jednoho apatrdinného domu. Modul obsahuje
8 binarnich vstup pro gipojeni kontaki, 3 analogoveé vstupy praipojeni odporovycktidel,

2 nagtové analogové vystupy (0 — 10 V) a 19 reléovychtyys z toho 16/5A a 3/16A.
Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typauftého cidla. Mechanické provedeni
odpovida ,rozva&gkovemu” 9M designu pro montaz na U liStu. Ekvivagamtk C-HM-1121M je
R-HM-1121M, ktery vyuziva bezdratové&ipojeni RFox. Nevyhodou obou dvou modlye
napajeni z &né si¢ 230 V. Z divodu velkych odbra neni mozné modul napdjet zesstice
CIB. Proto je nutné zalozni napdja®sSit jinym zmsobem. Manualni ovladani je u modul
s reléovymi vystupy standardni vybavou. Npadt poteby je mozné manuélni ovladani

softwarow deaktivovat nebo nastavitdité vystupy pi vypadku napajeni. [2]

V navrhu (viz giloha) modul C-HM-1121M obsluhujefgvaznoucast vyrobni haly a cely
sklad AVT.

! PN 3 T F AT e,

Obr. 5.3: Periferni modul C-HM-1121M [2] Obr. 5.2: Periferni modul R-HM-1121M [2]

5.3 Periferni modul C-LC-0202B
[2xRO (16A), 2xAl, 2xA0, 2xDI, CIB]

Modul urken pro spinani kapacitni a induktivni &&. Obsahuje dvrelé, kazdé s trvalym
proudem 16A a kratkodobym spinacim zatizenim 8QibAlobu 20Qus. Modul je v provedeni
do instal&ni krabice. Zarouve disponuje d¥ma binarnimi vstupy. Pokud je modul pouze
napajen a komunikace ngth, tak vstupy fimo ovladaji reléové vystupy. Modul je napdjen

piimo z CIB skrnice. T
SR

2 x RELAY QUTPUT
CIB+ 2 x DIGITAL INPUT NO1
cls- TYPE: C-LC-02028
ORDER No.: TXN 13370
h 001

D02
NO! cuN Dot Do2
DI2 CIB LOAD: max. 50 mA

oo g C€r ®
1 @

SN.AB 1234 ADR. 12EF

Obr. 5.4 Periferni modul C-LC-0202B [2]
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5.4  Zdroj napéti PS-100-24 V(4 A)

Napdjeci gsiovy spinany zdroj s pevnym vystupnim #&@m 24 V, 4 A. neni nutné oproti
levrejSi alternati¢ od spolénosti MeamWell DR-100-24, nucérchladit. | @i plném zatizeni
nedochazi k zatvani. Ri spinani vstupu je nutné zohlednit maximalni hddnspinaného
proudu 50 A. Vstup neni o3eh proti gepsti, proto je vhodné pouzit ochranu SPD typ 3.
Napdjeci zdroj spiuje poZzadavky na bezfeostni transformatory malého riip(24V) SELF.

| ptes tvrdou zatovaci charakteristiku a spolehlivy provoz zdrofg-F00-24V bych dnes
volil pramyslovy zdroj SC-120-24 a@devsim z @ivodu gitomnosti funkce UPS. Tedyimého
pripojeni 24 V baterii, které vifpact vypadku napajeni slouZzi jako zdroj g po ogtovném
obnoveni napajeni ze 230 V jsou baterie dobijeny s ochranou prégijeni. [2]

5.5 Periferni modul C-IT-0908S-PNP

[8xDI, 19xR0O, 3xAl, 2xA0, CIB]

Modul je uken pro pipojeni analogovych nebo binarnich vstupnich sigreloviadani
vystupnich binarnich signal Prvni az Sesty vstup je pouze binarni. Sedmina ¢t=e nastavit
jako binérni nebo analogovy vstup. A devaty vstipguze analogovy. Binarni vstupy maji jako
vSechny moduly od spairosti Teco a.s. 0 — 12 V n&jpvou logiku. Na analogové vstupy Ize
piimo pipojit odporovacidla teploty PT1000, Ni1000, NTC12k, KTY81-121 negfitmo mefit
odpor v rozsahu 0 — 16@X [2]

ciB CiB . 2
- blue GND z Common katode|
£ ;:g_; ¥ * |oreen DO8 &
,g Outputs pink DpO7 &
- J Inputs e|plack poe &
* / / Z|oey  DOS 73
s = |violet poa
E cca 100 mm | vellow DO3 2
brown DO2 &
| white pO1 &
red +pw
max. 55 mm green_ 2
S~ etiow CIB
| S==""cB o o
c . k)wvolmge ‘I‘mlanced t°c t°C
u contact | Au contact r‘ﬁ"]
o 1 v
E - ‘!1 CIB uo MODULE CE: e fed  DI1&- S o
™~ Tecoas. TYPE:C-IT-0908S — te DI2 Z- . & g
. | & YADDRESS ORDER No: TXN13352% white Se =
X 1230 | SERIAL No:B2 0002 © brown DI3 &~ 188 ¥ 2
g CIB LOAD: 65mA vellow DIa - =1 o
5{_ Jviolet DIS & e &
gloey D6 - | 8%
Z|black DI/AI7Z-- iy
=|pink DIJAIBEG—] A< _»<__><_ s
green AlI9

........................................

blue GND &

Obr. 5.5: Periferni modul C-1T-0908S [2]
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5.6 Pouzité sensory

V projektu bylo pouzito &kolik dalSich senzdrmimo nabidku PLC dodavatelPro snimani
intenzity vrgjSiho os¥tleni bylo pouZitocidlo solarni radiace S-SI-01) které pouZziva pro
vlastni ngfeni intenzity monokrystalicky ikmikovy solarni¢lanek s integrovanyngidlem
teploty, které je pouzito pro teplotni kompenzagiamiho ¢lanku. Mefeni probihda v rozsahu
0 — 1500 W/rfi se spektralni citlivosti 380 — 11 nfidlo je vyuZivano k fizpasobeni osstleni
pracovnich prostor pra‘fpad zngny okolnich sételnych podminek.

Pneumaticky ventil A1IE130s civkou 24V DC, 2,5 W (ASA202400) a zavitovoulukci
zaji¥ujetizeni stl@geného vzduchu jednotlivych technologii.

Snima tlaku DLM 10/A snim& vrozsahu 0 — 10 bar. Kimni vyuziva membranu
s tenzometrem. Napdjeni je 24 V DC a vystup je gooy v rozsahu 4-20 mA ggsnosti 0,7 %
v teplotnim rozsahu -20 az +85 °C.

Pro snimani teploty je vyuzitodlo PT1000v nerezovém pouzd s néticim rozsahem -40 az
+200 °C s pesnosti £0.3%.

Pro ucgeni kritické kladiny nadrze na odpadni vodu je wauzaplavové ¢idlo DS Teco
vyuzivajici dvou elektrod, které jsou ¥ipadt potopeni propojeny.

Pro nefeni aktualni spoeby celého vyrobniho arealu je vyuzBonda optického rozhrani
dle CSN EN 62056-2. Sonda se umisti na elektromodkrném mist. Pres RS232 sinici je
pripojena k PLC systému, kde jsou data zpracovana.

Ve skladu s tevénymi deskami (MDF) je umisho odporovécdidlo oroseni SHS A3

s exponencialni odporovou charakteristikou ve \gjséblastech vihkosti.

/ / t i

Obr. 5.6: Cidlo oroseni SHS A3 Obr. 5.7: Pneumaticky ventil ALE130  Obr. 5.8: Snima tlaku DLM 10/A A3
(2] [23] [23]
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6. Navrh perifernich moduld

Béhem analyzy vstup vystupi v projektu vyrobnich prostor firmy THTcase.cz, syl
nucen pikrocit k navrhu Gspornych opani, aby cely systém niggkrctil hranici stanovenou
investorem a také zigodi rovnonerného rozlozeni finamich prostedki mezi jednotlivéasti

systému.

6.1 Prioritni enkodér 16bit

V prvopatatku vznikl navrh vstupy kodovat za pomoci multygeu. Toto feSeni ma
nedefinované stavy v okamziku, kdy dojde k stiskoevneZ jednoho ttétka. Proto jsem
prikrocil k pouziti prioritniho enkodéru. Na z&kkadntegrovaného obvodu CD4532B od
spole&nosti Texas Instruments, jsem vyhotovil zapojeriitLrioritniho enkodéru. Navrh jsem
prizpusobil 12 V logice pouzivané u PLC firmy Teco a.epiklad firma Loxone vyuziva 24V
logiku proto v dalSich verzichrgdradim jumpery na vstupu nebo nulové odpory, aby bAS
kompatibilni pro ob varianty.

GND Napaien
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|
e 0t—gor{n_SPTale |
00510 Tom { Toofior T

b
b

Vce 12V stabil
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j)j”)

Prioritni Encoder CD4532BE

OR 4071
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F:
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—O Q3

S5E [ 4
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Iy

GS 8-15
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}fL \T/ \ﬁ
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Jumper na uzemneni v pripade nepropojeni dalsich encoderu

Obr. 6.1: Schéma zapojeni 16bit Prioritniho enkodéru
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Po testovani furdnosti zapojeni na nepajivém poli, jsem nechal vyhibtprvni verzi desky
ploSného spoje. lips dobrou funknost jsem dosi k nékolika navriiim na vylepSeni. Hlavnim
cilem bylo multiplexovani jednotlivych 16bit encadléa tim dosahnout maximalni optimalizace.

Prioritni enkodér koduje jednotlivé vstupy do bimigsoustavy. Zgtné dekdédovani jéeSeno
funkénim blokem na stranprogramu PLC. Problém e nastat ve chvili kdy je stisknuto vice
tlacitek zarové, nagiklad funkce dlouhého stisku zvySuje prépddobnost chyby. Proto je na

vystupu vzdy upednostgn vstup s vySSim gadovymcislem a ostatni nizSi vstupni bity jsou

blokovany. Z tohoto evodu neni vhodné multiplexovani vice nez dvou firicch encodét.
Rozmeéry desky odpovidaji rozénu 4 DIN krabici, tak aby bylo mozné enkodér untigtimo

do rozvadce co nejblize vstupn PLC.

..............................................................................

N

o

Obr. 6.2: Deska ploSného spoje 16bit Prioritniho enkodéru

V dalSi verzi na zakladdosavadnich zkuSenosti planuji réegi encodérna 9DIN se vstupy
pro kabel J-Y(st)Y 4x2x0.8 se svorkou pro stiniddi tak aby instalace byla rychla

a jednoducha.
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6.2 Rozskujici modul CI-T pro spinani induktivnich zatézi

Ridici systém Tecomat Foxtrot poskytuje stéle seifojci nabidku perifernich modul

Predevsim CFox - Vestavné modildy C-IT s montaZzi do inst&lai krabice poskytuji vyborny
poner vykonu k ce a umo#uji vyuzit grednosti hybridniho zapojeni.

Modul C-IT-0908S-PNP disponuje 6xDI (12 V), 2xAl/)12 V), 1xAl (kontakt/teplota),
8XPNP LED driver 3mA (spotma katoda). V aktualnim ceniku plathému ke dni 2085 je
cena modulu 1960 Kvcetre DPH. Primarg je uken pro sofistikované ovlada JUNG nebo
GIRA, kde se vyuziva logickych vystlik ovladani signalizaich LED diod. Ve vyvojovém

prostedi Mosaic se tyto vystupy zobrazi jakézbé DO. V navrhu elektroinstalace vyrobnich
hal firmy THTcase.cz, se nefita s vyuZitim ovlad&ai JUNG.

Problematika spinani 24 s trvalym proudem nad 3A nebo &itinduktivniho charakteru,
systémem Foxtrot jgeSena jen velmi nakladnzZakladni modul CP-1016 obsahuje 10xRO pro
induktivni za€z max. 3 A pi 230 V AC. Testovaci provoz odhalil maximalni sgghschopnosti
relé v zakladni jednotce. Maximalni spinanaézae 6x36 W (1 A) nebo 4x56 W (1 A)
z&ivkovych trubic s pedrazenou tlumivkou nikoli s elektronickym tgafadnikem. 2ZvysSit
spinany proud Izefjpojenim kompenzmich RC¢lend, varistoru nebo diody. Jednoduchym

feSenim je fPipojeni externiho vykonoveho relé. Nicméednim relé spinat druhé nenilis
ekonomicke.

\

Obr. 6.3: Schéma roz#ijiciho modulu C-IT
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Proto byla na zaklad nevyuzitych vystupp u C-IT-0908S-PNP navrhnuta DPS, ktera
umoziuje spinani vykonovych relé. Logické vystupy C-1998S-PNP modulu maji 12V DC
logiku a relé maji standardr24 V DC spinaci civku. Pro spinani byl vybran M@$FRranzistor
IRFB4332 a vykonné relé FTR-K1CK024W s kratkodobmietizitelnosti 80A (20 ms) ip
250 V AC. Deska je zapouizeha v 9 DIN krabici.

C-ITv1.0
Tomas Vanék

SsssissssassscaansonumunnamurRaNEIRNIORLILIIIILIISILILILIILINILILILILILLILILILILLL

Obr. 6.4: Deska ploSného spoje roaficiho modulu C-IT

Navrh se od zstku potykal s problémem se spravnym dimenzovanioudove zatze
u reléovych vystufp Nakonec byla zvolena varianta oboustiavedenych vodii s Stkou
86 mil a 70 nm tlouXe nedi. Po grepaitu je maximalni zatizitelnost povrchovych véidil3 A.
Pouziti je pgitanou na sételné okruhy s ji&nim B10.
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6.3 Bezdotykové proximity tl&itko

Bezdotykové ovladani je dnes popularni zalezit@spiraktického hlediska je vyhodné pouziti
v mistech, kde neni mozné pouz&hé gepinaci tlaitko z divodu znéistenych rukou nebo
snizené viditelnosti. DalSimidodem je ovladani intenzity LED paskDiky pouZziti proximity
senzoru v dotykovych telefonech se jejich dostupadwalita dostala nafipatelnou Urova.

Pro prvni navrh jsem zvolil inftgrvenécidlo vzdalenosti Pololu-1134 s logickym vystupem
0 -6V DC arozsahemdieni 2 — 10 cm. Po testovani jsefippavil prvni DPS, ktera obstarava
napajeni 6 V, ositleni LED diodami v okamziku nestisknutéhocttaa a logicky vystup 12 V
DC pro PLC.
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Obr. 6.6: Schéma zapojeni Proximity dlidka Obr. 6.5: Deska Proximity tlaitka

Po kratkém testovani jsem zpracoval navrh na velepsd verzi na zakl&senzoru Avago
HSDL-9100, ktery disponuje oproti Pololu spojityraptovym vystupem v rozsahu 1000 mV
pro 2 mm do 10 mV pro 400 mm s exponencialni zatiilolnformaci o vzdalenosti Ize vyuZit
pro nastaveni intenzity odleni. DalSi verze bude igpracovana do SMD provedeni
a zapouztkna do krabice pro instalaci pod omitku s mininmalkiytim 1P44.
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7. Programovani PLC systému

Programovani logickych kontrolérje upraveno normou IEC 61 131. Pro PLC ma Sest
z&kladnichgasti, které fedstavuji souhrn poZadavkna modernitidici systém. Nezavisi na
pouze na jedné organizaci a maji zpravidla Sirok@zinarodni podporu. Normaiegi pouze
programovou:ast ale i technické vybaverichto systém. Jednotlivésasti normy byly WCeské
republice pijaty pod nasledujicimi nazvydsly.

CSN EN 61 131- 1Programovatelfidici jednotky Cast 1: V3eobecné informace

CSN EN 61 131- 2Programovateliidici jednotky -Cast 2: PoZzadavky naifzeni a zkousky

CSN EN 61 131- 3Programovateliidici jednotky -Cast 3: Programovaci jazyky

CSN EN 61 131- 4Programovatelfidici jednotky -Cast 4: Podpora uzivatel

CSN EN 61 131- 5Programovatelfidici jednotky Cast 5: Komunikace

CSN EN 61 131- 7Programovateliidici jednotky -Cast 7: Programovani fuzfizeni

Nasledujici popis tvorby programu je omezen pouaeproblematiku spojenou s tvorbou

koda protizeni a vizualizace algoritimPLC Tecomat Foxtrot.

Program byl napsan v integrovaném piredi Mosaic od spomosti Teco a. s. S dodrZzenim
normy CSN EN 61 131-3. Pro programovani byl vybran jazjk(Strukturovaného textu). Na
rozdil od tradinich operanich systém realnéhocasu pro poéitace, zde programator nema
takovou volnost P ovladani proces Procesy jsou aktivovany podlgepem definovanych
pravidel. Revazna wtSina kodu byla napsana v zakladnim procesu POy K& vykonan
v kazdém cyklu. Skript sifponou .st obsahuje programové orgagnigednotky zkracenPOU.
Existuji i zakladni typy POU. [2]

Funkce (function, FUN)

Funkéni blok (function block, FB)

Program (program, PROG)

Projekt je zaloZzen na futikich blocich, kteréeSi jednotlivé ulohy. Najklad do funkniho
bloku Button vstupuje stisk tlétka a ve funknim bloku je detekovana n&ma nebo sestupna
hrana a vysledek uloZzen do vystupnichi bk dalSimu zpracovani dle peby napiklad
funkénim blokemlight, ktery obstarava roz&eeni s¥tel. Zarové hlida ¢asté rozsgceni
z&ivek a jejich soudobé sposai nebo v pipact kladného vstupu ze solarniho sensoru zhasina

cast sétel. Dale bylo na miru vytweno rékolik swételnych scén, které vyhovuji danému

procesu fi vyrobé. Napiklad pokud pracovnik vstoupi do skladu molitanetéfovan PIR
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cidlem) je jasné, Ze nasletlbude zapdtbi pila na molitan a tak dojde k rozsviceni pré&sa

ke kontrole teploty lepidla, které byva vzémanaseno na povrch.

Funkeni blok Air dale hlida tlak vzduchu dodavaného CNC. Pokudpvstueliina klesne
pod ukitou hranici, dojde k odpojeni ostatnich techndlogby nedoSlo k zastaveni procesu
CNC. Pokud tlak klesne pouze pod varovnou mez, jestatni pracovnici informovani

varovnym modrym sitlem, aby naas omezili spdgebu tlakového vzduchu.

Pfi odchodu je nutndadre vypnout a odpojit &kolik zarfizeni napiklad sustku vzduchu,
ohriva¢ lepidla, kompresor nebo vypnout éfeni. Tuto rutinni proceduru obstarava fank
blok leave, ktery vSe korekt& vypne a nechd rozsvicena pouze venkoviilsw pripad
odchodu za tmy (detekce solarnim sensorem) a pezddjz arealu vSe vypne. Zdasliv
neelnou funkci je nahodné rozsvicenét®l s arealu tedy simulacéifpmnosti osob vifpact

opakovaného pohybu v blizkosti arealu.

DalSi funkni blok hlida teplotu a vlhkost ve sklad@e&®nych neopracovanych desek.
V piipact nutnosti spusti fimotopovy ventilator a podminky upraviiepdevsim v dob kdy je
vyroba z divodu dovolenych pozastavena a v arealu se ce#étnébopi.

Samostatnou kapitolou je monitorovani $pby objektu. Pro celkovou spebu je vyuzita
sonda optického rozhrani kap 5.6. Pratidddhady je vyuZita metoda tpnérné hodinové
spoteby kazdého pracovistPostups budou instalovany Hallovy sondy ke kazdémtizanim

s vysSi spdiebou.

Alarm je realizovan firmou Jablotron a tdegevsSim z @vodu gipojeni na rozsahlou i
vyjezdovych pracovis Systém Tecomat Foxtrot je s jednotkou Jablotr&arldO propojen na
binarni Urovni, kdy dochazi k vzajemné wm informaci z PIR detektéra op&né o stavu
technologii v objektu.

Neni cilem této prace zde popsat cely program awrio nebylo mozné zidodu utajeni
nékterych vyrobnich procésvyvinutych firmou THTcase.cz. Systém se postupiizptisobuje
pracovnikim a vyrobnim postupn. Hlavnim cilem je postugn zjednodusit ovladani

elektrickych z#izeni a hlidat parametry tak, aby se minimalizov@atobni chyby.
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7.1 Vizualizace

V ramci programu vzniklo i webové rozhrani préely vzdalenéhaizeni a monitorovani
jednotlivych budov. Stranky byly vytweny v nastroji WebMaker verze 13.3.16.0, ktery je
standardni saiésti integrovaného vyvojového priexti Mosaic. Nastroj je ten pro zakladni
vizualizaci a spravu. Neslouzi jako firemni webvser Spolénost Teco a.s. nabizi funkci

TecoRoute, ktera umoznfipojeni PLC k internetu i bez igné IP adresy za nizky poplatek.

Webové rozhrani je t¥eno pomoci ppravenych komponent. lips omezené moznosti Ize
vytvorit uzivatelsky pijemné a funkni rozhrani. Bhlaseni je rozéleno do deviti Grovni.
NejvysSi arové je ozn&ena jako nula a ma prava spravaéhlaseni probiha za pomoci jména a
hesla, ale je mozné&idat MAC adresu zézeni do MAC filtru a pihlaSeni peskait. Poté se
zobrazi stranka s rgsgji pouzivanymi funkcemi. V levém menu jsou vyobnagestranky
kazdé budovy. Je zde moZzné&nit nastaventasova&u jednotlivych rutinnich funkci a aktualni
piehled spug&nhych zdizeni. Postuphjsou zde fidavany dalsi funkce acetné dochazkového
systému, ktery zatim funguje pouzeipledo¥ na zaklad aktivovani a deaktivovani pracowst
tlacitkem. Tento systém bude nahrazégespym dochazkovym systémem zaloZzenym na NFC

nalepkach, které pracovnici jiz vyuzivaji ve sluieh automobilech.

Nevyhodou systému Tecomat Foxtrot je absence apli@ mobilni platformy. Firma si je
tohoto problému &oma a v sotasnosti pracuje na jednoduché modifikovatelné apiik

komunikujici protokolem Epsnet.

Administrativni budova

Hlavni funkce ® Zhasnout vie ® Honza Aktudlni spotifeba budovy je 2,8 kW
Administrativni L
budova ® Rozsvit vie ® Lenka Alarm je VYPNUTY
Vyrobni hala - i
sklad AVT UZivatelské funkce
Dochazka ® CNC
Logout klik na mistnost
- = = 10,5°C
Technicka 22,9°C 22,5°C
mistnost " A N
. 3 [ S B ) e
T Kuchyn
wCD 22,2°C Hp
Hala B . D )
L : Server 1
| {pHalaD Hala A I @l

Hala C
WCP ‘

0 ’ & =

©‘“2007 - 2014 Teco a.s.
Obr. 7.1: Web rozhrani PLC Tecomat Foxtrot
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8. Projekt v softwaru Eplan Electric

Pro zpracovani schématu zapojeni jsem vyuzil zakladalosti softwaru Eplan zgdmgtu
ESY (Projektovani elektrotechnickych systgmyucované na Technické univergi Liberci.

EPLAN Electric P8 pesrEji jeho verze Education, ktera jecena pro vyukové dely je
software pro elektrotechnické projektovani, kteoglporuje projektovani, dokumentaciiaeni
projekii praimyslové automatizace. EPLAN Electric P8 podpore@nptlivé etapy inzenyrské
prace od p&ateniho vytvaeni grafickych pehledi stroja a zd&izeni fes detailni sestavovani
schémat zapojeni, az po praci s projektovymi inoremi nezavisle na grafice.

Na za&atku je tvorba schématu pikud negehledna a hledani nutnych funkci uzivatelsky
negijemna pedevsim z dvodu pouziti misty zavéglci terminologie. Po prvotnim zorientovani
ve struktite vykresi se rychle zvysi pracovni efektivita. Jakmile svakel vytvai vlastni makra
a doplni databazi artik] tak je prace komfortni. Kazdy v@édize prerusit pouzitim kizového
odkazu. Tento zZisob umozni rychlé orientovani i v komplikovaném &ulatu. V plné verzi
Eplan elektric P8 jsouikkové odkazy generovany do vystupnich sotibiypu .pdf. Velice
usnaduji hledani mist, kam vodivede. V prvni verzi projektu jsem se snaZzil cefiwaci
zkreslit na jeden vykres. ToteSeni je sice mozné, ale rozhédeni tak vyhodné jako vyuZziti
pied@ipravenych deviti slougcv rdmu strany pro vstupy nebo vystupy. Tvorba Bownich
situaci s vyuzitim fistrojovych blok a bloka struktur umo#uje podrobg ¢lenit Grovre

distribuénich systém neboridicich systén.

Projekt jsem rozdlil do c¢tyi logickych celki. V prvni s oznéenim CAL1 obsahuje titulni
stranu, celkové situace silnoproudychivpdi do objekti a zapojeni CIB shbnice &etns
piistrojovych blok reprezentujici jednotlivé rozvodnice a jejich realumistni v objektech.
DalSi sodasti je Souhrnny kusovnik obsahujicicfyoa ceny vSech artikl vyskytujicich se
v celém projektu. Poslednéasti bloku CA1l je fehled identifikatoir struktury, kde je

v prehledové tabulce vypis prukstruktur &etns typu, pokud se jedna oizaeni nebo umishi.

Druhym blokem je ADM, ktery reprezentuje Administrativni budovu. V budojsou
umiseny ¢étyti rozvodnice. Fivodni ADM(RBO) ve které je umi&t pouze svodi prepsti
a zemnici vodi. Z ADM(RBO0) vede pivod do hlavni ADM(RB1) a z ni jsou j&ty podruzné
rozvodnice ADM(RB2), ADM(RB3) a vyvedeny napajeeiblely pro dalSi patro. Seésti kazdé
budovy je pehledové schéma umisf zasuvek, tkitek, swtelnych zdroj a dalSich
elektrickych z#ézeni etné kiizovych odka#. V Administrativni budov je umisén takeé
decentralizovany PLC modul CL-C-0202B kap. 5.3.
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StrukturaVYH obsahuje rozvodnice VYH(RBO) az VYH(RB®6). Hlavriiyod do aredlu je
veden z odérného mistaCEZ 3x80A/3f do VYH(RB1), kde jsou dale rozvedeny do
ADM(RBO0), VYH(RB2) a AVT(RB9). Ve struktte s ozn&enim VYH(SCH) je umisho
schématické zapojeni, umist zasuvek a elektrickych #aeni wetns swtelnych zon.

Obdobr je feSena strukturdVT. Z Rozvodnice AVT(RB9) je vedentipod do hlavniho
rozvadice AVT(RB7), kde je jiin privod do AVT(RB8). Sotiasti je schématické zapojeni
a umistni zasuvek, elektrickych daeni etné swtelnych zon.

Soutasti kazdé rozvodnice je souhrnny kusovnik. RoZmidDIN moduli je navrzeno ve
vykresech kazdé rozvodnice. Schéma s &amian SCH, obsahuje celkovou situaci rozamst

jednotlivych budov a zé&eni v nich.

Velkou ¢ast odbornych informaci jser®erpal z vybora zpracované knihy iitucka pro

zkousSky elektrotechnikviz cit. [24].

PIna verze vykrdsje souasti projektu v filoze s ndzvem Projekt rozvddHTcase.cz.

Obr. 8.1: Logo navrhového softwaru Eplan Education [24]
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9. Zavér

Diky zadani diplomové prace jsemélnmmoznost si prohloubit praktické zkuSenosti se
systémem Tecomat Foxtrot a dalSimi PLC systémyn&wuit jsem se problematikotizeni
budov, aplikaci norem souvisejicich s elektroirstaimi do 1000 V a také s problematikou
piepstovych ochran.

M¢l jsem moZznost teoretickéédomosti pouzit v realné aplikaci tedy komplexideni
vyrobniho aredlu. A realizace projektové dokumesja& silnoproudych distritimich rozvod,

takfidicich systém. Vykresy byly zpracovany v navrhovém softwaru Bpla

Béhem realizace jsem byl nucéesit mnoho technickych problémNapiklad ¢asté spinani
induktivnich zatzi. Osvojil jsem si zasady planovani a zapojenivadmic \&etné navrhu

kabelovych tras dréhymi Zlaby.

Jako velky pinos hodnotim fedevSim praci se sensoryznych typu a jejich igpojeni do
systému, kde jsem mus#dSit linearizaci a kalibraci vystupu sensara programové urovni.
Nasled® jsem navrhl desku ploSného spoje pro bezdotykovdalenostni tlétka a
v sowasnosti pracuji na &kolika dalSich sensorech riidad sensor solarniho i=ni nebo
meteni proudu hallovou sondou.

Otewenost zvolenéhdeSeni mi dovolila mnoho drobnych Gprav a vylepSgihiodniho
navrhu, nafiklad dodaténé gipojeni pfitokovych snimé&i pro gresné davkovani lepidla nebo
kamerového systému.

Pt zpétném hodnocenigvodniho navrhu instalace mohu konstatovat, Zze nedozadnému
zasadnimu pochybeni a dnes bych proved! jekolik drobnych zmin. NeSetl bych na

perifernich modulech a snazil bychifdit a propojit vice systéin
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0 1 5 6 9
’ 7 - [o)
Souhrnny kusovnik artiklu Fo2_001
- L Popis Typové Cislo Vyrobce i B
Objednaci Cislo MnoZzstvi L .. Cena za jednotku Celkova cena Polozka
Oznaceni Cislo artiklu Dodavatel
0
0,00
5 BF-0-2/48-C ETN
113685 _ . 2405,00 0,00
Kkusi Rozvodnice na omitku ETN.BF-0-2/48-C EATON
) 1 Mi 96227 HENSEL
Mi 96227 . ) 1490,00 1490,00
kusti Rozvadec HEN.Mi 96227 HENSEL
1 BF-U-4/132-C ETN
103097 _ ) 3696,00 0,00
kustl Rozvodnice pod omitku ETN.BF-U-4/132-C EATON
1 BF-0-4/96-C ETN
283032 _ ; 3327,00 0,00
kustl Rozvodnice na omitku ETN.BF-0-4/96-C EATON
2 SP-B+C/3+1 ETN
267510 > 7 17093,00 34186,00
Kustl Svodic prepéti ETN.SP-B+C/3+1 EATON
8 SK2PA-2SS-1 TECO
TXN 133 11 . . 8490,00 67920,00
kusti PT1000 teplotni ¢idlo TECO.SK2PA-2SS-1 TECO
1 CP-1016 TECO
TXN 110 16 , , 14900,00 14900,00
kustl PLC zékladni modul TECO.CP-1016 TECO
1 DR-100-24 TECO
DR-100-24 ) 1460,00 1460,00
kustl Zdroj 24VDC TECO.DR-100-24 TECO
54 PL6-B16/1 ETN
286521 - 63,00 3402,00
Kusti Jistic¢ ETN.PL6-B16/1 EATON
22 PL6-B10/1 ETN
286519 - 59,00 1298,00
Kusti Jistic¢ ETN.PL6-B10/1 EATON
4 PL6-B6/1 ETN
286518 L 77,00 308,00
Kusi Jistic¢ ETN.PL6-B6/1 EATON
6 PF6-25/4/003 ETN
286504 . L 596,00 0,00
Stiick Chrénic ETN.PF6-25/4/003 Eaton
1 15-63/3 ETN
276276 L. 325,00 325,00
kusti Vypinac ETN.IS-63/3 EATON
104 ATO0-02-1-IA/R ABB
8595017222948 - 164,00 17056,00
kus@i Tlaciko ABB.TL ABB
22 5518-2929-B ABB
44206 , o , , ) 95,00 2090,00
kusti Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 ABB.5518-2929-B Elima
2 C-IT-0908S-PNP TECO
TXN 133 52 1460,00 2920,00
kustl PLC CIB modul pod podhled TECO.C-IT-0908S-PNP TECO
1 PL6-C63/3 ETN
286607 . 347,00 347,00
Kusti Jistic ETN.PL6-C63/3 EATON
1 PL6-C25/3 ETN
286603 o 370,00 370,00
Kusti Jistic ETN.PL6-C25/3 EATON
3 4.a
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Souhrnny kusovnik artikl&

F02_001
- L Popis Typové Cislo Vyrobce i B
Objednaci Cislo MnoZzstvi L .. Cena za jednotku Celkova cena Polozka
Oznaceni Cislo artiklu Dodavatel
5 PL6-B25/3 ETN
286591 - 342,00 1710,00
Kustl Jistic ETN.PL6-B25/3 EATON
1 PL6-B32/3 ETN
286592 D .. 347,00 347,00
Kus Jistic ETN.PL6-B32/3 EATON
5 PL6-C20/3 ETN
286602 - 340,00 1700,00
Kust Jistic ETN.PL6-C20/3 EATON
3 DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ) ETN
118911 . 0,00 0,00
Stiick ETN.DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ) Eaton
2 PF6-25/4/003 ETN
286504 L 596,00 1194,00
kustl Chranic ETN.PF6-25/4/003_1 Eaton
3 1S-63/3 ETN
276280 , 804,00 2412,00
kusti Vypinac ETN.IS-80/3 EATON
1 PL6-PL6-B63/3 ETN
286595 . 347,00 347,00
Kust Jisti¢ ETN.PL6-B63/3 EATON
1 C-OR-0202B TECO
TXN 133 02 . _ 1810,00 1810,00
kustl PLC CIB modul do instal. krabice TECO.C-OR-0202B TECO
i 1 Mi 96437 HENSEL
Mi 96437 . ) 2490,00 2490,00
kus@i RozvadeC HEN.Mi 96437 HENSEL
2 ZEB-BF-0-6/144-C ETN
283047 _ ; 4463,00 0,00
kusl Rozvodnice na omitku ETN.BF-O-6/144-C_2 EATON
2 SHS-A3 TECO
TXN 133 11 L | 270,00 540,00
kusti Odporove cidlo oroseni TECO.SHS-A3 TECO
2 C-HM-1121M TECO
TXN 133 11 8490,00 16980,00
kustl PLC CIB modul TECO.C-HM-1121M TECO
3 B3,3 MASTER
0 L , 2195,00 6585,00
kusti Elektrické topeni MAS.B3,3 TECO
2 PLHT-C80/3 ETN
248039 . 2206,00 4412,00
Kusti Jistic¢ ETN.PLHT-C80/3 EATON
3 PL6-B20/3 ETN
286590 . 243,00 729,00
Kusti Jistic¢ ETN.PL6-B20/3 EATON
1 PL6-B40/3 ETN
286593 - 407,00 407,00
Kusti Jistic¢ ETN.PL6-B40/3 EATON
5 PL6-B16/3 ETN
286589 . 180,00 900,00
Kusti Jistic ETN.PL6-B16/3 EATON
4 FAZ-XK25 Gewiss
GW44206 ) _ 95,00 380,00
kustl Gewiss.GW44206 Gewiss
2 A1E130 REZEZYOLOMOUC
034003 ) o . 1628,00 3256,00
kus@i Ventil pneumaticky REO.A1E130 REZEZYOLOMOUC
4 4.b
Datum _ |14.5.2015 EPLAN Souhrnny kusovnik artikl& : ETN.PL6-B25/3 - [= ca
Zorac. | Standard REO.AIE130 [+ pox
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 4.a

Zména

Datum

Nazev

Plv.

Nahrada z |Nahrazeno &im
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5 6 8 9
’ 7 - [o)
Souhrnny kusovnik artiklt F02_001
- L Popis Typové Cislo Vyrobce i B
Objednaci Cislo MnoZstvi L .. Cena za jednotku Celkova cena Polozka
Oznaceni Cislo artiklu Dodavatel
2 ASA202400 REZEZYOLOMOUC
032111 . § o v 1628,00 3256,00
kus@i Civka k (ventil pneumaticky) REO.ASA202400 REZEZYOLOMOUC
2 ZEB-BF-0-3/72-C ETN
283031 _ . 2805,00 0,00
Kkusi Rozvodnice na omitku ETN.BF-0-3/72-C_4 EATON
1 1S-40/3 ETN
276272 . 325,00 325,00
kusti Vypinac ETN.IS-40/3 EATON
1 PF6-25/2/003 ETN
286492 . 560,00 560,00
kustl Chranic ETN.PF6-25/2/003 Eaton
1 1S-25A ETN
276262 - 325,00 325,00
kusli Vypinac ETN.IS-25A EATON
1 PL6-C40/3 ETN
286605 . 422,00 422,00
Kust Jisti¢ ETN.PL6-C40/3 EATON
2 PL6-C32/3 ETN
286604 . 347,00 694,00
Kust Jisti¢ ETN.PL6-C32/3 EATON
2 PL6-C16/3 ETN
286604 . 271,00 542,00
Kusti Jistic ETN.PL6-C16/3 EATON
2 FAZ-B40/3-RT ETN
132787 . 0,00 0,00
Stiick ETN.FAZ-B40/3-RT Eaton
4 PFIM-40/4/003-G-GV ETN
23817 Lo 611,00 2444,00
kustl Chrénic ETN.PF6-40/4/003 Eaton
1 PF7- 40/4/03-S/A ETN
263633 L 1529,00 1530,00
kustl Chrani¢ ETN.PF7- 40/4/03-S/A Eaton
2 T0-4-15682/11/SVB ETN
15682 L 1249,00 0,00
Reverzni prepinac ETN.TO0-4-15682/11/SVB Eaton
3 NP 00C 40A gG OEZ
- 36,00 108,00
kusti NoZové pojistka OEZ.NP 00C 40A gG ELIMA
4.a 5
Datum _ | 14.5.2015 EPLAN Souhrnny kusovnik artikl& : REO.ASA202400 - [=cat
Zorac. | Standard OEZ.NP 00C 40A gG [+ pox
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 4b

Zména

Datum

Nazev

Plv.
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Obsah

Sloupec X: Automaticky generovana stranka byla dodatecné ru¢né upravena F06_001
Stranka Popis stranek Doplrikové pole stranky Datum Zpracoval X
=CA1+DOK/1 Titulni strana 9.5.2015 Standard
=CA1+DOK/2 Privody do budov 12.5.2015 Standard
=CA1+DOK/3 Schéma CIB a umisténi RB 12.5.2015 Standard
=CA1+DOK/4 Souhrnny kusovnik artikl@ : - ETN.PL6-C25/3 14.5.2015 Standard
=CA1+DOK/4.a Souhrnny kusovnik artiklf : ETN.PL6-B25/3 - REO.A1E130 14.5.2015 Standard
=CA1+DOK/4.b Souhrnny kusovnik artiklt : REO.ASA202400 - OEZ.NP 00C 40A gG 14.5.2015 Standard
=CA1+DOK/5 Obsah : =CA1+DOK/1 - =VYH+SCH/2 14.5.2015 Standard
=CA1+DOK/5.a Obsah : =AVT+RB7/1 - =KUS/1.h 14.5.2015 Standard
=CA1+DOK/6 Prehled identifikatord struktury 14,5.2015 Standard
=ADM+RB2/1 Zapojeni rozvodnice 14.5.2015 Standard
=ADM+RB2/1.a PLC CP-1016 14.5.2015 Standard
=ADM+RB2/1.b Prioritni enkodér 9.5.2015 Standard
=ADM+RB2/1.c Zdroj DR-60-24 14.5.2015 Standard
=ADM+RB1/1 Zapojeni rozvodnice 14.5.2015 Standard
=ADM+RB1/1.b Zapojeni rozvodnice 9.5.2015 Standard
=ADM+RB1/1.c PLC modul CIT 13.5.2015 Standard
=ADM+RB1/1.d Prioritni enkodér 8.5.2015 Standard
=ADM+RB3/1 Zapojeni rozvodnice 14.5.2015 Standard
=ADM+SCH/1 Schéma zapojeni 13.5.2015 Standard
=ADM+CLC0202B/1 Zapojeni instalacni krabice 11.5.2015 Standard
=VYH+RB2/1 Zapojeni 14,5.2015 Standard
=VYH+RB2/1.a Zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+RB2/1.b Prioritni enkodér 14,5.2015 Standard
=VYH+RB2/1.c CHM1121M 14,5.2015 Standard
=VYH+RB3/1 Zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+RB4/1 Zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+RB4/1.a Zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+RB4/1.b Prioritni enkodér 8.5.2015 Standard
=VYH+RB4/1.c PLC modul CIT 9.5.2015 Standard
=VYH+RB5/1 Zapojeni 14,5.2015 Standard
=VYH+RB6/1 Zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+SCH/1 Schéma zapojeni 14.5.2015 Standard
=VYH+SCH/2 Schéma zapojeni svétla 9.5.2015 Standard
4.b 5.a
Datum _ | 145.2015 EPLAN Obsah : =CA1+DOK/1 - =VYH+SCH/2 [=
Zprac.. | Standard [+ pok
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 5
Zména Datum Nézev Pav. Néhrada z [ Nahrazeno &im List 49




Obsah

Sloupec X: Automaticky generovana stranka byla dodatecné ru¢né upravena F06_001
Stranka Popis stranek Doplrikové pole stranky Datum Zpracoval X
=AVT+RB7/1 Zapojeni 14.5.2015 Standard
=AVT+RB7/1.a Zapojeni 14.5.2015 Standard
=AVT+RB7/1.b Prioritni enkodér 9.5.2015 Standard
=AVT+RB7/1.c CHM1121M 14.5.2015 Standard
=AVT+RB8/1 Zapojeni 14.5.2015 Standard
=AVT+SCH/1 Schéma zapojeni 14.5.2015 Standard
=AVT+SCH/2 Schéma zapojeni svétel 9.5.2015 Standard
=KUS/1 Kusovnik artikld : - ABB.TL 14.5.2015 Standard
=KUS/1.a Kusovnik artikl& : - ETN.PL6-B6/1 14.5.2015 Standard
=KUS/1.b Kusovnik artikld : - 14.5.2015 Standard
=KUS/1.c Kusovnik artikld : - ABB.TL 14.5.2015 Standard
=KUS/1.d Kusovnik artikld : ABB.TL - ABB.5518-2929-B 14,5.2015 Standard
=KUS/1.e Kusovnik artikld : ETN.BF-0-3/72-C_4 - ABB.5518-2929-B 14.5.2015 Standard
=KUS/1.f Kusovnik artikl@i : ETN.PL6-B16/1 - 14.5.2015 Standard
=KUS/1.g Kusovnik artikld : ETN.FAZ-B40/3-RT - 14.5.2015 Standard
=KUS/1.h Kusovnik artikld : - OEZ.NP 00C 40A gG 14.5.2015 Standard
5 6
Datum _ | 145.2015 EPLAN Obsah : =AVT+RB7/1 - =KUS/1.h [=
Zprac.. | Standard [+ pok
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 5.a
Zména Datum Nézev Pav. Néhrada z [ Nahrazeno &im List 49




Prehled identifikator( struktury

F24_001
Uplné oznaceni Popis Popis struktury Uplné oznaceni Popis Popis struktury
=RB1 Zatizeni Rozvodnice
=CA1 Zafizeni Celkova situace
=ADM Zatizeni Administrativni budova
=VYH Zafizeni Vyrobni hala
=AVT Zafizeni Sklad AVT
=KUS Zatizeni
+RB0 Misto instalace Vyrobni hala
+RB2 Misto instalace Server
+RB1 Misto instalace Hlavni rozvodnice
+RB3 Misto instalace CNC
+RB4 Misto instalace Kompresor
+RB5 Misto instalace Sklad
+RB6 Misto instalace Kotelna
+RB7 Misto instalace Sklad AVT
+RB8 Misto instalace Sklad AVT
+RB9 Misto instalace Sklad AVT
+N Misto instalace Globalni
+CEZ Misto instalace Pred aredlem
+PE Misto instalace Globalni
+DOK Misto instalace Dokumentace
+SCH Misto instalace Schéma zapoejni
+CLC0202B Misto instalace PLC modul
5.a =ADM+RB2/1
Datum _ |14.5.2015 EPLAN PFehled identifikator(l struktury [= cnt
Zprac.. | Standard [+ pok
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 6
Zména Datum Nézev Pav. Néhrada z [ Nahrazeno &im List 49
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5

PFivod z RB1 (Administrativni budova) TN-S

GV2G245 Hrebenové lista 3P/63A, 2 pfipojky (roztet 45mm) 80A

RB2

Hlavni
Rxrgiin
-Q2 o _TiT2T3 T1T72T3
s 6 L1213 L1213
+RB1-SER_L1/ +RB1/1.7 -P—/ »-A_L1/11
314
DIN blok L. +RB1-SER_L2/ +RB1/1.7 -P—/y »-A_L2/11
|
+RB1-SER_L3/ +#ei/7 ot ) 2 > -A_L3/ 11
r
I.I.|
63A
Ekvipotencialni 1 1
svorkovnice 20 -F16 -F17 -F18
o B16 5 B16 2 B10 2
+RB1-N/ +RW1-3_9N——> N/11
- 2
+RB1-PE / +Ri+et—=0—P PE/ 1.2.0 g&?sszm ?&?;T;mz 2,5 mm2
E - X kY 52,5
Ekvipotencialni i, -
svorkovnice 20 -PE12 N_FII N FII -N_FII
1 2 2
1 e |2 PE |2 - PE_ Z'I
rf— LK A0 rf— LK A0 X13,
-X11, ™ -X12,
a0 ] A MRS ] oAl ————— J
Z1 server Z2 server EZS
-Ql GV2G245 Hfebenova lista 3P/63A, 3 pFipojky (rozte¢ 45mm) 80A
- r-—~—~—_ -~ -~ -~~~ - -~ 1
| |
I: | |
] _TiT2T3 T1Tp¥3 Tilals |
P L1213 L1213 L1L21L3
-A_L1/ 17— P
AL2/17 ->—5/:,
|
DIN blok II. AL3 1T
|
1
“N/12 ->—/:, o) I}» -N_FI/ 1.9
I * FI Ekvipotencidlni
El}' svorkovnice 10
=
Chranic¢ 1
1 ! ! < -F34
P26 27 28 -F29 -F30 -F31 -F32 86 2
B10 5 B10 5 B10 5 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 S
1,5 mm?2
2,5 mm?2 2,5 mm?2 2,5 mm?2 1,5 mm?2 s
e E Laamme Shesas S SR e .
v v v v M v v -PL‘C'230
~SVFL_1 -sVFI_2 -SVFI_3 -UPsL -Ups2 -UPs3 “Ups4 128
lal la2 la4
Svételné okruhy Zalohovani UPS
=CA1+DOK/6 l.a
Datum _ | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni rozvodnice [= nom
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




: |

’ |

=VYH/1.b.1 =VYH/1.b.2

Teplotni Snimac¢ PT1000

Svorkovnice typ (RS4) v RB2

1.b.0 1b4 1.b.4 1.b.5 1.b.5
“V24cc V24gnd CIBP  CIBM DIGND Q0 Q1 Q@ Q3 J) (L/ (L/ (L/ ([’/ ([’/ J)/ J)/ J)
A A A A A A A A A 18 19 20 21 22 23 24 25 26
-B3 -B4
SK2PA-2SS-1|  SK2PA-255-1
Pt1000 Pt1000 f u u i 1 n
e«E\}ﬁ eﬂy b Fe- F--\ F--\ F--\ F--\
_PE9 -PE10) -PE11] 519 12 520 |12 -s21 |12 S22 |12 -S23 |12 524 |12
+SCH/1.5 +SCH/1.5 +SCH/1.5 +SCH/LS +SCH/L6 +SCH/L6
Stinéni nespojovat na obou koncich kabelu -pg1 Tiatiko Tiatiko Tiaiko Tiatiko e ey | -PE2
Tlaciko
1 1 2
A et C S L —— 1y Fe—————— — B R T R R R D A !
s - - - - - F------ 2 - - ----J------F------[------[-----% 42,8
JY(St)Y Lg (S Lg
Ceproter | ~ 'L~~~ 777 T T 1 L ] _77177727773777477557777727777777777"777773777757777107777Tf**71{7777377771177771577
=dA1+DOK/3.7 © o o) o) 0 0 o) o o o o
CP-1016 . Vee24V: -CIBP:1 CIBM:2 RxD:3  TxD:4  RTS:5 DI_COM1:6 DI2:E3.4 DI4:E3.6 AO0:PAW23 -DI_COM2:6 -DI6:E4.0 -DI7:E4.1 -DI8:E4.2 -DI9:E4.3 -DI10:E4.4 -DI11:E4.5 -DI12:E4.6 -DI13:E4.7
‘ “GND24v: DIL:E3.3 DI3:E3.5 DIS:E3.7 AO1:PAW25 I
! o CIB RS232 AL/DI (12V) AO (0-12V) AI/DI (12V) ANALOG/DIGITALN] VSTUPY !
| Napajeni |
| |
I I
‘ Al | A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | A9 ‘
! 3 g BB g 2|R|E !
I Neune | vem | ams | awmsim I
| |
| |
I I
| |
| |
I I
| O |
| . |
I . I
| Submodul nevyuzit |
| o e e 5o - S | e Ry |
| S8l cloife) |B151z] | BTy BIEey | [EMEENETEREY |E)z] |
| I'o1 T2 103 o4 T'os Tos 107 Tos oo | Ier Te2 Te3 164 Ies [es [ e7 [es Te0 | RERERRERERR |
| |
I I
| |
| |
: SSR (1A)  SSR (1A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) DI (230V) :
-DI14:A1.4
| CcoM1:1 DO0:A0.0 DO1:A0.1 -coM2:1 -D02:A0.2 -DO3:A0.3 DO4:A0.4 -COM3:1 -DO5:A0.5 -D06:A0.6 -DI7:A0.7 -COM4:1  -DO8:AL.0 -D09:AL.1 _coM5:1 -DO10:A1.2  -DO11:AL3 -COM6:1 |
| o o o o o o o o o o 0} o |
,,,,,,,,,,, O e A 22 v (1 1 _ 12 _ _ 4L )2 _ _ I
ov2,5 o5 o2, s e r - —ozs - o5 o2,
CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY ICYKY CYKY
1.2 3x1,5 1.3 3x1,5 3x1,5 3x1,5 1.4 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 I3x1,5 3x1,5
SvFI_1 svFI_2 svFI_3 SsvFI_1 SvFI_2
17 18
- -H7 -H8 -H9 -H10 -H11 -H12 PLC230 N_FI
-H1 -H2 -H3 -H4 -H5 H6 e =
/1.6 SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.1 SCH/1.7 +SCH/1.6 L
+sCH/L4 |2 +scHiL2 2 +SCH/1.4 |3 +SCH/LS |5 +SCH/LS |5 132:;12 2 4scH/1e |2 iSCth 2 2 *iﬁﬂﬁi 2 ISCHLJ 2 iscH/17 |2 Detekce vypadku napajeni
+ .
PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1
Ekvipotencialni
svorkovnice 20
/-N <
1 1.2/ -PE <& 1.b
Datum | 14.5.2015 EPLAN PLC CP-1016 [= ADM
Zprac. Standard l+ RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1a
Zména Datum Nazev Pév. Nahrada z { Nahrazeno ¢im List 49




1

2

l.c4 1.c5 1.b.2 1.b.2 1a3 l.a3 l.a3 la4
123/ -+
»3/-DIGND -V24cc V24gnd -DIGND -DIGND Q0 Q1 Q2 Q3 RBZ
A A A A A A A A
15 16
1 11
F--\ F--\
-S1 |12 -S2 |12
+SCH/1.3 Tlaciko
+SCH/1.4 .
Tlaciko PES
-PE6 -PE7 -PE8
1
1 e s e S
1 vy oo L LA ------ o ?vz(szt)s g
sz‘(z();zt)i  S—— = _?;"Yz(’g)g Le—_ (SO Lg
r—=-"=-=7 PR 2 I T R O B 2 I S S 2 F O . 25 1
[ PriEnct o o o (] o o o o [} [} |
DIL:E2.7 -DI2:E3.1 -DC24Vec: -DC24GND: DOGND: DOGND: El -Vee -Qu: -Q: -Q2: -Q3: -GS:
| |
| Piny na pripojeni dalsiho Koédovany vystup |
| Prioritniho enkodéru |
| nutno odstranit jumper na DPS |
| et |
. odo mhe |
| 12 1 A1 5 |
| EC 2 A2 O— |
I -9 3 I
— 4 +
| it 4 |
| Prioritni enkodér _gc 5 |
| 4 :: 6 |
1 7 014 1
S5 es 15
: = & E0 2 :
| 74148N |
| L, L s |
| Digitalni vstupy Digitalni vstupy |
! -DI3EL3 -DI4:EL4 DIS:ELS -DI6EL6 -DIZEL7 -DI8E2.0 -DIgE2.1 -DHQ:E22  -DI1L:E23  -DI2E24  -DI3E25  -DI4E26 -DII5E3.0  -DII:E3.2 !
1 [e) o) o) o o) [e) o o [e) o [e) [e) o [e) 1
| 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |
Nl Lol ] ST R U IS Rl I ]
2 2 3
-PE -PE
11 11 1 11 11 11 11 1 11 11 1 11 11 11
Tlagitka v Administrativni budové F--\ F--\ F--\ F--\ F--\ F--\ F--\ F--\ bee bo- F--\ [ F--\ boe
-S3 |12 -S4 |12 -S5 |12 -S6 |12 -S7 |12 -S8 |12 -S89 |12 -S10 |12 -S11 |12 -S12 |12 -S13 |12 -S14 (12 -S15 |12 -S16 (12
+SCH/1.3 +SCH/1.4 +SCH/1.1 +SCH/1.2 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/L.3 +SCH/1.3 +SCH/1.2 +SCH/1.2 Tatiko Tlatiko
+SCH/1.4 +SCH/1.5 +SCH/1.2 +SCH/1.4 +SCH/1.4 +SCH/1.3 +SCH/1.4 +SCH/1.4 Tlagiko Tlagiko Tlaciko Tlaciko
+SCH/1.4 +SCH/L.5 +SCH/1.4 Tlatiko Tlatiko +SCH/1.4 Tatiko +SCH/1.4
Tlaciko +SCH/1.6 Tlaciko Tlaciko Tlaciko
Tlaciko
Svorkovnice typ (RS4) v RB2
X0 {1 % S S N S N S N CRN GO U R (R,
l.a l.c
Datum 952015 EPLAN Prioritni enkodér [ = aom
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1b
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




Napajeni Duplicitni vytupy SELF 24V
. V24cc  V24cc V24gnd  V24gnd
N_FI -PLC230 1.b.1 =VYH/1.c.9 1.1792 :va/g1.c.9
\/ \/ I I I I
17 17 18 18
-PE4
1
Y StY 22x0,8
-DR6024
230VAC/24VDC

r AnEmE By | T2 T T e 2 T4 7
I o 0 o O o I
i N: L V24cc: V24cc: V24gnd: V2dgnd |
l |
| |
| |
| S SIS |
| |
| |
| |
| [ ] U u |
! NOL DCOK +V -V !
| |
| |
| DR-60-24 |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| & |
| |
| |
| |
L o L L L L L L L L L L L L e e e e e - — o |

RB2

1.b +RB1/1
Datum [ 14.5.2015 EPLAN Zdroj DR-60-24 [= DM
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1.c
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




| : |

Pfivod z RBO (Celkova situace) TN-S

Propojeni (GV2G245) Hiebenova lista 3P/63A, 7 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A

RB1

S S FILL/ 1
+-AL1 / =CA1+DOK/2.7 > e Xi1 T P -FII_ L1/1b1
| /&‘ > FLL2
+-AL2 / =CAL+DOK/2.7 3 4 3\ > -FII L2/ 161
/:/ /&‘ K2 -FI_L3/ 11
+-AL3 / =CA1+DOK/2.7 » 12 1 2 <
3 + o /,}, /& X3 1 » -FII_[3/1b.1
Ekvipotencialni
; “1 =CA1+DOK-HDO
svorkovnice 20 80A ces 1 3 5 1 5 1 3 5 1 3 s 1|3 s 1 =CA1+DOK/2.7
. o -F4 29?2% -F5 g%y -F6 %Z% -F7 yy -F8 g%y -F9
N/ 1b1
+-N/ ’T_ s 1>, B25 & . 832 1>, B25 7 7 , @ 7 . Bor;g 5
1
+-PE / =CA1+DOK/2.7 > - _
16 mm2 16 mm2 16 mm2 10 mm2 10 mm2 FZBZ
PE O CYKY 5x16 OYKY 5x16 TYKYSx16 CYKY 5x10 YKYSx10 Civka stykate 2
DIN blok I. Ekvipotencialni
svorkovnice 20 AL AL
-K1 -K1
sgr |2 "
0]
er 2,5 mm2
CYKY 3x2,5
16
-N_FI N:1
\4 \/ A\ \4
A % J 1% % A% 1% J +RB3/1.3 +RB3/1.3 +RB2/1.2 +RB2/1.2
Prvni parto Brana Reserva venkovni vyvod KOT_L3  KOT L1 -SER_L1 ' -SER_L3 5 HDO
+RB3/13 +RB2/1.2
KOT_L2 -SER_L2 I__l_ PE_ 21
-X22 Lr\ i
RB3 Kotelna RB2 Server A-————— Al—_~A2/18
. 19 ~2
Bojler 304
59 ~6
-Q1 21~ 2
-
E//_ Propojeni (GV2G245) Hiebenova lista 3P/63A, 8 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A
|
FI_L1/ 18T P |8 _
|
FLL2/ 1o &
DIN blok IL. - /'I’
FIL3 o2 4
|
+-N/ =cm.uouiz/:/ 2 Xi4 i}b -N_FI/ +CLC02028/1.7
| 1 1 | 1 1 1 1 1 . L
S ko -F11 2 -F13 -F14 -F15 -F16 -F17 FL Bvipotenciaini
d}_ B16 5 B16 2 516 5 B16 2 B16 2 B10 5 B0 5 B1O 2 svorkovnice
+ T 1. 2. 3 4. 5.
L. 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2
Chranic czle;r)zxr;lsmz c%lk:rsagmz L%lgag]smz L%’,E 3)[?5m2 g,{(ig] smz CrKY3x1,5 CYKY3x1,5 CYKY3xL,5
.| 1.3 -PE 12 PE 15 1.4 1.8
PE N F -N_FI -N_FI -N_FI N_FI
1 1 1 2 2
L e |2 I EN A e 2 EN A I L
LA A xi8! A T el A | x20! A T oA | ' M M
X7~ | “ALS il AL fl “AY | il L J -sVFI_1 -svFI_2 -svFI_3
———————————————————— +CLC0202/1.5
Napajeni RO (CI-T)
+RB2/1.c 1.b
Datum _ | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni rozvodnice [= nom
Zprac.. Standard [ + RB1
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




RB1

'Q2
-
E//_ Propojeni (GV2G245) Hfebenova lista 3P/63A, 8 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A
|
-FII_L1/1-8>—7/,, L8
|
FILL2/ 12 d
DIN blok III. - /:’
FILL3 12 2
|
N/ L 2 s I;» -N_FII/
|
I * FII Ekvipotencialni
d?f' svorkovnice 10
+ =
Chrani¢ 1 1 1 1 1 1 1 1
-F18 -F19 -F20 -F21 -F26 -F23 -F24 -F25
B16 5 B16 5 B16 5 B16 5 B16 5 BlO P 5 BIO 2
1. 2. 3. 4.
2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY CYKY CYKY CYKY
pEg 1b3 1b2 1.b6 1b4
-N_FII -N_FII -N_FII -N_FIL
1 2 3 4
PE |2 1 PE |2 PE |2 1 PE |2
[ | [ | [ | r="C— 11
-X23L_\____J -X24L_\____J -XZSL_\____J -X26L_\____J \ v \ \J
-svFII_1 -svFII_2 -svFII_3 -svFII_4
Lcd 1c2 1.3 e
Napajeni RO (CI-T)
1 l.c
Datum _ |9.5.2015 EPLAN Zapojeni rozvodnice [= nom
Zprac.. Standard | + RB1
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1b
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z | Nahrazeno ¢im List 49




’ |

Teplotni Snima¢ PT1000

RB1

1.d.4 1.d.4 1.d.5 1.d.5
Qo0 Q1 Q2 Q3 1.d.0/-DIGND 7
1.c9 1.c8
V24cc  V24gnd CIBP  CIBM A A A A - ‘[/1 ) ‘[/1 . l y
A A A A
-B1 -B2
1 11 SK2PA-255-1 SK2PA-255-1
k- P\ o o N
=541 |12 =542 112
-PEL5 _PE16 Tlaciko Tlaciko
-PE17|
1 oo 2
0800 B F— - B By g ——— - ; >
=CA1+DOK/3.6 o FTZZZZZZP y rZZZZZZp
C-IT-09085-PNP firecam i
r-——=>—==-=-=-=-=-=~ A - -t ---==- ¥ By U T -/ -""4rr- -~/ -~ "> """y~ -~"~~"7T-~ -~ -~""-~- -~y -~ -~ -""\"="="7"7"7>""7">"=""=>""~"="="="”"= 1
| o © o o o o o o ! ot &1 &t |
| ~CIBPL:1  -CIBM1:1 Q4 -Q5: -Qeé: Q7 -DI1:E18.7 -DI2:E19.0 -DI2-DI1:E19.1 -DI3:E19.2 |
| Napajeni 24V DC CIB Kédovany vystup Digitalni vstupy |
| |
: Relé vystupy (16A) :
| K1 |
| ~| FTR-K1C |
| |
| ® |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
' Lot B o i '
| '?—) % 3 Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) |
| |
| ROL_NC: -RO1_COM: -ROL_NO: -RO2_NC:-RO2_COM:-RO2_NO: -RO3_NC:-RO3_COM:-RO3_NO: -RO4_NC:-RO4_COM:-RO4_NO: -RO5_NC:-RO5_CORD5_NQ:PAW14 RO6_NC: -RO6_COM: -RO6_NO: -RO7_NC: -RO7_COM: -ROB_NC:  -RO8_COM: |
[e) i [e) o) o [e) () () o [e)
Lo i — 2 b3 - - J4a 45 —le- - - 1z s Lo a0 Ju_ Ll |3 |4 s e 16— Ji6 — — 11— 1 FRNE R
2228
JY(SHY Lg
1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm?2
CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5
-H20
N1
1.b.7 1.b.7 1b.8 1.b.8 Nouzové|osvétleni
-svFII_1 -svFII_2 -svFII_3 -svFII_4 -svFII_1 -SvFII_2 -svFII_3 jz >
/
-H22 -H23 -H24 -H25 -H26 -H27 -H28
2 2 2 2 2 2 2 H21
N1
— — — — — — — Nouzové|osvétleni
s
PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 S‘Z/
Ekvipotencialni
svorkovnice 20 v
+RB2/1.2 / -N <& V24gnd V24cc
+RB2/12 / -PE l.c2 lci
1.b 1.d
Datum _ | 135.2015 EPLAN PLC modul CIT [ = aom
Zprac.. Standard [ + RB1
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1.c
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1.06/ - < 1.d.2 1.d.2 1.c3 l.c4 l.c4 1.c5 RBl
<0/ -DIGND -V24cc V24gnd -DIGND -DIGND Qo Q1 Q2 Q3
A A A A A A A A
15 16
11 11
- F--\
-S25 (12 -S26 |12
Tlaciko Tlaciko
-PE14
-PE10! -PE11] -PE13)
1
1 vy N I - JY(SHY Lg —_— =
peas LT T f*fgng [ V(SO Lg
r—=-—"=-=7 P I e [ O T 2 L S s S N R A T s 1
I—PrlEncl (e) (e) o o o [e] [¢] o o O |
| -DI1:E16.7 -DI2:E17.0 DC1: -DC2: _DOGND1: -EIl: -Veel: -Qt: -Q2: -Q3: -Q4: -GS1: |
| Piny na pipojeni dal$iho Kédovany vystup |
| Prioritniho enkodéru |
| nutno odstranit jumper na DPS |
| e |
| 2g o RO S |
| —(1 > 1 Al [ )—6 |
| EC 2 A2 O— |
I =9 3 I
— +
: Prioritni enkodér 2 s :
3 3
| 4 3 6 |
| 7 @ 14 |
5 es 15
: = E E0 2 :
| 74148N |
| - iqitalni |
| Digitalni vstupy Digitalni vstupy |
! -DI3;E17.1 -DI4E17.2 -DISE17.3 -DI6;E17.4 -DIZ;E17.5 -DI8E17.6 -DIOE17.7  -DIIO:F180  -DILLEI8.1  -DI2E182  -DI3:E183  -DII4E184  -DIIS:EI8S5  -DIIGEIS6 !
| o [@) [@) [@) (@) o o o (@) o [@) o [e) @) |
| 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |
] S I U SR I 171 R I Ny S I e
1 1 2
-PE12
11 \11 1 \11 \11 11 1 \11 11 11 \11 \11 \11 11
Tlacitka v Administrativni budové b-- [ [ [ [ [ b-- [ [ b-- [ [ [ b--
-S27 |12 -S28 |12 -529 |12 -S30 |12 -S31 |12 -S32 |12 -S33 |12 -S34 |12 -S35 |12 -S36 |12 -S37 |12 -S38 |12  -S39 |12 -S40 |12
Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlactiko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko
Svorkovnice typ (RS4) v RB2
7 {1 %o i R R R R N D U G G R R
1.c +RB3/1
Datum _|852015 EPLAN Prioritni enkodér [ = aom
Zprac.. Standard [ + RB1
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1d
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




PFivod z RB1 (Administrativni budova) TN-S

RB3

Dodrzet pospojovani v kotelné CY6 do RB3 Hlavni vypinac
5- HLL s GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 1 pripojka (rozte¢ 45mm) 80A
+RB1-KOT_L1/ +RB1/16 - » -K _L1/1.1
D
DIN blok I. +RBI-KOT L2/ +R61/16 B S > K12/ 11
+RBI-KOT_L3/ +Ro1/16 L T2 > K _L3/11
863
EkvipotencidIni i i
svorkovnice 20 4 F6
o B16 2 B16 2
+RB1-N/ ->—+N — N/ 1.1
+RB1-PE / +cimes628/70—9> PE /
> 2,5 mm2 2,5 mm2
E CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
Ekvipotencialni . -
svorkovnice 20 -PE2 N FI N FI
1 2
1 PE |2 1 PE |2
=11 [ N S
X5, M X6, M
oAl ————— d oAlb————— B
Ridici jednotka Obéhové
kotle Cerpadlo
_Ql
-
/I(— GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 3 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A
-K_L1/17 ->—7/,, I8
|
DIN blok IL. K217 s
|
K L3/ 17 2 % 4
|
N L 2 = %b—N_FI/
|
I * FI Ekvipotencialni
El}' svorkovnice 10
+ 1T
1 3 5 1 1
-Fi1 g%ﬁ% -F5 -F8 -F9 -F10
825 el Fal B16 2 B16 2 B10 2 B10 2
1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2
CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5
6 mm2 1ls
mm
CYKY 5x6 " " " "
v o w I iPE -UpPs1 -UPS2 16
[ N N N N | Reserva Reserva
MO N Dy al 2
Kotel na uhli/peletky 1
3f 5kw
-PE1
+RB1/1.d +SCH/1
Datum _ | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni rozvodnice [= nom
Zprac.. Standard [ + RB3
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49

Zména Datum Nazev Plv.




0 1 2 3 4 5 6 7
Schéma zapojeni Administrativni budova
14 14 m
b13 =ADM+RB2-H13 h h B B .
/1.0 Teplotni Snimac¢ PT1000
r =ADM+RB1-B2 O
_y 6
=ADM+R32'H/}§ | Teplotni Snima¢ PT1000
’ =ADM+RB1-B1 0
K o omirzss 6 wp  6UPst W3 6 gy UPS2 8
¥ g Teplotni Snimag PT1000 B1
+RB2/1.b.3 ﬁ;, =ADM+RB2-B3 0
+RB2/1.b.3 UPS2 =ADM+RB2-/H7
16
¥ =n =ADM+RB2-H8 s 1) +r82/1.2.5 i
. 3 - <.
'l +RB2/1.b.3 <l +RB2/1.a.5 =ADM+RB2-H12 B
- =ADM+RB2-H8 /1.7
- N - 1.4 (mhl RB2/1.2.8 ;
ADM+RE2 H,}? 6 UPSL H1 +Re2/tas <. Jn— et C“ Zasuvka
/12 K1 [ s =ADM+RB2-112
+RB2/L.2.6 o™ /13 /6 /1.6 RJ-45 2x
/1.4 4 +f » .a.
—ADM+RB2-H1 4 =ADM+RB/Z£5‘;;E=ADM+R72£S; e Dﬂmhﬁﬁ =p +RB2/1.2.8
1.1 . . /1.3 /1.5 - -
1 5 /1.4 /L5 RB2/1b0 ADIM+RB2-54 _=ADM+RE2-523 .
<. +RB?/12;-§ 4 e o 1S 43 Upst 6 welss  =ADM+RB2-H7 /149" It € LED pisek
=ADM+RB2-H10 B/ 6 /15 7
= - B4 UPS2 8 +RB2/La5 8 /15 TRERRa9 g
1.1
;1.2 k3 +RB3 N? é s r v ‘ *RE2/LBY Svétlo
+RB2/1a6 [ | 7 . | o ‘
=ADM+RB2-H9 | q-romsrezss N2
~ +RB2/1.2.6 N ﬁg RED \VZ Magneticky kontakt
5 N4 +RB2/Lb4 . TP
=ADM+RB2-57
s RB2 ‘ .
1 g oS +RB2/1.b.3 A
N 1P44 11P44 11 D:ADWRB/II'Z o +RB2/1.b.4 10 10 L6 N2 L1 Ups3 9 =ADM+RB7§2;
< 11 *RB2/LD3 oy i 17 |4
_ | =ADM+RB2-58 - A a
=/DM+CLC0202B-H17 3 rsoyi b =ADM+RB2-H3 UPS3 o L
+CLC02028/1.7 12 FRB2/Lb.4 +RB2/1.a.2 r /1.6
. 6 B .; . 9 - +RB2/1.2.9
=ADM+CLC0202B-S55 _ADM+RB -H4 =
+cf02028/1.3 N1 +RE2/LEH =ADM+RB2H6
T bt 16
Venti [ (02028 | \4 N3 P
b13 | |
— T /*\ 4 1 L3
E ] N1 ADMHRE2 1L N1 3 ‘ =ADM+RB2‘A 11 UP3
~ADM+CLC0202B-H17 iIREL b6 ay Jn v oL AN AN P
= 1+RB2-514 - X
. CLCOZOZB/}:; “:gtMazn.s;d\DM +RB2-H2 '+RB2/1:b.5 oz TRE2/LDA +RBZ/1{I§:2 it 9 gu—ADMﬁlBZ/lSJ
+RB2/1a1 I +RB2/1 bo R iy i o
‘ b O1RB2/1.2.7 a B —
E ] }“ D:ADM+RBZ/-15.12 n=ADM+|>Bzrszl +RBZ/1/;.7 =ADM+RB2-|‘5]1.%
1 14 '+RB2/1.2.8 y' .
—ADM+CLCOZOZB'H}? N1 +RB2/1.b.5 =h FAOMHRE2S10 (mh] FHOMRE2S22 +RB2/1.2.7 L
+CLC02028/1.8 M » Ré/jé . L RB2/1.2.8 =n
~ = X O7RBY/ 1/, =ADM+RB2-H5 <L
::m +%.§%z;é7lss§ ADM";RREZZ/I_}:_]{ ng +RB2/1.a.3 =ADM+RB2-H6
+RB2/1:6.71 16
(mh] T n=ADM+RB/2175i L1 +RB2/1.a.4 P
- o3 b4 b3 kamera prava
=ADM:+CLC02028-H18 1 B R 9 Teplotni Snimaé PT1000 o
+CLC0202B/1.8 J__AJ._ =ADM+RB2-B4 O
= b13 [ RB1 }+RBI (i
'I _______ —_— A
<L» [T =ADM+RB2-H16
=ADM+RB2-H14 b13 =n _RBO_|+RB0O L L
kamera leva =ADM+RB2-H15
kamera stred
+RB3/1 +CLC0202B/1
Datum | 13.5.2015 EPLAN Schéma zapojeni [ = Aom
Zprac.. Standard [ + SCH
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




+RB3/1.2 / +RB1-PE @——
+RB1/1.9/ =ADM+RB1-N_FI <—
+RB1/1.7
CIBP CIBM +RB1-svFI_1
A A A
1 o 1 PE 1 PE
F--\ -
-S55 |12 -S56 |12 “H17  [X[— -H18 X[
+SCH/1.1 +SCH/1.2 +SCH/LL +SQH/1LL
Tlagiko Tlaciko +SCH/1.1 > +SCH/1.1 5
-PE1 -PE2
1 ! |
seas J-- - - o S
JY(SY Lg
-CLC0202B
=CA1+DOK/3.8
C-OR-02028
r--——-——------------"-"t1t-~"—"="""""79-"~“~"~“""""7TT " ~"~""y - -~-=7-=771 I~ T T T T T 7 1---- - T - - T 1
3 2 ! ! e}
! O Q o8 oo a1 i comst1os COMIEL9.5 R ROZ:A7.3 !
| — -DIIGND:E20.0  -DI2GND:E19.7 : 19 |
I cB Vstupy 230V Relé vystupy (16A) I
| Digitalni vstupy |
| |
| (ST e+ 35 et moor ot |
S)||| s TrPE: CLcoaoze r
| ORDER No: TXN 133 70 |
| S)||| ot OO0 DDI© |
® [eNDL RUN DO1 DO2 DDZ@
! ||| 2 csono: !
: max. 50 mA L
: Q [oND2 ey NO2 :
| |
| 1 |
| Instalace do krabice pod tlacitka. |
| PouZit instalacni krabici se zvySenou hloubkou (KPR-68L hluboka) |
e e e e e e e e e e e e e e e e e e o e e e e e e e o e e e e e o e e e e o e o o e = — — — — — 3
+SCH/1 =VYH+RB2/1
Datum | 11.5.2015 EPLAN Zapojeni instala¢ni krabice [= nom
Zprac.. Standard [ + CLC0202B
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




0 ‘ 1 2 3 4 5 6 7 8 9

PFivod z RB1 (Vyrobni hala) TN-S 50Hz RBZ
Hlavni jistic gy qgic prepéti -DIN2_L1/11
-HL1 Eaton SP-B+C/3 GV2G245 Hirebenova lidta 3P/63A, 2 piipojky (rozted 45mm) 80A %:: -DIN3_L1/1a1
+-VL1/ ~CALiDOK2S > > L - o DIN4_L1 /10
3/&‘4 I -DIN2_L2/ 1.1
DINblok I +-VL2/=CAt+D0K25 B> = -DIN3_L2/ 121
: -DIN4_L2/ 141

\

|
+-VL3/ =CA1+DOK/2.5 LR g\L = X5 » -DIN2_L3/1.1
/g\‘ I t: -DIN3_L3/ta1

-N / =CA1+DOK/2.5 . E a
e a0 N_post/ 12 ol s o DIN4 L3/ 1.1
-HL2 Pomocna svorkovnice
80 . 25 mm2
-PE1 16 mm2
- KY 5x16
Ekvipotencialni
svorkovnice 20
o
N_post/ 1.1 -PT —» N_post /1.3 v
+RB3/1.2 +RB3/1.2
PE/12 »——o—PPE/12 CNC_Lirp3/1.ENC_L3
+PE -o- CNC_L2
Ekvipotencidlni
svorkovnice 20
'?_1 CNC (RB3)
|: GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 4 pfipojky (rozte¢ 45mm) 80A
P
|
-DIN2_L1/15 T —H412
| ) e
DIN blok II.  -DIN2_L2/19 ->—5/,, 6 FI EkV|pqtenC|aIn|
| svorkovnice 10
DIN2_L3 /19— 4
|
1 2
N_post/ 1.2 ->—/:, X3 I-l—b -N_FI/17
| ¥
da-
+ T
1 1 1 1 1 1 1 1 1
-F8 -F9 -F10 F11 -F12 -F13 F14 -F17 -F18
B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2
2,5 mm?2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
i 13 12 15 14 16 16 1.9
PEIL N N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI
1 2 3 4 5 6 7
1 PE |2 1 PE |2 1 PE |2 1 PE |2 1 PE |2 1 PE |2 1 PE |2 v v
[ N S N [ N S [ N S =L~ 711 rc— L~ 711 [ | r—C— 711
X7\ D0y X Ny X Ty RO ARy Ry 7 Ay X TRy KB Ty TOP1 TOP2
l.c7 1.c8
Zasuvkové Zasuvkové Zasuvkové Zasuvkové Zasuvkové PC1 PC2 , 3
okruhy 1. a 2. okruhy 7. a 8. okruhy 9. a 10. okruhy 14. a 19. okruhy 21. a 22. Topeni 1. Topeni 2.
=ADM+CLC0202B/1 l.a
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List




Privod z RB1 (Vyrobni hala) TN-S 50Hz

GV2G245 Hrebenova lista 3P/80A, 6 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A

RB2

-DIN3_L1/19
DIN blok III. -DIN3_L2/19 >
-DIN3_L3/19
Ekvipotencialni
svorkovnice 20 1 3 Lo 1 3 5 143 1 3 5 lad 1 3 5 ! 3 ® a6
D -HLS %Z% N post -PE -HL6 g%y -N_post-PE2 -HL7 %Z% -N_post-PE3  _pig 29? HLO g%g% -N_post
N_post/ l-a-ibT > N_post/ 1.a.0 B0 2 4 6 825 2 4 6 825 2 4 6 520 2 4 6 2 4 6
PE/1a1 »>——o—» PE/ 120 1 1 1 1
o 6 mm2 6 mm? 6 mm2 6 mm2
6 2 x
EkvipotencidIni cvxrvT:xT OHKY 5x6 crse OKY 536 kY 536
svorkovnice 20
-U4 -Us -U6 ! -U8
+REI1A . na ofltki R na orr_utku_ ) _ na on_1|tku_ 111 _ +RBY1L +RBS/1.1 na orr_utku_ 11 _1_ _
RBA_L1rs4/1.RB4_L3 N o 1 r 1 RB5_L1sss/1 RB5_L3 r 1
RB4_L2 : -X25 (I)l ?2 ?3 5 : : -X25 (I)l (I)z (I)3 4 5 : : -X25 91 92 93 4 5 : RB5_L2 : -X25 (I)1 (I)z (I)3 4 5 :
L — Y. . N . A J e e e e e e e — = J e e e e e e e — = J e e e e e e e — = J
RB4 Pila formatovaci Pila molitan Kotelna RB5 Stojanova vrtacka
GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 4 piipojky (rozte¢ 45mm) 80A
-DIN4_L1 /e
DIN blok Iv. ~ -DIN4_L2 A=
-DIN4_L3 A
1
13 s 1 3 5 13 5 1|3 5 13 5 FBIISO , FlBGG ,
-HL10 ﬁ% -HL11 g% -HL12 y -HL13 y -HL14 2% pLC
B16 B16 B16 B16 B16
4 6 4 6 4 6 2 4 6 2 4 6
1,5 mm?2 1,5 mm2 1,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm2
OYKY 5x1,5 - OYKY 5x1,5 CYKY 5x1,5 OYKY 5%1,5 - OYKY 5x1,5 _
2,5 mm?2 2,5 mm2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
\J \/ v \J \ \J v
1.c.4 1.c4 1.c7
S1 L1 S1.13 S3_L1 1c6 S3.L3 S5_L1 S5_13 S7_L1 S7_13 S9 L1 S9 L3
S112 S3_12 S5_12 S7.12 S9_L2 v v
-KOT CH1121M_230V
+RB6/1.1 1.c3
Svételné zény Svételné zony Svételné zény Svételné zony Svételné zony Svétlo Napajeni
S1+S2 S3 +54 S5 + S6 S7 + S8 S9 + S10 Kotelna CH1121IM
1 1.b
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1a
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




_ =ADM/1.a.0 =ADM/1.a.0 1.c.0 1.c.0 lci lcl
100/ -DIGND <& =ADM-V24cc=ADM-V24gnd Qo o1 Q@ Q3 RBZ
A A A A A A
15 16
11 11

F--\ F--

-S65 |12 -S66 |12

Tlatiko Tladiko
-PE16
-PE12| -PE13
1
1 vl N S —
i i
r==-=--7 F I [ T A T I T e I I T e 1
rPriEncl o] (¢} o o o o] [¢] o] |
| -DI1:E20.1 -DI2:E20.2 -DC1: -DOGND1: -EI1: -Vecl: -Ql: -Q2: -Q3: -Q4: -GS1: |
| Digitalni vstupy Napajeni Piny na pfipojeni dal$iho Kédovany vystup |
| Prioritniho enkodéru |
| nutno odstranit jumper na DPS |
| ic4 |
10 9
! ad 0 R !
| —(1 > 1 A1 )—6 |
| 39 2 A2 O |
I -9 3 I
4 +
: Prioritni enkodér _C_ZC 5 :
3
| 4 C: 6 |
| 7 o 14 |
5 es 15

: = el EO = :
| /4148N |
| I |
| Digitalni vstupy DigitaIni vstupy |
! -DI3;E20.3 -DI4:E20.4 -DI5:E20.5 -DI6:E20.6 -DI7Z;E20.7 -DI8E21.0 -DI9;E21.1  -DI0:E212  -DI1:E21.3  -DI12:E21.4  -DI13:E215  -DI4:E21.6  -DIIS:E21.7  -DII6:E22.0 !
| o o o o) o o o o o o [e) o) o) o |
| 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |

S| oLl ] -1 I I = I hews| |

1 1 2
-PE14
1 11 11 11 1 1 1 11 11 11 11 11 1 1
Tlacditka v Administrativni budové F-- F-- '.__\ F-- F-- F-- F-- F-- '.__\ [ b-- b-- b-- '.__\
-S67 |12 -S68 |12 -S69 |12 -S70 |12 -S71 |12 -S72 |12 -S§73 |12 -S74 |12 -S75 |12 -S76 |12 -S77 |12 -S78 |12 -S79 |12 -S80 |12
Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko
Svorkovnice typ (RS4) v RB2

P N S S S S S S SR S SN CHNE TN SN (R

l.a l.c
Datum _|14.5.2015 EPLAN Prioritni enkodér [= v
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1b
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




1.c9/-PE <&

RB2

=ADM+RB2-V24cc

=ADM/1.c.5
1.9/ =VYH+RB2-N_FI <¢
-H48
-B4 1 PE 1 1 1 PE 1 PE 1 PE 1 PE 1 PE PE LED 24V
SK2PA-2SS-1 1 1
-Bl |, -B2|4+ Pt1000 7,
oI oqin [ogimy 1 [V R R o X|— Xl x| 1 [ R v —Y4|::'—X o —Y3|::'—X
ﬂ\ ﬂ\ 24V DC 1 24V DC 12
- - 2 2 2 2 2 2 2 2
-H5 -H4 -H3 -H4 H43 -H44 -H4 -H46 -H4
-S3_12 -S3_13 =ADM-V24gnd
123 1a3 =ADM/1.c.6
o5 o5 o5
CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY
3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5
r—-—>-—>-"71"-"~—"71—- - - -~ -7 T3 T2 — O 2 Bl e S - - -\ - - 7T - - -t - - = I e e e T - - - rr|\- - - - - it - - - 1T - - —|~ h
| -CH1121M o (¢} (o} o} o) o) e} e} o) o) e} o) o) ot |
Conibocs COM1:1  All: AL2: GND:1  AOI: AO2  posaga -DO3:A0.3 -D02:A0.2 _DO17:A8.0 _DO18:A8.1 -DO19:A8.2 -COM17:1 _D020:A8.3 _DO21:A8.4 -D022:A8.5 -COM18:1 _DO23:A86 D024:A8.7 -D025:A9.0 : I
| CHM-L12iM AI (0-12V) AO (0-12V) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO(3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) 24V DC |
! Cidla orosent Ventil Osvétleni Ventil !
! Sy IS [sssssssss] preumaticky ronvadéte  preumaticky |
: kompresor FW | pletlz BT EE :
| Ii |
| |
| , |
| 5|6/6/66(6|6) |
| |
| |
| |
| |
| |
| Reserva |
! Digitalni vstupy Napajeni RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (16A) RO (16A) RO (16A) |
! -DI_COM6:1 -DI4: -DI5: -DI6:E9.4 -DI7:E9.5 -DI8:E9.6 -DI8:E9.7 N L -COM15:1 -DO13:A7.4 -DO14:A7.5 -COM16:1 -DO15:A7.6  -DO16:A7.7 -D016-0809-RO1_NERPAMAPAIW73R02:PAW75 -RO2-0809-RO1_NGRABIPAW79RO4:PAWS1 -RO4-0809-RO1_NCGRAYIBBWSSRO6:PAWS7 !
I ] o) o) o) o) o) o) [oJie) o) 0 o) o} o) o) I
- — Ml — 1l — 1l = 5 = 6= — 7= = |8 = — — — 94 10 — — — - — - - = - === _ (1 f— - - - == R B e B -1 — - — - — — — 1 - 1 - 1 — 4
4 4x2x2,8
1 2 1.9 1.8 1.9 1.c5
Sll-af | S U =VYH+RB2-TOP1 =VYH-+RB2-TOP2 S2_11
-PE18 -PE19 -H35 -H37 -H38
11 11 11 11 11 2 2 2
P W FooN ks -E1 B2
-561 |12-562 |12-563 |12-564 |12-581 |12 X —iX X L45A 230V, oot Y A
Tlaciko | Tlaciko Tlaciko Tlaciko e ! o 4
PE 1 PE 1 PE 1
\J \ Ekvipotencialni
Q3 -N_post svorkovnice 20
1.b.5
X25 CH1121M_230V » =VYH+RB2-N_FI/ 1.c.2
. O O T i
1.c.0/-DIGND = » -PE/1c2
Svorkovnice typ (RS4) v RB2
1.b +RB3/1
Datum 14.5.2015 EPLAN CHM1121M ‘ = VYH
Zprac.. Standard [ + RB2
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1.c
Zména Pév. Néhrada z { Nahrazeno &m List 49




Pfivod z RB2 (Vyrobni hala) TN-S

RB3

-Q1
-
Hlavni jisti¢ |:
-HL2 /'I’_ GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 2 piipojky (roztet 45mm) 80A
+RB2-CNC_L1/ +RrB2/15 g2 6 7 >
DIN blok I. dBEFCNC L2/ +re2/15 : : g FI Ekvipotencidlni
1 2 5 | svorkovnice 10
+RB2-CNC_L3/ +RB2/1.5 -b—/& P
|
0 L £ » -N_FI/
80A A X4 1
N_post / 1-1->T—> N_post/ 1.1 |
| ﬁF
PE/11 »——o—P PE/ 1.1
e -
E ) o T
Ekvipotencialni -
svorkovnice 20 Chranic
N
1 1 1 11
-F2 _F4 -F5 -F6
16 mm2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2
2,5 2 2,5 2
r____x__ﬂ_k_;kg 2,5 mmz 25 mm2 St Rl
Rl ANNANEANEANEA)
CNC 1
-PEL 16 L5 18 17
-N_FI -N_FI -N_FI -N_FI
4 4 4 4
1 PE |2 PE |2 1 PE |2 1 PE |2
=L~ 711 {1 N S N rc—JC~ 11 [ N S
-X5 -X6, -X7, M -X8,
Al ————— B oalb————— B oAl ————— B oalb————— B
CNC SERVIS ROUTER
+RB2/1.c +RB4/1
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard [ + RB3
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




PFivod z RB2 (Vyrobni hala) TN-S

Hlavni jisti¢
-HL1

GV2G245 Hrebenova lista 3P/63A, 2 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A

RB4

+RB2-RB4_L1/ +RB2/1.0.2 *_5/&6 » -DINII L1/ 1422
DIN blok I. +RB2-RB4_L2/ +Re2/1.22 o3 Y04 » DINII_L2/ 152
+RB2-RB4_L3/ +R82/1.0.2 b T2 » -DINII_L3/ 122
[
N_post/ 1.1 -PT — N_post / 1.0 80A
PE/11 »——o—PPE/ 1.0
+PE O
EkvipotencidIni 1 3 5 1 3 5 1 3 5 1
svorkovnice 20 -HL3 g%y -HL6 ﬁ%ﬁ% -HL7 ;%y -F5 -F6
c20 c20 c20 B10 B16 2
2 4 e 2 & e 2 |4 e Civka
-KOM -SUS
1 3 5 1 3 5
~\ = AL =
-Q2 - I> I> I> FQ2 -Q3 - I> I> I> FQ3
e > e e At 2 4 e 55 mm?
-PE (.‘l{(Y ZS:ISm
N_post:1 N_post:1 lLa4
3 -N_FI
2,5 mm?2 2,5 mm2 2,5 mm2
CYKY 5x2,5 CYKY 5x2,5 CYKY 5x2,5 7
v owo N ;EE v o|wo N ;E v o|won ;EE PE |2
{1 R N N | {1 N N N I N N N - [ |
R ANNANNARNANEAT LAANEANEANES KO N N T A AW K2 N0
Kompresor 1 Susicka Spojanova vrtacka PC2
-PE1
+RB3/1 l.a
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard [ + RB4
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




1.9/ -DINII_L1 <

~

-Q1

o

1.9/ -DINII_L2 <

FI Ekvipotencialni

svorkovnice 10

-x-x-x-\”]A

RB4

1.9/ -DINII_L3 <& 3 4
1 2
/ N_post <& P ) i-l » -N_FI/
|
| *
-
T T
Chrani¢
1 1 B
-F1 -F2 -F7 -F3 -F4
B16 B16 2 B16 2 B10 5 B10 2
2,5 mm?2 2,5 mm2 2,5 mm2 1,5 mm?2 1,5 mm?2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5
18 1a6 1as5
N_FI -N_FI -N_FI
4 4 4 \/ \/
e 2 L ES I i e 2 St 52
x7' T el 1T xasl/ !
oAb —————1 oAl ————— B oAlb————— B
Servisl Servis2 Servis3 Svétla Svétla
okruh 1. okruh 2.

1 1.b
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard | + RB4
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1a

Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z | Nahrazeno ¢im

List 49




1.5.2 /-] < lc2 1.c2 1.b.0 1.b.8 l.c4 lc4 1.c5 l.c5 RB4
/-DIGND -V24cc V24gnd -DIGND -DIGND Qo Q1 Q2 Q3
A A A A A A A A
15 16
11 1
[yoo k==
-S85 |12 -S86 |12
Tlaciko Tlaciko
-PE10
-PE6 -PE7 -PE9
1
N L I I S i I -
FZZIZZIZE sees L -—=---- AP M—— ot
e 1¥(sHY Lg et
r-=— =77 I e e [ A T 2 R e A S S A I U 1____4)_1 ____________________________________ 1
rPriEnc2 o o o o o o o o [} |
| -DIL:E22.1 -DI2:E222 DC1: -DC2 -DOGND1: -EIL: ~Veet: QL -Q2: -Q3: Q4 -GS1: |
! Piny na ptipojeni dal$iho Kddovany vystup |
| Prioritniho enkodéru |
| nutno odstranit jumper na DPS |
' ic4 '
' 10 9 '
| ?C 0 A0 07— |
| g% I S |
| EC 2 A2 [O— |
I =9 3 I
— +
: Prioritni enkodér 2d s :
3
| 4 C: ? |
| s D 14 !
1 5 15 1
: -2 €I EO —> |
| 74148N |
| L e |
| Digitalni vstupy Digitalni vstupy |
! -DI3:E22.3 -DI4:E22.4 -DIS:E22.5 -DI6:E22.6 -DI7:E22.7 -DI8:E23.0 -DI9:E23.1 -DI10:E23.2 -DI11:E23.3 -DI12:E23.4 =DI13:E23.5 -DI14:E23.6 -DI15:E23.7 -DI16:E24.0 !
| @] @] e} @] @] @] @] [e) (e} [e) [e) (o) [e) o] |
| 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |
Feval ] o A e v AN | A MY e
1 1 2
-PE8
1 11 11 1 1 11 11 11 11 1 11 11 11 11
Tlagitka v Administrativni budové F--\ - b-- - - F--\ F--\ - bo- F--\ bee bee R b
-S87 |12 -S88 |12 -S89 |12 -S90 |12 -S91 (12 -S92 |12 -S93 |12 -S94 |12 -S95 |12 -S96 (12 -S97 |12 -S98 (12 -S99 (12 -S100 |12
Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko
Svorkovnice typ (RS4) v RB2
B 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 u 1 12 13
x ¢ ¥ ?: S RN RN R S R CHNS GRS U U I
l.a l.c
Datum _|852015 EPLAN Prioritni enkodér [= v
Zprac.. Standard [ + RB4
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1b
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




1.b4 1b5 1b5 1b5 RB4
Qo Q1 Q2 Q3 /-DIGND
1.b.1 1.b.2 A “ “ “
-V24cc V24gnd CIBP  CIBM 5 . 5 i
A A A A
11 11 11 11
F--\ F--\ F--\ F--\
-5191 12 -5192 12 -5193 12 -Slv(’)4 12
-PELL _PE12) Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko
-PE13
1 I 2
FrZZZZZZPR 2008 " = = = . CIIZIIZIZJZIZZIZIZCZIEZZZZCZID
5%3 Lo V(SO Lg? ?vz(siﬁ Lg 1 2
ooy ------pF ooy F------F
JY(SHY Lg JY(SHY Lg
r- - ---- - -0 s il il I R B T - /- "4 "I/ "=""""""7T -~ """~ -~ ~""HN4--"-"-"7"y - -7/ 7"7"7">""7=""7"""= 1
| -CI2-Ti-1 o © o o o o o o ot &1 ot . |
~CAL+DOK/3.3 prPLl -CIBMIE Qt: Q2 @ Q% -DILE24.1 -DI2:E24.2 -DI3-DILEA3  -DI4iE244
| C-IT-09085-PNP |
| Napajeni 24V DC CIB Kédovany vystup Digitalni vstupy |
| |
: Relé vystupy (16A) :
| K1 |
| | FTR-K1C |
| |
| ® |
| |
| 5 , |
| |
| |
| o=t K1 |
| |
| |
| |
| O |
' SoE g o - '
| § 3 3 Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) Relé vystupy (16A) |
| |
| -Ro1;(g)Awsgkoz;PAwe}RowAw% -RO4:(_P)AW9ROS:PAW9R06:PAW99 -RO7:I(>_§\W}&DS:PAW}‘RD9:PAW105 -ROIO:(E)AWRWII:PAWMZ:PAWIII -R013:(I_>)AWRIXI4:PAWRI515:PAW117 -Ro16;8xw1m17;PAwmms;PAwua -ROlQ:(E)AW}RE)ZO:PAWlN -ROZI:(I_’)AWIZQ -ROZZ:(I_’)AWBI |
Lo e L T T T e —_—_——— PR P
22x2,8
JY(S)Y Lg
1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2 1,5 mm2
CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5
-H17
N2
l.c5 1.c.6 1.c7 lci l.c2 1.c3 Nouzové|osvétleni
-svFII_1 -svFII_2 -svFII_3 -svFII_4 -svFII_1 -svFII_2 -svFII_3 jz >
/
-H10 -H11 -H12 -H13 -H14 -H15 -H16
2 2 2 2 2 2 2 _H18
N2
— — — — — — — Nouzové|osvétleni
y
PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1 PE |1
EkvipotencidIni
svorkovnice 20 v
/-N < V24gnd V24cc
/ -PE t——
1.b +RB5/1
Datum _|9:5.2015 EPLAN PLC modul CIT [= v
Zprac.. Standard [ + RB4
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1.c
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




Pfivod z RB2 (Vyrobni hala) TN-S

Hlavni jisti¢
-HL1

+RB2-RB5_L1/ +R2/1.07 g3 6

-Q3

-x-x-x”-\”]A

RB5

DIN blok I. - a 3/&“' 5 6 -
blol +RB2-RB5_L2/ +RB2/1.a.7 = FI Ekvipotencidlni
1 2 3 4 svorkovnice 10
+RB2-RB5_L3/ +RB2/1.2.7 —p——
° % : G Tl > -N_FI/
40A N_post/ 1.3 -PT — N_post / 1.2 |
| HF
PE /13 »>——o—PPE/12 El} n
o y -
Ekvipotencialni -
svorkovnice 20
1 1 1
-F2 -F3 -F4
B16 2 B16 2 B10 2
1,5 mm?2
CYKY 3x1,5
\/
S1
2,5 mm?2 2,5 mm2 Reserva
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
1.6 1.5
-N_FI -N_FI
4 4
1 PE |2 PE
[P | LI N
-X6, M -X7, M
ab—————1 1pal — ————
Z1 Switch
+RB4/1.c +RB6/1
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard | + RB5
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z | Nahrazeno ¢im List 49




Pfivod z RB2 (Vyrobni hala) TN-S

RB6

Hlavni vypinac Chranic
-Q1
-s1 FI Ekvipotencialni
13 14 2 svorkovnice 10
DIN blok L. +RB2-KOT/ +RB2/1.27 ] {\
25A i—
o < G OT > N/
N_post / 1.3 #———o— N_post / 1.2 PF6-25/2/003
— +N - Crénic¢
PE/13 > »PE
+PE O
Ekvipotencialni
svorkovnice 20
1
-3 -F2
B16 516 )
2,5 mm2 2,5 mm2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
I I I
-UPS
: -L1c|?| 1 191 PE:1 12in:1 91 PE:1 :
| |
| -loutl -Nil  -PE:l L2outi1 -Ni1 -PE:1 |
| Qo O O [e) |
2 PE 1 2 PE
[ | [ |
X4 AN N TS X5, TS
oAl————— J wal————— b
Z1 Cerpadlo
+RB5/1 +SCH/1
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= v
Zprac.. Standard | + RB6
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
List 49

Zména Datum Nézev

Plv.

Néhrada z

| Nahrazeno ¢im




0 1 2 3 4 5 7 8 9
85m 2,6m 136m §8m 9,2m 25m
CYKY
5x10 48 DIN
50 DIN (RB2) 144 DIN neni nutne realizovat

/'//24////////////////////7/////////////////////////H///////////////////////////////////ﬁ//
b +

HRBAXIL |
j25 Lis 5x2,5 (RB4) ’J@(’%( fjl:j\ —C18 RB2| (3 CYKY 5x2,5 /
Kom SUS Servis2 ! /
+RBAX10 Pila (RB4) - =whirsix: SVYFRBAXT _E y +RB2-U4 |
Pila CYKY 5:6 (RE2) +RB2 /]
) iR B4 | P Pila
e Serviet o 23m CYKY 5x16 (RB1) ple ; —VYH+RB2-EL L
RBAXI0 it Servisid 57 Nap#imo (RB2) ~ — qTopeni /
2 [l AR 8 j12 i14 PCZ)_ Trubka d : : /
- . =OC j —_——
20 S0l | RR4-X13 prmeRevq 13 e pod v L
[racka 1, Lwvierez-vd : CYKY 510 (RB2) 8m it trémem 4
52,5 (RB4) Ventily R 3 it6 it8 /// v/
" tsz e | /| Teplotni Snimat PT1000 v
NC . eplotni Snimac
(rB o ) s (14 servis (RE2) /' =ADM+RB1-B4 0
. 1+RB3 ’ Gerpadd 19 servis )+ ¥ V|
b10 b1l g’; 20 Stojan L 120 L =VYH+RB2-E2 4
) +R . vrtacka 21 Seryis 21 22 Servis § ~ — 7 Topeni
J X ) gg(\; B6 'CS 525 (RE2)  (RB2) 22 (Re2) Lepidio 3x2,5 / ¥
Lo - ~ A 7 N Y 10,(RB2) | |
- 26 - > Vv ) LS - /|
] | YW ST T A
I servis RBL |
Pfivod 3x80A/3 50Hz
f1f2 Stropy vyska od 3,2 do 4 m flf2
VSechny talcitka do RB2
+RB6/1 2
Datum | 14.5.2015 EPLAN Schéma zapojeni [= v
Zprac.. Standard | + SCH
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z | Nahrazeno ¢im List 49




sX sveételné okruhy
Kazdy 5x1,5 do RB2

Kazdy okruh 3x (zarivka 2x 55W)

Kazdy rozbod. krabice i 12-L (16-L) k jednot. svétlim

sl

Kompresor

S3
S2 |

RB2

LED3 (10W) S 5

s/ S8

| s6

RB1
Pfivod 3x80A 50Hz

LED1 (10W)

LED2 (10W)

s9

s10

1 =AVT+RB7/1
Datum 952015 EPLAN Schéma zapojeni svétla [= v
Zprac.. Standard [ + SCH
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 2
Zmén: Datum N Pi Néhrada z { Nahrazeno (i

List
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> DINII_N/1a.1

> -DINIL_L3/1a1

——» -DINII_L2/1a1

—» -DINII_L1/1a1

RB7

Néhrada z

{ Nahrazeno ¢im

Chréni¢
T T -Q1
Pfivod z RB9 (Celkova situace) TN-S C -Q3 C . i . L §
“HL1 /I(— /;/_ Propojeni (GV2G245) Hebenova lista 3P/63A, 8 pfipojky (rozte¢ 45mm) 80A
+-L1 / =CA1+DOK/2.1 ->—5 c 7 e g ;7/ $8
3/&\4 5 | 6 s | 6
DIN blok I.  +-L2/=CAL+DOK/2.1 > P P FI Ekvipotencialni
| | f
4-L3 / =CAL+DOK/2.1 L 23 > 4 3 > 4 svorkovnice 10
| |
1 2 1 2
[o} » -FI_N/
+-N/ +RBS/1-p—+N - Hiavni vypinat /r /:/ -
1.c5
T . | gl T3 s | gl o3 s T R 1 -FRE1_IN
1 El?r' -F4 g%y Eh' -F21 yé% -2 yﬁ% -F12
-PE6 S o 2 |4 e S @2 2 4 e e 2 |4 6 3156 2
Ekvipotencialni
svorkovnice 20 Chrani¢ S
5 1 3 5 lc2 AL AL
N Q4FvNx -\ -\ N K1 K1
A Reverzni prepinat 2 4 c A 5 éjllé?' A2 A2
-PE8
T =AVT-+RB8-FRE_OUT
1.c5
10 mm2 ! 10 mm2 2,5 mm2 2 5 mm2
OYKY 516 CYKY 5x16 CYKY 5x16 oY 32,5
-PE9
} 1an Al—_—A2/18
PEL0 oo 1o 2
T 3c_—4
16 mm?2 5 o~ 6
CYKY 5x16 1 21~
v w N [P v oow N |PE v oow N |PE PE |2
xisfA A TATATR el AT AT AT AT xial TR TATA TR sl AR
YV VY MASSANSANEANES 1 MESANANSANES 1 AAY &6 _ I MANRANES 1
+RB8/12  +RB8/1.2 1.c2
-RB8_Likgg/tRB8_L316 -PE Servis 63A 3f nasténa Servis 32A 3f nasténa Servis 16A 3f nasténa Servis
-RB8_L2 -N
RB8
=VYH+SCH/2 l.a
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni %: AVT
Zprac.. Standard + RB7
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv.

List 49




0 1 ‘ 2 3 4
I RB7
]
|
-DINIL_L1/ 14 »— p—H-°
|
-DINILL2/14 B s
DIN blok II. ;0 .
-DINII_L3/ 1.4 -b—/,,
|
DINILN/ 14 gt 2
|
| *
da-
T
-
Chranic¢
1 1 1 1 1 1 1 1
-F23 -F35 -F36 -F37 -F38 -F39 -F40 -Fa1
B16 5 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2 B16 2
2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2 2,5 mm2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
-PE11 1.9 la4 la3 la.b l.a.5 la.7 -PE12 l.a.6 -PE13
-N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI -N_FI
1 2 3 4 5 6 1 1
PE |2 1 PE |2 PE |2 1 PE |2 PE |2 1 PE |2 PE |2 PE |2
- 11 =L~ 11 - L~ 11 [ | re- 1 [ N S =11 =11
LIANNANEAT I TANNANEAT N IANEANEAT N TARANEAT I AN ANEAT R TANEANEAT E S TANEANNAT I - MR ANEAT
Zasuvkov7 Zasuvkovy Zasuvkovy Zasuvkovy Zasuvkovy Zasuvkovy Zasuvkovy Zasuvkovy
okruh 1. okruh 2. okruh 3. router okruh 4. okruh 5. okruh 6. okruh 7. okruh 9.
Zasuvkovy
okruh 8.a 9.
jsou v RB8
DIN blok II.
/-FII_N <
1 1 1 1 1 1
-F17 -F30 -F31 -F32 -F33 -F34
B16 2 B10 2 B10 2 B10 2 B10 2 B6 2
2,5 mm?2 1,5 mm?2 1,5 mm? 1,5 mm2 1,5 mm? 1,5 mm?
OYKY 32,5 OYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 OYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5 CYKY 3x1,5
v v Y, v X, v
-TOP3 -COM1 -COM2 -COM3 -COM4 -PLC
l.c7 l.c4 1.c7
Topeni Svétla Svétla Svétla Svétla
P okruh 1. okruh 2. okruh 3. okruh 4. Napéjeni
1
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= A
Zprac.. Standard [ + RB7
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List




0 1 ‘ 5 6 7 8 9
152/ -DIGND <€ 1.6.0 1.c0 1.c0 Lt Lt RB7
-V24cc -DIGND Qo Q1 Q2 Q3
A A A A A A
15 16
1 11
F--\ F--\
-S1 |12 -S2 |12
+SCH/1.2 +SCH/1.2
Tlaciko Tlagiko -PE16
-PE13 -PE14
1
: S I I s B S
2eas LT P
r=-=--=7 [ [ B T e I U e S (N S [ b T 1‘“‘4)‘1 ““““““““““““““““““““ l
rPriEnc2 [e] (¢} o (] [} o] o o] |
-DI1:E24.5 -DI2:E24.6 -DC1: _DOGND1: -EI1: -Veet: -Qt: -Q2: -Q3: -Q4: -GS1:
| |
| Digitalni vstupy Napajeni Piny na pripojeni dal$iho Kédovany vystup |
| Prioritniho enkodéru |
| nutno odstranit jumper na DPS |
| IC4 |
10 9
! ad 0 R !
| —(1 > 1 A1 )—6 |
| 39 2 A2 O |
| 1 C 3 |
— 4 +
| Prioritni enkodér 24 s I
| 3 |
| 4 C: 5 |
| 7 e 14 |
| 5 GS 15 |
| — El EO |—— |
| /4148N |
| -~ iaitaini |
| Digitalni vstupy Digitalni vstupy |
! -DI3;E24.7 -DI4:E25.0 -DIS:E25.1 -DI6:E25.2 -DI7;E25.3 -DIE25.4 -DI9}E25.5  -DI10:E25.6  -DI1L:E25.7  -DI12:E26.0  -DI13:E26.1  -DI14:E26.2  -DIIS:E263  -DII6:E26.4 !
| o o o o) o [e) o o o) o o) o |
| 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |
Seve| ] wael Ll | |
1 1 2
-PE15
1 11 11 11 1 1 1 11 11 11 11 11 11 11
Tlacditka v Administrativni budové p.--\ '.__\ '.__\ '.__\ '.__\ '.__\ '.__\ F-- '.__\ [ b-- '.__\ b-- '.__\
-S3 |12 -S4 |12 -S5 |12 -S6 |12 -S7 |12 -S8 |12 -89 |12 -S10 |12 -S11 |12 -S12 |12 -S13 |12 -S14 |12 -S15 |12 -S16 |12
+SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.3 +SCH/1.4 +SCH/1.4 +SCH/1.5 +SCH/1.5 +SCH/1.4 +SCH/1.4 +SCH/1.8 +SCH/1.8
Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko
Svorkovnice typ (RS4) v RB2
o1 0 %e %o S T (R N (N S TN U U RN
-DIGND/ 1.c.0
l.a l.c
Datum 952015 EPLAN Prioritni enkodér [= AT
Zprac.. Standard [ + RB7
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1b
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




RB7

1.3/ -PE <&
18/-N
CIBP  CIBM
A A
-B5 -B4 -B3 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE 1| PE
Pti000  |Pt1000  |Pt1000
eﬁy Oﬂy eﬂy X[ X[ X | X[ X[ X[ X | X | X | X[ X | X |
2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
-PE17) -H5 -H51 -H52 -H5 -H54 -Hg5 -H5 -H57 -H58 -H5 -H80 -Hg1
SCHY2.5 +SCHi/2.5 +SCH/2.5 +SCH/2.5 +SCHi/2.1 +SCH/2.2 +SCHY2.2 +SCHi/2.3 +SCH/2.3 +SCH/2.3 +SCit/2.4 +SCH/2.6
e +5CH/2.5 +scft/2.5 -COM1 i scas +SCf/2.1 +5CH2.2 -CoM2 +5CH/2.3 -COM3 5oz +5CH/2.5 +sc/2.6 -COM4
+SCHi/2.1 la5 la.6
1
: : : : : o¥2,5 25 25 25
J—V(St’)Y Ld" CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY CYKY
3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5 3x1,5
r——-=-- - = === === Fe T T T T i i T T i e e e e I 3 et B Bl Sl el it B ettt Sl it i il Sl T 1T Tt T T
| -CH2 0] O O O O O (@) (@] (] (] O O (e} (o] (e} (e} |
I=CA1+DOK/3'1 -CIBP1:1  -CIBM1:1 -COM1:1 -AI1:A9.1 -Al2:A9.2 -AI3:A9.3 -GND1:1 -AO1:A9.4 -AO2:A9.5 -DO1:A9.6 -D02:A9.7 -D03:A10.0 COM3:1 -DO6:A10.3 -DO7:A10.4 -D09:A10.6 -COM5:1 -DO11:A11.0 -DO13:A11.1  -DO14:A11.2 -COM6:1 -DO15:A11.3 _DO16:A11.4  -DO17:A11.5 -COM7:1 |
C-HM-1121M
1 CIB AI (0-12V) AO (0-12V) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) RO (3A) |
| |
| | ESSSSESSOlIESSSSSSSS) |
| |
| nﬁ |
| (o) |
| 0| O|O|0|0| |0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0 |
| o (@ o (@ |
| @ @ @ @ @ @ |
Y coxd C-HM-1121M
| |
| ENEE 1
I == I
| elele! |
' Digitalni vstupy Napajeni RO(3A) RO (3A) RO(3A) RO (3A) RO (16A) RO (16A) RO (16A) '
| -DI_COM1:1 -DI1:E26.5 -DI2;E26.6 -DI3:E26.7 -DI4:E27.0 -DIS:E27.1 -DI6:E27.2 -DI7;E27.3 -DI8:E27.4  E27.5 -NL:E2LBE27.7 -cOM2:1  -DO4:A10.1  -DO5:A10.2 -COM4:1  -DOB8:A10.5  -DO10:A10.7 -DO12-RO1_NC1-RORPAVPIZY13R02: PAW137 -R0O3-RO1_NC1-ROHRBMRAN 14R05:PAW143R06-RO1_NC1-ROHROIWRAB/14R08: PAW149 |
| o o] o] o] o] o o o o o o O o o] o] o (o] o |
T e R i1 — — — L — — -1 — — — 11— — — -~ 1l — - 4 - - — — - Fi— — F1i— — La— — — — i [ [ g
4x2x2,8 4x2x2,8 2 2 2
Lo Lo cns s M5 ons 505 S5 Z.mm Igemm LRomm
1 1 19 la4 l.a.7
la4 R = - -
_CoM1 —AVT+RB8-FRE_OUT FAVT+RB7-TOP3 COM4 S2 11
-PE18 -PE19 -H62 -H63 M -H67 -H68
+SCH/2.6 +SCH/2.2 =AVT+RB8-FRE_IN
+SCH28 |3 P +RB8/1.9 v A 5
1 1 1 1 11 +SCH/2.8 Atelier Atelier
N e N T (R B =AVT+RB7-FRE1_IN
517 |12-518 [12-519 [12-520 |12-S21 |12 X X 19 -E3 —[X —[X
+SCH/}.6 FSCH/}.6 FSCH/}E FSCH/}E FSCH/} 4 14,5A, 230V, 50Hz
Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko Tlaciko PE 1 PE 1 PE 1 PE 1
\ \/ \/ v \ v Ekvipotencialni
-DIGND QO Q1 Q2 Q3 -N_post svorkovnice 20
1.b8 1.b4 1.b4 1b.5 1b.5 v
-X32 CH1121M_230V —»-N/
SE I SIS CH -
/-DIGND < %z ——>-PE/
1.b Svorkovnice typ (RS4) v RB2 +RB8/1
Datum 14.5.2015 EPLAN CHM1121M ‘ = AVT
Zprac.. Standard [ + RB7
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1.c
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z { Nahrazeno ¢im List 49




RB8

Chréni¢ T+ -Q3
Pfivod z RB7 (Celkové situace) TN-S C i . L » .
“HL1 P Propojeni (GV2G245) Hiebenova lista 3P/63A, 8 pripojky (rozte¢ 45mm) 80A
|
+RB7-RB8_L1/ +R87/13 > S - Lo—pe
|
DIN blok I. +RB7-RB8_L2/ +#87/1.3 L o\ = = :
1 ) 3 | 4 FI Ekvipotencialni
+RB7-RB8_L3/ +R87/1.3 > W P svorkovnice 10
|
o R TS Y % 2 > -FI N/
+-N / +RB7/1p N . Hlavnég/xp|nac |
| +RB7/1.c.5
+-PET R Ryl ISUNUNN ISURUNN: e ! FRE_IN
o d?f' &2 3;9‘2% Teis yﬁ% Toie )
-PE1 T 2 |4 e 2 |4 e 5
Ekvipotencialni
svorkovnice 20
17 1 3 5 AL AL
N Q4 FX =\ =\ K1 K1
Reverzni prepina¢ 2 4 6 /1.9 A2 A2
15 Bojler
N 2,5 mm2
CYKY 3x2,5
-PE7 N_FI
10 mm?2 10 mm?2 2,5 mm2 -FRE_OUT
CYKY 5x16 CYKY 5x16 CYKY 5x16 1
_E__X___W__E_;EE .___X____;b_ PE .___X__l"_k_}'j B ES L
-X4 [ N N NN 1 X8 AN A 1 -X10 N NP 1 -X14 rs 1
bl J - i L ] Al ——— ]
. Al—_—A2/18
Servis 63A 3f nasténa 1 Servis 32A 3f nasténa Servis 16A 3f nasténa Servis lg ~—2
3g_—4
55 —6
N 21— 22
-PE3 -PE4 PES
-
]
|
7 8
-DIN2_L1/13 B—— 4 ¢
|
5 6
-DIN2_L2/13 -P—/y
|
DIN blok II. -DIN2_L3/13 *—3/ 4
|
DIN2N/13 b 2 » -FII_N/
|
| *
Eb A
- 1
- -F1 -F3
Chréni¢ Be 2 B
2,5 mm2 2,5 mm2
CYKY 3x2,5 CYKY 3x2,5
i 16 15
PES -N_FI -N_FI
1 2
B ES I | PE 2
x12{ A | X13[ |
7.
+RB7/1.c +SCH/1
Datum | 14.5.2015 EPLAN Zapojeni [= A
Zprac.. Standard [ + RB8
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nazev Pév. Nahrada z { Nahrazeno ¢im List 49




Schéma zapojeni Administrativni budova

29,25
=AVT+RB7-513
+RB7/1.b.6
=AVT+RB7-514 .
“re7/Lbs PFivod CYKY 5x10 z RB7
di d2 /J})/J} | 1 150mm |
(rReg) (Reg] UTP
8 7 [UTP —(w6
@ | | i) s
' [Teplotni Snimac PT100 | @3 [=AvT+Re7-s19
=AVT+RB7-B50 | UTP +RB7/1.c.2
e4 |-AvT+RB7-520
=VYH+RB2-E1 utp +RB7/1.c.2
r- -|Topen|'
d3d4 | |
- — Teplotni Snima¢ PT1000
=AVT+RB7-511 =AVT+RB7-B6 0
+RB7/1.b.5
n =AVT+RB7-512
N +RB7/1:b5 c
< £
— S
n
i
=AVT+RB7-59
+RB7/1.b.4
=AVT+RB7-510
+RB7/1.b.5
ZAVT+RB7-S1  =AVT+RB7-S3 =AVT+RB7-S5  =AVT+RB7-57 | 11)_ _C 11
+RB7/1.b.0 +RB7/1.b.2 +RB7/1.b.3 +RB7/1.b.3 u StI'OpU (RB7) (RB7)
SAVT+RB7-S2  =AVT+RB7-S4 =AVT+RB7-S6  =AVT+RB7-8 - TR
+RB7/1.b.1 +RB7/1b2  +RB7/Lb3 +RB7/1.b.4 Q@ ,Wl 3 SAVTRETSL el e3 :AVIES%-ZI.;
(RB7] — ——
—AvT+RB7-518 | €2 L
9 al a2||a3 a4|bl b2|b3 b4 g 32A 63A o7 &4 baamersis
(RB7) 1 2 4 senis Rep (R
\CRF) \Tj) \(T? QT? T
| ‘ ‘ ‘ ‘ RB7
H 150mm 200mm | 54DIN B 200mm H
Teplotni Snimac PT1000 A} REQ ‘
=AVT+RB7-87 0 B Privod
9 Z RB5 do RB7 JYSTY 4x2x0,8
fl f2
Dratény Zlab MERKUR 1 150x50x2000 GZ (30m) =AVI;F$ZISC2;
Drétény zlab MERKUR 1 200x50x2000 GZ (30m) -
+RB8/1 2
Datum _ | 14.5.2015 EPLAN Schéma zapojeni [= a7
Zprac.. Standard | + SCH
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Néhrada z | Nahrazeno ¢im List 49




Prehledové schéma
U kazdého svétla krabice

=AVT+RB7-H50 +R%/;.C-3 =AVT+RB7-H50 +RB7/1.c.3
: 12:5

x1 .X x2 x1 - x2

10V =AVT+RB7-H51 *RE//1¢3 ~AVT+RB7-H51 *F7/Le3
x1 X2 x1 X2
=AVT+RB7-H54 10W X3 X3 10W
21 10w
/2.1
+RB7/1.c.5
=AVT+RB7-H55 =AVT+RB7+EZ =AVT+RB7-H/§%
+RB7/1_§:§ +RB7/1.C7 =AVT+RB7-H52 +R'3/Z/_é'c'4 =AVT+RB7-H52 +R'3/;/_é'c'4 +RB7/1.c.9
30W 30W
30W 30W =AVT+RB7-H53 *RE7/1.¢5 —AVT+RB7-H53 +RE7/1.c5
B} /22.5 ) /22_5 =AVT+RB7-H62 =AVT+RB7-H62
2.8
10w =AVT+RB7-H57 X XY 3 /28
=AVT+RB7-H56 N W A +RB7/Lcd +RB7/1.c
+RB7/1.c.6 +RB7/1.c.7
=AVT+RB7-H54
/2.1
/2.1
+RB7/1.c.5
10w 30W
30w 30w
30w 30w =AVT+RB7-H61 =AVT+RB7-H62
=AVT+RB7-H55 =AVT+RB7-H58 7/ e 28
12.2 +RB7/1.c.7 =AVT+RB7-H60 =AVT+RB7-H60 +RB7/1.c.4
+RB7/1.c.5 25 2.4
+RB7/1.c.8 +RB7/1.c.8
30w
30w 10w
=AVT+RB7-H54
Zi =AVT+RB7-H59 =AVT+RB7-H59
g 2.6
+RB7/1.c.5 +RB7/1.c8 +RB7/1.c.8
Pida
10w
=AVT+RB7-H63
+RB7/1.c.4
1 =KUS+/1
Datum _ [9.5.2015 EPLAN Schéma zapojeni svétel [= avr
Zprac.. Standard [ + SCH
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 2
Zména Datum Nazev Pév. Nahrada z { Nahrazeno ¢im List 49




Kusovnik artiklC

F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu
0
=CA1+RB5 1 Rozvodnice na omitku BF-0-2/48-C EATON ETN.BF-0-2/48-C
=ADM 1 Rozvadet Mi 96227 HENSEL HEN.Mi 96227
=ADM-RB1 1 Rozvodnice pod omitku BF-U-4/132-C EATON ETN.BF-U-4/132-C
=ADM-RB2 1 Rozvodnice na omitku BF-0-4/96-C EATON ETN.BF-0-4/96-C
=ADM-RB3 1 Rozvodnice na omitku BF-0-2/48-C EATON ETN.BF-0-2/48-C
=ADM-U6 1 Svodié prepéti SP-B+C/3+1 EATON ETN.SP-B+C/3+1
=ADM+RB2-B3 1 PT1000 teplotni &idlo SK2PA-255-1 TECO TECO.SK2PA-255-1
=ADM+RB2-B4 1 PT1000 teplotni &idlo SK2PA-255-1 TECO TECO.SK2PA-255-1
=ADM+RB2-CP1016 1 PLC zékladni modul CP-1016 TECO TECO.CP-1016
=ADM+RB2-DR6024 1 Zdroj 24VDC DR-100-24 TECO TECO.DR-100-24
=ADM+RB2-F16 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F17 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F18 1 Jist PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1
=ADM+RB2-F26 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1
=ADM+RB2-F27 1 Jistié PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1
=ADM+RB2-F28 1 Jistié PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1
=ADM+RB2-F29 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F30 1 Jistié PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F31 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F32 1 PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=ADM+RB2-F34 1 Jisti¢ PL6-B6/1 EATON ETN.PL6-B6/1
=ADM+RB2-H1 0
=ADM+RB2-H2 0
=ADM+RB2-H3 0
=ADM+RB2-H4 0
=ADM+RB2-H5 0
=ADM+RB2-H6 0
=ADM+RB2-H7 0
=ADM+RB2-H8 0
=ADM+RB2-H9 0
=ADM+RB2-H10 0
=ADM+RB2-H11 0
=ADM+RB2-H12 0
=ADM+RB2-H13 0
=ADM+RB2-H14 0
=ADM+RB2-H15 0
=ADM+RB2-H16 0
=ADM+RB2-PriEncl 0
=ADM+RB2-QL 1 Chrani¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003
=ADM+RB2-Q2 1 Vypinad 15-63/3 EATON ETN.IS-63/3
=ADM+RB2-S1 0
=ADM+RB2-S1 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-52 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-53 0
=ADM+RB2-53 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-54 0
=ADM+RB2-54 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL.
=ADM+RB2-S5 0
=ADM+RB2-55 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-56 0
=ADM+RB2-56 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-57 0
=ADM+RB2-57 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=ADM+RB2-58 0
=ADM+RB2-58 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL
=AVT+SCH/2 l.a
Datum | 14.5.2015 EPLAN Kusovnik artikldi : - ABB.TL [= xus
Zprac.. Standard | +
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1
Zména Datum Nézev Plv. Nahrada z | Nahrazeno &im List 49




Kusovnik artiklC

F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=ADM+RB2-59 0

=ADM+RB2-59 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-510 0

=ADM+RB2-510 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-S11 0

=ADM+RB2-S11 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-512 0

=ADM+RB2-512 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-513 0

=ADM+RB2-513 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-514 0

=ADM+RB2-S14 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-515 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-516 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-519 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-519 0

=ADM+RB2-520 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-520 0

=ADM+RB2-521 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-521 0

=ADM+RB2-522 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-522 0

=ADM+RB2-523 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-523 0

=ADM+RB2-524 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB2-524 0

=ADM+RB2-X11 1 Zasuvka Praktik jednondsobnd IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+RB2-X12 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+RB2-X13 1 Zésuvka Praktik jednonésobna IP 44 5518-2929-8 Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+RB1-B1 1 PT1000 teplotni &idlo SK2PA-255-1 TECO TECO.SK2PA-2S5-1

=ADM+RB1-B2 1 PT1000 teplotni &idlo SK2PA-2SS-1 TECO TECO.SK2PA-2S5-1

=ADM+RB1-CI-T-0809 1 PLC CIB modul pod podhled C-IT-0908S-PNP TECO TECO.C-IT-09085-PNP

=ADM+RB1-F1 1 Jisti¢ PL6-C63/3 EATON ETN.PL6-C63/3

=ADM+RB1-F4 1 Jisti¢ PL6-C25/3 EATON ETN.PL6-C25/3

=ADM+RB1-F5 1 Jistic PL6-B25/3 EATON ETN.PL6-B25/3

=ADM+RB1-F6 1 Jisti¢ PL6-B32/3 EATON ETN.PL6-B32/3

=ADM+RB1-F7 1 Jistié PL6-B25/3 EATON ETN.PL6-B25/3

=ADM+RB1-F8 1 Jisti PL6-C20/3 EATON ETN.PL6-C20/3

=ADM+RB1-F9 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F10 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F11 1 Jist PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F12 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F13 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F14 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F15 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F16 1 Jistié PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F17 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F18 1 Jist PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F19 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F20 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F21 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F23 1 Jistié PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F24 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F25 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB1-F26 1 PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB1-F27 1 Jisti¢ PL6-B6/1 EATON ETN.PL6-B6/1

1 1.b
Datum | 14.5.2015 EPLAN Kusovnik artikld : - ETN.PL6-B6/1 [= xus
Zprac.. Standard | +
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1a
Zména Datum Nézev Plv. Nahrada z | Nahrazeno &im List 49




Kusovnik artiklC

F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=ADM+RB1-H20 0

=ADM+RB1-H21 0

=ADM+RB1-H22 0

=ADM+RB1-H23 0

=ADM+RB1-H24 0

=ADM+RB1-H25 0

=ADM+RB1-H26 0

=ADM+RB1-H27 0

=ADM+RB1-H28 0

=ADM+RB1-K1 1 DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ) Eaton ETN.DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ)

=ADM+RB1-PriEncl 0

=ADM+RB1-Q1 1 Chrani¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003_1

=ADM+RB1-Q2 1 Chréni¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003_1

=ADM+RB1-Q3 1 Vypinac 15-63/3 EATON ETN.IS-80/3

=ADM+RB1-525 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-526 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-527 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-528 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-529 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-530 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-S31 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-532 1 Tlagiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-533 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-534 1 Tlatiko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-535 1 Tlagiko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-536 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-537 1 Tlagiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-538 1 Tlagiko AT0-02-1-TA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-539 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-540 1 Tlagiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-541 1 Tlatiko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-542 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=ADM+RB1-X17 0

=ADM+RB1-X18 0

=ADM+RB1-X19 0

=ADM+RB1-X20 0

=ADM+RB1-X21 0

=ADM+RB1-X22 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+RB1-X23 0

=ADM+RB1-X24 0

=ADM+RB1-X25 0

=ADM+RB1-X26 0

=ADM+RB3-F4 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB3-F5 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB3-F6 1 Jisti& PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB3-F8 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=ADM+RB3-F9 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB3-F10 1 Jist PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=ADM+RB3-F11 1 Jistic PL6-B25/3 EATON ETN.PL6-B25/3

=ADM+RB3-HL1 1 Jistic PL6-PL6-B63/3 EATON ETN.PL6-B63/3

=ADM+RB3-Q1 1 Chrani¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003

=ADM+RB3-X4 0

=ADM+RB3-X5 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+RB3-X6 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=ADM+CLC0202B-CLC0202B 1 PLC CIB modul do instal. krabice C-OR-0202B TECO TECO.C-OR-0202B

=ADM+CLC0202B-H17 0

l.a 1.c
Datum | 14.5.2015 EPLAN Kusovnik artikld : - [= xus
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Kusovnik artiklu Fo1_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=ADM+CLC0202B-H18 0

=ADM+CLC0202B-S55 0

=ADM+CLC0202B-555 1 Tlatiko ATO-02-1-IAIR ABB ABB.TL

=ADM+CLC0202B-556 0

=ADM+CLC0202B-556 1 Tlatiko ATO-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RBO 1 Rozvadet Mi 96437 HENSEL HEN.Mi 96437

=VYH+RB2 1 Rozvodnice na omitku ZEB-BF-0-6/144-C EATON ETN.BF-0-6/144-C_2

=VYH+RB2-B1 1 Odporové idlo oroseni SHS-A3 TECO TECO.SHS-A3

=VYH+RB2-B2 1 Odporové &idlo oroseni SHS-A3 TECO TECO.SHS-A3

=VYH+RB2-B4 1 PT1000 teplotni &idlo SK2PA-255-1 TECO TECO.SK2PA-255-1

=VYH+RB2-CH1121M 1 PLC CIB modul C-HM-1121M TECO TECO.C-HM-1121M

=VYH+RB2-CH1121M 0

=VYH+RB2-E1 1 Elektrické topeni B33 TECO MAS.B3,3

=VYH+RB2-E2 1 Elektrické topeni 83,3 TECO MAS.B3,3

=VYH+RB2-F8 1 Jistie PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F9 1 Jisti PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F10 1 Jistie PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F11 1 Jistie PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F12 1 Jisti PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F13 1 Jistie PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F14 1 Jis PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F15 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=VYH+RB2-F16 1 Jistie PL6-B6/1 EATON ETN.PL6-B6/1

=VYH+RB2-F17 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-F18 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB2-H3 0

=VYH+RB2-H4 0

=VYH+RB2-H5 0

=VYH+RB2-H35 0

=VYH+RB2-H36 0

=VYH+RB2-H37 0

=VYH+RB2-H38 0

=VYH+RB2-H42 0

=VYH+RB2-H43 0

=VYH+RB2-H44 0

=VYH+RB2-H45 0

=VYH+RB2-Hd6 0

=VYH+RB2-H47 0

=VYH+RB2-H48 0

=VYH+RB2-HLL 1 Jistic PLHT-C80/3 EATON ETN.PLHT-C80/3

=VYH+RB2-HLL 1 Svodi¢ prepéti SP-B+C/3+1 EATON ETN.SP-B+C/3+1

=VYH+RB2-HL2 1 Jistie PLHT-C80/3 EATON ETN.PLHT-C80/3

=VYH+RB2-HL4 1 Jistic PL6-B20/3 EATON ETN.PL6-B20/3

=VYH+RB2-HL5 1 Jistic PL6-B40/3 EATON ETN.PL6-B40/3

=VYH+RB2-HL6 1 Jisti¢ PL6-B25/3 EATON ETN.PL6-B25/3

=VYH+RB2-HL7 1 Jistic PL6-B25/3 EATON ETN.PL6-B25/3

=VYH+RB2-HL8 1 Jistie PL6-B20/3 EATON ETN.PL6-B20/3

=VYH+RB2-HL9 1 Jist PL6-B20/3 EATON ETN.PL6-B20/3

=VYH+RB2-HL10 1 Jistic PL6-B16/3 EATON ETN.PL6-B16/3

=VYH+RB2-HL11 1 Jisti¢ PL6-B16/3 EATON ETN.PL6-B16/3

=VYH+RB2-HL12 1 Jisti¢ PL6-B16/3 EATON ETN.PL6-B16/3

=VYH+RB2-HL13 1 Jistie PL6-B16/3 EATON ETN.PL6-B16/3

=VYH+RB2-HL14 1 Jisti¢ PL6-B16/3 EATON ETN.PL6-B16/3

=VYH+RB2-PriEncl 0

=VYH+RB2-QL 1 Chrénié PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003

=VYH+RB2-S61 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

1.b 1.d
Datum | 1452015 EPLAN Kusovnik artikidi : - ABB.TL [~ xus
Zprac.. | Standard | +
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Kusovnik artiklC

F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=VYH+RB2-562 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-563 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S64 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S65 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S66 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S67 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-568 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S69 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S70 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S71 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S72 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-573 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S74 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-575 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S76 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S77 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S78 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S79 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-S80 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-581 1 Tlaciko ATO0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB2-U4 1 FAZ-XK25 Gewiss Gewiss.GW44206

=VYH+RB2-U5 1 FAZ-XK25 Gewiss Gewiss.GW44206

=VYH+RB2-U6 1 FAZ-XK25 Gewiss Gewiss.GW44206

=VYH+RB2-U8 1 FAZ-XK25 Gewiss Gewiss.GW44206

=VYH+RB2-X17 0

=VYH+RB2-X18 0

=VYH+RB2-X19 0

=VYH+RB2-X20 0

=VYH+RB2-X21 0

=VYH+RB2-X22 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB2-X23 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB2-Y3 1 Ventil pneumaticky A1E130 REZEZYOLOMOUC REO.A1E130

=VYH+RB2-Y3 1 Civka k (ventil pneumaticky) ASA202400 REZEZYOLOMOUC REO.ASA202400

=VYH+RB2-Y4 1 Ventil pneumaticky A1E130 REZEZYOLOMOUC REO.A1E130

=VYH+RB2-Y4 1 Civka k (ventil pneumaticky) ASA202400 REZEZYOLOMOUC REO.ASA202400

=VYH+RB1-F1 0

=VYH+RB1-F2 0

=VYH+RB1-F3 0

=VYH+RB1-F4 0

=VYH+RB1-F5 0

=VYH+RB1-F6 0

=VYH+RB1-F7 0

=VYH+RB1-F8 0

=VYH+RB1-F9 0

=VYH+RB3 1 Rozvodnice na omitku BF-0-2/48-C EATON ETN.BF-0-2/48-C

=VYH+RB3-F2 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB3-F4 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB3-F5 1 Jist PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB3-F6 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB3-HL2 1 Vypina& 15-63/3 EATON ETN.IS-80/3

=VYH+RB3-Q1 1 Chrani¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003

=VYH+RB3-X1 0

=VYH+RB3-X5 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB3-X6 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB3-X7 1 Zésuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB3-X8 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

1.c le
Datum_|145.2015 EPLAN Kusovnik artikld : ABB.TL - ABB.5518-2929-B [= xus
Zprac.. Standard | +
Zkontr. Inteligentni elektroinstalace 001 List 1d
Zména Datum Nazev Plv. Nahrada z | Nahrazeno &im List 49




2 3 5 6 9
V4 - [o]
Kusovnik artiklu Fo1_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=VYH+RB4 1 Rozvodnice na omitku ZEB-BF-0-3/72-C EATON ETN.BF-0-3/72-C_4

=VYH+RB4-CI2-T1-1 1 PLC CIB modul pod podhled C-IT-0908S-PNP TECO TECO.C-IT-09085-PNP

=VYH+RB4-CI2-T1-1 0

=VYH+RB4-F1 1 Jistit PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB4-F2 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB4-F3 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=VYH+RB4-F4 1 Jistit PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=VYH+RB4-F5 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=VYH+RB4-F6 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB4-F7 1 Jistit PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB4-H10 0

=VYH+RB4-H11 0

=VYH+RB4-H12 0

=VYH+RB4-H13 0

=VYH+RB4-H14 0

=VYH+RB4-H15 0

=VYH+RB4-H16 0

=VYH+RB4-H17 0

=VYH+RB4-H18 0

=VYH+RB4-HLL 1 Vypinat 15-63/3 EATON ETN.IS-80/3

=VYH+RB4-HL3 1 Jisti¢ PL6-C20/3 EATON ETN.PL6-C20/3

=VYH+RB4-HL6 1 Jisti¢ PL6-C20/3 EATON ETN.PL6-C20/3

=VYH+RB4-HL7 1 Jistic PL6-C20/3 EATON ETN.PL6-C20/3

=VYH+RB4-HL8 1 Jisti¢ PL6-C20/3 EATON ETN.PL6-C20/3

=VYH+RB4-PriEnc2 0

=VYH+RB4-Q1 1 Chréni¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003

=VYH+RB4-Q2 0

=VYH+RB4-Q3 0

=VYH+RB4-585 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-586 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-S87 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RBA4-588 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-589 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-S90 1 Tlagiko AT0-02-1-TA/R ABB ABB.TL

=VYH+RBA4-591 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-592 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-593 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RBA4-594 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-S95 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-596 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RBA4-597 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-598 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-599 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-5100 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-5101 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-5102 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-5103 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=VYH+RB4-5104 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL.

=VYH+RB4-X1 0

=VYH+RB4-X3 0

=VYH+RB4-X7 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB4-X8 1 Zésuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB4-X10 0

=VYH+RB4-X11 0

=VYH+RB4-X12 1 Zésuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB4-X13 1 Zésuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B
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Kusovnik artiklC

FO1_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=VYH+RB5-F2 1 Jisti PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB5-F3 1 Jistit PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB5-F4 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=VYH+RBS5-HLL 1 Vypinat 15-40/3 EATON ETN.IS-40/3

=VYH+RB5-Q3 1 Chréni¢ PF6-25/4/003 Eaton ETN.PF6-25/4/003

=VYH+RB5-X6 1 Zésuvka Praktik jednonésobné IP 44 5518-2929-8 Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB5-X7. 1 Zésuvka Praktik jednonasobné IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB6 1 Rozvodnice na omitku BF-0-2/48-C EATON ETN.BF-0-2/48-C

=VYH+RB6-F2 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB6-F3 1 Jistit PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=VYH+RB6-QL 1 Chrénit PF6-25/2/003 Eaton ETN.PF6-25/2/003

=VYH+RB6-51 1 Vypinat 15-25A EATON ETN.IS-25A

=VYH+RB6-UPS 0

=VYH+RB6-X4 1 Zésuvka Praktik jednonésobnd IP 44 5518-2929-8 Elima ABB.5518-2929-B

=VYH+RB6-X5 1 Zésuka Praktik jednonésobnd IP 44 5518-2929-8 Elima ABB.5518-2929-B

=AVT+RB7 1 Rozvodnice na omitku ZEB-BF-0-3/72-C EATON ETN.BF-0-3/72-C_4

=AVT+RB7-B3 1 PT1000 teplotni Cidlo SK2PA-2S5-1 TECO TECO.SK2PA-255-1

=AVT+RB7-B4 1 PT1000 teplotni Cidlo SK2PA-2S5-1 TECO TECO.SK2PA-255-1

=AVT+RB7-B5 1 PT1000 teplotni Cidlo SK2PA-2S5-1 TECO TECO.SK2PA-255-1

=AVT+RB7-CH2 1 PLC CIB modul C-HM-1121M TECO TECO.C-HM-1121M

=AVT+RB7-CH2 0

=AVT+RB7-E3 1 Elektrické topeni B3,3 TECO MAS.B3,3

=AVT+RB7-F4 1 Jistic PL6-C40/3 EATON ETN.PL6-C40/3

=AVT+RB7-F12 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F17 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F21 1 Jistic PL6-C32/3 EATON ETN.PL6-C32/3

=AVT+RB7-F22 1 Jisti¢ PL6-C16/3 EATON ETN.PL6-C16/3

=AVT+RB7-F23 1 Jist PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F30 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=AVT+RB7-F31 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=AVT+RB7-F32 1 Jisti¢ PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=AVT+RB7-F33 1 Jistic PL6-B10/1 EATON ETN.PL6-B10/1

=AVT+RB7-F34 1 Jisti¢ PL6-B6/1 EATON ETN.PL6-B6/1

=AVT+RB7-F35 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F36 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F37 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F38 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F39 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F40 1 Jisti¢ PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-F41 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1

=AVT+RB7-H50 0

=AVT+RB7-H51 0

=AVT+RB7-H52 0

=AVT+RB7-H53 0

=AVT+RB7-H54 0

=AVT+RB7-H55 0

=AVT+RB7-H56 0

=AVT+RB7-H57 0

=AVT+RB7-H58 0

=AVT+RB7-H59 0

=AVT+RB7-H60 0

=AVT+RB7-H61 0

=AVT+RB7-H62 0

=AVT+RB7-H63 0

=AVT+RB7-H67 0

=AVT+RB7-H68 0
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Kusovnik artiklt F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu

=AVT+RB7-HLL 1 FAZ-B40/3-RT Eaton ETN.FAZ-B40/3-RT

=AVT+RB7-K1 1 DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ) Eaton ETN.DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ)

=AVT+RB7-PriEnc2 0

=AVT+RB7-Q1 1 Chréni¢ PFIM-40/4/003-G-GV Eaton ETN.PF6-40/4/003

=AVT+RB7-Q3 1 Chréni¢ PF7- 40/4/03-S/A Eaton ETN.PF7- 40/4/03-S/A

=AVT+RB7-Q4 1 Reverzni prepinat T0-4-15682/11/SVB Eaton ETN.T0-4-15682/11/SVB

=AVT+RB7-Q5 1 Chréni¢ PFIM-40/4/003-G-GV Eaton ETN.PF6-40/4/003

=AVT+RB7-51 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-S1 0

=AVT+RB7-52 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-52 0

=AVT+RB7-S3 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-53 0

=AVT+RB7-54 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-54 0

=AVT+RB7-55 1 Tladiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-S5 0

=AVT+RB7-56 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-56 0

=AVT+RB7-57 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-57 0

=AVT+RB7-S8 1 Tladiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-S8 0

=AVT+RB7-S9 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-S9 0

=AVT+RB7-510 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-510 0

=AVT+RB7-S11 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-511 0

=AVT+RB7-512 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-512 0

=AVT+RB7-513 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-513 0

=AVT+RB7-514 1 Tlagiko AT0-02-1-TA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-514 0

=AVT+RB7-515 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-515 0

=AVT+RB7-516 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-516 0

=AVT+RB7-517 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-517 0

=AVT+RB7-518 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-518 0

=AVT+RB7-519 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-519 0

=AVT+RB7-520 1 Tlatiko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL

=AVT+RB7-520 0

=AVT+RB7-521 1 Tlaciko AT0-02-1-IA/R ABB ABB.TL.

=AVT+RB7-521 0

=AVT+RB7-X13 0

=AVT+RB7-X14 0

=AVT+RB7-X15 0

=AVT+RB7-X23 1 Zasuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B

=AVT+RB7-X24 0

=AVT+RB7-X25 0

=AVT+RB7-X26 0
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Kusovnik artiklC

F01_001
Oznadeni pfistroje Mnozstvi Oznaceni Typové Cislo Dodavatel Cislo artiklu
=AVT+RB7-X27 0
=AVT+RB7-X28 0
=AVT+RB7-X29 0
=AVT+RB7-X30 0
=AVT+RB7-X31 0
=AVT+RB8 1 Rozvodnice na omitku BF-0-2/48-C EATON ETN.BF-0-2/48-C
=AVT+RB8-F1 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=AVT+RB8-F3 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=AVT+RB8-F8 1 Jistic PL6-C32/3 EATON ETN.PL6-C32/3
=AVT+RB8-F12 1 Jistié PL6-C16/3 EATON ETN.PL6-C16/3
=AVT+RB8-F16 1 Jistic PL6-B16/1 EATON ETN.PL6-B16/1
=AVT+RB8-HL1 1 FAZ-B40/3-RT Eaton ETN.FAZ-B40/3-RT
=AVT+RB8-K1 1 DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ) Eaton ETN.DILMP32-01(230V50HZ,240V60HZ)
=AVT+RB8-Q1 1 Chrani¢ PFIM-40/4/003-G-GV Eaton ETN.PF6-40/4/003
=AVT+RB8-Q3 1 Chranié PFIM-40/4/003-G-GV Eaton ETN.PF6-40/4/003
=AVT+RB8-Q4 1 Reverzni prepinat T0-4-15682/11/SVB Eaton ETN.T0-4-15682/11/5VB
=AVT+RB8-X4 0
=AVT+RB8-X8 0
=AVT+RB8-X10 0
=AVT+RB8-X12 0
=AVT+RB8-X13 0
=AVT+RB8-X14 1 Zésuvka Praktik jednonasobna IP 44 5518-2929-B Elima ABB.5518-2929-B
=AVT+RB9 1 Rozvodnice na omitku ZEB-BF-0-6/144-C EATON ETN.BF-0-6/144-C_2
=AVT+RB9-F1 1 NoZova pojistka NP 00C 40A gG ELIMA OEZ.NP 00C 40A gG
=AVT+RB9-F2 1 NoZova pojistka NP 00C 40A gG ELIMA OEZ.NP 00C 40A gG
=AVT+RB9-F3 1 Nozové pojistka NP 00C 40A gG ELIMA OEZ.NP 00C 40A gG
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