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Cil prace: Cilem bakalarské prace bude analyza a porovnani stavajicich

moznosti vyuziti UAV ve Smart Cities, primarné se zaméfenim na méieni kvality ovzdusi.
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Prace svym zaméfenim odpovida studovanému oboru
Vymezeni cile a jeho naplnéni

Zpracovani teoretickych aspektd tématu

Zpracovani praktickych aspekt tématu

Adekvatnost pouzitych metod, zpisob jejich pouziti
Hloubka a spravnost provedené analyzy

Prace s literaturou

Logicka stavba a ¢lenéni prace

Jazykova a terminologicka Groven

Formalni Uprava a nalezitosti prace
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Vyuzitelnost vysledkt prace v teorii (v praxi)
Vyjadrieni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

Antiplagiatorska kontrola systémem Odevzdej.cz nasla shodu 5,2%. Podrobnou analyzou
bylo zjisténo, Ze se jedna o dil¢i definice pojmti z oboru legislativy dronti, které autorka
cituje z primarnich zdrojt. Prace samotna je originalni.

Dil¢i pfipominky a naméty:
V citovanych zdrojich jsou drobné formalni nepfesnosti.

Podrobné schéma zapojeni sestavy chybi, i kdyz se jedna o standardni doporucené
zapojeni ¢idla i A/D prevodniku.

Celkové posouzeni prace a zdiivodnéni vysledné znamky:

Téma je aktualni a reflektujici rostouci potfebu monitorovani kvality ovzdusi v kontextu
chytrych mést. Vyuziti UAV (Unmanned Aerial Vehicles) pro tento ucel je vsouladu



s pozadavky na efektivni a operativni feSeni tohoto méreni za pomoci technologicky
pokrokového feseni.

Teoreticka ¢ast prace je vhodné a podrobn€ strukturovana a poskytuje ¢tenari uceleny
prehled o problematice. I kdyz je teoreticka ¢ast relativné rozsahla (historie vyvoje drond,
legislativa), mohla by byt doplné€na o aktualnéjsi studie z poslednich let, které se zabyvaji
podobnymi projekty v oblasti Smart Cities a UAV.

Legislativni ¢ast tykajici se dront je podrobné zpracovand, presto mohla byt jesté vice
soustfedéna na praktické problémy a feSeni v kontextu jejich nasazeni ve Smart City.
Autorka cituje pfiméfeny pocet zdroji (33), povét§inou zahrani¢nich a pokryvajicich
jednotlivé tématické podoblasti prace.

Prakticka ¢ast predstavuje hw a sw feSeni — volbu jednotlivych komponent, popis sestaveni
mericiho zafizeni, jeho pfipevnéni na dron pomoci 3D tiSténého drzaku, nastaveni a
zahoteni pouzitého senzoru, testovani stability a doby letu dronu a nasledné méfeni kvality
ovzdusi v redlnych podminkach.

Prezentace a analyza namérenych dat je zakladni a podle predpoklad méla byt roz§ifena
o pokrodilejsi statistické metody nebo porovnani s hodnotami naméfenymi v uzavienych
prostorach. Pii konkrétnich experimentech se ale ukdzalo, Ze namérené hodnoty
nevykazuji ocekavanou variabilitu, respektive indoor méfeni nebylo z bezpec¢nostnich
divodda realizovano, proto tato analyza postradala smysl.

Autorka se bakalarské praci vénovala dlouhodobé a vzhledem k tomu, Ze je aktivni pilotkou
dront, promitla do prace i osobni zkuSenosti. Prokazala schopnost prakticky aplikovat a
integrovat poznatky z riznych oblasti do funkéniho prototypu.

Spolupréci s diplomantkou hodnotim velmi pozitivné.

Na zakladé vyse uvedenych dil¢ich komentait praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji
vysledné hodnoceni stupném A - B.

Otazky k obhajobé:

Jaké byly nejvétsi technické vyzvy pii sestavovani méficiho zarizeni a jeho integraci s UAV?
Jaké jsou moznosti stabilizace letu dronu bez pritomnosti GPS signalu?

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: B
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