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 výsledku anti-plagiátorské kontroly 

5,2%. Podrobnou analýzou 

bylo  z oboru , které autorka 

cituje z primárních zdroj . Práce samotná je originální. 

 

 

V citovaných zdrojích jsou drobné formální  

Podrobné schéma zapojení sestavy 

 

 

C  

Téma je aktuální a 

 v souladu 



 

 

s  za pomoci technologicky 

pokrokového   

  

 rozsáhlá (hi , 

legislativa) studie z posledních let, které se zabývají 

podobnými projekty v oblasti Smart Cities a UAV.  

 týkající se  je zpracovaná,  mohla být 

  kontextu jejich nasazení ve Smart City. 

Autorka cituje  33)

jednotlivé tématické podoblasti práce.   

 volbu jednotlivých komponent, popis sestavení 

 pomocí nastavení a 

senzoru, testování stability a doby letu dronu 

 v reálných podmínkách. 

Prezentace a anal m  

 hodnotami  uz

prostorách. 

nevykazují  í nebylo z 

.  

Autorka se bakal  tomu, 

 i Prokázala schopnost prakticky aplikovat a 

integrovat poznatky z oblastí do funk . 
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ích   a navrhuji 

výsledné hodnocení A - B. 
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