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Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly

Antiplagiatorsky systém nalezl 5% shodu s jinymi dokumenty, predevsim diky citacim z legislativy
provozu drong.

Dilci pfipominky a naméty:

Oponovana prace nepatti mezi vydarené. Uvod jiz tak kratké prace (38 stran) nebylo nutné zagit
rokem 1783 a zminkou o horkovzdusnych balénech a bratrech Wrightovych. Z popisu o historii
Spiondaze by se dalo soudit, Ze letoun U2 sestfeleny na SSSR byl bezpilotni, coZ neni pravdou. Nahled
je dosti vénovany vyvoji vojenskych bezpilotnich prostfedkd, coZ ne zcela souvisi s vlastni praci.
Davalo by smysl popsat, jak vyvoj postupoval v civilni sféfe, de facto od hracek az po komercni
vyuZziti, jak do vyvoje zasahl vyvoj napdjecich ¢lankd, jaka je Site mirového vyuZziti, a jak lze tyto
prostiedky do Smart City implementovat. Konstrukci dronl je vénovana jedna stranka. Bylo by
vhodné popis udélat detailnéjsi pro potieby spravné volby k dale zamyslenému ucelu.

Ackoli obsah nabizi kapitolu tfeti irovné 6.2.2 Popis méreni, v textu najdeme i Uroven Ctvrtou.

V kapitolach 6.2.2.1 2 6.2.2.2 je pak povrchné pojednano o moznostech uloZeni dat lokalné nebo do
cloudu. Bylo by dobré provést porovnani z riznych Ghld pohledu, tfeba pamétovou kapacitu media,
zda rozhoduje rychlost zapisu na néj, pocet cykll zapisu, energeticka narocnost, vliv dalsiho HW na
hmotnost sestavy, manévrovani a dolet, kvalifikovany odhad potfebné kapacity pamétového media



pro rlizné varianty uZiti, atd. Za kapitolou 6.2.2.2 nasleduje obsahlejsi a zajimavéjsi ¢ast Mérici
sestava, kterd je ale bez Cislovdni, coz budi dojem, Ze jde o subkapitolu predeslé ¢asti.

Text obsahuje ukazku kédu a fotografii zapojené nezapouzdiené elektroniky. Vhodné by bylo pfidat
obrazek — schéma zapojeni a jeho popis, aby bylo srozumitelné, které piny byly pouzity a k ¢emu.
Méreni kvality ovzdusi mélo byt realizované v interiéru Fakulty informatiky a managementu, jak je
uvedeno na strané 33. Spravné autorka uvadi, Ze signal GPS uvnitf budov nelze pro jeho nestabilitu a
nedostupnost pouzit. Vnitfnimi prostory by se ale Iétat autonomné dalo za vyutZiti jinych technologii,
které mély byt v reSersSni ¢asti aspor zminény.

Prace je na mnoha mistech psana Uspornym jazykem, ¢imz trpi srozumitelnost a vznikaji nepresnosti.
Vytka miti k napfiklad k popisu na strané 10, kde Ize polemizovat o popisu funkce motor( a vrtuli.
Dobre je popsany a vysvétleny postup volby umisténi sondy na téle dronu. Pasaz o legislativé a
kategorizaci na str.19-24 je pro provoz dron( jisté daleZita, v daném rozsahu je pro tuto praci
zbytecné obsahla.

Z prace neni jasné, co se ma v ovzdusi méfit a jak. Nejdetailnéjsi informaci je spojeni ,koncentrace
raznych latek ve vzduchu”. Volba potrebnych ¢idel a senzorl s poZzadovanou presnosti bude mit jisté
vliv na konstrukci dronu, jeho hmotnost a spotfebu a také uchyceni k télu. Jaké senzory by pfipadaly
do uvahy, co budou tyto senzory generovat, jak bude zpracovany datovy tok,..?

Celkové posouzeni prace a zdivodnéni vysledné znamky:

Prace se v Uvodni ¢asti vénuje historii nejen bezpilotnich prostfedkd, primarné ve vojenském vyufziti.
V dalsi ¢asti je pak stru¢né popsana zakladni konstrukce dron(. Informace o Smart City jsou strohé,
coz misty plUsobi chaoticky. Pfiklady ze svéta se opiraji o tfi citace a Ctyfi mésta, coz v soucasné dobé
neni dostacujici reprezentativni vzorek. Na nasledujici strance jsou jiz zminény drony a jejich vyuziti
ve Smart City nasledované informacemi o znecisténi ovzdusi a moznostech jeho monitorovani a
nékolik dalSich heslovité popsanych pojm( reseni. Pata kapitola je vénovana legislativé provozu
bezpilotnich prostiedkd. Sesta kapitola se zabyva méfenim, uloZzenim a analyzou dat. Spada sem i
popis pouZité sestavy a konfigurace nasledovana realizaci a zpracovanim ziskanych dat. Ve shrnuti a
zavéru jsou souhrnné informace z prace, jejiz téma je zajimavé, jen se dalo pojmout s vétsim
dlirazem na IT a aplikovanou informatiku.

Otazky k obhajobé:

Kde se vSude dnes bezpilotni prostfedky pouZzivaji, k jakym ucelim?
Které z nich se daji a jakym zplisobem integrovat do sluzeb Smart City?
Je rozdil ve velicinach, které se sleduji v interiéru a exteriéru?

Praci doporucuji k obhajobé.
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