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Abstrakt

Abstrakt

Uvadéna bakalarska prace byla pojata jako zékladni seznamenti s jinak velmi rozsahlym
systémem KNX. Jsou zde podstatné informace o sbérnicovém fidicim systému KNX, pravidla
topologie ¢i historie nejdulezitéjsiho aplikac¢niho nastroje (ETS) pro zmitniovany systém. Za
pomoci softwaru ETSS5 jsou v této praci vytvoreny celkem tii laboratorni navody zabyvajici se
seznamenim s programovacimi postupy a prostiedim ETSS5, propojeni vCetné naprogramovani
KNX a DALI panelem a néasledné multifunk¢nim ovladacem priOn. Laboratorni navody jsou
koncipovany od nejzakladnéjsich nastaveni prvki k tém slozitéjsSim. Zminény jsou i problémy,
které mohou nastat pii programovani v prostiedi ETSS.

KLICOVA SLOVA:

Ridici sbérnicovy systém, inteligentni elektroinstalace, ETSS5, KNX/DALI, priOn, PowerTool,



Abstrakt

Abstrakt

Mentioned thesis was conceived as basic introduction in very comprehensive systém KNX. In
these thesis are essential information about bus control systém KNX, topology rules or the history
of the most important application tool (ETS) for mentioned system. There are created three
laboratory manuals with the using software ETSS. Laboratory manuals contains procedures of
configuration KNX, DALI bus and multifunction controller priOn.

Manuals are distributed from basic to more complicated setting elements. In the thesis are also
mentioned problems, which can arise when you programming in ETSS system.

KEYWORDS:

Control bus system, smart wiring, ETS5, KNX / DALI, prions, PowerTool,
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1 Uvop

V posledni dobé je v oboru elektroinstalace ¢asto sklonované téma inteligentni fidici systémy.
V zésade véci vSak nejde o zadnou inteligenci, ale o pouhé naprogramovani a nastaveni kazdého
vystupniho nebo vstupniho prvku. Kazda instalace s fidicim systémem je natolik inteligentni
nakolik inteligentni byl jeho programéator ¢i moznost nastaveni daného prvku. Jednim z fidicich
systému budov je systém KNX, ktery je vhodnéjsi predevsim pro instalace do vétSich budov.
Pro vyuziti v malych budovach a pro srovnani s podobnymi systémy je uvedeno nékolik systému
v kapitolach 1.1 az 1.2 .

Ridici systém elektroinstalace nam piina§i vysoky komfort a jednoduchost pii uzivani
a obsluhovani budov a domovi. Tento systém je schopen ovladat teplotu v jednotlivych
mistnostech, regulovat ventilaci ¢i stinici techniku a mnoho jinych v provozu béznych funkei.

1.1 Inels

Inels od spolecnosti Elko EP s.r.o. pracuje na bazi centralni jednotky PLC, garantovana
rychlost prenosu dat je 19,2 kb/s a systém pracuje na sbérnici CIB (common installation bus). Po
sbérnici putuje protokol, ktery si firma sama navrhla a jedna se o uzavieny protokol. Nelze tedy
viazovat komponenty od jinych vyrobca.

EGO-N

Systém chytré instalace pochazi od mezinarodni firmy ABB s.r.0. Jedna se o centralizovany
systém, do jehoz fidici jednotky 1ze propojit az 512 zafizeni pfipojenych na 4-vodi¢ovou sbérnici.
Dva vodice jsou urCeny pro napajeni snimacu pohybt, termostati nebo tlacitek s led indikaci. Zbylé
dva vodiCe jsou vyuzivany pro pienos telegramu (paketir). Topologie systému EGO-N je tvorena
liniovou sbérnici, kterd ma vSak velmi omezenou délku a to maximaln€ 700m primarni sbérnice
pro jeden fidici modul. Liniova topologie méa nevyhodu v tom, ze pfi vypadku jednoho ¢lenu v linii
je nefunk¢ni zbytek linie za poruSenym c¢lenem.

1.2 LonWorks

Technologii LonWorks vyvinula firma Echelon ve spolupraci s firmami Toshiba a Motorola.
LON, nebo-li Local Operating Networks je v pfekladu mistni datova sit’. Jedna se o otevfieny,
decentralizovany protokol, jehoz nesmirnou vyhodou je jeho univerzalnost. Ta zacina
u komunikac¢niho media, kterym muze byt Siroka Skala kabelového vedeni:

% beézny sdélovaci kabel

%  silové rozvody (230/400V)

% kroucena dvojlinka

% koaxialni kabel

% radiové sité

* infra¢erveny prenos (IR)

* RS —485

*  vyjimeénym mediem muze byt tieba kolejnice

Dalsi univerzalnosti je obrovska variabilita a volnost pii konfiguraci projektu. Je velmi
softwarovée propracovany, takze zvlada i nejnarocnéjsi projekty. Toto je zarover i1 jeho nevyhodou.
Sbérmice LON je zkomolena, neusporadana muze se stat i tak sloZitou, ze se v ni nevyzna ani
specialista. [1, s. 78]
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2 SBERNICOVY SYSTEM PRO RIZENIi BUDOV KNX

Systém KNX je sbérnicovy standard vytvoreny pro zvysSeni komfortu a pfedevsim pro snizeni
provoznich naklada tsporou energii, coz je v posledni dobé hodné Casto zminiovana problematika.
Systém KNX je jedinym celosvétové uznavanym otevienym protokolem pro automatizaci
technickych zafizeni budov, ktery ziskal uznani narodni evropské komise a byl schvalen jako
norma EN50090 a CEN EN 13321-1. O par let pozdé&ji (v roce 2006) byl také uznan mezinarodni
normou ISO/IEC 14543-3. Ziskanim téchto norem je cesta k investoram, projektantim a také
k uzivatelim blizsi a jiZz nyni se systém postupné rozsifuje po celém svét€. Vyrobei, ktefi vyrabi
mimo Evropu se fidi podle normy ISO/IEC 14543-3-x. Tito vyrobci mohou navazat na uz rozsifeny
evropsky trh a vstoupit tak do oblasti elektroinstalaci s velkym potencialem. [2]

2.1 Charakteristika systému KNX

Systém KNX piedstavuje technologii, ktera umoziiuje ve spolupraci s dal§imi systémy ovladat
budovy, at' uz se jedna o sidla firem nebo rodinné domy. Tento zpisob instalace reprezentuje
moderni druh elektroinstalaci tzv. ,inteligentni elektroinstalaci“, zjednodusuje tak zptsob ovladani
a zvySuje standart obyvani v kancelafi ¢i domové. V podstaté nejde o zadnou umélou inteligenci
budovy ¢i jeho instalace, ale jde jen pouze o naprogramovani jednotlivych zafizeni tvofici celistvy
systém, ktery je potom sam schopen vyuzivat naprogramované funkce a ovladat tak nekteré dalsi
veliCiny. Nakonfigurovany systém propojeny napf. s vytapénim/chlazenim, osvétlenim,
zasuvkovymi okruhy ¢i poplachovym systémem muze uzivatel ovladat pomoci webového rozhrani
nebo aplikace na svém chytrém telefonu eventualné tabletu cely rodinny dim. Jednoduse
si tak nastavi piijemné prostredi ve svém obydli béhem par vtefin a to v§e mize provadét i vzdalené
prostfednictvim internetového pripojeni.

2.1.1 Vhodné pouziti

Nejzakladnéjsi propojeni technologie KNX se provadi spolu s osvétlenim a topenim. V tomto
pfipadé je velmi dulezité, aby investor porovnal ekonomickou stranku investice tohoto systému
se ziskanim vys$siho pohodli uzivatele. Navratnost v malém rozsahu instalace neni tak znacna
jako pfi instalaci vétsiho rozsahu pii splnéni vysSich pozadavki na komfort (moznost ovladat rizné
svételné scény budovy v exteriéru/interiéru, posuv brany, gardzovych vrat ¢i stinici techniky,
vytapéni bazénu nebo hlidat zavlazovani travniku a mnoho dalSich vymoZzenosti). Z tohoto divodu
a podobnych vétSich budovach. Je zde velk4 uspora energii, protoze systém rozpozna napr.
oteviené okno a je schopen zareagovat na to omezenim vytapéni v dané mistnosti. Timto zpiisobem
se vymeéni Cerstvy vzduch za kratkou dobu v celé mistnosti a zabrani se tak stdlému vytapéni pfi
otevieném okné vyklopeném na ventilaci.

2.1.2 Prenos dat na sbérnici a jeji charakteristika

Sbérnice KNX od asociace Konnex pracuje se shodnou podporou komunikace po kabelu
i bezdratové. Diky tomu, Ze se jedna o otevieny komunikacni standart 1ze vyuzivat a kombinovat
pfistroje od riznych vyrobct jako jsou napt. ABB, Siemens aj. Protoze se jedna o decentralizovany
systém, ma kazdé zafizeni svoji jedineCnou adresu. Pomoci téchto individudlnich adres je systém
schopen mezi s sebou komunikovat bez jakékoli fidici jednotky. Tato komunikace probiha
prostfednictvim bitové interpretace po sbérnici. Pro bezproblémovou komunikaci je nutno sbérnici
napajet. K tomu slouzi zalohovany napajeci zdroj pfipojen pies tlumivku, ktera se pii prichodu
nizké frekvence (stejnosmérné napéti) tvaii jako maly odpor a naopak pii pruchodu vysoké
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frekvence (pfenos dat) pasobi jako velky odpor, proto napajeci zdroj omezuje pienesena data
zanedbatelné. Data se pfenasi po jednom krouceném paru (nejCastéji se vyuziva cerny a Cerveny
vodi¢ — viz Obr. 1) doporuceného kabelu YCYM 2x2x0,8 (nebo JYSTY 2x2x0,8). Zbylé dva
vodicCe se vyuziji pro malé napéti SELV anebo se nevyuziji vibec. Tento kabel ma zelenou
(Cervenou) barvu povrchové PVC izolace, a tak jde jednoznacné odlisit od ostatnich rozvodnich
kabelu. [3]

Stinéni
Izolace

Obr. 1 - Kabel YCYM 2x2x0,8

Mimo jiz zminéného prenosového media (YCYM), lze také jako fyzické medium pouzit
nasledujici:
e napajeci silové vodiCe - Power line
e bezdratova komunikace - radiovy pienos (RF)
e infracerveny pienos (Infra)

e komunikace zalozena na IP (TCP/IP) [4]

Ve vyse uvedeném odstavci bylo zminéno jako pfenosové médium pro prenos dat kabel, u néjz
se vyuziva krouceného paru (tzv. TP-Twisted Pair). OvSem neni jediné medium, které lze pouzit.
Lze pouzit také stavajici elektroinstalaci vedeni 230V (Powerline) nebo bezdratovou technologii
na zakladé¢ radiového prenosu ,,KNX RF“. Pro vzdjemnou komunikaci se pouziva i sité ethernet.
Po této siti 1ze posilat data ze systému KNX prostfednictvim ,, KNX IP“ — toto zafizeni bude blize
popsano v kap. 2.3.6. Systém KNX je ovSem pfiipraven i pro dalsi rozhrani jako jsou opticka vlakna.

[5]

2.1.2.1 PowerLine

PowerLine predstavuje prenos telegramu po silovém vedeni 230/400V mezi jakymkoliv
fazovym (krajnim) a stfednim vodi¢i. Tato komunikace probiha rychlosti az 1200 bit/s. Tohoto
zpusobu komunikace se vyuziva, neni-li mozno pouzit krouceny par (KNX TP1).

Komunikace po silovém vedeni se nesmi pouzit v pfipadech, kdy by ztrata prenaSeného

telegramu znamenala ohrozeni na zivoté nebo velké materidlni Skody, tzn. Nouzové osvétlent,
nouzove ovladani vytahu ¢i nouzovy rozhlas.

2.1.2.2 KNX - RF

Bezdratovy prenos telegramii je vhodny v mistech, kde neni vhodné umistovat kabelové
vedeni. Komunikace prostfednictvim RF pfistroji probiha na vysokofrekvencnim rozsahu,
ktery ¢inni 868 HZ s pienosovou rychlosti 16 384 kb/s. Zatizeni bezdratového ptenosu je povoleno



2 Sbérnicovy systém pro fizeni budov KNX 9

na nejvyssi hodnotu 25mW. Jelikoz se jedna o komunikaci pfistroja s absenci napajeciho kabelu,
je nutné v zafizenich udrzovat nabité akumulatory.

2.1.2.3 Telegram

Zatizeni v instalaci KNX pfima a vysila datové hlaseni. Rychlost datového toku informaci
je 9,6 kb/s. Jeden bit je pienes za dobu 104us, piicemz délka jediného telegramu se muze lisit a jeho
prenos trva asi 20 az 40ms. Aby nedochazelo k propousténi informaci do jinych zafizeni,
nez do kterych jsou adresovany, obsahuji prvky liniové a oddilové spojky.

Datovy telegram se sklada ze sedmi binarnich poli, jejichz struktura je uvedena v nésledujici
tabulce (Tab. 1):

Tab. 1 - Struktura datového telegramu

Informace Pocet bita

Kontrolni pole 1
Adresa odesilatele 2
Adresa piijemce 2+1
Ptepravni pole 3
Udaj o délce datového pole 4
Datové pole l1az9
Zkusebni pole 1

Zartizeni nebo-li tcastnik sbérice (US) komunikuje na sbérnici za predpoklada, Ze:

e ovéfi pruchodnost (volné misto na sbérnici pro 50 bitl)

e zalne vysilat svij telegram

e kontroluje, zda-li stale mize vysilat odesilanim bitu za bitem, tim ovSem vznika
moznost kolize telegramt

Tato metoda je nazyvana CSMA/CA (Carrier Sence Multiple Access with Colision Avoidance).
Zjednodusen¢ lze fici, ze se jedna o pravdépodobnostni metodu, kde kazdy US piima signaly
ostatnich US a pokud on sam chce vysilat, poc¢ka, az bude na komunikaéni sbérnici misto pro jeho
signal a Ceka, az odeslou zpétnou vazbu jim osloveni US. Pokud tuto zpétnou vazbu nedostane,
odesle telegram znovu a to az tfikrat.

Neni mozné, aby po jedné sbérnici putovalo vice telegramu najednou. Je ov§em mozné prideélit
jistému telegramu prioritu (existuji tfi stupné priority). Pokud zacne vysilat US s vySssi prioritou
a zaroven probiha sbérnici telegram s niz§i prioritou je prerusen, a bude dokoncen, az se pienese
signal s vyssi prioritou. Tato funkce je velice dulezita ve velkych elektroinstalacich jako jsou
napft. kancelarské budovy. [6]

2.1.3 Vyhody oproti nevyhodam

Vyhody - Systém inteligentni elektroinstalace pfinasi spoustu vyhod. Vzdy jde predevsim
0 bezpecnost, kterou umi do jisté miry zajistit moderni instalace vypnutim napf. rychlovarné
konvice, zapnuti zabezpecCovaciho systému (EZS) pfi odchodu z domova anebo muize stale hlidat
vznik pozaru prostfednictvim elektrického pozarniho systému (EPS).
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V posledni dobé¢ je hned za bezpecnosti hospodarnost a uspora energii. Tu systém dokaze zvysit
automatickou regulaci osvétleni, omezenim vytapéni pii otevienych oknech a zaroven je schopen
okamzité vyhodnocovat hodnoty spotfebovanych energii pomoci vlastniho méfeni.

Spojenim téchto vyhod ziskdvame dalsi vyhodu, kterou je zvySeni komfortu pii obyvani
objektu. Usnadni ndm kazdodenni ¢innosti zajist'ujici spravu budovy a tim Setfi spoustu ¢asu.

Vyhodou asociace KNX je otevieny protokol, jez umoziiuje spoustu certifikovanym vyrobcim
produkovat zafizeni, které 1ze navzdjem kombinovat bez ohrozeni spravnosti a funkcnosti celé
elektroinstalace. Na zaklad¢ veliké a stale se rozsitujici ,,vlajkové lodi“ zastitujici sdruzeni Konnex
dava velkou zékladnu pro projekéni ¢innost, servisni techniky ¢i integratory.

Nevyhody - Jednou z nevyhod systému KNX oproti konkurenci ( TECO, iNels,..) mize byt
pomala odezva pfi zadani pokynu na jeho uskutecnéni.

Na zéklad¢ toho, Ze se jedna o decentralizovany systém, tedy vSechny prvky jsou rozmistény
po objektu (nejsou v rozvadéci), muze vzniknout problém ve slozitéj$im hledani zavad ¢i poruch.

A neméné podstatnou nevyhodou pro potencionalniho investora by mohla byt zdanlivé vysoka
pofizovaci cena. [5]

2.2 Zakladni rozdily mezi klasickou a sbérnicovou elektroinstalaci

Asi nejjednodussi pro pochopeni rozdilti mezi instalaci se silovymi rozvody se sbérnici (Obr.
1) a instalaci bez sbérnice (Obr. 2) bude znazornéno na nize uvedenych blokovych schématickych
zapojenich obou instalaci. V obou pfipadech se jedna o svételné okruhy. Na Obr. 1 lze vidét jisté
zjednoduseni v pfipadé, ze bychom potiebovali ovladat svételny zdroj z nékolika mist v budove.
U klasickych rozvoda bychom to museli praktikovat kombinaci prepinaci, nehledé na to, ze bylo
velmi slozité regulovat intenzitu osvétleni (tzv. smivani) at’ uz prostfednictvim stinici techniky
nebo jen svitidly. 2

L

FA
104

N
Napajeci
zdroj s

tlumivkou 230V AC $ o

shimac X
aktor —®
-

shérnice
knx

Obr. 1 - Instalace se sbérnici Obr. 2 - Klasické instalacni rozvody
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Zjednodusuyjici inteligentni instalace s sebou ptinasi vyhodu pfi pouziti v rozséhlych projektech
a jeho narocich. Pro tyto pfipady jiz klasické rozvody jsou mnohdy nedostacujici, anebo by
prinaseli velmi slozité a pracné feseni. Od toho se samoziejme odviji 1 pofizovaci cena jednotlivych
systémdu. Je jasné, ze pro maly, panelovy byt by systémova instalace byla oproti klasické drazsi.
Ovsem pokud je zadan projekt, ktery resi jak osvétleni, tak 1 regulaci topeni, ¢i ventilaci aj., cena
se zaCina srovnavat nebo dokonce pfi splnéni vyssiho komfortu zacind byt ,chytrd instalace*
cenové vyhodnéjsi. U posledni zminéné situace spociva cenové zvyhodnéni také v integraci
systémua do jediného, kterym je KNX systém. Bez problému je schopen sjednocovat méfeni a
regulaci. Setii tak finance v rozpodtu, jelikoZ neni nutné pofizovat dalsi systém.

Variabilita systému inteligentni instalace od asociace KNX nesporné patii k dalsim vyhodam.
Je totiz mozné kdykoliv bez problému piidat dalsi zafizeni KNX do jiz existujici instalace
a tak doplnit systém tfeba o dalsi funkci. Také z tohoto divodu budovy s inteligentni instalaci KNX
neztraceji na hodnoté tolik jako budovy s klasickou instalaci. Toto navyseni funkce je mozné
od jakéhokoliv vyrobce, protoze protokol KNX umoziiuje spolupraci zatizeni od vSech
certifikovanych vyrobct a to i se starsi verzi. [7]
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2.3 Topologie systémy KNX
Systém tzv. inteligentni elektroinstalace, neboli pfesnéji feCeno systém programovatelné
elektroinstalace KNX je systémem decentralizovanym, jedna se tedy o soustavu, ve které

si pfedavaji informace pouze ucastnici sbérnice mezi sebou, a neni poteba predavat informace
jakémukoliv fidicimu ¢lenu.

U instalace fizené pomoci KNX ¢lent musi byt dodrZené jisté usporadani — tzv. TOPOLOGIE.
Nejzakladnéjsi topologii, kterou 1ze naprogramovat je linie obsahujici zdroj, ak¢ni Clen, senzor,
sbérnicovou spojkou a vodice. Délku vodi¢li omezuje vzdalenost, jeji maximalni hodnoty
uvadi Tab. 2

Tab. 2 - Maximalni vzddlenosti na linii

Vzdalenost napajeciho zdroje od nejvzdalenéjSiho pristroje max. 350 m
Vzdalenost od prvniho US k poslednimu US max. 700 m
Celkova délka sbérnice v linii max. 1 000 m
Vzdalenost dvou napajecich zdroji v jedné linii max. 200 m

Vyse zminéné podminky jsou jediné dulezité zaklady pro tvorbu linie. Navaznost linie muze
byt prakticky libovolna, jen se nesmi uzavfit do kruhového vedeni. Zptsob tvorby liniového vedeni
zobrazuje Obr. 3

- TOPOLOGIE
EOPOLOGIE LINIOVS Us3 PAPRSKOVA

US us?2 us4
Nap. Zdroj
|
230V
us7
Us8 Usiy
use
us9

US10 ]
Us12

TOPOLOGIE STROMOVA ‘

Obr. 3 - TOPOLOGIE Linie
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Pokud je maximalni pocCet ucastnikd sbérnice (US) nedostaCujici nebo kvuli prehlednosti
je zvoleno vice linii, je zapotfebi linie propojit tzv. liniovymi spojkami (LS) a tyto LS je nutné
propojit hlavni linii, které bude taktéz napajena zdrojem. Pfi této struktufe jiz neni maximalni pocet
US 64, ale nové 63, jelikoz se LS také povazuje za jakéhosi ucastnika sbérnice. Dale je mozné linie
rozsifit z 64 piistroji na jedné linii na 256 pfistroju za pomoci podpurnych prostfedkd nazyvané
liniovy opakovac¢ (LO). Danou situaci znazoriuje Obr. 4 pro lep§i pochopeni. Plati zde podobné
pravidlo, ze LO se zapocitava do celkového poctu pristroji (max. 255 piistroja).

AUM [
Zone 15
Zone 4
Zone 3
Zone 2
é Zone 1
Ligne principale
< AUM AUM
% - —_1

| Ligne1 b= g4 Ligne 15 = /

Obr. 4 - Topologie s vyuzitim LS a L.O

Liniovy opakovac ve spolupract s liniovou spojkou ndm umoziluje pripojit na sbérnici az 1984
resp. 3904 pristroji KNX (v€.LO a LS). Prvni suma (1984) je slozena z 64 US v linii, tedy bez
vyuziti LO. Téchto linii mtizeme mit az 15, na kazdou hlavni linii mtizeme osadit 64 US a paterni
linii mtzeme osadit taktéz 64 US. Druha suma (3904) je za podpory LO (256x15+64). Pokud by
pro zadany projekt nevystacoval ani zminény maximalni pocCet pfistroji mame k dispozici jeste
max. 15 oblasti. V Kazdé oblasti mizeme vyuzit vySe uvedenou topologii (patetni linii). Takto se
dostavame na nejvyssi pocet pristroju (15.360 resp. 58.624) jaky je systém schopen rozeznat a
provadét spolehlivou komunikaci. [8]

2.3.1 Zakladni informace o centralizovaném a decentralizovaném systému

Do nové vystavenych budov se instaluji nejriznéjsi technologiemi, jez se neobejdou bez
obsluhy. Obsluhu je nutné co nejvice zjednodusit pro snadné ovladani, s tim nam pomohou
sbérnicové systémy, kterych zname velké mnozstvi. Lze je rozliSit dle zakladni topologie
na centralni a decentralni.

rrrrrr

Centralni Fidici systém - systém vzdy vyuziva k fizeni PC nebo vlastni fidici jednotku,
do které jsou hvézdicové pripojeny veskeré vystupy (aktory) a vstupy (senzory). Zminéné
usporadani se nejCastéji vyuziva u rodinnych domech, ¢i malych budovach. Nevhodné jsou
pro velke stavby, kde by shluk kabeli od vSech Gcastnikii sbérnice predstavoval obrovsky svazek
a ve vysledku by byl systém neptehledny. Centralizovany fidici systém v praxi vyuziva mnoho
znacek jako napt. E-gon nebo Inels, kde jsou vyuzivany PLC automaty.
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Decentralizovany Fidici systém — v piipadé¢ tohoto skupenstvi neni vyuzivano zadné centralni
misto, proto ma kazdy ucastnik pfipojeny na sbérnici vlastni mikroprocesor s paméti, mluvime
a vlastni integraci. Vyuzitim decentralizovaného systému je zajiS§téna vyssi spolehlivost. Pouziti
systému je nejcastéji ve velkych budovach nebo primyslovych objektech. Je oblibeny pro svoji
jednoduchost, kde se natdhne hlavni sbérnice, na niz se pfipoji potfebni ucastnici. Zna¢nou
nevyhodou pfi pouziti patefni linie (sbérnice) je jeji preruseni, potom je nefunkcni celd odpojena
cast US. S decentralizovanym fidicim systémem pracuje napiiklad produkty od KNX nebo Lon
Works.

2.3.2 Aktory

Jedna se o zafizeni, z pohledu ovladani, vystupniho modulu pro spinani a regulaci osvétleni,
stinici techniky, a mnoho dalSich ovladanych silovych zafizeni. Zjednodusené muzeme fici,
ze senzor (nebo jiny impulz) vysle signal ke zpracovani, pfisluSny aktor ho zpracuje a sepne
pfipojeny spotiebi¢. Toto zafizeni byva v provedeni na DIN listu, tudiz je umistovano
do rozvodnych skiini nebo existuje provedeni do instalacni krabice KUG6S, které lze umistit
pod vypinac ¢i zasuvku.

2.3.3 Senzory

Senzor je =zafizeni pracujici jako vstupni modul, ktery dodava systému
informace napf. o pfitomnosti osob, teploty vody a vzduchu a mnoho dalsich informaci, o néz bude
mit uzivatel zajem. NejCastéji se vyuziva jako teplotni Cidlo, tlacitko pro spinani osvétleni,
bezpotencialovy kontakt, nebo je mozné povazovat i kamerovy systém za jisty senzor. Jako kazdy
ucastnik na sbérnici mé i senzor integrovany mikroprocesor s paméti pro schopnost pfijimat a
odesilat komunikaéni telegramy.

2.3.4 Systémové pristroje

Za systémovy pristroj povazujeme napiiklad napajeci zdroj sbérnice. Napajeci zdroj je nedilnou
soucasti kazdé sbérnicové instalace. Pfi pouziti topologie s oblastmi a hlavnimi liniemi je nezbytné
napajet jak patetni linii, tak i linii do niz jsou vsazeny ucastnici sbérnice. Existuji tf1 typy (velikosti
proudového zatizeni) a to 160mA, 320mA a nejvykonné&jsi 640mA. Pokud si nejme jisti proudovou
zat€zi, nic se nestane, zafadime-li zdroj nejsilnéjsi. Rtzni US maji rizny proudovy odbér. Vstupem
nejcasteji byva NN sit’ (AC 230V), vystupnim napétim byva 29V DC.

Za dalsi systémové pristroje povazujeme rozhrani RS 232, liniové spojky, oblastni spojky apod.

2.3.5 Prepéti

Pusobenim prepéti hrozi destrukce zasazenych zafizeni, proto je nezbytné chranit veskerou
instalaci proti prepéti, které muze vniknout atmosférickymi Gcinky nebo dokonce spousténim
elkych spotiebict. Jejich ochrana se idi dle normy CSN 332000-4-443 ed.2.

KNX pfistroje jsou vnitiné chranény pred ucinky prepétovych impulsi az do 2 kV. Svodic
prepéti se pouziva pro ochranu téchto pfistroji pied piepétimi piesahujicimi tuto uroven.
Pro ochranu vedeni sbérnice je urCen svodiC prepéti s propustnosti minimalné 2,5kA (10/350us)
a s ochrannou urovni pod 600V . [13]

2.3.6 Ostatni

Modul KNX IP — Zafizeni slouzici k fizeni a monitorovani ostatnich zarizeni na sbérnici KNX.
Tento modul je mozné pripojit do sité ethernet prostfednictvim dvou konektorti RJ 45. Vyhodou
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a zaroven velkou usporou je, ze neni nutné viadit switch do sité ethernet. Pomoci tohoto pfipojeni
1ze na modulu nastavit pevnou IP adresu a tak mize probihat komunikace a ovladani vSech zatizeni
pfipojenych na sbérnici KNX nékolika nésobné rychleji ¢ehoz se vyuzivd v rozsahlych
elektroinstalacich.

Vyhodou modulu KNX IP je moznost ulozeni back-up soubort vytvorenych v programu PLC
na SD pamétovou kartu, ktera mize byt vlozena do integrovaného slotu. Na kartu lze ukladat
i slozitéjsi webové vizualizace ¢i ukladat Casovy prubéh proménnych. [9]
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3 SOFTWAROVE NASTROJE PRO PROGRAMOVANI
SYSTEMU KNX

Pro bézné uzivatelské potieby je plné dostacujici jen maly pocet softwarovych nastroja, kdezto
pro navrh, instalaci, ktera spoCiva v oziveni nainstalovanych komponentl, ¢i servis
jiz provozuschopné instalace je nezbytné ne€kolik nize popsanych softwarovych nastroji. Existuje
i software, ktery je urCen pouze pro firmy, které se zaobiraji vyvojem produkti KNX pfistroju.
Vsechny programové nastroje, ¢i nové aplikacni nebo databazové soubory podléhaji schvaleni
asociace KNX. Z davodu kontroly a schvaleni novych soubort dava klientovy i uzivateli jistotu
funkc¢nosti a komptability se v§emi pfistroji KNX.

3.1 ETS

Softwarovy nastroj ETS (Engineering Tool Software) ma spoustu modifikaci urCenych
pro navrh, realizaci, diagnostiku nebo pro vzdaleny pfistup. Historie tohoto produktu je popsana
v kapitole 3.2 a dalsi ¢ast textu se vénuje nejaktualnéjsi verzi, Cili ETSS, ktera je inovovana
napiiklad odstranénim jazykové bariéry, tudiz umoziluje program obsluhovat v Ceském jazyce.
Preklady jsou ovSem mnohdy nepiesné a nastavovani parametra je stale v anglickém jazyce.

3.2 HISTORIE

Softwarové nastroje asociace KNX nejsou zadnymi novacky na trhu. Jejich prvopocatek vyvoje
se datuje jiz od roku 1993, kdy byl uveden na trh prvni programovaci nastroj s nazvem ETS1. Ten
vydrzel na trhu celé tfi roky, tedy az do roku 1996, kdy ptichéazi na svét softwarovy inovator pod
nazvem ETS2. Posledni zminovana programovaci pomucka byla konkurence a predevsim
technicky tak vyspéla, ze s malymi upravami byla dostacujici az do roku 2004. V roce 2004 pfiSel
na trh novy software ETS3, ktery byl velmi rozsiteny a vcelku oblibeny. Poté nasledovala verze
ETS4 (2010-2014).

V mezinarodnim Skolicim stfedisku v Lisabonu byl dne 8.5.2014 pfedstaven inovativni
program ETSS5. Tato posledni generace je porovnana s predchézejici verzi (ETS4) v nasleduyji
podkapitole. Posledni ze skupiny (ETSS5) je samoziejmée kompatibilni se star§Simi verzemi (ETS2,
ETS3, ETS4), tzn. Projekty, u nichz byl pouzit star§i software, mize byt nyni upraven,
¢i prenastaven v novém programu ETSS.

3.3 Porovnani ETSS vs. ETS4

Star$i ze zminénych programu, tedy ETS4, byl uveden do provozu v roce 2010. Nastupujici
verzi je program ETSS5, ve kterém bylo upraveno nasledujici:

e rozhrani pro operacni systémy ,,tablet pro Windows 8

e neustalé pripojeni uzivateli odkudkoliv ze svéta

e uzivatelské prostiedi, které zvysi efektivnost prace vedouci k uspore ¢asu a lepSim
vysledkiim projektu

Hlavni zmény v softwarovém nastroji ETSS lze rozdélit do ti zakladnich sekei:

e IT prostiedi systému — podpora operacnich systému (podpora pfi instalaci, aktualizace,
kompabilita,...)
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e Uzivatelské rozhrani
e KNX systém — uprava vykonu, diagnostika, bezdratova systémova integrace

Novy soubor programi ETS5 implementuje 110-125 drobnych ¢i velkych zmén.

Jednou z vyznamnéjSich zmén je komunikace s bezdratovymi prvky (KNX RF). V ETSS5
se nastaveni parametrd KNX RF provadi stejn€ jako u KNX TP, PowerLine, Ethernet — tedy stejné
jako u dratovych komunikaci. Dfive pro tuto komunikaci bylo zapotiebi specialniho néstroje pfimo
od vyrobce.

3.3.1 IT Prostredi systému

Stavajici nastroj ETS4 mél jisté nedostatky. Velikost stahovaného instalacniho souboru
byl velky kvili ukladanym databazim. Nové jsou data ukladany do soubort XML, coz jsou
indexované soubory. Stavajici naprogramované instalace jsou samoziejmé zdarma zalohovany
z ETS 4 prostiednictvim souboru * bak. diky zavedeni XML neni nutné prevadét tabulky SQL.

3.3.2 Instalace nastaveni a podpora OS

Novy software ETS5 je pfipraven na instalaci v nejnovéjsich operacnich systémech
at’ uz v podobé pro 32 nebo 64 bitové procesory. Zredukovana byla taktéz celkova velikost
instalacniho ,,setup™ souboru a to dokonce o témet 50%.

Byla stvofena nova knihovna , Falcon®, kterd je jiz integrovanou soucasti ETSS, diive byl
Falcon spojovan s technologii COM. Falcon nabizi aplikacni program API (Application Program
Interface) pro posilani a piijem telegrama v siti KNX. Podporovany jsou pfistup pies RS 232, USB
a internet.

Dal§i vyznamnéjsi zménou v této oblasti je pferuSeni komunikace v rozhrani pres RS232
a podpora EibLib/IP pokracuje v ETSS jako ETS aplikace.

Dalsi generace plug-in softwaru. Hlavnimi zménami jsou:

e lepsi grafika, konfigurace zafizeni a jsou k dispozici 1 konkrétni postupy ke stazeni,

e pridavné zafizeni pro ukladani dat a organizace,

e online aktualizace nainstalovaného souboru,

e schopnost multi-instalace,

e pomoci nové , databaze zdarma™ a prechodem na verzi Net 4.5 je znacné zlepSeni
vykonu v nastroji ETSS. t€émito zlepSenimi jsou Import/Export faktorem az 10; DalSim
zlepsenim je skuteCnost, ze neni nutnd extra zaloha jako tomu bylo u ETS4 pomoci
soubord SQL* bak .

Jasny pfiklad z praxe demonstruje nésledujici ukazka transportu dat:
ETS4: import 50 sekund a podobné export trva 20 sekund
ETSS5: Import 10 sekund a podobné export trva 5 sekund

Vyse uvedené zrychleni je pozitivné zalozeno na odstranéni databazi a poté taky na vyuziti
aplikaci NET4.5 a modifikovaného UI kodu v ETSS.

Zvyseni vykonu je také zapficinéno vyuzitim nového ,,Dongle”, coz je zafizeni — hardwarovy
kli¢ slouzici k ptipojeni jiného zafizeni, aby byl schopen poskytnout zafizeni dalsi funkce. Novy
Dongle zlepsuje vyuzitelnost - ma mensi rozméry a s 4GB paméti mize fungovat jako USB flash
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disk na n¢jz je mozné ukladat rovnou projekty ETS. Pro novy dongle plati, Ze neni potieba otvirat
dalsi softwarova okna.

Zvyseni bezpecnosti zajistuje plné Sifrovana komunikace mezi hardwarovym klicem a ETS
a komunikace opousti nezabezpecené typy — HOST ID licence.

Zrychluje praci, diky rychlejSimu piistupu k ulozenym licencim na dongle, kde jsou ulozeny
projekty, databaze produktit KNX apod.

Novy kli¢ — dongle — neni mozné vyuzit pro starsi verze ETS a licence typu HOST nebude
v programech ETS5 podporovana.

3.3.3 Nahled do budoucnosti

Cilem asociace KNX je neustale pracovat na aktualni softwarové podpoie pro své zdkazniky
za predpokladu udrzeni komptability se star§imi verzemi ETS. Na dale se bude asociace KNX
snazit o co nejsnadnéjsi instalaci, predevsim snadnéji nez za pouziti zasuvnych moduli. Nedilnou
soucasti je také snaha o co nejrychlejsi aktualizace (pfes KNX/ETS APP). Asociace KNX se vzdy
drzi motta: ,, NE principu vSechno nebo nic. “(André Hdingel). [10]

3.4 Programovaci nastroje a jejich cenové srovnani

ETS5 Demo - tento nastroj je volné ke stazeni, bez poplatku za licence. Jeho vyuziti je vSak
omezeno v podstaté jen na mozné vyzkouSeni noveé prichozimi uzivateli. Bezplatnd verze
je omezena na pouziti maximalné 5 zafizeni v jednom projektu. S tzv. free verzi budu 1 nadale
pracovat pro oziveni laboratorniho panelu, ktery bude znazornén v kapitole 4.

ETSS Lite — verze pro aplikaci na malych a stfednich projektech je jiz zpoplatnéna (200 €)
a obsahuje plnou vyuzitelnost s omezenim na maximalng¢ 20 pfistroji KNX na projekt.

ETSS5 Profesional - Je neomezeny a zpoplatnény (1000€) konfiguracni systém pro navrh
a konfiguraci inteligentniho fizeni domt a automatizaci budov, ve kterych je nainstalovan systém
KNZX. Tento software bézné funguje na operacnim systému Windows. Program ETS5 Profesional
je vhodny pro nasledujici funkce:

e projektovani a design

e uvedeni instalace do provozu
e projektové dokumentace

e diagnostika a feSeni problému

Verze Professional je nejobsahlejsi a nové kompletné pfepracovanou generaci. Obsahuje
uzivatelské rozhrani, obsluhovat ho je schopen jak klasifikovany uzivatel, tak velmi znaly
diagnostik. Obsahuje vSechny nize uvedené aplikacni oblasti:

e fizeni osvétleni (spinani, stmivani, svételné scény),

e ovladani stinici techniky (zaluzie, rolety),

e vytapéni, vétrani, klimatizace (regulace teploty v jednotlivych mistnostech, kontrola
teploty v radiatorech, kotlech, ¢i chladict),

e moznosti zabezpeCeni (detekce pfitomnosti, vloupani a pozarni detekce, simulace
ptitomnosti),

e Uspora energii (méfeni spotteby, jeji vizualizace),

e dalkové a vzdalené ovladani (smartphone, internet),
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e amnoho dalSich funkci.

Falcon — pfedstavuje knihovnu ovladact pro komunikaci z prostiedi Windows do sité KNX
pro posilani a pfijem telegramli. Tento pfistup umoziuje ptistup na sbérnici jinym programovacim
jazykam (napf.: C++, C# a jiné). Knihovnu Falcon vyuZiji nej¢astéji asi programatoii s databazi
API (Application Program Interface).

EITT — jedna se o vykonny program pro analyzu a simulaci zafizeni — provadi zkuSebni testy,
diagnostiky, sleduje provoz pfistroji, a kontrolu spoluprace systému. Vyuziva se predevsim
ve zkuSebnich laboratofich a vyvojovych centrech.

Manufacturer Tool — program urCeny pro vyrobce hardwarovych soucasti (HW) systému,
nastroj jim umozni vytvaret a testovat ETS zaznamy z databazovych soubort a poté certifikovat
produkt v KNX asociaci. Aby vyrobce HW mohl uvést produkt na trh je nutné vyrobek nechat
schvalit asociaci KNX. Postup znazorfiuje Obr. 5. Vytvofeny produkt je nutné pfipravit
pro funk¢nost riznych verzi ETS, tedy ETS3, ETS4 a v neposledni fadé ETSS. [11]

gt
o
KNX Manufacturer Tool ——® Converter —E——F ETS

—

Obr. 5 - Priprava nového vyrobku pro ETS

3.5 Novinky v KNX

V roce 2012 byla predstavend novinka, kterou predstavovalo propojeni dvou vyznamnych
systému v oblasti fidici systémové instalace a t€émi jsou KNX a Foxtrot od firmy TECO. , Je fo
propojent dvou svéti, ktery se kazdy jinak programuje, nicméné vyuzili jsme Gateway, ktery je
registrovan na KNX.org, ktery umoziuje Cist vSechny udalosti a objekty, které jsou ve svété KNX a
naopak do KNX posilat vysledky, které vypocita a zalgoritmizuje Foxtrot™ uvedl na SPS Drive
v Norimberku Jaromir Kalaban z firmy Tecomat dostupné z portalu Elektrika.tv, ktery dale dodal
,.[imto propojenim ziskd uzivatel sofistikované regulaci topeni apod.*

Systém KNX je schopen komunikovat 1 s ostatnimi sbérnicemi, nékteré priklady jsou
naznaCeny v Obr. 6 - Propojeni s ostatnimi sbérnicemi kazdy , pfevodnik™ mezi sbérnicemi
je uvazovan jako jeden ucastnik sbérnice.


http://KNX.org
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— KNX/LON < Sbérnice LON
| KNX/Dali > Sbérnice DALI
Z
N
8| — KNX/M-Bus > Sbérnice M-Bus
5
@ RNx/SMI e | Sbérnice SMI

— KNX/BAChnet Sbérnice BACnet

Obr. 6 - Propojeni s ostatnimi sbérnicemi

Ke kazdému ¢idlu KNX je mozné pofidit si dalkovy ovladac k jeho naprogramovani. Dalkovy
ovlada¢ je prakticky pro vyuziti ve ztizeném prostfedi (napt. vyrobni haly, umisténi cidla
v logistickych skladech aj.), jeho podoba je bud’ ve tvaru klasické klicenky, a nebo zatizeni vlozené
do vstupu pro audio mobilniho telefonu, kterym poté 1ze ovladat cidlo napt. ve vysoké vysce.
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4 LABORATORNI NAVODY — ZAKLADY PROGRAMOVANI

Zamérem této kapitoly bude ukazka programovaciho prostiedi a prace v ném s vysledkem
oziveni zkuSebniho panelu nastavenim pomoci jednoduchych funkci. Pfistroje umisténé na
laboratornim panelu jsou uvedeny v tabulce (Tab. 3). Vzhledem k omezené licenci na program
ETSS5, ktery je stazen bezplatnou verzi, mizeme pouzit maximalné 5 pfistroji na sbérnici KNX pro
jednu laboratorni tlohu. Zkusebni panel pouzity v laboratornich ulohach je vyfocen v priloze A.

Tab. 3 - Pristroje pouZité na lab. panelu

Vyrobni oznacéeni Vyznam pouziti

SV/S30.160.5 Napajeci zdroj

UD/S 2.300.2 Ovlédaci akeni €len (spinani a stmivani osvétleni)

JA/S 4.230.1.1 Ovladaci akéni ¢len (zaluziovy)

DLR/S 8.16.1M DALI/KNX rozhrani (fizeni osvétleni)

634x-xxx-500 Multifunkéni ovlada¢ Busch priOn (oznac¢ni

USB/S 1.1 USB rozhrani

6125 Jedno-kolibkovy ovladac
6126 Dvou-tlacitkovy ovladac
6127 - MF Ctyi-tlagitkovy ovladad
6120 Sbérnicova spojka

4.1 Laboratorni uloha ¢.1 — Zakladni funkce

Cil tlohy: V tomto cviCeni se seznamite se systémem KNX jeho sbémici a nejzakladnéjsim
naprogramovanim softwarového nastroje ETS5, pomoci néhoz nastavite spinani a stmivani
zarovkovych svitidel, regulaci teploty a obsluhu zaluzii.

4.1.1 Zadani

1) Seznamte se s laboratornim panelem

2) Zapojte zafizeni dle pfilozeného schématu zapojeni - Obr. 8

3) Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napajeni.

4) Vyzkousejte funkcnost tlacitek (tlacitka by neméla vyvolat zadnou funkci)

5) Nastavte zapojeny panel dle Obr. 7 a Tab. 4, ktera znazoriuje vstupy a vystupy této ulohy
a postupujte za pomoci kap. 5.1.4 Priivodce instalaci

6) Zjistéte spravnost a funk¢nost nastavenych funkci



4 Laboratorni navody — zaklady programovani 22

Tab. 4 — Lab. uiloha ¢.1 — Popis funkci

Tladitko Délka stisku Funkce
A st Kratky Vypne osvétleni, topeni i Fhla;em a zaluzie vyjedou
do horni pozice
B - 1st (L) Kratky Krokovani levych zaluzii smérem dolu
B - 1st (L) Dlouhy Zaluzie sjedou do dolni pozice

B - 1st (R) Kratky Krokovani pravych zaluzii smérem dolu

B - 1st (R) Dlouhy Zaluzie sjedou do dolni pozice

B — Ist (top) Simulyje zvySeni teploty o 1°C
B — 1st (top) Sepne topeni
B — 2nd (chlaz) Kratky Simuluje snizeni teploty o 1°C
B - 2nd (chlaz) Dlouhy Sepne chlazeni
B — Ist Kratky Spinani - zapnuto
B —2nd Dlouhy Spinani - vypnuto
C—1st(L1) Kratky Vypne osvétleni — L1
C-—1st(L1) Dlouhy Plynule stmiva - L1
C—-2nd (L1) Kratky Sepne osvétleni na 40% intenzity
C—-2nd (L1) Dlouhy Plynule rozsviti L1 od 10-100% intenzit
C—1st(L2) Kratky Vypne osvétleni L2
C—1st (L2) Dlouhy Plynule stmiva L2
C—2nd (L2) Kratky Sepne osvétleni L2 na posledni hodnotu intenzity
C—-2nd (L2) Dlouhy Plynule rozsviti L2 od 10-100% intenzity

Obr. 7 - Lab. uloha ¢.1 - Rozmisténi a popis tlacitek
A B C
1st 2nd 1st 2nd Ist 2nd

u ‘ Zaluzie - L : L

‘ . = ! Stmivéni-L1| =
. Zaluzie - R . = : ]

onznodan

L] TopeniChlazi .

n
dOLS [enus)

= | Stmivani-L12| =

= . Spindni | =
1 1
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4.1.2 Schéma zapojeni

®
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Zaluzie

L2
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l. -1 :-.P]:' §L2 R .. L ® Chlazeni
1 : : : © Stmivéni 7 aluzie
1
=1 Zdroj Akéni ¢len Z Za]eu]?.?w I-Tlag. 4-Tlat.
if : S$V/8_30.160.5| | UD/S_2.300.2 % JA/S_4.230.1 6125 6127
L + - + - + - + - + + -
, L]
;!
PC
Obr. 8 — Lab. uloha ¢.1 - Schéma zapojeni
4.1.3 Pouzité pristroje
Tab. 5 - Lab. iiloha ¢.1 - PouZité pristroje
Typové oznaceni Néazev
SV/S_30.160.5 Zdroj 160mA — neni nutné vlozit do ETS5
UD/S_2.300.2 Akcni Clen — stmivani a spinani
JAR/S 4.230.1.1 Akeni Clen — zaluzie a topeni
USB/S 1.1 Rozhrani USB — neni nutné vlozit do ETSS
6120 — 3x Sbérnicova spojka — neni nutné vlozit do ETSS
6125 1-nasob. tlacitko (tlac.A)
6126 2-nasob. tlacitko (tlac.B)
6127 4-nasob. tlacitko (tlac.C)
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4.1.4 Pruvodce instalaci

1. Na patficném PC spust’te program ETSS

Zapojte laboratorni panel dle prilozeného schématu (viz 4.1.2)

Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napajeni pomoci jistice
Zkontrolujte, zda tladitka nemaji pridélenou zadnou funkcnost — pokud reaguji kontaktujte
vyucuyjiciho, popt. postupujte dle kroku 16 v této uloze.

e

5. V programu ETSS5 (zalozka Priehled / + Vytvorit novy projekt) zalozte novy projekt

444

s nazvem LABI1. Je nezbytné nutné, aby bylo v kolonkach , Patei a , Topologie* zvolena
volba TP (krouceny par)

Piistroje ~ Komunikacni objekty

Resstovat Cdehrani

X Cdstranit i Downlogey 0 Info

Pristroje Mazev Funkce objektu Popis Skupinova ad Délka *

5 Dynamické zalozky Rocker switch 1.0 - Switching OnfOff - L1 - Dim...0/01 1 bit
1 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal.. LED rocker 1right.0 - Status b
L . l:l-i Rocker switch 2.0 - Switching OnfOff - L2 - Di.. 0/0/4 1 bit

4] 1.1.3 Tla&1-nésob. solo comfort switch fe... - _ . .
l¢_|'.’ LED rocker 2 right.0 - Status 1 bit

L] 1.1.4 Tiaz. 2-nasob. solo comfort switclf s... Chdl Rocker switch 3.1 - Adjust Krokovani- L&) 0/1A1 1bit
E 1.1.5 Tlac. 4-nasob solo comfort switchse... l,'!l‘l‘l LED rocker 3 right.0 - Status 1 bit
41 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/Hall... L I Rocker 4.1 - Adjust Krokowani - R(B)  0/1/3 1 bit
l:l'IS LED rocker 4 right 0 - Status 1bit

l:'_'l'lrfl LED rocker 4 |=ft0 - Status 1bit

l:l‘lz Rocker 4.0 - Travel UP/DOWN -R(B}  0/1/2 1bit

l:l‘IC LED rocker 3 left.0 - Status 1bit

l:lS Rocker switch 3.0 - Travel UF/DOWN - (&) 0/1/0 1 bit

l:lf: LED rocker 2 left.0 - Status 1bit

iz LED rocker 11=ft.0 - Status 1bit
l:lS Rocker switch 2.1 - relative di... Stmivani - L2 0/0/3 4 bit
l:l‘l Rocker switch 1.1 - relative dim... Stmivani - L1 0/0/2 4 bit

Skypinové objekty Parametr

Skupinové adresy ~

= Pridat stiedni skupiny | * M Odstranit t Download nfc Resetovat Cdehrani ~

Skupinové adresy & Stiedni sk Nazev Popis Prochazet
Dunapicke zalozky 0 Csvitleni Me

¢« Hoam E31 Zaluzie Ne
S —

- 3 Topeni / Chlazeni Ne
T 4 Central stop Ne
Ba 0/0/1 On/Off - L1 - Dimm.
A 0/0/2 Stmivani - L1
B8 0/0/3 Stmivani - L2 Hlavni Skupina

YDOWN - L{A)
Ba 0/1/1 Krokovani - L[A)
Stfedni skupina

4 0/3 Topeni / Chlazeni
B3 0/3/0 On/Off_temp.

Skupinovéa adresa

B3 0/3/1 Regulace
e 0/4 Central stop

0/4/0 STOP Stfedni skupiny

Obr. 9 - Lab. uloha ¢. 1 - Pracovni prostredi
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6. Po vytvoreni projektu vlozte pfistroje. V zalozce pracovni prostor zvolte ,, otevrit novy
panel“ —  Topologie “ — kliknéte na ,, Novd oblast“ — ,, Novd linie“. V levém hornim

rohu naleznete tlaCitko ,,+V/ozZit pristroje, zobrazi se katalog pfistroju, kde vyberete
pottebné pristroje dle Tab. 5. Pro urychleni 1ze pouzit vyhledavaciho panelu.

Pozn.: pokud se vdm pri vytvoreni nového projektu jako vychozi pracovni prostor zobrazil
prostor ,,budovy “, miZete tento prostor zavrit - nebudete s nim dale pracovat.

Pozn.: Pro lepsi prehlednost je dobré vioZené pristroje popsat viastnimi ndzvy (napr.:
Tlac. 1, AC stmivani, atd). Popis provedete dvojklikem na novou linii, oznacite pozadovany
pristroj, z pravého rohu obrazovky vyrolujete sloupec ,,Viastnosti “ jez obsahuje pole pro
popis.

7. Nyni je potifeba nejdiive nastavit potiebné komunikacni objekty a poté k jednotlivym
komunikacnim objektim muzeme piid€lovat skupinové adresy. Pro lepsi orientaci je zde
uveden Obr. 9
a) Zprvu nastavte Tlacitko 6125/500 - v tomto projektu se jedna o 1-nasobné tlacitko

oznacovano jako ,,A“ — v pracovnim prostoru ,, Topologie “ kliknete na vlozené tlacitko
Tlaé.1-ndsob., v pravém sloupci se zobrazi dveé zalozky. Oteviete zdlozku Parametr a
poté ,,Otevrit pro produkt specifické parametrické okno “ — po chvili se zobrazi okno,
v zalozce ,, FUNCTION/DEVICE VIEW “ zvolte tlacitko se spravnym poctem klapek
- solo standard switch senzor Ifold . Nastaveni provedte dle Obr. 11

b

) Function/device view | - x Peameter

Function/device view->solo comfort

Bl solo comfort switch sensors solo comfort switch sensor Told Reaction on rising edge
& ] Control element Single control element alternating on/off
% I-button switching Reaction en falling edge
8% Rocker switch 1 right Inactive alternating on/off
%% LED rocker 1 left LED functionality
8% LED rocker 1 right Inactive

Obr. 11 - Lab- uiloha ¢.1 - Nastaveni tlac. Ifold

| /120 Function/device view |

B solo comfort switch sensors solo comfort switch sensor 2fold
B{ ] Control element Double control element
% Rocker switch 1 2-button dimming
% LED rocker 1 left LED functionality
% LED rocker 1 right LED functionality
B 2-button dimming
‘& LED rocker 2 left LED functionality
% LED rocker 2 right LED functionality

| |Function/device view->solo comfort switch sensor 2fold->Contr...
[ General parameter
Duration of long operation (s)
00.400
Manner of dimming
Start-Stop dimming
[ Extended parameters
Working mode of the buttons for switching
1st button off, 2nd button on
Working mode of the buttons for dimming
1st button darker, 2nd button brighter

Obr. 10 - Lab.uiloha c.1 - Nastaveni tlac. 2fold
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/12 Function/device view |

B solo comfort switch sensors solo comfort switch sensor 4folc
ED g =n 4-fold control element
B9 Rocker switch 1 2-button blind
B9 LED rocker 1 left LED functionality
@9 LED rocker 1 right LED functionality
@9 Rocker switch 2 2-button blind
@9 LED rocker 2 left LED functionality
@9 LED rocker 2 right LED functionality
B9 Rocker switch 3 2-button blind
B9 LED rocker 3 left LED functionality
% LED rocker 3 right LED functionality
@9 Rocker 4 2-button switching
B9 LED rocker 4 left LED functionality
% LED rocker 4 right LED functionality

Obr. 12 - Lab.

b)

c)

d)

Function/device view->solo comfort switch sensor 4fold->Contr...
El General parameter
Duration of long operation (s)
00.400
Object type
1 bit
(] Extended parameters
\Working mode of the buttons
1st button down. 2nd button up

uloha ¢.1 - Nastaveni tlac. 4fold

Z parametrického okna se zpét do programu ETSS5 dostanete vypnutim ( 3 kiizkem)
tohoto okna pfi¢emz dojde k automatickému ulozeni nastaveni.
Podobné nastavte i tlacitko 6126/500 - , C* s adresou a oznaCenim Tlac.2-ndsob. dle
Obr. 10 a tlacitko 6127/500 - , B s adresou a oznacenim Tlac.4-ndsob. dle Obr. 12
Nyni nastavte stmivaci akéni ¢clen UD/S2.300.2 — v zalozce Parametr nastavte v sekci:
General — Parametr settings —channel setting individual
A:Switch — Switch ON via — 40% (102)
A:Dimming — Rel. Dimming speed from 0...100% — 8

— Max. dimming value — 100% (255)

— Min. dimming value — 15% (38)
B:Switch — Switch ON via — last brightness value
B:Dimming — Rel. Dimming speed from 0...100% — 8

— Max. dimming value — 100% (255)

— Min. dimming value — 20% (51)

Ted uz zbyva nastavit jen Zaluziovy akéni &len JRA/S4.230.1.1 — v zalozce Parametr
nastavte v sekci:
A:Safety/Weather — Position on wind alarm — activted — up
A:Drive — Travel time UP in s — 10

— Travel time Down in s —10
B: nastavte stejné jako kanal A:
C:General — Reaction on bus voltage failure — stop

— Reaction after bus voltage recovery — stop
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— Reaction after programming o rafter ETS reset — stop
C:Safety/Weather —Position on wind alarm — activted - stop
D:Gerneral — operation mode — ventilation flaps, switch mode
— Reaction on bus voltage failure — close/off
— Reaction after bus voltage recovery — close/off
— Reaction after programming o rafter ETS reset — close/off
D:Safety/Weather — Parametr settings —user defined
— Qutput reacts on communication object for wind alarm no.—1
— Position on wind alarm — activated — close/off
— Position on reset of weather alarm, blocking and forced
operation — close/off

8. Po vlozeni a nastaveni piistroju stisknéte zalozku Pracovni prostor
9. Zvolte — oteviit novy panel — Skupinova adresa — zde vytvotte ,,+novou Hlavni skupinu “

,LAB1“ — poté vytvoite Ctyfi stfedni skupiny - ,+prFidat stredni skupinu s ndzvem

Osvétleni, ialuzie, Topeni/chlazeni, Spinani, Central stop.

a) Do stfedni skupiny Osvétleni vlozte Ctyfi skupinové adresy - ,,+VlioZit skupinovou
adresu® s nazvy On/Off — L1 —Dimm., Stmivani — L1, On/Off — L2 —Dimm.,
Stmivani — L2

b) Do stfedni skupiny Zaluzie vlozte &tyfi skupinové adresy - ,,+Viozit skupinovou
adresu” s nazvy UP/DOWN - L(A), Krokovani — L(A), UP/DOWN - R(B),
Krokovani — R(B)

¢) Do stredni skupiny Topeni/chlazeni vlozte dvé skupinové adresy - , +VioZit
skupinovou adresu® s nazvy On/Off — tepm., Regulace

d) Do stiedni skupiny Spinani vlozte skupinovou adresu - ,,+VioZit skupinovou adresu‘
s nazvem On/Off
e) Do stfedni skupiny Central stop vlozte skupinovou adresu pouze s nazvem STOP
10. Ted’ je zapotiebi pridelit nastavenym funkcim (bod 7-9) skupinové adresy. Pii struktufe
obrazovky TOPOLOGIE/SKUPINOVE ADRESY to lze uéinit pouhym pretazenim funkce
do skupinové adresy.
11. V parametrickém okné tlacitka je princip obdobny a vysledek by mél byt totozny s Obr.
13
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@ Skupinové adresy _ 82]0: Rocker switch 1.0 - Switching - 1.1.4 Tlaé. 2-nésob. solo comfort switch sensor 2fold
St i g #2|10: Output A - Switch 1.1.1 AC-stmivéni UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,300VA MDRC
(i Dynamické zalozky ~

4 0 LAB1
4 0/0 Osvétleni
B8 0/0/1 On/Off - L1 - Dj

| l:ll: Rocker switch 1.1 - relative dim... 1.1.4 Tlaé. 2-nasob. solo comfort switch sensor 2fold

__l2| 12: Output A - Relative dimming  1.1.1 AC-stmivani UD/52.300.2 Universal Dim Act.2-fold, 300VA MDRC
B I:lS: Rocker switch 2.1 - relative dim... 1.1.4 Tlaé. 2-nasob. solo comfort switch sensor 2fold

l2|37: Output B - Relative dimming  1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act. 2-fold,300VA MDRC

l2|4: Rocker switch 2.0 - Switching -  1.1.4 Tlac. 2-nasob. solo comfort switch sensor 2fold

NN

53 0/0/2 Stmivéani - L1 Ll:|35: Qutput B - Switch 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act, 2-fold, 300VA MDRC
B9 0/0/3 Stmivani - L2 B IE|0: Rocker switch 1.0 - Travel = 115 TI?E.' 4—n§sob solo comfort szitch sensor 4fold
_l..|40: Output B - Move blinds/shutte...1.1.6 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f, 230V
58 0/0/4 On/Off - L2 - DimnA. {lzllz Rocker switch 1.1 - Adjust - 1.1.5 Tlac. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
3 o1 Zaluzie / l2|41: Qutput B - Slat adjustm./stop... 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
{IZ|4: Rocker switch 2.0 - Travel - 1.1.5 Tlaé. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
sd 0/1/0 UP/DOWN - L(A/ 2]10: Output A - Move blinds/shutt... 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
BS 0/1/1 Krokovani - L(A) / {IZI 5: Rocker switch 2.1 - Adjust - 1.1.5 Tlac. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
) l:lll: Qutput A - Slat adjustm./stop... 1.1.6 AC-zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
I DU/ URDOWN -REE) / l2| 8: Rocker switch 3.0 - Travel - 1.1.5 Tlac. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
58 0/1/3 Krokovani - R(B) {l2|70: Output C - Move blinds/shutt... 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
Eﬁ 0/3 Topeni / Chiazeni {lzlgz Rocker switch 3.1 - Adjust - 115 Tl?c'. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
IZ|71: Output C - Slat adjustm./stop... 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
B3 0/3/0 On/Off_temp. {IZ| 12: Rocker 4.0 - Switching - 1.1.5 Tla. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
Ba 0/3/1 Regulace I:I 100: Qutput D - Flaps open-close... 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V

4 0/4 Spinani

l:lO: Rocker switch 1 left.0 - Switchin... 1.1.3 Tlaé.1-nadsob. solo comfort switch sensor 1fold

0/4/0 ON/OFF B2]4: Output A-X - Wind alarm no. 1 1.1.6 AC-Zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V
4 0/5 Central stop l2| 10: Output A - Switch bl A(j.-stmr'va’m’ UD/S2.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDRC
l:lBS: Output B - Switch 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold, 300VA MDRC

0/5/0 STOP

Obr. 13 - Lab. uloha ¢.1 - Skupinové adresy a funkce

12. V tomto okamziku je programovani hotovo a zbyva uz jen importovat naprogramované
funkce do panelu.

a) Propojte USB 1.0 kabel mezi PC a laboratornim panelem.

b) Ovérte komunikaci — v levém hornim rohu kliknéte na zelenou zalozku ETS —
Shérnice, zobrazi se vam zjisténa rozhrani. Pfi volbé USB/KNX rozhrani se vyroluje
po pravé strané panel, v némz zvolte nabidku test — po malé chvilce by se mélo vedle
tohoto tlacitka zobrazit stav ,,0K* tzn. Komunikace pracuje spravné.

¢) Na libovolném pracovnim prostoru (,,fopologie” nebo , skupinové adresy™) zvolte
polozku LABI resp. ,,Nova linie“, rozbalte zalozku DOWNLOAD a zvolte Nahrdt
vse...

13. SW vas vyzve (v pravém sloupci) ke stisku adresovaciho tlacitka viz Obr. 14. Takto
postupné pokracujte u v§ech vlozenych pfistroji na sbérnici
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Obr. 14 - Programovaci tlacitka na pristrojich
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14. Po stisku programovaciho tlacitka na pfistroji software piistroj restartuje a piifadi mu

fyzickou individualni adresu.

15. Po Gspésném provedeni vSech vyse uvedenych kroki muzete testovat spravnost nastaveni

laboratorniho panelu.

16. Po ukonceni instalace a vyzkouseni funkci uved’te panel do ptivodniho stavu. To provedete
v pracovnim prostiedi ,, PFistroje* oznacite vSechny vlozené ptistroje, na libovolny pfistroj
kliknete pravym tlacitkem mysi a zvolite liStu Odehrani — Odehrat Aplikaci i Adresu,
poté proved'te reset vSech pfistroju funkci Resetovat pristroj.
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4.2 Laboratorni uloha ¢.2 —- DALI rozhrani

Cil ulohy: principem laboratorni ulohy €.2 je seznameni se s rozhranim KNX/DALI které je
jedno z mnoha rozhrani rozsifujici oblast pusobeni systému KNX. DALI je otevieny protokol
zabyvajici se oborem svételnych scén.

4.2.1 Zadani

1) Seznamte se s laboratornim panelem

2) Zapojte laboratorni panel dle pfilozeného schématu - 4.2.2

3) Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napajeni pomoci jistice

4) Vyzkousejte funkcnost tlacitek (tlacitka by neméla vyvolat zadnou funkci)

5) Nastavte zapojeny panel dle Obr. 15 a Tab. 6, ktera znazorfiuje vstupy a vystupy této ulohy
a postupujte za pomoci kap. 4.2.4 Priivodce instalaci

6) Ovéite spravnost nastavenych funkci

Tab. 6 - Lab. iiloha ¢.2 — Popis funkci

Tladitko Délka stisku Funkce
A — 1st (Stmivani) Kratky Vypne osvétleni L1 1 L2
A — 1st (Stmivani) Dlouhy Plynule stmiva L1 1 L2
A —2nd (Stmivani) | Kratky Zapne osvétleni L11 L2
A —2nd (Stmivani) | Dlouhy Plynule pfidava na intenzité osvétleni od 10-100%
A — 1st (Spinani) Kratky Vypne spinani L1
A —2nd (Spinani) Kratky Zapne spinani L1
A — 1st (Top/Chlaz) Simuluju zvyseni teploty o 1°C
A — 1st (Top/Chlaz) Sepne topeni
A —2nd (Top/Chlaz) | Kratky Simuluje snizeni teploty o 1°C
A —2nd (Top/Chlaz) | Dlouhy Sepne chlazeni
A — 1st (Zaluzie) Kratky Krokovani zaluzii smérem dolu
A — 1st (Zaluzie) Dlouhy Plné zatazeni zaluzii
A —2nd (Zaluzie) Kratky Krokovani zaluzii smérem nahoru
A —2nd (Zaluzie) Dlouhy Plné vyjeti Zaluzii nahoru
B — 1st (DALI) Dlouhy Rozsviti panel DALI na 100% intenzity
B —2nd (DALI) Dlouhy Regulace panelu DALI podle senzoru osvétleni
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4.2.3 Pouzité pristroje
Tab. 7 - Lab. iiloha ¢. 2 - PouZzité pristroje

Typové oznaceni

Nazev

SV/S_30.160.5

Zdroj 160mA — neni nutné vlozit do ETSS

UD/S_2.300.2

Akeni €len — stmivani a spinani

JAR/S 4.230.1.1

Akeni Clen — zaluzie a topeni

DLR/S 8.16.1M

DALI/KNX - rozhrani

USB/S 1.1 Rozhrani USB — neni nutné vlozit do ETSS5
6120 — 2x Sbérnicova spojka — neni nutné vlozit do ETSS
6126 2-nasob. tlacitko (tlac.A)

6127 4-nasob. tlacitko (tlac.B)

LF/U 2.1 Senzor osvétleni — nevklada se do ETSS

TRIDONIC - PCA 2x11/13TC

Elektronicky predradnik — nevklada se do ETSS

A B
Ist 2nd 1st 2nd
Stmivani i i
Spinani |
L : DALI
. Topeni Chlaz :
Zaluzie

4.2.4 Pruvodce instalaci

Obr. 15 - Lab- uloh ¢. 2 - tlacitka

1. Na patficném PC spust'te program ETSS

N

Zapojte laboratorni panel dle pfilozeného schématu (viz 4.1.2)
Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napajeni pomoci jistice
Zkontrolujte, zda tlaCitka nemaji ptidélenou zadnou funkcénost — pokud tlacitka maji

pridélenou funkci, kontaktujte vyucujiciho

5. V programu ETSS (zélozka Piehled / + Vytvorit novy projekt) zalozte novy projekt
s nazvem LAB2. Je nezbytné nutné, aby bylo v kolonkéach , Patei a ,, Topologie* zvolena

volba TP (krouceny par)
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. Po otevteni projektu s nazvem LAB2 se zobrazi pracovni prostor Budovy, tento prostor
prepnéte na Topologie, to 1ze provést napt. v modré list€ v levém hornim rohu.

V topologii rozkliknéte 1 Nova oblast — 1.1 Nova linie, kam vlozite patfi¢né pfistroje.

V levém hornim rohu naleznete tlacitko ,,+VioZit pristroje, zobrazi se katalog pfistroja,
kde vyberete potiebné piistroje dle Tab. 7. Pro urychleni Ize pouzit vyhledavaciho panelu.
Pozn.: Pro lepsi prehlednost je dobré vioZené pristroje popsat viastnimi ndazvy (napr.:
Tlac. 1, AC stmivani, atd). Popis provedete dvojklikem na novou linii, oznacite pozadovany
pristroj, z pravého rohu obrazovky vyrolujete sloupec ,, Vlastnosti* jez obsahuje pole pro
popis.

Jakmile vlozite pfistroje, mizete zacit s programovanim. Zacnéte postupné tzn. Akénim
Clenem pro stmivani a poté obdobné pokracujte dal§imi pfistroji.

a) AC- stmivani (UD/S2.300.2) — v prostiednim dialogovém okné& oteviete zalozku
Parametr, kterou najdete v levém dolnim rohu. V zélozce General — zvolte moznost
Parameter settings — channel settings global (together), dale zvolte zalozku

A-B: Switch — Switch ON via — last brightness value
A-B: Dimming — Rel. dimming speed from 0...100% —15
b) AC - zaluzie — upravte pouze nasledujici polozky ve vybranych zalozkach
: Safety/Weather — Position on wind alarm — actived — up
: Drive — Travel time UP is —10s
: Drive — Travel time DOWN is —10s
: Safety/Weather — Position on wind alarm — actived — stop
: Safety/Weather — Position on wind alarm — actived — up
: Drive — Travel time UP is —10s
: Drive — Travel time DOWN is —10s
: General — Operation mode — ventilation flaps, switch mode
: Safety/Weather — Position on wind alarm — Deactived
c¢) DALI — otevfete zalozku parametr, postupné upravte nasledujici polozky:
Light sensor — Yes
G1 Group — Select additional function — Light control

~l=NoNoNeN-- I i i

— Dim. Period to reach switching value — 1s
— Dim. Period to reach brightness value — 1s

G1 Light controller — Actual control value only for more than one light sensor —
Largets sensor value

— Allow switching on/off during lighting control — Switching
on and off going up/ down

— Calculate compensation factor for daylight calibration
automatically — NO

— Apply factor for daylight compen. after download — NO
G1 Control Operating — Brightness value when lighting control is actived — 25%
— Follow-up time of the inactive control — 0

— Switch on — No reaction
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Pro dalsi nastaveni KNX/DALI rozhrani je nutné otevfit ptfidavnou aplikaci s ndzvem
DALI —Tool v0.3.0.8 v niz postupujte dle nasledujicich kroku.

File — Communication — Test interface — zobrazi se zeleny ok (pokud se nezobrazi,
zkontrolujte ptipojeny USB kabel nebo se ujistéte, ze tento port nevyuziva jina aplikace),
po navratu do zakladniho prostiedi se pfipojte s pozadovanym DALI/KNX rozhranim
naslednovng¢:

Stisknéte policko ,,.Scan KNX bus®, zobrazi se dialogové okno s vyzvou ke stisku
programovaciho tlacitka na pozadovaném zafizeni. Toto tlacitko naleznete na pfistroji
v pravém dolnim rohu (viz. Lab. Uloha &.1 Obr. 14). Software automaticky detekuje
fyzickou adresu pristroje. Dale stisknéte pole Connect pro ptipojeni k rozhrani. Az se
software sparuje s DALI rozhranim zobrazi se detailni info o pfipojeném pfistroji. Pro praci
z pfediadnikem je zapotiebi vstoupit do zalozky Options — Enable configuration mode.
Otevte se nové dialogové okno s kolonkou pro vlozeni hesla, které je ABB.

V zélozce Device Stisknéte tlaCitko Detect ballasts, program tak nacte vSechny viditelné
predradniky.

V zalozce Addresses/groups se zobrazi ikona zarovky. Kdyz na ni kliknete, v polich G1-
G16 se zobrazi plus, pomoci nichz vytvorite skupiny. Pro nas ucel bude stacit pouze jedna
skupina. Kliknéte na ikonku zarovka poté na plus zvolené skupiny (G1). Nasledné program
muzete zaviit File—Exit. Dojde k automatickému ulozeni.

V nasledujicim kroku nastavte senzor osvétleni. Spust'te program i-bus ® Tool 1.9.5.0.
V ném pokracujte dle nasledujicich krokau:

Connect - Connect to device — connection manager — vytvorfit novou komunikaci
(new) — v sekci properties zvolit vhodny typ pfipojeni (USB) — cancel —komunikace je
vytvorena, uz jen pripojit (Connect).

Oteviete vytvorenou skupinu (G1), pro kalibraci svételného senzoru je nutné
odemknout konfiguracni rezim (Select Configuration mode), v okné Calculation of light
control stisknéte tlaCitko Enable calibration. V okn¢ Light controller parameter nastavte
pozadovanou hodnotu (Setpoint) 153 (60%) s zapiste Write. Pro zjednodusSeni a
predstaveni pracovniho prostiedi je zde uveden Obr. 16. Po uspésném nastaveni mizete
SW zaviit.
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S Application  Control Dim Groups 8f DALI/14 Device A058

Display mode DALI Firmware - ECU Version ECU33v40

Switching Additi~ ..

runction
5
.. [ 0 ) >
N\

Brightness: Calculation of lignt control

1. Enable calibration Enable calibration
Actual value

1 2. Artificial light calibration

3. Daylight calibration

Light controller parameter
Setpoint
Calculated Setpoint

Actual value

Daylight compensation factor 0

Obr. 16 - Lab. uloha ¢.2 - i-bus Tool

d) tlacitko 6127/500 - v tomto projektu se jednd o 4- ¥ nasobné tlacitko
oznacovano jako ,,A“ — v pracovnim prostoru ,, 7opologie ““ kliknete na vlozené tlacitko
Tlac.4-ndsob., v pravém sloupci se zobrazi dvé zalozky. Oteviete zalozku Parametr a
poté ,,Otevrit pro produkt specifické parametrické okno “ — po chvili se zobrazi okno,
v zalozce ,,FUNCTION/DEVICE VIEW “ zvolte tlacitko se spravnym poctem klapek
- solo standard switch senzor 4fold . Nastaveni proved’te dle Obr. 17. Parametrického
okna se zpét do programu ETSS5 dostanete vypnutim ( kiizkem) tohoto okna pfi¢emz
dojde k automatickému ulozeni nastaveni.

12 Function/device view |

B solo comfort switch sensors solo comfort switch sensor 4fold
B ] Control element 4-fold control element
f ocker switch 1 | 2-button dimming
% LED rocker 11 LED functionality
@9 LED rocker 1 right LED functionality
@9 Rocker switch 2 2-button switching
@ %% LED rocker 2 left LED functionality
% LED rocker 2 right LED functionality
&% Rocker switch 3 2-button blind
@ %% LED rocker 3 left LED functionality
% LED rocker 3 right LED functionality
@9 Rocker 4 2-button blind
@ %% LED rocker 4 left LED functionality
% LED rocker 4 right LED functionality

Obr. 17 - Lab. uloha ¢.2 - tlac. 4fold

e) Podobné nastavte i tlacitko 6125/500 - , B* s adresou a oznaCenim Tlac.2-ndsob. dle
Obr. 18
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/12 Function/device view |

B solo comfort switch sensors solo comfort switch sensor 1fold
=] m ) ment " Single control element

% Rocker switch 1 left 1-button switching

% Rocker switch 1 right 1-button switching

9\% LED rocker 1 left LED functionality

% LED rocker 1 right LED functionality

Obr. 18 - Lab. uiloha ¢.2 - Ifold

10. Pravé jste dokoncili nastaveni zafizeni a nasledné jejich skupinové objekty piiradte

k patfiénym skupinovym adresam, které vytvoite dle Obr. 19.

11. V tomto okamziku je programovani hotovo a zbyva uz jen importovat naprogramované
funkce do panelu.

a) Propojte USB 1.0 kabel mezi PC a laboratornim panelem.

b) Ovérte komunikaci — v levém hornim rohu kliknéte na zelenou zalozku ETS —
Shérnice, zobrazi se vam zjisténa rozhrani. Pti volbé USB/KNX rozhrani se vyroluje
po pravé strané panel, v némz zvolte nabidku test — po malé chvilce by se mélo vedle
tohoto tlacitka zobrazit stav ,,OK“ tzn. Komunikace pracuje spravng.

¢) Na libovolném pracovnim prostoru (,,fopologie” nebo , skupinové adresy™) zvolte
polozku LABI1 resp. ,,Nova linie“, rozbalte zalozku DOWNLOAD a zvolte Nahrdt
vse...

d) Software vas vyzve ke stisku programovacich tlacitek.

12. Vyzkousejte funkcnost pristroju.

(2] Skupinové adresy v

[= Dynamické zaloZky { 82| 0: Rocker switch 1 left.0 - Switching - 1.1.4 1-tla¢ solo comfort switch sensor 1fold

2 0 LAB2 l:lll: DALI output - Switch 1.1.5 DAL DLR/S8.16.1M DALI Light Controller,8f MDRC
4 0/0 DAU I2|1: Rocker switch 1 right.0 - Switching -  1.1.4 1-tlac solo comfort switch sensor 1fold
B9 0/0/1 ON/OFF l:|31: Group 1 - Activate function Controll...1.1.5 DALI DLR/S8.16.1M DALI Light Controller,8f MDRC
B9 0/0/2 Stmivani l:l 10: Output A - Switch 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act. 2-fold..
uie l2| 0: Rocker switch 1.0 - Switching - 1.1.3 4-tlac solo comfort switch sensor 4fold
4 Ba 0/1 Stmivani / #2]35: Output B - Switch 1.1.1 A¢-stmivni UD/S2.300.2 Universal Dim Act,2-fold..
B 0/1/0 ON/OFF 82|37: Output B - Relative dimming 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act,2-fold,
B8 0/1/1 Dimming - l2|1: Rocker switch 1.1 - relative dimming - 1.1.3 4~:cIaE solo comfort switch sensor 4fold
l2|12: Output A - Relative dimming 1.1.1 AC-stmivani UD/S2.300.2 Universal Dim Act..2-fold,.

4 0/2 Spinani
o0 .-. 3 i .0 - Swi i = oL = ¢ Wi
E‘E 0/2/0 ON/OFF 4.|4 Rocker switch 2.0 - Switching 1134 flac solo comfort switch sensor 4fold
l2|100: Output D - Flaps open-closed/on-... 1.1.2 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.

4 0/3 Topeni/Chlazeni i
i:|40: Output B - Move blinds/shutter up-... 1.1.2 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.,
0/3/0 ON/OFF — B2]7: Rocker switch 3.0 - Travel -

1.1.3 4-tla¢ solo comfort switch sensor 4fold

0/3/1 Regulace ~a 82| 9: Rocker switch 3.1 - Adjust - 1.1.5 Tlaé. 4-nasob solo comfort switch sensor 4fold
4 0/4 Zaluzie i:l71: Output C - Slat adjustm./stop... 1.1.6 AC-zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f 230V

0/4/0 Up/Down ':l 10: Output A - Move blinds/shutter up-...1.1.2 AC-Zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.
' a B2|11: Rocker 4.0 - Travel - 1.1.3 4-tla¢ solo comfort switch sensor 4fold

0/4/1 Krok \ 82|70: Output C - Move blinds/shutter up-... 1.1.2 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.

IZ|71: Output C - Slat adjustm./stop up-d... 1.1.2 AC-Zaluzie JRA/S4.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.
B2|12: Rocker 4.1 - Adjust - 1.1.3 4-tlaé solo comfort switch sensor 4fold
l:|11: Output A - Slat adjustm./stop up-d... 1.1.2 AC-Zaluzie JRA/54.230.1.1 Blind/RollerShutterAct 4f.

Obr. 19 - Lab. uloha ¢. 2 - skup. adresy
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13. Po skonceni testovani pfipravte panel pro nasledujici vyuku vymazanim aplikaci 1 adres

z pristroju. To provedete tak, ze v sekci ,, Topologie* oznalite vS§echny vlozené pfistroje,
klinete na né pravym tlacitkem mysi a zvolite moznost odehrani — odehrat aplikaci i
adresu.

4.3 LABORATORNI ULOHA ¢&.3 — priOn

Cil ulohy: Vystupem laboratorni ulohy ¢.3 bude ovladani zakladnich dovednosti, diky nimz
budete schopni nastavit multifunkéni ovladac¢ s 3,5 TFT displejem oznacovan jako ,,priOn‘.
V této uloze pomoci priOnu budete ovladat topeni, zaluzie, stmivat a spinat osvétleni
prostfednictvim DALI rozhrani a zaroven prostiednictvim akéniho ¢lenu JRA/S.

4.3.1 Zadani

1)
2)
3)
4)
5)

6)
7

Seznamte se s laboratornim panelem

Zapojte laboratorni panel dle prilozeného schématu - 4.3.3

Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napaji pomoci jistice

Vyzkousejte funkcnost tlacitek (tlacitka by neméla vyvolat zddnou funkcti)

Na multifunk¢ni ovladaci nastavte segmenty pro ovladani osvétleni, zaluzii, topeni resp.
chlazeni. Dale pouzijte jednonasobné tlacitko pro néjz nastavite funkci Central stop.

Pfi nastavovani postupujte dle kap. 4.3.4

Ovéite spravnost nastavenych funkci

4.3.2 Pouzité pristroje

Tab. 8 - Lab. iiloha ¢.3 - PouZité pristroje

Typové oznaceni Niazev

SV/S_30.160.5 Zdroj 160mA — neni nutné vlozit do ETS5
UD/S_2.300.2 Akcni Clen — stmivani a spinani

JAR/S 4.230.1.1 Akeni Clen — zaluzie a topeni

DLR/S 8.16.1M DALI/KNX - rozhrani nevklada se do ETSS
USB/S 1.1 Rozhrani USB — neni nutné vlozit do ETSS5
6345 U-500 priOn - spinaci akéni ¢len jednonasobny

6120 Sbér. Spojka — neni nutné vkladat do ETS
LF/U 2.1 Senzor osvétleni — nevklada se do ETSS
TRIDONIC - PCA 2x11/13TC Elektronicky predfadnik — nevklada se do ETSS
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4.3.4 Pruvodce instalaci

Sl e

Na patficném PC spust’te program ETSS
Zapojte laboratorni panel dle pfilozeného schématu (viz 4.1.2)
Zapojeni nechte zkontrolovat vyucujicim, poté zapnéte napajeni pomoci jistice
Zkontrolujte, zda tlacitka nemaji pfide€lenou zadnou funkcnost — pokud tlacitka maji
ptidélenou funkci, kontaktujte vyucujiciho
V programu ETSS (zélozka Prehled / + Vytvorit novy projekt) zalozte novy projekt
s nazvem LAB2. Je nezbytné nutné, aby bylo v kolonkéach , Patei a ,, Topologie* zvolena
volba TP (krouceny par)
Po otevieni projektu s nazvem LAB2 se zobrazi pracovni prostor Budovy, tento prostor
prepnéte na Topologie, to 1ze provést napt. v modré list€ v levém hornim rohu.
V topologii rozkliknéte 1 Nova oblast — 1.1 Nova linie, kam vlozite patfi¢né pfistroje.
V levém hornim rohu naleznete tlacitko ,,+VioZit pristroje, zobrazi se katalog pfistroja,
kde vyberete potiebné piistroje dle Tab. 8. Pro urychleni Ize pouzit vyhledavaciho panelu.
Pozn.: Pro lepsi prehlednost je dobré vioZené pristroje popsat viastnimi ndazvy (napr.:
Tlac. 1, AC stmivani, atd). Popis provedete dvojklikem na novou linii, oznacite pozadovany
pristroj, z pravého rohu obrazovky vyrolujete sloupec ,, Vlastnosti* jez obsahuje pole pro
popis.
Jakmile vlozite pfistroje mizete zacit s programovanim. Zacnéte postupné tzn. Akénim
Clenem pro stmivani a poté obdobné pokracujte dal§imi pfistroji.
a) AC- stmivani (UD/S2.300.2) — v prostiednim dialogovém okné oteviete zalozku
Parametr, kterou najdete v levém dolnim rohu.
General — Parametr settings —channel setting individual
A:Switch — Switch ON via — 40% (102)
A:Dimming — Rel. Dimming speed from 0...100% — 8
— Max. dimming value — 100% (255)
— Min. dimming value — 15% (38)
B:Switch — Switch ON via — last brightness value
B:Dimming — Rel. Dimming speed from 0...100% — 8
— Max. dimming value — 100% (255)
— Min. dimming value — 20% (51)

b) AC - zaluzie — upravte pouze nasledujici polozky ve vybranych zalozkach
A: Safety/Weather — Position on wind alarm — actived — up
A: Drive — Travel time UP is —10s
A: Drive — Travel time DOWN is —10s
B:Gerneral — operation mode — ventilation flaps, switch mode
— Reaction on bus voltage failure — close/off
— Reaction after bus voltage recovery — close/off
— Reaction after programming o rafter ETS reset — close/off
B:Safety/Weather — Parametr settings —user defined
— Qutput reacts on communication object for wind alarm no.—1
— Position on wind alarm — activated — close/off
— Position on reset of weather alarm, blocking and forced
operation — close/off
C: Safety/Weather — Position on wind alarm — actived — up
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C: Drive — Travel time UP is —10s
C: Drive — Travel time DOWN is —10s
D:Gerneral — operation mode — ventilation flaps, switch mode
— Reaction on bus voltage failure — close/off
— Reaction after bus voltage recovery — close/off
— Reaction after programming o rafter ETS reset — close/off
D:Safety/Weather — Parametr settings —user defined
— Qutput reacts on communication object for wind alarm no.—1
— Position on wind alarm — activated — close/off
— Position on reset of weather alarm, blocking and forced
operation — close/off
c¢) DALI — otevfete zalozku parametr, postupné upravte nasledujici polozky:
G1 Group — Minimal dimming value — 25%

— Dim. Period to reach switching value — 0,7s
— Dim. Period to reach brightness value — 0,7s

Pro dalsi nastaveni KNX/DALI rozhrani je nutné oteviit pifidavnou aplikaci
s nazvem DALI —Tool v0.3.0.8 v niz postupujte dle nasledujicich kroku.

File — Communication — Test interface — zobrazi se zeleny ok (pokud se nezobrazi,
zkontrolujte ptipojeny USB kabel nebo se ujistéte, ze tento port nevyuziva jina aplikace),
po navratu do zakladniho prostiedi se pfipojte s pozadovanym DALI/KNX rozhranim
naslednovné:

Stisknéte policko ,,.Scan KNX bus®, zobrazi se dialogové okno s vyzvou ke stisku
programovaciho tlacitka na pozadovaném zafizeni. Toto tlacitko naleznete na pfistroji
v pravém dolnim rohu (viz. Lab. Uloha &.1 - Obr. 14). Software automaticky detekuje
fyzickou adresu pristroje. Dale stisknéte pole Connect pro ptipojeni k rozhrani. Az se
software sparuje s DALI rozhranim zobrazi se detailni info o pfipojeném pfistroji. Pro praci
z pfediadnikem je zapotiebi vstoupit do zalozky Options — Enable configuration mode.
Otevte se nové dialogové okno s kolonkou pro vlozeni hesla, které je ABB.

V zélozce Device Stisknéte tlaCitko Detect ballasts, program tak nacte vSechny viditelné
predradniky.

V zalozce Addresses/groups se zobrazi ikona zarovky. Kdyz na ni kliknete, v polich G1-
G16 se zobrazi plus, pomoci nichz vytvorite skupiny. Pro nas ucel bude stacit pouze jedna
skupina. Kliknéte na ikonku zarovka poté na plus zvolené skupiny (G1). Nasledné program
muzete zaviit File—Exit. Dojde k automatickému ulozeni.

d) priOn — v sekci ,,Topologie® oznaCte vlozeny pfistroj priOn, oteviete zalozku
Parametr — Otevrit produkt pro specifické parametrické okno. V okné
Function/Device view postupujte dle nasledujicich kroka:

Carier base — Double carrier base
Control element top —3,5“ TFT display
+Circuit menu entry system — Active
RTC settings —Active
+Circuit menu settings — Active — na pravé strané se zobrazi sloupec ,, Parametr®
—Number of freely configurable circuit menu — 4
—Selection of the first entry — Circuit menu entry 1
Nastaveni celkem ¢tyfech kruhovych menu je znazornéno na Obr. 20
+Circuit menu entry 1 — Number of list entries — zadejte 2
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— vyberte si Iconu z dostupného seznamu
— Text — Rolety
— Colour functional lighting of rotary control
element — blue (blind)
+List entry 1 — vyberte ikonu a zadejte text, totéz prvved’te i u +List
entry 2
+ Circuit menu entry 2 — Number of list entries — zadejte 1

— vyberte si Iconu z dostupného seznamu

— Text — Teplota

— Colour functional lighting of rotary control

element — red-onrange (heating)
+ Circuit menu entry 3 — Number of list entries — zadejte 2

— vyberte si Iconu z dostupného seznamu

— Text — Osvétleni

— Colour functional lighting of rotary control

element — Yellow (light)
+List entry 1 — vyberte ikonu a zadejte text, totéz prvved’te i u +List
entry 2
+ Circuit menu entry 4 — Number of list entries — zadejte 1

— vyberte si Ikonu z dostupného seznamu

— Text — DALI

— Colour functional lighting of rotary control

element — Yellow (light)

+List entry 1 — vyberte ikonu a zadejte text (Stmivani DALI)
Bottom cover strip — Temperature sensor cover strip

12 Function/device view |

& Carrier base Double carrier base
I ] Top cover strip Inactive
&[] Control element top 35" TFT display
El%- Circuit menu entry system Active
B9 Unit settings Active
Q% Unit blockage Active
Q% Scene actuator Inactive
% Sequence Inactive
Q% Weekly timer Inactive
BN : Active
% Primary function Inactive
Q% Status line Inactive
B9 Circuit menu settings Active
B9 Circuit menu entry 1 Active
B9 List entry 1 Blind, symbol
B9 List entry 2 Blind, symbol
B9 Circuit menu entry 2 Active
93-;_ List entry 1 RTC operation
B9 Circuit menu entry 3 Active
% List entry 1 Dimming relative
B List entry 2 Dimming relative
BE19: Circuit menu entry 4 Active
B9 List entry 1 Dimming relative
[ ] Control element bottom Rotary control element
Bottom cover strip

Temperature sensor cover strip

Obr. 20 - Lab. iiloha ¢.3 - priOn parametr
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10. Pravé jste dokoncili nastaveni zafizeni a nasledné jejich skupinové objekty piirad’te
k patficnym skupinovym adresam, které vytvoite dle Obr. 21

@ Skupinové adresy

| #2]10: Qutput A - Switch 1.1.1 AC-Stmivani UD/52.300.2 |
55 Dynamické zalozky L m2|17; List entry 1.1 - Switching - 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
4 0 LAB2 - priOn __ l2.'| 19: List entry 2.1 - Switching - 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
4 0/0 Osvétleni L l2|35: Qutput B - Switch 1.1.1 AC-Stmivani UD/$2.300.2 Univ
B9 0/0/1 ON/OFF - A l2|12: Output A - Relative dimming  1.1.1 AC-Stmivéni UD/S2.300.2 L

¥4 | B2|18: List entry 1.2 - Relative dimmi... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn

B3 0/0/2 ON/OFF - B /

2% 2| 20: List entry 2.2 - Relative dimmi... 1.1.3 634x-xx-500 Busch-priOn

ha 0/0/3 Stmivani - > PGy s . i .
L l..| 37: Output B - Relative dimming  1.1.1 AC-Stmivani UD/S2.300.2 Univ

B8 0/0/4 St B .
e 82| 10: Output A - Move blinds/shutt... 1.1.2 JRA/S4.230.1.1 Blind/Roller

4 B8 0/1Zaluzie "7 || m213: List entry 1.1 - Moving blinds - 1.1.3 634x-xx-500 Busch-priOn
53 0/1/0 Up/Down - R [ IZ|15: List entry 2.1 - Moving blinds - 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn

B8 0/1/1 Up/Down - L — -_ 2| 70: Output C - Move blinds/shutt... 1.1.2 JRA/S4.230.1.1 Blind/Roller
B8 0/1/2 Krokovani-R — [ l:|11: QOutput A - Slat adjustm./stop... 1.1.2 JRA/S4.230.1.1 Blind/Roller

B2)14: Li 2 - i XX~ -pri
B8 0/1/3 Krokovani - L i ..| 14: List entry 1.2 - Stop blind adju... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
4 072 Teplota \ [ '2| 16: List entry 2.2 - Stop blind adju... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn

71 82]71: Output C - Slat adjustm./stop... 1.1.2 JRA/S4.230.1.1 Blind/Roller

_— IZI 8: RTC settings.20 - Heating contr... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
53 0/2/1 Chiazeni | 82|40: Output B - Flaps open-closed/... 1.1.2 JRA/54.230.1.1 Blind/Roller’
63 0/2/3 Aktuaini tm B2]9: RTC settings.21 - Cooling contr... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
4 [ 074 DAL IZ.'| 100: Output D - Flaps open-close... 1.1.2 JRA/S4.230.1.1 Blind/Roller!
ha 0/4/0 ON/OFF

l:|2: RTC settings.6 - Actual tempera... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
oa 0/4/1 Stmivani \{ IZ|23: Temperature sensor.0 - Outpu... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
l;'.|21: List entry 1.1 - Switching - 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
\ { l2|30: Group 1 - Switch 1.1.4 DLR/S8.16.1M DALI Light Controller,8f,

{ l2-'| 22: List entry 1.2 - Relative dimmi... 1.1.3 634x-xxx-500 Busch-priOn
l:l 34: Group 1 - Relative dimming 1.1.4 DLR/S8.16.1M DALI Light Controller,8f)

53 0/2/0 Topeni

Obr. 21 - Lab. uloha ¢.3 - Skupinové adresy

11. V tomto okamziku je programovani hotovo a zbyva uz jen importovat naprogramované
funkce do panelu.

e) Propojte USB 1.0 kabel mezi PC a laboratornim panelem.

f) Oveérte komunikaci — v levém hornim rohu kliknéte na zelenou zalozku ETS —
Shérnice, zobrazi se vam zji§téna rozhrani. Pti volbé USB/KNX rozhrani se vyroluje
po pravé strané panel, v némz zvolte nabidku test — po malé chvilce by se mélo vedle
tohoto tlacitka zobrazit stav ,,0K* tzn. Komunikace pracuje spravné.

g) Na libovolném pracovnim prostoru (,,fopologie” nebo , skupinové adresy™) zvolte
polozku LABI1 resp. ,,Nova linie“, rozbalte zalozku DOWNLOAD a zvolte Nahrdt
vse...

h) Software vas vyzve ke stisku programovacich tlacitek.

12. Vyzkousejte funkcnost pristroju.
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4.4 Chybové hlaseni

Pfi instalaci ¢i programovani laboratorniho panelu se muzete setkat s chybovymi hlasenimi,
které zobrazi SW ETS5. Nékteré z nich jsou uvedeny niZe vCetn€ zptsobu jejich odstranéni.

e Chyba pri nahravani aplikace ¢i individualni adresy do pfistroje viz Obr. 22

2 Viastnosti : Reseni ¢.1: 'V pracovnim prostoru ,, Topologie® oznaéite levym
tlac¢itkem mysSi problémovy pfistroj, kliknéte na pfistroj pravym
tlac¢itkem mysi, zvolte funkci ,,Odehrani — | Odehrat Aplikaci a
Adresu. Po odehrani pro jistotou jesté provedte reset pfistroje

2~ Nalézt a nahradit

Pracovni prostory

@ Todo polozky (pravym tl. Mysi kliknéte na pfistroj, zvolte funkci , Resetovat
© Probihajici Einnosti pristroj®.
Aktivni Historie Doporuceni: Pokud jste uspéSné importovali nastavené funkce

do Panel tzn. ,,Nahrat v§e — (nahrano)* a posléze potfebujete provést

zmeny v nastaveni parametru patficného ucastnika sbérnice (US), je

lepsi zvolit pro opétovné nahrani do panelu funkci Nahrat — Nahrat

@ 1.13USB Pripo USB/SL1 USB.L. Aplikaci. Nahrani Pude provedeno rychleji a nebude treba
e S e N S manipulovat s pristroji pro stisk programovaciho tlacitka.

@ 1.1.4 Spinaci clen UD/52.300.2 U...

»

$ 112Spojka 6120-102-500 BCU... Reseni ¢.2: V pracovnim prostoru ,, Topologie” oznagite levym

R tlaCitkem mysi problémovy pfistroj v tom okamziku se na pravé

strané rozbali sloupec ,,Vlastnosti“, zde zvolte zalozku “Nastaveni‘

Obr. 22 - Chybné nahrdani 4 v kolonce ,Individualni adresa“ zmé&iite adresu na dal§i volnou
pozici.

e Ovéreni chybné — Re-instal Plug-in — tento problém je téz indikovan vykii¢nikem
v Cerveném kolecku v ikoné pro pfistroj (Obr. 23)

4] 1.1- Zdroj SV/S30320
4] 1.1.2 Spojka 6120-102-
4] 1.1.3 USB Pripoj USB/S
4] 1.1.4 Spinaci ¢len UD/S
X Cinnosti An error occured while instantiating the parameterdialog plugin

of this device. You can reinstall the plugin and try again later
Reinstall Plug-in

Obr. 23 - Chybné ovéreni

ReSeni: problém se odstrani relativné jednoduchym zptsobem. Indikace u tohoto piistroje
znamena, ze uCastnik na sbérnici potfebuje ke svému nastaveni dil¢i software s nazvem PowerTool,
ktery je volné ke stazeni na strankach vyrobce. Bude stazen soubor s kouncovkou *.zip, extrahujte
soubor, slozka PowerTool obsahuje dalsi soubor s koncovkou *.zip, Soubor obsahuje instalacni
SW s koncovkou *.exe, po instalaci vypnéte ESTS, pokud ho mate zapnuty, a ETs5 znovu spustte.
Timto by mél byt problém odstranén.
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e Rozhrani USB je vyuzivano jinou aplikaci (Obr. 24) — k uvedenému chybovému
hlaSeni dochazi pii dlouhém propojeni PC a USB rozhranim na panelu. Jedna se o
obecnou chybu celého systému. Pokud nize uvedené feSeni nefunguje
nebo se chyba vyskytla jiz pfi prvnim spojeni s panelem, blokuje USB
Nazev konektivitu vas pocitad. V takém piipadé kontaktujte IT poradce nebo
KMNX-USE Interface (MDRC) pouiijte ]1ny pOéitaé

& USB

Vyrobce

ABB

Médium ReSeni: Vypnéte panel prostiednictvim jistice, odpojte USB
kabel, resetujte PC, znovu zapnéte ETSS, piipojte USB kabel a ovéite

Individualni adresa komunikaci mezi systémem KNX a PC

Max. délka telegramu (APDU):
0

Rozhrani je pravé pouzivano
jinou aplikaci. Ukonéete
spajeni s jineu aplikaci, aby
toto rozhrani bylo pouzito s
ETS5.

Obr. 24 - Chybné USB rozhrani

Doporuceni: Pro komunikaci mezi laboratornim panelem a PC jednotkou je nevhodné vyuzivat
konektivitu USB 3.0, mohli by pak vznikat zbyte¢né problémy ¢i chyby.
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S ZAVER

Koncepce publikované prace je postavena na seznameni s fidicim systémem KNX pro
elektroinstalaci. Po ulozeni kabeld a zapojeni koncovych (senzor) ¢i prabéznych prvka (liniovy
opakovac) je nutné cely systém sjednotit a pfifadit jednotlivym ucastnikd patiicné funkce. Toto
,,0ziveni“ se doporucuje provadét nekterym z verzi programu ETS. V mé praci se uptednostiiuje
verze ETSS a jelikoz zatim $kola nevlastni plnohodnotnou verzi ETSS Professional, pracoval jsem
v prostiedi demo verze ETS5 v5.0.8, kterd je pfipravena pro tvorbu v Ceském jazyce a pro mé
pracovni podminky dostacujici, jelikoz zminény program dokaze pracovat s 5 zafizenimi pro jeden
projekt. V této praci je také porovnani s predchozi verzi ETS4.

Prakticka cast je vénovana tvorbé laboratornich uloh, které jsou rozdéleny do tfi Casti. Tyto
Casti se zabyvaji konfiguraci pfistroja UD/S 2.300.2, JAR/S 4.230.1.1, 612X/500, DALI/KNX,
multifunkéniho ovladace priOn. Laboratorni ulohy obsahuji navody vedouci k uspéSnému
nastaveni vySe uvedenych aktori a senzoru piipojenych na sbémici KNX. Po provedeni
konfigurace je mozné ovladat osvétleni, zaluzie a simulovat regulaci teploty. Prvni navod se vénuje
funkcim jako jsou osvétleni, zaluzie, simulace teploty a centralni vypnuti spotiebicl, pficemz
vyjedou zaluzie do hornich poloh. Druha tloha k predeslému jesté ptidava ovladani osvétleni
prostfednictvi DLAI/KNX rozhrani. VySe uvedené funkce se ovladaji tlacitky, ale nasledujici
(tfeti) laboratorni navod se vénuje ovladani multifunkénim ovladacem priOn. Tento ovladac¢ vsak
neni nastaven na funkci central stop. ZkuSebni panel pouzity v laboratornich ulohéach je vyfocen
v priloze A.

5.1 Navrh dalSiho postupu

Nasledujici metodika laboratornich tloh by byla vhodna rozsifit o vzdalené ovladani napft. pres
webové rozhrani ¢i mobilni aplikaci, ktera by umoznovala 1 simulaci budovy a ovladani jeji
elektroinstalace.
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