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Piedlozena doktorska diserta¢ni prace Ing. Karla Petranka obsahuje 81 ¢islovanych stran textu
véetné literatury a 27 obrazki. Prace se zabyva aktualnim tématem z oblasti zpracovani

obrazu (Image processing).

Uvodni kapitoly prace struéné seznamuji sfeSenou problematikou a piedeviim je zde
stanoven konkrétni cil prace ve znéni: ,,Navrhnout systém ¢i systémy pro detekci objektt ve
videosekvenci, které budou mit dostate¢nou ptesnost na to, aby vyrazné usnadnily pro
¢loveéka Unavné Ulohy ¢i Gplné nahradily lidsky dozor*. Pro naplnéni stanovené¢ho cile autor
vyty€il ¢tyfi vzajemné provazané oblasti: 1. Testovani stavajicich state-of-the-art metod na
nestandardni datové sad€, 2. Analyza a zlepSeni extrakce atributt, 3. ZlepSeni detekce
umisténi objektu v obraze a 4. Propojeni detekce objektu s jeho sledovanim ve videosekvenci.
Uvedeny cil prace v¢etné jeho naplnéni pomoci uvedenych oblasti 1ze povazovat za aktualni a
piinosny.

Treti kapitola zahrnuje rozsahlou analyzu soucasného stavu V oblasti detekce objektil
v obraze. Jsou zde popsany a analyzovany algoritmy ze vSech fazi zpracovani obrazu, tj.
image preprocessing, extrakce atributli objektu a rozpoznani (klasifikace) objektu. Tato
kapitola rovnéZ obsahuje piehled souCasnych architektur neuronovych siti pro potieby
detekce, lokalizace a segmentace objektti v obraze. V zavéru tieti kapitoly autor seznamuje
s metodami pro detekci objektl ve videosekvenci a uvadi také n€kolik vyznamnych datovych
sad pro detekci objektd v obraze. Uvedené datové sady obsahuji desitky nebo stovky tisic
snimki,, coZ se pro testovani algoritml jevi vhodn&j$i neZ pouzitych 10 000 snimki

pfedstavujicich konkrétni situaci.

Nosnou ¢ast prace predstavuje ¢tvrta kapitola, ktera uvadi dosazené vysledky. V této kapitole
je popséan navrh datové sady a jsou zde porovnany existujici pfistupy pro detekci objektu
v obraze svlastnimi navrzenymi algoritmy pro detekci a segmentaci objektti v obraze i

videosekvenci. Dosazené vysledky na uvedené datové sad¢ prokazuji pomérné znacnou



uspesnost navrzenych algoritmi. Domnivam se, ze detekci by prospélo pouziti kamery

S vyss$im rozliSenim a instalace pevného osvétleni.

V zévéru prace provedl autor diskusi dosazenych vysledkl, z niz je rovnéz patrné znacné

mnozstvi odvedené vyzkumné prace.

Formalni stranka ptedlozené doktorské disertacni prace je na dobré trovni. V praci se
vyskytuji pouze nékteré mensi nedostatky, napt. chybéjici Cislovani vzorcti nebo mensi

Citelnost prevzatych obrazki ¢. 10, 11 a 12 na str. 31 az 32.

Autorem stanovené cile prace, tj. testovani stavajicich state-of-the-art metod na nestandardni
datové sad¢, analyza a zlepSeni extrakce atributll, zlepSeni detekce umisténi objektu v obraze

a propojeni detekce objektu s jeho sledovanim ve videosekvenci, 1ze povazovat za splnéné.

Piinos prace spatfuji pfedevsim V zajimavém navrhu vlastnich detek¢nich a segmentacnich
algoritm pro ulohy detekce objektt v obraze i videosekvenci, které vychazi zrozsahlé
analyzy existujicich pfistupt v dané oblasti.
Navrhuji, aby autor bliZe objasnil nasledujici body:

1. Proc byla pro sledovani potkana pouZzita kamera s tak nizkym rozliSenim?

2. Neuvazoval autor o umisténi markeru na potkana pro jednodussi detekci?

3. Proc¢ bylo pouzito pouze 10 000 snimki?

Na zaklad¢ vySe uvedenych skutecnosti piedlozenou doktorskou diserta¢ni praci Ing. Karla

Petranka doporucuji k obhajobg.

V Brné dne 12. 1. 2018
prof. RNDr. Ing. Jii Stastny, CSc.



