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1 Uvod

Stale se zvysujici ceny vstuputi zeng¢délské podniky k hledani uspor. Proto hledaji
stroje s co nejmensimi provoznimi néklady. Vyrobbiracich voa se snaZi pod timto
natlakem snizit provozni ndklady u svych vyrolatepSovanim kvality prace, snizovanim
ztrat i energetické natoosti a pedevsim zvysovanim vykonnosti.

VétSi vykonnosti je mozné u &tacich nagsi dosahnout vySSi pracovni i dopravni
rychlosti, zétSenim objemu loZzného prostoru a maximalizaci jehiti cestou zvyseni
objemové hmotnosti sklizeného materialu. Firméttifger nabizi svym zakazrik
moznost zvySeni objemové sklizeného materialu ndo¥ prostoru sivaciho vozu pomoci
ocelovych profili, které jsou umighy v horni ploSe velkoobjemové néastavby. Toto
konstrukni feSeni je poskytovano u vio®Psttinger JUMBO 6000 az 7200 jako volitelna
vybava, u vozu JUMBO 8000 je s@sti vybavy. Zde vSak plni funkci dodé&tého

zpevreéni lozného prostoru vozu.
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2 Literarni reSerSe

2.1 Picniny

Objemna krmiva jsou zakladni a nezastupiteltd@sti krmnych davekipzvykava@
v letnim i zimnim obdobi, fjpemz jejich hlavnimi zdroji jsou picniny’'giz v ¢erstvém
nebo konzervovaném stavu jako silaZz, sendZz nebo pepipad: UsuSky (Holubova,
2001).

2.1.1 Zkrmovani picnin

Kazdy zpisob uZziti picnin ke krmeni ma své&ednosti i nedostatky. Berstvé pice
jsou grednosti nizké ztraty fznivy dieteticky @dinek, zachovaly obsah vitaniimpod.

Problém nastava v jarnim obdobi, kdy dochazidcipodu ze zimni krmné davky,
zaloZené na silazi nebo senézi, na krnderstvou pici. Tentofpchod je obvykle provazen
snizenim produkce mléka nebdirpstki. S podobnymi potizemi je provazena ié&na
krmné davky na podzim. Proto se staletelrgji projevuje snaha o zjednoduSeny systém
krmeni, ve kterém se vigschu roku stidaji krmné davky co nejménTo umo#uji
stabilizované krmné davky z konzervovanych picihfiedle sena jsou hlavni s&sti
téchto krmnych davek kukitna silaz a senaz z picnin na orriglgpa z trvalych travnich
porosti (Holubova, 2001).

2.1.2 Plocha picnin

Snizovani spaeby mléka, mlénych vyrobki z domaci produkce a masa a
omezené moznosti vyvozichto produkii se projevily v poslednim desetileti snizenim
stavu skotu a ovci.

Tato skuténost ovlivnila rozsah gstebnich ploch picnin. Jestlize se picniny v roce
1990 podilely 41,3% na vyie zengdelské pidy, klesl tento podil v roce 2000 na 38,7% i
piesto , Ze se zvySila plocha extenziwbhospod&évanych luk a pastvin. Zény ve
vyméie ploch picnin CR a jejich vyno8 za poslednich deset let uvadi tabulka 1
(Holubova, 2001).
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Tabulka 1 —Plochy picnin a jejich gimeérné hektarové vynosy

_ Plocha Rok
Plodina
Vynos 1990 1995 2000 2000/1990
_ (ha) 396698 285529 224340 0,566
Kuku Fice .
(t.ha?) 27,62 28,68 33,13 1,199
Ostatni jednoleté (ha) 210999 127256 78234 0,371
picniny (t.hah) 26,18 19,39 14,86 0,568
.. (ha) 146963 137852 101820 0,693
Vojtéska I
(t.ha?) 9,17 8,15 7,42 0,809
) (ha) 169806 129081 93329 0,550
Jetel cerveny .
(t.ha?) 10,16 8,3 7,48 0,736
Ostatni viceleté (ha) 142188 195077 219624 1,545
picniny (t.hah) 7,56 5,23 4,04 0,534
(ha) 486489 613519 659353 1,355
Louky .
(t.ha?) 4,89 3,77 2,95 0,603
_ (ha) 217867 264315 281083 1,290
Pastviny .
(t.ha?) 3,28 2,73 2,15 0,655

Z této tabulky je #jmé, Ze krom intenzivré péstované kuktice k silazovani
poklesly u vSech ostatnich picnin vynosy.

V roce 2000 se sklidilo asi 3,7 mil. tun zavadlyabnin k senazovani, 7,4 mil. tun
silazni kukitice, 1,2 mil. tun sena a 5,9 mil. tgarstvych picnin se zkrmilo. Celkem se
sklidilo v rizném stavu 18,2 mil. tun picnin.

V piistim obdobi se p@kud zvySi mnoZstvi picnin vyuzitych pro vyrobu sena
sena na ukorifmo zkrmovanych picnin. Lze odhadovat, Ze asi 1@|3tun picnin za rok
bude sklizeno na silaz a senaZgiwe kukurice), ze se sklidi km¢ 1,5 mil. tun sena a Ze
4,4 mil. tun picnin bude zkrmenocerstvém stavu. Celkové mnozstvi sklizenych picnin

zustane pravépodobré zachovano (Holubova, 2001).
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2.1.3 Sklize n a doprava picnin

Sklizen, doprava a skladovani picnin se vyana vzhledem ke svym
fyzikalnéchemickym, biologickym a chemickym vlastnostem \kygoi mérnymi naklady,
spotebou energie a ziva prace.

Velké mnozstvi sklizenych picnin &gobuje, Ze zvolené pracovni postupy vyroby a
uziti picnin vyznamé ovliviwuji hospod#skeé vysledky zegudélského podniku, fedevsim
v oblasti Ziv@isné vyroby.

Zejména sklizé# a skladovani picnin vyZzaduji velkou pozornost mardovani
spravnych technologickych postup které zartuji dobrou kvalitu krmiva a minimalizuji
kvantitativni ztraty.

Je teba si u¥domit, Ze dobré hospotiké vysledky chovu skotu jsou podrig nejen
dostaténym mnozstvim objemovych krmiv, ale i kvalitou a Zpatnou jakost nelze
eliminovat zvySenim davek. Pro tgmb feSeni dopravy picnin jeatkZita jejich dalSi
fyzik&lné mechanickd vlastnost, a to objemova hmotnostolutenaji v loZném prostoru
dopravniho prosédku. Ta je do zrmé miry zavisla jak na druhu picnin, tak na stgin
stupni pdezani. Orienténi hodnoty objemové hmotnosti picnin vlozném prost
dopravniho prosedku uvadi tabulka 2 (Holubova, 2001).

Tabulka 2 - Orient&ni hodnoty objemové hmotnosti picnin vIoZném prost
dopravniho prosedku

Stav picnin Objemovéa hmotnost
Obsah susiny p#ezani

dlouze 120-160

5 stredr® 145-230

Cerstvé, volré lozené

kratce 160-280
velmi kratce 180-230

stredns 60-120
Zavadlé, volng lozené kratce 110-180
velmi kratce 160-260
Zavadlé, lisované neezané 220-360
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dlouze 245-380

neezané 50-75
Silné zavad|é, volré lozené

dlouze 55-100

neezané 40-65
Suché, volré lozené

dlouze 55-90

nefezané 80-240
Suché, lisované
dlouze 180-260

Obsah suSiny sklizené picninyéuje zvoleny pracovni postup. dnérnou délku
fezanky a objemovou hmotnost vyznamrmovliviiuje pouzita sklizova technika
(Holubova, 2001).

2.2 Agrotechnické pozadavky na sb  éraci vozy

Zakladni agrotechnické pozadavky nérsloi vozy je mozno definovat takto:
- skéraci vozy se musi spolehdiyii nakladani pohybovat po pasmém poli nebo louce,
vozy i aplikaci hnojiv na podmitnutém poli,
- skéraci vozy (nawsy) pracuji v souprav s univerzalnimi traktory a zapojuji se do
spodniho nebo horniho z#u. Potebny gFikon pro pohon pracovnich Ustroji odebiraji
z vyvodového Fdele, popipact z vrejSiho okruhu hydraulického #aeni traktoru,
- material se sbira za jizdyradku vytvdeného pedchazejicim strojenRadek nize byt
az 1800 mm Siroky a az 800 mm vysoky£iBlsi Ustroji na¥st i vozi ma Stku zalgru
1550 az 1800 mm. Ztraty nesebranim ngsimyt vysSi nez 3%. Nesmi dochazet k odrolu
materialu a jeho propadu &ma pole. B sbirani materidlu Fadki vySSich, nez je stlost
traktoru, je nutno vybavit sbaci na¥sy vychylovaci oji, ktera umozni jizdu traktoru pbd
sbiranéhdadku,
- nakladaci (plInici) Ustroji musi zabe#peat zaplgni celého loZného prostoru rigwu
nebo vozu s poZzadovanou vykonnosti s tim, Ze zsgdnilozného prostoru se zaplni jinym
zaizenim, nafiklad posunem podlahového dopravniku. Konec nakidgé zaplntném

lozZném prostoru musi byt zagst pretéZovaci spojkou,
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- k pa‘ezani materialu dochazfimakladani. Rrmérnou délku materialu po pezani musi
byt mozno volit (zrdnou p@tu no). PoZzadovana pmérna délka je 35 az 300 mm podle
pouziti. Procestezani nesmi podstadtnsnizovat vykonnost ip nakladani, ani nesmi
dochéazet k nedadnnym vykywvim ve velikosti krouticiho momentu na hnacitidéli,

- vlastni geprav probiha na polnich cestach, vnitrofaremnézovkéch, ale i na vejnych
komunikacich, a proto musi n#y a vozy odpovidatipdpisim pro siln&éni provoz podle
piislusnych vyhlasek. iP prepra¥ nesngji vznikat ztraty propadem materialu z lozného
prostoru, a to ani materialu kratcerepaného,

- vykladaci Ustroji musi umoznit rychlé vyprazdhnlozného prostoru na mésskladky
(plochy zpeviiné i nezpevéné, napiklad u polnich stol) i pfipadné davkovani materialu
do néaslednych strbja zd&izeni. Kron¢ toho musi zabezpi posuv materialu v loZzném
prostoru pi nakladani (Becka, Honzik, Neubauer, 2001).

Tabulka 3 — Druhy a vlastnosti zpracovavaného materidiuhtavnim vyuziti (sbirani
z fadky)

Objemovéa hmotnost

Material VIhkost (%) (kg.m™)
Picniny z orné pady
cerstvé 75-85 140-350
Picniny z orné pady
zavadlé 40-50 80-180
Seno z orné fidy do 25 30-90
Trava luéni ¢erstva 75-85 140-350

Trava luéni zavadla

k senazovani 35-65 85-250
Trava luéni zavadla
k dosousSeni 25-45 75-250
Seno I&ni do 25 50-100
Sldma obilovin do 25 20-80

- Velkoobjemova nastavba musi byegtavitelnd na mensi objem pro dopravu zelenych
materiati, silaznich plodin a ostatniho materialu dopravgearod sklizecicliezaek,
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naklada&n a jerahi tak, aby pi dopra¥ nebyla pekraiovana uziténa hmotnost né&su
nebo vozu. Konstruii reSeni nastavby musi umim¥at nakladku sklizecintiezakami,
orezavéi, nakladgi a jeaby,

- pracovni Ustroji a zaddélo nastavby museji byt ovladany z mistice,

- jeden obsluhuijicifidi¢ traktoru u na¥si neboridi¢ samojizdného sbaciho vozu)
(Brecka, Honzik, Neubauer, 2001).

2.3 Rozdéleni sb éracich voz 4

Krozdéleni sbkéracich nawsi, privési a voal pouzivAme nefastji tato
hlediska:

a) podle energetického progiedku jsou:
- traktorové, a toifvésné (sbraci @ivésy a ¥tSinou na¥sné (sbraci naésy),

- samojizdné s vlastnim motorem pro pojezd a pom@tovnich Ustroji (samo-jizdné

skéraci vozy);

b) podle patu naprav jsou:
- jednonapravové (sbaci na¥sy),

- dvoundpravové (siaci na¥sy zvané 2 tandemové, samojizdn&abi vozy),
- tfindpravové (3 tandemové velkéesdri vozy — z pravidla 2 napravy hnané, posledni

fiditelnd);

c) podle usp&adani zawsa u sbéracich nawsi jsou:
- se za¥sem v ose traktoru (pevnym),

- se za¥sem mimo osu n&eu, b&nim, vychylovacim, takze profil sbiranétiadku,

popipads bacni listou s€éeného materialu, neni zavisly na rozchoduslasti traktoru;
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d) podle umiséni a zawSeni bubnového séraciho Ustroji jsou:
- umisénym v gredu nebo vzadu,

- se sBracim astrojim umighym vzhledem k ose z&$eni vedu — tldenym nebo vzadu

vle¢enym;

e) podle provedeni nakladaciho chovaciho) Ustroji jsou:
- s bubnovym s vice hrabicemi na bubnu i&ganymi do Sroubovice,

- S rotorovym serémi az¢ctyimi fizenymi hrabicemi, které mohou byt dvoudilné, vaaye

pootaiené;

f) podle provedenifezaciho Ustroji jsou:
- fezaci ustroji s pevnymi plochymi nozi, zpravidlgilsvitym biitem,

- fezaci ustroji s nozi pohyblivymi konajicimi zprdaidratny pohyb (dnes se nepouziva);

g) podle provedeni vykladaciho ustroji jsou:
- s podlahovym fickovym dopravnikem,

- se sklapcim dnem ( u &kterych voxi)
(Brecka, Honzik, Neubauer, 2001).
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2.4 Traktorové sb éraci nav ésy

Jsou ieSeny jako d¥ modifikace: bez rozpojovacich bubra s rozpojovacimi
bubny, ¥tSinou jako krmné vozy obrazek 1, které se nedmgino demontovat.

Obrazek 1- Skéraci naes

1 — drzék hlavnifevodovky, 2 — ram s hydraulicky ovladanym &em,

3 — elektrohydraulicky rozvad, 4 — kryt, 5 — sé&rag, 6 — nakladaci @chovaci) Ustroji a
jeho pohon (7), 8 — kopirovaci kola, 9iezaci Ustroji, 10 — kanal, 11 — podlahovy
dopravnik s hnaci ifdeli (17), 12 — nastavba, 13 — odpruzena tandemd@rava

s balonovymi pneu (15), 14 — vstupni vratka, 18m,r18 — vyklopné zadielo,

19 - rozpojovaci valce, 20, 21 — uzava a sklopna nastavba, 22fidpravovy skraci
naws se zadniiditelnou napravou.

Traktorové sbéraci zawsy maji tyto hlavnicasti: za¢s, ram na¥su s pojezdovou
napravou a nastavbou, éshci Ustroji, nakladaci Ustrojitezaci Ustroji, podlahovy
dopravnik, pohony, ovladaci arg®vaci Ustroji a Zézeni (Becka, Honzik, Neubauer,
2001).
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2.4.1 Sbéraci nav és Péttinger

Uginny senézni &z sphiuje vdechny pozadavky na efektivni a hospodarnoobuy
senaze aipdstavuje proto vyrobni postup budoucnosti. Mermdfepa pracovnich sil,
sniZzen& spéeba nafty a snadnd logistika jadrovai ve prosgch senazniho vozu.

Vyroba optimalg strukturovaného krmiva ma uz pi sklizni. Krmivo nesmi byt
rozdrceno naiflis malé kousky. Pokud krmivo dlouhodbbevykazuje spravné slozeni, je
ohrozeno zdravi ziat. Siteznymi délkami, jak je poZaduji odbornici na krmewitat, je

kvalita krmiva n&éezaného v senadznim vozu vhodna pge¥pykovani.

Nekolik evropskych vyzkumnych instituci porovnalo @t senaznich vozu
s jinymi sendznimi postupy. Vysledky hdvasre: co do organizace prace, n&mosti na
pracovni sily a speeby pohonnych hmot ma senédzazproti jinym senaznim postam
jasre navrch. A i v kvali¢ krmiva sphuje senazni &z vysoké naroky praxe (odborny
casopis, 2009) .

2.4.2 Konstrukce sb éraciho nav ésu P éttinger

Kostra sendznich vézady JUMBO se sklada ze seSroubované rdmové konstruk
zhotovené zjemnozrnné oceli C 220x100x50x6 — QSZEAStnosti je Sroubeni
s jemnymi zavity. Silné hmicové profily (tlougka 0,75 mm) a malé odstupy sloupk
prispivaji k vysoké stabikit Rovné boni sloupky nejsou na ramtipevrény, nybrz
priSroubovany.

Profilové plechy se specialnim povlakem zaju Uplné vyloZeni krmiva. Pe¥n
napnuta s$esni lana zamezuji ztgasklizeného materialuip nakladani a fepra. Fi
pouziti na suché krmivo nebo na seno IZeSsti lana nahraditieSnimi profily. Robustni
profily napomahaji lepSimu stieni sklizeného materidlu. Tim se zmenSuji naklaay n
piepravu.Vrchnicast konstrukce lIze sklopit dovhifvySka max. 3,26 metru) (odborny
casopis, 2009).
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Obrazek 3— Pracovni sétlomet na pedni séné zaji¥'uje dostatené osvtleni lozného
prostoru.

2.4.3 Zaveés

Osovy pevny nebo limi — vychylovaci. Na za&gu je uloZzeno afgné kolo nebo
patka, uéené k podefeni na¥su @i zawsSovani za traktor afipodstaveni. Z&s je
s podvozkem spojen pevnnebo otoné (hydraulicky pestavitelny). Podvozek je
jednonapravovy, s koly jednoduchymi nebo je 2 ai@fravovy — tandemovy. K rdmu je
pfivarena spodni nastavba, zpravidla oplechovana. Negpaiivée horni , odnimatelna
nastavba, swana z ocelovych trubek nebo préfé vyplni z devénych latk nebo pletiva.
Zadnicelo je odklopné (Betka, Honzik, Neubauer, 2001).

2.4.4 Sbéraci ustroji

Toto Ustroji je zpravidla bubnové s pruzsklopnymi prsty, vedenymi vodici
drahou jak bylo popsano. Je unifei varedu naesu. UloZeni je vykyvné, tt&né nebo
vlecené (méa zZivané). Nad stiatem je stavitelny, uséniovaci a omezovaci kryt. VySka
shirani se gs&uje polohou oprnych kol. Ri otaleni a pepra¥ se sbra¢ zveda
hydromotory (Becka, Honzik, Neubauer, 2001).
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2.4.4.1Vykyvné sbéraci zarizeni

Siroké skraci zaizeni (2,00 metry) na obrazku 4, vykazujeii pelkém nebo
nerovnomdrné formovaném pokosu enormnigshy vykon.

Skeraci zdizeni je vybaveno Sesti (iadami sBrnych prsii. O vysokou stabilitu se
stard stedow umistna kovova podfrna deska (2). Prsty z oceli Super — C jsou pevn
zaSroubovany do ndasi prsti ze stabilnich profil tvaru U. Profil U (3) podpiraji vinuté
pruziny v gipac velké hmotnosti shiraného krmiva. Diky malému sbapu prsi 55mm
je krmivo spolehli¢ shirano i pi vySSich jizdnich rychlostech (odborigsopis, 2009).

Obréazek 4— Skeraci zaizeni

2.4.4.2 Oboustranné vedeni sérnych prsti

Shkéraci zdizeni jefizeno d¢ma zakivenymi drahami (4) z oceli s plnym vimim
dilem. Kontrolni véko je vsazeno do krytuRidici koletka (5) z dvoiadych, trvale
namazanych pojezdovych kladek s valivymi loZisky griméru 40 mm ) jsou robustni a
koncipovana pro velka mnozstvi krmiva. Prstyéralbiho z&éizeni jsou fizeny do
dobihavého pohybu, coZz imgobuje, Ze nejsou poskozovany drny, nedochazi
k vymr&ovani neistot a ani ke zbytsnému opatebeni prst (odbornycasopis, 2009).
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2.4.5 Nakladaci (p échovaci) ustroji

Nakladaci Ustroji je bubnové s vice hrabicemi, hyi ndizenymi prsty, #zné
tvarovanymi, uspkadanymi do Sroubovice na bubnu, ktery je dota hnacim¢lenem.
Nebo rotorové gizenymi hrabicemi, které byvaji¢ieéné a poloviny jsou pootené.
Hrabice se pohybuji v dopravnik ¢ghovacim) kanéle, kde jeéezaci Ustroji. Kanal
navazuje na dopravnik d@qunic¢elo nastavby (Bxka, Honzik, Neubauer, 2001).

2.4.5.1Nakladaci agregat

Vkladaci rotor POWERMATIC na obrazku 5 giprem 800 mm se sklada z 8
fad prsiti. Spiralovité uspiadani fad prsi zaji¥'uje plynulé a rovnorrné nakladani bez
kolisani t@ivéeho momentu. Diky podavacim pmst dochazi k plynulému pojimani
materialu a k rovnoginému pedstl&eni krmiva a tim i k dplnému nagini senazniho
vozu. Vkladaci rotor POWERMATIC spiva po obou stranach na vykyvnych
valetkovych loziskach (1). Na stranpohonu je to mezi rotorem agvodovkou, coz

sniZuje zatizeni loziska.

Tvrzené podavaci prsty —podavaci prsty jsou vybaveny z kalené jemnozrnné
borové oceli a jejich tlowka je u sbracich voz JUMBO 12 mm.

Snadna udrzba — prstence s prsty jsou z&eny na vninim bubnu. Kazdy

prstenec lze vyinit.

Obréazek 5- Vkladaci rotor Powermatic
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Strace krmiva, které je mozno Wt na obrdzku 6 a 7 jsou zasunuty a
nasroubovany jednotléy Optimalizovana poloha &tact vzhledem Kk prsim rotoru
snizuje patebu vynalozené sily. 8&te maji velkou plochu, coz zalwmge rozmakani
krmiva. Stka stract: JUMBO 18 mm, TORRO 20 mm (odbordgsopis, 2009).

i;—r"'r*—

1820 min

Obréazek 6,7— S&race krmiva

2.4.5.2 Nakladani vozu

Rada JUMBO se i nakladani vyzné&uje rovnongrnym silovym ptibshem bez
vétSich vykywvi to¢ivého momentu. Pro kontrolu stavu naloZeni byly uzidyany dva
snim&e na obrazku 8 a 9, které neustalétrinstav naloZeni a v zavislosti na&nm
automatickytidi podlahovy dopravnik. Tim se &gtk hnaci Ustroji, tak i krmivo.

Snim& v predni séné (1) meii pri vihké, €Zké tra¥ nakladaci tlak aridi
v zavislosti na &m podlahovy dopravnik. Tim se zatwge ucpéni zfisobenému iflis
vysokym tlakem u vkladaciho rotoru.

Snim& (2) meii stav naplani vozu a uletuje takfidi¢i ovladani. Tim se zarolie
podstatg zlepSuje efektivita napémi lozného prostoru.

Podlahovy dopravnik lze ovladat i¢ng. Jakmile je hlaSeno Uplné nag,

podlahovy dopravnik se vypina (odbokasopis, 2009)

Obrazek 8,9 —Snim&e pro kontrolu plani vozu
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2.4.6 Rezaci Ustroji

Ma pevné noze. NoZe jsou v jedné nebo ve dadidch. Lze samosta&tivyklopit
jednutadu noh nebo vyjmout jen jednotlivé noze, takZzec¢fwmm ponechanych n6ze
dana délka&astic pgezané hmoty (minimai35 - 40 mm). R vhodném uloZeni ndZjsou
prsty nakladacich hrabic aktivnim prditem pi fezani. Noze maji pilovité dsta proti
poSkozeni nap kameném jsou jednotkyjiSteny pruzinami (tléné nebo tazné). Po otupeni
osti se brousi mo ve stroji, kdy se na hrabice upevni brousided@, nebo se po

odklopeni z komory vyjmou a brousi mimo strof¢ika, Honzik, Neubauer, 2001).

Ze slEraciho Ustroji se material dostava igaaciho Ustroji, diky kterému gpje
vysledné fezanka kritéria pro senazovani nebo sildZzovaninu®y piisun materiélu
k fezacim no#m zaji¥uje vkladaci valec Powermatic, ktery je t®n osmi spiraloy
uspdadanymiiadami prsi vyrobenych ze zuSleahté oceli. Pohon vkladaciho valce
zaji¥uje uzavena pevodovka s ozubenymi koly a vlastni olejovou naplini

Na nosniku naZiezaciho Ustroji je umisio 45fezacich noZ (JUMBO) a 39 noi
(TORRO) v jedn&act. Diky rozte&i nozi ktera je 34 mm, a oboustrannému vedeni pice
pies noze P rezani hust uspdadanymi prsty vkladaciho valce dochazi ke kvalitnian
preciznimu ngezani sklizené pice. Spiradlové usjmani vkladacich prita optimalni tvar
fezacich noz umo#uje dosazeni tzv. kluznéh@zu s nizkou energetickou nénosti.
NoZe jsou ji&ny oswdéenym nonstop jisticim systémem, ktery zajjé tlumeni rdzu ve
smeru ot&eni valce a ochranu éskazdého s nazindividualrg. Nuz v giipadt nutnosti
sama@inn¢ vykyvne. Vkladaci valec je vybaven samostatmozenymi siraci proti
zpétnému vtaZzeni pice do vélce. Prsty vkladaciho vitesm nejsou kdlesu valce
piivaieny. V @gipad nutnosti je I1ze snadno vymit.

Je pamatovano také na snadnou &yavezacich noZ Cely nosnik nok fezaciho
astroji je mozno pomociiimocarych hydromotar sklopit a poté vyklopit do strany 90°.
Taky je nosnik nok snadno fistupny, je v optimalni vySce, coZz ra¥n prispiva
k jednoduSi montazi a demontazi libovolnéhétpanozi. Cely nosnik na muzete vidkt
na obrazku 10 (Kumhala, 2000).
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Obréazek 10— Nosnikiezacich nok

2.4.6.1Pojistka Fezacich noh

- pokud vniknou do Zézeni nevhodnéifmeési, propadavaji mengasti (1) uz mezi
sbéracim z#izenim a rotorem ven

- vetSicasti natléi rotor na iz, jehoz odpruzeni je timto pohybem na kratkou dobu
stlateno ve sréru posuvu shiraného materialu (2)

- vypinaci civka (3) za nozem se zvedne ze své za@Fkz uvolni cizimu &lesu
cestu a odpor se okamZitvolni,¢imz je chragn niz

- jakmile cizi tleso projdefezacim z#zenim, vrati se u¥ diky sile pruziny (4)

zpet do své vychozi polohy

Obrazek 11— Pojistkarezacich no&
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2.4.7 Podlahovy dopravnik

Je zpravidla dvojity, kazdy je ti#en dv¥ma iettzy s Uhelnikovymi fickami a je
vybaven napinacim #aenim. Posuv dopravniku e byt geruSovany nebo plynuly.
Pohony rozvagi kroutici moment od vyvodoveého tidele traktoru k jednotlivym
pracovnim ustrojim. VyuZziva se zde kloubowidel, grevodovka s kuzelovymi ozubenymi
koly, prevodycelnimi ozubenymi koly afevod valékovym fettzem. Red gevodovku je
viazena pojistna {pttZovaci) spojka. Daetezoveho pevodu sbraciho Ustroji je kazena
zapinaci (zdpadkova) rohatkova spojka. Ovladatizaseaci a provozni Ustroji zahrnuje
zapinani vyvodovehotidele traktoru, zapinani pohonuwsdciho Ustroji a jeho zvedani a
spoustni do gepravni a pracovni polohy, ovladani posuvu podléhovdopravniku,
otevirani a zavirani zadnihéela, brzdy, oprné kolo za¥su a elektrické zZé&zeni,
odpovidajici pislusné vyhlasce. Ovladani vSech pracovnich Usjeojsoustecéno do
kabiny traktoru (Be¢ka, Honzik, Neubauer, 2001).

Podlahovy dopravnik na dnskéraciho vozu pouZivé&tyr vodicichiettzi a je
vybaven pohonem zeistlu. Pro dokonalé nastaveni davkovéani je moZnauf#ynastavit

rychlost jeho pohybu, vifpad nutnosti Ize pouzit i zpny chod (Kumhala, 2000).

2.4.8 Vykladani vozu

Vykladaci automatika — pro rovnomérné rozlozeni

Snima tlaku v loziskovém uloZeni davkovacich valegistruje protitlak, ktery se
pii vyklddani vytvédi u davkovaciho valce. Jakmile je dosaZzena meznindta,
automaticky se vypne podlahovy dopravnik. Bezpasuéhvykladani krmiva. Jakmile tlak
na davkovaci valec klesnefigpisobi se oft rychlost podlahového dopravniku. Proto

nemusi byt rinéna rychlost traktoru. Tim g@ici usnadiuje prace

Davkovaci valce (obrazek 13) —ifesné rozlozeni
Vyznanym prvkem vysoce dimenzovanych davkovacichwéak obrazku 14 jsou
agresivni prsty. Davkovaci valce uniofi rovnonerné vykladani. Uzaena Sestihranna

konstrukce zabraije navijeni krmiva.
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Jak lze vidt na obrazku 12, je mozno namontovat i hydrauliggghariny
dopravnik. Krmivo je fesré davkovano na dopravnik, ktery unioie vykladani na levou

nebo pravou stranu (odborngsopis, 2009).

Obrazek 12 -Bavkovaci dopravnik Obrazek 13— Davkovaci vélce

2.5 Technologicky proces

Proces traktorového &taciho nagsu je popsan podle obr 1. Hmotaadku je
sbhirana s slvacim astrojim a zvedana do Usti dopravniho karéde. ji prebira nakladaci
astroji, které hmotu sttaje a gesouva kanalem do nastavbydbuolng, nebo pes noze
fezaciho ustroji, které hmotu iigdou. KdyZ se nahromadi nad nakladacim Ustrogit®i v
mnozstvi hmoty, jeieba zapnout podlahovy dopravnik, ktery ji odsuneada. Tato
¢innost se opakujeékolikrat, az je nastavba zcela zafia. Po dovezeni hmoty na misto
skladovani nebo dalSiho pouziti se uvolni zadnilagié ¢elo, zapne se podlahovy
dopravnik a hmota se z n#wu vyprazdni (Becka, Honzik, Neubauer, 2001).

2.6 Energeticka bilance
Energetickou nakmost Ize vyjadt piikonemP podobr jako urezaek vztahem 1.
P=P,+P
P celkovyikon stroje [kW]

R, pfikon potebny k pohonu pracovniho astroji [kW]
R prikon potebny k pojezdu stroje [kW]
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Prikon k pohonu pracovnich Ustroji sestav&ikgnu na chod na prazdno, ktery je
témei konstantni a pohybuje se od 1,5 do 3,3 kW. Nizdiinota je u bubnového
nakladaciho Ustroji. Dale z pracovnihidkpnu potebného ke sklizni (sbiranifipadre i
s&eni) a k pekonani odpdr v nakladacimyezacim astroji a podlahovém (odsunovacim)
dopravniku. Flkon kiezani materialu zavisi na o i postaveni na¥, jejich tvaru a stavu
biitu, naproti liitu (zde je tvai prsty hrabic) a na Uhlech gewia a skluzur, o nichZ bylo
pojednano. Dale ngezané hmeta jejim pfitoku. Pracovni fikon se mini i v pribéhu (v
¢ase) nakladani tak, jak se zagk lozny prostor, cozZ je Witlz grafu na obrazku 14.

100

oo
=
e

piikon ( kW)
[8)]
L]

—

2:00 230 300 330 400 430 500
¢as ( min )
Obrazek 14 — Poteba pikonu (kW) na hnacim ifdeli vozu Rttinger EUROPROFI

v zavislosti na&ase plgni (min).

Z pasatku plreni vozu se jeho ptgba do dvou minut jen pozvolna ésuje.
Teprve potom v @méru i jednotliv narista od 20 do 75 kW a iy dosahuiji térér 100
KW. Vykyvy doli ukazujicinnost automatiky pkni pii zapnuti podlahového dopravniku.
Casto se vyjatilije pfimérny piikon, mérna spateba energie na pracovni Ustrdjipadajici
na 1 iz pro 3 druhyezané hmoty (BxXka, Honzik, Neubauer, 2001).
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3 Cil prace

Cilem této bakal&keé prace je hodnoceni déligzanky sbraciho vozu Bttinger
JUMBO pi sklizni zavadlé a zelené pice v zavislosti n&tpmoi, naosteni noi a
vihkosti sklizené pice. Déle tato prace obsahupnboeni vykonnosti u vozuwRinger
JUMBO 7200 a 8000. V praci bude proveden jednoduohior provoznich naklad
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4 Metodika

4.1 Stanoveni hmotnosti nalozené pice

Provede se na mostovych vahach gdfiského podniku. Toto #teni se provato
22.5. 2010. Nejprve se svazi naloZzena soupraviadtra skEraci viz) a stanovi celkova
hmotnostm,. Po vyprazdéni se provede druhé vazeni pro stanoveni hmotpodtdne
soupravym,. Hmotnost nalozené picese vypdéte podle vztahem 2.
m=m —-m,
m  Hmotnost naloZené pice [kg ]
m Celkova hmotnost soupravy [kg ]
m, Hmotnost prazdné soupravy [kg ]

4.2 Pracovni €¢asy

Pracovnicasy byly stanoveny pomoci digitalnich stopek. Taktd meren cas
plnéni vozu, vypraztiovani vozu &as na ujeti dané vzdalenosti. Totéiemi probihalo
dne 22.5. 2010. Tyt@asy jsou zapeebi k vypd@tu pracovni rychlosti a ke stanoveni

teoretickych vykonnosti.

4.3 Pracovni rychlost

Na mefenémiadku se vyrn&i Usek o délce 100 métr F¥i prijezdu soupravy
radkem bude za pomoci stopek&an cas Ty, potrebny na projeti vygienym Usekem.

Pracovni rychlosVpac se stanovi vypidem podle vztahu 3.

Vprac Pracovni rychlost [km

Tor  Cas na projeti daného Useku [s]
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4.4 Stanoveni relativni hmotnosti

Z lozného prostoru sbaciho vozu se odeberetpvzorkia sklizeného materialu
kazdy o hmotnosti 1 kg a vlozi se do obalu, ktesgropousti sitlo a vihkost.

Ze stedu smichanych zakladnich vzorke gipravi i vzorky, kazdy o hmotnosti
20 — 30g. Po zvazeni se vzorky vysusitpplo€ 105°C do stalé hmotnosti. Relativni
hmotnostw se vypdte podle vztahu 4.

w=""M 549
m

w  Relativni vihkosy)
my  Hmotnost ped suSenim [g]

m Hmotnost pro vysuseng]

4.5 Mnozstvi suché rostlinné hmoty

MnoZstvi suché rostlinné hmoB vypcocitame podle vztahu 5.

m =mEol—W

o 10C
Msys MNoZstvi suché rostlinné hmoty [kg]
m  Hmotnost naloZené pice [kg]
w Relativni vihkost [%]
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4.6 Délka rezanky

Ze vzorku odebraného pro stanoveni suSiny odvaZzif@ g naezané pice.
Z tohoto vzorku se odeberou jednotliva stéblagizise a podle naéhenych hodnot seiti
do nasledujicich interval
0 —mhn
416-1Bm
616-Bm
81 nanvice
Takto rozfidénd fezanka se zvazi pro kazdy interval zvla®rocenticky se
vyhodnoti hmotnosti jednotlivych intervalvzhledem ke skut@é¢ navézené celkové

hmotnosti podle vztahu 6.

M

x=—"0100
M

X Procenticky podil dané velikostni slozky [%]
M Hmotnost dané velikostni slozky [g]
M Celkova hmotnost vSech sloZgk [g

4.7 Lozny objem vozu

Stanovi se dle normy DIN 11741.

4.8 Stanoveni objemové hmotnosti pice

Stanoveni objemové hmotnosti picee provede vypitem podle vztahu 7.

p  Objemova hmotnost pice [kg'm
V  LoZny objem vozu®*[m

m  Hmotnost naloZené pice [kg]
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4.9 Stanoveni teoretické vykonnosti

Stanoveni teoretické vykonnostii pinéni vozu Wp, se provede vypisem podle

vztahu 8.

— mSus [60

P t, (1000

Wek  Vykonnost# plneni vozu [t.H]
o Cas plreni vozu [min]

Msus MnoZstvi suché rostlinné hmoty [kg]

Stanoveni teoretické vykonnosti pyprazdiovani vozuWe, se provede vypidem

podle vztahu 9.

_ M, [60
" t,,, 1000
Wyyp  Vykonnost vyprazdiovani vozu [t.H]
typ Cas vyprazdovani vozu [min]

My, Mnozstvi suché rostlinné hmoty [kg]

Stanoveni teoretické dopravni vykonndst,, se provede vypitem podle
vztahu 10.

Woon = thUEL[ggo
Dop
60IL,
foop ==

Wbop Dopravni vykonnost [t
bop Cas na ujeti dané vzdalenosti [min]
L Dopravni vzdalenost [km]
vy Dopravni rychlost [kifi
si MnoZstvi suché rostlinné hmoty [kg]
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4.10 Provozni naklady

Naklady na provoz ze#délskych strofi se skladaji z nakladfixnich (stalych) a
variabilnich (prominlivych).

4.10.1 Struktura ro énich naklad u fixnich

Fixni (stalé) naklad; rostou nezavisle na&oim vyuziti stroje.

4.10.2 Naklady na amortizaci

Pri vypoctu ndkladi na amortizaci se vychazi ze skiné pdizovaci a astatkove
ceny stroje. Pro objektivni stanoveni nakidok pouZzit Getnich nebo deovych odpis, tj.

odpidi, které vyjaduji skut&ny pribéh poklesu hodnoty stroje v zavislosti na jeho

pouzivani.
N, = P.-Z
n
&P peoiizovaci cena [K]
£ zistatkova cena [K]
n doba provozu [roky]
4.10.3 Naklady na zuro €eni vlastniho kapitalu

Jsou fiktivni naklady z uSlychijezitosti. Jedna se tedy o uslé aroky z&aerza
které byl stroj p&izen. Zakladem pro vyget naklad na zarg@eni vlastniho kapitalu je
stredni hodnota mezi paovaci a astatkovou cenou, ktera je nasobena jeho cairion.

Tyto naklady nepai do naklad uznavanych pro da&nprotoZe jsou saidsti zisku.
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kzy koeficient zareeni (0,025)

4.10.4 Naklady na spravni poplatky

Néaklady na poji&ni se stanovuji podle sazeb jako procenticky ppgitfizovaci
ceny stroje. Naklady na zakonné pgjst a silnéni dai jsou dany sazbou podle

piislusnych zakonnychiedpisi.

N, =(R. k,)+PR

ko, koeficient pojigni (0,003)

PR povinné réeni [Kd]

4.10.5 Naklady na garazovani

Racni naklady na garazovani se stanovuji podle plqubtiebné pro uskladmi

stroje a naklail na jednotku skladovaci plochy.

N, =(D+) S+ [T,

Co cena plochy [l&/m2/roK]
D délka stroje [m]
S &a stroje [m]

4.10.6 Struktura ro énich naklad G variabilnich

Variabilni naklady viastaji s rénim vyuzitim stroje. U sivacich voa sejN. a

INzp nepgaitaji.
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4.10.7 Naklady na energie

Naklady na energie jsou zavislé na&kolika faktorech (druh préace, agni
podminky, tvar a velikost pozemku, svahovitost,acg@ohonnych hmot, technicky stav
stroji). Naklady na maziva se rovnajfilizné 20 % ceny spéeébovanych pohonnych
hmot.

jNe = Qph |:q:ph Hl_ kmaz)

Qph  Spoteba paliva [I/ha]
Gh cena nafty [KK/]]

kaz sowinitel spotreby maziv (0,2)

4.10.8 Naklady na opravy

Naklady na opravy se vypitaji na zaklad mérnych naklad na opravy na jeden
litr spottebovaného paliva a koeficientu oprav. Stanoveihtd naklad je mozné

dlouhodobym sledovanim skdteé spateby materialu $ adrzke a opravach.

N, =N
Wha
ko koeficient oprav (0,7)
W rocni vyuZiti [ha/rok]
4.10.9 Néaklady na Zivou préci

Stroj bez obsluhy netiie vykonavat praci, proto je nutnogitat pri kalkulacich
s naklady na mzdy pracovriik

. H,
JNip: W

S

H, hodinova mzda [&h]
t odpracované hodiny [fs&tonu]
\W sezdnni vykonnost [ha/sezonu]

- 38 -



4.10.10 Naklady na zakladni material

Naklady na zakladni materialiquistavuji naklady na sgebu osiva, sadby a

chemikalii atd. Tento material souvisi s pracijstro
JN pm = Gpm [sz

Gpm mnoZzstvi pomocného materialu [ks]

&m cena zakladniho materialu {K

4.10.11 Naklady na pomocny materidl

Néaklady na pomocny materidlrquistavuji naklady na sgebu félii @i sklizni

picnin atd. Tento material souvisi s praci stroje.
JN pm = C;pm |]::pm

Gpm mMnozstvi pomocného materialu [ks]

Gm cena pomocneho materialudK

4.11 Celkové naklady na soupravu

Jednotkové naklady variabilni.

IN, = N+ NG+ jNo + N, + N [Kerha)

Variabilni naklady.
N, = JN, +W, [K¢clrok]
W roc¢ni vykonnost [ha/rok]
Celkoveé naklady.
N. =N; +N, [KcfroK]
Celkové naklady na traktor.

Ng = Ny + Ny, + Ny + N+ (N, + N, + N, )TV, [K ¢frok]
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Celkové néklady na pracovni stroj.
Neps = Ny + Ny + Ny + N+ (N, + N, + N )i, [K ¢frok]

Celkové naklady na soupravu
Ng = N + Ny [K ¢/rok]

(Abrham, 1996).
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5 Nameérené hodnoty — vlastni prace

5.1 Charakteristika Zem édélského druzstva Novosedly

Zemedélské druzstvo Novosedly (obrazek 15,16,17) hosfiodpodhorské oblasti
Sumavy. Ve vyrobni oblasti ktera se nazyva braniskéa Nadmiska vyska se pohybuje
vrozmezi 420 — 610 métrnad mdem. Druzstvo hospotia na 2250 hektarech
zentdélské pmdy z toho je 404 hektartrvalych travnich poroét Hlavnimi vyrobnimi
obory jsou pedevSim rostlinna vyroba, Zi%i8na vyroba a vyroba bioplynu. #nérné
roéni srazky se pohybuji okolo 650 — 700 mr/mlavni podil fid jsou fidy pisité,
piitohlinité a pigitokamenite.

Obréazek 15— Po levé stranje hlavni budova Zewdélského druzstva Novosedly
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Obréazek 16— Nadvdi spolu serpaci stanici

Obréazek 17-Hlavni dilny spolu s myci linkou po pravé stkan
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5.2 Charakteristika podminek

M¢teni veltin probihalo na pozemcich Zeédglského druZzstva Novosedlytip
sklizni trvalych travnich porodt a prvni s& sena. VSechna &freni prolghla za
optimalnich podminek naisdreé svazitych pozemcich.

Sledovany byly skraci vozy Bttinger JUMBO 7200 L se stropnimi profily
v soupra¥ s traktorem JOHN DEERE 7920 a druhym sledovanyzero byl Bttinger
JUMBO 8000 L se stropnimi profily v soupeaws traktorem JOHN DEERE 8320.
Vlastnikem obou souprav je Zédglské druzstvo Novosedly. Parametry jednotlivych

skéracich voi a taznych prostdki uvadi tabulka 4.

Tabulka 4 — Vybrané parametry sklizecich souprav

Model vozu JUMBO 7200 L JUMBO 8000 L
Celkova délka [mm] 10600 11390
Celkova Sika [mm] 2550 2550
Celkova vyska [mm] 3980 3980
Objem dle DIN [m7] 72 80

Pocet nozi [ks] 45 45
Odstup noai [mm] 34 34
Hmotnost [kg] 8010 8220
Sirka shéraciho zarizeni 2 2
Model traktoru JOHN DEERE 7920 JOHN DEERE 8320
Vykon motoru [kW ] 149 187
Typ traktoru 4k4 4k4
Pocet valai [ks] 6 6
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5.3 Vysledky

5.3.1 Relativni vihkost

Podle metodiky byl odebran jomérny vzorek z kazdého sklizeného materialu a
laboratorg byla stanovena relativni vihkost pice. Ngiemé Udaje uvadi tabulka 5. Déle

byla vypaitana ptimérna relativni vihkost pro kazdou variant@im@ni.

Tabulka 5 —Relativni vihkost sklizeného materialu

Hmotnost m [g] Relativni Pramérn&
Vzorek Cislo vlihkost w relativni
méfeni Po vysuseni Pred [%0] vihkost w
vysusenim [%]
1 8,75 26,86 59
Luéni 2 8,43 25,98 61
senas 3 8,95 25,46 62 60
4 8,43 27,65 60
5 8,01 26,98 58
6 8,89 28,32 60
7 14,56 18,75 20
Luéni 8 14,94 17,98 20
seno 9 14,12 16,86 21 20
10 14,43 16,90 19
11 14,95 17,64 20
12 14,24 18,76 21

5.3.2 Délka fezanky

Graf 1 znazatuje procentické vysledky rozboru délkgzanky provedeného dle
metodiky. Délkatezanky byla stanovena ze vzorkuigganého plnym pdem now
nabrouSenych n@éz Stanoveni bylo provedeno pouz# pendzovani trvalych travnich
porosfi, senorezano nebylo. Z grafu je patrné, Ze z odebranébdkuze nejvicaezanky
o velikosti pod 40 mm.
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Graf 1 — Délkaiezanky sbraciho vozu JUMBO

5.3.3 Hmotnost naloZené pice

Udaje jednotlivych nsteni byly zaznamenanyisézné béhem jednoho pracovniho
dne soupravy. Traktoristé postupovali gklizni dle svych zvyklosti. Ve vSechipadech
byla k plreni vozu pouZzita plnici automatika.

Tabulka 6 uvadi celkovou hmotnost naloZené piterakbyla vypétena z hodnot
namérenych @i vazeni podle vztahu 2. Z hmotnosti kazdé variabfya vypdtena

pramérna hmotnost pice nalozené do jednoho vozu.
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Tabulka 6 — Hmotnost naloZené pice ve voze

Cislo méreni JUMBO 7200 L JUMBO 8000 L
Luéni senaz Hmotnost pice nalozené ve voze [t]
1 13,67 17,97
2 13,42 17,62
3 14,32 18,01
4 12,90 17,52
Pramér 13,58 17,78
Luéni seno Hmotnost pice nalozené ve voze [t]
1 4,88 7,32
2 4,31 6,98
3 4,43 6,78
4 4,73 6,42
Pramér 4,59 6,88

5.3.4 MnozZstvi suché rostlinné hmoty

Pramérna hmotnost naloZené pice bylgepaiitana podle vztahu 5 na hmotnost

suché rostlinné hmoty tabulka 8.

Tabulka 8 —Hmotnost suché rostlinné hmoty

Luéni senaz Lw&ni seno

Viaz Relativni Hmotnost Relativni Hmotnost

vihkost w [%] susinym [t] vihkost w [%] susinym [t]

JUMBO 7200 60 5,43 20 3,67

JUMBO 8000 60 7,11 20 5,50

5.3.5 Objemova hmotnost pice
Objemova hmotnost pice pro kazdou variantifeni byla vypdétena podle vztahu

7 z ptimérné hmotnosti suSiny naloZené ve voze a loZznéhenubjvozu. Vypoétené Udaje

jsou zpracovane v tabulce 9.
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Tabulka 9 — Srovnani objemové hmotnosti pice

Varianta Lozny Luéni senaz Lni seno
objem3 Hmotnost | Objemova | Hmotnost | Objemova
DIN [m"] susiny | hmotnost p | suSinyms,s | hmotnost p
Mes[t] | [kg.m™] [t [kg.m?]
JUMBO 7200 L 72 5,43 319,5 3,67 108
JUMBO 8000 L 80 7,11 382,4 5,50 1479

5.3.6 Teoreticka vykonnost
Jednotlivé vykonnosti uvedené v tabulkach 10 a Yly lspcaitdny teoreticky

S pouzitim uddj zjistenych @i polnim nefeni podle vzont 8 aZz 11. Pro vypeet dopravni

vykonnosti bylo kalkulovano s pmérnou rychlosti 25 km:h

Tabulka 10 —Vykonnost i pInéni a vyprazdovani

Luéni senaz L&ni seno

Viz JUMBO | JUMBO | JUMBO | JUMBO

7200 L | 8000 L 7200 L 8000 L
Hmotnost naloZené picen [t] 13,58 17,78 4,59 6,88
Délka Ffadku s[m] 1000 1000 1000 1000

Ztratové ¢asy (ot&eni na souvratich)
4 %] 20 20 20 20

Pracovni rychlostv [m.s™] 2,8 2,8 3,2 3,2
Cas plnéni tp [min] 11,5 13,5 10,5 14,0
Vykonnost pri pInéni Wy, [thY 28,3 31,6 21,0 23,6

Cas vyprazdiovani t,y,[min] 3,5 4,0 3,0 3,5
Vykonnost pri [\t/.);p_i?zdnovanl Wiyp 931 106.7 73.4 94.2
Celkovy ¢ast. [min] 15,0 17,5 13,5 17,5
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Tabulka 11 —Dopravni vykonnosti

Dopravni vykonnostWop [t.n™]

Druh picniny Lu éni senaz Lni seno
Vzdalenost| Cast[min] JUMBO JUMBO JUMBO JUMBO
[km] 7200 L 8000 L 7200 L 8000 L
1 2,4 67,9 88,9 45,8 68,9
2 4,8 33,9 44,4 22.9 34,4
3 7,2 22,6 29,6 15,3 22,9
4 9,6 17,0 22,2 115 17,1
5 12 13,6 17,8 9,2 13,8
6 14,4 11,3 14,8 7,6 11,5
7 16,8 9,7 12,7 6,6 9,8
8 19,2 8,4 11,1 5,7 8,6
9 21,6 7,5 9,9 51 7,6
10 24 6,8 8,9 4,5 6,9
80
—JUMBO 7200L senaz
20 == JUMBO 8000L senéz
JUMBO 7200L seno
60 - JUMBO 8000L seno
g 50
2= w0
]
S 30
20 A
10 ~——
0 T T T T T T
1 2 4 5 6 7 8 9 10

Graf 2 — Zavislost dopravni vzdalenosti na dopravni vykatino
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i naklady

Ve

5.3.7 Provozn

Tabulka 13 —Provozni naklady

]

Nt [K &/rok] Nitcelk Ny [K&/rok] Nycelk Ncelk Nasazenil N na 1 h provozu
Typ [K&rok] | o | | [K&rok] | [K&rok] | [MTH], [K &/rok]
N N Na | N INe | INop | JNZp N | Ny [N
a g zu p ﬁjm\_\O_A”_ f Y celk
JD 7920 | 291083| 6510|43662,55239,5 347998,3/470,4 127,3| 311,5| 1454838 | 1802836 977 |356,1/1489,11845,2
JD 8320 |572819| 7140|87640,710516,{ 679620,4/515,2 222,7| 233,8| 1749253 | 2428873 990 |(686,4/1766,92453,4
JUMBO |271557/1218040733,64888,0 330862,5/ 0 [380,1f O 190090 520952 500 ([661,7/380,1/1041,4
720CL
JUMBO |315803/1302049811,25977,3 386114,9] 0 (4019 O 221062 607176 550 (702,01 401,9/1103,4
800C L
(Microsoft Office Exce, 2007)
Tabulka 14 — Celkové naklady na soupravu
Souprava Nes[K €/rok]
JD 7920 + JUMBO 7200 2323788
JD 8320 + JUMBO 8000 3036049

(Microsoft Office Exce, 200%)
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6 Zaver

Senazni vozy od firmydtinger jsou schopny zajistit bezproblémovou skiizenaze,
sena i slamy. Jsou také schopny vSechny tyto sidireaterialy nigezat. V Zemidélském
druzstvu Novosedly pouZivaji noZze razani sbirané hmoty jentipsklizni senéze.
V obdobi skliz®, fidi¢i brousi tyto noZze dvakrat dehiriTakze se déci, Ze jsou dostate¢
nabrousené po cely den sbirani. Proto jsem v préaill jen jeden graf, ktery znasoge
procentické vysledky rozboru délkyezanky. Dale jsem praci doplnil o vyjip
jednotlivych vykonnosti danych souprav. Jednotiy@octené naklady jsem konzultoval
sIng. Bohumilem Linhartem, hlavnim mechanizatoredenmedélského druZstva

Novosedly, a ten mi potvrdil Ze vysledky jsou réaln
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7 Shrnuti v anglickém jazyce (Summary)

The content of this work is primarily a descriptioihthe collector car business
Poettinger. In addition, the Glossary topic in literature we can learn something about
the forage, harvest, and last but not least altaurt income. There are also counted two
sets of performance. These kits are a John De&@ tr@ctor with a collector calRinger
7200 L and John Deere 8320 tractor with a collecén Rttinger 8000 L. The work is

complemented by a simple analysis of investmentagradating costs.

Key words: fodder, forage wagon, chop, silage, hay
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