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ABSTRAKT

Cilem této bakaigké prace je vytieni GUI rozhrani pro nastaveni bezdratovéhmwusdat
ze strofi. Samotna prace bude fungovat jako dokumentacetkoignému softwaru ip nasazeni
v dalSich vyrobnich lokacich. Wtieny nastroj bude slouZzit servisnimu technikovi pestaveni
bezdratovych vysitai na PLC WAGO s bezdratovym modulem EnOcean. Rozhearealizovano
jako webova stranka, kterd jeigiupna z kteréhokoliv gitace. Na tomto webu je mozno zobrazit
monitoring aktuald nastavenych a aktivnich vysftaze strofi, pogipad: pridavat nebo odebirat
vysilate podle momentalni pi@by, bez nutnosti nahravat novy software do PLBonimak omezovat
funkénost ostatnich vysita.

ABSTRACT

The objective of this bachelor thesis is creatibrihe GUI interface for setting of wireless
collection of datas from the machines. The theslsfunction as a documentation for the created
software when applying in other production locasiofihe created tool will be used by a service
engeneer for setting of the wireless transmittanstiee PLC WAGO with the wireless module
EnOcean. The interface is realized as a webpagesthacessible from any computer on the site. On
this webpage, it is possible to show the monitoohthe actually set and active transmitters from t
machines, eventually add or remove the transmitterseded, without necessity of uploading a new
software to the PLC or restraint of the other traitiers.

KLi COVA SLOVA

Bezdratovy penos, programovatelny automat, PLC, WAGO, EnOcean

KEYWORDS

Wireless communication, programmable automat, RME&GO, EnOcean
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UuvoD

V dnedni dob je treba, aby firma velmi pruZnreagovala na poZadavky trhu. To s sebou
piinasi potebu, co nejrychleji fipojit novy stroj, popipac jej presthovat a zapojit ho na novém
mis€. Zadavatelska firma sbir4 ze strajata o kval& vyroby a ta jsou analyzovana v systému
HYDRA. Data jsou sbirana formou dobry / Spatny Rugekterych stroji s vice kroky vyroby je také
sbirana informace ip které operaci byl Spatny kus vyroben. Prairsilat ze str@j pouZiva
zadavatelska firma PLC WAGO kontroléry, které koikuji po firemni LAN siti a jsou pomoci
dratového fipojeni napojeny fimo na snimée ve stroji.

Tato bakalgsk& prace je s@asti projektu zadfeného na bezdratovy &ldat ze strdj. Jedna
se oieSeni, kdy nebude nutnéi razdém pesunu stroje neboripani dalSiho strojeesit givedeni
LAN sit¢ pro PLC a nasledné kabelovépojeni od snim&i k PLC. Tim se sniZi i get potebnych
PLC, protoZe bezdratovy systénesbdat je dimenzovan praipojeni az 80 vysikai. Doposud bylo
mozné pipojit pouze ty stroje, které byly nejblize k PLTaké gipadny @esun stroje s sebou nesl

vy

problémy s vysSimi ndklady na #nu infrastruktury a s&Si¢asovou narénosti na pesun stroje.

Souwdsti projektu, ktera jg#eSena v této praci, je vytkeni konfigur&niho rozhrani pro
servisniho technika. Ten bude mit pomoci tohotohmaai mozZnost zobrazit si aktualni stav
pripojenych straj, upravovat nastaveni digévat nové stroje, pdjpads zjistit HW adresy novych
vysilash.
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ROZBOR PROBLEMU

Dle zadani je pozadovano vytitorozhrani pro servisniho technika, ktery bud@gjovat

stroje do systému 8hu dat MES - HYDRA pomoci bezdratového systému RAMEGO-EnOcean.
Pripojeni se v satasné dob ieSi kabelem iipojenym gimo k WAGO kontroléru. V testovacim
provozu bezdratového &t dat bylo pirazeni vysil&a feSeno fimym zadanim HW adresy vysia
do zdrojového kédu PLC. Kéd je pateba nasledhzkompilovat a nahrat do PLC.

11

1.2

1.3

Wtvoieni webového rozhrani pro evidenci (nastaveniffstupu)

vysilacu

Pro nastaveniifstupu vysil&i byly zvazovany nésledujici moznosti:

Ruéni zadani do programu

= Programieba naslednzkompilovat a nahrat na dané PL@\pdniteSeni poblému).

Externim programem

= SlozZitéfeSeni — jeitba zajistit komunikaci mezi PLC a programem, kigyyzaji¥oval
chod rozhrani, pdpdalsi mozné naklady na HW (webovy server).

Programem &icim na PLC - WAGO kontroléru

=  Pomern¢ jednoduchétreSeni — webové rozhrani je integrovaniome do PLC. Pro

konfiguraci lze vyuzit stavajici dotykové terminakgeré jsou nainstalovany u kazdého
stroje.

Wtvoreni evidence modui vysilata s prirazenim k danému vstupu
do MES systému HYDRA

Jedna se o evidenci modulysilata — vizualizace v realnékase:

Externim programem

= SloZitéteSeni — jeieba zajistit komunikaci mezi PLC a programem, kieyyzaji§'oval
chod rozhrani, pdpdalsi ndklady na HW (webovy server).

Webovym rozhranimdzicim na PLC

=  Pomern¢ jednoduch&eseni — weboveé rozhrani je integrovartomp do PLC a vyuZiva
stavajici dotykové terminaly, které jsou nainstaloyu kazdého stroje.

Wtvoreni nastroje pro pridavani skutetnych HW adres vysila&i
k odpovidajicim vstupam na strané WAGO kontroléru

Pro pgidavani HW adres ke vstam je nutné HW adresu nejprve zjistit.

Firma EnOcean nedodava k vysitlm zobrazenou HW adresu a je nutné ji z nickisty

Pomoci externiho &zeni od spoknosti EnOcean

= Tato moznost je ndkladj$i na pdizeni.

Pomaoci integrovaného z{idvani HW adres v programu PLC

= Tento zmisob ziskavani HW adres vyuziva jiz zakoupenéizeai s minimalnimi
provoznimi ndklady (Skoleni, adrzba).
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POUZITE RESENI

Pro feSeni zadanych problénbyla po analyze realnych moznosti zvolena varjakdg je

vyuzita kapacita PLC WAGO kontroléru a jeho webavétfozhrani WebVisu. iedpoklada se,
Ze servisni technikipzapojovani stroje vyuZije dotykové terminaly, iégsou nainstalovany u stfoj
pro @ihlasovani zakéazek a sledovani vyroby.

Predstaveni z@izeni

Zatizeni pro bezdratovy gbdat se sklada z.:
WAGO controller 750-841

Z&kladni modul s komunikaim rozhranim ethernet.

Krome zakladnich funkci PLC naém lze provozovat také webovy server.

Na zd&izeni se nachazi 1 konektor RJ 45 pro komunikaden specialni konektor pro
systémovou konfiguraci, ippin& s funkcemi RUN-STOP-RESET a LED diody pro
indikaci stavu PLC.

Je zékladnim modulem celého PLC.

WAGO EnOcean wireless module 750-642

Bezdratova roz#ijici karta s rozhranim WIFI.
K hlavnimu modulu seffpojuje pomoci systémove &lmice a obsahuje pouze konektor
pro @ipojeni antény a LED diody pro indikaci stavu karty

EnOcean Energy Harvesting Wireless Sensor STM 110

Bezdratovy WIFI vysila pro volné pasmo komunikace na frekvenci 868,3 Mhz
v oteweném prostoru dosah az 300m.
Firma EnOcean dodavéa pouze komutikemodul. Pro &ely skEru dat byl v zadavatelské
firmé navrhnut modul, ktery zprastdkuje rozhrani mezi komunikaim modulem
a strojem. Wsilaci modul Ize ovladat dwspinanim (tzn. modul posle jeden impulz
s nakkZnou hranou signalu a jeden impulz se sestupnawbraignélu) nebo je ovladan
pulzem, kdy vysila pouze s ngmou hranou signalu.

D

B85 —— ¥

N I [ |

Side view Dimensions in mm

obr.1.:Roznéry modularniho systému WAGO. [6]
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status
ETHERNET|
Ok [—] voltage supplhy
p—_nOWeEr jUmper contacts
fieldbus s —— stem
olion ——lpt el
conm;u 45 ns == data contacts
OTxDJRxD 32U pplyI
24y
&0 [y
Suse supply via
= power jumper contacts
E 24y
flap
open -
— L
) _/ L= power jumper contacts
configuration and

programming interface

obr.2.:Zapojeni WAGO controlleru 750-841.[6]

mode switch

M

Technical Data

|
Funchion ! A
RxD ] ntenna socket
D — SMA
Data contacts

-k
HEd

e

TEMELD

Fraquency band
Range

Transmission protocol [radio felegram)

Current consumption (indernal)
Volioge sepply

Isolation

Internal bit width

Wire connection

Cross sacfions

Siripped langths
Dimensions (mm) Wx Hx L

Waight
EMC CEImmunity to interference
EMC CEEmissicn of interference

B868.3 MHz

300 m in open field

[typ. in buildings see manual)

EnOcean 53-130 bits depending on the
type of sensor |32-bit sansor idenifity
number, up fo 4-byle sensor dofa, CRC)
BO ma

via system volioge DC/DC

500 V onfenna connection/sysiem

1 x 24 bits infout (3 bytes user data)

1 x 8 bifs control/status

SMA sockef

008 mm?..2.5mm? / AWG 28 .. 14
B..9mm/033in

24x 64" x 100

* + axcess length of the SMA socket
approx. £.5 mm

80g

acc: fo EM 61000:46-2 [2001)

ace. fo EM 41000-6-3 (2001)

obr.3.:Popis a technicka data WAGO EnOcean wireless moth0e642.[7]
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obr.4.:Realné nasazeni bezdratovéhersltlat WAGO — EnOcean.[9]

obr.5.:EnOcean Energy Harvesting WirsdeSensor STM 110. [8]
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obr.6.:EnOcean Energy Harvesting Wireless Sensor STM d¥8ampletovaném vysilacim modulu
pro piipojeni ke stroiji.

Pro @ijem dat z vysil&i je Kk WAGO kontroléru fipojen bezdratovy modul WAGO EnOcean
wireless module 750-642. Na stéastroje je pouzit vysita EnOcean Energy Harvesting Wireless
Sensor STM 110, ktery je zabudovan ve vysilacimuhodiento modul je ifimo @ipojen k danému
senzoru na stroji a je napajen #iam 7-24V ze stroje.

Wsila¢ odesila data pouze pro jednu pgommou, tzn. pokud p&gbujeme na stroji sledovat
vice prondnnych (nap. dobré / Spatné kusy), je nutné pro kazdou gromau instalovat jeden vyséia

Pro zvySeni kvality fenosu vysila posila pro 1 z&novy stav 3 pulzy s odstupem 3ms. Déle

je ve vysil& zabudovancitat 0-15 a pi ztrd® az 15 packét je pijima¢ schopen danou ztratu
zaznamenat a dopiat.

Parametry vysike EnOcean Energy Harvesting Wireless Sensor STM8]10

Napéjeni (externi / solarnim panelem) (2.2-5.0V)

Frekvence / Wsilaci vykon 868.3 MHz (STM 11@)ax. 10mwW
Datova rychlost / Typ modulace 125 kbps / ASK

Doba startu $ vybité zalozni baterii <10 min @ 100 Ix

Doba funknosti i odpojeném napajeni >60h

Dosah vysilae ~300m ve volném prostoru
Vstupni kanaly 4 x digitalni vstupy

3 x analogové vstupy
Pracovni teploty Od-25°do+65°
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2.2 Zprovoznéni webového rozhrani

Pro realizaci zadané prace bylo vyuzito programibvanastroje CODESYS v. 2.3.9.13 a jeho
roz8teni WebVisu. Pomoci tohoto softwaru Ize jednodudpragramovat jak hlavni program PLC
WAGO kontroléru, tak webovy server, ktery komunikyfimo s hlavnim programem PLC.

Nejprve je nutné zprovoznit webové rozhrani na RUEGO kontroléru. Pro furdni webové
rozhrani jeteba provéstkolik Uprav v nastaveni programu.

1. Povoleni webové vizualizace na hlavnim modulu. dasti se provadi v zaloZce ,Resources”
poloZka ,Target Settings“.V poloZce ,Configutationiusi byt vybran modul ,WAGO_750-
841 (firmware verzel2)“. V katt,Visualization" je nasledujici nastaveni:

* ,Web visulization" — na PLC &i vizualizace WebVisu.

» ,Display width in pixel a ,Display height in pixél - Rozmery okna vizualizace.
S ohledem na to, Ze seaeppoklada spouditi vizualizace na terminalech s malym
rozliSenim, bylo nastaveno rozliSeni vizualizac&x@®0 (viz. obr. 7.).

« ,Store trend data in the PLC" — Vyrazarychluje odezvu terminalu.

» ,Compression“ — Komprimovanéa data pro komunikagrazreé zrychluje odezvu.

« ,Keyboard usage for tablets" — Podpora virtual@divesnice.

%H =] ?Hardware configuration 4 =
ESOLICES H ettings

E}+{_3 Global Variables
. Globale_Variablen

[_a FLC - Browser
|_.1;; PLC Configuration

[t :'__s K-Bus[F1x]

e u 0750-0642 EnQcean/RF-Receiver[VAR]

H . Varisblen Kanfiquration [¥AR_CONFIG] 4= AT %IX0.0: BOOL: (* Transmission acknowledg

- library C\ProgrammeNwAGD Software\CoDeSys V2 34T arg - 4= AT %IX0.1: BOOL, {~ Reception request™) [CHAI Botomalie o
B[ library C:\ProgrammeswWA G Software\CoDieSys V2. 34T arg - d= AT %IX0.2: BOOL, (* Initialization acknowledgen Cheslifirc
EF-(2] library CA\ProgrammewiaG0_Version_1_45AG0_EnQce. 4= AT %IX0.3: BOOL, (* Number of received charac = :
E3-(3 loraw mod_com.ib 17.5 05 054516 global variables e o AT %IX0.4: BOOL: (* Number of received charac 2ave codininafies Rl
[]‘"l-_;l librany Standard.lib 22.11.04 11:21:12: global variables - g AT %[X0.5: BOOL: (* Mumber of received charac
E’é :!E'a'f g:ﬁ?;ﬂéﬁg‘JL|1B4QEE:15015‘2:1111 :Dialtgbblaljvr”a"“ 4= AT %IX0.6: BOOL: (* Input buffer is full *) [CHAN

1orany i .9, Uaqor global var, e
B[] librany SysLibFie.ib 5.10.04 10:35:52 dlobal variables s AL SR BUE C Ut daia tie § D EHANNE
B2 libray SyeLibMem.ib 5.10.04 10.36:40; global variables A AT RIOS BYTENL ot ddfa e WICHANNE
B2 liorany SpsLibSockets ib 14.4.05 12 11:30: global varisbles 4= AT %IB3: BYTE, (* Input data Byte 2 %) [CHANNE
B2 fibray SYSLIBTIME.LIB 5.10.04 10:33:34 global variables o =p AT %0QX0.0: BOOL, (* Transmission request ™) [

- F8) Alarm configuration - = AT %0X0.1 BOOL, (* Reception acknowledgem

m Library Manager =» AT %QX0.2: BOOL; (* Initialization request *) [CH

B Log Fieldbus variables[F1x]

3

] Q 5 Target Settings
e Corfiguration: | WAGD_750-841_[Fw/12-.. -
- ﬁ T ask configuration L I = 2l ] _i
% ‘i atch- and Recipe Manager Target Platform | Mermory Layuul! General.l Metwark functionaliy  Visualization |
43 \workspace
Display width ity pixel 350 Suptorted fontsin e lanet

Dizplay height in Pixel: 600
I Use 8.3 file format

™ Alarmbanding it the PLC

I¥ Stare trend data in the FLC

[ Activate system varable ‘CumentVisu'
™ Simplified input harding
[ 'weh visualization: ¥ Compression

I Inkibit deiwnload of visualization files

[T Deactivais taek derieration

[V Keyboard usage for tables

Diefaul 0K Caricel

obr.7.: Target Sethgs - konfigurace webové vizualizace.
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2

. Pridani

bezdratového modulu 750-642 EnOcean v zalo7Besources”

polozka

,PLC_Configuration“ pravym klikem na ,Hardware_caniration — K-BUS[FIX]“ polozka
menu ,Append_subelement” (viz. obr. 8.). V tomtaldgu vybereme konfiguraci karet, které
jsou aktudla pripojeny k WAGO kontroléru. V naSemiipads pridame kartu ,0750-0642

EnOcean/RF-Receiver”.

2, Resources
EZ3 Global Variables

P e N O e B

. Globale_\ariablen
@ variblen_Konfiguration [AR_CONFIG)

-3 library C:%Program Files [=86)WwAGD SOFTWA

E---Hardware configuration

| Base parameters

-] library C:\programme’

-5 library C:\Pragramme
1] library C:\Programme’s
123 fibray C:A\Programme’

/O Module Catalogue:

1 library Standard b 22.1

: Target Settings
E Task configuration
----- Q ‘Watch- and Recipe Mz

""" '}?’ Workspace

0750-0630,/0000-0005
0750-0630,/0000-0006
0750-0630,0000-0007
0750-0630,0000-0008
0750-0630,/0000-0009
0750-0630,/0000-0011
0750-0630,/0000-0012
0750-0630,0000-0013
0750-0630,0003-0000
750-0631 Inkremental Encoder Interface
750-0631/0000-0001 Inkremental Encoder | =
750-0634 Inkremental Encoder Interface (2|
0750-0635 Digital Impulse Interface
0750-0636 Smart DC-Drive Positioning Modul|
0750-06356/0000-0800 Smart DC-Drive Posithl
750-0637 Inkremental Encoder Interface
750-0637,/0000-0001 Inkremental Encoder :
750-0637/0000-0002 Inkremental Encoder |
0750-0637,/0000-0003 Inkremental Encoder
0750-0639 1 DO Pulse Train RS422/24v DC
0750-0640 RTC Modul

0750-0641 DALI/DSI-Master

750-0642 EnOcean/RF-Receiver
0750-0643 MP-Bus Master

0750-0644%12 Bluetooth I/0-Modul {12 Byte
0750-0644224 Bluetoath I/O-Modul (24 Byte -

T — " Export

SSI Transminterf (15 »
551 TransmiInterf (24
531 TransmiInterf (24
551 TransmlInterf (25
551 TransmiInterf (13
551 TransmiInterf (25
S5 TransmInterf (136 |
551 Transminterf (25t
551 TransmiInterf (Adji

Data Sheet

Import

0750-0642 EnOcean/RF-ReceiverVAR Moduleid: 11994
AT %IX0.0: BOOL; (* T i .
4= {* Transmissit Mo ict ]‘D— :
IYO-Configuration ]
Mumber of IO Modules; 2

Selected IjO Modules:

a K-Bus

0750-0430 8 DI 24V DC 3.0ms
0750-0642 EnOcean/RF-Receiver

oK. Cancel

obr.8.:PLC configuration — fidani modu.



Strana 23

3. Nastaveni pracovniho cyklu programu. Jedna se davexds trvani cyklu danému
programovému bloku, v naSentipad se jednd o hlavni program PLC_PRG, kterému
ptitadime pracovnicas 20ms v jednom cyklu. Pracovni cyklus nastavimealoZce
.Resources” polozka ,Task configuration“ pravymKdim z menu ,append task" a na new
task pravym klikem ,Append program call* kde nasta® ,Type — cyclic* a v ,properties -

interval“ hodnoty T#20ms. (viz. obr. 9.). Cyklusr2® byl vybran na zakl&dzjistni, Ze
pramérna doba cyklu programu bez vizualizace je 8m&nema doba cyklu byla zji§ha
pomoci pikazu ,TSK“ do konzole ,PLC-Browser” (viz. obr. 05 ohledem na moZznost
vytiZzeni programu az 80 vystiebyla zvolena hodnota jednoho cyklu 20ms.

% CoDeSys - UMPS_V14 _EnOcean svata,pro® - [Task configuration]

%] File Edit Project Insert Bdras Online Window Help
2R 8|S B2 SR FlH
52 Resaurces s Task conbiuclion g Taskattrbutes }
B3 Globalaricbles L Scemeenh, S
Globale_Variablen B @ NewTask Marie: ‘NewTask
@ arisblen_Konfiguration [vAR_CONFIG) - E] PLC_PR )
B[ library C:AProgram Files [48618WAGD SOFTWA LA I
B library C:5programmetwa G0 Software\CoDel Type
-2 frary C:A\ProgrammedWARD SoftwaretCaDeS & cyclic
-] fibrary C:\Programme\WAGD Software\CoDeS £ likecire
E-( fibrary C:4Programme’iwAG0_Version_1_44wid &l
(1 ibraty Standarc b 22.11.04 11:21:12, global v " viggared by gvert
@A\alm configuration € tigaered by external even
m Library Manager —Fionees :
m Log . Interval [e.g t200ms). | TH20ms ’E‘
ﬁ PLE - Browser
({8 PLC Configuration
|@ Sampling Trace \Watchdog-
ﬁ Target Settings [ Activate watchdog
- ok coniis Timefe g 1#200ms} [= =]
% Watch- Fecipe Manager o
-4 forkspace Sensitivity: 1
obr.9.:Task configuration.
% CoDeSys - UMPS_V14 EnOcean_svatapro® - [PLC - Browser]
B File Edit Project Inset Bdras Online Window Help
El=E| BeladelsEda Clolold
= tsk
ﬁ, Resources
B3 Global Yarisblss tsk
. Globale_‘ariablen Humber of Tasks: 1
@ +=ristl=n_Konfiguration [v4R_CONFIG) Tas}é Dl: NEWT&S}:‘ o gg; 83
E]---!;i library C:MProgram Files [«8E)»wWAGD SOFTw A sz 1 :t?;:nt ) Hima
G- fibrary C:programmeiwaG0 S oftwarehCoDeS Cycletime (min): 7 ms
[]"'D library C:%Programmetiw/AG0 SoftwaretCoDes Cycletime (max): 14 ms
-1 library C:\ProgrammetwWAGO SoftwarehColeS Cycletime (awvg): 8 ms
B0 library C:AProgrammesia/AG0_Wersion_1_ 44w Status: FIN
B+ fibrary Standard b 22.11.04 11:21:12; global va Mode : URHANDLED
""" @ Alarm configuration G
""" m Library Manager Priority: 1
Intervall: Z0 ms
Event: HOMNE
PLE Canfiguration Function pointer: 16#00CDBF7C
(5] Sampling Trace Function index: 189
""" ﬁ Target Settings
L:@ Taszk canfiguration
""" '\% ‘watch- and Recipe Manager
""" ‘}? ‘warkzpace

obr.10.:

Dotaz na dobu cyklu pomocfigazu , TSK".
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2.3 Ziskavani HW adres a zfsob prirazovani

Pro navrh rozhrani nastaveniigiupu vysil&a je nutné nejtive zjistit HW adresu vysita
a tu nasledaprifadit k danému vstupu. Proto prvnfesenym ukolem byl posledni bod zadani a tim je
vyéteni HW adresy z bezdratového vy&#a Podprogram prdizeni komunikace s bezdratovymi
vysila&ti se jmenuje ,enocean_new(PRG)". Zist jakéhokoliv aktivniho vysite v dosahu je
zajiseno véasti ,R1.typEnocean, kde je &en stav fijatého paketu z posledniho aktivniho vy&#ia
Z jeho parametrnas zajima pouze hodnota ,R1.typEnocean.|D"jf¢eagtavuje HW adresu naposledy
aktivniho vysilge, (viz. obr. 11.).

rﬁ CoDeSys - UMP5S_V14 EnDcean_svata.pro® - [enocean_new (PRG-FED)]
ﬁ File Edit Project Inset Exras Online Window Help
ool == e R 0 e I e [ e 1 e = o S
o016 B pt1 = =04dd30e2=
3 POUs 00d7y e AccessOk = IR
..... 27 eit [FB] 0018 Bl RecBuffer
..... Cycle_Time [FE) 0019 - CheckSumme = 126
enocean_new [PRG] 0020 B TimeOut
..... EZsit FB] 0021 - 0ld_Index = 0
_____ 0022 e = 0
fbEnDcean [FB) —— n=14

----- |D_Bearbeitung (FB) D004 e Count = 1

----- MSTAT [FE] 0025 - SYNC_BYTE_1 = 165

----- [@] PLC_PRG [PRG) 0026 - SYNC_BYTE_2 = 90

----- Speed [FB) 0027| - ERROR_CRC = 129

""" rield_Scrap_Counter [FRIG] 0028 - DModule_750_G42 =1
0029 El--typEnocean
0030 —-MSG_Type = 7
0031 -0 = 94914
0032 - Data_Byte_0 =15
0033 - Diata_Byte_1 = 187
0034 - Data_Byte_2 = 182
0035 - Diata_Byte_3 = 183
0036 - T21 =
0037] LV
0038 - RP_Counter =0
0039 - ToggelBit = (gl
0040 - Status =0
0041 o ¥BUSY =
0042| - xStartSend =
0043 - DAddress =0
o044 .bError=0
0045 & enocean_msag_1

obr.11.: Weitani HW adresy vysilaciho modulu.
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Pokud je znam& HW adresa vysdapak zvoleny vysitapritadime danému vstupu tak, Ze
hodnotu HW adresy zapiSeme do péamé ,Senzorl.ID“. Tim jeifi¥azen vysil& s danou adresou ke
vstupu ,DIx* (digital input viz.obr. 12.). Doposugylo pridavani vysilda feSeno rané¢ zapsanim do
promenné ,SenzorX.ID*, naslednou kompilaci a nahraniogpamu do PLC.

000 E-R1
3 POUs 0002 @--enocean_msg_1
----- AZeit [FB) 0003  enocean_error=0
----- Cycle_Time [FE] 0004 3-Senzort
""" @ enocean_new [FRG] 0005 B~ R_Trig1
..... EZeit [FE] 0006 - F_Trig1
..... 0007| - Msg
fbEnbicean [FE] 0008 D =94914
""" 0_B=arbeitung (FE) 0009 - Output - EYIER
""" MSTAT (FB) 0010  DIM_enocean = [FIEIE
----- ] PLC_PRG [PAG) 0011| B--Senzor2
""" Speed [FB) 0012 E-~R_Trig1
""" Yield_Scrap_Counter [PRG) 0013 B--F_Trig1
0014  @-Msg
0015 |0 = 94918
001§ - QUL =
e |
Senzor2
foEnCcean
enocean_msa_T1-Msg Cutput————=D0D12
mac2=94918-ID
Senzor3
foEnCcean
enocean_msg_1-{Msg Output———D0DI3
mac3i=94914-ID
obr.12.: Prirazené adresy ke vstip do systému pomocfigané pronédnné ,macX".

Pro (ely vizualizace neni mozZné zapisovatinpp do prominné ,SenzorX.ID“.
To lze provést progtdnictvim dalSi prodmné, na kterou je mozné nastavit parametry proemioz
stavu v pipact vypadku napgjeni. Tato prémma byla pojmenovana ,macX", je typu DWORDa méa
nastaveny specialni parametry ,retain“ a ,persistdmiz. obr. 13). Zvolené parametry 2zmi
vlastnosti prorénné tak, Ze i restartu (vypadek napdjeni, servisni zasél)ame hodnota pramné
uloZena v pasti PLC.

1001
Vycita mpetats o
Declare Variable =
LClass MName Tvpe 0K
1qoMed | [yap | [mac2 [DWwORD =
Cancel
Svmbal list Initial Value Address
|002 |GIObaIe_VariabIen J | J | I CONSTANT
Comment: I¥ BRETAIN
enocean [v¥ PERSISTEMT
003
Senzor2
foEnOcean
enocean_msg_1—Msg Qutput——-o~on12
mac2—ID

obr.13.: Nastaveni pro@nné MAC.
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2.4 Navrh webového rozhrani

Pro vlastni navrh webového rozhrani bylo vyuziterhavé prostedi Codesysu ,WebVisu“.
V tomto prostedi Ize pondrné jednoduchym zjisobem vytvéet objekty a konfigurovat jejich
vlastnosti. V nasledujicich krocich bude popsanazponastaveni objekt které byly pouZity v
projektu.

2.5 Vypis HW adresy z proménné

Weteni  HW  adresy je  ve  vizualizaci teSeno  vypisem proinné
.enocean_new.R1.typEnocean.ID*. dteni a vypis prognné je v projektuieSeno objektem
Jrectangle”, kde v jeho konfigutaim menu v kategorii ,Text* zapiSeme do textovélobep,%s"
tento parametr & hodnotu z progmné , Textdisplay“ v kategorii ,Variables".

@ enocean_enor [BYTE)
- B8 erocean_meg_ 1 [typEMOCEAN]

@ mac13 [DWORD)
@ macld [DWORD)

@ macl? [D:WDF!D]'
@ mac18 [DWORD)

obr.14.: Vypis HW adresy, nastaveni pré&mych.
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2.6 Pr¥irazeni a odebrani HW adresy ke vstupu z automatick@hvycitani

Pritazeni a odebrani HW adresy u vsiuje ieSeno objektem ,button”, ten ma mnoho
moznosti nastaveni. Protel manipulace s protnnou se z konfigueai nabidky nejlépe hodi
kategorie ,Input“ a jeho funkce ,execute progranghd otevenim se otae nabidka moznych
piikazi. Pro nas &el byl vybran pikaz ,Assign”, kde v jeho moZnostech ,Value" znanmuatkou
.F2° vyvoldme nabidku a vybereme do které péamé fifadit aktualni adresu profigani
.enocean_new.R1.typEnocean.ID* gopodnotu ,0“ pro smazani vyséla ze vstupu (viz. obr.15. a
obr.16.).

12

- | S ne e e ne
..... é‘ HOME|..=.. 2174n|.. 41—sn|.. s1—sn|... enoc

= =
:::::IADDﬂAC‘I! CLEANMAC‘II ‘@ZZZZZZZZZ ADDMACW‘IJ CLEANMAC‘I‘I‘
Regular Element Configuration (#8) Configure programs |
Categary: 1ASS|GN v] Ok,
—
Bitmap b Value: cancel | 4——
¥ex: i I™ Toogle wariable ,— .
et variables o
Colorvariables [~ T vaniabls ,— iEnocean,new.maiﬂ .—{aI’LHEW.FH.typEnocean.lD
W ariables I
Tap FALSE Add Dielete Before After
logt 5 ™ TapFALSE
ext far toalt
Security " I Zoom to vis.: iINTEF!N AS551GN enocean_new.mac]:=[enocean_new.shom R
Frogrammability 1

¥ Execute program: INTERM ASSIGN e | Input assistant

I Textinput of variable ‘T extdisplay’

G1-®8 READ_IMPUT_WORDT [READ_IMPUT ' =

[Tent I B1-B8 READ [MPUT WORDZ (READ INPUT '
I~ Hidden Ma: G1-®8 RecBuffer typBUFFER)

M (i E E @ Start [BOOL
Diglogtie: [ ||| i e @ SYNC_BYTE_1 (BYTE)

""" @ SWNC_BYTE_2 [BYTE)

E-®8 TimeOut [TOM]

wpEnocean [lwpEnocean]
@ baddress (BYTE]

% Data Byte 0[BYTE]
g Data Byte 1 [BYTE]
@ Data Byte 2 [BYTE]
g Data Byte 3 [BYTE]
R0 [T 10

@ MSG_Tupe [BYTE) x

< | i} | 3

obr.15.: Konfigurace tlaitka ADD MAC X.

Regular Element Configuration (#10}) ﬂ QK
Category: alue: Cancel

Bitrmap i
Tewt I Tooggls variable
Text wariables

Colorvariables [~ Tap variable Add Delete Before Afrer |
- INTERN ASSIGN enocsan new macT:=(0]

Text for toaltip

Security - [T Zoom to vis.:
Proararmrnability
IV Ewecute progran: INTERM ASSIGM EJ
[ Test input of vanables 'Testdisplay’
|Text J Mir: |
l_ [ERS

Dialog title: |

= —

obr.16.: Konfigurace tl@itka CLEAN MAC x.
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2.7 Pr¥irazeni a odebrani HW adresy ke vstupu manuaén

Pokud je na bezdratovém modul&tdi provoz, je vyhod#si si HW adresy vysitd
poznamenat a v provozu jéigavat réné. K tomu bylo nutné vytvigt proménnou, do které se bude
manudl® zapisovat a nasledz ni Firazovat podobhjako je tomu u automatického modu.

PROGRAM enocean_new

AR
R1: FoEnoceanReceive;
enocean_msg_1: typENOCEAN;
enocean_error: BYTE;

ID_MAC:DWDRD! (* manualni zadani ID*)

Senzorl: fhEnCcean;
OM_enocean: BOOL,

obr.17.: Pronme¢nna pro manualnifirazeni HW adresy.

Ve vizualizaci je pak nutné vytyib tla¢itko pro zadavani HW adresy. Nastaveni je v kaiegor
.variables“, zde do prognné ,Textdisplay® zadame vytv¥enou prominnou ID_MAC.
Po té v kategorii ,Input” zaSkrtneme ,Text input \dhriable Textdisplay”. ProtoZze budeme zadavat
pouzeciselné hodnoty HW adresy, vybereme moZznost ,Numpad*
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Pritazeni prordnné ID_MAC provedeme vyt¥enim nového tkitka ,ADD MANUAL X*
stejnym zfisobem jako u automatického modu. ¥gdm moznosti numpad u manuélniho zadavani
mame moznost jakifmého zapisu HW adresy pomoci fyzické klavesnicealika, tak pi vybéru
na dotykovém displejifies softwarovou numerickou klavesnici(viz. obr..18pdebrani HW adresy
ze vstupu pouzijeme titko ,CLEAN MAC X" stejné jako u automatického médu.

) N nggle waratle
Text variables
Colorvariables ™| Tap variable

" ariables
_ I~ TapFAL

Test for toaltip

Security . ™ Zoam to wis.:

Proararmrmability

™| Execute progran:

Numpad =
[

A0D MANLAL

obr.18.: Nastaveni virtualni klavesnice.
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2.8 Prechod na jinou stranu vizualizace

Tlacitka pro gechod na dalSi stranku vizualizace vyuZivaji kanfige ,Input — Zoom to vis®,
kde stiskem klavesy ,F2“ vyvolame nabidku moZnasti/bereme poZadovanou stranku
(viz. obr. 19).

P THR SR S S e T o e s e e B s L e b
:::::gl:::-::nao 112140|1141-60'1161-80'111 enocean .
____________________________________ i i i

Wisualization;

L |
P i oK
] P e [ | [ o |
s PLC_VISU13
AP 1N 1] 1L [5al PLCTWISUT4 Cancel |

Regular Element Configuration {#4)

Categony:

Bitmap itk

Text [ Toaogle varable I

Text variables

Calorvariables [~ Tap variable
Yariables
T TapFbLSE

Text for toaltip

Security ¥ Zoam to wis IF'LE_VISU‘I‘I || B'.l"- |l 77 |] T e
Frogrammability | | - -
[~ Ewecute program: I e | | | ........
[™ Testinput of wariabls 'Testdisplay' J E‘ l E‘ ] --------

e I

| I

obr.19.: Konfigurace tla@itka pro pechod na dalSi stranku nastaveni.
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Indikace aktivity vysila¢e na vstupu
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Pro indikaci aktivity daného vstupu je pouzit oltjgkhape”. Indikace aktivity vstupu je
znazorgna znénou barvy. Objekt méa pro danou funkci v konfigimem menu v kategorii ,Variables
— Change color” nastavenou prémou ,enocean_new.SenzorX.Output® (viz. obr.20t¢r& je typu
boolean. Objekt ma v kategorii ,Colors — Changeialde” nastavenou zelenou barvu, timto
nastavenim je zaji&a indikace aktivity prognné pomoci zgny barvy.

| Visualizations
“[G| PLE_WISU
{F=) PLC VISUTT
~[@PLE_WISU12

-G8 PLC_WI5U13
-G PLC_VISU14

-
Regular Element Configuration [#17)

Categony:
Shape —Warables R
Text st ]
Text variables rivizible:
Line width Cancel
|t
Colors SR ]
Calqrvariables 1=able:
mgﬂm ae'ﬁﬁl,u;e Change colar; 1enncean_new.Senznr2.Dutput
Irpt Textdisplay: ]
Text for toaltip }
Security Corrersion ]
Programmability base:
Corverzion
factar; J
Tooltip-
dizplay: ]
obr.20.: Konfigurace indikace aktivity.
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2.10 Zabezpedeni systému

ProtoZze webové rozhrani pro konfiguraci vy&ildude pistupné z kteréhokoliv firemniho
pocitade, je nutné vytviit zabezpéeni vizualizace tak, aby nedochazelo k nezadouct®gnam
v nastaveni vyrobnich stfoj Pro tento &l bylo nutné vytviit dalSi strdnku vizualizace pro
piihlaSeni administratora. Zde se v ovlddacich phvgico uZivatelské jméno pouZzije v hodot
.Variables / texdisplay* pro#mna ,CurrentUsername®. Pro uZivatelské heslo seodnbg
LVariables / textdisplay” pouzije prainna ,CurrentPassword".

Shape

Tent

Teut vwanables
Line width
Colors
Colorvanables
kation abzolute
Muation relative
Y anables

[ Fipt

Text far tooltip
Securty
Prograrmability

obr.21.: Konfigurace prordnnych uzivatelského jména a hesla.
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V kategorii ,Input” pro uzivatelské jméno zaSkrtnenText input of variable“. Pokud chceme
vyuzit virtualni klavesnici, vybereme moznost ,Keg, pokud vSak pouze textové pole vybereme
~Text’. Pro nastaveni ovladaciho prvku hesla jsastaveni shodna, navic je vhodné u volby vstupu
~Text input of variable” zaSkrtnout volbu ,hidderTato volba skryje pravpsané znaky hesla.

Shape

Test ) r [ aggle warakle
Text variables

Line width J [ ap warnabls

Colors
Colorvariables
Motion absolute
kotion relative
W anables

Test for toaltip
Security
Fragrarmmahility

obr.22.:

™| Tap FALSE

™ Zoom to vis.:

™| Erecute program:

Keypad =)

Konfigurace zadavani uZivatelského jména a hesla.

Paszwiord
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Tlac¢itko pro @ihlaSeni ,Login“ ma v kategorii ,Input / Executeqgram” nastavenou pramnou
JNTERN LOGIN®,

s Aeqular Element (

Bitrmap

....... Test
------- Teut vanables
Colarvariables

Text for tooltip
,,,,,,, Security
....... Prograrrability

....... INTERM LOGIM

L |
L I~ Hidden |

obr.23.: Konfigurace tl&itka LOGIN.

Pro spravnou funkciifhlaSovani je nutné po nahrani programu do gtiapitipojit se na PLC
pies FTP protokol a nahrat nd mu¢né souborwebvisu.htm(upraveny od firmy WAGO) a soubor
webserver_login.xmt xml souboru jsou zadanyiplaSovaci Udaje a parametriilpaSovani a soubor
vypada nasledown

<?xml version="1.0" encoding="1S0O-8859-1"?>

<login-config>

<user>

<username> administrator </username>- UZivatglsiédo
<password> PLCwago-123 </password> - UZivatelské heslo

<startvisu> PLC_VISU </startvisu> - Vychozi stranka vizualizace péifgaseni
<userid> 0 </userid> -Cislo etu

<userlevel> 0 </userlevel> - Urovei opravréni (nastavuje se v CoDeSysu)
</user>

</login-config>
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Urovei opraveni je mozné nastavit pro jednotlivé objekty nebdirsty vizualizace, kde
pravym klikem na vizualizaci v seznamu rozbalimbidku a pes ,object properties* se dostaneme
do vlastnosti objektu. Zde v karfAccess rights“ miZzeme nastavit opréeni pro jednotlivé skupiny
uzivatef.

Bl==| B
A Visualizations

~[G@] LOGIN
s FLC_VISU
- &= PLC_YISU11
-] PLC_VI5U12
- [ PLC_WISU13

-] PLC_WISU14

obr.24.: Nastaveni oprawmi pro skupiny uzivatel
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Pro odhlaSeni je vkazdém @krnvizualizace tlaitko ,LOGOUT". Toto tla&itko ma
v konfiguranim nastaveni v kategorii ,Input” zaSkrtnutou p#ezZoom to vis:“. V této polozce je
zadan nazev login screen vizualizace ,LOGIN“. Datéitnym nastavenim je polozka ,Execute
program:*“, kde je nastavend pré&mna:

INTERN ASSIGN CurrentUsername:=(");INTERN ASSIGN@&ntPassword:=(")

WABD B

LUl BOBHM:%S %d%m% - -

Bitrmap

Text

Text variables
Colorvariables
" ariahbles

Tet for toolip
Securty v LOGIN
Pragrammability

v IMTERM 4551GHM C

k3 IMTERM A55IGN CurentU semarme:=[")
INTERM ASSIGN CurentPassword:=["]

obr.25.: Konfigurace tlaitka LOGOUT.
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3 APLIKACE VYTVO RENEHO RESENI

Pro pipojeni k vizualizaci se vyuzivd webového prohiges nainstalovanou Javou.
Na PLC je mozné sefipojit pies IP adresu. Po zadéani IP adresy do webovéhoizatghke zobrazi
info strdnka PLC WAGO, s informacemi o PLC (viz.r.@6.), nastaveni LAN atd.. Aplikaci pro
konfiguraci vstup oteweme kliknutim na odkaz ,WebVisu*.

WACO Kontakttechnik CmbH & Co. KC
Hansastr. 27

D-32423 Minden
W wags com

WAEBQ Web-based Management

Status information

—s Information
[ Ethernet Coupler details
mall L5 Order number  750-841/000-000
= Port Macaddress  0030DE02D316
— SNMP Firmware revision 02 15.04 (17)
[ SNMP V3
= Watchdog Network details
— Clock IPaddress  10.118.40.198
—= Security Subnet mask 2552552520
s PLC Gateway 10.118.40.1
—e Features Hostname

Domainname
—e |0 config

[« WebVi
lebVisu Module status

State Modbus Watchdog: Disabled

Error code: 0

Error argument: 0

Error description: Coupler running, OK

Important information

The 750-841 has a new Target-ID.

‘With firmware 13 of the 750-841 it was necessary o create a new CoDeSys-Target-ID.

In existing projects it is possible to change the target in the folder Resources under the item
Targetsettings. The new target will be part of the version 2.3.8 5 of WAGO-IO-PRO CAA It is
also available via the WAGO support. For compatibility reasons it is possible to change the
target ID in the 750-841 to versions before 12. This is possible on the page PLC in the web-
based management.

obr.26.: Info stranka PLC WAGO.



Strana 38

Po oteveni strdnky WebVisu je uzivatel vyzvan k zadanvatalského jména a hesla
(viz. obr.27.). Po tomto kroku se dta Gvodni stranka (viz. obr.28). Pro zadani je mogauZzit jak
piimého zapisu do pole, takgs softwarovou klavesnici pomoci ditka ,Keyboard Username* a
.Keyboard Password".

5.7 Favorites i & Login [ '

Login Screen...

Usemarme:  |admin Kevhoard Username

Fassiond Keyhoard Password

a 5 d f g h i k 1 & a # Esc
| < ¥ X c v b n| m ; - Shift
Ok
a| a i [ ] 1

obr.27.: PrihlaSovaci dialog.
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Z divodu redpokladaného provozu na dotykovém termindlu sépatrmalym rozliSenim je
cela vizualizace rozdena na 4 strdnky. Prvni jeighled stavu vstup a pehled aktivity na
jednotlivych vstupech. DalSi 4 stranky jsoéngvané pirazeni HW adres ke vstiim, pricemz na
kazdé strance je nastaveni pro 20 vstifelikost ovliddacich prikje volena s ohledem naigob
ovladani terminalu dotykem prstu.

Na avodni strdnce je Wit piehled nastavenych vstiu jejich aktivita. Vlevo nahe je
HW adresa posledniho aktivniho vys#a vpravo od & tlacitka pro gechod na dalSi stranky
s nastavenim. U kazdého vstupu je indikator aktivit

| & Login - Windows Internet Explorer A N x|
WU |;e__ hittp://10.118:43.200/ plc/webvisu.htm 'I"I x||.‘-] Google o ¥
.7 Favorites fé Login
PLC WAGQO 750-642 Web-based Management WAEH‘*‘ e S
INNCPATIVECONNECTIONS enacean
AUTO
1-20 | 21-40 | 41-60 | B1-80 | Lagout | 12:07:43 10092010

94918 | @] 53263 | @] 53263 | @] 94414 ‘ @] 94514 | @] 94414 | E] 94014 ‘
85325 | @] 53263 | @] 53263 | @] 34314 ‘ @] 34514 | @] 94414 | @] 94514 ‘
94918 | E] 53283 | E] 53263 | @] 94914 ‘ E] 94314 | @] 94914 | E] 94014 ‘
94918 | @] 53263 | ﬁ] 53263 | @] 94414 ‘ @] 94814 | @] 84414 | ﬁ] 94614 ‘
85325 | @] 53283 | @] 53263 | @] 94914 ‘ &] 34514 | @] 94414 | E] 94014 ‘
94815 | @] 53753 | @] 53263 | @] 54914 ‘ &] 94814 | @] 54914 | ﬁ] 94614 ‘
F] 85326 | @] 53263 | @] 53263 | G] 94914 ‘ G] 94914 | E] 94914 | E] 94814 ‘
~ [18] a491a | @] 53283 | @] 53263 | @] 94914 ‘ &] 34514 | @] 94414 | @] 95523 ‘

@} 85326 | @] 85325 | | @] 34414 ‘ &] 34514 | @] 94414 | 949141

ﬁ} 94914 | @] 94914 | @] 53263 | &] 94914 ‘ @] 94914 | ﬁ] 94914 | @] 95523 ‘
8. Pudik, Kurim 16.8.2010

34918 |

Done €& Local intranet | Protected Mode: Off g v WINH -

obr.28.: Uvodni vizualizace sphledem vstupv realnémase.
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Dalsi 4 stranky vizualizace jsognovany nastaveni jednotlivych vstugstruktura hornéasti
vizualizace je na rozdil od Uvodni stranky réesa o tlgitko ,KEYBOARD" pro ru¢ni vkladani
HW adresy pomoci virtualni klavesnice. Vpravo odato tlaitka je navic také textové pole
-MANUAL" pro zobrazeni a pimy zapis HW adresy. Paddkem pro fepinani mezi strankami jsou
ovladaci prvky jednotlivych vstuipve dvou sloupcich po 10. Kazdy prvek ma 2 varigmty gidani
HW adresy. Jednou z moznych variant jéitko ,ADD MANUAL X*, kterym |ze k danému vstupu
pritadit HW adresu vysit® zobrazenou v textovém poli ,MANUAL". Dalsi mozib je ,ADD
AUTO X" — toto tlatitko prida aktuald zobrazenou HW adresu zobrazenou v textovém padliT@"

k danému vstupu. Po té nasledujeitle pro vynulovani vstupu ,CLEAN MAC X, jeho poiiiz
nastavi na vstupu hodnotu ,0“. Za nim je textovée pmbrazujici aktualni HW adresiifiazenou ke
vstupu. Posledni prvek fiddku gredstavuje indikaci aktivity daného vstupu (viz..2By.

. FE—
& Login - Windows Internet Explorer =@ s

QQ |§ iTT'.\?Z /10.118.43.200/ plc/webvisu.htm V‘

7. Favorites & Login

PLC WAGQO 750-642 Web-based Management ﬂ P

c.-m St W vl
nac
ALTC MAMLIAL
04014 IKEYBOARD 0845632 HOMEl i 21-40 | 41-80 | 61-B0 Logout 130608 10.09.2010
9856232
ADDMANUAL 1 | ADDAUTOM | CLEAM MAC 1 | |: e o ll ADDAUTOH CLEAN MAC11| 94818 | {
ADD MANUAL 2 | ADDAUTD 2 | GLEAN MAG 2 | |:| il ADDAUTO12| CLEAM MAC12| 85326 @

ADD MANUAL 3 | ADDAUTO 3 | CLEAN MAG 3 | |: 7 8 ) BACK il ADDAUTO 13| CLEAN MAC 13| 94818
ADD MANUAL 4 | ADDAUTO 4 | CLEAN MAC 4 | |: il ADDAUTO 14| CLEAN MAC 14| 94818 7
4 o B CLEAR

ADD MANUAL § | ADDAUTO 5 | CLEAN MAC S | |: j ADDAUTO 15 CLEAMN MAC 15| 85326 @

|

|

|
ADD MANUALG | ADDAUTO B | CLEANMACE | |: i + 3 = il ADDAUTD 16| CLEAMN MAC 16| 94818 :
ADD MANUAL T | ADDAUTO 7| CLEANMAC T | |: 0 S : Ok il ADDAUTO 1T| CLEAMN MAC 1T| 5326 @
ADDMANUALE | ADDAUTO 8| CLEANMAC B | " g A AU 8| ADDAUTD 18| CLEAMN MAC 18| 94818 :
ADD MANUAL S | ADDAUTO S| CLEANMAC A | 25326 @ ADD MARLUAL 1 9| ADDAUTD 19| CLEAMN MAC 19| 25326 .
ADD MANUALD| ADDAUTO 1 El| CLEAN MAC 1D| 944914 . ADD MANUAL 2E|| ADDAUTD 2E|| CLEAMN MAC 2EI| 94414 .

5. Pudik, Kurirm 16.8.2010

Daone €5 Local intranet | Protected Mode: Off v WI00% ~

obr.29.: Ovladaci panel pro nastaveni HW adres ke v#tup virtualni numerické klavesnice.
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4 ZAVER

Pro reSeni prace byla zvolena varianta webového rozhp&friciho na PLC kontroléru
od firmy WAGO 750-841 s roz&ijici bezdratovou kartou EnOcean 750-642. Totdwana bylo
implementovano do stavajiciho programu pomoci pmogr CoDeSys a jeho nadstavby WebVisu.

Rozhrani je pouZito proiehled a kontrolu aktuatnpripojenych vysildd, jejich aktualniho
stavu a pro fipojeni nebo odebrani jednotlivych vysilana PLC. Wsilde Ize gipojovat jak
Z automatického modu witani, tak v manualnim moédu zadanim HW adresy. Mbriuzadani
HW adresy je zvoleno typickyfipvétsi vytizenosti PLC, kdy fiZe byt €Zké stihnout fifadit spravny
vysila&&. Kjednomu PLC kontroléru lzetipojit az 80 vysilat/snima&a. Tento systém je svymi
parametry bezdratové komunikacéam pro stroje s dlouhyiasem na jeden vyrobni cyklus. Jednéa se
0 ¢as 10s a vice na jeden cyklus. Typickytikladem pouZiti bezdratového &b dat WAGO -
EnOcean je u lispro odstikovani plasi, které posilaji do systému 2 stavy (dobry a Sphtrs). Lze
tak pipojit az 40 straj tohoto typu.

Webové rozhrani je optimalizovano pro oviadani maykbvych terminalech o rozliSeni
1024 x 768 pixal. Ty jsou umisiny u kazdého stroje a servisni technik takZenbez problému
konfigurovat vystupy ze stdjprimo na mist. Fripojeni na webové rozhrani je zabesm®o
proti nepovolenému ifstupu administratorskym jménem a heslem. Je zki& maozZnost vytvieni
uZivatelského &tu, kterému Ize povolitiistup pouze k &kterym strankém vizualizace.

Vétim, Ze navrhovanéeSeni v této bakaigké praci je oproti fovodnimu postupu zadavani
ptimo do programu kontroléru vyho#l&i — jak pro servisniho technika, tak pro IT &lédi. Rozhrani
umo#iuje zvySeni efektivity zadavani vysitake stropm a \&tSi nezavislost servisniho technika.

Bezdratové&eSeni WAGO — EnOcean je jiz téimok nasazeno ve vyrobnich lokacich
Kuiim — Cesk& Republika a Oostkamp — Belgie. Planuje sezeaga dalSim zavadnachazejicim se
v Mad’arsku.
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