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ABSTRAKT

Bakal&ska prace se zaobira tématikou inteligentnich systBIELS. Inteligentni systém
je takovy systém, jehoZz funkce jsou zaloZeny navpollach, a tedy by se daiixi, Ze jeho
chovani je nebo sdiplizuje inteligentnimu. Prace se dale zaobiraadkimi prvky systeéri
které ve vSech systémech maji stejné nebo poddidédni funkce a liSi se komuntkd@m
protokolem a dopiujicimi funkcemi. Dale jsou popsény topologie zapdja jejich zakladni
vlastnosti. Po stitném seznameni se praceénuje inteligentnim shnicovym systérim
INELS od firmy ELKO EP s.r.o0. a je provedeno sravinge systémy EGO-N a KNX od firmy
ABB s.r.o. Nasled& prace popisuje laboratorntipravek, v 8mz je pouzit systém INELS
pro ukazku inteligentnich sinicovych systérin. Predstavi se a popiSe se zakladni informace
0 pouzitych prvcich v dotypém panelu. Déle jsou popsanydaboratorni tlohy, ve kterych
je vyuzit zmirny laboratorni fipravek. Pro zajigni kvalitnich a pinosnych laboratornich
praci byly vytvdeny manualy seznamuijici studenty se zakladnim éwiad inteligentniho
systému INELS s ukazkovymitiglady.

KLi COVA SLOVA: Inteligentni systémy; inteligentni rozvody;shicovy systém; cen-
tralizovany systém; INELS; ELKO; Inels Designer &alhager
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ABSTRACT

This Bachelor thesis deals with the theme theligeeit systems INELS. Intelligent sys-
tem is such system whose functions are based ocotigitions, so we could say that its be-
haviour is/ or is approaching to be intelligent. Wdurther deals with the fundamental ele-
ments of systems which have same or similar basictions in all systems and they differ in
communication protocol and additional functions.w@rd there are described topologies of
connection and their elemental characteristicserAghort acquaint, work deals with the intel-
ligent bus systems INELS produced by the companf(@IEP s.r.0. and compares it with
systems EGO-N and KNX produced by the company ABB.sSubsequently work describes
laboratory device in which INELS system is usedgogsentation of the intelligent bus sys-
tems. It presents and describes basic informatimutaused elements in said panel. Next is
described laboratory task in which is used mentioiadoratory element. To secure quality
and contributing two laboratory works, manuals waesated for students, familiarizing them
with the basic control of intelligent systems INEwW&h the help of two illustration models.

KEY WORDS: Intelligent systems; intelligent distribution $§m; the bus systém; centra-
lized systém; INELS; ELKO; Inels Designer & Manager
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1 Uvob

Technologicky pokrok ve 20. stoleti umoznil vyvopasledné roz&ni automatizované-
ho provozu v pimyslovych objektech¢imz se vytvaily piedpoklady i pro vyvoj automati-
zovanéhotizeni budov. Nutnostizeni z#izeni vyuZivajicich elektrickou energii &ioveék
uvédomoval v zavislosti na spebované energii a jeji neustale se zvysujicE.cBegulace
v budovéach fichazela postupn ale se stale vice zdrazujici se diekiu o to masivéi.
Zprvu probihala fedevSim u topnych Kaeni, kde se termostatem hlidala pouze maximalni
teplota. Tato regulace nebyla ddstigci a z&aly se zavagt propracova§Si ridici systémy
umoziujici fizeni podle vice proémnych, napiklad u dnes &nych termostét se reguluje
teplota podl&asu a dne.

Vzhledem k neustéle rostouci Zivotni Grovni a kde ,ekologického” chovani bylo nut-
né proveést tizeni dalSich Zézeni a tim zoptimalizovat jejich provoz. disteni &elné, jsou-
li okenni rolety stazeny, kdyZz by mohli byt otemé a umoznit slugaimu z&eni gispivat k
vytapini domu v zimnim obdobi a tim snizit energetickéoky na vytagni, nebo odvtravat
vihkost a zarove topit apod. Zaroue pro dnesnih@lovéka je nemyslitelné chodit od spet
bi¢e ke spakbki a provadt veSkeré ukony manu@nkKazdy vyZaduje jednoduché zéhau-
ti co nejmen tlacitek a poté pohodipozorovat nasledujici efekt. Jenomze takioxéni mu-
si byt technologicky propracované a nepéistdbyejnétizeni podle dne &asu. Proto byly
vyvinuty fidici systémy, dnes ozéavané jako inteligentni systémy (rozvody) neboktéy
mova technika budov.

Ve velkych objektech s vysokou energetickou taosti, jako jsou kanceld, nejsou
dnes inteligentni systémy nijak vzacné. OvSemheficosazovani v domovnich objektech je
porgkud pomalé. [1]

1.1 Vyhody a nevyhody inteligentnich systérin

Vyhodou tohoto systému je moZznost libovolné&mgnsoftwarové funkce dotpého prv-
ku. Takze pokud nam nevyhovuje, Ze fidlpd pi stisknuti rekterého tlaitka se rozsviti s
telny zdroj na 50%, f¥eme jej peprogramovat a rozsvitit jej na jinouésinou intenzitu.
DalSi vyhoda je komunikace mezi vSemi prvky. Kajayek totiz komunikuje s ostatnimi
prvky, takZe Ize zrnit misto ovladani jednoduchou softwarovou Upraviakeé |ze provégt
urcité procesy na zakladinych proces — nagiklad kdyz se zapne televize, tak se rozsviti
prislusna setelna scéna. A Ize vSe propojit se zabémpacim systémem, takzéhem nepi-
tomnosti pana domu se mohou stahnout rolety a podswtla. Posledni vyhodou jsou moz-
nosti ovladani a propojeni s jinymi systéemy. Systéenovladat progednictvim dalkového
ovladae na bazi infréerveného paprsku nebo radiofrekseith vin.

Nespornou nevyhodou je ovSem vySSi cena. Pokudobydalingli nahradit EZnou elek-
troinstalaci inteligentnim systémem, tak je v patistento systém zbytay a giliS drahy.
Naopak se vyplati pouze&ipvySSich narocich na futkost a moZnostech ovladani. Navic
tento systém je nachylny na ruSeni aitedevsim ze <it230/400 V, takZe sinice musi byt
odcElena od silovych kabgl(nagiklad prepazkou v ligt) nebo datové kabely musi byt stin
né.
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2 CHARAKTERISTIKA INTELIGENTNICH
SBERNICOVYCH SYSTEM U

Inteligentni systémy, jak sam nazev napovida, fakavé systémy, jejichz chovani by se
dalo nazvat inteligentni. V podstade jedna o procesorové nebo mikroprocesorovérysté
se slozZitou softwarovou vybavou, jeZibeme nazyvat automaty. K nim jsodpmjovany
dalSi prvky. Mezi sebou komunikuji &uprostednictvim skrnice nebo radiofrekvemich
vin, a podle této komunikace se naskeddi na jednotlivé tyty. Ve #tSiné pripad je skrni-
ce v dnesni dabslozena z dvou votli, po kterych jsou s#tovany Udaje mezi automatem a
prvkem, ale objevuje setyi-vodicova skrnice. [8][4]

2.1 Princip komunikace

Komunikace mezi automaty a jednotlivymi prvky pitedipo sBrnici nebo prosednic-
tvim radiofrekvetinich vin. Jednotlivé prvky vysilaji tzv. telegranggZ jsou data sloZzena
z bitd (0 nebo 1) a nasledrrozclena do gkolika bloki podle jejich vyznarin Jednotlivé
bloky telegramu mohou nést informace fiklad o priori€, adrese odesilatele dijpmce,
obsahu zpravy (zapnout/vypnout, regulace, atdtyrpovacich udajich, apod.

Adresa prvku neboli fyzicka adresa (odesilateleong@fjemce) je unikatni a neopakova-
telnécislo v systému, které je jednotlivému prvkiifazeno podle pozice v systému nebo je
manualg pritazeno uzivatelem. V podstaadresa stluje, v jakém oddilu adtvi se nachazi
dotycny prvek a kolikaty je. Tato adresa z8éjife jasna pravidla komu a od koho jeityr
telegram zaslan.

Pokud nedojde k potvrzeni d¢ijpti nebo dojde k potvrzeni o nespravnéiifeti, odesila-
ci prvek posle telegram znovu, a to maxiniéiiikrat a nasled® zapiSe zpravu o chyldo
pantti. Aby nedosSlo k pehlceni sbrnice, je kazdy prvek nastaven, aby vysilal telegyra
pouze, kdyZ je siinice volna a $ aktivaci prvku.

2.2 Struktura inteligentnich systémi

Jak bylo vySe zmimo, existuji ukité ¢leny, které spolu komunikuji po &lmici. U inteli-
gentnich systétnmé vSak kazdylen jasny nazev podle jeRknosti.

2.2.1 Senzory

Senzor, jak nazev napovida, je jakysi srimigité fyzicke veltiny. V praxi se nejastji
setkame s tldtkem, vypingem nebo néenim teploty, vihka, tlaku, dalkovym ovlagan
apod. Ale nejedna se o pouhy spinaci kontakt. tbt&len seifidi podle naprogramovanych
pokyni, které ¥tSinou uzivatel neiize ovlivnit. Softwarova vybava seaquevsim stara o
zpasob komunikace. V podstase snazi, aby nedochazelo ke ztiyéenu odesilani udaj
nebo aby fi nepijeti Udaje bylo odesilani opakovano. Navic musiatif@‘ednost piicchodu
Gdajim s vysSi prioritou.

2.2.2 Ak¢éni €len (aktor)

Tento ¢len ¢eka na telegramy od senzoru a po jejich obdrzesled& provadi napro-
gramovatelné ukony. Pokudijme telegram a na jeho zékladu zjisti, Ze nebyhyimebo zZe
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doslo k jeho zkresleni, zaSle senzoru telegramatn8m pijeti telegramu &eka na opakova-
ni telegramu senzorem. Ve skiriesti se jedna o raeni provadjici spinani nebo regulaci
jednotlivych silovych okruh, a to napiklad oswtleni, zasuvek, rolet apod. Jednotlivé aktory
mohou komunikovat i mezi sebou, a tak vyvolavabjadtiettzovou reakci. OvSem zobrazo-
vaci prvky, jako jsou vystupy na televizi, displaynebo GSM modul, zasilajici &jpnaci
SMS, jsou také aktory.

2.2.3 Napdjeci zdroje

Napajeci zdroje slouzi k napajeni jednotlivyckraixovych ¢leni. Samotna shinice se
provozuje jako obvod SELV, tedy jako galvanicky &lédy obvod s horni napovou hranici
pro stejnosrérné obvody 120 V s ochranou proti zkratu. V &mnosti se pouzivaji napajeci
zdroje b’ s integrovanou tlumivkou, nebo tlumivkou extekigéra omezuje zkratove razy.

2.2.4 Centralni jednotka

Centralni jednotka se pouziva pouze v centralizpsfarsystémech. Prastdnictvim této
jednotky je mozno cely systém programovat a ovladsaginou i prostednictvim internetu.
Navic centralni jednotk&di komunikaci mezi jednotlivymileny a v podstétiidi i vysilani
telegranti u jednotlivych¢lena systénid, aby nedochazelo k chaoséhem komunikace mezi
prvky.

2.2.5 Liniova spojka

Liniova spojka neboli liniovy vazebglien je jakysi filtr adres. Zapojuje ségalevsim na
zatatku linie (sériové propojeni pruka ma za ukol propoudttelegramy ufené pro prvky
za dotynou liniovou spojkou. Tim se zamezeplceni sbrnice telegramy v trasach, kudy se
telegramy nedostanou kigmci.

2.2.6 Komunika éni jednotka

Komunikani jednotka umaiuje naprogramovani softwarovych funkci jednotlivyait
tora prostednictvim ethernet portu nebo jiného komugikao portu. V podstattouto jed-
notkou se uZivatel fiZe @ipojit do celého systému a nastavovat, ktery pivade s kterym
komunikovat a jaké funkce pouZije. Zar@vize i takto ovladat cely systénigs PC nebo
notebook. Pokud Ize datyy systém ovladat prasidnictvim internetu, resp. pokud je systém
vybaven HTTP serverem, Ize jej ovladat PDA neboileobumoziujicim gistup na internet.

2.3 Druhy systémi

2.3.1 Centralizované systémy

sy

nictvim telegram, které maji utitou strukturu. Aby ovSem nedochéazelo k vysilamcieviele-
grami naraz, je nutnosfiizeni vysilani telegraim To v centralizovaném systému obstarava
centralni jednotka.iijiméa informace od senzbm@ na zaklag jejich vyhodnoceni posle aktoru
prislusny gikaz. Tento systém dosahuje vysokych rychlostizkdafliktni komunikace. Bo-
huZel, i festo ma ufité nevyhody.Ridici jednotka je schopna ovladat pouzaiturpocet
aktori a gijimat telegramy od witého p@&tu senzai. Proto se #Sinou pouziva pro samo-
statné bloky, jako ndfklad pro ovladani vSech pritks jednom pat apod.
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Porekud velkou nevyhodu paki@dstavuje neschopnost akiardeslat telegram oripeti
senzoru. V podstatridici jednotka fijme telegram o gibéhu gijimani zpravy, ale jiz jej
nenmiZe poslat senzoru, aby tento stav vizédetektoval uzivateli, fxcemz tato zptna vaz-
ba je mnohdy velmiiezita pro kontrolu oviadaného speibice a musi se mnohdy prowad

porgkud slozitjSim zpisobem. Také je problém s r@wovanim tohoto systému a jeho dalSi
rozSiovanim v objektech.

Slave Slave Slave

MASTER

Obr. 2-1: Riklad centralniho systému

2.3.2 Decentralizované systémy

Postupg byly kladeny naroky na &Si kompatibilitu pi stavebnich Upravach, #pé
kontroly prostednictvim aktol, moznost postupné vystavby apod. Za timtelem byl vy-
tvoren decentralizovany systém. V tomto systému segifachazi Zzadna centralni jednotka,
ale ta je nahrazena integrovanymi komutikeni bloky piimo v jednotlivych aktorech. Po-
kud rejaky aktor chce odeslat telegram, musi seifejaes\wdcit o volné skrnici a gripadrg
musi p@kat. Pokud by clity vysilat telegramy dva aktory naraz, dostadtedpost aktor
s vysSi prioritou. Pokud je priorita stejna, rozhyedfyzicka adresa.

Jak bylo vySe zmimo, fyzickd adresa se udava podle uénisha skrnici, takze ped-
nost dostava prvek s nizSi hodnotou fyzické adr¥apledem k principu toho systému se
také nazyva stavebnicovy, jelikoz jej Ize libowbiménit a rozsiovat bez ¥tSich stavebnich
Uprav.

JelikoZ zde neni pouZzitédici jednotka, ma tento systém navic komurilkagrvek, ktery
umoziuje komunikaci mezi uzivatelem a celym systémensgednictvim PC. Nktefi vy-
robci potom je&t navic vybavuji vSechny prvky funkci umagici veSkera nastaveni bez PC.
V podstat se u aktoru stiskne ¢&ité tlatitko a nasledd se aktivuje gislusny senzor. Senzor
takto zjisti, jakému aktoru ma adresovat telegrargktor takto vi, jaky senzor jej aktivuje.
Timto zpisobem ovSem nelze provést slggit naprogramovani.

2.4 Topologie inteligentnich systéni

Jak bylo vySe popsano,dité prvky mezi sebou komunikuji préstinictvim sbrnice. To
ovSem davaizné moznosti v zapojeni &hnice k prvikiim. U decentralizovanych systérse
mohou skupinou prikvytvorit jakési oddily, a jelikoZz pak vznik& nutnost a#ji komunikaci
mezi jednotlivymi oddily, Ize je mezi sebou zapgpjidle utité topologie.

2.4.1 Liniova topologie

Tento zpisob propojeni prvk pati mezi vice roz$ené u malych systéimV podstat se
jedna o paralelni propojeni piivkJeho nesmirnou vyhodou je jednoduchogghlednost
a Uspora kabél AvSak dojde-li k peruSeni kabélnebo jejich uvol#ni, jsou vSechny ostatni
prvky za mistem vzniku poruchy kgzeny z provozu.
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\_I_-.

Obr. 2-2: Riklad liniové topologie

2.4.2 Kruhova topologie

Jednd se v podstab liniovou topologii, s tim rozdilem, Ze prvky jsamistny jakoby
v kruhu nebo elipse. To ovSem na fun&st a zfisob zapojeni nema Zadny vliv. Tato topolo-
gie byla zavedena sichzem na otaenou smyku. V podstat posledni prvek nesmi bytip
pojen z@t na za&atek.

Obr. 2-3: Riklad kruhové topologie

2.4.3 Uzlova topologie

VSechny prvky jsou ifpojeny do jednoho uzlu. Uzelime gedstavovat svorkovnice ne-
bofidici jednotka. Nevyhodou této topologie j#Si spoteba kabel. Vyhodou je ovSem spo-
lehlivost a pehlednost. Zamezi vypaiik vice prvk pii poruse. Nesmi ovSem dojit k poruse
v uzlu, kdy gestanou fungovat vSechny prvky.
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Hlavni uzel

Obr. 2-4: Riklad uzloveé topologie

2.4.4 Stromova topologie

Tato topologie je jedna z nejpouzi¥gich. Jeji nespornou vyhodou je v pouziti takové
topologie, kterou v witém mis& pozadujeme. ¥Sinou se objevuje se zaklademéhdy,
ktera se nasledroz\wtvi na linie. Také se objevuje struktura se zaktade€zdy, na jejichz
koncich jsou dalSi ldzdy a timto zpsobem se postupuje dal. Tato topologie se takévaazy
paprskova.

Hlavni uzel

Obr. 2-5: Riklad stromové topologie
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3 INTELIGENTNI SB ERNICOVY SYSTEM INELS

Inteligentni skrnicovy systém INELS je vyr&n firmou ELKO EP s.r.o., ktera se specia-
lizuje predevSim na domacnosti, a proto jednim & @to prace bylo vyti@ni laboratorniho
prvku predstavujiciho ukazku pouziti zndfirého systému v jedné mistnosti. [8][4]

3.1 Seznameni s firmou ELKO EP s.r.o.

Roku 1993 byla zaloZena firma ELKO ERidi Konenym v Ceské republice. Tato firma
puvodne vyrakila spinaci vykonoveé prvky a bloky pro elektrickétapgni. Postupé vSak
zatala vyralgt i dalSi modulové fistroje, rozSiovala se a vyrata i pro firmu OEZ s.r.o. Ny-
ni spol€énost ELKO EP s.r.o0. vyrabi veSkeré modulo¥istpoje uzivané v domovnich rozvo-
dech. Mezi rokem 2006 a 2007 vznikd nalaa produkt s ndzvem INELS a dochéazi
k jejimu neustalému roz8ivani a vylepSovani.

3.2 INELS

INELS je skErnicovy centralizovany systém vyvijenygalevsim pro domacnosti a kance-
lare. Lze jej ovladat prostdnictvim internetu nebo SMS zprav, coz pedrighocloveka
predstavuje fejmé nejjednodussi Zsob. Umoduje ovladani vyténi, klimatizaci, venkovni
rolety, zabezp#mvaci systém, ostleni a dalSi spétbice. Napajeni stinice CIB je zaji&no
stejnosmirnym naggti 27,2 V, pokud je zapojen zalozni zdroj, jinaknggpajeci nafii skerni-
ce 24 V. Vyrobce zaroweudava maximalni délku simice CIB na 550 m. Napajeni zabezpe-
covacich systéfnje 12,2 V a jednotlivé aktory se napajeji z& &80 V. OvSem saiasre je
nutné udrZzet minimaih30 cm Sirokou mezeru od silovych rozuddsili piipadnému ruseni,
piicemz pro sbrnici a EZS se musi jednat o uteny obvod SELV. Pokud by selhalo pri-
marni napajeni, fZe byt v zaloze i sekundarni zdroj v podakumulatoru 24 V. ¥Sinou
se jako sekundarni napajeni pouZzivaji dva akumyldt® V. Inteligentni sérnicovy systém
INELS pracuje s komunikaim protokolem EPSNET, ktery se vyskytuje pouzehoto sys-
tému, takZe nefize komunikovat s jinymi systémy.

3.3 Porovnani s konkurenci

Aby byla mozna objektivni komparace, byly vybraakdveé aktory a sninda, které ob-
sahuji vSechny systémy nebo jej Ize dosahnout spoj@nych aktoé nebo senzdr Spoje-
nim jednotlivych systému se dosahne stejnycétipovliadanych digitalnich nebo analogo-
vych vystupi. Zarove byly vybrany jen ty systémy, u nichZz bylo moznévgst i odzkouSeni
jednotlivych funkci a dale s nimi pracovat. VeSkam®rmace o cenach byly zj&ty jak od
vyrobce, tak i v na¢m nezavislém obched
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3.3.1 Cenové srovnani

INELS od ELKO EP s.r.o.
e-obchod firmy ELKO EP s.r.o,
Produkt Cena s DPH ks Cenas DPH [Cena s DPH ks Cena s DPH
(1 ks) (celkem) (1 ks) (celkem)

Ridici jednotka,
CU2-01M 13 188,00 K| 1f 13 188,00 K
Napajeci zdroj,
PS. 100 1536,00 K| 1] 1536,00 K
Oddlovaci modull,
BPS202M 1584,00 K| 1] 1584,00 K
Spinaci aktor,
SA2_04M 3696,00 K| 2| 7 392,00 K
Stmivaci aktor,
DA2-22M 406700k L 4667.008 \enaLAZEN v EROHODNY
Digitalni termostat, PRODEJCE
IDRT2_1 2970,00 kK| 1] 2970,00 K
Jednonasobné ¢litko,
WSB2 20/E 1267,00 K| 1] 1267,00 K
Dvojnasobné tlitko,
WSB2 20/E 1571,00K| 1] 1571,00 K
Ctyrnasobné tiitko,
WSB2 20/E 2 059,00 K| 1] 2 059,00 K
Jednonasobny
rameek, 90910 TBR 30,00 k| 4 120,00 K
Celkems DPH 36 354,0€ K 0,00 K¢

Tab. 3-1: Cenik inteligentniho &micového systému INELS [5]
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EGO-N od ABB s.r.o.

ABB s.r.o. esvit.cz, B&B elektro
Produkt Cena s DPH ks Cena s DPH |Cena s DPH ks Cena s DPH
(1 ks) (celkem) (1 ks) (celkem)
Modulfidici,fadovy | 9 160,00 K] 1| 9 160,00 K| 6827,00 k | 1 6 827,00 K
Modul napajeci, 4790008 1] 4 790,00 K| 357000k | 1 357000 K
gggt'},/kom“”'kﬁ”" 10 940,00 k| 1| 1094000 K| 815300k | 1| 8 153,00 K
T
Modul spinaci 4x16 4 5 860,00 k| 2| 11 720,00 K| 4 368,00 k | 2| 8 736,00 K
Modul stmivaci 479000 K| 2| 958000k 357000k | 2 714000k
radovy
?i:rgn';a'”' termostat, 340636 k| 1| 340636 K| 340700k | 1| 340700k
Tiecitkovy snimé, 165000 k| 1| 165000k 123000k | 1| 123000k
Time, jednonasobi
Tlacitkovy snimad, 4 210 00kl 3| 513000 K| 254900k | 3 7 647,00 K
Time, dvojnasobny
Rameek, Time, 2350 k| 5| 11750k| 1900k | d 9500k
jednonasobny
Celkem bez DPH 56 493.86 K 46 805.00 K

Tab. 3-2: Cenik inteligentniho &micového systému EGO-N [2][7][3]
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KNX od ABB s.r.o.

Tab. 3-3: Cenik inteligentniho &micového systému KNX [1][6]

3.3.2 Shrnuti

Systém INELS je sifovan na domacnosti a malé podniky a tomu odpowhla gena na
ceském trhu. Bohuzel v softwarovém rozhrani jsoueiné vyvojové nedostatky. Na jednu
stranu se snaZi uZivateli usnadnit praci a nabidmaukomfort. Na stranu druhou uZivatele
omezuje, neposkytuje mu dostaté informace o funkcich, mnohé funkce zcela nefjingu
nebo se jejich vyznam éni podle vyskytu jinych akci. BohuZel systém netrpdostatky jen
v softwarovécasti, ale i v hardwarove, jez jsou znateliédevsim u zpracovani plastového
krytu a svorek. Zarovesystém funguje na protokolu EPSNET, ktery si fifgid<O EP s.r.o.
vytvorila sama a neni tedy kompatibilni s jinymi konkui@mi systémy.

Systéem EGO-N je od firmy ABB s.r.o0., ktera méradu let fisobeni v oblasti vyroby in-
teligentnich systéizkusenosti a narikladu systému EGO-N se to pozitévprojevuje. Ten-
to systém je zasiien, stejg jako systém INELS, na domacnosti a malé podnilgnaje bo-
huzel mnohem vySSi nez u konkuetho systému, ale oproti tomu je mnohem lepSi unk
nost hardwarovéasti. Softwarov&ast je zde natolik zjednoduSena, Ze uZivatele€ jeige
omezuje a nedovoluje mu modifikovat funkce a takhmat* se zmignim systémem, nez
v pripact systému INELS. | zde si firma vyvinulatgwlastni protokol, takZzeipzaniku firmy
nebo zastaveni vyvoje nelze jiz dél tento systérsitmvat nebo jakkoliv vylepSovat.

Systéem KNX od firmy ABB s.r.o. je gen gedevsim pro natmgjSi uzivatele, poppack
veétsSi podniky. Tento systém funguje na protokolu EkBery je mezinarodni. Tudiz kazdy
vyrobek musi projit kontrolou, a to je velmi kladmatrné na hardwarové i softwarové kwvalit

Produkt e-obchod frmy ABB s.r.0. RELKO s.r.o.

Cena s DPH |ks|Cena s DPH |Cena s DPH |ks|Cena s DPH

(1 ks) (celkem) (1 ks) (celkem)
Zdroj napajeciradovy 594400 K 1| 5944,00 Kk 5793,192 1 5793,192
Rozhrani USBfadovy 7207,00K 1| 7207,00K 6290 1 6290
Clen aiénispinaci16Af 1) gag 0o k| 2| 2377800k 1157526 2 2315032
4nasobnyjadowy
Clen akni spinaci a
stmivaci, 2nasobny, 8 162,00 K| 1| 8162,00 kK 8614,656¢6 1 8614,6%6
fadovy
Digitalni termostat 524700k| 1 5247.00k| 5309028 1 5309028
prostorowy, Sol
Tecitkovy snima, 1386,00 k| 1| 1386,00K| 1402302 |  1402,3¢2
jednonasobny, Sc
Tlacitkovy snimé, 1759,00 k| 1| 1759,00k| 1770696 1 1779696
dvojnasobny, Solo
Thacitkovy snima, 272300K| 1| 272300K| 2754684 | 2754684
¢tyinasobny, So
.Ram@e,k’ , 166,00 K| 4 664,00 K 123,408 4 493,632
jednonasobny, Solo
Celkem bez DPH 56 870 K& 55 588 K&
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Na stranu druhou tize byt gekazkou pro jedince bez jazykové vybavy skntest, Ze soft-
waroveé rozhrani je v angting.
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4 PANEL INTELIGENTNIHO SB ERNICOVEHO SYSTEMU
INELS

Panel vybaveny inteligentnim &hicovym systém INELS od firmy ELKO EP s.r.0. méa
slouzit jako ukazkovéeSeni inteligentnich systéniNELS pro studenty a zarowdude také
laboratorni poriickou pro praktické alohy.[1][2]

4.1 Prvky pouzité na pripravku a jim obdobné

4.1.1 Napajeci zdroj PS-100

Tento napajeci zdroj je jediny, ktery ve své nabitidELS nabizi. Napajeci zdrofqul-
stavuje srdce celého systému. Slouzi k napajeninisie CIB stejnosgrnym nagtim
27,2V nebo 24 V. Také ide napajet elektricky zabezmwaci systém 12,2 V. Zaroveal-
vanicky od@luje obvod systému od 8i230 V,¢imz ze systému vyt¥ASELV obvod. Tento
pristroj je ale nutné jistitied zkratem aietiZzenim pojistkou nebo jigsgm. Aby byl gehled-
n¢jSi stav tohoto zézeni, je vybaven kontrolkou vystupniho indikaterpodol& zelené LED
diody.

! 1 L |
® ® ) (D808 ®
N e |8|e|e|e
L | .
ineELs”

AEAEAE: 3
@AY BB ®

napajen oddélovati

PS-100/iNELS
Obr. 4-1: Napajeci zdroj P$00 [4]
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4.1.2 Oddélova¢ shérnice od napajeciho zdroje BPS201M a BPS202M

Oddlovat skernice BPS201M je nejjednodussi Baené, které Ize pouzit. Neunioge
pouZiti zalozniho zdroje a napdji pouze jedntrrsbi. Sam je napdjen stejnoSmym nag-
tim 27,2 V nebo 24 V. Slouzigedevsim pro impedé&ni odcleni od napajeciho zdroje. Tento
typ se pouzivaip rozSiovani systému oréti neboctvrtou skErnici. Na gednim panelu je
indikator o stavu nagi na svorkach sinice.

BPS202M je rozsteny oproti svémuiiedchidci BPS201M o moznost fipojeni zaloz-
niho zdroje a rive napdjet az dvskernice. Zarové umoziuje napajenitidici jednotky
CU2-01M. Proto se tento typ pouziva jako zakladnfipgure i na rozSieni o dalSi d¥ sker-
nice. Je vybaven indikatorem réippro fidici jednotku, indikdtorem vlastniho napéjeni,+ind
katorem zaloZniho zdroje a indikatory siporo kazdou sbrnici zvlad, takZze uzivatel ma
upiny prehled o vSech stavech.

iMFELS"

fg_figfiiﬁ

NELS

GND  vstupni napajeci napétiz
100/IME

e pS.
L o7y PS-100

BPS2-01M
Obr. 4-2: Oddlovaci modul BPS201M [4]
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vstupninapajeci + 4/

% zaloEni akumulator 24V
napéti PS-100/INELS GND = zélozni akumulator 24

BPS2-02M
Obr. 4-3: Oddlovaci modul BPSM02M [4]

4.1.3 Ridici jednotka CU2-01M

Ridici jednotka je mozkem celého centralizovanérstésyu. Jejim progtdnictvim pro-
biha veSkera komunikace mezi prvky a navic ji lyezit i k gfipadnému ovladani a progra-
movani prosednictvim portu ethernetti@gnosovou rychlosti 10 nebo 100 Mbps. Stgako
aktory, je napajena stejnodmym nagti 27,2 V nebo 24V. Lzefpojit az dv& skirnice CIB
a na kazdou sdnici Ize gipojit az 32 prvk. A kdyby bylo i toto nedostaijici, je mozné
pouzit roz&iujici kanél TCL2, ktery umaillje @ipojeni rozstujiciho modulu MI202M, a
tim moznost fipojeni dalSich az 64 prik

Samozejnme i tento fFistroj je vybaveniemi indikatory- indikaci ethernet portu, provoz-
niho stavu a fipadného vyskytu zavazné chyby. Také je vybavehchim tlatitkem Mode,
které @i drzeni v sepnuté poloze postépwypisuje na informénim display IP adresu a
masku podsétiidiciho modulu. Informéni display jinak poskytuje informace, zdalifjelici
jednotka pipravena pro fijimani informaci a zdaliifpadreé dochazi k nahravani.
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Obr. 4-4:Ridici jednotka CU201M [4]

4.1.4 Spinaci aktory

Spinaci aktory pé#tve své podstatk nejzaklad®jSim a nejpouzivaijsim aktofim. Vyu-
Zivaji se ke klasickému spinani svitidel a sguti, pripadré zasuvkového okruhu. Ke spi-
nani dochazi prostdnictvim integrovanych relatek, takze righa dojit k ptirazu zfisobené-
ho pepetim nebo zkratem. i spinani a vypinani mechanickymi kontakty ale dach
k prechodovym jeum.

M S

SA2-02M predstavuje nejjednodus&sSeni spinani négrejSich spatebict a zatzi bez-
potencialovymi kontakty. Je wm integrovana dvojice nezavislych relé, jez jsomastati
ovladany a adresovany. Ani zde nechybi indikatéays které zjednodusi vizualni kontrolu.
Do vybavy zéizeni nalezi i tléitka pro manualni ovladani. Napajeni probiha pedstictvim
sitového napti 230V. Tento aktor je den pro montaz na DIN listu.

INELS dale nabizi podobné spinaci aktory jakoiikigd SA2-04M, SA2-04M nebo
SA2-012M, jez se v podstatisi v paitu integrovanych relé. TéZ jsou v nabidce SBIB a
SA2-02B, coz jsou spinaci aktory s montazi do instdl&rabiky.
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Obr. 4-5: Spinaci aktory SAR2M a SA204M [4]
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Obr. 4-6: Spinaci aktory SAR1B a SA202B [4]

4.1.5 Stmivaci aktory
Funkce stmivani neboli regulace svitivostiteinych zdroj se uziva velméasto. Jelikoz

prostednictvim této funkce Ize vyty@t nejiznejSi tzv. s¥telné scény, a tim si vytyio pti-
jemné a pedevSim pro & vhodné prosedi. Navic sitelné zdroje nejsou klasicky spinany

mechanickym kontaktem, nybrz se na nichétiaplynule zvySuje¢imZz nedochazi k neza-
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doucim gechodovym jewm béZn¢ doprovazejici spinani a vypinani, coz je pro niget s¢-
telnych zdroj priznivé. Pro tento typ regulace jsou k dispozickeet #i pristroje.

DIM-6 je stmivaci aktoriedevsSim pro velké z&te charakteru RLC. Proto se spiSe ob-
jevuje v pamyslovych halach a jinych rozsahlych prostoracliz&lbyt ovladan tktkem,
potenciometrem, analogovym vstupem 0-1@iV1-10 V nebo prosednictvim gikazi ze
skérnice. Ovladat Ize z&t do 2 000 VA nebo potjaléni roz&ujiciho modulu DIM63M-P
az 10 000 VA. Naiednim panelu indikuje typ z#te, typ ovladani, datovyf@nos na sirnici

a pretizeni. Navic jsou zde umistr d\ tlacitka pro ovladani, takze uzivatel ma naprosty
piehled o stavuistroje.

DalSi stmivaci aktor DA22M je velmi podobny fedeslému fistroji. Pouze je &en
pro 500 VA RLC za&Z a miZze spinat dva nezavislé okruhy. Ovladani fungugstadnic-

tvim datové sérnice. Na pednim panelu se nachazicitha a indikatory jednotlivych okrui
piicemz nize obsahovat i tepelny snitha

LM2-11B predstavuje v podstatpolovicni DA2-22M. Pouzit jej Ize pouze pro jeden
okruh o gikonu 250 VA, takZe je vybaven pouze jednim indikét. JelikoZ se instaluje do

instala&ni krabtky, nema ani ovladaci t#éko. Tento stmivaci aktor nachazi nejvhgdn
uplatreni v mistnosti o jednom svitidle.

CIB+

Clg+
cB- CIB-
Teplotni senzor TC/ TZ
|
BERRRRRDD
. |
[ DATZ2N 3 0-?-—..
- > B8
o @ o
__I_ L _E_“ " ingLs
S LB ELE) s
ouT2 Swe
iNEL” N N OUT
[T 7979
FEEEETEEE)

ai %
IR AR |
230V b 1 T l

DA2-22M LM2-11B

Obr. 4-7: Stmivaci aktory DA22M a LM2-11B [4]
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Obr. 4-8: Stmivaci aktor DIM6 s rozS&iujicim modulem DIM63M-P [4]

4.1.6 Systémové snimée
Jako systémové sniese v podstatozna&uji snimae stisku neboli tkéitka. Jedné se o

e

nejdilezit¢jSi a také nejZngji pouzivané senzory. Préstnictvim nich mzeftidici jednotka
zachytit gikaz od uzivatele k provedeniciteho procesu.

WSB2 pgredstavuje jedinosadou tl&itek umoaujici snimani stisku. Tato tiika se déle
rozcluji podle p@tu jednotlivych mikrotl&itek v gistroji. Kazda dvojice tkitek ma jednu
kolibku a jednu dvojbarevnou diodu, ktera se ovisafwvarovym naprogramovanim.

WSB2-20 ma d¢ mikrotlatitka a jednu kolibku; jedna se tedy o jednonasdladéko.
WSB2-40 ma 4 mikrotléitek a WSB280 ma 8 mikrotlaitek. K #mto tlatitkim je givede-
na skrnice, po které probiha napdjeni i komunikace. Kaddkrotla&itko detektuje kratké
sepnuti, dlouhé sepnuti, rozepnuti po kratkém gepmozepnuti po dlouhém sepnuti. INELS
v tétofack nabizi d¢ designo¥ odliSna provedeni, a to Elegant se zkratkou E guE®0 se
zkratkou G, picemz kazdy designové provedeni ma moznazhého barevného provedeni.
Bohuzel provedeni Logus90 schazi WSBQ.
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Obr. 4-9: Tl&itkovy senzor WSB2 [4]

WSB2-20/E WSB2-20/G

Obr. 4-10: Tl&itkovy senzor WSB20/E a WSB220/G [4]
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WSB2-40/E WSB2-40/G

Obr. 4-11: Tl&itkovy senzor WSB240/E a WSB240/G [4]

WSB2-80/E

Obr. 4-12: Tl&itkovy senzor WSB280/E [4]

4.1.7 Termostat IDRT2-1

Termostat IDRT21 je digitalnim snim&m pokojové teploty. Pro spinani topeni nebo
chlazeni tvéi nedilnou sotést systému. Tento termostat urae korekci teploty o + 3°C.
Téz Ize zapinat ovladany okruh neb@ginat mezi automatickym a manualnim rezimem, a
pro lepSi pehled je vybaven kontrolkou zapnutého topeni.
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CiB+
CIE-
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Obr. 4-13: Digitalni pokojovy termostat IDRT2-1 [4]

4.2 Panel vybaven inteligentnim sbrnicovym systémem INELS

Aby bylo mozné zajistit nazorny a prakticky laborai prvek, muselo se docilit co nej-
vétSiho zapojeni studantk samotnému zapojovani systému a jeho programové@aném
casovem rozmezi. Vifloze ¢.3 — Schéma zapojeni laboratorni Ulohy je schematiciézar-
néné zapojené vsech privlinteligentniho systéme INELS na panelu. Pfionpu ukazku, kte-
ra miZze byt vyuzita i vyuce byl zpracovan ukazkovyiglad, jehoz schematické zapojeni je
znazorgné v giloze ¢.4 — Schéma zapojeni vzoroveéhdikbadu. Zarové jeho softwarova
zéloha byla vloZena na CD.
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5 LABORATORNI ULOHY

5.1 INELS - Zakladni funkce systému

5.1.1 Cil

Studenti by se #i seznamit s funkcemi natipravku charakterizujici jednoduchy int i-
gentni sbrnicovy systéem INELS firmy ELKO EP s.r.o.. Studes#i maji prakticky seznamit
s inteligentnimi systémy, a tim si roi@8Sfozsah svych znalosti.

5.1.2 Postup

1. STUDENT S| PODROBNE PRECTE POSTUP, ZADANI A MANUAL |, jinak
pravdpodobnost na jeho U&gh je minimalni!

2. Student pivede na jednotlivé svorky pnikdotyného gipravku L, N a PE. B
hem zapojovaniiivede napdjenifmo na svitidlagimz vyzkousSi funknost za-
rovek. Poté zapoji vSe podle Obr. 5-1. Nasteghpoji na oddlovaci modul
BPS2-02M napdjeni aijpoji na skrnici CIB fidici jednotku CU201M. Poté
pripoji aktory (stmivaci a dva spinaci aktory) n&rslzi CIB 1 a senzory (ttdtka
a termostat) fipoji na skérnici CIB 2.

3. Student necha zkontrolovat zapojeni &yjicim a vys¥tli veSkeré popisky na
jednotlivych prvcich inteligentniho &tmicového systému a zvka&dirazni kont-
rolky oznamuijici stav poruchy neboetizeni. Jako poficku Ize pouzit manudly
od jednotlivych prvk INELS.

4. Student si propoji notebook nebo PGidici jednotkou progednictvim portu
ethernet a nasledrse seznami se softwarovym piedim. Poté provede napro-
gramovani jednotlivych prikpodle zadani.

5. Student importuje softwarovou vybavu tidici jednotky a dle instrukci vyuji-
ciho ji otestuje. Pozor na moznost poruchy nelatiZeni! Nastane-li takova situ-
ace, stiskste STOP tlaitko.

6. Po owteni funknosti systému si celou pré@AZALOHUJE na fenosné pah
tové médium. Tyto data pouzije u dalSi laboratorace. V pipadct ztrat dat ne-
bude moci vypracovat nasledujici laboratorni tlohu.

7. Student si nasledrvypracuje protokol a odevzda ho dle vyhlasky nejjadieni
garanta poppadt vyucujiciho. Vypracovany protokol musi obsahovat schéma
zapojeni, které student proved|. Také musi byingatapojeni fimo na pipravku
(propojeni jednotlivych svorek s détyymi prvky). P@et svorek a jejich uspa-
dani na jednotlivych prvcich inteligentnihosgticového systému nemusi souhla-
sit s realitou, ale jejich ozteni ano.

5.1.3 Zadani funkci senzon

Stisk hornicasti kolibky charakterizuje zkratka UP, spodasti kolibky charakterizuje
zkratka DOWN ¢islo za touto zkratkou znazmije ¢islo kolibky na dot§mém gistroji. P¥i-
stup k tla¢itkam provadijte dle Obr. 8-17 a kermostatu dle Obr. 8-18.
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Senzor

Akce

Ovladani

Tlaéitko WSB2-20

(jednonasobné ttdtko
— jedna kolibka)

Kratky stisk UP1

Plynulé rozsviceni obou svitidel
hodnotu 65% nebo zhasnuti

Kratky stisk DOWN1

Zastaveni zZmy svitivost svitidel

Dlouhy stisk UP1

Hmé zvySovani svitivosti svitidel
(po dobu drzeni se plynule zvysuj

svitivost svitidel)

Dlouhy stisk DOWNL1

Emé snizovani svitivost svitidel

n

(po dobu drzeni se plynule snizuje

svitivost svitidel)

Tlaé¢itko WSB2-40

(dvojnasobné tkdtko

~2 kolibky)

Kratky stisk UP1

Zapnout/vypnout Zaly

vzhiru

posun

Kratky stisk DOWNL1

Zapnout/vypnout posun Zaluziitdo

Pozn.: Zaluzie s@esmi posouvat vzfiru ani dola zarovei a musi byt dana takéoznost
zastavit jejich pohyb manuélné. JelikoZ zde neni mozno pouZzit doraz, musi se-K
rolka Zaluzii nechat svitg sekundya nasled& se kontrolka musi vypnout.

Kratky stisk UP2

Zapnout/vypnout topeni

Kratky stisk DOWN2

Zapnout/vypnout chlazeni

Pozn.: Z ekonomickychigodi je nezadouci topit a chladit pog. vétrat zaroven. Proto je
nutnénastavit, aby se @i poZzadovaném chlazeni vypnulo topen(i obraces). Jeli-
koz dojde také k propojeni topeni a chlazeni sastatem, je vhodné, aby ®bacitka
zabranila termostatu v ovladani vypnutim kontraldy (ovladani termostatu je pops

no nize v manualu).

BONUS: Aby bylo patrné, jestli se topeni ovladaégpsnima WSB2-40 nebo pes termostat,
Tak tento stav bude signalizovat kontrolka na stimMéSB2-40. Pokud bude konf
rolka svitit zelen, tak se topna soustava bude ovladassnima WSB2-40, jinak

pres termostat.

zii

ont

a-

Tlaéitko WSB2-80

(¢tytnasobne  tl&tko

_4 kolibky)

Kratky stisk UP (1,2,3,4)

Zapne kontrolku spinanilg kont-
rolka) podle peadi (prvni tl&itko
sepne prvni kontrolku atd.)

Kratky stisk DOWN (1,2,3,4)

Vypne kontrolku spingbil& kont-
rolka) podle peéadi (prvni tl&itko
vypne prvni kontrolku atd.)

Termostat IDRT2-1

Kratky stisk%

Povoli nebo zak&ze ovladani tops
a chlazeni termostatem. Pokud t

mostat bude mit povolené ovlada

rozsviti se kontrolka ON, jinak bude
zhasnut4. Pokud bude zhasnuta kon-
trolka ON, bude se ovladat topeni
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prostednictvim snim& WSB240.

Kratké stisknuti + nebo -

Jiz vtermostatu je nasta, ze
témito klavesy se zvysuje nebo s
Zuje korekce teploty o 0,5°C. Ny
se musi nastavit, aby sepnulo to
ni, pokud nastavena teplota by

kladna. V pipac jeji zaporné hodt
noty se musi vypnout topeni a $

pnout chlazeni. Pokud hodnota k
de nula, topeni i chlazeni musi
vypnuté.

Pozn.:

V normalnim rezimu bude ovladano vytdp a chlazeni tktkem WSB2-40
UP2/DOWNZ2, v tomto rezimu bude svitit kontrolka WEB2-40 zele& Pokud by

uzivatel ch¢l ovladat topeni nebo chlazeni termostatem, mustiznout tlaél'tkog na

termostatu¢imz se rozsviti kontrolka ON a zhasne kontrolkamian&i WSB2-40 a
bude se ovladat vytépi a chlazeni progdnictvim nastavené korekce teploty (kor

ce se ovlada ttatky + nebo — na termostatu). Pokud uZivatel &mné tlaitko % ter-

mostat vypne kontrolku ON a kontrolky topeni nelidazeni a termostat nebu
ovladat vytapni ¢i chlazeni i pes znénu korekce teploty.

Tab. 5-1: Zadani pro laboratorni &sni

5.1.4 Schéma zapojeni

e A
4) L (L CL ' b
ZAPNUTO |
O U, On_ON (DN %PE___(PE & 11
loa ©a L b N N o L3
B IO hn Mn © L1 © L1 O L2
©cpoc L1 D12 OL [FOL O L4
o — u o
- B I'I cls & - - tO O O
C)PE \ & -
( I o Topeni/ ;
‘.‘ ;J | | Zaluzie Chiazeni Spinani
Oddélovaci Centréin fidlcl Stmivacl Spinacl Spinacl (/ *3? O I ‘
Napjeci zdroj madul jadnoika aktor aktor 1 aktor 2 - , .

Oviddaé WSD

Stmivani

Prostorovy
Oviddat WSB Oviddad WSEB termoreguldtor

Obr. 5-1: Schéma zapojeni panelu
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5.1.5 Shrnuti

5.1.6 Manual
Viz Priloha¢.1— Manuél k laboratorni Glozel
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5.2 INELS - Vizualizace systému

5.2.1 Cil

Tato laboratorni Uloha je poki@vani laboratorni Glohy INELS Zakladni vybaveni sy§-
tému. Studenti se seznami s vizualizaci systénsp, kgtvdeni ovladajiciho softwarové rgz-
hrani pro uzivatele.

5.2.2 Postup

1. STUDENT S| PODROBNE PRECTE POSTUP, ZADANI A MANUAL |, jinak
pravdpodobnost na jeho U&gh je minimalni!

2. Student pivede na jednotlivé svorky pnikdotyného gipravku L, N a PE. B
hem zapojovaniivede napajeniiimo na svitidlagimz vyzkousi funknost z4-
rovek. Poté zapoji vSe podle Obr. 5-1. Nasteghpoji na oddlovaci modul
BPS202M napajeni aipoji na skrnici CIB fidici jednotku CU201M. Potée
pripoji aktory (stmivaci a dva spinaci aktory) narslzi CIB 1 a senzory (ttdtka
a termostat) fipoji na skérnici CIB 2.

3. Student necha zkontrolovat zapojeni &yjicim a vys¥tli veSkeré popisky na
jednotlivych prvcich inteligentniho &tmicového systému a zvkagdirazni kont-
rolky oznamujici stav poruchy neboetizeni. Jako poficku Ize pouzit manudly
od jednotlivych prvk INELS.

4. Student si propoji notebook nebo PGidici jednotkou progednictvim portu
ethernet a nasledrse seznami se softwarovym piedim. Poté provede napro-
gramovani jednotlivych prikpodle zadani.

5. Student importuje softwarovou vybavu (E@eslé ulohy). Nasledrvytvori ovla-
daci rozhranifdmo v programu Inels Designer & Manager.

6. Student si nasledrnvypracuje protokol a odevzda ho dle vyhlasky neygadieni
garanta poppact vyucujiciho. Vypracovany protokol musi obsahovat schéma
zapojeni, které student proved|. Také musi bytngatapojeni fdmo na pipravku
(propojeni jednotlivych svorek s détyymi prvky). P@et svorek a jejich uspa-
dani na jednotlivych prvcich inteligentnihoigticového systému nemusi souhla-
sit s realitou, ale jejich ozreni ano.

5.2.3 Zadani

Student v programu Inels Designer & Manager viitwwladaci rozhrani jakoby pro Kkli-
enta. Z tohoto rozhrani je dale mozné importovaitéioviadaci funkce na webové stranky a
tak umoznit pohodIné ovladani systému prednictvim internetu. VesSkeré funkce pro ovla-
dani jednotlivych svitidel a kontrolek student pedivv gredeslé Uloze.
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5.2.4 Schéma zapojeni
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Obr. 5-2: Schéma zapojeni panelu

5.2.5 Shrnuti

5.2.6 Manual
Viz Priloha¢.2 — Manuél k laboratorni Gloze?2
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6 ZAVER

Cilem této prace bylo vytw¥eni laboratornihoijpravku v podob panelu pedstavujiciho
ukazku utitého objektu nebo prostoru vybaveného inteligentrsi®rnicovym systémem
INELS od firmy ELKO EP s.r.o. Nejive bylo zapaebi se seznamit s inteligentnimi systémy
obecr, jakoz i s komunikaci mezi prvky a s jejich topgiio

Nasledr se prace za#tila na konkrétni systém a praci s nim. Aby labaratalohy byly
plnohodnotné a pro studenta zanpwewladnutelné, byly vypracovany manualy k ovladacim
softwaru i s piklady naprogramovani zakladnich funkci.

V ramci predn®tu Projektovani silovych a datovych rozwodyla umoZgna manipulace
s laboratornimi fipravky vybavenymi inteligentnimi systémy KNX a E&{ coz bylo vyu-
Zito i pii zpracovani této prace a systemy KNX a EGO-N Ipgyovnany s inteligentnim sys-
témem INELS.

Co se jiz tge samotného systému INELS, tak bylo iigonnym zjiSénim pgitomnosti
fady chyb a nedostatkkteré znatela zhorSovaly moznosti vyuziti a futtkosti celého sys-
tému. Vyrobci inteligentnich systénse prezentuji vzdjemnou kompatibilitou svych seinzo
resp. Ze Ize jednoduSe a snadno &ahjeden jejich senzor za jiny typ senzoru. Av$hk
montaz vodiu skirnice ze senzoru se ukazala jako coryaproblém, ktery by potenciain
mohl vést az k poskozeni doheho senzoru. Technologické rosm aktori a senzar byly
téZ ponérné nepgesné, coz zsobilo ztizeni montdze na DIN liStu. Na zakakuSenosti
ziskanych fi montazi prvki l1ze konstatovat, Ze plasto¢ésti aktofi a senzar mohou mit
snizenou pevnost. Za né&fgi problém lze vsak jistozna&it softwarové chyby. Najklad u
akce stmivée dosSlo samovolnke zneéne funkce i pouziti akce rozpojeni tétka.

TéZ celkové softwarové rozhrani, které bylanumoziovat uzivateli plnohodnotné vyu-
Ziti systému, je vyrobcem z&t& zjednoduSené az omezujici celkové vyuziti jinadppaco-
vaného systému. N&glad kazdy ukon je sloZen z jednohiikazu a jedné podminkgjimz
nejsou umozeny urité slozitjsi prikazy slozené z vice ukbmebo podminek. U termostatu
také neni mozné detadlj$i nastavovani apod.

P stritné komparaci s ostatnimi systémy, Ize shrnout,yg&s1 EGO-N ma na prvni
pohled znatel® kvalitn¢jSi kryty nez systém INELS. Jeho softwarové rozhjarnvSak vice
zjednoduSené a tedy uZivatele vice omezuje, neame u systému INELS. Sknice jectyi-
vodicova, jelikoz je zvlad veden datovy ifgnos a napajeni. A stejjako systém INELS i
systém EGO-N vyuZziva vlastni komunéké protokol,¢imz znemoi#uje propojeni s jinymi
systémy. V porovnani se systémem INELS je ovSengkpmhdrazsi (viz strana 21, 22).

Systém KNX je oproti systéiim INELS a EGO-N na mnohem vysSi drovni. Po hardwa-
roveé strance je znateérkvalitn¢jSi nez INELS a v softwarovém rozhrani je umi#mkom-
pletni vyuZziti vSech funkci,cloliv pro rekteré uzivatele atypickym Agobem. Nkterym
uzivateim miZze ovSem vadit absence automatické konfiguraceémyst kdy dochazi
k automatickému nastaveni adres a k identifikast&yu, absencgeské lokalizace softwaru
apod. Systém KNX vyuziva komunika protokol EIB, ktery vyuZivaiiada jinych systéta
je tak umoZrna komunikace mezgmito systémy. V cenovém porovnavani vychazi systém
KNX obdobrg jako systém EGO-N (viz strana 22, 23), cozZ jezgiessobeno malym pitem
prvka. V pripack jejich navySeni by byl systém KNX jistnnohem draZzsi.
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Inteligentni systémy INELS a EGO-N jsou prioétarceny do domacnosti. Z tohota-d
vodu byly vyrobci nejspiSe vedeny snahou viyitviednoduché programovatelné rozhrani.
JenomZe pro osobu providi montaze systému je zapeli certifikani doklad. ProtoZe tak
pujde prakticky vzdy o odbornika, e ho ve vysledku doipé zjednoduSeni spiSe omezit.

Vyrobci inteligentnich systéin také uvadji, Ze g pouziti jejich systérn dochazi
k Uspde energii. AvSak dana uspora je mozna poudzspgireni vSech podminek uvéadych
vyrobci. Proto je finnost v EZn¢ pouZivanych aplikacich nizsi. S ohledem na tgpleelpo-
kladat, Ze wtSina lidi si inteligentni systém fidi spiSe pro komfort a prestiz, nezli pro usporu
energii.

Je pravdou, Ze v porovnani se systémy KNX je sydMBLS slabSi a obsahuje i jisté
chyby v softwarovém rozhrani, ale na druhou sti@iedstavuje jeho nespornou vyhodiep
hlednost softwarového rozhrani, které odsija manualni identifikaci prik komfortnost
funkci ve srovnani se systéemem EGO-N a pak tézgeaci naklady jsou nizsi oproti systé-
mum KNX a EGO-N (viz strana 21, 22, 23). | tak bglondojit k opra¢ systému INELS a
nejen softwarového rozhrani.



7 Pouzité literatura 43

7/ POUZITA LITERATURA

[1]
[2]
[3]
[4]

[5]

[6]
[7]

[8]

ABB : ABB i-bus® KNX[online]. 2006 [cit. 2010-12-12]. Dostupné z WWW:
<http://www117.abb.com/catalog.asp?thema=5914&cate®535>.

ABB : Ego-n® J[online]. 2006 [cit. 2010-12-12]. Dostupné z WWW:
<http://www117.abb.com/catalog.asp?thema=8749&caie3207>.

Elektromaterial a svitidla ze shopu BBelektrdaaline]. 2006 [cit. 2010-12-12]. Do-
stupné z WWW: <http://www.bbelektro.cz/>.

INELS | Systémova inteligentni elektroinstalfmeline]. 2010 [cit. 2010-12-12]. N&-
vody, technické data, prohlaSeni o <shod Dostupné z WWW:
<http://www.inels.cz/index.php?sekce=produkty&aksieew&id=128>.

RELE > Modulové elektronickéqstroje | ELKO EP[online]. 2005 [cit. 2010-12-12].
Dostupné z WWW: <http://eshop.elkoep.cz/mainformpxas

RELKO]Jonline]. 2007 [cit. 2010-12-12]. Dostupné z WW¥http://www.relko.cz/>.
Svitidla, Osvwtleni, Elektro | e-shodonline]. 2010 [cit. 2010-12-12]. Dostupné z
WWW: <http://www.svitidla-osvetleni-elektro.cz/>.

TOMAN, Karel; KUNC, JosefSystémova technika budov : Elektroinstalace podle
standardu EIBPraha : FCC PUBLIC, 1998. 87 s.



8 Frilohy

44

8 PRILOHY
Prilohac.1— Manual k laboratorni Ulozel
Priloha¢.2 — Manual k laboratorni Uloze2
Priloha¢.3— Schéma zapojeni laboratorni Ulohy
Priloha¢.4 — Schéma zapojeni vzorovéhtikbadu
Priloha¢.5— CD na zadni stra@rbakaldské prace
Obsah: inels.pdf
ukazkokovy_priklad.piz



Prilohy

PRILOHA C.1- MANUAL K LABORATORNI ULOZE C.1
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:_ Prograry 3
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Obr. 8-1: Nastavenitivého gipojeni

Klikn ¢te na tl&itko Start, Nastavenia Sit'ové pripojeni (viz Obr. 8-1).

Soubor  Upravy  Zobrazik  Oblbend  Mastroje  Upfesnit  MNapovida

Q7 - ¥ | - Hedst || Siesky | & 3 X B | S
Adresa |ug Sit'ava pfipajeni _LI Pigjit

LAN nebo vysokorychlostni Internet

Bx

|_*|

Privodce

Pfemostit pripojeni

Wwbvafit zéstupce
Crdstranit

% Pritvodee instalaci sicé
]

=i

Prejmenovat

Obr. 8-2: Vlastnosti soveho gipojeni

V okné Sitové pripojeni vyberte aktivnPripojeni k mistni siti a kliknéte na &) pravym
tlacitkem mysi a vybert¥lastnosti (viz Obr. 8-2).
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-4 Pfipojeni k misktni siti - vlastnost 2x|
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| B8 |ntel(B]PROA00VE Network Canne
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pratokal pro rozlehlé sité, ke umoZfiuje komunikac mezi
rézngmi propojenimi @itémi,

¥ Po pfipojeni zabrazit ikonu v oznamovaci oblasti
v Upnzomit v pf ipadé omezeného neho #adnéha piipoisni

QK Starno

Obr. 8-3: Protokol sitinternet (TCP/IP)

V P¥ipojeni k mistni siti vyberteProtokol sité Internet (TCP/IP) (viz Obr. 8-3).

Protokol sité Internet (TCP/IP) - vlastnosti i 7| =]

Obecné |

Podporuje-li sit automatickou konfiglrac P, je mozne ziskat nastaveni
protokolu 1P automaticky. % opacném piipads wam spravne nastaven|
poradi spravee sité
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tdaska podsite: I 256 28 285 0 10
Wichozi brana; I 192 168 . 1 . 254

€ Zislat adiesy sene DN E autematichy

—{¢" Paugit nasledujict adresy serveni DNS:

Upfednostfovang server DMS: I

Nahradni server DNS: I

Upreznit... |
] I Stormo |

Obr. 8-4: Nastaveni protokolu &ineternet (TCP/IP)

Nastavte nasledujici hodnotidresa IP: 192.168.1.2, Maska podsit 255.255.255.0, Vy-
chozi brana: 192.168.1.25{viz Obr. 8-4).
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192.168.001.001 |

Obr. 8-5: Nastavenitjpojeni

Nejdrive zkontrolujte IP adresu (192.168.001.001) a potE port (61682). Poté klikéte na
tlacitko ,,Otestovat pripojeni“ (viz Obr. 8-5).

T
61682

Obr. 8-6: Kontrola komunikace
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Nyni by se Vam o objevit okno s informacemi o pw nalezenych chyb. Pokud je jejich
pocet 0, pokrdujte dale kliknutim na tidtko ,OK", v opaéném pripact zavolejte vyuwujici-
ho (viz Obr. 8-6).

-lojx|
|| Projekt  Mastaveni Mapowéda ‘ - “Eln |® J L] 00 "i" ‘ 5 ﬁ ‘ G) al L] “I{
I

‘project i | [ Oteviik prajekt I
2) Novy proiek M e |
- [ X vmepon |

1) Vymazat projekt [/ i

Zalohavat projekt |

Obnovit projekt ze zalohy

Matist (upload) z CPL

Obr. 8-7: Novy projekt

Nejdrive smazte predeSly projekt tlagitkem ,Vymazat projekt” a poté zalozteigwnovy
projekt tlacitkem ,Novy projekt* (viz Obr. 8-7).
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SKUPTMA-TMEMA STUDENTL

Obr. 8-8: Nazev projektu

Jako nézev svého projektu napiSeupinu-jména studenti a poté klikrite na ,OK" (viz
Obr. 8-8).

Obr. 8-9: Kontrola projektu ¥idici jednotce

Nyni aplikace bude hlasit, Ze Vas novy projekt giismy od projektu ulozenéhotidici jed-
notce. Klikréte na ,OK" (viz Obr. 8-9).
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Obr. 8-10: Nastaveni podlazi

Aplikace se bude doZzadovat nastaveni vizualnihstigai, jelikoZ ho nebudete pouzivat, neni
treba nic ninit a kliknéte proto na ,,OK" (viz Obr. 8-10).

Obr. 8-11: Optovna kontrola projektu ¥idici jednotce

Opet bude aplikace hlasit, Ze V&S novy projekt je &ufiod projektu ulozenéhoiidici jed-
notce, proto ot kliknéte na ,OK" (viz Obr. 8-11).

6
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Obr. 8-12: Nateni konfigurace #idici jednotky

Klikn éte naSpravce jednotek/zdizeni, otewe se Vam okno, kde klikie na tl&itko ,Na¢ist
konfiguraci z CPU", ¢imZ natete veSkera Z&eni gipojena ke sérnicim CIB. Aplikace
bude chtit tento proces potvrdit, z tohtvddu kliknéte na ,ANO* (viz Obr. 8-12).
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Obr. 8-13: Shkrnice CIB1
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Nyni se naetla vSechna Z&eni a rozdila se podle sérnic CIB. Pokud jste spraérprovedIi
zapojeni, v CIB1 naleznete pouze aktory (viz Okt38
BEIEY
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Obr. 8-14: Skrnice CIB2

V zaloZzce CIB2 naleznete vSechny senzory (viz @kt4). Pokud tomu tak neni, vyie
panel, zkontrolujte zapojeni aczgte znovu od z&tku.
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Obr. 8-15: Pejmenovani spinaciho aktoru
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Nejspis jste si vSimli, Ze v seznamu jsou uvedery ttozné spinaci aktory. Aby se Vam
béhem nasledujici prace nez&tvaly, tak na & kliknéte a niizete je pejmenovat v kolonce
.Nazev jednotky“. Pojmenovani zaleZist¢ na Vas. Pak klikéte na tl&itko ,OK" (Obr.
8-15).
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Obr. 8-16: Konfigurace systému

Nyni kliknéte na tl&itko ,Konfigurace systému*. V oteweném oks jsou zobrazeny zalozky
charakterizujici jednotlivé vstupy a vysturoved’te ulozeni do CPU(viz Obr. 8-16).
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WSB2-80 universal dig. in... OFF [ [Bez udlosti neba viosit noveu -» =] BY
WSE2-50 universal dig. in...  DOWIM3 OFF A---
W3B2-80 universal dig. in...  UP4 OFF A
WSEB2-80 universal dig. in...  DOWMN4 OFF f-en
system N 1 OFF A
system N mz OFF B, o o < e
s ™ s OFF B Akee pii dlouhém sepnuti vstupu iminimalng l.isl) _____
system ™ e OFF A [Be2 udalosti nebo vioéit novou - '-,i
D | h z ] — ‘ozepnuti po dloubém stisku
oune Sean |Bicz udalosti nebi ozt nowou = =1 ]
Rozepnuti po '
dlouhém sepnuti-
o | O d B p 1] | X zust | 2 Wipoveds | |
i
| 13:seies | ziz.zoio  [{HOD) [192.168.001.001 |

Obr. 8-17: Seznameni s rozhranthgitalni vstupy

Nyni aplikace zcela komunikujefilici jednotkou. Jelikoz je vzdy witistav na vstupu i na
vystupu,je toto nejlepSi rozhrani pro pFifazovani uritych funkci ve spojeni s konkrétni
akci jednotlivym senzoim a aktorim (sepnuti, rozepnuti, dlouhé sepnuti, rozepnuti po
dlouhém sepnuti) (viz Obr. 8-17).

=181 ]

Projekt Mastaveni Napovéda | ii D | & | B Mg MO [ N ANeR | & —|
H

Digikalni wsbupy

¥stupy |Wstupy | ykapEnifChlszent | Alarry | Systém | &M |

Analogové vstupy ITepIoméry | Ctedky karet |

Akce termostatu ifp spinéni '

podminky

| Ayber skupinu jednotek [paz-22m, Saz-04misn1, Sa2-04Mfsnz, T L” Mastaveni analogoveha vstupu
Méze
Jednotka | Zafizeni | Nazew I | Skaw | |IN1
IDRTZ-1 correction 1 -L.o
Tip wetipd
|ption =
Filtrace s

—*

[5]

Pifimé owlédéni analogového viistupu

Mastaveni testovanych hodnot

Akce termostatu ip nesl- .
néni podminky

M

Testovat hodnotu

wstupni hadniota

Testovand hodnota 0,0 -
Operace druhé podminky  |AND i
Wstupni hodnata lm
Testovana hodnota 0,0 -

| Hystersze 0,0 -

|
s rovnd '=' bl

[Bez udalnsti nebo viozt novou -

Akce pfi nespinéni podminky

8 zalozek, celkem az pro 1

'TdBez udélosti nebo viaZit novou - >
"v'(UALl‘ VLT ) VAL b VLS b VS | VALs f LR A s |

= |

akci

X s

| ? [apoyEds ”

o

| imseis | zazeowo

4D} [ 192.168.001,001 |

Obr. 8-18: Seznameni s rozhraramalogoveé vstupy

10



Prilohy

Zobrazuji se zalozky charakterizujarialogoveé vstupy V naSem fipact je hodnotaegula-

ce termostatu Zde Izenejlépe nastavit uritou akci termostatu pro tuto Ulohu. Mate

k dispozici 8 zaloZek,iptemz v kazdé z nich se nachazi akiiesplnéni podminky a akceip
nesplreni podminky. Kazda podminka gfpea v porovnavani vstupni hodnoty, neboli korekci
teploty, s jednou nebo dma hodnotami prostdnictvim logického operatoru.

LI

_— . M= T e
Projekt  Mastaveni Mapovéda | Bl (mlp @ @ s 5% SdBD B ‘
I |
Ystupy  Vgstupy |Vy'tép§m'f(hlazeni | Alarmy | System | &sm |
Digitalni vistupy | Anslogové vistupy |
Wyber skupinu jednotek |DA2—22MJ SAZ-04MSNL, SA2-04MY5n2, IDRT2-1, WE ;| ‘ ~Mastaveni viistupu
Mazew vystupu

Jednotka [ zafizeni [ jstup [stav.. [ IREI
SAZ-04MiSn1 universal rele 0., REL OFF
SAZ-04MiSn1 universal rele 0. REZ OFF i
SAZ-04Mi5n1 universal rels 0., RE3 OFF L et
SAz-04MSn1 universal relea... RE4 OFF
SAZ-04MiSn2 universal rele 0., RE1 OFF
SA2-04M/5n2 universal relea,.. REZ OFF
SAZ-04M(5n2 universal relea...  RE3 OFF
SAZ-04MYSNZ universalreleo...  RE4 OFF
IDRT2-1 indicators ON OFF
IDRTZ2-1 indicators LED OFF
IDRTZ-1 indicators HAND: OFF
IDRTZ2-1 indicators Mar OFF
WSB2-20 LED indicators GREEM1 OFF
WSB2Z-20 LED indicators RED1 OFF
WSBZ-40 LED indicators GREEM1 OFF Akce pit sepruti wistupu
woEzHa IEDilestors:  SREDI il [Bez uddalosti nebo viozt novow - =]
WiSB2Z-40 LED indicators GREENZ OFF = =
‘WSBZ-40 LED indicators REDZ OFF Alze pfl rozepnuti vistupu
WSBZ-60 LED indicators GREEN1 CFF [Bez uddlosti mebo viost novou -> =] i
WSB2-60 LED indicators RED1 OFF
‘WSBZ-60 LED indicatars GREEMZ OFF o B =
WSB2Z-60 LED indicators REDZ OFF Skupiny digitalnich vstupd
WsB2-60 LED indicators GREEM3 OFF
WSEB2-80 LED indicatars RED3 OFF
WiSB2Z-50 LED indicators GREEN4 OFF
‘WsB2-80 LED indicators RED4 OFF

Bindrni skupiny |

| 0 . Eh =pu‘ ﬂ e | x = | ? I | ‘
Ll
| imsma | zazemwo  [{Hoob [192.1es.001.000 |

Obr. 8-19: Seznameni se s rozhrardigitalni vystupy

Zalozka charakterizujici digitalni vystupy fedevsim spinaci aktory, kontrolky termostatu a
LED diody tl&itek (viz Obr. 8-19). Zde fi¥e student provét kontrolu akce.
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LI

|_ Projekt Mastaveni Napovéda | E | M D | & ‘ I WA S 7 B W | [ B8
2

Ustopy | Vgstupy | vtapsnijchiazeni | Alarmy | Systém | GaM |

Digtdnf vistupy  Analogové vistupy |

Wyber skupinu jednotek IDA2-22MJ SAZ-04M/Sn1, SA2-04M(5n2, [DRT2-1, WSB2-20, W Ll ‘ i v stupu
Nazey fididha prvku
Jednotha [ Zaiteen [ gstup [ | Jour:
DAZ-ZEM triak outputs OuUTL 0.0 0.0 100.0 e o o
Driz-22M triak outputs otz 0.0 0.0 1000 A A 00 (i

Maximélni droveri 100,00 4
Mabeh pii 2apnuti 00:00:10,000
Dobih pii wypnuti [0o0:00:10,000
Pieteh pfi zménd drovns [00:00:10.000.
Automaticks vypnut 00:00:00, 000
ZpozdEné vypnuti 00:00:10,000
Uiz 0-10¢ =
Alce pifl sepnut vwstupu

IBez udalosti nebo viodic novou - j EI
Akee pifl wypnut! vistupy

IBez udélosti nebo vioft novou - j

Skupiny spojikého Fizeni

Analogove skupiny |

X e | & Napoveds | ‘

‘@ ol iy Byuczdocu |
il

| imsm4q | zazeoio [4HODF (192.16@.001,001 |

Obr. 8-20: Seznameni s rozhraranalogové vystupy

Zalozky charakterizujici analogové vystupy, ve \raSgipad vystupy stmivée (viz Obr.
8-20). Zde jevhodné sledovat a kontrolovat proces stmivaniplynulé, skokové, zastaveni
atd.). Zarove zde miiZete nastavit minimalni hodnotu (tzv. Zhaveni) aimalni hodnotu
svitidla apod.

i
| Projekt. Mastaven Mépovéda | E | 'm | G ,“ %

Konfigurace systému |

¥stupy I\u'\'dstupy | VykapEnifChlazeni | Alarmy | Syeském I G5M |

Digitalni ¥stupy |Analoguvé vstupy I Teploméry | Ehedky karet I

‘ \iyber skupinu jednotek [pa2-22m, Saz-04misn1, Sa2-04mj3n2, ORT2-L, We | ‘ [ Mastaven digitainih vstupu
- Mazev digitalniho »stupu
Jednotka | Zafizeni | Mazew wskupu | Staw ... | Yolb | IUPI
DAZ-2zM binar inputs M1 OoN A
DAZ-22M binar inputs mea Ae
IDRT2-1 inputs RES A w7,
IDRT2-1 inputs MODE B b T | ac I tko WS B 2-20
IDRT2-1 inputs STAT Ae By
IDRT2-1 inputs P A
IDRTZ-1 A I Iine Senzor UP
cist
WSBZ-40 L Y5t fa & s
WSBo-40 A T vstun ma dyjite vywasent | |
WSE2-40 Aen " ., v
WSB2-40 ai Akce pit sepnuti wstupu (stisknut) i Akce p‘l
WaEZ-E0 P [piez udalosti neba viesit nowew -= =] B
WEBZ-60 Aeen t'
WSB2-60 universal dig. A L . o Se p n U I
i inivereal dig. i i Akce pi rozepnut] vstupu (pustEn.
WSBZ-80 universal dig, Aen IBez udalosti neba viaZik novou -> LI ﬂl
\WSEZ-60 universal dig. i A-n
WSEZ-80 universal dig. i A
WSBZ-80 universal dig. A
system IN A
el R Akee o diouhém seprusti vstupts (mirimaln 1.55)
system I IBez udalosti nebo viaZik novou -= LI M
Akee pil rozepnuti po dlouhém stisku
IBez udélosti neba vloZit novou - LI M
o | G d B B By Lo da CPU | o Ok | X s | & Napnveds | ‘
4

| 1azze | zazemwo  [{Hoob [192.1es.001.000 |

Obr. 8-21: Fiklad nastaveni akce Hiaka
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Nyni provedemaikazkovy priklad. Tlacitkem WSB220 budete ,rané” nastavovat intenzi-
tu osvtleni na svitidle za podminky, Ze na kontaktu INhisate bude pvedeno nagti
230V (je pgivedeno stale). Nejive vyberete dotiné tla&itko WSB2-20 a senzor stisknuti
UP1. Pak vytvéte akci pri sepnuti (viz Obr. 8-21).

i1
|_ Projekt  Mastaveri Mapovéda | | 'E D | & 4J wn Py | % 15 ﬂ ‘ ey | a L‘-“i j

T rrTTrrraEE——— —
4 I 2.58 %o

[“Mastavent skee
Nazew akee

:é!j'e pfi sepnuti wstupu {stisknuti) :: WSB2-20 ~ UP1

] ] 7 5
A Seznam poveld ve vybrang akei O_I 1' hd I
Nazev akce Povel | Na vystupy | Yolb

y 4 |
Pridani povelu
A
Pfidat povel Editovat povel Wyrnazat povel Wymazat povely |
141 | »1|| I Zaznamendvat (Logovat) tuto skei
I™ Pousit akei pro ovladanf pies waw stankey

PFidat novou akei | Kopirawat akei | I™ Expotravat udélost pro visualizacl

o OF | X zruse | |

RE [ FEOGE G PO | F O T P, S T P e | H

£l

| 1anmeze | zazemwo  [{Hoob (192168001000 |

Obr. 8-22: Fiklad pridani povelu

Povelje jednotlivy ikon provedenyhem celé akce, viz Obr. 8-22.
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= SKUPTNA-TMENA STUNDETL

Projokt  Nastaveni Napowdda |

OO PR T T

x
Seznam akil I S
ke pfi sepnuti wstupu ( i
[~Mastaveni akee:
| [ ckee
i IAkce pfi sepnut wstupu (stisknutf) @ WSB2-20 ~ UR1
% filce vestaving v jednotce Seznam poveld ve wybrang akei G_QI il ‘l
~ sivakelska akce Pavel I Ma wstupl | walbe
| =4
—R
)
[ Mastaveni parametri povelu OVI é_d any Vystu p
Pougit spoustéci podminky .
i
i, vstup/vystup pro
e odminku
Logicks operace serovnd '=' d p
<] } o
Hodnota |0
Pridat povel I Editowat povel | Yymazat pavel Wymazat povely |
| ’—I T = o i | ‘ [~ Zaznamenavat (Logovat) buko akei
[~ Pougit skel pro oviddani pres v stanky
PRSI TSR | roprovaraRT— | [ Expotrovat uddlost pro visualizaci

o O |

XK Zrsic | |

T W =

il
14:15:47 2122010 | {HDD} |192.165.001.001

Obr. 8-23: Fiklad nastaveni povelu

FHUozoocPd | W OF | K I

=S

|

Na Obr. 8-23 je viét, Zepokyn se sklada z ovladaného vystupiktery spiname nebo jinak
ovladame tlgitkem. Také je dana moznastladat dotyny vystup na zaklad jiného vstu-

pu pog. vystupu.

= SKUPINA-TMENA STUNDETH

Projekt  Mastaveni NapovEda ‘

BN mo @ w9

S R0 MDD

 Spravce akei/povel x|
Seznam akci | ] B 256% ‘
¥yber jednotky->zafizeni->vstupu/¥#stupu pro akei A
‘ber zobrazovanych jednok |DA2'22MJSAZ—D‘?M#SH[,SAZ—D‘?MISHZ,IDRTZ— __v_|
e ) 1 WSBZ-20 ~ UP1
Filtr pro popis | =
& pkee w G_I il ‘l
7 Usivate | Jednatka Zaifzeni Mazey IfO v zafizent ~| fetupd Vol
D 2] a OUTL
SAz-04/5n1 universal rele outpuks REL
SA2-04M/Sn1 universal rele outputs REZ
SA2-04M/3n1 universal rele outputs RE3 7 s
Scowinl  uwersrde otz RE4 Vystup stmivae
Hastaveri pe SAZ-04M/Snz universal rele outputs REL
SAZ-04M/5nZ universal rele outputs REZ2
SAZ-04M/3nZ universal rele outputs RE3
SAZ-041/5nZ universal rele outputs RE4
IDRTZ-1 indicators on
IDRTZ-1 indicators LED
» IDRT2-1 indicators HAND
Pauzts | etz indicators AN
W3B2-80 LED indicatars GREEM1
WSEZ-80 LED indicators RED1
W5B2-80 LED indicators GREEMZ
Logicka op WSE2-80 LED indicators REDZ
Hodhik W3BZ-80 LED indicatars GREEM3 I LI
s WsBz-80 LED indicators RED3 o
WSHEE0 LED indicators GREEFH vat povel Yymazat povel Wymazat povely |
WSBZ-80 LED indicatars RED4
W5B2-20 LED indicators GREEMT o skl
WaB2-20 LED indicators RED1 ;I vy stanky
= T[] lizaci
= [ Zobrazit i nepouZivané zafizeni
|: Smazat | o oK | X zrus ” o ox | X st | |
J ‘ 7 M o P TEOozoocrd W OF | K ZrEt T T TJapovens |”
4
e 1 zaz2000 Heook Fiszaesoot001 |

Obr. 8-24: Fiklad nastaveni akce vystupu
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JelikoZz chceme ovladat n&pna vystupu stmive, vyberte tedy vystu@UT1 z DA2-22M
(viz Obr. 8-24).

[ SKUPINA-TMENA STUNDETL) =181x]

|_ Projekk . Mastaveni Napovéda | E “@ ] |@ ‘J W & | % ﬂ ‘ Ea &l
D e f |

Seznam akei I

2.58 %

i akce
o Nazew akce
IAkce pii sepnuti vstupu (stisknut?) @ WSEZ-20 ~ UPL

Povel spoustény udalosti - nastayeni

[ ¥4ber ednatiy @ povelu

& flce vestavand v jednotce Seznam poveld) ve wybran akei 95] +| 8
Povel | o wistupy | ol

7 Usivatelska akee

[paz-221 ~ triak outputs ~ OUTI | LI

o 7 s s
MIN=00, Max=100,0, RON=00:00:10,000, ROFF=00:00:1 ZpUSOb 0V|adan|

IPﬁm)} avlddaci vstup (jednotladitkové aviddaniy 'I

- vystupu

Zapnaout skokowe

Wwpnout skokovE

Zapnout plynule (s nabshovou rampou)
Wypnout plynule (s dobéhovou rampou)
ZvySowani Urowvng

Snizovani drovng

Zastaveni zmény Orovnd

Mastavit drover skokows

Maskavit Grover plynule

Zapnout s automatickym wypnutin
Wypnout se zpoZdEnim {odchodové zpoZdEni)
Prepnout

Zmenit drovén skokové o %

Znénit drover plynule o %

Logicks peracs e rovna '=' -

# | =
Hodnata |D
Pfidat pavel I Editovat povel Vymazat povel \ymazat povely |
| 0K | oz | ‘ I~ Zaznamenavat (Logavat tuko akei
I™ Poust akeipro ovladani pres v stanky:
PP VO 3R | FOPIOvaEr SR [ I Expotravat uddlost pro visualizac
| o Ok | X it | |
T l = T: FYUozdo PO | & OF I P l P A R

I
[ 4ese [ zpz200 (0O 920680000000 "
Obr. 8-25: Fiklad zpisobu ovladani vystupu

Kdyz mate vybranypvladany vystup, musite také zvolit Zysob jeho ovladani. Kazdgktor
ma sveé vlastni funkcgviz Obr. 8-25).

| Projekt  Mastaveni Népovéda‘

I
|_ 258 %
bl ednat | gy g Pone | i) i WSBZ-20 ~ LIPL
| 2o
% Ak vi ks
" Usivate | Jednoths el [Lvelo
.
binar inputs
Dieihls Daz-22M trisk outputs QuT1 V "/ bér VStU pu/V Y StU pu
ST Daz-22M brisk aUtpUts ouT2 y y
— Primy ovla Sa2-04MiSnl universal rele oukputs REL I's
SN ek epuls RE? pro podmink
~Hastaveni p: Sa2-04Misn1 uriversal rele outputs RE3
SA2-0413n1 universal rele outputs RE4
Lzivatelske SAZ-04MiSnZ universal rele outputs  REL
SAz-04IM/3n2 universal rele outputs REZ
SAz-041M/3n2 universal rele outputs REZ e
Sa2-04MfSn2 universal rele aukputs RE4
= IDRTZ-1 inputs RES
V' Pousit ¢ 1DRT2-1 inputs MODE
IDRTZ-1 inputs STAT
IDRTZ-1 inputs up
IDRT2-1 inputs DOWN
Logicks opt IDRT2-1 indicators an
s IDRTZ-1 indicators LED I E
e IDRT2-1 indicators HAND
IDRTE-L intlcstors M vat povel Yymazat povel Wymazat povely |
IDRTZ-1 correction M1
IDRT2-1 therma sensor TERM o akei
WSE2-50 universal dig. inputs UPL LI i stanky
= 1 lizaci
= [ Zobrazit i nepousivané zafizeni
[| & smazat | o oK | XK e ” o oK | X zrusit | ‘
3 W % FYOozdo P o OF | p, | & MEpoveds |

Obr. 8-26: Nastaveni vstupu/vystupu pro podminku
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JelikoZz pro ukazku budemeytvaiet podminku, ve které se porovnava vstup nebo vystup
s ukitou hodnotou progednictvim logickych operator(<; >; =; < >; <=; >=; OR; AND), tak
musite vybrat dotyny vstup nebo vystup (viz. Obr. 8-26 a Obr. 8-27).

T SKUPINA-JMENA STLINDETT

B mip @ »®

| Projekk . Mastaveni Népovédal

LT
A ER oME ™
Spravce akei/poveli : = ]
Seznam akd I e T |
i akce
Povel spoustény udalosti - nastaveni | | Mazew skoe
- 7bir jednotky a povelu IAI{E pii sepnuti vstupu (stisknutf) :: WSB2-20 ~ UP1

% Bkce westavEna v jednotce Seznam povelll ve vybrang akci 05] 4+ ¥
Pavel | Wa vistupu

| _iralb

7 Usivatelska akee

[paz-2211 ~ triak outputs ~ GUTL ] * |
MIN=Q,0, MA%=100,0, RON=00:00:10,000, ROFF=00:00:1

|PF\'m3? awlddaci vstup (jednotladitkové ovlddani) j

[ Mastaveni parametrii povelu

‘ [iziyatelska wirabupni Groven 50 ‘

¥ Rousit spoustéct podminku

DAz 22M ~ binar inputs ~ I 1 ] = |

Logicks operace se rovng =’ _"’,,i

Hodnota

Y - z
Vybér logickéh

> ybér logického
7

e vneg s operaoru

ie vELS nebo rovng ==

e mengi nes "< "

L = b o

o oK ]:Nrgens\ neba rovno '

OR

i

Wymazat povely I

I™ Zaznamenavat {Logowvat) buko aki
I™ Pousit akri pro ovladani pfes www stanks:
I™ Expotrowat udalost pra visuslizac

| o OF | X zruze | |
J ‘ 7 W = R FROozaocPd | v Ok T P e T T WEpOyEGE IH
d
| 1anmoo | zazeown [4H0DF 192.16e.001,001 |

Obr. 8-27: Fiklad pouziti logickych operatdi podmince
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[ Mastaveni akce
| | Maze akce
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| +le

| Ma wistupl

[ valb

[DA2-22M ~ triak outputs ~ GLT1 ]
FIN=I1.0, [4=100.0, RON=00:00:10,000, ROFF=00:00:1

[Py oviadact wstup (jednotiatitkov ouadant =l

[Tlastavenl parametrd po\gelu—‘
‘ Uzivatelska vwstupridraver 50 ‘

Povoleny pouziti
v M/ podminky

[pa2-22M ~ binar inputs ~ I 1

|5

Logicks operace e rovnd '=" il

< L |
Hodeota % Hodnota k logickému

FFic at Orovnéni it povely
| oK | XK zrose | | I zazrpm p

[ Pous

I~ Expotrowat udalost pro visualizaci
o OK | XKz | ‘
i | T W o P TROeEE P |
1

FYRIE Mool &R RISt &P

of COF I P s I
| aazas | zazeoo

[4+oo} f1eees.001.001 |

T apovens ||I

Obr. 8-28: Fiklad aktivace podminky
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Nyni je zadano, ze se vystup OUT1 budienp ovladat, pokud na vstupu IN1 budé&/pdeno
napéjeniPOZOR! Ani po vyplréni podminky se automaticky nezaskrtne jeji pouZivano-
to nezapomenout zaSkrtnout! Po vygrihnutno potvrdit tlaitkem ,OK* (viz Obr. 8-28).

SEIEY

|_ Projekk  Mastaveni Mapovéda ‘ ﬁ “w D \@ .I w_) ] ‘ < -p_ ﬂ ‘ @ | -1 gi
» Spravee akci/poveld _ x|
Seznam akel I s
[ Mastaveni akce
Hazew akee
IAk(e i sepnuti vstupu (stisknut) :: WSB2-20 ~ LP1
Seznam poveld ve wybrané akci 06 ll hd |

4 | 3
MIN=0.0, MAK=100.0, RON=00,004 10,000, ROFF=00:00110,000, BR&=00:00:10,000, TOFF=00
Pfidat pavel Editovat povel Wyrnazat povel Wyrnazat povely |
4| | || I 2Zaznamendvat {Lagovat) tuto skei

| [~ Pouit skei pro ovladani pres wvw stanky

Pidat nowou akel Kopirovat ke [ Expotrovat udalost pro visualizacl

‘ o K | ozt | ‘

7 Wl = 5 FHOozdo PO | o OF I K ZEE I T Mapaveds |

Obr. 8-29: Fiklad vloZeni vice povél

Pokud byste chliti provést vice povdl, Ize dale fidavat dalSi povely do zvolené akce. Jinak
potvrdit tlatitkem ,,OK* (viz Obr. 8-29).
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SER
| Projokt Nastaveni Népovida | BN Mp @ e s nm% 0
A

Vstupy |\f}35tupy' | wytapsnijchiazeni | Alarmy | Systém | Gsm |

Digitalni vstupy | Andogové vetupy | Teploméry | Ctetky karet |

| \yber skupinu jednotek |DA2—22M, SAZ-04MiSn1, SAZ-04MiSnZ, IDRTZ-1, WE ;” [ Mastaver digitalniho vstupu
Hazev digitalniha vstupu
Jednotka | Zatizen | Mazew vstupu | Stav . | waolb | |UP1
DAZ-22M binar inputs 1 oN
DAaz-22M binar inputs mz oN
IDRTZ-1 inputs RES OFF o
IDRT2-1 inputs MODE OFF [ & -Altivni {pousfyant’)
IDRTZ-1 inputs STAT OFF = B-ywaseny vetop (2abezpecoyatka)
IDRTZ-1 inputs up OFF
IDRT2-1 inpits DOWN OFF ™ 1-Negowany wetup (rozpinach, NC)
WSBZ-20 universal dig, in...  UPL OFF _ )
WSBZ-20 universal dig. in... DOWNL OFF [~ D-Striking rozfisovat dioubiikratkd stisk
WSB2-40 universal dig. in... UPL OFF i = iy
WSBZ-40 universal dig. in...  DOWN1L OFF [ Watun rrd dvoi it vywaser
WSBZ-40 universal dig. in... LUPZ CFF " .
WSEZ-40 universal dig, in... DOWZ OFF Akce il sepruti vstupu (stisknuti)
WSEZ-80 universal dig. in... UPL CFF [akee P sepnutf vstupu (stisknut? : wSB2-: 7 |
WSB2-80 universsl dig. in...  DOWNL CFF
W3E2-50 universal dig. in... UP2 OFF " . -
WSBZ-50 universal dig. in...  DOWN2 OFF Akce pfi rozepnuti wstupy (pustend. ~
WsB2-80 universsl dig, in.., P2 OFF |Bicz udalosti nebi ozt novou = =l
WSBZ-80 universal dig. in...  DOWN3 OFF
W3B2-80 universal dig. in...  UP4 OFF
WSEB2-80 universal dig. in...  DOWMN4 OFF
system il M1 OFF
system ™ Nz OFF o 5 + e
system ™ s OFF Akee pii dlouhém sepnuti vstupu {minimalng 1.5s)
system ™ T4 OFF |Biez udalosti nebio ot nowou - =]
Alkce pil rozepnut] po dloubém stisku
|Be2 udalosti nebo viaZik novou -= j M

) UIOZ do CPL o oK | Xz | @ Napuveds |
Obr. 8-30: Ulozeni fikladu doridici jednotky

[~y
= B8z do cru |

Nyni kliknéte na tl&itko ,UloZz do CPU" (viz Obr. 8-30) a po nahranibete vSe vyzkouSet.
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PRILOHA C.2— MANUAL K LABORATORNI ULOZE (.2

% Windows Lpdate

:_ Prograry 3
E ;ﬁ Ciokumenty k
G el "
ﬁ _E-' i [ ovladac panely
2 — R
(=] \ Hiedat L SiFova pripojeni
e ' Hleda .
a. oy Tiskarny afaxy
e'q Q Mapovéda a odbornd poro: g, Hiavni panel 2 nabidka Start
n
E =] Spustit...
=
i
5‘ h'ﬂl Wopnout: ..

IEjtart E
Obr. 8-31: Nastavenit&ivého pipojeni

Klikn éte na tl&itko Start, Nastavenia Sit'ové pripojeni (viz Obr. 8-31).

Soubor  Upravy  Zobrazik  Oblbend  Mastroje  Upfesnit  MNapovida

Q7 - ¥ | - Hedst || Siesky | & 3 X B | S
Adresa |ug Sit'ava pfipajeni _LI Pigjit

LAN nebo vysokorychlostni Internet

Bx

|_*|

Privodce

Pfemostit pripojeni

Wwbvafit zéstupce
Crdstranit

% Pritvodee instalaci sicé
]

=i

Prejmenovat

Obr. 8-32: Vlastnosti sového gipojeni

V okné Sitové pripojeni vyberte aktivnPripojeni k mistni siti a kliknéte na &) pravym
tlacitkem mysSi a vybert¥lastnosti (viz Obr. 8-32).
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-4 Pfipojeni k misktni siti - vlastnost 2x|

Obecné | Ovéfovdni | Uptesnit |

Pipojit pomoci:

| B8 |ntel(B]PROA00VE Network Canne

Tatopripojeni pouzivé nasledujict polozky:

v .@4 Sdileni soubar a tiskaren v sitich Microsoft ;I
vl .@; Flanowvad paketd technologie 0oS

l& Internet [TCRAF)

4 | »

Mainstalovat, . | Hdirstalowvat I Ylastnosh |

~Popiz
Tranzmizzion Control Protocoldntemet Protocal. Wichozi

pratokal pro rozlehlé sité, ke umoZfiuje komunikac mezi
rézngmi propojenimi @itémi,

¥ Po pfipojeni zabrazit ikonu v oznamovaci oblasti
v Upnzomit v pf ipadé omezeného neho #adnéha piipoisni

QK Starno

Obr. 8-33: Protokol sftinternet (TCP/IP)

V P¥ipojeni k mistni siti vyberteProtokol sité Internet (TCP/IP) (viz Obr. 8-33).

Protokol sité Internet (TCP/IP) - vlastnosti i 7| =]

Obecné |

Podporuje-li sit automatickou konfiglrac P, je mozne ziskat nastaveni
protokolu 1P automaticky. % opacném piipads wam spravne nastaven|
poradi spravee sité

™ Ziskat adresu IP ze servery DHCP automaticlky

—{" Pau#it nasledujict adresu P

Bdresa P, | 192 188, 1 . 2
tdaska podsite: I 256 28 285 0 10
Wichozi brana; I 192 168 . 1 . 254

€ Zislat adiesy sene DN E autematichy

—{¢" Paugit nasledujict adresy serveni DNS:

Upfednostfovang server DMS: I

Nahradni server DNS: I

Upreznit... |
] I Stormo |

Obr. 8-34: Nastaveni protokolu&siheternet (TCP/IP)

Nastavte nasledujici hodnotidresa IP: 192.168.1.2, Maska podsit 255.255.255.0, Vy-
chozi brana: 192.168.1.254viz Obr. 8-34).
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192.168.001.001 |

Obr. 8-35: Nastaveniipojeni

Nejdrive zkontrolujte IP adresu (192.168.001.001) a potE port (61682). Poté klikéte na
tlacitko ,,Otestovat pripojeni“ (viz Obr. 8-35).

T
61682

Obr. 8-36: Kontrola komunikace
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Nyni by se Vam o objevit okno s informacemi o pw nalezenych chyb. Pokud je jejich
pocet 0, pokrdujte dale kliknutim na tidtko ,OK", v opaéném pripact zavolejte vyuwujici-
ho (viz Obr. 8-36).

-lojx|
|| Projekt  Mastaveni Mapowéda ‘ - “Eln |® J L] 00 "i" ‘ 5 ﬁ ‘ G) al L] “I{
I

‘project i | [ Oteviik prajekt I
Mowy projekt
- |y X ymapon |
1) Vymazat projekt [/ i

l Zalohavat projekt |

2) Obnovit projekt S Ot prop s sy

ze zaloh l
Matist (upload) z CPU

Obr. 8-37: Novy projekt

Nejdrive smazte Fedesly projekttlacitkem ,Vymazat projekt” a potétevirete svij predesly
projekt prostednictvim ,Obnovit projekt ze zalohy“ (viz Obr. &8
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NI

| Promt esteveni nspove | B (mp@ o9 saEHoapE GRR &L
T 77 B
standardr Hon&

e i | |
m 1) Designer [/ 2) Nastavit plan

3) Nastavit pozadi astavem’podlal’ i #

% Nastaveni pazadi | valby |

= 5 5
! Mazew podlazi
Zéfivka I

Wentilstor

TeplomEr

ic

iyrstup

'.
Drvefe.

4) Natist schéma/obrazek podlaiLl’i&

Mistist sehemafobraesk podiazi |

Popiska

VAT Xzt ”

=

o o

[ izigas [ 1552011 [4HODF [192.165.001.001 |

Obr. 8-38: Nastaveni pozadi

Nyni se pepnete na rozhrapbesigner* a kliknéte na,Nastavit plan“, ¢imz se vam otde

okno ,Nastaveni podlazi“, kde gepnete na roletyNastavit pozadi“ a kliknéte na,Na¢ist
schéma/obrazek podlazi
n PRLIE|
|‘ Projekt Nastaveri Hépovida | i |mip @ |eoc | amBloMpas ‘
| [
e 2%
Oblast hledant: | £ proiskt zl = E ek E- (804453} _@j

[ TEVEFEAENENER

¥ panel 1024768

Nézev souboi | panelBI0HE00 =l Gueviit_|

‘Soubory tpu: IAI\ [“ipa: ipea:” bmp:* smt:" wmf] LI Stomo |

.
1= Hafat schemafobrazek podlssl |

‘ o oK I Kzt I ‘

4 o

[izomoa [ teazoit  [{ADDF [1%2.165.001.000 |

Obr. 8-39: Obrazek pozadi
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Vyberte pozadiVybér je zcela na studentovj aledoporuéuje se panel724x543% OvSem
tento vylgr zalezi na zvoleném rozliSeni monitoru. Pokud tigent vybral nevhodné, irhe

wiN s

&jsi,

jej zmenit. OvSenzmeéna pozdji je jiz komplikovan

proto by ji ¢l udélat v tomto kro-

L . e | =181
e e | e Y L
P s -
1) Spravce Zdzeni - af
T I MIZ | I
e
(@) ot l are || |
1D | Hid adr... I Toie: i Typ jedrotky/zaiizeni | Staw i Hazew jednothy/zaifzenijv. . [ Hastaient
Wybér jednotkylzafizent
oL
on Moy fedthy
QFE |edtJednotkaPopls
Hy adresa jednotky 0
Hapas sir) RozEFEng nastaveni |
I~ Pouivat zafizeni
5
% ‘_?.) Pieietis s provést dokladnoi arislau pipcjenych jedrotek? =
o O
b | |
3) Potvrdit ]_
" o . | -
2) Naiist konfiguraci z CPU l S~ D |
i f | ,:;o Maglst lkonfiguraci 2 CPU I
| o OK | X s | ? fi&nmyEia | |
[T, 2|
[“iznzaz [ ieazait  [{HDBE (192163001001 |

Obr. 8-40: Analyza jednotek

Klikn éte na,Spravce zatizeni* a poté spute konfiguraci z CPU kliknutim na@Na¢ist kon-
figuraci z CPU". Systém se vam zepta, zdali chcete provést dany, (paivid’te Kliknutim

na,Ano"“ .
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[ SKUFIAN-IMENA STUDENTL 1 0 18l x]
| Projkt tastaveni Nspovida | W Mlp @ | emssn®odE B ‘

spravce jednotek;/zafizent ) | 7‘

M B | 0 | MI2 I

O e | | cne | [F—— i |
1D [ i adr.,, [ 0. [ Typ jednotkyizafizent [ stav [ mazey jednatkyjzatizenifs. .. Matavepi————————
1 1074 1 DA2-22M Ok DA2-22M Wyber jednatkyfzaftzent
oL B 5149 & IDRTZ-1 0K 1DRTZ-1
On | 3 sEe 1 WSB2-80 OK  wWsBz:60 Tizey jednotky
P 4 730 1 WSBZ-20 OF  WSBZ-20 [sA2-pamisnz
f5  mm 1 SAZ-04Mi5n OK  SAZ-04MiSn1 7/
L 7460 o SAZ-04MI5n 0K SAZ-04M|SnZ HW ardres g4ednotky 7460
7 7EE0 1 WSBz-40 Ok YWSBz-40
o Napsseiaing

[~ Pousivat zstizen

1 1) Rozlisit jednotky | |

I Zobrazit vierchnia zafizeni wSech jednotek

I Zobrazt vEechng zafizent 8 vebipylvystupy. Zaménit jednothy |
PFidat jedm ! i Wymazak w3 | Madist konfiguraci 2 CPU |
——— 2) Potvrdit =
el o3 | X 2 | @ nispoveda | |

i o

[ izmszd [ teaanil  [{HODE 192165001600 |

Obr. 8-41: Konfigurace jednotek

Nyni zkontrolujte jednotky (zdali je seznam Uplny a zdali jsou jednotky neagpé sBrni-
ci). Pripadre rozliSte spinaci jednotky SA2-04M Nasled# potvr d’te.

= SKUPIAN-IMENA STUDENTE 1 -8l x|
|| Pk s bipor | B mo @ |09 sBBO@R B GBI &Lt
7= =

= | . . ] B
et Novy/smazat/Uprava pozadi

@ O [ Oa Oa Ok oL [e]8
- Y Pridat/smazat/Uprava pruk
e N 5 e

— \l Seznamy prvk l

on O
ou (o]
O Ot

Zaluzie CT:\?;::

O O

Preweovy
g

Teplomer ‘ ‘

e =333 Sh o0 o0 o0 [+15]
a ©-0 LeRie] o0 o0 -0

-0 o] o o
o oo el o o o

5 i o-0 oo o0 oo
@ s ™ e

Casovy pra.
=

Popiska

=

L o

[“izotaz [ ieazoit [{rook [19z.1es.001.001 |

Obr. 8-42: Standardni prvky

25



Prilohy

Nyni si projdemeDesigner rozhrani (viz Obr. 8-42). V seznamu pritksi mizeme vybrat
standardni (obecné prvkyviz Obr. 8-42), externi (specifické prvkyiz Obr. 8-43), simula-
ce (snimée WSB2- viz Obr. 8-44).

= SKUPTAN-TMENA STUDENTI =8|

T B mb|@ o snBROoaBaS [GBE Gy |
}glw-
oL OL Ou
O pr— ON ON On Cope Cre
Oa OA Oa oL oL Oon Ot
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| 9 0Oc¢ ou oLz QL2 O
= [¢]8 oot Ob
On 200%
IR ficko CPE i O
Zaiuzie me
G emany  CEEE Gumume ome s 'O O
J ‘ ‘ S Sl e
e 0 [=31<3 g 00 o0 o0 o0 C
o -0 o0 [=Re] oo oo
& TR 0 o-e o-0 0-0
o ©-0 o0 {a =) o0
o 00

o
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[ tzotas | 1ezzon [4Hoob [1sz.1eso0no01 |

Obr. 8-43: Externi prvky
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Obr. 8-44: Simulace

(IR EE T
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= SKUPLAN-IMENA STUDENTE. ! ] ] =18 x|
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WSE2-80 LED indicators REDL S
Teplamer WSB2-50 LED indicatars GREENZ
WSBZ-60 LED indicatars REDZ L
log WSBZ-80 LED indicators GREEN3 R
- WSB2-80 LED indicatars RED3
iyrstup WSB2-80 LED indicators GREEMN4
WSBZ-6i LED indicatars RED4 o SR iy i
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Obr. 8-45: Nastaveni zarovky

Nyni se pepneme dstandardniho rozhrani, odkudpretahneme Zarovkuna zvolené mis-
to. Popusténi tlacitka mySi se ote¥e okno(muzete jej oteiit dvojklikem na prvek a kliknu-
tim na ,**), vtomto okr® vyberte vystup, na kterym je déty prvek (zarovka) ifpojen.
V nasem pipad jej pripojime najednotku DA2-22M a vystup OUT1 (viz Obr. 8-45). Tim-
to zpaisobem ndiZzeme vybavit cely panel (viz Obr. 8-46). Nyotiepnéte z Designer rozhrani
zpet do Manazer rozhrani. Pokud nyni zapnete libovolnou kontrolku, tak v vidite i
v programu Inels Designer & Manager. U Zarovky naaiiZete sledovat n&f v procentech.
Snima@&e WSB2 jsou v tomto rozhrani zpracovana de¥filiviz Obr. 8-47), kde sviti vlevo
cervert kontrolka (znazatuje drzeni) a vpravo sviti zekekontrolka (znazatujici aktivaci
ovladani topeni).
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Obr. 8-46: Vybaveny panel

Obr. 8-47: Zobrazeni WSB2-40
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