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Vyuzitelnost vysledki prace v teorii (v praxi)

Diléi pripominky a naméty:
Vlozte pripominky k praci
Celkové posouzeni prace a zdiivodnéni vysledné znamky:

PfedloZena diplomova prace se zabyva problematikou Kalmanovych filtrii (KF). Zabyva se
teorii KF, aplikacemi a popisuje implementaci KF v prostiedi MATLAB. Je popsan jak
tradi¢ni linearni Kalmantv filtr, tak jeho nelinearni modifikace. Teoretické zpracovani
problematiky 1ze povazovat za velmi zdatilé a dostatecné hluboké. Svédéi o schopnosti
studentky pochopit a popsat naro¢ny problém formulovany matematickymi prostfedky.
Problematika KF je navic vhodné v¢lenéna do $irsi oblasti stochastickych dynamickych
systému. Praktickd implementace KF je funkéni a v diplomové praci studentka ukazuje, Ze



si je védoma existence problémt spojenych s numerickou stabilitou algoritmu. Uvadi také
poznamky tykajici se vypocetni naro¢nosti algoritmu. Pro aplikaci KF byl vybran stale
aktualni problém indoor lokalizace. Pfi feSeni tohoto problému byla pouzita redlna data
ziskana prfimo vbudové FIM UHK. Studentka uvadi i prehled popsanych feSeni tohoto
problému v dostupné literatutfe a ukazuje uzite¢nost pouziti KF v tomto problému. Déle
jsou ukazany aplikace KF voblasti ¢asovych fad a zpracovani obrazu. V predloZené
diplomové praci jsem nenalezl vécné chyby a 1ze ji povazovat za velmi dobry a zasvéceny
text o problematice Kalmanovych filtra.

Otazky k obhajobé:

Vjaké formé byla dodana data k problému indoor lokalizace a jak je bylo tieba upravit, aby
na né bylo mozné pouzit algoritmus KF?

Jaky je hlavni pfinos pouziti KF pro indoor lokalizaci a jaké jsou nedostatky tohoto
pristupu?

Bylo by mozné ziskané vysledky lokalizace jesté zptesnit?

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: A - vyborné
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