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Cil prace: Bakalarska prace je zamérena na detekci dlazdice v prostoru,
ktery je sledovan robotem pomoci sledovaciho zafizeni s pouzitim konvolucnich
neuronovych siti pro poskytnuti funkce rozpoznavani obrazu. Na zakladé
algoritmu nalezeni Haarovych ptiznakl a implementace spolehlivého a rychlého
rozpoznavani obrazu s pouZitim vyse uvedenych pfiznakl. K implementaci této
funkcénosti bude pouzita knihovna OpenCV pro programovaci jazyk Python.
DalSim ukolem je testovat vysledny model na data zaznamenavana rucné a také
na data sbirana pomoci mobilniho robota. Soucasti prace byl sbér dostatecného
mnozstvi dat pro poskytnuti vstupu do konvolucni neuronové sité. Vysledkem
této prace je model neuronové sité a zaroven jeho implementace do aplikace
rozpoznavani obrazu a poskytnuti zakladnich funkci a informaci pro pohyb
mobilniho robota. Dal$i implementovanou funkci je detekce vyznamnych bodl v
pohybujicim se obraze pro ucel vizualni odometrie mobilniho robota a pocitani
jeho ujeté vzdalenosti od pocatku. Pro nalezeni vyznamnych oblasti je pouzit
RANSAC algoritmus
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VyuZitelnost vysledki prace v teorii (v praxi) [] O O O O

Vyjadreni k vysledku anti-plagiatorské kontroly
Anti-plagiatorska kontrola vykazuje nulovou celkovou podobnost s jinou praci.

Dil¢i pripominky a naméty:

Celkové posouzeni prace a zdivodnéni vysledné znamky:

Cile prace byly splnény. ReSerzni ¢ast se zabyva panoramatickym pohledem na
Sirokou oblast rozpoznavani, strojového uceni, neuronovych siti, pristupt a
algoritm® rozpoznavani, s dominanci zejména Haarova algoritmu, jazyka Python a
jeho knihovny Open CV. Prace dava jisty a rtizn¢ hluboky pohled na technologie,
jejich podstatu, rysy, pouziti. Vybér informaci teoretické ¢asti je ve vazbé na praktickou
cast
Prakticka cast je popsana v kapitolach 4.

V ramci této prace je m.j. implementovan algoritmus pro rozpoznavani obrazu
pomoci knihovny OpenCV a s pouzitim Haarovych pfiznakd. Testovani bylo
realizovano na fizeni pohybu robota a porovnana Gispé$nost/presnost. Reseny
problém je uziteény, opakované vyuzitelny, je moZzno ho rozvijet. Formalni stranka
ma slu$nou Uroven, jazykova by mohla byt misty lepsi.

Otazky k obhajobé:
Diskusi je vhodné vénovat hlavnim a autorem nejvice zkoumanym postuptim: Haarovu

algoritmu a RANSAC Open CV, jejich podstaté, divodiim vzniklych nepfesnosti a
moznostmi jejich redukce

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: B
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