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Vyuzitelnost vysledkl prace v teorii (v praxi)

Dilci pripominky a naméty:

Prace je zbytecné slozité clenéna — nadpisy dosahuji az paté arovné.

Prace je na mnoha mistech nevhodné naformatovana — nékteré nadpisy jsou v obsahu
formatovany kurzivou, rovnice v kap. 3.1 nejsou vlozeny jako rovnice, odrazky a
Cislovani nemaji v praci jednotny styl (viz str. 24 vs. str. 34), zdrojovy kéd na str. 25

neni naformatovan pomoci neproporcionalniho pisma, coz snizuje citelnost.



Zkratka FOV (pravdépodobné Field of View) je pouzivana bez zavedeni.

Vétsina obrazk( neni odkazana v textu.

Matematické odvozeni v kap. 3.3.1.4.2 je zbytecné zdlouhavé, bylo by vhodnéjsi jej
popsat rovnici s vhodné zvolenymi symboly.

K nékterym zminovanym metodam chybi citace (napf. metody stereo matchingu na
str. 18).

V praci se vyskytuji gramatické chyby (chybéjici ¢leny, slovosled).

Celkové posouzeni prace a zdliivodnéni vysledné znamky:

Autor si stanovil za cil prozkoumat moznosti implementace systému pro podporu
fizeni pomoci open-source komponent a bézné dostupného hardwaru. Text prace a
provedena méreni dokazuji, ze autor cil prace splnil.

Autor si zvolil velmi slozitou problematiku, coz dokazuje jak podrobna teoreticka cast
prace, tak fakt, Ze produkéni systémy pro podporu fizeni se v automobilech objevuji
az v poslednich letech i pres vice nez 20lety vyvoj. Prace ukazuje, ze jako zaklad
téchto systémi je mozné pouzit i bézné dostupné kamery a open-source reseni, a
navrhuje i zpUsob, jak toho docilit.

Obsahové velmi povedenou praci autor snizuje formalni Upravou (viz dil¢i pfipominky
a nameéty), celkové proto praci hodnotim znamkou velmi dobre.

Otazky k obhajobé:

V praci je pouze naznacena asymptoticka slozitost reseni. Je mozné navrzeny systém

paralelizovat a implementovat pro béh v realném case?
Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: C - velmi dobre

V Hradci Kralové, dne 23. kvétna 2016

podpis



