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Vyuzitelnost vysledkd prace v teorii (v praxi)

Dil¢i pfipominky a naméty:

Termin ego-vehicle pouzity na str. 6 a 16 neni v textu zaveden.

Treti kapitola, ktera popisuje navrzené feseni, neuvadi, ktery algoritmus vypoctu disparit byl pouzit.
Je to zminéno az ve Ctvrté kapitole vénované vyhodnoceni navrzeného reseni.

Navrzeny algoritmus detekce objektu v oblaku bod odvozenych z disparit nevyuziva plvodu oblaku
v obrazovych datech. Algoritmus by byl vyrazné vypocetné efektivnéjsii jednodussi naimplementaci,
kdyby zachoval usporadani bodd oblaku ve formé bod0 obrazu. Tato optimalizace neni uvedena mezi
moznymi optimalizacemi uvazovanymi na str. 31.

Obrazek 22 je nakresleny ru¢né na papir a naskenovany. Obrazek pfitom snadno mohl byt
reprodukovan i s pomoci nastrojd kresleni MS Word.

Matematické vyrazy jsou zaznamenany jako béZzny text, proménné v textu nejsou nijak oznaceny.

V obsahu mély byt vynechany nadpisy Ctvrté a paté urovné.



Celkové posouzeni prace a zdGvodnéni vysledné znamky:

Prace nejprve podava podrobny rozbor realné nasazovanych feSeni v oblasti senzor( a detekce
prekazek pro automatizaci a robotizaci fizeni automobild. Dale navrhuje funkéni feSeni pro detekci
potencialni prekazky a odhad jeji vzdalenosti rozsifujici existujici implementace algoritmd zpracovani
stereoskopického obrazu. Navrzené feseni testuje na vhodné datové sadé a demonstruje realnou
pouzitelnost stereoskopickych dat i navrzeného proof-of-concept feseni pro detekci prekazek.

Prace je dobre a logicky strukturovana a je psana velmi dobrou angli¢tinou s pouze ojedinélymi
neobratnymi vyjadrenimia chybami ve frazémech, interpunkci, predlozkach a ¢asovani sloves.

Praci doporucuji do soutéze zavérecnych praci. Bylo by také vhodné z ni pfipravit ¢lanek k publikaci.
Otazky k obhajobé:

Ktera ¢ast navrzeného feseni poskytuje nejvétsi prostor pro zvyseni spolehlivosti?

Jaky je aktudlni stav legislativnich oSetfeni zodpovédnosti za pfipadné chyby v systémech
asistovaného a autonomniho ovladani vozidel?

Praci doporucuji k obhajobé.

Navrzena vysledna znamka: A - vyborné

V Hradci Kralové,dne 27.kvétna 2016
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